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Cucrema y4yeTa B pe3sepByapax Rosemount™

Cucrtema yyeTa B pe3epByapax
Rosemount™

BHUMAHWE

I'Iepep, TeM KaK Ha4aTb paGOTaTb C nspgenmem, o3HakomMmbTeCb C HACTOALLNM
PYyKOBOLOCTBOM. B uensx cobntogeHnsa TexHnkn 6e30nacHoOCTU, 3amThl CUCTEMbI U
onTMMMn3aLUnm XxapakTepucTmk yCTpOI7ICTBa yOoCTOBEpPbLTECH, YTO Bbl NPaBUITbHO NOHANN
cogepxxnmmoe gaHHOro pykosoacTea, 40 Hadana nobIX onepau,vn7| No MOHTaxy,
aKcnnyataumm n TexHn4eCKomy OﬁC.I'Iy)KMBaHMlO n3genna.

Mo Bonpocam TexHU4Yeckoro 06CnyxmMBaHns Unu NoaaepXkn obopynoBaHus
obpallanTech K permoHansHoMy npeacTaBuTento komnaHun Emerson Automation
Solutions/Rosemount Tank Gauging.

Bepcus

[aHHoe pykoBOACTBO OCHOBAHO Ha (PYHKLUMOHArbHbIX BO3MOXHOCTSX TankMaster
WinSetup Bepcun 6.x.

[nsa 6onee crapbix Bepcun TankMaster Bce oyHKUUKM, onnCaHHbIE B AAHHOM
PYyKOBOACTBE, MOryT ObITb HEOOCTYMHbI, @ rpadrMyYecKkMin NoNbL30BaTENbCKMN
NHTEpdEenc MOXeT BbIrMSAAeTb HaYe.



Cucrtema yyeta B pe3sepByapax Rosemount™




PykoBoacTBO no akcnnyaTauum CopepxaHue
00809-0307-5100, Pea. CA Hos6pb 2020

CopepxkaHue

Pa3pnen 1: BBepeHue

1.1 OB30P PYKOBOACTBA . .« v vov v vt e ettt ettt e e e ettt 2
1.2 TexXHNYECKas OOKYMEHTALMST . . o v v v vt ittt e e e e e i e ens 3
1.2.1 PyKOBOACTBA NO SKCMIMYATALMM . . . .ttt ettt i e e e e 3
1.2.2 JINCTbl TEXHUYECKUX AAHHBIX. . . o o v e e e e e e e e e e e ee e e 3
1.2.3 CTPYKTYpa AOKYMEHTALMM . . oot i et et e e e et e e e e e 4

Pasgen 2: YcTaHOBKa yCTpoMUcTBa

2.1 OnucaHne KOHUIYPALIMN CUCTEMBI . . . v v oo v e e e e e e e e e e 5
2.1.1 T1OArOTOBKA K YCTAHOBKE. . .« v oo vt vt e ettt et e e e e e e e e 5
2.1.2 TIOPSAAOK YCTAHOBKM . . v ottt et e e e et e e ettt et e e e 5
2.1.3 Vcnonb3oBaHne macTepa YCTaHOBKM YCTPOUCTB . . .. v v v v v v . 9

2.2 HacTpoika npoToKomna LMMPOBOM CBSABM . . . .« v v v e et i i i e eee e e e 10
2.2.1 HacTtporika kaHana npoTokorna BefAyLlero ycTponcTea. . . . .. ... .. 11
2.2.2 Hactpoiika kaHana npoTokoria BeOMOro yCTpoucTea. . . ... ... .. 14
2.2.3 HacTponKa hamna X XypHama. . . . .o v vttt 18
2.2.4 W3MmeHeHMe TekyLen KoHUrypaummn kaHanos npoTokona. . . . . . .. 18
2.2.5 HacTtpowka cepBepa MPOTOKOMOB . .« o v v v it e v i e e eee e 19

2.3 HaCTPOMKM . . . .. e 20
2.3.1 EOVHULBLI MBMEPEHUS . . . .ottt 20
2.3.2 TemnepaTypa OKPYXaAKOLLErOo BO3AYXA . « « v v oo e e e e aanes 21
233 BANACHI . . .ttt 22
2.34 TIPOMEE . . ..ot 23
2.3.5 HacTtporka NpedUKCOB UMEH TETOB . . .+« v v v v e e e e e e e ns 24
2.3.6 HacTpowka aneKTPOHHOM MOUTBI . . o o ot v vt e e e e e e e 25
2.3.7 HacTpomnKka BUAA PE3EPBYAPA. - - - v v v vt et e 26
2.3.8 BuOUMOCTb PE3EPBYAPOB . . . o vttt et e 28

2.4 YcTaHOBKa NOMEBOro YCTPOUCTBA — 0B30P . . . . v i i e e e e 30
241 HaCTPOMKA . ...t e 30

2.5 YcTaHoBKa KOHUEHTpaTopa AaHHbIX 2460 . .. .. ... . ... . ... ... 31

2.6 YctaHoBka MOQynAcBasnM 2410 . ... ... ... 32
2.6.1 MacCTEP YCTAHOBKM . . . o oottt it e e e e et e e 32

2.6.2 CopgHasi UHcopmaLmsi N0 YCTAHOBKE N HACTPOWKe
MOAYINA CBABM .+« o o et ettt e e e e e e e e e 44

Cuctema yyeta B pesepByapax Rosemount

iii



Conepmal-me PyKOBO,CICTBO no 3Kkcnnyarauum

Hos6pb 2020 00809-0307-5100, Pea. CA
2.7 YctaHoBKa pagapHoro yposHemMepa 5900 .. ... ... .. L. 46
2.7.1 Hactpolika B okHe Properties (CBocTBa) .. ...........ouunn. 47
2.7.2 YctaHoBka 5900 ¢ noMOLLbIO MacTepa YCTaHOBKM . . . . . ... ... 54
2.7.3 PacwmpeHHas KOHPUTYPALIMS . . ..o v it et e i e e e e e 58
2.8 YctaHoBka ypoBHemepa 5900S BBepcun 2-8-1. . . . ... ... ... 61
281 OB8B0P . - vttt e 61
2.8.2 YCTaHOBKA Y KOHPUIYPALINS . . o o oot e e et e i e e e es 63
2.9 YcTaHoBKa BCnoMoraTesbHbIX YCTPOUCTB pe3epByapa . . ... ......o.... 75
2.9.1 OTkpbITne okHa «Properties» (CBonctBa) . .........covvvin.. 75
2.9.2 YCTaHOBKA MAPAMETPOB CBABM . . . o v vt e vt e e e e e e e 76
2.9.3 HacTtponka gatumka TEMNEPATYPbl . - . v v v v v it i e oo et 77
2.9.4 Pac4yeT cpeHEN TEMNEPATYPDI . - v v v v vttt i e e e e 82
2.9.5 KoHdurypupoBaHme BcrioMoraTenbHOro gatimka . ... .......... 83
2.9.6 PacwupeHHas HacTporka UCTOYHMUKOB NapaMeTpoB . .. ......... 85
2.9.7 HacTtpowka nonesoro rpadgpuyeckoro gucnneda 2230; . ........... 88
2.9.8 AHAIOIMOBBIN BXOM. « « « o v v vt e et e e e e et e e e et e e 90
210 YectaHoBKa 5408 . . . ... 92
2.10.1 KoHdpurypaums ¢ nomousio cBouctB 5408. .. ... ... ... ... ... .. 93
2.10.2 PaclmpeHHas KOHUIYPALMS . . .. e ettt et e e e e e a s 98
2.10.3 YcraHoBka 5408 ¢ noMoLLb0 MacTepa YCTaHOBKM . . . . . . ... .. .. 100
2.11 YctaHoBka ypoBHeMepa 5300 .. ... ... ... 104
2.11.1 KoHdpurypaumsa ¢ nomowypto cBorctB 5300. .. ... .......... ... 105
2.11.2 PaclwmpeHHas KOHUTYPALMUS . . ..ottt et e e e e 109

2.11.3 YcraHoBka ypoBHeMepa 5300 ¢ nomoLublo MacTtepa yctaHoBku .. 111

Pa3pnen 3: YcTtaHoBKa pe3epByapa

3.1 YCTaHOBKA PE3EPBYAPA - -« « v v v v et e et e e 115
R Tt 1t N © 1 T o J 115
3.1.2 3anyck mactepa yCTaHOBKN PE3EPBYAPA « . - . v v v v e e e v e e e 116
3.1.3 YcTaHOBKA HOBOMO PE3EPBYAPA .« . v v v v v e e et et eeeiinns 117
3.1.4 CsogHas nHdopmaums no yCTaHOBKe U KOHUrypaumm

PE3EPBYAPA. . . o i i 125
3.1.5 Tlopsaok namMeHeHns KoHurypauum pesepeyapa . .. . . ..... ... 126
3.1.6 Topagok yaaneHns pe3epBYapa . - -« v v v v oo e e e 127

3.2 [10BABMEHNE PEBEPBYAPA. - .« . v v v vt ettt e e e 128

3.2.1 [HOobaBneHne HOBOro pe3epByapa U HOBOTO MOAYNS

CBABN 2410 . . . . 128
3.2.2 [obaBneHne HOBOro pe3epByapa K CyLLeCTBYHOLLEMY

MOOYMO CBABN 2410 . . . . . . 131

iv PykoBogcTBo Mo akcnnyatauum



PykoBoacTBO no akcnnyaTauum CopepxaHue
00809-0307-5100, Pea. CA Hos6pb 2020

3.3 KanmbOpoBKa YPOBHEMEPA. . . . . v v vt ettt et et 137
3.3.1 PY4YHas PErYSIMPOBKA . . .o vttt ettt et e 137
3.3.2 Wcnonb3oBaHue PyHKUNM KANMOPOBKM . . . . oo v ve e e e e e e 138
3.4 BMECTUMOCTb PE3EPBYAPA . « « o v v o oottt et et 139
3.5 3anuUCb PE3EPBYAPA - - . . it 140
3.6 HacTpowka rmbpuUaOHON CUCTEMbI . . . . oot ettt as 141
Paspgen 4: PaboTa ¢ yctpouctBammu
4.1 TlopsiAoK M3MEHEHNS KOHPUIypaLUnm YCTPONCTBA - . - o oo oo ov v e e e e e 149
4.2 TlopsiAoK YAANEHUS YCTPOMCTBA . .« « « v v oot e e e e e e e e e e e e 151
4.3 Tllopsaok yoaneHus pesepsByapa U CBA3aHHbIX C HUM YCTPOWUCTB. . . . . . . 153
MpunoxeHus
MpunoxeHne A COCTAB CUCTEMDI . . . . o vttt ettt e e 154

Cuctema yyeta B pesepByapax Rosemount v



CopepxaHue PykoBoacTBO Nno akcnnyarauuu
Hos6pb 2020 00809-0307-5100, Pen. CA

vi PykoBogcTBo Mo akcnnyatauum



PykoBoacTBO no akcnnyaTauum BeeaeHue
00809-0307-5100, Pen. CA Hon6pe 2020

Pa3gen 1 BBeneHue

B naHHOM pyKOBOACTBE onucaHa pekoMeHgyemas npouegypa HacTPOWK/ NnapameTpoB
KOHMrypaLmn CUcTeMbl yueTa B pesepsyapax Rosemount™. Onucaxne ocHoBbIBaETCA Ha
MCMONb30BaHMM CreLmManbHOro cpeacTsa KoHdurypuposaHus TankMaster™ Winsetup.

Ona kaxxgoro npnbopa (pagapHbii ypoBHemep 5900S, gatumk Temnepatypbl 2240, Mmogynb
cBsA3n 2410 1 T. 4.) NpeayCMOTPEHO PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTaummu, B KOTOPOM COOEPXKMTCS
nogpo6Has nHopmauusi 06 yctaHoBKe (CM. « TexHuYeckas LOKYMeHTauuUsi» Ha cTpaHuue 3
n PucyHok 1-1 Ha cTpaHuLe 4). Kpome Toro, B HEM ONMUCbIBAETCS MEXaHUYECKMUI MOHTaX U
pa3BofKka MPOBOOOB, a Takke 00CNyXnBaHWe u ycTpaHeHne HencnpasHocTewn. [ocne Toro,
KaK yCTPOWCTBO YCTAHOBIIEHO, OHO [JOIMKHO OblTb HACTPOEHO (CKOHMUIYPUPOBaHO).
PykoBoacTBO No KoHgbueypuposaHuro cucmembl Rosemount Tank Gauging nposefeT Bac
Yyepes NpoLecc HaCcTPOWKM CUCTEMBI yYeTa B pesepByapax Rosemount, Heobxogumbivi ans
obecnevyeHns npaBubHON paboTkl C NONEBLIMU YCTPOWCTBaAMU U pe3epByapamMu.

JlnHerika nsgenmin Rosemount Tank Gauging BKMtoYaeT LUMPOKUIA aCCOPTUMEHT
KOMMOHEHTOB ANS Masnbix 1 BONbLUMX CUCTEM yYeTa B pe3epByapax, y4UTbIBaOLLNX
notpebHocTu 3akasdmka. Cuctema BKIOYAET pa3nnyHble YCTPOWCTBA, HanpuMmep
YPOBHEMEPBbI, AaT4YVKN TEeMNepaTypbl U AaBMNeHUs, AN NonyYeHns Bcex TpedyemblX AaHHbIX
ans kommepdeckoro yyeta. lNporpammHbii nakeT TankMaster npegoctasnser
WHCTPYMEHTbI, HeobXxoauMbIe AN HACTPOWKM 1 3KCMNyaTaumMn cucTembl yyeTa B
pesepByapax Rosemount. Bornee nogpo6HO cocTaB cucTembl NPeACTaBIEH B
MpunoxeHun A.

Cucmema y4yema 8 pesepsyapax Rosemount 1
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1.1

O630p pykoBoacTBa
PykoBoacTBO No KoHpuaypuposaHuro cucmembl Rosemount Tank Gauging BKro4aeT B
cebsa cnepyolume pasgensi:

Pa3pen 1. BBegeHue
OnucaHue Pa3nn4HbIX KOMNOHEHTOB CUCTEMbI y4e€Ta B pe3epByapax Rosemount.
Paspgen 2. YcTtaHOBKa ycTponcTBa

OnucaHue TOro, kak ncnonssosatb TankMaster WinSetup ans yctaHoBK/ YyCTPONCTB B
cucTeMe y4yeta B pesepByapax Rosemount.

Pasgen 3. YcTaHOBKa pe3epByapa

OnucaHue Toro, kak ucnons3osatb TankMaster WinSetup ansa ycraHoBku pesepByapoB u
CBS3U YCTPONCTB B CUCTEME y4deTa B pe3epByapax Rosemount.

Paspen 4. O6pallueHue ¢ yCTPOMCTBOM

KpaTkoe onncaHne OCHOBHbIX OYHKLMIA AN N3MEHEHMS NapaMeTPOoB KOHUrypauum
YCTPOWCTBAa M NOPSAOK yaaneHus ycTponcTts n3 paboden obnactmn WinSetup.

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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1.2

1.2.1

1.2.2

TexHn4eckas AOKYMEeHTauuns

Cuctema y4yeTa B pesepByapax Rosemount BkntoyaeT B cebsi pasnuyHyro JOKyMeHTauumo s
nonb3oBatenen. [NMonHbI cnncok cMm. Ha cante Emerson Automation Solutions ans Cuctemsl
y4yeTa B pesepByapax Rosemount 1 [NpubopoB Rosemount ans namepeHuns ypoBHS.

PyKOBOLI,CTBa Nno aKCniyaraunnm

= PyKOBOACTBO MO KOHAUIYPUPOBAHMIO CUCTEMbI YYeTa B pesepByapax Rosemount
(00809 0307 5100)

= PyKOBOACTBO MO 3Kcnayaraumm CUCTEMHOIO KOHUeHTpaTopa Rosemount 2460
(00809-0107-2460)

m PykoBoacteo no akcnnyartaumu (00809-0107-2410) mogyns cBasu Rosemount 2410

m PykoBoacteo no skcnnyartauumu (00809-0107-5900) pagapHoro ypoBHemepa Rosemount
5900S

m PykoBoacteo no skcnnyartauumu (00809-0107-5901) pagapHoro ypoBHemepa Rosemount
5900C

m [lononHeHne K pyKOBOACTBY MO KOHTPOMbHOM NpoBepke pabotel Rosemount 5900
(00809-0207-5900)

m PykoBoactso no akcnnyartaumu (00809-0107-2240) gatuuk TemnepaTtypbl
Rosemount 2240

m PykoBoacTso no akcnnyaraummn (00809-0107-2230) ancnnes Rosemount 2230
= PyKOBOACTBO MO akcnnyaraumm ypoBHemepoB Rosemount 5300 (00809-0107-4530)
= PykoBOOCTBO NO akcnnyaTaumm yposHemepos Rosemount 5408 (00809-0307-4408)

= PyKOBOACTBO MO YCTAaHOBKe nporpammMHoro obecneyeHnsi Rosemount TankMaster
(00809-0407-5110)

= PyKkoBOACTBO MO 3KchnyaTaumm nporpamMmmHoro obecneyeHms Rosemount TankMaster
WinView (00809-0307-5110).

m PykoBoacteo no akcnnyartaumu N0 Rosemount TankMaster WinOpi (00809-0207-5110)

= PykoBOOCTBO N0 aKcnnyaTaumm nporpammHoro obecnedverHms Rosemount TankMaster
WinSetup (00809-0107-5110)

= PyKOBOACTBO MO 3kcnnyaraumv 6€cnpoBOAHOM CUCTEMBI yHETa B pe3epByapax
Rosemount (00809-0107-5200)

m PyKOBOOCTBO MO MOHUTOPUHTY MiaBatoLlen KpbIy C MOMOLLbIO NPOrpaMMHOro
obecneveHus Rosemount TankMaster (00809-0507-5100)

JINCTbI TEXHNYECKNX OadHHbIX

m JINCT TEeXHNYECKMX AaHHbIX CUCTEMBI yyeTa B pesepByapax Rosemount
(00813-0107-5100)

m JINCT TEXHNYECKMX AaHHbBIX CUCTEMHOIO KOHLeHTpaTopa 2460 (00813-0107-2460)

m JIMCT TEXHUYECKNX AaHHbIX Moayns cBsa3n 2410 (00813-0107-2410)

m JIUCT TexHUYECKMX JaHHbIX pagapHoro yposHemepa 5900S (00813-0107-5900)

m JINCT TeXHMYECKNX OaHHbBIX pagapHoro ypoHemepa 5900C (00813-0107-5901)

m JINCT TEXHNYECKMX AaHHbIX AaT4mka Temnepatypbl Rosemount 2240S (00813-0107-2240)

m JIMCT TexHuveckmnx aaHHbIx ancnnes 2230 (00813—-0107-2230)

m JINCT TeXHUYECKMX JAHHbBIX BOSTHOBOAHOMO pagapHoro yposHemepa 5300
(00813-0107-4530)

m JINCT TeXHUYECKNX JaHHbIX GECKOHTAKTHOrO pagapHoro ypoBHemepa 5408
(00813-0107-4408)

Cucmema y4yema 8 pesepsyapax Rosemount 3
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https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%80%D1%83%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE-%D0%BF%D0%BE-%D1%8D%D0%BA%D1%81%D0%BF%D0%BB%D1%83%D0%B0%D1%82%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8-%D0%B4%D0%B0%D1%82%D1%87%D0%B8%D0%BA-%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%BF%D0%B5%D1%80%D0%B0%D1%82%D1%83%D1%80%D1%8B-2240-ru-ru-175350.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D0%BF%D0%BE%D0%BB%D0%B5%D0%B2%D0%BE%D0%B9-%D0%B3%D1%80%D0%B0%D1%84%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D0%B9-%D0%B8%D0%BD%D0%B4%D0%B8%D0%BA%D0%B0%D1%82%D0%BE%D1%80-2230-rosemount-ru-ru-81636.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%80%D1%83%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE-%D0%BF%D0%BE-%D1%8D%D0%BA%D1%81%D0%BF%D0%BB%D1%83%D0%B0%D1%82%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8-rosemount-5300-%D1%83%D1%81%D0%BE%D0%B2%D0%B5%D1%80%D1%88%D0%B5%D0%BD%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE%D0%B2%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D0%B2%D0%BE%D0%BB%D0%BD%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%80%D0%B0%D0%B4%D0%B0%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%80-ru-ru-76168.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-5408-level-transmitter-foundation-fieldbus-protocol-en-5568230.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-software-installation-en-5332482.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-tankmaster-winview-rosemount-en-81040.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-winopi-en-4886228.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-tankmaster-winsetup-rosemount-en-80868.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%80%D1%83%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE-%D0%BF%D0%BE-%D1%8D%D0%BA%D1%81%D0%BF%D0%BB%D1%83%D0%B0%D1%82%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8-%D0%B1%D0%B5%D1%81%D0%BF%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D0%BD%D0%B0%D1%8F-%D0%B8%D0%BD%D1%84%D0%BE%D1%80%D0%BC%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%BE%D0%BD%D0%BD%D0%BE-%D0%B8%D0%B7%D0%BC%D0%B5%D1%80%D0%B8%D1%82%D0%B5%D0%BB%D1%8C%D0%BD%D0%B0%D1%8F-%D1%81%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0-%D0%B4%D0%BB%D1%8F-%D0%BA%D0%BE%D0%BC%D0%BC%D0%B5%D1%80%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%BE%D0%B3%D0%BE-%D1%83%D1%87%D0%B5%D1%82%D0%B0-%D0%B8-%D1%83%D0%BF%D1%80%D0%B0%D0%B2%D0%BB%D0%B5%D0%BD%D0%B8%D1%8F-%D1%80%D0%B5%D0%B7%D0%B5%D1%80%D0%B2%D1%83%D0%B0%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%BC%D0%B8-%D0%BF%D0%B0%D1%80%D0%BA%D0%B0%D0%BC%D0%B8-rtg-rosemount-ru-ru-175332.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-tankmaster-floating-roof-monitoring-en-4850036.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D1%81%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0-%D1%83%D1%87%D0%B5%D1%82%D0%B0-%D0%B2-%D1%80%D0%B5%D0%B7%D0%B5%D1%80%D0%B2%D1%83%D0%B0%D1%80%D0%B0%D1%85-rosemount-ru-ru-81750.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D0%B5-%D1%85%D0%B0%D1%80%D0%B0%D0%BA%D1%82%D0%B5%D1%80%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B8%D0%BA%D0%B8-%D1%81%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D0%BA%D0%BE%D0%BD%D1%86%D0%B5%D0%BD%D1%82%D1%80%D0%B0%D1%82%D0%BE%D1%80-rosemount-2460-ru-ru-81608.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%80%D1%83%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE-%D0%BF%D0%BE-%D1%8D%D0%BA%D1%81%D0%BF%D0%BB%D1%83%D0%B0%D1%82%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8-%D0%BC%D0%BE%D0%B4%D1%83%D0%BB%D1%8C-%D1%81%D0%B2%D1%8F%D0%B7%D0%B8-2410-rosemount-ru-ru-104602.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D1%80%D0%B0%D0%B4%D0%B0%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%80-rosemount-5900s-ru-81616.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D1%80%D0%B0%D0%B4%D0%B0%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%80-rosemount-5900c-ru-ru-81366.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D1%80%D1%83%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B2%D0%BE-%D0%BF%D0%BE-%D1%8D%D0%BA%D1%81%D0%BF%D0%BB%D1%83%D0%B0%D1%82%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8-%D0%B4%D0%B0%D1%82%D1%87%D0%B8%D0%BA-%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%BF%D0%B5%D1%80%D0%B0%D1%82%D1%83%D1%80%D1%8B-2240-ru-ru-175350.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D0%BF%D0%BE%D0%BB%D0%B5%D0%B2%D0%BE%D0%B9-%D0%B3%D1%80%D0%B0%D1%84%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D0%B9-%D0%B8%D0%BD%D0%B4%D0%B8%D0%BA%D0%B0%D1%82%D0%BE%D1%80-2230-rosemount-ru-ru-81636.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D0%B2%D0%BE%D0%BB%D0%BD%D0%BE%D0%B2%D0%BE%D0%B4%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%80%D0%B0%D0%B4%D0%B0%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%B9-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%80-%D0%B4%D0%BB%D1%8F-%D0%B8%D0%B7%D0%BC%D0%B5%D1%80%D0%B5%D0%BD%D0%B8%D1%8F-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D1%8F-%D0%B8-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D1%8F-%D0%B3%D1%80%D0%B0%D0%BD%D0%B8%D1%86%D1%8B-%D1%80%D0%B0%D0%B7%D0%B4%D0%B5%D0%BB%D0%B0-%D0%B4%D0%B2%D1%83%D1%85-%D1%81%D1%80%D0%B5%D0%B4-rosemount-ru-ru-73622.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/%D0%BB%D0%B8%D1%81%D1%82-%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B8%D1%85-%D0%B4%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8B%D1%85-%D1%83%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%BD%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%80%D1%8B-5408-rosemount-ru-ru-3222914.pdf
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1.2.3 CTpyKTypa OOKYMEHTaunn

PucyHok 1-1. CTpykTypa cMcTeMbl U [OKYMEHTaLUumn nonb3oBaTens

= PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTauuy nporpaMMHOro
obecneyeHus Rosemount TankMaster WinSetup
(OokymeHT Ne 00809-0107-5110)

m PyKOBOACTBO MO 3KCMnyaTauuy nporpaMMHoro
obecneveHuss Rosemount TankMaster WinOpi
(OokymeHT Ne 00809-0207-5110)

= PyKOBOACTBO MO YCTaHOBKE NporpamMmMHoro obecrnevyeHuns
Rosemount TankMaster
(OokymeHT Ne 00809-0407-5110)

PykoBoACTBO MO 3KCMnyaTaLmmn CUCTEMHOTO
KOHUeHTpaTopa 2460
(OokymeHT Ne 00809-0107-2460)

y4yeta B pesepByape Rosemount
PykoBogcTso no
KOHOUIYPUPOBaHUIO CUCTEMBI
(OokymeHT Ne 00809-0307-5100)

PykoBoacTBo no akcnnyarauum
mopynsi ceAsun 2410
(DokymeHT Ne 00809-0107-2410)

PykoBoacTBo no akcnnyarauum pagapHoro
ypoBHemepa 5900S

(DokymeHT Ne 00809-0107-5900)
PykoBoacTBO no akcnsyaraumm pagapHoro
ypoBHemepa 5900C

(JokymeHT N2 00809-0107-5901)

PykoBoACTBO Mo akcnyaraumm
n3mepuTenbHoro npeobpasosarens
Temnepartypbl Rosemount 2240
(OokymeHT Ne 00809-0107-2240)

PykoBoACTBO Mo akcnyartaumum
aucnnes 2230
(OokymeHT Ne 00809-0107-2230)

4 Pykogodcmeo 1o akcrinyamauuu



PykoBoAcCTBO Mo 3KcnsyaTauum YcTaHoBKa ycTponcTBa
00809-0307-5100, Pea. CA Hos6bpb 2020

Pasgen 2 YcTaHoBKa YyCTPOWUCTBA

2.1
2.1.1

2.1.2

Cucmema y4yema 8 pesepsyapax Rosemount

Cuctema yyeta ans pesepsyapoB RTG peanusyeT pasnnyHble METOAbI M3MEPEHUN,
COrnacHO MeXayHapoaHbIX CTaHA4APTOB, a TaKkKe HaLuMOoHanbHbIX cTaHgapToB P,
Hanpumep FOCT 8.587-2019 "Macca HedhbTv n HedpTenpoaykToB. Metoankm (meToapl)
n3MepeHnin", OCHOBaHHbIE Ha:

* MPAMbIX METOA4AxX ANHAMUYECKUX U CTaTUYECKUX U3MEPEHUI

* KOCBEHHbIX MeTOo4ax OUHAMUYECKMX N CTaTUYECKMX U3MEPEHUI

* KOCBEHHOM MEeTOAEe, OCHOBAHHOM Ha rMapoCcTaTU4YEeCKoOM NpUHUMME.

B 3aBucumocTu oT Tpebyemoro metoaa namMepeHuin NPon3BOAUTCS KOHUIyprpoBaHmne
CUCTEMBI y4eTa U nporpaMmHoro obecnedernsi TankMaster.

B aTom pasgene onucaH NOPSAOK YCTAHOBKM U KOH(PMIypupoBaHnUst CUCTEMBI yYeTa B
pesepByape Rosemount ¢ nomoLbo cpeacTea koHdurypmposaHmss Rosemount
TankMaster WinSetup.

OnucaHune KOH(pUrypaumm cucteMmbl
[ToaroToBKa K ycTaHOBKE

Mepen ycTaHOBKOW cucTembl y4eTa B pesepByape Rosemount Heobxoammo ybeauTecs B
Hanuuuu cnegytoLlen nHpopMaLmm:

n MnaH Bcex nonesbIX YCTPOMUCTB N pe3epByapos.

(] NaoeHTndukaumoHHbIn Homep Ans kaxgoro ycrponctea (Unit ID — 3T0 yHUKanbHbIN
HOMep, KOTOpPbIN NpMCBaMBaeTCa 3aBO4OM—M3roTOBUTENEM).

m Appeca Modbus ycTponcTs ang namepeHus yposHs n ATD-ycTponcTs. YcTporncTea
NoCTaBnaATCA C agpecamMu, HaCTPOEHHbIMY MO YMOMYaHuIo, KoTopble ByayT
n3MeHeHbl Npu KoHdurypuposaHuu cuctemMel. Agpeca Modbus HacTpanuBaeMmbie B
6a3e paHHbIX pe3epByapa 451 CUCTEMHOrO KoHLUeHTpaTopa 2460, a Takke B 6a3e
AaHHbIX pe3epByapa Ana moayns ceasu 2410, onnCbIBaKOTCA HUXE.

" MapameTpbl reoMeTPUM pe3epByapa, a Takke ONOPHbIE PACCTOAHUS, Takne, Kak
Hanpumep 6a3oBas BbicoTa pesepByapa (R) n pacctosHue mMexay HynesbiM
ypoBHeM (HaknoHHoW nnacTnHom) u AHOM pesepByapa.

] Twn aHTEeHHbI Ans pa3nnyHbIX YpOBHEMEPOB.

[TopsooK ycTaHOBKM

YcTaHOBKa 1 HacTpoWika CUCTEMbI yYeTa B pesepByape Rosemount BknovaeT cregyowme
aTanbl, KpaTKo onucaHHble HUXe N Ha PucyHke 2-1 Ha cTpaHuue 8:

1. HacTtpownka npotokona uncgppoBon cBs3un

YKkaxunte napameTpbl NpOTOKOMNa LnpoBon CBA3N:

m MpoTokon Beayuwiero ycrporctea Modbus ncnone3yetcs ang obMeHa gaHHbIMK C
pabodyen ctaHumen TankMaster 1 nonesbIMM YCTPONCTBAMMW, TAKUMU KaK
KOHLIeHTpaTop AaHHbIX 2460 n mogynem ceasn 2410.

] npOTOKOJ'I BegomMoro yCTpOl‘/‘lCTBa ncnonb3yeTcqa ond obMeHa faHHbIMK C
XOCT-KOMNbOTEPOM.

" Ceasb ¢ 10 TankMaster MoXeT KOHTPONMPOBATLCS MyTEM COXPaHEHUS B XKypHare
Pa3nMyHbIX TUMOB OLUMGOK U KOAOB (PYHKLMNA.
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2, HacTtpowku

YkaxuTe equHULbl M3MepeHus], NpeduKchl TEroB ONs pe3epByapoB, TerM yCTPOUCTB,
napameTpbl 060pyA0BaHUS, a TakKe NapaMeTpsbl, KoTopble GyayT oTo6paxaTbes npu
NPOCMOTpe AaHHbIX pe3epByapoB.

3. YcTaHOBKa M HacTpoMKa KOHUEHTpaTopa AaHHbIX 2460

KoHueHTpaTop AaHHbIX Rosemount 2460 cneayeT yCTaHOBUTb U HACTPOUTL Nepes
YCTaHOBKOW ApYrux YCTPOMCTB, Takmx kak 2410 Tank Hub n pagapHbii ypoBHemep 5900S.

Mopsipok yctaHoekn Rosemount 2460:

m HasHaubTe agpec cB4a3n no npotokony Modbus
" HacTtpowTte TMn npoTokona v Hagnexaiune napameTpbl CBA3U Ka4oro nopra.
m Beegute B B[] pesepsyapos uHdopmaumio 06 yCTpONCTBaXx, KOTOPbIE NOAKITHOYEHbI

K MOreBow LUnHe.
4, YcTaHoBKa 1 HacTpourKa moayns csasun 2410

Mogaynb cesa3n 2410 Heobxoanmo ycTaHoBUTL nocrie KoHueHTpaTopa AaHHbix 2460 1 nepep,
YCTaHOBKOW ApYruX NoneBbiX YCTPONCTB. ECnn KOHUEHTpaTop HEe UCNOMb3yeTcd, MOgyIb
CBS131 MOXHO MOAKITHYaTb HanpsMyto k paboyen cTaHuum, Ha KOTopoK ycTaHoeneHo N0
TankMaster. Npouenypa yctaHoBKM MOAyNs cBa3un 2410 BKMOYaeT cregyolne OCHOBHbIE

aTansl:

m YKaxuTte Ter ycTponctaea

m HasHaubTe agpec cs4a3n no npotokony Modbus

= HacTtpoite 6a3y AaHHbIX pe3epByapoB, 4ToObl CONOCTaBUTL NPUGOPLI C
pesepByapamu

m HacTponTe 4ononHUTENbHLIN NOKanbHbIA AUCENn

5. YcTaHOBKa M HacTpoMKa noseBbiX YCTPOMUCTB

B cucteme yyeta B pesepByapax Rosemount Bce nonesble yCTPOMNCTBA, TakMe Kak
YPOBHEMEPDI M 3MepuTeEnbHbIE Npeobpa3oBateny TemnepaTypsbl, HacTpausatoTcs B 10
TankMaster Winsetup B npouecce yctaHoBku 2410. HacTpoika yCTpOMCTB NPOBOAUTCA Ha
Oornee no3gHen cTagmm ¢ NOMOLbIO OKHa Properties (CBOMCTBA) KaXa4oro U3 HUX.

YcTaHOBKa U HacTpovka yCTPOMCTB BKIOYAET crnegytoLwme aTanbl:

Sr1an OnucaHue
Css3b YKaxute nNpoToKon v agpec.
HacTtpowika YKkaxute napameTpbl reoMeTpudeckon oopMbl pesepayapa,

napameTpbl, XapakTepHble Ans OTAeNbHbIX YCTPOCTB,
pacrnorioxXeHve AaTYMKOB TEMMEPATYPbLI @ Takke Apyrve
napameTpbl, Hanu4me KOTopbIX 0GYCMNOBNEHO TUMOM YCTPOICTBA.

6 Pykogodcmeo 1o akcrinyamauuu
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6. YcTaHOBKa U HacTpoiika pe3epByapoB

YcTaHoBKa pesepByapa BKIHOYAET crieaytoLme aTanbi:

dTtan OnucaHue

BeibepuTe TN pesepsyapa BbibepuTe 0aMH 13 JOCTYMHbLIX BApMAHTOB, TAKMNX Kak: pesepsyap C
PUKCUPOBAHHOW KpbILLEW, C NNaBatoLlen Kpbillemn, cchepruyeckmn
pesepByap AJ18 CKUKEHHOro HedpTsiHoro rasa (CHI),
ropu3soHTanbHbIN pesepsyap ans CHIL u T. 4.

YkaxuTe Ter pesepsyapa YkaxuTe nms, kotopoe Byaer MCnonb3oBaTbCs B KA4eCcTBe
nageHTudukatopa B paboyeli obnacmu v gpyrnx okHax Mo
TankMaster.

BeibepuTe ycTporicTaa CBasXnTe yCTPOWCTBA C pe3epByapoM.

Hactponka YKaxute AOCTYMHblE CUrHamMbl OT MICTOYHUKOB B KayecTse

napamMeTpoB, Taknx Kak ypoBeHb HO,D,TOBapHOVI BOAbI, AaBleHne
napa mnun gaBneHne XXnakocTtu.

BBopg 3HaueHus Ykaxute 4ONyCTUMble AManasoHbl 3HAYEHWI YPOBHS, NyCTOTbI U
YPOBHs1 NOATOBApHOW BoAbl. B crnyyae oTcyTcTBUSA YCTpOMCTBa
MCTOYHMKA COOTBETCTBYIOLLENO CUrHana, Bbl MOXETE BPYYHYIO
yKasaTb HYXHble 3Ha4YeHus.

7. KanubpoBka

Mo OKOHYaHWUIO YCTAaHOBKM U HACTPOWKM pagapHoro yposHeMepa Rosemount 5900, ons
obecnevyeHnss COOTBETCTBUSIM3MEPSEMOTO YPOBHS 1 (DAKTUYECKOTO YPOBHS MPOAYyKTa B
pesepByape MoxeT notpeboBaTtbcsl noacTponka napametpa Calibration Distance
(PacctosHue kanmbpoBku). MoacTporika JormkHa BbINOMHATLCA O4MH pa3 npu
OKOHYaTenbHOM BBOAE B IKCMIyaTauuio.

Cucmema y4yema 8 pesepsyapax Rosemount 7



YcTtaHOBKa ycTpouUcTBa

Hosibpb 2020

PykoBoacTBO no 3kcnnyaTtaumm
00809-0307-5100, Pea. CA

PucyHok 2-1. Npoueaypa yctTaHOBKU cUMCTeMbl y4eTa B pe3epByapax Rosemount

Pabouas ctaHuus
TankMaster

XocT-KomnbloTeP

npeanpusiTusi

Modbus TCP
Ethernet

YpoHemep 5900S

Rosemount 2240

e —

NOJIEBAA
LUNHA

Mogynb cBsiaun
2410

LUWHA
TANKBUS

Oucnnen 2230

1. Hactponka cBasw.
Cm. «HacTpowika npoTokona umdpoBon
cBs3M» Ha cTpaHuue 10.

2. HacTtpowku.
CM. «HacTpowkn» Ha cTpanuue 20.

3. YcTaHoBKa 1 HacTpovika
KOHUEeHTpaTopa AaHHbIX 2460.

CM. «YcTaHOBKa KOHLIeHTpaTopa AaHHbIX
2460» Ha cTpaHuue 31.

4. YcTaHOBKa 1 HacTporika Moaynsi
cBA3n 2410.

CM. «YcTaHoBka moayns cesasn 2410» Ha
cTpaHuue 32.

5. YcTtaHoBKa 1 HacTpomnka yCTponcTBa.
CM. «YcTaHOBKa pagjapHoro ypoBHemepa
5900» Ha cTpaHuLe 46 n «YcTaHOBKa
BCMOMOraTenbHbIX YCTPOMUCTB
pesepByapa» Ha cTpaHuue 75.

v

6. YcTtaHoBKa 1 HacTponka pesepByapa.
Cwm. «YcTaHoBKa pesepByapa» Ha

cTpaHuue 115.
7. Kannbposka.
Cwm. «KannbpoBka ypoBHEMEpPa» Ha
cTpaHuue 137.

Pykogodcmeo 1o akcrinyamauuu
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icnonb3oBaHne macTtepa yCTaHOBKM YCTPOWUCTB

MacTep ycTaHOBKM YCTPOMCTB 0becneynmBaeT nowaroByto YCTaHOBKY yCTponcTs. MacTep

MOXHO 3anyCTUTb pasfiiMyHbIMA crnocobamu;

B8 oot o Wi

Filr Virw Service Tools Help
B A @8 ==zt

== Metwurk Connestions
= W Thas Workststion Eapand All

| # E;] Tanks Collepse Al
|| comm
& E'_—I Prozocols Install Mew...
Pregram All..
Sxor Datahases of A to Files..
Owenview 10 Terminads...

Register Log Crverviea..

B Logeaview [JB Prsical View |

Far Help, press F1

[T Resernaunt TankMaster £ WinSetup i:"="|‘E
[Ee] Wirw Service ook tep
T|BE|ex(ET

Irrhall Merr... b Tank.,

Drenvice..,

= n Metwork Connections

5 -

Far Help, press F1 | |
12 T S

MoppobHyto MHopMaLmio 06 yCTaHOBKE pasnunyHbIX YCTPOMCTB, CM. B pa3genax 2.6 ...

Cucmema y4ema e pesepsyapax Rosemount

. Beibepute nanky Devices

(YctporicTaa).

. LLenkHnTe npaBow KHOMNKOW MbILLX 1
BblGepute nyHKT Install New
(YcTaHoBWTbL HOBOE YCTPOMCTBO) BO
BCMIbIBAKOLLEM MEHIO UMK OTKpONTE
MeHo Service>Devices
(CepBuc-YcrponcTaa) 1 Bbibepute
nyHkT Install New (YcTaHoBUTL HOBOE
YCTPOWCTBO).

Kak BapvaHT, MOXXHO MCMONb30oBaTh
cnegyoLwnin NopsAoK AeNCTBUN:

1. Buibepute cepBep, Ha KOTOPOM
yCTaHOBIEHa cucTema.

2. B meHio File>Install New
(Pann-ycTtaHOBUTbL HOBOE YCTPONCTBO)
Bblbepute nyHKT Device (YCTponcTBo).

2.11.
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2.2

10

K XOCT-KOMMNbHOTEPY

HacTtpouka npotokona uncppoBou cBA3N

Pabouyto ctaHuumio TankMaster MOXHO NOAKMOYMTL K MONEBbLIM YCTPOUCTBAM U
XOCT-KOMIMbIOTEPaM C MOMOLLIbHO MPOTOKOMOB BeayLLero 1 BeAOMOro yCcTponcTs. MNpu
yctaHoBke 1O Rosemount TankMaster Ha paboyen ctaHuun TankMaster B kadecTBe
NpOTOKOra No yMon4yaHuio AOCTyNeH NpoTokon BeayLero yctporictea Modbus. Takke moryT
ObITb JOMNONMHUTENBHO YCTAHOBMNEHbI APYrMe TUMbl MPOTOKOSIOB Afsi CBA3M C XOCT-CUCTEMAMMU,
Takue Kak npoTokon segomoro yctporctea Modbus. [ns nonyyeHns 4ONONHUTENBHON
nHcpopmauum obpatuteck B Emerson Automation Solutions/Rosemount Tank Gauging.

Mpotokon Modbus npeanaraeT ncnonb3oBaHue A0 BOCbMM KaHarnos. [poTokornbl Enraf n
HART nopaepxwmBatoT 16 kaHanos. [Ins kaxaoro kaHana Bbl MOXETe yKasaTb onpefeneHHbINn
nopt NK (USB/COM) ansa nogknoyeHus, a Takke cTaHAapTHbIe NapaMeTpbl KaHana cBs3u,
Takne Kak CKOpOoCTb B 6oax, KOHTPOMNb YETHOCTM U KONMYECTBO CTOMOBbLIX BUTOB.

PucyHok 2-2. CBA3b € pa3nMYHbIMMK YCTPOMCTBAMU CUCTEMbI Y4YeTa B pe3epByapax

Rosemount
)
MPOTOKOJ1 BEOOMOIO YCTPOUCTBA BecnposopHo
(MJIK, SCADA, PCY) wrmo3 1420
OPC, Modbus RTU
MO TankMaster
XocT-
HART TCP KOMMbIOTEP
Ethernet
KoHueHTpaTop Modbus TCP Modbus RTU

AaHHbIX 2460 Ethernet RS232/RS485

NPOTOKON BEAYLUErO
Modbus TCP YCTPOWCTBA
Ethernet

Modbus RTU
TRL2/RS232/RS485

Modbus RTU ((((
TRL2/RS485

Rosemount 2240
YposHemep 5900S

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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2.2.1 HacTpoika kaHana npoTokosia BeayLero yctponucTea

B naHHOM pasgene npuBefeHO onncaHne HaCTPOMKU NPOTOKONa BeAyLLero yCTponcTea
Modbus ans ceasu ¢ mogemom nonesor WinHbl 2180. JaHHas npoueaypa MOXeT ObiTb

npUMeHnMa Takke 1 K ApyrumM NpoTokonam u MogemMam, OfHako MoryT notpeboBaTbces

Opyrvue HacTpPOWKM napameTpoB.

[ns HacTpoyiku kaHana NPOTOKOMa BLINOMHUTE criegylowme encTBuS:
1. OrtkponTe nanky Protocols ([Mpotokonsl) B okHe Workspace (Pabouas obnactb).

2. BblbepnTe 3Ha4OK, COOTBETCTBYIOLLMIN KOHKPETHOMY HacTpaMBaeMoMy NpoTokony (B
[aHHOM nprMepe nokasaH NpoTokon Beayliero yctponctaa Modbus).

-

[ Bosemount TankMaster WinSetup [ 5
Eile Miew Service Tools Help
@~ |Dmdm|ee%x| Xt

= E Metwork Connechions
£ B This Workstation
F- Tanks
—1 Devices
= Protocols
&y Expand All

T EnrafGPUMaster 1.0

M-

T 1OTMaster 10 Dhisabyle
F-¥ HartMaster 1.0 Properties
T ModbusSlave 1.0

o B GeG

T Logical View | B Prysical View

For Help, press F1

3. LLlenkHnTe npaBon kHoMkon mbiwn 1 BeibepuTe Properties (Ceorictea) (unu
BbiGepuTe Protocols/Properties ([poTtokonbl/CeoncTea) B MeHto Service
(O6cnyxuBaHwne)).

[7] Madbushaster Peotacol Properties =y

Protocol Channels
s MbMaster]
+F MbMaster.2
#7 MbMaster.3
.dy" MbMasier.a
#7 MbMaster.5
27 MbMasleck Clnse

27 MbMaster.?

#7 MbMaster.8 Help

4. B okHe Protocol Properties (CBoncTBa NpoToOKOMNa) nepeyncrieHbl JOCTYMHbIE
KaHanbl NPOTOKONOB. 3HAYOK, COOTBETCTBYIOLLUIN KaXXAOMY KaHany, ykasblBaeT Ha
3abroKnpoBaHHOE UM pasbrnokMpoBaHHOE COCTOSHNE KaHana.

BbibepuTte HyxXHbIN KaHan.

HaxxmuTe kHonky Properties (CoicTBa), 4Tobbl CKOHGUIYpUPOBaTh KaHan NpoToKona.

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount 11
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Commuricaton | Fin Log |

ﬂ Muedbus Master Frolucol Channed 1 Conhigurabmn

*

[ Commurication disablad in backup mode

Lo ||

ﬂ Muedbus Master Frolucol Channed 1 Conhigurabmn

M B D:-ml.ru:mlﬂ;lngl
Channed Type
e W Enable Channed
1 Wgacous T I erial) T Modbus
Channed Type
Mladbum ATL dsel s TCH = Modbus FATU {Seria) 7 Modbus TCF (Bt 1
Pest: :l:DMI!:mmt-cal.m:ﬂm:l ﬂ
' ATL Madbus TCF
Bed. Pos: Hone =] = n
| - =] 1P Addrraa: [10.69.208.13
g = =] M Red. 2960 IF Addess. |10.69.200.14
Regty T |_ The default Modbus RTL tn Pt 2
e [1000 sl “ chosen {1000 ms) g -
Beiries 3 :II
Deeion. | Reply Tveaud: [5000 ma
Beiries 3 :II

[ or | _cms | oo |_we

Bbibepute Bknagky Communication (CBsi3b). OHa No3BonseT HacTpamBaTb

napameTpbl, MO3BOSSIET HACTPanBaTb NapaMeTpbl, KOTOpPbIE YNPABMAIOT CBA3bIO
Mexay nonesbiMK YCTpoWCcTBamMu 1 paboden ctaHumern TankMaster.

Onsa Modbus RTU Haxmute kHonky Advanced (PaclumpeHHble HacTporku), YToObl

YCTaHOBUTb NMNapamMeTpbl CBA3U:

12

Port (MopT)

Baud rate (CkopocTb
nepepayun AaHHbIX B
6opax)

Stop bits (CtonoBbie
6uUTbI)

Parity (YeTHoCTb)

Modem (Mopem)

Handshaking
(KButnposanue)

Reply timeout (Bpems
OXUAaHUA OTBeTa)
Retries (Yucno
NOBTOPOB)

Description
(Onucaxue)

COM-nopT, kK KOTOpoMy ByAeT NOAKMIOYEH MOLEM MOSIEBOW LUNHbI
2180.

4800

Het

Beibepute FBM 2180, ecnn xotute BbIGpaTb MOAEM MONEBOW LUMHbI
2180

FBM 2180: Het

FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485: RTS/CTS

RS232: Het

1000 mc

10

TekcT ¢ onucaHuem HaCTPOEHHOro KaHana

Pykoeodcmeo no akcrnyamayuu
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MpumeyvaHue

Mpu obpbiBe CBSA3N, ecnv NpoLieaypa ycTaHoBeHNs cBs3un BknovaeT DSR, 1o cepeep
npoTokonoB TankMaster He npon3BOAUT OTNPaBKy HOBOTO 3anpoca. ATO MOXET MPUBECTU K
NPEBbLILIEHNIO BPEMEHW OXUAAHWS OTBETA.

10.

11.

12.

b. [Onsa Modbus TCP ykaxuTe IP-agpec 2460, kK KOTOPOMY NOAKMOYEH CEpBEP

TankMaster. B crnydyae Hanu4uns pesepBHbIX KOHLEHTPATOPOB AaHHbIX MOXHO
ncnonb3oBaTb OTAeNbHbIN IP-agpec ansa pesepBHoro cepsepa. [JonosHUTENbHYO
MHOPMaLMIO O KOHDUTYPUPOBaHMM PE3EPBUPYEMbBIX CUCTEMHbBIX KOHLIEHTPATOPOB
cM. B PykoBoaCTBe MO aKcnayaraumm Ansi CUCTEMHOIO KoHUeHTpaTtopa 2460.

Bknagka File Log (XKypHan ¢ainnoB) Nno3BonseT ykasaTb T1Mn MHopmauuu,
KoTopasi JOMKHa ObITb 3aperncTpypoBaHa U CoxpaHeHa Ha aucke (CM. Takke
«HacTtporika cpanna xypHana» Ha ctpaHuue 18).

[nsi cuctem c pe3epBMpoOBaHMEM CEPBEPOB PE3EPBYAPOB MOXHO MCMONb30BaTh
dnaxok Comm. disabled in backup mode (O6meH gaHHbEIMK B pexnme
pe3epBUpoBaHUA OTKITHOUEH). pu ycTaHOBKE 3TOro (hrnaxka BeayLlee YCTPOUCTBO
ModbusMaster He ByaeT oTnNpaBnATL 3anNpoChkl, €CNU NoKanbHbINA cepBep
pe3epByapa HaxoaMTCS B peXunMe pe3epBMpOBaHUS.

[na akTMBauumn kaHana npoTokona ycrtaHosuTte dnaxok Enable Channel
(BkntounTb kaHan).

[ Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration ==
Commuracabon | Fila Log|
¥ Enabie Charrel
Port |COMT Commuriatons Fod) w | Modem: FEM 2180 -

HaxmuTe kHonky OK, 4TOObl COXpaHUTb TEKYLLYH KOHUIypauuio 1 3aKpbITb OKHO
HaCTPOWKM.

B pabouen obnactn WinSetup nosiBnseTcsa 3Ha4oK KaHana BegyLlero ycTpomucTea
Modbus (kaHan Ne 1 B gaHHOM npumepe):

D Razemaunt TankMaster / Winbetup = (=) &
File Yiew Sgrdce Ioals Help

B o= o A

[ Metwark Connectivns
= This Workstatian
#] [ ] Tanks
#-| ] Devices
== Pratacels
=¥ ModbuiMaster 1.0

% [OTHlaster 10
¥ ModbusSlave 1D

B Logcalvie [ Physical View |

_hﬂ Help, press Fl

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount 13
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2.2.2 HacTpoika kaHana npoTokosia Be4oMOro yCTponucTea

lMpoTokon BEAOMOro YCTPOMCTBA NO3BOSSET NOMy4vaTb AaHHbIE C paboyver CTaHumm
TankMaster Ha xoCT-KOMMbIOTEP.

MpumeyaHue

[nsa 3anycka cepBepa NpoOTOKOMNa BE4OMOrO yCTpONCTBa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb
annaparHbIv Krtod. Takke HeobXxoaMMO akTMBUMPOBAaTb CBA3b C BEAYLLUM YCTPOWCTBOM.

HacTtpouka cBsa3u no npotokony Modbus

[lns HacTponkK KaHana NpoToKona Be4omoro yctporctea Modbus, BeinonHMTE crneaytowme

[OEencTBuA:
1. OrtkponTe nanky Protocols ([MpoTtokonbl) B OkHe paboyel obnacmu.
2. Bbibepute 3Hadok npoTtokona Begomoro yctponctesa ModbusSlave.
] Rosemaunt TankMaster / WinSetup |‘=' jil=) !E'd1
File View Service Toals Help
& i BE| e w |l T

E n Metwnrk Connectians
= 5 Thes Warkstalsan
+-[) Tanks
# | ] Devices
=4 Prelocals
- ModbusMaster L0
¥ EnrafGPUMaster 1.0
F 10TMaster L0

g g Moclbustizue 10 Dbl
Froperties

1 Bl ogront Ve | Prgsicaivien |

Far Help, press F1

3. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn 1 BbiGepute Properties (CeoricTtea) (unu

BblOepuTe Protocols>Properties (Ipotokonbi>CBoricTBa) B MeHI0 Service
(O6cnyxuBaHune)).

[T Modbustlave Peotacnl Praperties i

Protocol Chanrsls
Mﬁf MhSElave.1
27 MbSlave.2
#7 MbSlave. 3
27 MbSlave.4
#7 MbSlave 5
27 MbSlave R [Clnas

27 MbSlave.7

#7 MbSlave. B Help

4. B okHe Protocol Properties (CBoCTBa NpOTOKONA) NepeYnNCrieHbl BKITHOYEHHbIE U
OTKMHOYEHHbIe KaHanbl NpoToKora.

5. BbibepuTte HyXHbIN KaHan.

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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6. HaxmuTe kHonky Properties (CBolicTBa), 4UToObl CKOHUIYPMpPOBaTh KaHan
npoToKona.
[ Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration ﬁ]
Commumcabon | Fila Log | Tank Mapging |
v Erabis Charmel
Best: [ = | Modem RELR5 -
Boud rate: [ 3600 + | Hansdshahing | b
Foobae [T v | Addmee 1 |
Faiy. ||:\"ﬂl - Advanced...
Deecriplion |"'k.-=mi TankMasler charresl for Modbus slava,
4.4 Cancel Apply Help
Bbibepute Bknagky Communication (CBsisb).
8. [nsa akTnBaumm KaHana npoTokona yctaHosuTe dnaxok Enable Channel
(BkrtoumnTb KaHarn).
9. Y6eouTech B TOM, YTO YCTAHOBMEHDI CrieayoLme napaMmeTpbl CBS3N:
Port (Mopr) Beibepute COM-nopT, kK kKoTopomy ByAeT NOAKIOYEH XOCT-KOMMbIOTEP.
Baud rate BbibepunTe HacTpoliky, KOTOpas COOTBETCTBYET HAaCTPOWKe XocTa.
(CkopocTb
nepepaiu
OaHHbIX B 6oaax)
Stop bits BbibepunTe HacTpoliky, KOTopas COOTBETCTBYET HAacCTPOWKe XocTa.
(CtonoBble 6UThbI)
Parity (YeTHocTb) BbiGepute HacTpoliky, KOTopasi COOTBETCTBYET HAacTpOlke xocTa.
Modem (Mogem) BbiGepute cootBeTcTBYOWMI MHTEpdelic. Bbibepute FBM 2180, ecrnn
ncnone3yeTtcs Mogem nornesown WwuHel 2180.
Handshaking FBM 2180: Het
(Keutuposanue)  FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485, RS232: CM. TeXHMYeCKMNe yCrioBusl Ha NporpaMMHoe
obecnevyeHune CBA3N, NCMOMb3YEMOro B XOCT-CUCTEME.
Appec Beeaute agpec Modbus, koTopbliii ByaeT ucnonb3oBaTbcst Ha
XOCT-KOMMbOTEPE ANst MaeHTUdUKaumm paboder ctaHumm TankMaster.
OnucaHue TekcT ¢ onucaHnem HacTPOEHHOro KaHana.
MpumeyaHue

Mpwn 06pbIBE CBA3N, €CNK NpoLieaypa YCTaHOBNEHNs cBA3n BktodaeT DSR, To cepsep
npotokonos TankMaster He npon3BogUT OTNPaBKy HOBOMO 3anpoca. ATO MOXET MPUBECTU K
NpEeBbILUEHNIO BPEMEHW OXUAAHMS OTBETA.

10.
HaCTPOWKW.

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount

HaxxmuTe kHonky OK, 4TOObl COXpaHUTb TEKYLLYH KOHUIypauuio 1 3aKpbITb OKHO
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PacwunpeHHas HacTpouka

YToObl HACTPOUTL BPEMS 3a4EPXKKN U IMMUT BPEMEHW OXMAAHUS, BbINOMHUTE crieayowmne
OEencTBua:

1. B okHe Slave Protocol Channel Configuration (KoHurypaums kaHana npotokona
BEIOMOro YCTpOMCTBa) BblbepuTte Bknaaky Communication (CBA3b) U HAXMUTE
kHonky Advanced (PaclvpeHHas HacTpoika):

[ Advanced Communication ==
Oyt Rnsponas Dedmye: [10 =5
Ty frtereal: |10 =
Fiead Ciusry Timeout 400 -5
Wiide Respones Tmesd. 400 =
Moo Beaponae Tme: [200 =
Hackaup mode |:H;r|g; ;l
ok | coen | Hew |
2. [ns npotokona TRL2 Begomoro yctponctea Modbus ncnonssytotca cnegyroiime

3Ha4YeHuna No ymMosnyaHuio:

Query to Response Delay 10 mc

(3agepkka oTknMKa Ha 3anpoc)

Query interval (MHTepBan 100 mc

3anpoca)

Read Query Timeout (Bpems 400 mc

OXUOAHUS CYUTLIBAHUS)

Bpems oxupaHus 3anucu 400 mc

Makc. Bpems oTknuka 800 mc

Pexxum pesepBupoBaHusi Het
3. Bbibepute ognH 13 Tpex BapuaHToB Backup Mode (Pexxum pesepBupoBaHus):
] Het
m Write Commands Rejected (OTknoHeHune komaHg 3anucn) — NO TankMaster He

NPUHMMaET KoOMaHA4 Ha 3anncb B b yCTpOVICTB OT XOCT-CUCTEMbI.

n B pexume Silent (beclwiymHbin) npotokon ModbusSlave He nocbinaet oTBETOB Ha
3anpockl, Nofly4yaeMble OT XOCT-KOMMbOTEPA, ECMU NOKANbHbLINA CEPBEP CUCTEMBI
ynpaBreHusi pesepeyapamMmn HaxoaMTCs B peXrMMe pe3epBUpOBaHus

16 Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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HacTtpoiika npuBa3ku pesepByapoB

[MpoToKOn BEAOMOro YCTPOMCTBA NO3BONSET NepeaaBaTh JaHHbIE U3 CUCTEMBI yYeTa B
pesepByapax Rosemount Ha xocT-komnbloTep. B okHe Tank Mapping (MpuBsa3ska
pesepByapoOB) MOXHO yKa3aTb, U3 Kakux pesepByapoB cobupaTb AaHHble Ang

XOCT-CUCTEMDbI.

1. B okHe Slave Protocol Channel Configuration (HacTpoiika kaHana npoTtokona
BEZIOMOro YCTPOWCTBA), BbibepuTe BkNaaky Tank Mapping (Mpussaska

pe3epByapoB):

[T Madbus Slave Pratocol Channel 1 Configueation

Comeunication | Fie Lag Tarkl-"awm|

Avadabie Tanks
= B This Workstation/Local Sen

= ez

[+ [¢]

Mapped Tanky
Pos | Tank Name

ThA

o —

b=l - LU

SEreET

Lol Serves

Cancel |

Bophy

2. BbibepuTte pesepByapbl, C KOTOpbIMU ByAEeT COEAMHATLCHA XOCT-KOMMbIOTEP U3
cnucka pesepByapoB B naHenu Available Tanks (JocTynHble pe3epByapbl).

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount

HaxmuTte kHomky | | 4TOObI MEepemMecTUTb BbiOpaHHbIE pe3epByapbl B NepeyeHb
Mapped Tanks ([MpuBsizaHHble pe3epByapsbl).

Y6eauTech, 4TO pe3epByapbl OTOOpaxatoTCs B MOPSiAKE, KOTOPbIA COOTBETCTBYET
TpeboBaHMaM xocT-cuctemsbl. B criyyae, korga xocT-cuctema noceinaet 3anpoc, MO
TankMaster oTknukaeTtca, nepegasas AaHHbIE U3MEPEHUI pe3epByapoB B TOM
nocrieqoBaTenbHOCTH, B KOTOPOW NepevrcrieHbl pesepByapbl B ctonbue Mapped
Tanks (MpuBsa3aHHbIE pe3epByaphbl). Bbl MOXeTe Nerko M3MeHUTb PacnooXeHne

NpUBSA3aHHbIX pe3epByapoB C NMOMOLLbIO KHOMOK & U [ .

Haxmunte kHonky OK, 4ToBbl COXpaHUTL TEKYLLYIO KOH(UIYPaLUIO 1 3aKPbITb OKHO.
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2.2.3 HacTpoika danna xypHana

MHbopmaLmio No coxpaHeHUIo XXypHarna CBA3N CBA3WN Ha AucKe, CM. B PykoBoacTee no
akcnnyataumm Rosemount TankMaster WinSetup (00809-0107-5110).

224 3meHeHne TekyLlen KoOHdUrypaumm KaHanos NpoToKosa

KoHdpurypaums kaHana moxeT 6biTb n3MeHeHa B nioboe BpeMs. BoinonHute cneaytoLume
[encTBuns:

1. B pabouen obnactu WinSetup otkponTe nanky Protocols ([poTokorbl) 1
BINOXEHHYIO Nanky NpoToKomna ¢ BKIOYEHHbIMY KaHanamm.

[T Rosernount Tankbdaster / WinSetap (=) (= i
File View Service Toals Help
& o & 5 B e w | (BT

E ﬂ Metwnrk Connectians
= 5 This Wiarkstatson
¥ ] Tanks
4] Devices
=1 Protocols
B ¥ MadbashAaster 1.0

J m Find Devices...
¥ EnrafGRUMaster L0

- I0TMaster 1.0 Views Log...

¥ Modbusiee 1.0 Sratistics...
Seate...
Properties

" D Logealvew [ Physical view |

Far Help, press F1

2. BbibepuTe 3Ha4oK kaHana.

3. LLlenkHnTe npaBou KHOMKow MbIwn 1 Bbibepute Properties (CBolicTea), Unu B MEHIO
Service (Cepsuc) Bbibepute nyHKT Channels>Properties (Kananei>CsoicTsa).

4, BbiGepuTe HyXXHYIO BKINaaKy U M3MeHWUTe HacTpPOWiKM NPOTOKoa, Kak onMcaHo B
npeablaywmx pasgenax.

18 Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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2.2.5 HacTpoika cepBepa npoToKosroB

Bbl MOXeTe yka3aTb, Yepes kakoi NPoToKon GyayT NOAKIOYEHb! CepBEpbI NMpKU 3anycke
TankMaster WinSetup.

YT106bl M3MEHMTb TEKYLLYIO KOH(UIYpaLuio, BbIMONHUTE criedyowme AeACTBUS:

1. B pabouen obnactu npunoxeHusa WinSetup Bbibepute nanky Protocols
(MpoTokonsl).
2. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn 1 BeiGepute nyHKT Configure (HactpouTs).
[T Configuee Protocol Servers I
Srrvra blame Cowresct

DrtalighwespSlawe m

Ascilve O

Al TS lave m

[ Showw al puninenl:

oK Cancel Help |

3. B cton6ue Connect ([MogkntoveHne) oTMeTbTE NaXxok Kaxaoro npotokona,
KOTOphLI BaM HEOOXOAMMO aBTOMATMYECKN NOAKMNI0YATL KaXXAbI pa3 npu 3anycke
MO WinSetup.

Bbl MOXETE OTKMIOUNTL CepBEP MPOTOKONOB B ftoboe BpeMsi ¢ noMoLbio koMaHabl Disable

(OTkNtOUNTB).
1. OTtkpownte nanky Protocols (MpoTokonbl) B paboyen obnactn Winsetup.
2. LLlenkHnTe npaBoi KHOMKOWM MbILIM Ha 3HAYKE HY>XHOTO cepBepa NPOTOKOSOB U

BbliGepuTe Disable (OTkmtoumnTh).

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount 19
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Hactpounku

EavHuUBI n3amepeHus

YKaxnte eguHuLbl N3MepeHUsl, KOTopble NpeanonaraeTcsa NCrnonb3oBaTh B pacyeTax
TOBapHbIX 3aMacoB 1 4115 0TOOpaKeHNa n3MepsSeMbIX MEPEMEHHbIX, TakUX Kak YpOBEHb UM
Temnepartypa. [Anga Toro, 4To0bl N3MEHUTL NCNOMB3YEMYIO €4MHULY M3MEPEHUS, BbIMOMTHUTE
cnegywouwine enCcTBUS:

1. Bbibepute HyxHbI cepsep (Hanpumep, This Workstation (JaHHas pabo4yas
cTaHumn)) B paboyen obnactn WinSetup.

2. LLlenkHuTe npaBow KHONKOW Mbiln 1 BeiGepute Setup (HacTtpoiika), unv B MeHio
Service (Cepsuc) Bbibepute Servers>Setup (Cepeepbi>HacTpoiika).

3. B okHe Server Preferences (HacTtpownku cepBepa) Bbibepute Bknaaky Units

(EanHnubl n3amepeHus).

Server Preferences HH
| Ut | Amisient for Trempemiure: | inventoy | Macrdannous |
Suites LUrits
Leveilitage [y j Wighirret: ||'|2j j
e |degC - LRerely. | loim3 bl
Erassure; :IIHr G ;J Wieight |I||r|['r|: j

'-c-:lza-.cd_:m.r_-hb

4. Bbibepute HyxxHble eanHULbI U3MEPEeHNs YPOBHS/NYyCTOTLI, TemnepaTtypbl,
AasneHus, obbema, NNOTHOCTU N Maccehl.

5. Haxmute kHonky OK, 4Tobbl COXpaHNTb TEKYLLYIO HACTPOWKY U 3aKPbITb OKHO.

MpumeyvaHue
lMepen ycTaHOBKOM HOBbIX pe3epByapoB 1 YCTPOWCTB crneayeT YAOCTOBEPUTHLCS B TOM, UYTO
Bbl®paHbl HYy>XHble eAWMHULbI U3MEPEHUSI.

Y4yTtuTe, 4TO AaHHbIE HACTPONKM OTHOCATCSI TONBKO K YCTAHOBKE HOBLIX pe3epByapoB.
N3meHeHMe faHHbIX HaCTPOEK HE NPMBOAUT K UBMEHEHMSIM B HAaCTpOKax pe3epByapoB,
KOTOpble yXXe yCTaHOoBIeHbl B paboyeli obnacmu 10 WinSetup. Ans Toro, 4ToObl N3MEHUTb
eaVHULbI U3MEPEHNS, 3aAaHHble AS1si CYLLECTBYIOLLETO pe3epByapa, BbINOMHUTE
cnegytowme OencTBums:

1. Ynanute pesepsyap.

2. NamennTte eamHuubl namepenus B okHe Server Preferences/Units (HacTtponku
cepsepa / eguHnubl nsamepenns) (Mnu B nporpamme TankMaster WinOpi BeiGepuTe
onuuio MeHr «Setup>System» (Hactporka>Cucrema n usmeHnte eguHuLbI
namepeHuns B okHe System Setup (HacTtpowka cuctemsl).

3. YcTaHoBUTe pesepByap elle pas.

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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2.3.2 Temnepartypa OKpyKarlLLero Bo3gyxa
Y106l U3MEHUTL HACTPOIKM TEMMNEPATYPbI OKPYXKatoLero Bo3ayxa, BbINONHUTE criegyowmne
[OEencTBuA:
1. Bbibepute HyxHbI cepsep (Hanpumep, This Workstation (JaHHas pabo4yas

cTaHumn)) B paboyen obnactn WinSetup.

2. LLlenkHuTe npaBow KHONKOW Mbiln 1 BeiGepute Setup (HacTtpoika), unv B MeHto
Service (Cepsuc) Bbibepute Servers>Setup (Cepsepbi>HacTpoiika).

3. B okHe Server Preferences (Hactponkn cepBepa) BblbepuTte Bknagky Ambient Air
Temperature (TemnepaTypa OKpy>KatoLLiero Bosayxa)

Server Preferences HH

Links | Ambsert Ar Tempersturs | Invrninry | Macedaneo

Arnkierd B Temg Source

O Mol |

Drvice: RRLTIE ] Srnsor

A [aTD-59 J [lonpmawe =P =

‘Walle Rarge
Murmnan | 1000 T M s WF T
0K | Cece bl
4, Bbibepute Auto (ABTOMaTU4eCKM), ECIM UMEETCH AaTUYnK TEMMNEpPaTypbl, KOTOPLIN

MOXXHO MCMOMb30BaTb ANS U3MEPEHN TeMMepaTypbl OKpy»KatoLiero Bo3ayxa. B
NPOTMBHOM cny4yae BbloepuTe BapuaHT Manual (PyyHown BBOA) U BBEAWTE 3HAYEHME
TemnepaTypbl OKpYyKatoLLero Bo3ayxa.

= Device (YctponcTteo). LienkHute no .| kHOMKe 1 BbIGepuUTe YCTPOWCTBO, K
KOTOPOMY MOAKIOYEH AATUMK TEMNepaTyphbl.

= Ambient Air Temp Source (VICTOHYHMK TeMnepaTypbl OKPYXatoLLLEro Bo3ayxa).
Bbibepute UCTOYHMK TEMNEpPaTypbl, CBA3aHHbIN C BbIGpaHHbIM YCTponcTBOM. B
cucteMe yyeta B pesepsyapax Rosemount npuBA3aHHbI N3MepUTENbHbIN
npeobpasoBarernb TeMnepaTypbl AOMKeEH ObITb HACTPOEH B 6a3e JaHHbIX MoAayns
CBS3U (JONOMHUTENbBHYIO MHAOPMaLMIO CM. B nodpa3saene «YCcTaHoBKa MOAYns
cBsa3n 2410» Ha cTpaHuue 32).

m Sensor ([Jatuuk). Boibepute KOHKPETHbBIA AaT4MK, KOTOPLIA byaeT
MCNoNb30BaTLCS ANA U3MEPEHNS TEMMNEPATYPbl OKPY>KatoLLLErO BO3ayXa.

= Value Range ([uana3soH 3HauyeHun). NapameTp Value Range ([uana3oH
3Ha4eHwui) onpeaenseT MMHUMasbHbIE U MaKCUMasbHblE 3HAYEHUS MPU PYYHOM
BBOAE TEMMepaTypbl OKPYKatoLLEro Bo3ayxa.

5. HaxmunTe kHonky OK, 4TOGbl COXpaHUTb TEKYLLYH HACTPOMKY U 3aKpbITb OKHO.
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2.3.3 3anacsl

[lns aBTOMaTMyeckoro n3mMepeHuna nNioTHOCTU NCNOJb3YKOTCA NapamMeTpbl MECTHOIO
YCKOpeHunda cB0OOAHOro NageHnsa n NIIOTHOCTU OKpyxatrLiero sosayxa. [ns Toro 4TobbI
N3MEHUTb HaCTp0I7IKM 3anacos, BbINONMHUTE cneaywuine DEencTBus:

1. BbibepuTte HyxHbIN cepBep (Hanpumep, This Workstation (JaHHasa paboyas
cTaHumsn)) B pabouen obnactu WinSetup.

2. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn 1 Bbibepute Setup (HactpouTts), n B MeHI0
Service (Cepsuc) BbibepuTte Servers>Setup (Cepsepbi>HacTpoiika).

3. B okHe Server Preferences (HacTtpowku cepsepa) Bbibepute Bknaaky Units

(EAMHULBI n3mepeHuns):

Server Preferences HH

Unia | Ambient fr Tempemiue  Inventony | Macelanaous |

Lol Grawity Cabeulation

ok Lot
- a AR
e [ Harusl |ﬂm e
Elewation:

T Caleubsted
= 00 i

Ambirt A Density Calculation

Wk 1

U kgm3 7 o
Mumman
000 kgl

" Marual

. M anan
Baze Drnsity -
= Calesdated |-_2| fgfm3 JULE kgim3

'-c-:lza-.cd_:m.r_-hb

4, YckopeHue cBobogHOro nageHus
MecTHoe ycKopeHue Ucnonb3yeTcs Ans pacyeta nNnoTHOCTU U Macchl B criyyae,
€CIv Ha pe3epByape YCTaHOBMEH AaTyVK OaBfeHNsi, JOCTYMNHbIN BKa4YecTBe OnLumu.

m Bbibepute BapuaHT Manual (Py4Hol BBOA), €Cnu Bbl XOTUTE MCNOMb30BaTh
N3BECTHOE 3Ha4YeHNe MECTHOIO YCKOPEeHMs1 cBOBOAHOIO nageHus.

m BriGepute BapmaHT Calculated (PacueTHbliin), ecnm Bbl XOTUTE UCMONb30BaTb
3Ha4yeHue, paccunteiBaemoe O TankMaster. B aTom crnyvyae [ononHUTENbHO
HeobXxoaMMO BBECTU LLUMPOTY M BbICOTY HaZ YPOBHEM MOPSI.

5. IMNOTHOCTL OKpY>KatoLero Bo3ayxa.
MapameTtp Ambient Air Density (IMnOTHOCTb OKpy><atoLLero Bosgyxa) Ucnornb3yeTcs
ansa pacdeta napameTtpos Observed Density (Habniogaemasi nnotHocTb) u
Weight in Air (Macca B Bo3ayxe).

m BbiGepute BapnaHT Manual (Py4Hon BBOA), €Cnit Bbl XOTUTE MCMONb30BaTh
M3BECTHOE 3HAYEHME NIOTHOCTU OKPYXaKLLEro Bo3ayxa.

m BbiGepute BapmnaHT Calculated (PacyeTHbliin), ecnv Bbl XOTUTE UCNONBb30BaTb
3HayeHue NNOTHOCTU OKpY>KatoLLero Bo3ayxa, paccunteiBaemoe O TankMaster.
PacyeT 3HavyeHnst npom3BoauTCcs Ha ocHoBe 3HadveHun Base Density (basosas
NNOTHOCTL) N TEMMEPATYPbl OKPYKatoLLero Bo3ayxa.

[nsa nonyvyeHns 4ONOMHUTENBHON MHGOPMAaLMK MO NapaMeTpaM M pacyeTam
TOBapHbIX 3anacoB CM. pykogoOcmeo o akcrisiyamauuu O TankMaster WinOpi
(0okymeHm Ne 303028EN).

6. Haxmnte kHonky OK, 4Tobbl COXpaHNTb TEKYLLYIO HACTPOWKY U 3aKPbITb OKHO.
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[Mpouee

[na pegaktpoBaHusa Tabnuubl BMECTUMOCTU pe3epByapa unv 6a3oBoii TemnepaTtypbl,
BbINOMHMTE crieaytoLme AencTBus:

1.

7.

Bbibepute HyxHbI cepsep (Hanpumep, This Workstation (JaHHas pabo4yas
cTaHumn)) B paboyen obnactn WinSetup.

LLlenkHuTe npaBow KHONKOW Mbiln 1 BeiGepute Setup (HacTtpoika), unv B MeHto
Service (Cepsuc) Bbibepute Servers>Setup (Cepsepbi>HacTpoiika).

B okHe Server Preferences (HacTtpownku cepBepa) BbibepuTe BKNaaky
Miscellaneous (Ipouee).

Server Preferences E
Units Nﬂbianlﬁ.irTBmpBralumlIn'.'anlorg.r Miscellaneous

TCT

[ o Fiaw LI Ma peints: 1000
Dhagelal ) s
Bl ru of Srrar | 100

Rrdrarnnn Temqwatuen

[red T 1510 T

O I Cancel Huizlp

BbibepuTe TMn Tabnuupbl BMectumocTn pesepayapa (TCT), koTopein bygeT
MCMNOMb30BaTbCs MO YMOMYaHMIO NPW YCTaHOBKE HOBbIX pe3epByapoB. Tun Tabnmub
BMECTMMOCTU pe3epByapa no ymonyaHuio byaer aBTomaTMyeckn noacTaBnsaTbCs
npu co3aaHnM rpagympoBOYHbIX Tabnuy BMeCTUMOCTM NS HOBbIX Pe3epByapoB.
OpHako Tvn Tabnuubl BMmecTumocTy pesepsyapa (TCT) MoxeT 6biTb U3BMEHEH, ecrin
B okHe Tank Capacity Setup ykasaHa rpagynpoBoyHas Tabnuua, He3aBMCMMO OT
napameTpoB, ykasaHHbIX B OkHe Server Preferences (HacTpowku cepsepa).

B kayecTBe Tuna Tabnuubl BMECTUMOCTU pe3epByapa Bbl MOXeTe BblbpaTb Raw
(HeobpabotaHHas), International (MexgyHapogHas), u Northern
(CeBepoamepukaHckas).

Bonee nogpobHoe onvcaHne npuBeneHo B pykosodcmee o akcryamayuu 10
TankMaster WinOpi (Homep dokymeHma Ne 303028EN).

YKaxuTe MakcuManbHO€E KOnn4ecTBo LI,I/ICprBbIX aBapMVlelX CUrHanoB, KOTopble
npeagnonaraeTca Ncnonb3oBaTb.

Ykaxute 683OBYIO TeMneparypy, KOTOpyk npeagnornaraertcAa UCnosib3oBatb B
pacyeTax ToBapHbIX 3anacosB. O6bI4HO ncnonb3yeTcd ctaHaapTHOE 3Ha4YeHne
15 °C.

Haxmnte kHonky OK, 4Tobbl COXpaHNTb TEKYLLYIO HACTPOWKY U 3aKPbITb OKHO.
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HacTpoika npedunkcoB UMEH Teros

MO TankMaster WinSetup no3BonsieT ykasaTtb NpeduKCbl UMEH TEroB, NpegHa3HayYeHHbIe
AN UCMOoNb30BaHMs MO YMOMYaHuio, KoTopble ByayT oTobpaxkaTbCa aBToMaTUYeCKn Npuy
yCTaHOBKe HOBbIX pe3epByapoB U yCcTponcTB. CriegyeT OTMETUTb, YTO Ter pe3epByapa
[OOIMKEH Bcerga HauymHaTtbes ¢ OykBbl. TU NpedmrKCbl MOXHO UTHOPUPOBATL, ECIU Bbl

XOTUTE WUCMONb30BaThb Apyrue npeguKco.

YTto6bl yKasaTb NpedUKChbl MMEH TEroB, BbINOMHUTE criegyowme 0eNCTBuUs:

1. B meHio Service (Cepsuc) Bbibepute nyHKT Preferences (HacTtpoiiku).

Preferences

[ T Prehces | E-mail Configuration | Setup Tank View | Tanks Visibility |

Tani: [T

Leved Do [TRLAZRATEG, ||'|'
Flex RTG]

| npres stuse Desncea. [DAL] |TT

— [Fran

2410 Tk Hushy HUE-

el

sz (775, GWD) fiat
4.4 Cancel Help |
2. B okHe Preferences (Hactpowiku) Boibepute Bknagky Tag Prefixes (Mpedukcol
Teros).
3. Beeaute npedmkcel, KoTopble ByayT MCNOMNb30BaTLCA AN UMEH pe3epByapoB U

YCTPONCTB, U HaxmuTe kHonky OK.

MpeduKcbl MOXXHO M3MEHUTL NMo3Xe B Ntoboe Bpemsa. ObpaTtute BHUMaHue, 4YTo 3T0
He MOBMMSIET HA MMEHa CYLLECTBYHOLLMX PE3EpPBYapPOB U YCTPONCTB.
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2.3.6

HacTpoika anekTpoHHOW NoYTbI

MO TankMaster WinSetup no3sonsieT HaCTPOUTb KNMEHT 3MNEKTPOHHOW MOYThI A1
paccbIfik1 yBegoOMITEHNIA 006 aBapuiiHbIX CUrHanax nu oT4ETOB.

YTto0bbI HaCTpOUTb KITUEHT SﬂeKTpOHHOVI NnoYThbl, BbINOJTHNTE Crieayrwne DEencTBus:

1. B meHto Service (Cepsuc) Bbibepute nyHKT Preferences (HacTtpoiiku).
Preferences ﬁ]
Tag Prefas | E-mal Conbigurabion || Setup Tank View | Tanks Visibility |

Bt E-msll Chert General Configuration

SMTF Server. |

Authertication Configuration

[T Uan Authentication

—

Channel Sacuety Configuemiion

[T Use Channed Secaety

4.4 | Cancel Help |

2. B okHe Preferences (Hactpoiiku) Bbibepute Bknaaky E-mail Configuration
(KoHdmrypauust anekTpoHHOM NoYThl).

3. BBeauTte cneayoLLyio UHoOpMaumio:

SMTP Server (CepBepSMTP)

Sender Address (Agpec
oTnpaBuTens)

SMTP Port (Mopt SMTP)

Authentication Configuration

(KoHdurypauus
ayTeHTUdMKaumm)

Channel Security Configuration
(KoHdurypaums 6esonacHocTm
KaHana)

Subject (Tema)

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount

Ykaxute SMTP-cepBep Ans ucxoaswumx coobLeHnin. 3a 4ONONHUTENBHON
nHdopmMaumen obpaTnTech k Ballemy ceTeBoMy agMWHUCTPaTopy Unv B
cnyx0y nogaepXkun BalLEro MHTEPHET-NpoBanaepa.

YueTHasa 3anucb Nonb3oBaTens ANeKTPOHHOM MoYThI, KoTopas byaeT
MCNONb30BaTbCsA AN OTNPAaBKM COOOLLEHUI C TekyLlen paboyen cTaHumu,
[OrmkHa ObITb 3aperncTpMpoBaHa Ha ykazaHHoM cepeepe SMTP.

Heobs3aTtenbHo. 3a 4ONONHUTENBHOW MHOPMaLmel obpaTuTech K Ballemy
CeTeBOMY afMUHUCTPATOPY UNu B CYX0y NOAAEPXKKM BaLLEro
WHTepHeT-NpoBaaepa.

Ecnu Baww no4toBbIvi cepsep TpebyeT ayTeHTudmKaumm, BoibepuTe aTy
OMuMIO U BBEAMTE UMS W 11aposib YHETHOMW 3anucuy.

3a gononHuTensHon nHcpopmMaumel obpaTuTech K Ballemy CETeBOMY
aAMUHUCTPATOPY UMK B Cnyx6y noaaepxKu Ballero MHTepHeT-Nposanaepa.

ECnu KIIMeHT a1eKTPOHHOM NoYThl TpeByeT NprMeHeHNs 3aLLMLLEHHOTO
KaHana ceAsu.

3a gononHuTensHoOM MHbopMaLmein oGpaTUTeCh K Ballemy CETEBOMY
aAMUHUCTPATOPY MU B CryxO6y Noaaepskku Ballero MHTepHeT-npoBaiiaepa.

BBegute Temy coobLueHnst aneKTPOHHOW NoYThbl. ATa Tema UCnonb3yeTcst
TONbKO AN coobLLeHn 06 aBapuiiHbIX CUrHanax u siBnsieTca
Heobs3aTenbHbIM. [lJaHHas TemMa He UCNOoNb3yeTcs B APYrUX AMEKTPOHHbIX
COOBLLEHMSIX, PACChINAEMbIX C NMOMOLLbIO BCTPOEHHOIO MOYTOBOIO KIMEHTA.
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HacTponka Buga pesepsyapa

Bknapgka Setup Tank View (Hactpoiika Buga pesepByapa) Ucnosb3yetca ans ykasaHus
nepemeHHbIX, KoTopble byayT oToOpaaTbcs B okHe Tank View (Bug pesepsyapa), CM. B
pykoBopctBe Rosemount TankMaster WinSetup.

MO TankMaster WinSetup npegocTtaBnseT BaM BO3MOXHOCTb cO3aBaTb HOBbIE BUAbI

pe3epByapa U COXpaHATb UX Ha OUCKE, UK Xe 3arpyxatb C AUCKa npeaBapuTesibHO
COXpaHeHHble npeacTtaBiieHnA.

[ns Toro, 4yTOObI CO34aTh MaKeT BMAA pe3epByapa, BblNONHUTE cnegyruime DEencTBus:

1. Beibepute B MeHto Service (Cepsuc) nyHkT Preferences (HacTtpoiiku).
2. B okHe Preferences (HacTpovikun) BbibepuTe Bknagky Hacmpolika suda
pe3epsyapa.
Preferences ﬁ
Tag Profooes | E-manl Conbgueation  Setup Tank View | Tanks Wisibuliby |

Currerd Tank: Wiew Table Lapout

|L.'\.I'C|.l:.em.ui‘\.I-sdth'l-:;l.n‘\.‘iiell.q.l‘\.l.;-u{u'-l arklrfolld  Load [ abia Save i

Aovaflable Parameters: Seleched Pamameterns:
Helay 3 -
Redwy 4

Temp 1

Temg 10

Temp 11

Temp 12

Temp 13
Temp 14
Temp 13
Temp 18
Temp 2
e 3
Temp &
lemp
Temp B
Temp 7

Pt gt Geowg: IM—-|

i

0K | Camcel | Apply | Hulp |

3. Ecnu Bbl XOTUTE peaakTMpoBaTh CYLLECTBYIOLLMIA MakeT Tabnuubl, HAKMUTE KHOMKY
Load Table (3arpy3unte Tabnuuy).

4, B pasgene Available Parameters (JocTynHble napameTpbl) B NEBOW YacTu OKHa

Preferences/Setup Tank View (Hactponku/ Hactpolka Buaa pesepsyapa)
BblIOepuTE NapameTp, KOTOPbIA AOIMKEH OToOpaxaTbca B okHe Tank View (Bug
pesepByapa) (ZononHUTENbHY MHopMauno CM. B pykoBoacTee Rosemount
TankMaster WinSetup).

5. Haxmute kHonky Move ([lepemectuTb), 4TOObI NEPEMECTUTL €ro Ha NaHenb

Selected Parameters (BblbpaHHble napaMeTpbl) B NpaBon YacTu OKHa
Preferences/Setup Tank View (Hactponkn/Hactporika pesepsyapa).

6. MoBTOpUTE Warn 4—5 nga Kaxxgoro napaMmeTpa, KOTOPbIA Bbl XOTUTE BKAKOYUTD.

KHonka Move All (lNepemecTutb Bce) NO3BOMSET OQHOBPEMEHHO NEPEMECTUTL BCE
nepemeHHble B none cnucka Selected Parameters (BbibpaHHble napameTpbl).

7. Y6eautecnb, 4TO BCe NapameTpbl, KoTopble ByayT oTobpaxaTbesi B okHe Tank View

(Bug pesepByapa), BkntodeHbl B cnncok Selected Parameters (BolGpaHHble
napameTpbl), Kak MoOKa3aHO Ha PUCYHKE HUXeE:
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Preferences @

Tag Prefuas | E-mail Configuration.  Seup Tank View [Tanhs".-"lsibilitﬂ

Cumsenit Tark View Tabie Lapout

|E:‘L"'Io:emhrd'-.TMAHnle'l.':-ell..p'l.an'-.Tﬂlnlu i LoadTaka Cave K,

Sevplable Paamelai Selecled Paanelme
Temp 12 - Leerl

Temp 13 Lewvel Mate

[ g 14 Bog Temg

Temp 15 Pud

Temp 16 Liq Pagss

| ey & a0 Fiess

Treamp 2 Moe A3

Tempd

Temp

Temp B
Tesmp T

[ gy B =
Temp 3
Ubsge <« Rgmervs Ad
Vap Tem n Q
Parameters Group: | A1 =1 I
8. Haxmute KHOMKY Save As (COXpaHI/ITb KaK), €CJTN Bbl XOTUTE COXPaHUTb TEKYLLYIO

Tabnuuy Buaa pesepByapa AN UCMONb30BaHWS B OyayLUeMm.

9. HaxxmuTe kHonky OK, 4ToGbl COXpaHuTb TekyLune HacTPOWKN Buga pesepsyapa u
3aKpbITb OKHO.

MpumeyaHue

Mpu HaxxaTum kHonku Apply (MpumeHnTs) nnu OK HacTpoiika napaMeTpoB COXPaHSAETCS B
TabnuyHOM NpeacTaBneHnn, KOTOPOE B HacTosILee BpeMs Ucrnonb3yeTcs B okHe Tank View
(Bug pesepsyapa).

[nsa npocmoTpa ykasaHHbIX NapaMeTpoB pe3epByapa LUeNKHUTEe NPaBo KHOMKOW MbILUM 1
BblibepuTe nyHKT Open Tank View (OTkpbITb BUA pesepsyapa).

[T Resernaunt TankMaster £ WinSetup (=] B i
e Wiew Sgnace Tools Help
B AE & DS |3

= : Metanrk Cannectinns
- This Workstation

and A
=] “ Tamks &P
=g A Tanks Uninstsll
i mm Fenarme
- -
[ E TK-2 Cipen Tank View... 7—» ! This Waorkstationy TK-1 - Tank View IZ'_E@
-] Fued Ruol
ey . Calibyrate...
H-[20 Flosting fa —— Pt anieber M Vighue Ul
# || Devices Tank Eritry Ll [_ Ak 1]
+- ] Profocck Lerved Hale 0.00 m'h
Hybaid Tank Setup Ay Temg 30 s
Tenk Cepacity [ 0130 m
Tank ¥edurve Calculstion Vap Press 0.255 -]
P ¥
Properties Lia Priet 13 L
I Logealvw || Prical view |
Far Help, press F1 J
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2.3.8 BugnmocTb pesepByapoB

Bknapgka Tanks Visibility (BuonmocTb pe3epByapoB) NO3BONISIET HACTPOUTL Pe3epByapbl Ha
yAarneHHOM cepBepe CUCTEMbI yNpaBrieHns pe3epByapamMu, genas ux BUaoMMbIMA Ans
paboTatoLen B AaHHbIN MOMEHT KNMeHTCKon Bepcum nporpammbl WinOpi.

[na Toro, 4Tobbl yka3aTb Te pe3epByapbl, KOTOPbIE AOMKHbI ObITb BUOUMbBIMY ANS
paboTatoLer B 4aHHbI MOMEHT KnMeHTckon Bepcun nporpammbl WinOpi, BeinonHute
cnegywouwmne OenCTBUS:

1. B meHio Service (Cepsuc) Bbibepute Preferences (HacTtpoiiku) n otkponte
Bkragky Tanks Visibility (BuogumocTb pesepByapos).

Preferences E

Tag Prefes | E-mail Configuration | Setup Tank View Tanks "-"-'“t""l‘s'l
Bkntountb
———— [ Enabie Tank Visidiy unclion

CepBep pe3epByapoB

Sedert tank server [ 4g 6acvars j
Srdert tanks bo be visile on this work shatiner

E SEGOTOI0TZATE

E SEGOTOI-0NT2ATE:2

B SEGOTOI-0NT2ATE:]

B SEGOTOI-0T2ATES

B SEGOTOI-ONTZATENX

HoBble pesepByapbl:
BVI,D,I/IMbIe/CKprTbIe e & e lank s melaled liom s vkt aton, sulomabcaly make &

(& isibhe on this week station

[T Hsdder on hes workstsbon

[#].4 Canced | Apply Hazlp
2. YctaHoBuTe donaxok Enable Tank Visibility (BkniounTb yHKLMIO BUAMMOCTM
pesepByapoB).
3. W3 packpbiBatoLerocsa cnucka Select tank server (BeibepuTe cepep pesepByapoB)

BbiGepuTe yaaneHHbIN cepBep pe3epByapoB, Ha KOTOPOM YCTaHOBMEHbI
WHTepecyoLLne Bac pesepayapsbl.

4. B pasgene Select tanks to be visible on this workstation (BeiGpate pesepsyapbl,
KOTOpble AOMKHbI ObiTb BUAHLI Ha 3TOM paboyen cTaHuuKn), OTMETLTE pe3epByaphl,
KOTOpbl€ Bbl XOTUTE caenaTtb BUANMbLIMU Ha gaHHOW paboden ctaHumn. Mo
YMONUYaHUIo BCE pe3epByapbl ABMAAKTCA BUAUMbBIMUA.

5. Bbibepute onumto Visible on this workstation (Bugumbie Ha gaHHow paboyen
CTaHuwmm), 4Tobbl caenaTh BbibpaHHble pe3epByapbl BUOUMbIMW Ha JaHHON paboyen
cTaHuuu.

6. HaxxmuTe kHonky OK, 4TOObI COXpaHUTb TEKyLLYH KOHUIypauuio 1 3aKpbITb OKHO

Preferences (Hactporikn).
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PucyHok 2-3. BugnmocTb pe3sepByapoB BKIIOUYEHa Afisl BCeX pe3epByapoB

- s07 Tag Prefixes ] Setup Tank View  Ta
=3 Tanks
225 Al Tanks [v Enable Tank “isibility function
+ TE-1 Select tank server. [ a1 Garvers
L TE-2
Tk Select banks bo be visible on thiz w
Tk 3 SEGOTOT-01729.TkA
@ Tk ] SEGOTON-01729.Tk-2
e D Fived Fionl ] SEGOTON-01729.Tk-2
D N M SEGOTO-01729.Tk-5
+-L Sphere LPG X SEGOT-01729 TKX
+ [:l Floating Roof
+ D Devices II

PucyHok 2-4. OguH pe3epByap ckpbiTbin (TK-X)

= 507 Tag Prefies ] Setup Tank View Tar
143 Tanks
= a 2l Tanks ¥ Enable Tank Visibility function
+ Tk-1 Select tank server. [ 4] S arvers
TK-2
Tk Select tanks ta be wvisible an thiz w
TE-5 ] SEGOTO1-01729.TKA
+ (] Fired Foof B SEGOTO1-01729.Tk-2
(] sphers 1P ] SEGOTO1-01729.TK-3
0 F:J i oot X SEGOTO1-01729.TK-G
+ nating Rod [0 SEGOTO1-017297K:
+ [:l Devices
+-[_] Protocols I
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2.4 YcTaHOBKa nosieBoro yctpomncrsa — o63op

MporpammHoe obecnedyeHne Rosemount TankMaster nogaepxuBaeT MHOXECTBO NOMeBbIX
YCTPOWCTB, Hanpuvep:

KoHueHTpaTop AaHHbIX 2460

Mogaynb cBasu 2410

PapapHbin yposHemep 5900

MHorokaHanbHbIM gaTymk Temnepatypbl Rosemount 2240
Monesow rpacmnyecknin gucnnen 2230

PapapHbin yposHemep 5408

BonHoBogHbI pagapHbIn yposHemep 5300
Mpeobpasosatens gaeneHus 3051/3051S

lMpeobpasoBartene Temneparypbl Rosemount 644

241 Hactpowka

YctaHoBka MO TankMaster Bknto4aeT HAaCTPONKY CMCTEMBI y4YeTa B pe3epByape Rosemount
ans ceaA3u ¢ paboyen ctaHumen TankMaster v ¢ nonesbiMy YCTPONCTBAMU, a Takxke
HaCTPOWKY KOHKPETHbIX NapamMeTpoB KaxJoro yCTponcTaa.

HacTpoliika pagapHbIX ypOBHEMEPOB BKMOYAET criedytollime AeACTBUS:

npmBsa3Ka yCTPONCTBA K KOHKPETHOMY pe3epByapy;

BBOJ MNapaMeTpoB CBsA3W;

HacCTpoOMKa KOHKPETHbIX NapamMeTpoB YCTPOMCTBA;

HacTpoMKa napamMeTpoB reomeTpudeckon hopMbl pesepsyapa;

BBOZ NapaMeTpOB OKpy»KatoLLel cpeabl pesepsyapa.

HacTpoliika BcnomoraTernbHbIX pe3epByapHbIX YCTPONCTB:

30

BBOJ apeCOB LLUNHbI CBA3U,
NnpuBA3Ka nepemMeHHbIX V|3MepeHVIl7I K YCTpOIZCTBaM-VICTOHHI/IKaM;

HaCcTpoWka MHOrokaHanbHoro gatymka Temneparypbl Rosemount 2240 unu gpyroro
nogaepXxuBaemoro npeobpasoBaTtens TemnepaTypsl;

HacTpoKKa AaTyvMKoB Temneparypsl;
HaCTpOWnKa gaTymka ypoBHS BOAbI;
HacTponka nonesoro rpaduyeckoro gucnnes 2230;

HaCTpOIZKa Opyrnx nognep>xxmBaeMblx noneBbixX yCTpOVICTB.
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2.5 YcTtaHOBKa KOHUEeHTpaTopa AaHHbIX 2460

Hwxe npmBedeHo kpaTkoe onvncaHune npoLeaypbl YCTaHOBKM U HACTPOWMKU KOHLeHTpaTopa
AaHHbIX 2460 B cucTeme y4yerta B pedepByapax Rosemount. bonee nogpobHoe onncaHue
npoLiecca HaCTPOWKM KOHLEHTpaTopa AaHHbIx 2460 cM. B PykoBoACTBE No akcnayaTaumm
KOHLUeHTpaTopa AaHHbIx 2460 (gokymeHT No 00809-0107-2460).

Y1066l HacTpouTb 2460, BLINOMHUTE CriegyroLmMe OeNCTBUS:

1. Y6enuteco, uto nporpamma Rosemount TankMaster WinSetup 3anyweHa n
paboTtaer.
2. BkntounTte 1 HacTponTe KaHan NPOTOKOMa CBA3M AN TOro, YToObl YCTAaHOBUTL CBSA3b

¢ cooTBeTcTBYlOWMM noptoM Ha K TankMaster.
3. B3anyctute mactep ycraHoBku B MO TankMaster WinSetup:

LLlenkHnTe npaBow kHOMKoW Mbiwn no nanke Devices (YcTpolicTea).
b. Bbibepute onuuto Install new (YcTaHOBUTH HOBOE).

(=1 select Device ==

Dieicn Type
ErE

2960 Spiben Hulr [ag
|sreHUR

[ Irvtal D

| ety | Cancel | Help |

B none Device Type (Tun yctponcTsa) Bblbepute «2460 System Hub».

Ykaxute Ter umeHn B none seoaa 2460 System Hub Tag (Ter koHueHTpaTopa
OaHHbIX 2460). JaHHbIn Ter ByaeT ncnonb3oBaThCs B Ka4yecTBe nageHtudmkaropa
KOHLeHTpaTopa AaHHbIX 2460 B pasnnyHbiX OKHax u guanorax.

HaxmuTe kHonky Next (anee), 4ToObl NpoaomkuTe paboTy C MacTepoM YCTaHOBKMW.
MpoBepbTe cBA3b ¢ xocT-KomnbtoTepom / MK TankMaster.

Y6egutecn, uto xocT-noptbl (Host) n nonesblie noptol (Field) HacTpoeHbl
npasusibHO. XOCT-NOPTbI UCNOMb3YHTCA AN CBA3WN cOo cTaHuuamu TankMaster nnum
Apyrumm xocT-cucteMamu. Nonesble NOPTbl UCNOMb3YHOTCA Arsi CBA3W C MOAYNEM
cBA3n 2410, pagapHbiM ypoBHemepoM 5900S n gpyrvmu nonesbiMU YCTPONCTBaAMM.

9. CkoHgurypupynte 6a3y aaHHbIX pesepByapa. Yboeantech, 4to Modbus Addresses
(Agpeca Modbus) nogkntoYeHHbIX YCTPONCTB 3afaHbl NpaBurbHO. ITK agpeca
[OOMKHbI COOTBETCTBOBATbL HacTporkam 6asbl AaHHbIX MOayns ¢Ba3n 2410.
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2.6

2.6.1

32

YctaHoBKa moayns cesisn 2410

MacTep ycTaHOBKM COOEPXKUT BCE OCHOBHbIE 3Tarnbl HACTPONKM Moayna ceasu 2410. Ecnu
TpebyeTcs AONONHUTENbHAsA HACTPOMKa NEPBUYHON LUMHBI, BTOPUYHON LUWHBI, PENEeNHOro
BbIXxoAa v rmbpuaHoro pacyeTa ninoTHOCTU, 3TO AOMKHO ObITb cAenaHo OTAeNbHO B OKHE
2410 Tank Hub Properties (CowictBa moayns cBssun 2410), cM. PykoBoacTBO no
akcnnyatauuu moaynsa ceasu 2410 (00809-0107-2410).

MaCTep YCTaHOBKU

OueHb BaxHO, 4TObbI Nepen HacTponkon moayns ¢Basun 2410 Bbina npaBunbHO
CKOHUrypupoBaHa 6asa faHHbIX KOHLleHTpaTopa AaHHbIX 2460. 310 obecnednBaet
KOHLleHTpaTopy 2460 BO3MOXHOCTb NONYyYeHUs1 AAaHHbIX OT pa3fuyHbIX NONEBbIX YCTPOUCTB.
Bonee nogpobHasa nHpopmaumsa o6 HacTporike 2460 npuBeaeHa B pasaerne «YcTtaHoBKa
KOHLeHTpaTopa AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31.

YTto6bl 3anycTnTe Mactep yctaHoBkM B TankMaster WinSetup, BeinonHuTe cneayowme
JEencTBuA:

1. B okHe Workspace (Pabouas obnactb) Bbibepute nanky Devices (YcTponcTsa).
[T Resernaunt TankMaster £ WinSetup |. | e T
Eile  View Sgrdice Toals Help

: Metanrk Cannections
= B The Workststion

-] Tanks

Y] 0cvices

¥ || Pretacels callapse AN
Inestall Mew._.
Program All...

Save Databeses of All Lo Files...

Crvervies KD Terminals...

Register Lo Crerview...

T o r— |

Far Help, press F1

2. LLlenkHnTe npaBon kHoMKon Mbiwmn 1 BeiGepuTe NyHKT Install New (YcTtaHoBUTH
HoBoe), unu B meHio Service (Cepsuc) Bbibepute nyHKT Devices/Install New
(YcTponcTea/YCTaHOBUTBL HOBOE).

MosiBuTcA okHO Select Device (Bbibop ycTponcTaa).
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Tun ycTponcrtea

1. M3 packpbiBatowerocsi cnmcka Device Type (Tun yctponcTtea) BeibepuTe onumio
2410 Tank Hub (Mogynb cBsA3n 2410).

A select Deviee }{

Do Types
| 2410 Tk Hub

2410 Ty

HLUE1

2. Besegute ums B none seoga 2410 HUB Tag (Ter mogyns cesAsu 2410).
Ter 6yaget ncnonb3oBaTbCs B kKayecTBe ngeHtudmkaropa ans 2410 Tank Hub B
pasnunyHbIX OKHaxX 1 Avanorax.

3. HaxxmuTe kHonky Next (Oanee).
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HacTtpowka cBsa3u

1. Ykaxute cnocob cessm TankMaster ¢ mogynem cBa3u 2410: HanpsamMyo nnn vyepes
KOHLIeHTpaTop AaHHbIX 2460.

(= 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 ==
Lornimrecalon
I e Shor
[ [— M eckwrbdaster 1 -
I =l
(= 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 ==
Modtns Aubdiesy
Lornimrecalon
Charge fddreds C e
Lheannel
2450 Lo EEET |
Mot Addhess 101 | urail:  [0630
Charges Address on Device | Wty Comnmumed shon
< Qack et = Cancel Help
2. Ecnu MOoAYyIb CBA3U NOAKIMKOYEH K KOHLUEHTPaTopy AaHHbIX, BbI6€pI/ITe

COOTBETCTBYIOLLNI KOHLIEHTpAaTop B packpbiBatoLlemcs cnucke 2460 Tag
(Ter koHUeHTpaTopa 2460).

3. Ecnu mogynb ceasu nogkntodeH kK MK ¢ yctaHoBneHHbIM MO TankMaster
HanpsAMyto, a He Yepes KOHLEHTPATop, AaHHbIX YKaXWUTe KaHan npoToKona CBSA3u,
CBs13aHHLIN C NOPTOM CBA3n paboyen ctaHuun TankMaster. YtoGbl npoBepuTb,
Kakne KaHanbl BKIOYEHbI:

B pabouen obnactn WinSetup otkponTe nanky Protocols ([MpoTokorbl)

b. WwenkHUTe NnpaBoW KHOMKOW MbILM MO 3HAYKy NPOTOKONa BeAyLero yCTponcTea
ModbusMaster

c. BblbepuTe nyHKT Properties (CeowcTea)

Y1066l NPOBEPUTL, KAKOW MOPT CBA3K CBHA3aH C BbIOPAHHBIM KaHarNoMm:

LLEJTIKHUTE npaBon KHOMKOW MbILUN MO 3Ha4Ky KaHalia npoToKona

oTkpownTe Bknagky Communication (CBsi3b) U MpoBepbLTE, Kakow NOpPT CBS3U
BbIOpaH.

Bonee nogpobHyto MHpopmMauuio 0 HaCTPONKe NOPTOB CBA3M CM. B «HacTponka
KaHana npoToKora BeAyLLero ycTponcTeay Ha ctpaHuue 11.
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4. YTtobbl NpOBEPUTL CBA3b C MOAYNEM CBA3M, BBeamTe B none Modbus Address
(Aopec Modbus) cooTBETCTBYIOLLMI aapec U Haxmute kKHonky Verify
Communication ([poBepuTb cBA3b). Ecnu BBegeH npaBunbHeIN agpec Modbus,
Oynet oTobpaxeH naeHTMdrKaTop yCTPorUCTBa (MOAy b CBSI3N NOCTABMSETCS C
HaCTPOEHHbIM MO yMon4yaHuto agpecom Modbus = 247).

Ecnn Heobxoanmo namennTb 3aganHbii agpec Modbus unu ecnn agpec
HeunsBecTeH, HaxxmuTe kHonky Change Address on Device (M3meHnTb agpec
YCTPOWCTBA).

MpumeyaHue

B cny4ae, korga k cucteMme noaknioveHo HeCKonbko Moaynen ceasn 2410 ¢ agpecamu no
ymonyaHuio (247), HeobxoaumMo CMeHUTb aapeca, YTOObl NOMy4YUTb BO3MOXHOCTb
ucnonb3oBaTtb koMmaHay Verify (MposepuTs). JoNONHUTENBHYIO MHOPMALIMIO CM. B pasaene
Mopsgok aencteui npu cmeHe agpeca Modbus mogyns cesasm 2410.

Mopspok aencreumn npu cmeHe agpeca Modbus moaynsa
cBA3n 2410

a. B okHe 2410 Tank Hub Communication (Ca3b ¢ mogynem cBa3n2410), HaxmuTe
kHorky Change Address on Device... (I3ameHnTb agpec ycTponcTea), 4Tobbl
OTKpbITb AnanoroBoe okHo Change Address (ameHuTb agpec).

[T Change Address iy
LUrat B 1
5ot Modbus Sddess: fm— _l
O, | Cancel | Help |

b. Bseawute Unit ID (MoeHTndukaTop yctporctea) n Hoebii Modbus Address (Aagpec
Modbus)

[Mpn M3MeHeHUN agpeca yCTPOMCTBA ero MAEHTUUKATOP MCNOMNb3YeTCH Kak
YHUKanNbHbIV ngeHTudukaTop yctponctea. igeHTndukatop yctponctea (Unit ID)
yKa3aH Ha aprnblke, yCTaHOBMEHHOM Ha YCTPOWCTBE.

MpenynpexaeHune! Ecnu Ha WnHe HET ApyrMx YCTPOMCTB, UCNOMb3YOLLUX TOT XKe
agpec, YTo 1 TeKyLlee yCTPONCTBO, AEHTUMKATOP YCTPONCTBA MOXHO y3HaTb,
BBeOs ero Tekywun agpec B none Address (Agpec) B okHe 2410 Tank Hub
Communication (Ceasb ¢ mogyrnem cBs3n 2410) 1 HaxaB KHOMKY

Verify Communication ([poBeputb cBA3b).

c. Haxmute kHonky OK, 4ToGbl NOATBEPANTL HACTPOWMKM afpeca U 3aKpbiTb OKHO
Change Address (1ameHnTb agpec).

d. B okHe 2410 Tank Hub Communication HaxmuTte kHonky Verify Communication
(MpoBepuTb CBA3b), YTOOLI NPOBEPUTL, YCTAHOBIEHA NN CBSA3b MexXay paboyen
ctaHumen TankMaster n mogynem cessu 2410. Korga TankMaster obHapyxut
moaynb ceasu, nossutcs Unit ID (MaeHTudukatop ycTpoicTea).

5. B okHe 2410 Tank Hub Communication Haxmute kHornky Next (Janee), 4tobbl
NPOAOIXNTb NpoLeaypy YCTaHOBKN MOAYIS CBA3M.
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HacTtponka 6a3bl AaHHbIX pe3epByapa

Kaxgbin pesepsyap npeactaeneH 2410 no3uumen B 6a3e gaHHbIX pesepsyapa. Kaxxgoe
YCTPOMCTBO, NOAKMNIOYEHHOEe K Mogynio 2410, npuBa3biBaeTcs K No3vumm pesepsyapa. [ns
KaXkgoun nosmuum pesepsyapa HazHa4YaeTCcsa UMs, KOTopoe CryXuT ngeHtudukartopom. 6
pesepByapoB Moayns cBa3n 2410 crnyXuT Ans CONOCTaBMEeHNs BHELLHMX YCTPONCTB C
pasnuYHbLIMKU pe3epByapamu, a Takke No3BONseT NAEHTUMULMPOBATb HYXXHble YCTPOMNCTBA
B Cryyae NOCTYNSeHNs OT KOHLeHTpaTopa AaHHblx 2460 3anpoca Ha AaHHble N3MepeHUN.

1. B cton6ue Device Type (Tun ycTpocTBa) nepedncrieHbl Bce yCTPOWCTBA, KOTopble
B3aumogencTBytoT no wnHe Tankbus. YTobbl npoBepnTb paboTocnocobHOCTb
LWMHBI CBA3W, Y6eanTech, YTO BCe YCTPONCTBA, MOAKITHOYEHHbIE K WnHe Tankbus,
oTobpaxatotcs B cnucke Device Type (Tvn ycTponicTea).

2. B cton6ue Tank Position ([Mo3uunsi pesepByapa) NpuBSXUTE Kaxgoe YCTPOWCTBO K
pesepByapy, BbIOpaB COOTBETCTBYIOLLMIA HOMEP U3 pacKpbIBaOLLErocs Cnvcka B
Gase gaHHbIX pe3epByapoB. B nprMBegeHHOM HWXe NpyMepe nokasaHbl ABa pasHbIX
cryyas: kK Mogynio cBsian 2410 noakmioyeH oavH pesepsyap 1 noaknodeHo Tput!
pesepByapa. ObpaTnTe BHMMaHWe, YTO ANsi peAaKTUPOBAHMS BKIOYEHbI Te
nosnuum pesepeyapa, KOTopble NPUBS3aHbl K yCTporcTBaM. Mims pesepsyapa u
apgpec Modbus M0oXHO n3ameHnTb B NpaBon Yactu okHa Tank Hub Tank Database
(Basa gaHHbIX pesepByapoB).

[T] 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-2 4 HH
2410 Tank Foslions. 2410 Tank Mames and Addiezses
Deviee Tppe | Devics 1D Device Tank Tank Tank Mame Lewel ATD
connected Position Position Modbus Modbus
i Fredd brus Aubdress Auklress
1 | 5400 LG 1160 hi 1 1 TEA 1 101
2 | ZMOMTT EXETA i 1 2 T2 2 m
3 | ZMOMTT 4287 i 2 3 TE3 x] m
4  RRLG ] i 2 4
5 BNORLG U i 2 L1
E | ZMOMTT 7ive Yer [ 7 | - E
7 | HoDevies Ha e = —
B | MoDpvies Ha [T] 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 HH
9 | MoDevies Min
10 | Ko Devies Min
11 | Mo Devien Ha 2470 T ank Foslmns: 2410 Tank Mames and Addiezses
12 | Mo Devics Hia Deviee Typpe | Devies 1D Device Tank Tank | Tank Hame Lewed ATD
13 | Mo Divie e Tohesabu | o | - [Feseon Addess | Addvers
14 Mo Cinicg Mo 1 | E0RG BIZE e 1 1 TEA 1 m
15 { Mo Dinvico Mo 2 | ZMOMTT T Yes 1 2
16 | Mo Device Na 3 | ZEG W e [T - 3
4 [ HoDevce Min kit Configured 4
5 | MoDevies Min kit Configured L1
E | MoDevies Min kit Configured [
7 | HoDevies Min kit Configured 7
B | MoDevies Min kit Configured a
= — 9 | KoDevien Min kit Configured q
10 | Ko Devies Min kit Configured in
11 | Ko Devies Hin it Configured
12 | MoDevice Ha ol Conlipand mmml:i ﬁﬁﬁh;l:ﬁlﬂ%ﬂﬁ*ﬂ
13 | HoDeves Ho Nl Condited T, nace vl slte b uped &5 bage for the
T4 | HoDencs Mo Hid Conbgaed e bags n [ ankM adler,
15 | HoDencs Mo Hid Conbgaed
16 | Mo Dencs Mo Hid Conbgaed

(1) [pussiska 6onee 00HO20 pe3epsyapa 803MOXHa MPU UCOob308aHUU 8epcuu Modyris cessu 2410, npedHa3Ha4yeHHoU Ons
pabombi ¢ HeckonbKUMU pe3epsyapamu. bonee nodpobHas uHghopmayusi npedcmaesneHa 8 IUCmMe MeXHUYeCKUX OaHHbIX
cucmemsl y4ema 8 pe3epsyapax Rosemount (OokymeHm Ne 00813-0107-5100).
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3. Beegute Tpebyemblie nMeHa B norne Tank Name (Vivs pesepByapa). 3Tu nmeHa
pes3epByapoB TakxXe CnegyeT UCMNoNnb3oBaTb Ha 6onee No3gHMX atanax npu
YCTaHOBKe pe3epByapoB, CBA3aHHbIX C TEKYLLMM MoayrieM cBasn 2410, cm.
«YcTaHoBKa pe3epByapa» Ha cTpaHuue 115.

4. Ona kaxporo pesepByapa ykaxuTe agpec Modbus B ctonbue Level Modbus
Address (Agpec Modbus ypoBHeMepa), CBSI3aHHOM C YPOBHEMEPOM. JTO JOIMKEH
ObITb TOT e agpec Modbus, koTopbIl yka3aH B 6a3e AaHHbIX pe3epByapoB
KOHLleHTpaTopa AaHHbix 2460. Agpec Level Modbus Address ncnonb3ayeTcs, 4ToObI
NMOEHTUULMPOBATL YPOBHEMEPLI MPU pacnpeieneHny 3anpocoB Ha AaHHbIe
n3MepeHunin, NoCTynaroLme oT KOHUeHTpaTopa AaHHbIx 2460.

5. MoMMMO ypOBHEMEPOB, BCE Pa3fUYHbIE YCTPOWCTBA, KOTOPbIE TaKKe
yCTaHaBMMBAKOTCS Ha pe3epByap, NpeacTaBneHbl B CUCTEME y4eTa B pe3epByapax
Rosemount B Buge ogHoro yctporictea ATD (BcnomoraTensHOro pe3epsyapHoOro
YCTPONCTBA).

B nosnummn pesepsyapa 1 cuctema yyeta B pesepyapax Rosemount ucnonbsyer
agpec Modbus moayns ceasun 2410 B kayecTBe agpeca BCNOMOraTesibHOro
pesepByapHOro yctporncTea. B npumepe, npveegeHHOM Bbille, MOAYISb cBA3n 2410
umeet agpec Modbus 101. OToT agpec Takke aBTOMaTUYECKN UCTMONb3YeTCH B
KayecTBe agpeca BCroMoraTernbHbIX pe3epByapHbix ycTporncTs (ATD) Modbus.

B cny4ae pacnonoxeHuin pesepsyapa ¢ 2 no 10, 4ns NpuBA3KM K pasnmyHbIM
BCroMoraTernbHbIM YCTPONCTBaM BaM NoTpebyeTcs ykasatb ux agpeca Modbus B
ctonbue ATD Modbus Address (Agpec Modbus ATD). Agpeca Modbus ATD
OOIMKHbI ObITb TEMU XX€E, KOTOPbIE COXPaHEHbI B HACTPOKKax 6asbl AaHHbIX
pe3epByapoB KoHLUeHTpaTopa 2460.

MycToe none agpeca Modbus ATD yka3sblBaeT Ha TO, YTO K 3TON NO3ULMU
pesepByapa He npusisaHo yctponcteo ATD.

Bonee nogpobHyto MHhopmauuio o B3anmocessn Bl pesepByapoB CUCTEMHbIX
KoHUeHTpaTopoB 2460 ¢ moaynem cBasun 2410 cMm. B «YCTaHOBKa KOHLeHTpaTopa
AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31 n Pykosodcmee o aKkcriyamayuu
KoHUeHmpamopa OaHHbIx 2460 (ookymeHT Ne 00809-0107-2460).

6. HaxmuTe kHonky Next (anee), 4Tobbl NpogoMmkMTL Npoueaypy YCTaHOBKM.
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HaCTpovu(a Tera yctrpouncrtBea
Level Tags (Tern ypoBHemepos) n ATD Tags (Tern ATD) HacTpamBaloTcs aBTOMaTUYECKM
Ha OCHOBaHUW UMeH pe3epByapoB B okHe 2410 Tank Hub Tank Database (ba3a gaHHbIX
pesepByapoB mogyns cBsa3n 2410) n koHdurypaumm npedmkcos TeroB B OKHE
Preferences/Tag Prefix (Hactponku/Tpedukcel Teros), cm. «HacTtporika npedurkcoB nMeH
TeroBy Ha cTpaHuue 24. OgHako Tern ypoBHemepos u Tern ATD gocTynHbl Ans
penakTupoBaHus.
[5] 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-2 K i
Dowvice [ ags:
Tank Paxition Tank Hame TankMazter TankMaster
Level Tag ATD Tag
1 TEA LT-TE-1 ATD-TE-1
z Tk-2 LT-TE-2 ATD-TE-2
3 TEA3 LT-TE2 ATOTEA
4
5 [T] 7410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 it
. .
7
1] Dewice | ags.
a Tank Paxition Tank Hame TankMazter TankMaster
10 Level Tag ATD Tag
1 TEA LT-TE-1 ATD-TE-1
The Lewel and ALl £
3
4
Fredssh D) 5
G
7
1]
a
111}
The Lawel ared A0 bag resries vall b used & name lon the device in TankMaites
Frebigsh Davice Tags
ook [Hos ] cwe | veo |
1. Y6eguteco, uto TankMaster Level Tag (Ter ypoBHemepa TankMaster) siBnsietca
npaBwrbHbIM, UM BBEAUTE HOBbIN.
2. Y6eauteco, 4to TankMaster ATD Tag (Ter ATD TankMaster) siBnsietcs
npaBurbHLIM, UM BBEAUTE HOBLIN.
Ecnu none tera ATD He 3anonHEHO 1 OTKNIOYEHO, 3HaYMT HMKakme yctponctea ATD
He NpuBsA3aHbl K pesepByapy B JaHHOW NO3ULNN.
3. Haxmunte kHonky Next ([anee), 4Tobbl NpogomKMTb NpoLeaypy YCTaHOBKN.
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HacTpoiika nokanbHoro gucnnes

Bbibepute napameTpbl, KOTOpble OyayT oToOpaxaTbCs Ha BCTPOEHHOM AMcnnee Moayns
cBA3n 2410. BeibpaHHble napameTpbl OyayT oTobpaxaTbCa Ha AUCNnee ¢ 4YacToTon,
3agaHHon napameTtpom Display Toggle Time (Bpems nepekntoveHns otobpaxeHus).

1. B obnactn Units for Display (EanHuLbl n3amepeHusa otobpaxaembix napameTpoB)
BblBepuTe Hy>XHble eAMHULblI U3MEPEHNST U3 PACKPbIBAOLLIMXCHA CNNCKOB. [laHHble
eOMHULBI n3MepeHus ByayT UCNonNb30BaTbCs Npy OTOBpaKeHUn pasnnyHbIX
napameTpoB pe3epByapa Ha NnokanbHOM Aucnnee moayns ceasu 2410.

[7] 2410 Tank Hub Lacal Display - HUE-1 N . e
Ltz Fer Dinplay
Lervel " B Ll Riale: m lempeahae.  [feq -
Pressiae: bai G = Denraity: kafmd = Wil M -
Diiplay Tanks Diiplay Tank Pacametens
F 1k [+ Level [+ Ve Tempersbus ™ Tempeshae 8 ™ Relemence Derly
R T2 I Ulage ¥ Ligdd Tempenatune [T Tempershae 8 I Velume
 TE-3 I~ Lewel Rate ™ Tark Tempershns [T Tempersturs 10 [~ Uger Dafined |
™ Tk4 ™ Signal Suength ™ Tempeiatue 1 ™ Tempeshae 11 ™ Wiy Dhathed 2
[ TES I Pud I Tempeasshae 2 [T Temperahae 12 [ Llser Dredined 3
[ Tk I Wapar Pratowe T Tempeistue J [T Tempersturs 13 [T Uger Dafined 4
I Tk? I Mindde Fiecae ™ Tempeiatue 4 ™ Tempenshas 14 ™ Wiy Drated 5
[ TEA I Ligsdd Presnun I Tempeashae § [T Temperahae 15 [ M
[ TEA [~ A Pregsure T Tempeistue G [T Temperstus 16 ™ M
I Tk10 ™ oaal 2t [l shue 7 [ Otseved Derealy ™ M4
Display Togols Time |¢_ Srennds
Incivichund Tank Corfiguiation I
< Dack Mot = | Carcal Help
2. B pasgene Display Tanks (OTobpaaTb pe3epByapbl) yCTaHOBUTE oraxkku Ansi
pe3epByapoB, KOTOPbIE Bbl XOTUTE NPEACTaBUTbL HAa BCTPOEHHOM Aucniee Moaynsi
cBsasun 2410.
3. B pasnene Display Tank Parameters (OTo6pa3ntbe napameTpbl pesepsyapa)

ycTaHoBUTE (praxku, COOTBETCTBYIOLLME NapameTpamM pe3epByapoB, KOTOpbIE Bbl
XOoTuTe 0To6pasnThb. [lononHUTENbHYO MHGOPMALIMIO O AOCTYMNHbLIX NapaMeTpax CM.
B Tabnuue 2-1 Huxe:
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Ta6nuua 2-1. MapameTpbl pe3epByapoB, AOCTYMHbIE AN OTOOpaXeHUA Ha

nokanbHOM gucnrnee
MepemeHHas OnucaHue
Level (YpoBeHb) daKTn4ecKk1in ypoBeHb NpoaykTa B 0TOOpaxxaeMoM pe3epByape.
Distance (PaccTosiHne) PaccTosiHne (nycTtoTa) — 9TO paccTosiHue Mexay 3TarloHHON TOYKOM
pe3epByapa 1 NOBEPXHOCTLIO NPOAYKTa.
Level rate (OQuHamunka CkopocCTb, C KOTOPOU NepemeLLaeTcs NoBepPXHOCTb NPoayKTa npu
YPOBHS1) OMOPOXHEHUW U1 3aNOfHEHNN pesepByapa.
Signal Strength MoLlHocTb curHana pagapHoro yposHemepa.
(MoLwHocTb curHana)
Free Water Level YpoBeHb NogToBapHOM BOAbI B HXKHEN YacTu pesepByapa.
(YpoBeHb nogToBapHOM JocTynHo npu ycTaHOBKe B pe3epByap AaTyMka ypOBHSI
BOZAbI) noAToBapHON BOAbI.
Vapor Pressure [aeneHue napoB B pe3epByape.
(daBneHve napos)
Liquid Pressure [asneHve npoaykTa B pesepByape.
(OaBneHue xunakocTm)
Air Pressure (JaBnexuve [aBneHve okpyxatoLlero Bo3ayxa.
BO3ayxa)
Air temperature TemnepaTypa okpy>aroLlero Bo3ayxa.
(TemnepaTtypa Bo3ayxa)
Vapor temperature TemnepaTypa napoB B pesepByape.
(Temnepartypa napa)
Product temperature CpegHsas TemnepaTtypa npoaykTa.
(Temnepatypa npogykra)
Tank Temperature CpepHsas TemnepaTtypa NpoayKTa U NapoB B pe3epsyape.
(TemnepaTtypa B
pesepByape)
Temperature 1, 2 ... 3HayeHne TemnepaTypbl, U3MepeHHoOW aatunkom 1, 2 n T. 4.
(Temnepatypa 1, 2)
Observed density Habntogaemasi NNOTHOCTL NpoAdyKTa Npuy TekyLUen TemnepaType
(Habniopaemas npogykra.
NNOTHOCTb)
Reference Density MnoTHocTb Npu 6a3oBor TemnepaTtype (MCnonb3yeTcs Ans pacyeta
(3TanoHHas NNOTHOCTB) TOBapHbIX 3anacos).
Volume (O6bem) O6wmn obvem.
User defined 1to 5 [MepemeHHble ANst paclUMPEHHbIX HACTPOEK.
(Monb3oBaTtenbckas ¢ 1
no 5)

4. Beegute 3HadeHune Display Toggle Time (Bpems nepekntoveHnss otobpaxeHus).
[MapameTpbl CMEHAKTCH Ha gucnree ¢ YacToToM, 3agaHHon B napametpe Display
Toggle Time (Bpems nepekntoyeHnst oTobpaxeHus).

5. Ovcnnen moayns cesa3m 2410 MOXHO HAacCTpPOMTb TakumM 0b6pa3om, YTobbl OH
oTobpaxkan pasnuyHblenapameTpbl ANs KaX40ro pesepsyapa, NOAKMIOYEHHOro K
wuHe TankBus. B okHe 2410 Tank Hub Local Display (NokanbHbIn gucnnen moayns
cBA3n 2410) HaxxmuTe kHonky Individual Tank Configuration (MHagnBugyansHas
KOHUrypauus pesepeyapoB):
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21 Individual Tank Configuration ﬁ
Display 1 arks Displey | ank Faamebes
£ TEA = [ “Vapor Temparahar [ Tempaatwe & [ Refesencn Diensiy
TR [ Uiege = [~ Tempeistue 9 [~ FrwRste
©OTEE [ LevelRae [ Tank Tempeishas [~ Tempeatue 10 [ Vohane
©TEA [T SignalSwength [ Tempershoe 1 [ Tempeatue 11 [ s Difired 1
i TEE [ P [T Tempershrs 2 [~ Tempeistue 12 [ UseiDefined 2
(™ [Tark Pos B) [T Waper Prespues [T Temperstrs 3 [ Tempeistue 13 [T Usei Defined 3
™ [Tark Pos T [T Mukde Piesaes [ Tempershas 4 I Tempeatue 14 [T U Dl 4
£ Tark Fus ) [T Ligid Pisses [ Tempershoe 5 [T Tempmatwe 15 [ Lsst Defined 5
(" [Tark Pos 9] [ Ak Pressue [T Tempershrs & [~ Tempeistue 16 [ Tank Heigh
" (Tark Pes 10 [~ AxTenpmanwe [ Tenpershas 7 [~ Obwsrved Dangty [ Dells Level
o | concel | Hep |
ko -

MaHenb Display Tanks (OTobpaxeHne pe3epByapoB) BKMOYAET NepeyeHb

BCEX No3uLMIn pe3epByapoB, 3afaHHbIx B B[] pesepsyapos. Nosuunn
pe3epByapoB B ckobkax, Hanpumep (Tank Pos 6), He HacTpoeHbl B 6a3e JaHHbIX
pe3epByapoB 2410.

BbiGepurTe HyXHY0 No3uUMI0 pe3epByapa 1 napameTpbl, KoTopble 6yayT
oTobpaxaTtbcs Ha aucnnee. MNoBTopuTe 3Ty Npoueaypy ANS Kax4on nosuumm
pesepByapa.

Haxmnte kHonky OK, 4ToGbl COXpaHUTb KOHUIypaLmo 1 BEPHYTHCA K OKHY 2410
Tank Hub (Mogynb cBasu 2410).

HaxxmuTe kHonky Next (Janee), 4Tobbl NpogonmkuTb NpoLeaypy YCTaHOBKM.
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CBopgHasa nHdpopmaumsa no KoHcpurypaumm

B okHe 2410 Tank Hub Summary (CBogHas nHgopmMauusa no mogynto cesasu 2410)
coaepxuTest MHdhopmauunsa 060 BCcex YCTPOUCTBAX, BKIHOYEHHbIX B a3y OaHHbIX
pe3epByapoB NOAKMOYEHHbIX Yepes 2410.

1. Y6eautecs, 4to BCce agpeca Modbus, Tern yposHemepos u tern ATD,
npencraeneHHble B okHe 2410 Tank Hub Summary (CBogHas nHdopmauus no
mMoaynto ¢sa3u 2410) BBeAEHbI NPABUILHO.

Ecnu Bam Heo6x0aMMO BHECTU Kakne-nubo nameHeHus, HaxmmTte kKHornky Back
(Hasap) ogvH Mnu HeCKonbKO pas, Noka He JonaeTe A0 HYXHOro OKHa.

[=] 2410 Tank Hub Surmmary - HUB-1 E e
Plesan confin
2410 Tag HUE-1
Lt 03 RN
Cirimmemsalor Wia Syslen Hob SysHUEB-AN
Mk Addness: im
Tank Tank Name TankMacters Lewel TankMaster  ATD
Fuosslian Level Tag Hodbuz ATD Tag Modbuz
Addirezs Addiezs
1 TEA LT-TkA 1 AT0=TKA 1m
2
3
4
5
B
7
a
q
10
v Brilall Lerved and SLES dervaces: olfhre n 1 ankM ssber
< Dack | Fnish | Cancel Heip
2. Ecnn yctanoBuTb donaxok Install Level and AUX devices... (YcTaHaBnmeatb

YPOBHEMEPLI U BCIOMOraTernbHble YyCTPOMCTBA), TO NoreBble YCTPOMCTBA,
NoAKNoYeHHbIe K Modynto ¢Basu 2410 nocpeactsom wnHbl Tankbus, 6yayT
aBTOMaTuU4ecKn ycTaHaBnueaTbCcH B okHe paboyen obnactu MO TankMaster, kak
nokasaHo Ha PucyHke 2-5 Ha cTpaHuue 43. [JaHHbIN brnaxoK ycTaHOBMEH No
YMOMYaHUIo, U 3TO SABNSIETCS PEKOMEHAYEMOW HAaCTPOMKOW.

Mocrne ycTaHOBKM YCTPOWCTB UX HEOOXOAMMO HacTpouTb B OkHe Properties
(CeowictBa). CMm. «YcTaHoBKa pagapHoro ypoHemepa 5900» Ha cTpaHuLe 46 u
«YcTaHoBKa BCcrioMoraTtesibHbIX YCTPONCTB pe3epByapay» Ha cTpaHuue 75.

Mpouenypa ycTaHOBKM MOXET ObITb YNpoLLleHa, ecrnn ycTaHoBUTb draxok Install
Level and AUX devices... (YcTaHaBnuBaTb ypoOBHEMEPbI 1 BCrIOMOraTernbHble
ycTpowncTea). OgHako nonesble YCTPOWCTBa (YPOBHEMEP U BCMOMOraTenbHoe
pesepByapHOe YyCTPOWCTBO) MOryT ObITb YCTaHOBMEHbI HA Bornee No3gHMX atanax ¢
NMOMOLLbI0 MacTepa YCTaHOBKM COOTBETCTBYIOLLENO YCTPOWCTBA, CM.
«/cnonb3oBaHne mactepa yCTaHOBKM YCTPOMCTBY» Ha cTpaHuue 9.

3. HaxwmunTte kHonky Finish ([oToBO), 4TOGLI NOATBEPANTL 3aBEPLUEHME YCTAaHOBKM.
YcTaHoBneHHble YCTponcTBa oTobpasatca B okHe Workspace (Paboyasa obnactb),
Kak nokasaHo Ha PucyHke 2-5 Ha cTpaHuue 43.
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PucyHok 2-5. YcTponcTBa oTob6paxatloTcs B okHe paboyen o6nactu MO WinSetup.
11 2410 Tank Hub Summary HL_ _“ [T Resernaunt TankMaster £ WinSetup [ B
| File View Serdce Toals Help

Plesan conifine B o= [ o4 e e o ||

210Teg HUB-1

Uit I o | = n Metanrk Cannections

) ’ . . . = 5 Thes Wenkslation

Corermem:alors Wia Syslen Hob SysHUEB-AN - -_l

Modbun Address: 1M | =5 Devices

Tank | Tank Nome TankMaster| Lewel | TankMaster| ATD ! 5 & 5Y5HUB-201
Fusdiun Lovel Tag | Modbus  ATD Tay | Modbus i 000 Hug-L
Addvezs Addiezs W
TEA LT-TkA 1 ATD-TE m

#-] Protocels T

LI I R R

=
[ =]

[w il Lerved ard AL dervaces: olllres m T ankM siber,

[ Logeal vVew [[B) Prical View |

Far Help, press F1

¢ Dack Cancel Help:

PacwupeHHas koHdurypaumsa

MacTep ycTaHOBKU He BKIOYaEeT HACTPOWKY BCEX OMLUMIA KOHpUrypaLmm, AOCTYMNHbIX ANd
moaynsi cesa3m 2410. bonee paclumMpeHHyo KOHUrypaLmnio MOXHO NPOM3BECTU NPY NOMOLLIN

okHa 2410 Tank Hub Configuration (KoHdurypauusa moayns cessn 2410):

" napameTpbl CBA3M C XOCT-CUCTEMON ANA NEPBUYHON LLUMHBI;

" napamMeTpbl CBA3M C XOCT-CUCTEMOW M 3MYNALMKN AN BTOPUYHOW LUWHDI;
" BUPTYyarbHble perne;

" rMOPVAHBIA PacyeT MIOTHOCTY;

[ononHutenbHy nHdopMaLmio 0 HacTpoke moayns cessm 2410, cm. B PykoBoacTBe no
akcnnyataumm mogyns ceasu 2410 (00809-0107-2410).
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2.6.2 CBogHasa vHgopmauus rno yctTaHoBKe U HaCTponKe
Moayna CBA3U
- primeaa Buibepute T1n yctpoiicTsea: 2410 Tank
Hub.
Bl v |_=e |
e Hactpoiika ceasu.
Bbibepute cnocob nogkntoveHust Mogynsi
e cBsA3n 2410 k paboyert cTaHUMK
5 TankMaster.
i L=
— T 3apaiite agpec v Boibepute kaHan CBs3n.
| |
(= e+ L -
T == HacTponka 6a3bl JaHHbIX pe3epByapoB
| Moayns ceasn 2410.
L :— _- :"..?.: P - el ...__ MpuBsXMTE YCTPONCTBA K NO3NLIMK
i e o JIE pesepsyapa.
E E:—; . EE Ykaxute nmsa pesepsyapa.
:" E:—.: E EE . HasHnaubte agpeca Modbus ans
e N e Edimmeem YPOBHEMEPOB U BCMOMOraTernbHbIX
. e . m— pesepByapHbIX ycTpoicTB (ATD).
wo [ |
[y e — = == BeeauTe Tern ypoHemepos u tern ATD.
o [ET] e | =
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Cucmema y4ema e pesepsyapax Rosemount

HaCTpOIZKa NoKanbHOro gucnnes.

BbiGepute HyxHble eAUHNLbI U3MepPEHNS!
AN pasnuYHbIX NapameTpoB pe3epsyapa.

Bbibepute pesepByapbl 1 napameTpbl.

3apaiiTe BpeMsi NepekoveHust
oToBpaXxeHus.

[MpoBepbTe KOHUrypaumio.

BibepuTe, criegyet N aBToMaTUYECKM
yCTaHaBnMBaTb MosieBble YCTPOWCTBA B
pabouyern obnactn TankMaster nnu Hert.
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YcTtaHoOBKa pagapHoro yposHemepa 5900

Hwxe npeacraBneHo onncaHne HacTpoOriku pagapHoro yposHemepa Rosemount 5900 ¢
ucnonb3oBaHnem MO HacTporkn TankMaster WinSetup. [JaHHOe onvcaHne npUMeEHUMO K
YposHemepam 59008, a Takxke k 5900C. B 6onblUMHCTBE CriyqaeB Ha PUCYHKaXxX Hke ByayT
nokasaHbl yctpomnctea 5900S, ogHako nx yHKUMOHANbHOCTbL aHanoru4yHa mogenu 5900C,
€CInu He yKa3aHo MHoe.

PapapHbin ypoBHemep 5900 o6bl4HO ycTaHaBnuaetcs B 10 TankMaster WinSetup B
pamKkax npoueaypbl yCTaHOBKM Moayns cBasun 2410. Criegyowmum 3Tanom ocyLLecTBNsAeTcs
HacTpowka ypoBHeMepa 5900 B okHe 5900 RLG Properties (CBonctea ypoBHemepa 5900),
cMm. «HacTtpoiika B okHe Properties (Conctea)» Ha cTpanuue 47. OkHo 5900 RLG
Properties (Csonctea ypoBHeMepa 5900) cogepxuT BkNaakm Anst 6a3oBon 1 pacluMpeHHon
KOHurypauum.

Mpu nogknioueHun pagapHoro yposHemepa 5900 k moaynto cBsa3m 2410 B CyLLeCTBYIOLLEN
cucTeme y4yeta B pesepByapax Rosemount ypoBHemMep HEOGX0AMMO NpuBS3aTh K
COOTBETCTBYIOLEMY pe3epByapy B bl pe3epByapoB mogyns cBsian. HacTtporika
npoussoanTtcst B okHe 5900 RLG Properties (Ceonctea ypoBHemepa 5900). MNMogpobHyto
nHpopmaumio cMm. B «[JobaBrneHne pesepByapa» Ha cTpaHuue 128.

YpoeHemMep 5900S ygobHee Bcero yctaHaBnmBaTth Npu MOMOLLM MHTENPUPOBAHHOM ONUUN,
ABMSAIOLLENCS YacTblo Npoueaypbl YCTaHOBKM Modyns cBasu 2410.

YcTtaHoBka 1 koHpurypuposaHue 5900 MOXET Takke OCYLLEeCTBMATLCA MPU NOMOLLN
macTtepa yctaHoBkm WinSetup (cM. «YctaHoBka 5900 ¢ nomMoLLbO MacTepa YCTaHOBKU» Ha
cTpaHule 54). laHHbI MeToq, credyeT UCMOoNb30BaTh TOMbKO B UCKMOUYUTENbHBIX Cryyasx,
ecnu, Hanpumep, ypoBHemep 5900 nogkntodeH K wuHe Tankbus no3xe n He Bbin gocTyneH
B MOMEHT YCTaHOBKW Moayns cBsasn 2410.

Hwxe nprBeaeH nopsiaok 6a3oBoi koHUrypaumm pagapHoro yposHemepa 5900:

. napameTpbl CBSi3u;
. TWMN @HTEHHBI;
. reomMeTpus pesepsyapa;

HacTtpolika ypoBHemepa 5900 Takke MOXeT BKoYaTb:

n Tank Scan (CkaHupoBaHue pesepByapa);
m Empty Tank Handling (Pa6oTta ¢ nycTtbim pesepByapom).

B 3aBUCMMOCTU OT CBOWCTB NPOAYKTa, reoMeTpuyeckor hopMbl pesepByapa Unm apyrmx
06CcTOATENbCTB, KpOMe 6a30BOM MOXET NOTPEeOOBaTLCA U paclUMpPeHHast KoHdUrypaums.
Hanunune nomex unm TypOyneHTHbIX YCIOBUIA B pe3epByape TakkKe MOXET NPUBECTU K
HeobXoAUMOCTU NPUHATUS OONOMHMTENbHbLIX Mep. OnNuMK paclMpeHHoON KoHUrypauum
BKJIIOYAIOT:

] Tank Environment (Cpega pesepsyapa);

m Tank Shape (Popma pesepsyapa);

m Surface Echo Tracking (OTcnexuBaHue axocurHana ¢ noBepxXHOCTH);
L] Filter Settings (HacTtpowiku cpunerpa).

MogpobHyto nHopmaumo 06 onumax pacluMpeHHOW KOHpUrypaumm cM. B «PaclumpeHHas
KOHUrypaumsa» Ha ctpaHuue 58.
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2.71 HacTtpownka B okHe Properties (CBoncTBa)

Mpouenypa 6a3oBon KOHGUrypauumn pagapHoro yposHemepa 5900 oveHb npocTa. Bece
onuuun KoHdurypaumm goctynHel B okHe 5900 RLG Properties (CBolicTBa ypoBHEMeEpaA
5900). [insa 6a3oson koHurypaumm 5900 BbINONHUTE cneaylowmne OencTBus:

1. B pabouen obnactn okHa WinSetup otkponte nanky Devices (YcTponictsa) u
BbIOepuTe 3Ha4YoK pagapHoro yposHemepa 59008S.

-] Tanks
=14 Devices
1 & sysHUE-201
—- 100 HUE-1
ATD-TE-1
m Uninstall

-] Protocols
Save Detabase to File...
Upload Dalabase..,
Wirw Inpurt Registers...
Wiew Holding Registers...
Wiew Dagnustic Regislers..,
Restarl...
Lagqing...
Program...
Lahbrate...
LPG detup..
LPG Verify Beference Pins...
\Write Pratect

| Properties |
2. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn 1 Beibepute Properties (Ceovictea), nnbo

BblOepuTe B MeHto Service (Cepsuc) nyHkT Devices>Properties
(YctponctBa>CBoWcTBa).

Otobpasutca okHo 5900 RLG Properties (Corictea ypoHemepa 5900).

Bknagku Communication (Ceasb), Antenna (AHTeHHa) u Geometry (leomeTpns)
cofepxar Bce NyHKTbl 6a3oBow koHGuUrypauumn yposHemepa 5900.
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[aHHoe none otobpaxaer, kK KakoMy UMEHHO [aHHoe none oTobpaxaeT no3uuuio
Moaynto cBs3n 2410 noaxnoveH ypoBHeMep pesepsyapa B B[] pesepsyapos 2410
(=] 59005 RLG - LT-TK-1 =

3.
4.
a.
b.
c.
5.
a.
b.

48

Commumcabon |.ﬁ.nmnna | Gaoma&yl Tank Shape Inl.r-renmarﬂ| Advanced Configuration
Lrmemursc:abon
Corwrsched o 2410 HUE: | [HUB-104] positon |

Communicaton Channet: |H€dll'ih'|-'l-ﬂﬂ 2

Mndhus Addinss [4

Liri I 133

Applination Vrsioe [1en

Bt Wi gion 143
Lharsga...

o

Drgwace configuestion it rof venfied, wanby 8l Sorfguistion pages and stone with ook or 0K,

(419 | Cancel Apply Help |

BbibepuTte Bknagky Communication (Cesisb). O6patute BHMMaHWe, YTO KpacHbIf
3HAYOK ypOBHEMEpPA O3HAYAET, UTO YCTPOUCTBO TpebyeT HAaCTPOMKN.

MpoBepbTe HacTpowku cesa3un. Mone Connected to HUB (IMoakntoyeH K MOAysto
CBS3K) NoKa3bIBaET, C Kakow no3uunen pesepsyapa cBsazaH 5900 B 6a3e gaHHbIX
pesepsyapos 2410. B cTaHOapTHLIX cMcTeMax Ans NoAaknoyeHns ypoBHemepa
5900S ucnonbayetca Mogynb cBsian 2410, npegHa3HaYeHHbIN Anst paboTbl C O4HUM
pe3epByapoM. B sTom crnyvae 3HayeHue B none nosuumm pesepsyapa Position in
2410 HUB 6ygeT paBHoO 1, nockonbKy B 6a3e AaHHbIX pe3epByapa Moayrns CBA3u
ncnonb3yeTcs TONbKO OfHa No3uLns pesepByapa.

B cny4ae, korga moaynb cBa3n 2410 ncnonb3yeTtca Anst paboTbl C HECKONbKUMUA
pesepByapamMu, ypoBHEMEP MOXET OblTb NPUBSA3aH K OpPYroMy pesepByapy C
nomoubto okHa 2410 Tank Hub Properties/Tank Database (CBoncTtsa mogyns
cesA3n/basa gaHHbIX pesepsyapa 2410).

B OkHe pabouyen obnactn WinSetup, LwenkHUTe NpaBon KHOMKON MbILLIM 3HAYOK
mMoaynsi ceasn 2410;

BblOepuTe NyHKT Properties (CBolicTBa) 1 oTKponTe Bknaaky Tank Database (ba3sa
OaHHbIX pe3epByapa);

BblbepuTE HYXXHYIO NO3MLMIO pe3epByapa.

JononHuteneHyto nHdopmaumio o HacTporike 6a3sbl AaHHbIX pe3epByapa MOAyns
cBsa3n 2410 cm. B «HacTponka 6a3bl JaHHbIX pe3epByapay» Ha cTpaHuue 36.
Y6egutech B npaBunbHoCcTU agpeca Modbus. Ytobbl nameHuTb agpec Modbus:

HaxmuTe kHonky Change (M13meHuTsb), 4Tobbl OTKPLITL OKHO 5900 RLG
Communication (Ces3b ypoBHeMepa 5900).

HaxmuTe kHonky Change Address on Device (N3meHuTb agpec ycTpoicTea),
4yTOObI OTKPLITL OKHO Change Address (M1ameHuTb agpec).

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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[T Change Address Iy |
Urat 10 51236
St Modbuz hddeers: 1 J
ok | camee | mee |

c. Beegute Unit ID (MgeHTundmnkartop ycrponcrea).
Mpu n3meHeHnn agpeca yCcTponcTBa ero naeHTMdUKaTop NCNornb3yeTcs Kak
YHUKanbHbIN naeHTudukaTop ycTporcTea. iaeHTudunkaTtop ycTponcTea MOXHO
HaWTW Ha OCHOBHOW Tabnnyke yposHemepa 5900.
BeeguTte HyxHbIli agpec B none Set Modbus Address (YctaHoBute agpec Modbus).
Haxmute kHonky OK, 4ToGbl MOATBEPAUTL HACTPOMKU U 3aKpbITb OKHO Change
Address (N3ameHuTb agpec).

f.  Haxmwurte kHonky OK, 4yTobbl 3akpbiTb okHO 5900 RLG Communication (Ceasb
ypoBHemepa 5900 RLG).

6. B okHe 5900 RLG Properties/Communication (ColicTsa ypoBHemepa 5900 /
CBa3b) Haxxmute kHonky Apply (IMpumeHnTb), 4ToOBI COXpaHnTb agpec Modbus B
pernuctpe xpaHeHums gaHHbix 5900.

7. B okHe 5900 RLG Properties (CowncTtBa ypoBHemMepa 5900) BbibepuTe BKNnaaky
Antenna (AHTeHHa).

[2) 59005 RLG - LT-TK-1 e

Communication Antenna | Geometry | Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |
Arterns Type = [Hom =] S —— F
Tk Connnction IIHT[I'H] R
Used TCL: I|,I1,l;,l'.| i
Hedd Dl Diskarer
Hod O r m T
Used Hold Dt 0.000 m
| """"" oK | | I Canceal | Appdy | Hedp |
8. BbibepuTe oanH U3 NpeayCcTaHOBMEHHbIX TUMOB @aHTEHH, COOTBETCTBYHOLLNIA TUMNY

aHTEHHbI, NoAKItoYeHHoN K ypoBHeMepy 5900. B uensax ontummsaumnm npouecca
N3MepeHun Ansi NpegyCTaHOBNEHHbIX TUMOB aHTEHH, PS4 NapameTpoB BBOAUTCS
aBTOMaTU4ECKMU.

[nsa HecTaHA4apTHLIX aHTEHH MOXHO BblOpaTh OAMH U3 MONb30BaTENbLCKUX TUMOB
aHTeHH. OgHako nepen NCMonb30BaHNEM 3TON ONUMKM PEKOMEHAYEM 06paTUTLCA B
Emerson/Rosemount Tank Gauging.
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,D,OCTyrIHbI cnegyroume Tunbl aHTEHH:

5900 ¢ pynopHon aHTEHHOM

m PynopHas

5900 ¢ napabonnyeckon aHTEHHOMN

m Mapabonuyeckas

5900 c pelueT4aTON AaHTEHHOW AN YCNOKOUTENbHbBIX KOnoaLues
n CrauunoHapHas pelleTyaTast aHTEHHa AN YCNOKOUTENbHbIX Korogues

n Peluetyatas aHTeHHa NS YCNOKOUTENbHbLIX KOMOALEB C FOKOM
5900 c aHTeHHon ans CHI

B 3aBMCMMOCTM OT HOMUHANBLHOIO AABNEHUS cbnaHu,a BbI6epMTe OAVH K3 cneayruwnx

BapWaHTOB:

L] CHI/CII 1,03 MIMa (150 dpyHT/KB. Atonm) + knanaH
m CHTI/CII 1,03 Mrla (150 cyHT/KB. Atorim)

L] CHI/CIr 2,07 Mrla (300 doyHT/KB. AOWAM) + KnanaH
n CHI/CIr 2,07 MMa (300 gyHT/KB. ftorm)

] CHI/CII 4,13 MIMa (600 dpyHT/KB. Agtonm) + knanaH
] CMNr/Crr 4,13 Mrla (600 dpyHT/KB. oronm)

5900C c pynopHoi aHTEHHOM

Bo3MoXHble BapuaHThbl:

n PynopHasi aHTeHHa 4 grorima, nokpbitue MNTOD
] PynopHas aHTeHHa 4 glonma, nokpbiTUe Ksapuy
] PynopHasi aHTeHHa 6 gronmos, nokpoeitue MNTPI
m PynopHasi aHTeHHa 6 40MMOB, NOKPbLITUE KBapLY
n PynopHas aHTeHHa 8 atormoB, nokpbiTne MNTO3
] PynopHasi aHTeHHa 8 A01MMOB, NOKPbLITUE KBapL

5900C ¢ pynopHOM aHTEHHOM ANS YCNOKOMTENbHbIX KOMNOALEB

Bo3MoXHble BapuaHThbi:
m PynopHasi aHTeHHa ANg yCNoKOMTENbHbIX Konoaues ¢ NokpbiTvem MNTOS

] PynopHaﬂ aHTeHHa aAnAa yCNnoKOUTEelbHbIX KoroaueB C KBapLueBbiM MOKPbITUEM
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OuameTtp TpyObI

Ona anTenH Still-pipe Array (Pewertyatas ans ycnokoutenbHbix konogues), LPG (CIIMN) n
Cone Pipe!" (KoHnueckas aHTeHHa) Heobxoammo BeecTu Pipe Diameter (QuameTp Tpy6bl).
MapameTp Ouametp Tpybbl kKOMNeHcHpyeT 6onee HU3KYH CKOPOCTb pacnpoCTpaHeHus
MUWKPOBOJTH BHYTPW TPyObl. [ONONHUTENBHYIO MHGOPMAaLIMIO O TOM, Kak OTKanubpoeatb
5900 aonsa yctaHOBKM B YCMNOKOUTENbHBIX KONoaLuax, cM. B «/cnonb3oBaHne yHKLUN
KannbpoBkn» Ha cTpaHuue 138.

Ons koHnyecknx! aHTeHH 0COBEHHO BaXKHO yKa3aTb TOUHbLINA AMaMETp TpyBbl B HACTPOIKax
WinSetup, 4Tobbl n3bexarb OTKNOHEHWI KoadduLmMeHTa WKarnbl, YTO MOXET NPUBECTU K
HETOYHbIM NOKa3aHMAM n3MepeHuii. B cnyyae ctaHgapTHBIX KOHUYECKMX aHTEHH
3aBOACKOro UCMOSHEHWS, peKOMeHayeTCca BBECTU B kOHpurypaumto TankMaster WinSetup
cnepyoLme HOMUHaNbHbIE 3HaYEHNS:

HoMuHanbHbIN
AHTeHHa AnameTp TpyObl

KoHunyeckas 30 mm
aHTeHHa, 1 gonm

KoHunyeckas 56 Mm
aHTeHHa, 2 aonma

Pa3mep aHTeHHbI

B cny4yae pelueTyaTbiX aHTEHH AN YCNOKOMTENbBHbIX KOMOALEB AOCTYMHbI PasfnnyHble
BapuaHTbl pasaMepa aHTeHHbI: 5, 6, 8, 10 n 12 gronmos.

Nonb3oBaTesIbCKMK TUM aHTEeHHbI (pacluMpeHHasa HacTpoukKa)

Onuus, onpegendemMas nonb3oBarterniemM, JoJNKHa NMCNOoNMb30BaTbCA TONTIbKO B 0Co06bIX
cny4dadax ana HeCtaHAapTHbIX aHTEHH:

a. Bblbepute COOTBETCTBYIOLLMIA TUM AaHTEHHbI:
= [onb3oBaTenbckasi aHTeHHa, cBO6oAHOE pacnpocTpaHeHue
= [onb3oBaTenbckas aHTEHHa s YCroKOUTENbHbIX KOMoALEB
= [Nonb3oBaternbckas aHTeHHa pelueTyartas, Ans YCroKOUTEmNbHbIX KONMoaLes

b. BseauTte Tank Connection Length (dnuHa natpybka pesepByapa) B none Beoga
TCL.

c. [nsa ycTaHOBOK C yCrnoKouTenbHbIMW KonoguaMy BBeauTe BHYTPEHHUI AMameTp
TpyObl B none Pipe Diameter (OuameTp TpyObl).

d. Ecnv B6nu3u natpybka pesepByapa NpuUCcyTCTBYIOT MOMEXM, BAM MOXET
noHagobutbcsa noacTpouTb 3HadeHne napameTtpa Hold Off Distance (BepxHsisa
30Ha HEeYYBCTBUTENBLHOCTK). [MpU yBENUYEHUM 30HBI HEHYYBCTBUTENBHOCTMH,
AnanasoH U3MepeHuii B BEpXHEN YacTu pesepByapa CokpallaeTcsl.

9. B okHe 5900 RLG Properties/Antenna (CBoCTBa pagapHOro ypoBHeMepa
5900/AHTeHHa) HaxkmuTe kHonky Apply (MprMMeHUTL), YTOObI COXpaHUTb
KOHdUrypaumio.

JononHuTenbHyo NHpopMaLmio 0 KOHpUrypaumm aHTeHHbl CM. B PykoBOACTBE Mo
akcnnyatauuu pagapHoro yposHemepa 5900S (00809-0107-5900) n PykoBoacTee no
akcnnyatauuu pagapHoro yposHemepa 5900C (00809-0107-5901).

(1) Tonbko dnsi Rosemount 5900C
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10. B okHe 5900 RLG Properties (CBoncTtBa pagapHoro yposHemepa 5900) BbibepuTe
Bkragky Geometry (TeomeTpnyeckme napameTpbl pe3epsyapa).
(=] 59005 RLG - LT-TK-1 =
Communl:a’ﬁnnl Antenna Geomeby | Tank Shape | Envirenment | Advanced Configuration
Tank Diftances
Tank ref point Gauge ﬁ
T ark. Fiedmence Heght (K] - | 20,000 m J G rel paird -
---'I
Feference Distance [G]: _I] D00 m / &€ Hald off ﬂ
[ Lyl Disidarecss [ _IJ oo m
Cabalion Chastarrs i oo o
[~ Show negattes level as 20
Meke: Fi, G and C sig posiive 85 ko Ll S m
L ared  can e possires o resgalne
oK | Cancel Apply Help
11. BBeauTte cneaytowine napameTpbl pesepByapa:
a. Tank Reference Height (R) (5a3oBas BbicoTa pe3epByapa)
370 paccTosiHMe OT Kpas naTpybka Anst py4HOro M3MepeHUs ypoBHS C NOMOLLIbIO
aTanoHHOM pyneTku (6a3oBon BepxHeWn TOUKM pesepByapa) 40 HYNeBoro YpoBHS
(HaknoHHoOM NnacTuHbl) BONM3n gHa pesepByapa.
b. BasoBoe paccrosiHue (G)
Oto paccTosiHne oT Gauge Reference Point (Basoson Touku ypoBHemepa) o Tank
Reference Point (EasoBoli Touku pesepsyapa).
3HaueHne G aBnsieTcst NONOXUTENbHBIM, eCcnn 6a30BOM TOYKM pe3epByapa
pacnonoxeHa Bbille 6a30BON TOYKU YCTAHOBKN YPOBHEMEPA, B MPOTUBHOM Cry4ae
3HayeHue G aABnsieTca oTpuLaTenbHbIM.
BasoBasi Touka pesepByapa
171
BasoBas Touka ypoBHEMEPa
Mpn ncnonbsosaHnm 5900 ¢ pelueTyaTon aHTEHHOM ANSA YCNOKOUTENbHbIX KONOALEB U
OTKMOHbBIM FTIOKOM Ha LuapHupax 6a3oBas Todka pesepByapa HaxoAMTCs Ha nnacTuHe ans
PYYHOro namepeHnst ypoBHSA BHYTPU OTKMAHOrO Nntoka. Kpome Toro, nnactuHa ans py4yHoro
N3MepEeHNs TaKkke UCMONb3yeTcsl B kayecTBe Ha30BOM TOYKM YCTAHOBKM YpOBHEMEPA AN
[aHHOTO TUMa aHTEHHbI, YTO o3HavaeT, yTo G=0.
52 Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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c. PaccTtosinne po MMHMmanbHoro ypoBHs (C)
OnpegensieTcs kak pacctosiHue mexay Zero level (HyneBoii ypoBeHb) 1
MUHMMAasbHBIM YPOBHEM NOBEPXHOCTY NpoaykTa. MNpw onpeaeneHnn C-paccTosaHns
AvanasoH N3MepeHnii YpoBHS MOXET AOCTUraTb AHa pesepsyapa.

C>0: ypoBHeMep BblaaeT oTpuLaTernbHble 3Ha4eHUs YPOBHSI, KOr4a NOBEPXHOCTb

npogykTa Huxe Zero Level (Hynesoro yposeHs).

Ecnu noctaButb oTMeTKy B nore Show negative level values as zero ([lokasaTb
oTpuuaTenbHble 3HaYeHUs1 YPOBHS B KaYeCTBe HYNeBOro) ypoBeHb NPOAYKTa HuXKe
HYNeBOro YpPOBHS (HAKITOHHOW NNacTuHbl) 6yayT npeacTaBneHHbl paBHbIMU HYIHO.

C=0: N3MepPEeHNA HMXe HyneBoro ypoBHA He 6y,qu npuHNMaTbCA, T.€.
namepuTernbHaa cnctemMma 6yp,eT coobuiaTtb o HegonyctuMmoM YypOBHE, eCli YpOBEHb
NPOAYKTA HUXKe perlepH017| nnacTUHbI.

12. Beeaute Calibration Distance (PacctosiHue kanmbpoBkm).
[aHHbIN napameTp ncnonb3yeTcs Ans kanubpoBkn ypoBHEMEPA TakUM 06pasom,
4yTOObI N3MEPEHHbIE YPOBHM NPOAYKTa COBMagasnv ¢ ypoBHSMU, NPOBEPSIEMbIMUI
BPY4HYt0. [pn yCcTaHOBKE U3MEPUTENS MOXET NoTpeboBaThCa HE3HAYUTENbHAs
nonpaeka, Hanpumep, Ha OTKINOHeHWe hakTUYECKON BbICOTLI pe3epByapa oT
BbICOTbI, 3alaHHON YepTexxamu pesepByapa.

[na npymeHeHW C MaCCMBOM YCNOKOUTENbHbIX KonoaueB (hyHKLMS
KanubpoBku B nporpamme TankMaster WinSetup aBnsietcs nonesHbim
WHCTPYMEHTOM [Ns1 HACTPONKN PacCTOSHUSA KanubpoBKM U NOMPaBOYHbIX

KO3 PULIMEHTOB, AOMNOMHUTENBHYIO MHOPMaLMIO CM. B pasaene «Kannbposka
ypOBHemepa» Ha cTpaHuue 137.

13. HaxxmuTe kHonky OK, 4TOGbl COXpaHUTb KOHUIYPaLUIo N 3aKpbITb OKHO
KOHdpUrypaumm.

B pononHeHue K onncaHHbIM Bbilwe waram KoHdurypaummn 6asoBas koHdUrypaums
ypoBHemepa 5900 MoxeT BKNtoYaTb UCMONb3oBaHNE (PyHKLMM CKaHMPOBaHNS pesepByapa
0119 MPOBEPKM OTCYTCTBUS B pe3epByape NOMeX, KOTopble MOryT NpensaTCTBOBaThb
namepeHunsm ypoBHs. Kpome Toro, ons ontummnsauumn namepeHuin Bonusm gHa pesepsyapa
MO>XHO MCNOMb30BaTb PYHKUMIO paboThl C NYCTbIM pe3epByapoMm.

HononHuteneHyto nHdopmaumio cM. B PyKOBOACTBE NO dKCcnayaTaumm pagapHoro
ypoeHemepa 5900S (00809-0107-5900) n PykoBoacTee No akcnnyaraumv Ang pagapHoro
yposHeMepa 5900C (00809-0107-5901).

JononHuteneHble onumMm KoHUrypauum gocTynHbl Ha Bknagke Tank Shape (Popma
pesepByapa), «Environment» (Cpega) u Advanced Configuration (PaclumpeHHble
HaCTPOWNKM), cM. «PaclumpeHHas koHpurypaumsi» Ha ctpaHuLe 58.
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YctaHoBka 5900 ¢ nomoLLbio MacTepa YyCTaHOBKMU

MacTtep yctaHoBku B TankMaster WinSetup - 3T0 MHCTPYMEHT, KOTOPbIN MOXHO
Mcnonb3oBaTh ANA YCTaHOBKU M HACTPOMKNM pagapHoro yposHemepa 5900 n gpyrmnx
YCTPOWCTB.

Kak npasuno, 5900 yctaHaBnnBaeTcsa B pamkax npouenypbl yCTaHOBKU Moayns cAsm 2410.
OpHako macTtep ycTtaHoBkM no3sonseT ycraHasnueaTe 5900 B TankMaster otgensHo ot
Moayns CBA3W:

1. Y6eautecn, 4to 6a3bl AaHHbIX KOHUeHTpaTopa AaHHbIX 2460 1 Moaynsa cBa3u
2410 npaBuUnbHO CKOHMUIypMpoBaHbl U BKMAOYAKOT HOBbIM pafapHbI ypoBHEMED
5900. Yb6eauTechb B TOM, YTO MCMOMNb3yeTcs npaBunbHbI agpec Modbus
(oononHuTenbHYO MHAOPMAaLUIO CM. B «YCTaHOBKAa KOHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460»
Ha cTpaHuue 31 n «YctaHoBka moayns ¢cBasun 2410» Ha cTpaHuue 32).

2. YctanosuTte n ckoHdurypupynte 5900, kak onncaHo B «l/lcrnonb3oBaHne macTtepa
YCTaHOBKN» Ha cTpaHuue 55.

3. Y6egutecn, 4to 5900 B3anmoaencTyeT ¢ mogynem cessm 2410. VcnonbaynTe,
Hanpumep, dyHkumio Device Live List (Cnncok ycTponcTs) mogyns cBa3m, 4Tobbl
yBMAETb BCE YCTPOWCTBA, NOAKMOYEHHbIE K MOAYMo. CnMCoK yCTPONCTB,
OOCTYNHBIX B HACTOSILLIEE BPEMSI, MOXHO NOMYYnTb, LLEMNKHYB NPaBoW KHOMKOWN
MbILLIM MO 3HAYKy MOAYNS CBS3N.

B GonblUMHCTBE cnyyaeB npu yCTaHOBKE HOBOro pagapHoro yposHemepa 5900
pekoMeHAyeTCs UCNONb30BaTh CreayoLLYy0 Npoueaypy:

1. YcTaHoBUTE 1 HacTpomnTe KoHueHTpaTop 2460 n moaynb cessu 2410. Yoeautecs,
4yTO Ans HoBoro npubopa 5900 ckoHGUrypupoBaH nNpaBunbHbIA agpec Modbus
(oononHuTenbHY MHAOPMAaLUIO CM. B «YCTaHOBKA KOHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460»
Ha cTpanuue 31 n «YctaHoBKa Mogyrns cBasu 2410» Ha cTpaHuue 32).

2. B okHe 2410 Tank Hub Summary (CBogHas nHgopmMauusa no mogynto cesasu 2410)
yctaHoBuTe dnaxok Install Level and AUX devices (YctaHoBUTb ycTponcTaa
N3MepEHNs YPOBHS 1 BCNIOMOraTenbHble YCTPONCTBA), YTOObI aBTOMAaTUYECKN
yctaHoBuTb 5900 B paboyen obnactn TankMaster.

3. KoHdpurypuposatb 5900 (cm. «HacTtpornka B okHe Properties (CBowncTtea)» Ha
cTpaHuue 47).

OONOMHUTENBHYI MHOoPMaLUuIo 0 AobaBneHnn pesepByapoB U YCTPONCTB B CUCTEMY yyeTa
B pe3epByapax Rosemount cM. Takke B «[JobaBneHve pesepByapa» Ha cTpaHuLe 128.
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YcTaHoBKa ycTponcTBa
Hos16pb 2020

Ucnonb3oBaHue MacTepa YyCTaHOBKHA

YT106b1 HacTpouTb 5900 ¢ nomoLbo Mmactepa yctaHoBku WinSetup, BeinonHuTe

cnegywoLine OencTBus:

1. B okHe Workspace (Pabo4yee npocTpaHcTBO) BeibepuTe nanky Devices
(YctpowcTtaa).
[T Resernaunt TankMaster £ WinSetup [ B

Ifir View  Serdice  Toals Help

@A  @3E wxllzt
i
| = D Metanrk Cannections ]
= 5 Thes Workstetion
#-[] Tanks
' = L [
- Lall All

i [ ] Presaects -

i Inestell New_.
Program All...
Save Databeses of All Lo Files...
Crvervies KD Terminals...
Register Lo Crerview...

[ Logeal vVew [[B) Prical View |

Far Help, press F1 4

2. LLlenkHnTe npaBon kHoMkon Mbiwmn 1 BeibepuTe NyHKT Install New (YcTtaHoBUTH
HOBbI), Unn B MeHto Service (Cepuc) Bbibepute nyHKT Devices/Install New

(YcTponcTea/YCTaHOBUTBL HOBOE).
MosiBuTcA okHO Select Device (Bbibop ycTponcTaa).

A select Deviee
D Ty
| RA00S Fenda Leved Gaege
SI005 Tag
LI-TE
-
[CHeis | coen | Help
3. Bbibepute Tun yctponctea Device Type 5900S/5900C Radar Level Gauge n3
pacKpbIBalOLLErocs Cnmcka.
4. Bseaute Ter yposBHeMepa ons naeHtudukaumm 5900.
5. HaxmuTe kHonky Next (danee), 4Tobbl oTKpbITe 0kHO 5900 RLG Communication:

Cucmema y4ema e pesepsyapax Rosemount
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10.

11.

56

[F] 5500 RLG Communication - LT-TE-1 i

Comimmemzalion
2410 HUE Tag [Foup-2 =

Frealion n 2470 HUE. 1

Conmmunicstion Charret | Mgl ate 1 "|

otns Sk | - Uri i [51236

| Yoy Cosmmrscaton

< Back st = Carcel | Hesp

B packpbiBatoemca cnucke Hub Tag (Ter mogyns cBa3m 2410) Bbibepute Mogyrnb
CB$13M1, K KOTOPOMY MOAKIIOYEH pagapHbI ypoBHemep 5900. O6bIYHO Ans KaXaoro
pesepByapa npegycMoTpeH OAuH Moayrb, OcHalleHHbIn 5900.

Beegute Modbus address agpec Modbus ans yposHemepa. OTOT agpec OOIMKEH
ObITb gocTyneH B 6a3ax AaHHbIX pe3epByapoB KoHUeHTpaTopa 2460 n mogyns
cBsa3n 2410.

HaxmuTte kHonky Verify Communication ([lpoBepuTb cBA3b), 4TOOLI yoeamTbes,
yto K TankMaster B3aumogencTeyet ¢ ypoBHemepomMm. [ocne ycTaHOBKM KOHTaKTa
NnosiIBUTCS naeHTnukaTop yCTpOmnCTBa.

MposepeTe none Position in 2410 HUB, 4to6bl ybeanTtbes B ToM, 4To 5900 nmeet
npaBurbHYIO0 NO3NLMIO B pe3epByape B 6ase AaHHbIX pe3epByapa Modyns CBA3
2410. Kak npasuno, gns yposHemepa 5900 ucnonb3yeTcs ogHa pesepByapHas
Bepcusa moayns ceasu 2410. B aToM crnyvae 3HayeHne B rnone nosvuuuun pesepeyapa
Position in 2410 HUB 6yget paBHo 1, nockonbKy B 6a3e AaHHbIx Rosemount 2410
MCnonb3yeTcs TOMNbKO o0fHa No3unums pesepByapa.

Ecnu ncnoneayetca mogyne cBs3n 2410 ¢ onumen paboTbl HA HECKOSBbKMX
pesepByapax, YypOBHEMEDP MOXHO OTMETUTb KaK NMPUHAANEXaLlni Hy>kHOMY
pesepByapy B okHe 2410 Tank Hub Properties/Tank Database (B paboyen obnactu
WinSetup wenkH1Te npaBol KHOMKOW MbILLM Ha 3Ha4YKe moayns cesasm 2410 n
BbIGepuTe onuuio «Properties» (CeoincTea).

JononHnteneHyto nHdopMaLmIo 0 HacTporike 6a3sbl AaHHbIX pe3epByapa Mo4yns
cBA3n 2410 cm. B «HacTporika 6a3bl JaHHbIX pe3epByapa» Ha cTpaHuue 36.

Haxmute kHonky Next ([anee), 4tobbl npogomkmTb HacTporiky 5900.

Onucanus okoH 5900 RLG Antenna n 5900 RLG Geometry cM. B COOTBETCTBYOLLMX
yacTax B rnmaee «HacTtpoiika B okHe Properties (ConcTtsa)» Ha cTpaHuue 47.
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[%] 5500 RLG Summary - LT-Tk-1 i
Pleave confir
5900 FLG ag LT-TK-1
Lt I03: R385
Conmnmemsalory Wia 24TOHUE. HUB-T., poston 1. Modlnsid site 1
Mok Adchess 1
Anirenna Type: Moy
< Back Finish Cancel Help:

12. B okHe 5900 RLG Summary (CBogHas nHdopmauus no pagapHoMy ypoBHEMEpPY
5900) HaxxmuTe kHonky Finish (3aBepwunTb), 4TOBLI NPOBEPUTL KOHUTYPALINIO K
3aBepLUNTbL MacTep yCTaHOBKW. B cnyyae nsmeHeHus kakon-nmbo vactu
KoHurypauumn Haxxmumante kHonky Back (Hasag), noka He nosiBUTCS HY)>XHOE OKHO.

[ononHutensHyo nHdopmaumio cMm. B PyKOBOACTBE Mo 3Kcnyartaumm pagapHoro
ypoBHeMepa 5900S (00809-0107-5900) nnn PykoBoAcTBe No akcnnyaTaumm pagapHoro
ypoBHeMepa 5900C (00809-0107-5901).

JononHuteneHble onumMm KOHMUrypauumn gocTynHel B okHe ceoncts 5900 RLG Properties
«PacwupeHHasa koHdurypaumsa» Ha cTpaHuue 58.
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http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf
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PacluunpeHHasa KoHgurypauus

B gononHeHne k 6a3oBow kOHGUrypauumn ans pagapHoro yposHemepa 5900 gocTynHbI
OOMONHUTENbHbIE ONuMKU KoHdurypauun. OHM MOTyT MCMONb30BaThbCA A9 ONTUMU3aLun
XapaKTepUCTUK U3MEPEHU B onpederneHHbIX NPUMEHEHNSIX.

Tank Shape (Popma pesepByapa);
MapameTpobl Tank Type (Tun pesepsyapa) n Tank Bottom Type (Tun gHa pesepsyapa)

onTumuaunpytot 5900 Ansa pa3nuyuHbLIX reOMeTpUin pesepByapa 1 Ans namepeHuin Bbnmaun gHa
pesepByapa.

Y06kl ckoHdUryprposaTe 5900 onsa onpeaeneHHon popmbl pe3epByapa, BbIMOSHUTE
cnepywolwe OeNCTBUS:

1. B okHe 5900 RLG Properties (CownictBa RLG) BbibepuTte Bknagky Tank Shape
(Popma pesepByapa).

(=1 59005 RLG - LT-TK-1 ==

Communl:a’ﬁnnl Antenna | Geometry Tank Shape Enviranment | Advanced Configuration

T ank: Type: rhFewn -

Tark, Bottom Tups: |Urkne

(419 Cancel Apply Help |

2. BbibepuTte onumto Tank Type nogxoasilyto npuMeHumMomy pesepyapy. Ecnn
onuust He NpumeHnMa, Belbepute Unknown (HenssecTHO).

3. Bbibepute Tank Bottom Type, (koTOpbLIV COOTBETCTBYET peansHon popme gHa
pesepByapa). Ecnn onumsa He npumeHuma, Bblbepute Unknown (HensBecTHO).

4. Haxmunte kHonky OK, 4Tobbl COXpaHUTb KOHGUIypaLuio U 3aKpbiTb OKHO.
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Ycnosusa cpenbl B pesepByape

[1na HEKOTOPbLIX NPMMEHEHUI B pe3epByape MOXET NoTpeboBaTbCs AOMNONHUTENbHAs
KOHcbuUrypaumsa pagapHoro yposHemepa 5900 gns onTummusauumn nsmepeHni. Yuntboisasi
ycroBus B pesepByape, ypoBHemep 5900 MOXeT KOMNeHCUpoBaTh paa NapaMeTpoB, TakuX,
Kak ObICTpble N3MEHEHWS YPOBHS, cnabble 3X0-CurHarnbl Unm naMeHsiemas amnnutyga
3XOCUrHarnoB NOBEPXHOCTH.

YTtobbI cKkoHUrypmpoBaThb pagapHbin yposHemep 5900 anst ocobbix ycrnosuin B
pesepByape:

1. B okHe 5900 RLG Properties (ConictBa RLG) Bbibepute Bknagky Environment
(Cpepa).

(=] 59005 RLG - LT-TK-1 =

Cummunu:amnnl Antenna | Gaomawl Tank Shape Emmonment | Advanced Configuration

Product Corvdition

| Foam

[ Turtndent Sutacs

| Rapid Lewel Chargs 2001 mds, 24775)
[ Sokd Product

Product Disbecine Fangs © | Urnkroem - J

(419 | Cancel Apply Help

2. YcTaHoBuTe hriaxku, COOTBETCTBYIOLLME YCMOBUSIM B pe3epByape.
Mcnonb3ynTe kak MOXXHO MeHbLLE onunii. PekomeHayeTca OfgHOBPEMEHHO
nucnonb3oBaTtb He bonee AByX BapuaHTOB.

3. M3 packpbiBatoerocs cnucka Boidepute Product Dielectric Range
(dvanekTpnyeckas NPOHULLAEMOCTb ).
BbibepuTte onumto Unknown (HensBecTHbIN), eCnu NpaBuibHbIN AnanasoH
3HaYEHMIN HEM3BECTEH UMW COOEPXKMMOE pe3epByapa N3MEHSIETCS PErynsipHo.

4. Haxmute kHonky OK, 4Tobbl COXpaHUTbL KOHUIypauuIo U 3aKpbiTb OKHO.

JononHnTensHyo MHGMOPMaLMIO O KOHUrypaLmm aHTEHHbI CM. B PyKOBOACTBE MO
akcnnyatauuu pagapHoro yposHemepa 5900S (00809-0107-5900) nnn PykoBoacTse no
akcnnyatauuu pagapHoro yposHemepa 5900C (00809-0107-5901).
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http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf
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Bknagka Advanced Configuration (PaclumpeHHas
KOHduUrypaums)

Ha Bknagke Advanced Configuration (PaclumpeHHble HaCTPONKK) NpeayCcMOTPEHbI
JononHuUTenNbHbIE OnuMK KoHUrypaumn. [locTynHbl cnegytoLine BapuaHThbl:

CkaHvipoBaHue pesepsyapa'’)

Pa6ota ¢ nycTbiM pesepsyapom(’)

OTCRexmBaH1e 3xo-CurHana oT NOBEPXHOCTU cpespbl
HacTporiku ounetpa

ABapUNHbIN curHan 6e3onacHoOCTH (MCMoNb3yeTcs TOMbKO AJ1 CUCTEM
©esonacHocTty SIL)

PucyHok 2-6. OkHo 5900S RLG Properties/Advanced Configuration

(=1 59005 RLG - LT-TK-1 ==

Comrnunil:a'ﬁnnl Antanna | Gaomaw| Tank Shapa | Environment  Advanced Conhigurabon

Tark Scan |

Empity Tank Hancling |

surlace bcko Trackng |

Filber Settirg |

Safiety Alnem |

Cancel Apply Help

MHdopmaumio o xapaktepuctukax Bknagkn Advanced Configuration (PaclumpeHHbie
HaCTPOWKM) CM. B PyKOBOACTBE MO 3KcniyaTauum pagapHoro ypoeHemepa 5900S
(00809-0107-5900) unu PykoBoacTBe No aKkcniyatauun pagapHoro ypoeHemepa 5900C
((00809-0107-5901)

(1) Moxem makxe ucrionb308ambcsi 8 Murnosol KOHghueypayuu.
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PykoBoAcCTBO Mo 3KcnsyaTauum YcTaHoBKa ycTponcTBa

00809-0307-5100, Pen. CA

Hos16pb 2020

2.8
2.8.1

YctaHoBKa ypoBHemMmepa 5900S B Bepcuun 2-B-1
O63op

YcTtaHoBka pagapHoro yposHeMepa 5900S 2 B 1 BxoauT B cocTaB O0MnbLUMHCTBA AeTarnen,
aHanorn4HbIX yCTaHoBKe cTaHgapTHoro pagapa 5900S. OgHako cyleCcTBEHHOE oTnn4dne
COCTOUT B TOM, 4YTO B MHTepcdperice onepartopa TankMaster ans mogenu yposHemepa 5900S
2 B 1 ByayT CKOHMrypupoBaHbl Kak ABa oTaernbHbix npubopa, n kaxasii npubdop byaet
CBsi3aH C COOCTBEHHBIM pe3epByapomM.

YcTtaHoBKa 1 HacTpovika Bepcun 2-8-1 ypoBHemepa 5900S:

1.

10.
11.

MoxxHO cKkoHGMryprpoBaTh 6a3y OaHHbLIX pe3epByapa KoHueHTpaTopa 2460 B
TankMaster WinSetup, go6asue asa nputbopa 59008S.

B TankMaster WinSetup yctanoBuTte mogynb cBasu 2410.

HaCTDOIZKa ©a3bl 4aHHbLIX HOBOIO Moaynsa CBA3U:

conocTasbTe ABa naMmepuTternbHbix npubopa 5900S ¢ AByMS pasHbIMU NO3ULIUSIMUA
pesepByapa, T.e. CKOH(PUTYpPUPYATE NEPBUYHLIN 1 BTOPUYHBLIA NPMOOPLI Tak, Kak
ecnv 6bl OHK BbINM YCTAHOBMEHbI HA OBYX Pa3NuMyHbIX pe3epByapax

HasHauybTe agpec Modbus ypoBHs anga kaxgoro 5900S

HasHaubTe Tern ons pagapHbelx yposHeMmepos 5900S 1 BcnomoratensHOro
ycTpoiictea pesepsyapa'’) (ATD). ATD BkntouaeT pa3nuyHble YCTPOIiCTBa, He
CBs13aHHbIE C U3AMEPEHNEM YPOBHS, Takne kak npeobpasoBaTeny Temneparypbl,
aucnneun n npeobpasoBaTteny AaBreHus.

YctaHoBuTe npubopsbl B paboyert obnactu TankMaster. 310 genaerca
aBTOMaTM4eCKn MacTepoMm ycTaHoBKM AN 2410 B cnydvae yctaHoBKM dhriaxkka Install
Level and AUX devices... (YcTtaHoBuTb ycTponctea Level n AUX) B okHe 2410 Tank
Hub Summary (CBogHas nHcopmauusa no moaynto cesasm 2410).

HacTtporite ypoBHeMepbl 1 ycTporcTBa ATD (LienkHUTe npaBor KHOMKOW MbILLM Ha
3Hayke npmnbopa u BblbepuTe «Properties» (Concrea).

YcTaHoBMTE [ABa HOBLIX pe3epByapa, KoTopble OyayT CBA3aHbl C NEPBUYHBLIM U
BTOPUYHbLIM pagapHbiMu ypoHemepamn 5900S.

HasHaubte 5900S 1 ATD ans ocHOBHOrO pesepByapa.

Hasnaubte 5900S ang BTopuyHoro pesepsyapa. Obpatute BHUMaHWE, YTO
OCHOBHbIE 1 BTOpUYHbIE pe3epByapbl B paboyen obnactn TankMaster
npeacTasnsaoT cobon oanH pesepByap B pearnbHOM XU3HM.

HacTpoiTte pesepsyapsbl.

OrTkpoitTe paboyee npoctpaHcTeo TankMaster Ans npoBepkn NpaBunbHOCTH
yCTaHOBKMN pe3epByapoB 1 YCTPOWCTB.

(1) BcnomozamensHoe ycmpoticmeo pesepsyapa (ATD) ucrions3yemcs 8 6ase 0aHHbIX pe3epsyapa Modyris cessu 2410 dns
0603HaYeHull pa3nuyHbIX ycmpolicme, makux Kak npeobpasoeamernu memrepamypbl u 0asneHusi, oucrneu u dpyaue
ycmpolicmea, He C8si3aHHbIE C USMePEHUEM yposHsi. [JononHumernbsHyo UHGopMayuro o KoHyenuyuu yecmpolicmea
gcrnomozamensHo20 pedepeyapa (ATD) cm. ¢ «YCTaHOBKa mMoayns cesasm 2410» Ha cTpaHuue 32.
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Mpumep kKoHduUrypauum 5900S 2 B 1

PapapHbin yposHemep 5900S Bepcun 2-8-1 yctaHaBNMBaeTCAa U KOHUTYPUPYeTCS B
TankMaster B Buae cuctembl Ans yyeta pes3epByapoB C ABYyMsi pe3epByapamu. Bo3amoxHbI
pasnuyHble BapuaHTbl KOHUrypaumm:

a. OcHoBHoM pesepsyap ¢ 5900S n ATD" (22408, 2230 ...).
BTopuuHbii pesepByap ¢ 59008S.

b. OcHoBHoW pesepsyap ¢ 5900S n ATD (2240S, 2230 ...).
BtopuuHbii pesepByap ¢ 5900S. ATD Ha oCHOBHOM pe3epByape, CONOCTaBMEHHbIN
C BTOPUYHbBIM pe3epByapoM (CM. npumep B PucyHok 2-7).

c. OcHoHom pesepsyap ¢ 5900S n ATD (22408, 2230...).
BTopuuHbii pesepyap ¢ 5900S n pesepHbIM ATD.

PucyHok 2-7. NMpumep cucrtembl 5900S 2 B 1

BA3A OAHHbIX PESEPBYAPOB

KoHueHTpaTop AaHHbIx 2460 m 2460 System Hub - SYSHUB-201
Communi:aﬁunl Configuration  Tank Dadabase |.5.|:Ivan|:ed|
Aunohary Inputs
2460 Source feeld 2410 | 2410 Level Temp | Mumber WP | MP P
Tank Porl Device Tank Device Device of Temp
Address P Address Address Flemienbs
o | 1 |24 - 1 101 1 1 101 & -
Lo | 2 | 2410 = 1 2131 K 51 0 -
K mogemy 2180
YposHemep 5900S Rosemount 2240

(MepBuYHbIN 2 B 1)

Mogynb cBsian 2410

————— n
LOucnnen 2230 :
I
I
I
I
I
I
Rosemount 2240 |
(conocTaBneH ¢ OCHOBHbIM

YpoBHemep 5900S pesepayapom) |
(BTopuyHbIN 2-B-1) . |
) e —— — 1

i .

N A

| T I

I I

I TK-1S I

I I

( J

S~ -

(1) HononHumensHyto UHGhopMayuio 0 KOHUenuuu ycmpoticmea ecrioMozamernsHo20 pesepsayapa (ATD) cm. ¢ « YCTaHOBKa
mMoayns cessu 2410» Ha cTpaHuue 32.
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00809-0307-5100, Peg. CA Hos16pb 2020
2.8.2 YcTtaHoBKa 1 KOHurypaumsa
YTto6bl yCTaHOBUTbL U CKOHGUIrypupoBaTb Bepcuto 2-B-1 5900S, BbINOnHUTE cnegytowme
OeNCcTBuS:
1. BanycTtute nporpammy TankMaster Winsetup.
2. HacTtpoiika 6a3bl gaHHbIX pe3epByapa koHLUeHTpaTopa 2460. [Nockonbky Bepcus

5900S 2-8-1 BkNtOYaET ABa OTAENbHbLIX ypoBHEMEpPA, Heobxoanmo fobaBuTb ABa
agpeca ypoBHemMepa B 6ase gaHHbIX pesepByapa.

HasHaubte agpeca Modbus anga yposHemepos 5900S 2 B 1. [Mpumep nepBUYHbIX U
BTOPMYHbIX agpecos Ans sepcun 2 8 1 5900S:

MepBuyHbIN pe3epByap TK-1: agpec=1
BTopunyHbii pesepByap TK-1S: agpec=51

() 2460 System Hub - SYSHUB-201
Communication | Configuration Tank Database | Advanced
Auxili
2460 Source Field 2410 |[2410| Level | Temp  Number | VP
3 Tank Port| Device Tank Device Device | of Temp
MepBuyHbIA Address| Pos Address Address| Elements
pesepByap — \| 1 2410 = 1 101 1 1 101 & |-
BTOpWYHbIN — & |[2410 - 1 101 2 51 o|-
pesepsyap 3 |(none) 2
4 | (none) -
m [nsa ycTtponcTea BTOPUYHOIo YpOBHSA pekoMeHayeTcsa ncnonb3oBatb agpec Modbus
50 + X, rge X - agpec nepBUYHOro YyCTPOMCTBA YPOBHS.
] [na ocHOBHOroO pesepByapa yCTPOMCTBY TemnepaTtypbl byaeT asToMaTnyeckm
npucBOeH TOT xe agpec Modbus, 4to n mogynio cesaun 2410.
m [lna BTOpu4HOro pesepeyapa He obs3aTenbHO BBoanTb « Temp Device Address»
(Agpec ycTponcTtea Temnm.).
m He KoHdurypupynte kakme-nmbo TemnepaTypHble reMEHTbI (KONMYECTBO
TemnepaTypHbIX arniemeHToB =0) AN BTOPUYHOrO TEMNEpPaTypHOro yCTPOWCTBA.
Onuus

Ecnu Ha pesepByape ycTaHOBMNEHbI ABa U3MepUTENbHbBIX Npnbopa TemnepaTypbl, OQVH 13
HWUX CBA3aH C NEPBUYHbIM, @ APYrov - C BTOPMYHBLIM pe3epByapoM, HEOOX0ANMO HAaCTPOUTb
agpec yCTpoWCTBa TemnepaTtypbl, @ TakKe KONMMYECTBO TeMnepaTypHbIX SNIEMEHTOB Ans
0boux pesepByapoB. ITa KoHGUrypauus nogobHa ctaH4apTHOM KOHUIypaumm ¢ OAHUM
2410, NoAKMYEHHBIM K BYM OTAENbHBIM pe3epByapam.

Aucilary Inputs

2460 Source Field 2410 2410 Level Temp HNember WP HP LP
Tank Port Devier | Tank| Devicr  Deviee | of Temp
Address Pos  Address Address Hements

1 3410 = 1 Wi 1 1

3 | 2410 - 1 115 ] 2 21
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3. Mpogomkante ycTaHOBKY moaynsi cBsa3un 2410. B paboyen obnactn WinSetup
BblbepuTe nanky Devices (YCTPONCTBA), HaXMUTE NpaByt0 KHOMKY MbILIN 1
BbibepuTe File>Install New (Pann-YcraHOBUTE HOBbIW):

A select Deviee }{

Do Types
| 2410 Tk Hub

2410 Ty

HLUE1

4. B okHe Select Device (Bbibop yctponcTtsa) Bbibepute Tun yctponctea 2410 Tank
Hub 1 HasHausTe 2410 Tag (Ter 2410).

5. HaxmuTe kHonky Next (Janee), 4ToObl nepenTn K OKHy koHpurypaumm Tank
Database (6a3bl AaHHbIX pe3epByapa).

6. HacTtpolika 6a3bl JaHHbIX MOOYNsi CBA3W:
- ~
[=) 2410 Tank Hub Tark Database - HUB-101 [
2410 Tank Positicns: 2410 Tank Names and Addresses:

Device Type | Devce 1D Device T ank Tank Tank Hame Lewel ATD
omneeed P rusitiiom Puozdion Mudbuz Mudbuz
to field bus T — Addd

. 1 | 220 GFD 187 e i 1 11 ] 10
MNepBuyHbLIA ypoBHEMED Ha 2 | ZMOMTT S Yes 1 Z Ik 5l
TK-1 I 3 |EANRLG I 1 3
BTOPWUYHBIN ypOBHEMEp Ha — 8§ S0 LG 25 e 2 8
TK-1S 5 | 3E PT BT T e 1 4

E | MoDevien Ha Mot Conligured 5

7 | MoDevien Ha Mot Configured Fi

B | MoDevien Ha Mot Conligured B

8 | MoDevies Ha Mot Conligured 9

10 | Ko Devien Hia Mot Conlfigured L[]

11 | Mo Devien Ha Mot Configured

12 | HolDevies Ha Mot Configured 1'{:‘-' lﬂ*mﬂ:dmm:

- -1 LTH n I k.

13 | MnDevien Ha Nt Configured T e e vl b Lowsr o] s Daom Lo Le
14 | Mo Devien Ha Mot Configaed  devicn kaga in TankMaster

15 | Mo Devien Ha Mot Configured

1B | Mo Devien Ha Mot Conligured
™ St Urdt 1D

B 6ase gaHHbIX pesepByapa 5900S 2-8-1 OyaeT BbIrMsAeTb B BUAE OBYX OTAENbHbLIX
ypoBHeMepoB. O6a n3aMepuTens ConocTasreHbl C pasnmMyHbIMU pe3epByapamu u byaoyT
CBsI3aHbl C pasnnyHbIMUK pe3epByapaMu B paboyen obnactn WinSetup.
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O6o3Ha4yeHue pesepByapa

HasHaybTe 0gHO 1 TO Xe umsa ang AByx pesepByapos. [lobaBsTe S kK UMEHW BTOPUYHOIO
pesepsyapa, Hanpumep:

nepeuYHbIN pesepsyap: TK-1

BTOPUYHLIN pesepsyap: TK-1S

Apnpec

HasHauybTe ypoBHeMepam agpeca Modbus.
Mpumep.

TK-1: 1

TK-1S: 51

[na BTOpU4HOro yCcTponcTea pekoMeHayeTcs ucnons3osatb agpec Modbus 50 + X, rge X -
agpec OCHOBHOIO pafapHoOro ypoBHeMepa.

Y6eautech, 4To B 6ase gaHHbIX pe3epByapa 2460 1 2410, COOTBETCTBEHHO,
CKOHPMrypmpoBaHbl Ha OAMHAKOBbIE agpeca.

7. HaxxmuTe kHonky Next (Janee), 4tobbl nepentun k okHy Device Tags (Terun
YCTpOWCTBA).
8. MpoBepbTe 3HaueHus Level Tags (Tern ypoBHeMepa) Ansi NEPBUYHOIO U

BTOpU4HOro yposHemepa 5900S n ATD Tag (Ter ATD) ansa apyrnx ycTponcTs
(maTymk TemnepaTypbl, NONEBOW AUCMNen, faTtymk gasneHus). Mpu Heo6xoaMMoCcTK
TErn MOXXHO M3MEHUTL MO3XKE.

CETIIOT S sieTE

Device Tags:

Tank Pazitinn Tank Mame TankMaztes TankMazter
Level Tag ATD Tag

1 TEA LT.TEA ATOTEA

2 TEAS LT.TEAS

3

4

5

&

T

o

: |

The Lawel ard ATD bag rsnies vl be uded &6 name (o the device in TarkMate
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CeogHast nHdopmaums.

Ha 3akntounMtensHOM aTane Mactepa ycTaHOBKM Moayns cBasn 2410 npoepsTe
NpaBuUibHOCTb BCEX TEFOB YCTPOWCTB M agpecoB Modbus. OBpatnTte BHUMaHWe, YTo
€crnuv ucnonb3yeTcs koHUeHTpaTop 2460, agpeca Modbus B 6a3e gaHHbIX MOAyns
cBsA3n 2410 gomkHbl coBnagaTth C agpecaMu, CKOHUIypMpoBaHHbIMU B Base
OaHHbIX KOHLEeHTpaTopa 2460.

Y6eantechb, YTO €Cnu Bbl XOTUTE BKMKOYUTbL aBTOMAaTMUYECKY0 YCTaHOBKY Npubopos B
pabo4er obnactn TankMaster, Heobxognmo yctaHoBuTb dnaxok Install Level and
ATD devices (YcTaHOBUTb NpMBOPLI YPOBHA M BCMOMOraTenbHble YCTPOCTBa). ATO
pekomeHOyemas HacTpoWKa.

MpumeyvaHue

Ecnu k cywecTsytowemy mogynto ceasn 2410 nobaBnsitoTcst HOBbIE YCTPOWCTBA, TO chriaXok
Install Level and ATD devices (YpoBHemepbl 1 ycTpornctea ATD) MOXET ObITb HEaKTUBEH.
3aTtem HeobxoanMo Bpy4YHYto 406aBUTbL HOBbIE YCTPONCTBA.

BkntounTte aBTOomMaTnyeckyto
yCTaHOBKY pe3epByapoB U
yCTPONCTB B pabouyer
obnactu TankMaster

L

10.

[ 2410 Tank Hub Summary - HUB-100 I -

Fleawe conlim

2410 Tag HLIR-101

Ut ICx 10

(Lo i S Darcthy. channsd Modbish aites 1

|| Modbuz Sdees. 100

Tank Tank Mame | TarkMaster Lewrd TankMastes ATD

Pasition Lewvel Tag Modbus ATD Tag M o-dbius
Auldhwzs Aulchozs
1 TEA LT-TE-1 1 ATD-TEA 101
z TE-% LT-TEAS 51
E]
4
H
1]
[
]
E
L0
F Intell Lavel and ATD devices offins in Tarkbasier, )

| oo [ b | _owea | o |

Y6enuTech, 4TO yCcTponcTBa oTobpaxatoTcs B pabouert obnactn WinSetup. Mogynb
cBA3mn 2410, gea ypoBHemepa 5900S n BcnomoratenbHble ycTporictea (ATD)
aBTOMaTMYeCKN yCTaHaBnNuBalTcs B paboyen obnactu TankMaster WinSetup, ecrnn
3TOT praxoK oTMeYeH B okHe 2410 Tank Hub Summary (CeogHasi nHdopmaums no
mMogynto ceasn 2410).

MpumeyvaHue
HoBekle ycTporicTBa nocrne gobaeneHus OyaoyT otobpaxaTcs ¢ KpacHOW NOACBETKOW, AN
WHOPMUPOBAHUS O TOM, YTO YCTPOMCTBO TPeOyEeT HACTPOMKN.

Mocne ycTaHOBKM Mogyns cBsAsu, a Takke yctponcts ATD B TankMaster Heobxogumo
CKOHUIyprpoBaTh Kaxaoe yCTPOWCTBO.
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1. LLlenkHWTe NpaBol KHOMKOW MbILIM MO 3HAYKy YCTpoWcTBa 1 BeibepuTte Properties
(Ceonctea). [Anst nony4yeHnst JONONMHUTENBHON MHAOPMAaLMKN CM. «YCTaHOBKa
pagapHoro yposHemepa 5900» Ha cTpaHuue 46 n «YcTaHOBKa BCrioMoraTesnbHbIX

YCTPOWCTB pe3epByapa» Ha cTpaHule 75.

[ Rosemount TankiMaster WinSetup
Eile Miew Sgrvice Tools Help

B o= [ 8 B on | ;R

= E Metwork Connections
B B This Workstation
-1 Tanks
== | Devices

= & sysHUB-201
=108 HUB-101

#

—1 Protocols

@ ATD-TK-1

& -k

o LT-TK-15

Y6eauTtech, 4to B Tank Master ans 2410,
oTobpaxatTcsA ABa YCTAHOBMNEHHbIX
ypoBHeMmepa 1 yctponctea ATD
KpacHble 3Hauku yka3blBaloT Ha TO, 4TO
3TV YCTPOWNCTBA HE HACTPOEHbI

= Devices
= 0 S¥SHUR-201
B 1 HUB-101
§ ATD-TK-1
& Lk
o LT-TK-15
-] Protocols

LLlenkH1UTe NO CTPOKE MEHIO
«Properties» (CoiicTaa),
4TObbI CKOH(PUIypUpoBaTh

Uninstall

Save Database to File—
Upload Database—.

View Input Registers—.
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Calibrate...

Proof Test...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins—.

yCTPOWCTBO
Custody Transfer Conhig
Wirite Pratect
Properties
12. B KOHLIe Mpu yCTaHOBKE M HAacCTPOWNKEe YCTPONCTB HEOOXOOUMO YCTaHOBUTDL U

CKOHGUrypupoBaTb 06a pesepByapa, koTopkle byayT cBa3aHbl ¢ 5900S 2-B-1.
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B npumepe Hwxe oauH pesepByap OyaeT CBsi3aH C NepBUYHbIM ypoBHeMepom (LT-TK-1),
a gpyron pesepByap OyaeT cBA3aH C BTOPUYHbIM ypoBHemepoM (LT-TK-1S).

BbibepuTte nanky Tanks (Pe3epByapbl), LLENKHWTE NPaBOW KHOMKOW MbILIKN 1 Bbibepute
onuuio Install New (YcTtaHoBMTbL HOBbLIN). CHavana ycTaHOBUTE U CKOHPUIYpUpPYnTe
nepBuYHbIN, a 3aTeM BTOPUYHbLIN pe3epByap.

E Rosemount TankMaster WinSetup
Eile Miew Sgrvice Tools Help

8 o [ i T 4

= B Network Connections
= ™ This Workstation
%’ - Exprand All
= Devices
m & sy
#-C Protocg Install New...

Callapse All
YcTaHoBKa pesepByapoB C
NMOMOLLbI0 MacTepa yCTaHOBKM

Summary Tank View...

Approved Tanks...

[na kaxpgoro pesepsyapa Bbibepute Tank Type (Tun pesepByapa) n HasHadbTe Tank Tag
(Ter pesepByapa). PekomeHgyeTcsa ncnonb3oBaTh TO XXe MMsi pe3epByapa, KOTOpoe yka3aHo
B 6a3e gaHHbIX moayns ceasu 2410.

B Geners ===
MepBnYHbIN

Tank: Tupe

[Foved Froes =]

Tank Tag

> |TrA
BA3A OAHHbLIX PESEPBYAPOB
~
Hub Tank: Database - HUB-101 | | Geneen
BTopuyHbIn
k Positions: 2410 Tank Hames and Addresses:
nce Type | Device 1D Devme T ank Tank  Tank Name Lewel ATD
[ T T Pnailinn Fosition Muodluz Muodluz Tank Type:
to Field bus Addinas Addinaz |Fix=d Fect j

1GFT 167 s 1 1 1K 1 m
THTT 1Ms ez 1 z kA% 5 =
1RLE 260 oz 1 3 | Tank Tag
1ALG B Ve 2 1 | s
1PT BT TS s 1 0]
e Hn Kot Confipuard ]
i Hn Kot Confipuard )
e Hn Kot Confipuard ]
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13. HasHaubTe ycTpoicTBa nepBUYHOMY pesepsyapy TK-1:

MepBunyHbIN ypoBHEMep 59008 (LT-TK-1)

b. Yctponcteo ATD (ATD-TK-1) B cniyyae, ecnv pe3epByap OCHaLleH YCTpoNCcTBamu,
He CBSI3aHHbIMU C U3MEPEHMEM YPOBHS, TAKUMUM KaK AaT4MK TeMnepaTtypbl
Rosemount 2240, rpacmnyecknin noneson aucnnen 2230, gaTynk ypoBHSA BOAbI
unn gatymk aasnexdmsa 3051S.

[3 Select Devices ==

Flasse select e dernces o whs a5 dala o ces b o lank:
Avalnhle Devvinns: Selected Davices:
£ G SYSHUE-201
=10 HUB-101

@ ATD-TE-
: —

LT-TKE-1
dm l

oF LT-TK-15

stont (1 Select Devices ot |

rs Flasse select e dernces o whs a5 dala o ces b o lank:

Aaloble Deicns Selacted Davices:
=G SYSHUR-201 o LT-TK-1
B &N HUB-101 @ ATD- TR
o LT-TR-15
L
Ahareed

) [nstall Niw Divicn, I
¥ Shaow Ondy Vacant Devices

[ S Slave Posteors:

< Dack et = Cancel Help
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14. [nsa BTopuyHoro pesepsyapa TK-1S Ha3HaubTe BTOpUYHbIA ypoBHEMep 5900S
(LT-TK-1S), kak nokasaHO HUXe:
(3] select Devices %
Flassa selact e demcas Lo wbs a6 dala souaces b pou lank.
Avalahles Desions Sedecied Devices:
| =G0 SYSHUB-201
B N HUE-101
@D —— B -
[
A
) Install Hiews e I
# Shiow Oy Vacant Denvices
[T Shuse Shave Posstons:
[3] select Devices %
Flasse select e dernces o whs a5 dala o ces b o lank:
Avalahles Devicns: Sedeciad Davicas:
| = EF SYSHUB-201 (¥ L7-Ti-15)
w0 HUB-101 =]
[
Achearced
) Install Hiews e I
¥ Shio Oy Vi ant Devices
[T Shuw Sleanve Puostaor
< Back Meot = Cancal Help
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15. HononHutensHo: yctponcteo ATD Ha nepBUYHOM pesepByape MOXHO COMNOCTaBUTL
C BTOPUYHbIM pe3epByapom TK-1S, kak nokasaHo Huxe. OTO No3BonseT
npocMmaTpmBaTth AaHHble O TEMNepaType, TakMe Kak cpegHss Temnepatypa, 4ns
BTOPMYHOIO pe3epByapa.

[ Select Devices =
Flasse select e dernces o whs a5 dala o ces b o lank:
Avealable Denices: Sebscied Davices:
£ & sYsHUE- 201
ATD Ha nepBUYHOM =108 HUB-101

pesepeyape ———( @ ATD-TK- -'*
LT-TE-1
- = |
YpoBHemep Ha n & LT-TK-15

BTOPWUYHOM pe3epByape

Y106bI MPOCMOTPETHL
ATD Ha nepsuyHOM
pesepsyape TK-1,

CHUMMTE 3TOT hnaxok Aevarced _
L 1 (T ShowDeyVacanDevices ) MI
I~ Shiow Shave Postions:
[ Select Devices =
Flassa salach e dernces Lo wbs a6 dala souaces b pou lank.
Avalabie Denicns: Selected Devices:
=T SYSHUB-201 LT-TK-15
0 HUB-101 @ ATD-TE1
"~ JIBTS!
=]
ATD-TK-1 Ha3Ha4eH
BTOPUYHOMY
pesepByapy TK-1S
Acharced

) [nstall Niw Divicn, I
[T Show Ol Yacant Devices

[T Shaw Sleve Pt

< Dack et = Cancel Help
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16. BbibepuTe xenaemble nepeMeHHble M3MepeHust B pesepByape. [nsi OCHOBHOIO
pe3epByapa nepemMeHHble, CBSA3aHHbIE C yCTporcTBOM ATD, aBToMaTuyecku
nosiBNstoTCst B okHe Configuration (HacTtporika).

MpumeyvaHue
JocTynHble UcXxogHble NepeMeHHbIE MOTyT BapbUpPOBaTbCS B 3aBMCMMOCTU OT DaKTUYECKUX
YCTPOWCTB, MOAKIIOYEHHbIX K MOyt cBA3n 2410

[ Configuration w ==

Sansce amd Undt
Wapo |emnpeshes

[aTOTEANT
apon Precesae

L+

Kl
g
4

[ATDTEA WP
Licuid Pregsue
[aTDTEALP

Free water Lewel
_ehorced_ |

[&T0-TEA Pud

L]

ba =]

L]

Level Rata
[ Cakoudste m TankMasie

[LrteaLh =]

< Back

LS -

[na BTopu4HOro pesepByapa aBToMaTu4ecku BbibnpaeTcsa 3HadeHne «none» (Het) ons
nepeMeHHbIX TeMNepaTypbl U AaBNeHus, a Takke ANna ypoBHA cBoboaHom Bogbl. Ecnv
yctponcteo ATD Ha nepBMYHOM pesepByape 0ToOpa3nnock U Ha BTOPUYHOM pe3epByape
(cm. war 15 Ha cTpaHuue 71), 3TN NnepeMeHHble Takke NosABATCS B OkHe Configuration ons
BTOPUYHOIO pesepByapa.

__ ~
oe—— ot
Hwn ogHo ycTpoiicTteo ATD

Somern and Link C BTOPUYHBIM

Vapm [empesatue pe3epByapoM He CBA3aHO

LN ! _ |

| N por e o o

o Pressiae

[enone =] Sopre and Lnk ATD Ha nepBvYHOM

Lizpid Fraesuns Waps |empsahes pes3epByape, CBA3aHHOM

e = ToTRIT =] C BTOPUYHBIM

nnne pe3epByapoM

Frae wister Lewel por Preesun

[none> =] [sToTE e =] [est =

Lavsl Rale Licpid Pregsus

[ Cakadate m T anikMasie [ATDTEALR x| [bat ]

[Lrmkasin =] Fies Wishar Lavel

_tetmend. |
[ATDTEA Fun =
Level Hate
< [ Caledatem TankMasla
. [Lrakasen =]
< Back Cancel Help:
L Fl
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17. YKkaxuTe cnegyert v Ucnornb3oBaTb 3HAYEHUS U3MepeHuii (ABToOMaTn4eckme),
nornyYeHHble OT AOCTYMHbIX MPUOOPOB, UM BBECTU 3HAYEHNSI BPYYHYHO.
18. YKaxuTe gmanasoH 3Ha4yeHu napamMeTpoB, UCNOMNb3yeMbIN B Pa3SIMYHbIX OKHax Asis
npeacTaBneHnsa AaHHbIX U3MEPEHUN.
[31 value Entry ==
} MNepBUYHbIN
Racometecs — Vs Source pesepsyap
Lewel Flat i+ ] TEs
- o Sudomabs  Geuges [LT-TEA
Tremp 16
Termg 15 7 Marus
Temp 14 [T T T
Temp 13 =
Temp 12
1 mn Wi, e m
T:-:m i L
Temg D
-:-:_:_:g ‘Wakse Range
Temp b
Tenpl My (0000 m
Temp 4 =
Terrp_:l
ot M [T ®
Ay Temp
Pl
Wap P
Vg Piess [31 value Entry E
Lig Press =
pearse VoS BTopu
-
Lewel Flat i+ ] JEAS
- o fudomabe  Geuge [LT-TEAS
Tremp 16
Termg 15 7 Marus
Tenp 14 Dutgur LL
Temp 13 =
Temp 12
1 mn Wi, e m
T:-:m i L
Temg D
-:-:_:_:g ‘Wakse Range
Temp b
Tenpl My (0000 m
Temp 4 =
Terrp_:l
ot M [T ®
Ay Temp
Pl
Wap Fiess
Mid Press
Lig Fress -
<gack [ Hear ] came el
MpumeyaHue

[na pacdeta cpegHer Temnepatypbl (AVG Temp) TpebyeTca namepeHHoe gakTnyeckoe
3HayeHne ypoBHS. Ecnn 3HadeHne ypoBHS OTCYTCTBYET, TO cpeaHsas Temnepartypa (AVG

Temp) Takke OyoeT OTCyTCTBOBATD.
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19.

74

lMpoBepbTe YCTAaHOBKY.

B pabo4en obnactu TankMaster WinSetup npoBepbTe NpaBuibHOCTb YCTAaHOBKU
pes3epByapoB M yCTpoONCTB. YbeauTeck, 4To ABa npubopa 5900S n ATD cBsizaHbl C
npaBunbHbIMK pe3epByapamu. [lanee nokasaHbl ABa BapuaHTa:

= ATD (npeobpa3soBatenb TemnepaTtypbl U T. [.) Ha3Ha4YeH TONbKO Ans NePBUYHOIO
pesepByapom

m ATD Ha 0CHOBHOM pe3epByape Ha3Ha4yHO KaK Ans nepBUYHOro, Tak 1 Ans
BTOPMYHOIO pe3epByapa

T Rosemount TankMaster WinSetup
Eile Miew Sgrvice Tools Help

8 o [ Al = < T e = 4

B B Metwork Conneclions
= ﬂ This Workstation
= Tanks
=14 Al Tanks
(1 2 0 1®1 ) TK-1
= &0 5YSHUB-201
=0 HLR-101
& LTk
& ATD-TK-1)
Bo BTOpUYHOM =B TE-15 1\ TK-1S
pesepByape nmeeTcs B & ysHUE-201
TOMbKO YCTPOICTBO £ 10 HUB-101
Ans ypoBHA L o LT-T¥-15
O Feeed Rool
- Devices
-] Protocols

N

T Rosemount TankMaster WinSetup
Eile Miew Sgrvice Tools Help

8 o [ Al = < T e = 4

= B Network Connections
B B This Workstation
-3 Tanks
=24 Al Tanks
=2 @ ®1
= E3 SYSHUB-201
=0 HLB-101
& LTl
@ ATD-TE-1

ATD-TK-1 Ha o, LAG
OCHOBHOM pesepByape -

= G0 s¥sHUB-201
COMnoCTaBJieH C

BTOPUYHBIM = HUB-101
pesepByapom o LT-TK-15
§ ATD-TK-1
[#-|] Fixed Rioof

B Devices
B Protocols
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2.9

2.9.1

YcTtaHOBKa BCrioMmoraTtesibHbIX YCTPOUCTB
pe3epByapa

BcnomoratensHbie ycTponcTsa pesepByapa (ATD), Takue kak MHOrokaHanbHbI AaT4nK
Temnepatypbl Rosemount 2240 1 noneson rpacuyeckun gucnnen 2230, 06bl4HO
yCTaHaBnuBaeTCs B paMKkax npoLeaypbl ycTaHOBKM Moayns cesAsu 2410. Yetponctsa ATD
nosiBnsoTcsa B paboyen obnactn TankMaster n HacTpamBatoTcsi Yepes okHo 22XX ATD.

OkHO 22XX ATD BKMoYaeT BKNaaku AN HACTPOWKN JATYNKOB TemnepaTypbl, rpaddnyeckmx
norneBbIX AUCNIIEEB U AATYMKOB YPOBHS BoAbl. OHO Takke COAEPXUT onumnm KoOHUrypaumm
AN COMOCTaBMNEHNS BbIXOAOB M3MepUTENbHbIX MPMOOPOB C TAKUMU NMEPEMEHHBIMU, Kak
ypOBeHb CBOOOAHON BOAbBI U OABIEHNE XNOKOCTU.

Mepen Havyanom yctaHoBku ATD npounTante pykoBoAcTBa No aKCnnyaTaumm pasnmnyHbIX
yctponcTs ATD, Takmux kak Rosemount 2240 nnu 2230, 4tobbl y3HaTh BOMbLUE O TOM, Kak
HacCTPOUTb 3TWN YCTPOUCTBA.

OTKpbITHE OKHa «Properties» (CBonctsa)

[nsa Toro 4to6bl OTKPLITL OKHO 22XX ATD 1 HacTpouTb ycTpownctea ATD Tpebyetcsa
crnepywoulee:

1. B pabouyem npoctpaHcTee WinSetup otkponte nanky Devices (YCTponcTea) u
BblbepuTe 3Hadok ATD-ycTponcTaa.

-] Tanks
=1 Devices
o G sysHUE-201
= 100 HUE-1
5 m Lirirestall
LT-TK-1
+-] Protusals Save Database to File..
Upload Detabase...
View Inpul Regrlens..,
View Hulding Regrlens..,
Virw Diagnastic Registers
Restat...
Leggimg...
Properties Wrile Protect
(CBOVICTBa) Froperties
2. LLlenkHnTe npaBon KHOMKOW Mbiwn 1 BeiGepuTe onuuio Properties (CeoincTaa),

nnbo BbibepuTe B MeHio Service (Cepsuc) nyHkT Devices>Properties (YcTponcrtea
> CBoKCTBA), YTOBbI OTKPbITb OKHO 22XX ATD.

(=1 2200 ATD - ATD-TK-1 =5
2240 MTT Aucdiliary Sengor 2230 Graphical Field Dizplay Analag Inpu | Advanced Parameter Source Corfiguration |
Communication | Average Temperature Caleulation | 2240 MTT Temperatue Sensar
3. B okHe 22XX ATD npegycmoTpeH psag Bknagok KoHdwurypauun ans Rosemount
2240 v gucnnes 2230.
4. Mcnonb3ynTe cOOTBETCTBYIOLIMNE BKNAAKM AN HACTPoviku ycTporcts ATD, kak

onucaHo B pasgenax 2.9.2 - 2.9.8.

5. 3aBepwmnTte HacTponky ATD, HaxaB kHonky Apply (Mpumennuts) nnm OK.
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2.9.2 YcTaHOBKa napamMeTpoB CBSA3U

Bknagka Communication (CBsi3b) NO3BONSIET NPOBEPUTL NapaMeTpbl CBA3N YyCTPONCTBA.
KpacHblIi 3Ha4ok 03HavaeT, 4YTo Tekywwmin ATD HeobxogMmMo CKOHGUIypupoBaThb.

1. B okHe 22xx ATD BbiGepuTe Bknagky Communication (CBsA3b).
(=) 22X ATD - ATD-TK1 5=
2240 MTT Awiliary Sensor | 2230 Graphical Fiald Display Analag Input | Advanced Parametar Source Configuration |
Commumcaban Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperatua Sensar |
Cnmmrication

Cormected bo 2410 HUE:  [Via 2410 HUR, HUD-104, position 1

2470 Lirak 10 10ET

Commumication Chareed | ModbusM aites 2

Hodbus Addigsi 104

Lhange

e

Drevice conbigurstion is rot wenfied, vanfy 8l Corhguestion paged ard tioee with Apph of DK

K Cancel Apply Help

2. B none Connected to HUB (MNogknioveHo K Moaynio cBsa3un) ybeauTecs, 4To
ycTponcteo ATD nogknioveHo K npaBuiibHOMY Moaynio cBsa3n 2410 u ceasaHo ¢
npaBunbHOW No3uumen B 6ase AaHHbIX MOAYNSA CBA3MW.

Hanpumep, noanums 1 B 6a3e gaHHbIX MOgyNs CBSA3W O3HAYaeT, 4YTo ycTporncteo ATD
CBsi3aHO c no3vuuert 1 B 6ase AaHHbIX pe3epByapa, a no3uums 2 — ¢ nosuumen 2
0asbl JaHHbIX pe3epByapa U T. 4.

Bbl MOxeTe npoBepuTb 6a3y AaHHbIX TEKYLLErO MOAYNSA CBA3M OTKPbIB OKHO 24710
HUB Properties/Tank Database (Conctea moayns cesiam 2410/basa gaHHbIx
pesepByapa). [dononHUTENbHY MHpopMaLmo CM. B pasgene «YCTaHOBKa MoAyris
cBA3n 2410» Ha cTpaHuue 32.

3. KHonka Change (M13meHWTb) no3eonseT nameHuTb agpec Modbus TekyLlero
ATD-ycTponcTtea B criy4qae, ecrnv OHO NOAKSHYEHO K BEPCUN MOLYNSA CBA3U C
HECKOMbKUMW pe3epByapamMu.

O6patuTe BHMMaHue, 4To agpec Modbus MOXeT ObITb M3MEHEH TONbLKO AN
yctponcte ATD B no3unumm 6asbl AaHHbIX pe3epByapa 2 1 Boiwe. YcTponctso ATD,
conocTaBneHHoe ¢ nosvuuert 1 B 6a3e gaHHbIX MOAYNs CBA3M, UCMOMb3YyeT TOT Xe
agpec Modbus, yto 1 cam mogynb cBsA3W. [JONONHUTENBHYIO MHPOPMALIMIO CM. B
pasgene «YctaHoBka moayns ¢Basu 2410» Ha cTpaHuue 32.

4. Haxxmute kHonky Apply (MprvMeHnTb), 4TOGbI COXpaHNTb KOHUrypaumio, nnm
HaxmuTe kHonky OK, 4ToObl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO N 3aKPbITb OKHO.
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2.9.3 Hactpownka gardmka Temnepartypbl

Bknapgka 2240 MTT Temperature Sensor (Jatunk Temnepatypbl MTT) no3sonser
KOHUIypMpoBaTb YyBCTBUTENbHbIV SNIEMEHT, MOAKITFOYEHHbIN K MHOTOKaHanbHOMY OaTUYNKY
TemnepaTtypbl Rosemount 2240.

Monsa BBOOa Ha Bknagke 2240 MTT Temperature Sensor oTkntodeHbl, ecnv Rosemount
2240 He noakntodeH k Tankbus.

[na HacTponku aaTtynkoB Temnepatypbl Ansa Rosemount 2240 BbinonHWTe cneayoLume
nencreus:

1.

B okHe 22xx ATD BbiGepuTte Bknagky 2240 MTT Temperature Sensor (Jatunk

Temnepatypbl 2240 MTT).

=] 2200 ATD - ATD-TE-1

2240 MTT Awiliary Sensor
Communication

-

el

2230 Graphical Fiald Display Analag Input | Advanced Parametar Source Configuration |
Avarage Temparature Calculation ZAOMTT Tempaerahae Senson

Desvice | rfiormatinn

T empesrshus Hangs

MinVakiee | 2000 'C
MasVake | 2000 0
2.

Lt 10 [EX
Applcaion SW Vessiore (1 45
Bl 5% Vessor 145
Stahe: |I'IK
v Upe Auks Sentor Configqurstion
Coneersion Methnd Llzed Sensor Configuration
Method ] Mkt [FTI00
Cnnnhice |21‘ vees il valh Common istun
| Suppotied Elements |1E_
I Miri Tampestuee | 2000 ¢
I M Tarmges shuse 2500 T
thIlm.‘.l.ml- iz apol -'-.:J

Rosemount 2240 ocHaweH DIP-nepekntovyatenem ans aBToMatu4eCckon HacTpOrKn
anemeHTa TemnepaTypbl 1 nposogku. Mpu yctaHoBke dnaxka Use Auto Sensor
Configuration (Mcnonb3oBaTb aBTOMaTNYECKyl0 HACTPOWKY YyBCTBUTENBHOIO
anemeHTa) npeobpasoBarens Rosemount 2240 aBTomaTMyeckn HacTpamBaeTcs B
cooTBeTCcTBUM ¢ HacTporikamu DIP-nepekntovatens. [JJononHUTenbHyo
WHopmaumio cM. B PyKOBOACTBE MO 9Kcnayarauuv Aatymka temnepaTtypbl
Rosemount 2240 (00809-0107-2240).

Ecnu ncnonb3syetca TMn YyBCTBUTENBHOMO 3NIEMEHTA, KOTOPLIA HE COOTBETCTBYET
KOHUrypaLmm asToMmatudeckoro gatumka, Rosemount 2240 MOXHO HaCTpOUTb
BPYYHYIO, KaK ONmMcaHo HMXe.
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Py4yHasa HacTpouka

1. Y6egutech B ToM, 4To dhnaxok Use Auto Sensor Configuration (Vicnone3osatb
aBTOMAaTMYECKY0 HaCTPOMKY CEeHCopa) He YCTaHOBIEH.

2. BbibepuTe HyXHbIN MeToA NpeobpasoBaHus, onpeaeneHHbIN nonb3oBaTeneM, B
none eeogda Method (Metogn).

MpumeyvaHue
[nsa ToyeyHbIX TeMnepaTypHbIX SNIEMEHTOB UCMNONb3ynTe onuumto aatymnka Pt100, 4Tobbl
nony4YnTb NPaBUibHOE BbIYUCIIEHME CPEOHEN TEMNEPATYPSI.

3. Bbibepute TMN coegnHeHWs AaTymka, KOTOPbIA MCNOMNb3YyeTCa AN TOYEYHbIX
[aTyrkoB B packpbiBatowwemcs cnmcke Connection (CoeanHeHue).

4. YkaxuTe AvanasoH U3MePEHUs TEKYLLErO TEMNepaTypHOro afieMeHTa B Nonsix
BBoga Min Value (MuH. 3HaueHne) n Max Value (MakcumarnbHoe 3HaveHue).

| Upe Auks Sentor Configurstion

Conversion Methnd Llzed Sensor Configuratinn
Method — [FT100 - Methet [FT160
Cnnnahioen |3w“|. el wnlby Caonimn i elun
| Suppotied Flements |1E.
| Mini Tampestue | 2000 C

| M Tarmpes stuie 2500 T

Connnction: | 3 veres spol nihcmwnmlelunj
e ndRpendent (0ot ]
T o 4 vEs raderil

Min ek [Deterved

MawVakare | 2800 'C

5. [na BBoga npeobpasoBaTenen Temnepartypbl C 3agaBaemMon Nonb3oBaTenem
BPYYHYIO XapaKTepPUCTUKON, Harpumep ¢ MOMOWbo mabnuusl, ¢hopMyrbl unu
uHOuBUOyanbHOU ¢hopMyIibl, HAXXMUTE KHOMKY HAaCTPOWMKN COOTBETCTBYHOLLLYIO
BbIGpaHHOMY MeToay Npeobpas3oBaHus, U CKOHPUIYPUPYUTE AaTHMKN
TeMnepaTypsbl, Kak onMcaHo HUxe B « Tabnvua nuHeapusauun, onpegensemas
none3oBaTtenem» Ha ctpaHuue 79, «dopmyna, onpegensieMas nonb3oBaTenemM» Ha
ctpanuue 80 n «MHomBugyanbHasa oopmMyna, onpegensemas nonb3oBarenemM» Ha
cTpaHuue 81.

6. Haxmunte kHonky Apply (MpuMeHnTb), 4TOBbI COXpaHUTb KOHUTypaLmio, nm
HaxmuTe kHonky OK, 4ToObl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO N 3aKPbITb OKHO.

[ononHuTenbHy NHGOOPMAaLMIO O TOM, Kak HACTPOUTb YYBCTBUTESNbHbIE SM1EMEHTLI 415
fatyuka Temnepatypbl Rosemount 2240 cM. PykoBoACTBO Mo aKcnnayaraumm aT4MKoB
TemnepaTypbl Rosemount 2240 (00809-0107-2240).
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Tabnuua JINHeapusauunum, onpegensdemMmas nosib3opartresrem

I'IpM MCcnonb3oBaHNUN TEPMOINEKTPUYHECKOIO npeo6pasoBaTenﬂ COMpoTUBIIEHNA B Ka4ecTBe
CeHCOopa TemMneparypbl 3HA4YEHUA ANEKTPNUYHECKOro CconpoTmnBiieHNA MOXHO npe06paaoBaTb
B 3Ha4YeHUNA TeMnepartypbl, NCNOJIb3yA Ta6m/|u,y 3Ha4YeHUn conpoTueiieHna n tTemneparypbl.

Mopsgok co3gannst Tabnuubl Npeobpas3oBaHNs CNeayoLLINiA;

1. B okHe 2240 MTT Temperature Sensor Bbibepute metog npeobpasosanHusa User
Defined Linearization Table (Tabnuua nuHeapusauuu, onpegensiemas
nonb3oBaTenem).

2. HaxmuTe kHonky Configure User Defined Linearization Table (KondwurypupoBatb

Ta6rw|u,y NMHeapu3aunn, onpegendemyro I'IOJ'Ib3OBaTeﬂeM).

[F] 2240 MTT User Defined Lineasization Takle i
Lengeh ol Tabler Resistance [Oha]  Temperatme [C] &
E 1 o WU
-l ? 00000 0000
Holx LI 000
Length of Table decides how i 000 000
e powerd OF Hres babds o T T,
achualy uba, g al lhe 5 U U
First nover. Hewaerwrs, all walues Rk LIRCCL] LIRCCL]
entered in e table me saved T T
i ke 1T, and can be used v :J:D‘J‘J‘J :J:D‘J‘J‘J
Later il Lengeh of Table i B U L0000
iecremented The value 0 I 0000 bl
Tiraares hal no labie vl be
e 2 - A0 means thal the
table vl be used . e
3. YKkaxnte Konu4ecTBo Touek npeobpasoBaHus B none seoga Length of Table
(dnvna Tabnuubt).
4, BBegute 3Ha4yeHUs conpoTuBEHNst u TeMnepaTypbl B cTonbusl Resistance [Ohm]

(ConpotueneHune) n Temperature [C] (Temnepatypa).

5. Haxmute kHonky OK, 4To6bl coxpaHuTb Tabnuuy nuHeapusauumn B perncrtpax 6asbl
OaHHbIX NpeobpasoBartens TemnepaTypsbl.
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CDopmyna, onpeagernsaemas nofb3oBaTeriemM

B Clny4ae Korga y TepMOoanekTpu4ecKkoro npeo6pa3OBaTen;| COMpoTuBIiIEHNA B Ka4ecTBe
CeHCopa TemMnepartypbl CBA3b MeXay TeMHepaTypon n conpoTmnBiieHnemM MOXXHO
onpenenntb no MatemMaTn4eckom cbopmyne:

R=R,*(1+A*T+B*T,)

rae R - conpotuenenune npu temnepatype T, R, - anekTpnyeckoe conpoTmMBneHne npu Horne
rpagycos Lenbcus, a An B - nocTosHHbIE.

YT06bI co3aaTb dhopMyny npeobpasoBaHusi TpebyeTcs BbINONHUTL CrieaytoLLee:

1. B okHe 2240 MTT Temperature Sensor BbibepuTe metog npeobpasoBaHusa User
Defined Formula (®opmyna, onpegensieMas nofnb3oBaTtenem).

2. HaxmuTte kHonky Configure User Defined Formula (KoHduryprpoBatb dpopmyny,
onpegensieMyto nornb3oBaTenem).

[T] 2240 MTT User Defined Formula - ATD-TE-1 HH
RaRlu(lsAuT+BuTxT) Ror (POC0D
R = Rpsistance in (hm & 0, Do e o |
T = Tesnpe shue r Celcus 0 IW
oK | Cancel | Hel |
3. Beeaute napametpbl Ry, A v B B cooTBETCTBYIOLLME NONA BBOAA.
4, HaxxmuTe kHonky OK, 4ToGbl coxpaHuTe napameTtpbl Ry, A v B B pernctpax 6asbl

OaHHbIX npe06pasoBaTenﬂ TeMneparypbl.
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NHamBuayanbHaa doopmyna, onpeaensiemMas nonb3oBaTenem

Mpu ncnone3oBaHun metoaa User Defined Individual Formula (WHgnBugyansHasa dopmyna,
onpegensieMas Nonb3oBaTenem), AN KaxXaoro OTAENbHOIro TEMNEPATYPHOTro aremMeHTa
ncnonb3yeTcsa NepcoHarnbHas matematmuyeckas opmyna:

R=Ry*(1+AN*T+BN*T2+C\*T%)

m R - conpotuBneHne npu temnepatype T

] Rg - conpoTtusnexue npu Hyne rpagycos Lienscus

L] A, B u C asnsatotca nHaMsnayansHbIMU NOCTOSAHHLIMU AN KaXO0ro anemMeHTa
] N - KONM4YecTBO AATYNKOB TemnepaTypbl

Y106kl co3aaTth MHAUBMAYaNbLHY (OpMyny NpeobpasoBaHus:

1. B okHe patunka temnepatypbl 2240 MTT Temperature Sensor BbibepuTte meToq
npeobpasoaHus User Defined Individual Formula (MHansuayansHas copmyna,
onpegensieMas nonb3oBaTtenem).

2. HaxmuTte kHornky Configure User Defined Individual Formula (KoHdurypmpoatb
nHamBMAayarnbsHyo hopmyny, onpeaensieMyto nonb3oBaTtenem).

[7] 2280 MTT User Defined Individual Farmula R e
Ao A 1 C =
1 jwm (e e T QOO0 P (OO0
2 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L
3 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L
4 0000 Q00T AN ODOOO0S T SO0 AN DDOOOO00000E
5 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L —
[ 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L
| ¥ 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L
o 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L
| 10000 QLDDCr e 0L ODDO0ET 00 A QODDDOO0N00L -
ok | Canee Heip |
3. BeeaguTe napametpbl Ry, A, B n C ana kaxxgoro oTAenbHOro TemnepaTypHoro
anemeHTa.
4, Haxmnte kHonky OK, 4yTobbl coxpaHnTb hopmyIy B pernctpax 6asbl JaHHbIX

n pe06pa303aTen9| TeMnepartypbl.
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294 PacueTt cpenHen Temneparypbl

82

B aTom pasgene npuBegeHo KpaTkoe onncaHue KoHUrypaumm pacyeToB cpeaHen
TemnepaTtypbl 4N gatymka temnepatypbl, Rosemount 2240. [lononHUTENbHYO
MHdopmaLumio cM. B PyKOBOACTBE MO aKCnyarauuv Aatymka temnepatypol Rosemount
2240 (00809-0107-2240).

YT106bI HacTpouTe Rosemount 2240 gna pacyeTta cpegHen TemnepaTypsbl, BbINOMHUTE
cnegywoLine OencTBus:

1. B okHe 22xx ATD Bbibepute Bkragky Average Temperature Calculation
(BblumncneHue cpegHen TemnepaTypbl):

[( 225X ATD - ATD-TK-L (=5
2240 MTT Awiliary Sensor | 2230 Graphical Fiald Display | Analag Input | Advanced Parametar Source Configuration |
Communication Aepracpe Temgerabure Calculabon | 2240 MTT Temperatua Sensar |
Pasiion Exchade I.‘F'I.,'l;'fl': Teng —

Mo o Elements: [3 = r %
r 1

Senaou Ty [Spr v | r H
r =41z

Irses Distance: | 0000 r 12
r !
r L]
r &
r L
r T
r 4
r 5
r 4
r 1o 21T 3
r .o £5 'C
C 1.0 . N

Hibe 1: The msel dhetance o e chelarce sl e element must be below e sulacs bo be Wap Tempmatwe. 321 °C

added in the avrsage caleilotion Liqid Tempesatee: 15,1 'C
Mde 22 Thea prcalion deslarce i The detarncs lnom lhe dalum plate ko e bamper slue slemeanl.
M the: datum plate is lnabed bedow position 1 then Al distances shall he posign

2. No of Elements: BbIGepute YncneHHoe KONMMYECTBO UCTIONb3YEMbIX
TemnepaTypHbIX 3eMeHToB. Ybeautech, 4TO Nons BBOAA AN NO3ULMIA ANIEMEHTOB
BKIIOYEHBI.

3. Sensor Type: BbiGepuTe TN NCNOMb3yEMOro AaTymka; TOYE4YHOE Unu cpegHee
3HayeHue.

4. Insert Distance: ykaxxuTe MUH/ManNbHOE pacCcTossHME MEXAY NONoXeHWeM AaTvumka

TeMnepartypbl U NOBEPXHOCTbIO NPOoAYKTa ONA YyBCTBUTESIbHbIX 31TEMEHTOB
TeMnepartypbl, BKIO4HaeMbIX B pacHeT cpep,He|7| TeMnepartypbl.
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5. Position: pacCToAHMe OT HyNeBOro ypoBHA 00 KaXOA0ro n3 To4e4YHbIX
TeMnepaTtypHbIX AaNIEMEHTOB.

Ecnn anemeHTbI MCNonb3yrTCA A4 BblYNCIEHUA cpep,He|7| TeMneparypbl, OTMETbTE

nos3nyuio, B KOTOpOVI 3aKaH4yMBaeTCA rieMeHT C yCpeaQHEeHNneEM.

6. Bbl MOXeTe UCKNIOYUTb TEPMOINEMEHT N3 pacyeTa cpeHen Temneparypsl,
ycTaHoBuB cnaxok Exclude (UckntounTb) B cTonbue psaom ¢ nonem Position

(Mo3nuus). Takke aTa OTMETKA MOXET OKa3aTbCs MOME3HOM B TOM Clyyae, eCn Bbl

XOTUTE UCKITIOYNTb HEUCTPABHbIV TEMMNEPaTYPHbIV 3IIEMEHT.

7. Haxmunte kHonky Apply (MpuMeHuTb), 4TOBbLI COXpaHUTb KOHUTypaLmio, Unm
HaxmuTe kHonky OK, 4ToObl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO N 3aKPbITb OKHO.

JononHutensHyto MHOpPMaLMIO O TOM, Kak CKoHdurypuposaTb Rosemount 2240 ang
pac4yeTa cpeHen TemnepaTypbl, CM. PykoBOACTBO No akcnnyataumm npeobpasosaTtens
Temnepatypbl Rosemount 2240 (00809-0107-2240).

KoHurypmnpoBsaHue BcnomoratesibHOro gatyumka

Bknagka 2240 MTT Auxiliary Sensor (BcnomoratenbHbii gatumk MTT) nossonser
KOHUIypmpoBaTh AaTyvK YPOBHS BOAbI, MOOKMOYEHHbIA K MHOrOKaHanbHOMY AaTYUKy
Temnepatypbl Rosemount 2240.

[JaTyunK ypoBHA BOAbI

B naHHOM pasgene npuBeeHO KpaTkoe onvcaHue KoHurypaumm aatymka ypoBHS BOAbI
Rosemount 765, kKOTOpbI MOXET BXOAUTb B COCTaB AaTynka Temnepatypbl 2240S.
JononHutensHyo nHdopmaumio cM. B PYKOBOACTBE NO 3KcnfyaTaumm Ansa gardmka
Temnepatypbl Rosemount 2240 (00809-0107-2240).

YTtoObbl CKOHd)VIprVIpOBaTb 0aT4yuK YPOBHA BOAbI, BbIMONTHUTE cnegyrouimne OencTBus:

1. B okHe 22xx ATD BbiGepuTe Bknagky 2240 MTT Auxiliary Sensor
(BcnomoratenbHbin gatunk MTT 2240)
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(=) 22XX ATD - ATD-TK-1 =5
Communication | Avarage Temparature Calculation | 2240 MTT Temperatre Sensor |
220 MTT Pumihary Sensor | 2230 Graphécal Field Display | Analog Input | Advanced Paramater Source Configuration |
Divicen Indnemation
Linik ICx [v;o7
Applizalion S Vo [1AG
Hadwware Type: [w1s
Stat 3
Ulprlate Conariten |37
Wisted Level Sensor
Tar Hel, Point 4
Ll (s ) 0100 m Wﬂ : ’1".'/E ]
L.
Upgeer Digad Zores (UDZEL 0000 im u, L2
Liowwer Digad Zove (LDZ} 0000 1y —" r 1
Sycrew Lenglh LA] 0500 J_
Callbratinn Stafx K] T
‘witer Lewet 0 m
R L
Fuannda
Lewwed Offzet () = [R-L1]-[L-L2]
Upaes Seereson Lirrdt [1005%) = L& + 2 oo | |
Lwoe oo Ll (05 = <
Ihpspest Mleasimanmert Limé = (LA + K] - UDZ A
Liewars Mpasurement Limi = 3+ LOZ Farn | el
x| o ||| Zowo wate
Mintrr ! is negaliae a3 shown in pichae o
Cancel | Apply | Help |
2. Paccuutante Level Offset (X) (CmeweHne yposHs) no dopmyne X=(R-L1)-(L-L2).
3. BBegute ntoroByto BENUUMHY cMelLleHns ypoBHs B none Beoga Level Offset (X)
(CwmeLLeHue ypoBHS).
4. Mpun HeobxoanmocTu BBeguTe 3HavyeHus Upper Dead Zone (UDZ) (BepxHss

MepTBas 3oHa) u Lower Dead Zone (LDZ) (HwxHas mepTBas 30Ha).

5. Haxxmute kHonky Apply (MprvMeHnTb), 4TOGbI COXpaHNTb KOHUrypaumio, nnm
HaxkmuTe kHomnky OK, 4Tobbl COXpaHWUTL KOHMIrypaumo 1 3akpbiTb OKHO.

JononHutenbHyo MHMOPMaLMIo O TOM, Kak HAaCTPOUTb AaT4MK YPOBHS NOATOBapPHON BOAbI,
NOAKMIOYEHHBIN K MHOrOKaHanbLHOMy gaTtymky Temnepartypbl Rosemount 2240, cm. B
PykoBoAcTBe No akcnayataumy Ang gatynka remnepatypbl Rosemount 2240
(00809-0107-2240).
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2.9.6

PaclunpeHHasa HacTponka NCTOYHMKOB NapamMeTpoB

Bknagka Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble HAaCTPONKM UCTOYHMKA
napamMmeTpoB) NO3BOMSET CONOCTABUTb BbIXOOHbIE AAHHbIE PA3MNUNYHbBIX M3MEPUTENBHbIX
NprMbopPOB (MCTOYHUKOB AaHHbIX) C NEPEMEHHBIMU U3MEPSEMbIX AaHHbIX B pe3epByape,
TaKMMU Kak AaBrneHue XUAKoCTU unu napa. ATo genaeT nepeMeHHble u3Mepsiembix
napameTpoB AOCTYMHbIMU A5 HACTPOWMKK B okHe Tank Configuration (KoHdurypaums
pesepByapa), Kak onucaHo B «YCTaHOBKa pesepByapa» Ha cTpaHuue 115.

NCTOYHMKM JaHHBIX aBTOMaTUYECKN CBA3LIBAKOTCS C NEPEMEHHBIMU U3MepPSEMbIX
napameTpoB pe3epByapa, Takumu kak Level (YposeHsb), Vapor Temperature (Temnepatypa
napoB) n Free Water Level (YpoBeHb NOATOBapHOM BOAbI) M UM HE TpebyeTcs HacTponka Ha
Bknagke Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble HaCTPONKN NCTOYHMKA
napameTpos).

Mogaynb ces3un 2410 nogaepxuBaeT 4o 60 napameTpoB NCTOYHUKOB AaHHbIX. [1na kaxaon
13 AecaTn no3numin 6a3sbl AaHHbIX pe3epByapoB 3ape3epBMPOBaHO NO LWECTb NapamMeTpoB C
nepemMeHHbIMU.

MpumeyvaHue
Ecnu npuBasbiBaeMble napameTpbl/MCTOMHMKOB YK€ UCMONb3yeTCcAa ANst pYroro
pesepByapa, NosiBUTCA NpeaynpexaeHue.

YT106bl YCTPOMCTBO-UCTOYHMK BbINO AOCTYNHO BO BkNaake Advanced Parameter Source
Configuration (PaclumpeHHble HAaCTPONKM MCTOYHMKA NapamMeTPoB), OHO OOMKHO ObITb
CBSI3aHHO C TEKyLLMM pe3epByapoM B 6ase AaHHbIX MOAYNs CBA3U (QOMNOMHUTENbHYIO
MHpopMaLmo CM. B «YCTaHOBKa Moayns cBsAsu 2410» Ha cTpaHuue 32).

YTtoO6bI npmnBA3aTb NapamMmeTpbl C ICTOYHUKAMU OaHHbIX, BbINONTHUTE creagytouimne OencTBus:

1. B okHe 22xx ATD BbiGepuTte Bknagky Advanced Parameter Source Configuration
(PaclumpeHHoe KOHUIypupoBaHne napamMmeTpoB-UCTOYHUKOB).

Drersrpdeon of Uisy Dhal pa aemley

[ 22X ATD - ATD-TK-TK-1 ==
Communication Avarage Temparature Calculation | 2240 MTT Temperaturg Sensor |
2240 MTT Awiliary Sensor 2230 Graphical Fiald Display Analog Input Advanced FPammets Source Conhgurabon
Parameter Mapping
Urst Sonace Devce Type /1D S Ho Sousce Paramele

[¥ [ape: Pracsus I 1 [m50 PT o203/ Me 3 x| [Preiswe |
[ [Covel [Het Contrpasd ] Ju -1
| |---'-' 1 | il |'--':Z:':.-: _J |_ _J

{= Showr nnly devices corfiguend b tank positio |
™ Shiwe ol devices,
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B cton6ue Parameter Mapping (MNpvBsiska napamMeTpoB) BbIbepuTe napameTp
N3MepeHus B pe3epByape.

B cton6bue Source Device Type/ID/No (Tun yctponctea-uctovHmka/iag./Ne)
BbIOEpUTE N3MepUTEnbHbIA NPUBOP (Hanpumep, AaTYnK AaBMEHUS).

Mo ymonyaHuio B 6a3e AaHHbIX MOAYNS CBA3W yKasaHbl TOMNbKO YCTPONCTBA,
npuBsa3aHHbIe C TEKYLLEN NO3uuuen pesepeyapa. Vicnonb3oBaHne JaHHOW onumm
No3BoMAET M3bexarb ownbo4HOro NPUBA3KM Npmbopa ¢ HenpaBUnbHbIM
pe3epByapom. C NOMOLLBIO KHOMKM MOXHO BblOpaTh oTOBpaxeHue BCex AOCTYMNHbIX
YCTPOWCTB WM TOSNbKO YCTPOWCTB, NPUBA3aHHbIX K pe3epByapa 1 B 6a3e AaHHbIX
pesepsyapa 2410.

B cton6ue Source Parameter (MapameTpbl UCTOYHMKA) BbIGEPUTE NEPEMEHHYIO
n3MepuTENbHbIX NPUBOPOB, KOTOopas AOMKHA ObITb CBSI3aHHA C NEPEeMEHHOM
n3MepsieMoro napameTpa pesepByapa 13 nepBoro ctonbdua.

B cny4yae Bbi6opa User Defined (OnpenensieTcsa nonb3oBatenieM) MOXHO BBECTU B
none Description of User Def (OnucaHne nonb3oBaTenbCcKoro napamMmeTpa).

Haxmute kHonky Apply (MpuMeHnTb), 4TOBbLI COXpaHUTb KOHUTypaLmio, Nnm
HaxmuTe kHonky OK, 4ToObl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO N 3aKPbITb OKHO.
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Ucnonb3oBaHue gatyuka temnepatypbl Rosemount 644

CucTtema namepeHusi ypoBHs B pesepByapax Rosemount aBTomatudeckn obpabatbiBaeT
NpuBA3KY NapamMeTpoB UCTOYHMKA AaHHbIX Anst Rosemount 2240, o6ecnevnBas KOPPEKTHbLIN
BBOZ Af5 pacyeta nepemMeHHbIX U3MepeHnsi B pesepByape, Taknx Vapor Temperature
(Temnepatypa napa) u Average Temperature (CpegHast Temneparypa).

Ina npeobpasoBatenen Temnepatypbl Rosemount 644 nepemeHHble pe3epByapa OMKHbI
ObITb BpyYHYIO NPMBSI3aHbl C COOTBETCTBYIOLLMMUN UCTOYHMKAMW AaHHbIX. BbIxogHOM curHan
OT KaXgoro nsmeputensHoro npeobpasosaTtens Rosemount 644 B pesepByape
COMOCTaBNSAETCSA C MepeMeHHON TemMnepaTypbl pe3epByapa, kak NnokaszaHo B criefytoLemM
npumepe ansa Tpex nsmeputenen Rosemount 644 Ha pesepsyape:

(= 22X ATD - ATD-TK-1 5=
Communication Avarage Temparature Calculation | 2240 MTT Temperaturg Sensor |
2240 MTT Auniliary Sensor 2230 Graphécal Fiald Display Analog Input Advanced Paramele Source Conhgueshon
(=it ©) ®
Urs Songce Denace Tepe /1D S Ho Souce Paramels
[¥ [ape: Pracsus ] [bs 1 [m50 PT o203/ Me 3 x| [Preiswe |
W [Temperanse 1 Ed -] EIYIEHTEN = | | [Temprsaie 1 =] KoHdpurypauus
N3MepUTenbHbIX
W [Temprsnre 2 =] =] EOEHT | | [Tempesstuee 1 |
W |'leu|.lnduu:| = | | |h11-1. FER (Mo &) _I |Trm:w:.umn 1 J
[ [Het Contrgpand [l |
*  Skier onky devaces corlgueed b lank, poshon. 1
" Shew all dendices:
1. Bbibepute Temperature 1 (Temnepatypa 1) B cnucke «Parameter Mapping»

(MpuBsiska napameTpoB) A4S NEPBOro N3mepuTensHoro npeobpasosarens
TemnepaTypbl 644. OTOT napameTp TemnepaTypbl COMOCTABMNEH C TEMMNEPATYPHbIM
aneMeHTOM Ha nosuuun 1 B pesepsyape.

[lna BTOpOro u Tpetbero u3 npeobpasoBarenen 644 BbibepnTe NnapameTpbl
Temperature 2 n Temperature 3 B cnucke Parameter Mapping (MpuBsaska
napameTpoB). OT1 NapaMeTpbl OTOOpaXKatoTCs Ha TemnepaTypHbIX ANEMEHTax B
no3mumsix 2 n 3, COOTBETCTBEHHO.

2. B none Source Device Type (Tun MCTOYHMKA OaHHbLIX) ANs KaX40ro napameTpa
Temnepatypsbl (Temperature 1, 2, 3) Bbibepute hakTU4ECKNiA N3MepUTENbHbIN
npeobpasoBaTtenb 644, KOTOpbIV OyAET NCMONMb30BaTLCA B KAYECTBE UCTOYHMKA
[aHHbIX.

3. B cnncke Source Parameter (lMapameTpbl MCTOYHMKA) BblOepute Temperature 1
(TemnepaTtypa 1), KOTOPbIA O3HA4YaET MCTOYHWK NapaMeTpa BbIXOAHOIO curHana
Jatyuka temnepatypbl Rosemount 644.

O6patute BHMMaHue, 4To nepemeHHble «Vapor Temperature» (Temnepatypa napa) u
«Average Temperature» (CpeaHsia Temnepartypa) He NpMBA3aHHbI K UICTOYHUKaM
napameTpoB.

4. Haxxmute kHonky Apply (MprMMeHnTb), 4TOGbI COXpaHNTb KOHUIrypaumio, nnm
HaxmuTe kHomnky OK, 4Tobbl COXpaHWUTL KOHPMrypaumo n 3akpbiTb OKHO.
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HacTpoika nonesoro rpagpuyeckoro gucnnea 2230;

B aTom pasgene npuBeneHo KpaTkoe onMcaHue HacTponku aucnnea 2230.

Bce nons Ha Bknagke 2230 Graphical Field Display 6yayT OTKnHOY€eHbl, €CNu K LUMHE
Tankbus He NoakMOYEHO HMKAKOro rpadyMyeckoro NONeBoro AMCnnes, UM ecnu aucnnen
He oToGpaxkaeTcs B TeKyLlen no3numm 6asbl AaHHbIX Moayna ¢easu 2410. KHonku
Configure Tank Display 2 (KoHdurypuposaTe gucnnew pesepsyapa 2) n Configure Tank
Display 3 (KoHdurypupoBaTb gucnnen pesepByapa 3) OTKIMOYEHbI, €CNN B TEKYLLEN
nosuuum 6a3bl 4aHHBIX pesepByapa conocTasneH Tonbko oanH 2230.

YTto6bI ckoHurypuposats 2230:

1. B okHe 22xx ATD BbibepuTte Bknagky 2230 Graphical Field Display (Tpaduyeckuin
noneson gucnnen 2230).

[3 2 ATD - ATD-TK-1

Communication | Average Temparature Calculation 2240 MTT Tempearatur
2240 MTT Aupiliary Sensar 2230 Grapheeal Fueld Display | Analog Input | Advanced Parameter Sou

Drendiee Ininimation

Display No: 1 - e
application 5w Verdon: 144
Bt S Wersion: 144

Ulrsika Fiow Display

Leeral m - Lerval Habe ok - lempeahae. |gag -

Presmee bt G - [hensity |kﬂ-"l'l'l3 - Wiolime: ) -

Cormemon [ ank, Corlgusabon

Display Tanks Dizsplay Tank Paameters

[+ TES5900_b [+ Lewel [ Vapo Tempeistwe | Tempershae 8 I Refererce Densiy
[~ (Tank Pos 2 [ Ulsge [ Liquid Tempeistuie [~ Tempershae 9 I FlwFisie

[~ [(Tank Pox 3 [+ LevelHate [ Tank Tempeiatue [ Tempeishas 10 I Vol

[ (Tank Pos 4) Signal Stength [ Temperahae 1 [T Tempershae 11 I Uses Dinfired 1
[~ (Tank Pos 5 [~ Pwl [ Tempershae 2 [ Tempershos 12 I Uses Dgfined 2
[~ [Tank Pos B [+ veper Piesswe [ Tempeishae 3 [ Tempeshae13 I U Dabred 3
[ (Tank Pz 7 Midde Pressse [ Temperahae 4 [T Tempershoe 14 I Uses Dinfired 4
[~ (Tank Pos @ [ LigsdPresswe [ Temparshuas 5 [ Tempershos 15 I Usee Dgfired 5
[~ [(Tank Pos5 [ AuPresnae [ Tempeshae & [ Tempeshas 16 I Tank Heght
[ (Tank Pas 10§ [~ A Tempraatwr [ Tempershae 7 [T ObservndDersity [ Deka Lawed

Dromplay Togghs Tine. |3 Seconds

Irdvadisal Tank Condiguration... | i | |

2. W3 packpbiBatomxcacnmnckoB B obnactu Units for Display (EQuHWLbI n3amepeHuns
ans otobpaxkeHus) BblbepuTe xenaemble eQuHULbI U3MepPEHNst, KoTopble OyayT
oTobpaxaTbCs ANst pasfnyHbIX NEPEMEHHbIX N3MepSeMbIX NapaMeTpoB B
pesepByape.

MpumeyvaHue
Oucnnent 2230 npeobpasyeT eauHWLbI, yKasaHHble B okHe Server Preferences
(MpeanouTeHus cepeepa) (cM. «EanHMLLI nsmepeHusi» Ha ctpaHuue 20).

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu
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B obnactn Common Tank Configuration (O6was KoHdurypauus pesepsyapa)
BblIbepuTE pe3epByapbl 1 NapaMeTpbl pe3epByapoB, KOTopble ByayT oTobpaxaTbes
Ha gucnnee 2230, ycTaHaBnueas COOTBETCTBYOLLME (DNAKKN.

B none Beoga Display Toggle Time (Bpemsi nepekntoyenns gucnnes) sBeguTe
BpeMsi NepeknoyeHnst 4ns otobpaxaemoro napameTpa pesepyapa. BeibpaHHble
napameTpbl pe3epByapoB, KOTopble ByayT No-ovepenn oTobpaxaTbCsi ANs KaXAoro
13 pe3epByapoB, Ha4YMHasi C NePBOTo.

Ecnu ncnonb3yetcsa BTopon rpadryecknii noneson ANCnnen, HaXXMNTE KHOMKY
Configure Tank Display No 2 (KoHdurypupoBatb gucnnen pesepsyapa Ne 2) n
NOBTOPUTE NpoLeaypy HACTPOWKMK.

Ecnu ncnonbsyetcsa TpeTun rpaduyecknin noneson ANCnnen, HaXXMuTe KHOMKY
Configure Tank Display No 3 (KoHdwurypuposaTtb ancnnen pesepsyapa Ne 3) n
NOBTOPUTE NpoLeaypy HaCTPONKM.

Oucnnen 2230 MOXHO CKOHGUIypUpoBaTh Tak, YTOObI OH NOKa3bIBaTb Pa3rMyHbIE
Habopbl NapaMeTpoB AN KaXXAO0ro pe3epByapa Ha LWnHe pe3epByapa. Ha Bkriagke
2230 Graphical Field Display (fpadudecknin noneson aucnnen 2230) KNUKHUTE No
kHorke Individual Tank Configuration (MHanBuaoyaneHasa HacTporika
pes3epByapoB):

[ Individual Tank Configuration E

Display [ arks Displey | ank Faamsbes
@ eSS0 2 [T Vapoe Temprates [T Temperahae B [ Referercs Densi,
(" [Tark Pos 2) [ Uiege v Ligid Tempetstue | Tempershae 9 Flow Flate
" (Tark Peos 3 [ Leved st [ Taik. Tempeahue [ Tempmshae10 [ Wohme
T ITark Fus 4) [T SignolSmength [ Tesmperahue 1 [T Tremperahae 11 [ Ulses Dinfired 1
{7 [Tark Poa 5] [ Pl v Tempershus 2 | Tempershas 12 Uges Dfirad 2
(™ [Tark Pot ] [ Waper Presie ¥ Tempershus 3 [ Tempershus 12 | Uses Distrad 3
(™ [Tk Pas T) [ MukdsPiosaws [ Tempeishae 4 [ Tempeaiae 14 I Uspew Dstreend 4
[Tk Fuos ) [T LipidPipssee [ Tessperahae & [T Tremperahae 15 [ Uses Dinfred §
(" [Tark Pos 9] [ Ak Pressue | Tempeishae & | Tempershae 156 Tark Height
" [Tark Pes 10] [ Tenpenstue [ Tempmshae 7 [ Otwved Dersaty [ Deha Leved

(3 | Carcel

BbibepuTte Hy>xHbI pe3epByap 1 NapaMeTpbl, KOTopble OyaoyT oTobpaxaTbes Ha
aucnnee 2230. NoBTOpUTE 3TY Npoueaypy ANs KaX4oro pesepsyapa.

HaxxmuTe kHonky OK, 4Tobbl COXpaHWUTL KOH(PMrypaumo n BEPHYTLCA B OKHO 22xX
ATD.

HaxxmuTe kHonky Apply (MprMMeHnTb), 4TOBLI COXpaHNTbL KOHUrypaumio, nnm
HaxxmuTe kHonky OK, 4Tobbl COXpaHWUTL KOHPUIrypaumo U 3akpbiTb OKHO.

JononHutensHy nHdopMaLmo 0 TOM, Kak CKOHUrypupoBaTb rpachnu4eckmin noneson
avncnnen 2230, cM. B PykoBoacTBe no akcnnayataumu gucnnes 2230 (00809-0107-2230).
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298 AHanorosbIV BXoA,

90

Mogynb cBsi3n 2410 MoxeT OblTb 000pya0BaH aHaNoOroBbIM BXOA4OM, KOTOPLIN NO3BONSAET
noaknoyate Nnpubopsl gns curHana 4-20 mA/ceasu no npotokony HART.

1. B okHe 22xx ATD BbiGepuTe Bknaaky Analog Input (AHanoroBbin BXopq,).
(5] 22X ATD - ATD-TK-1 ===
Communication Avarage Temparature Calculation | 2240 MTT Temperatre Sensor |
2240 MTT Auniliary Sensor | 2230 Graphécal Field Display | Analog Inpul Advanced Paramater Source Configuration |
¥ Enstle
Lanalng Input Vahms
Vs Uit . [ = Sanius [
W 1445 D
Value Range
Vakio ot 4 mé- | 0000 Eo Gt 5,550 A
Wishit 3 20 md: 2000 B
T2.3 %
Advanced
[4].9 Cancel Apply . Help
2. Y6eauTech B TOM, 4TO BbibpaHo none Enable (Bkntountsb).
3. B none Value Unit (EguHnubl 3HavyeHus) BbIGepuTe noaxoasime eanHuLbl,

KOTOpbIe 6y,EI,yT COOTBETCTBOBATb NCTOYHUKY BXOAHOIo CUrHana.

4. B obnactn okHa Value Range ([lnanasoH 3Ha4YeHWin) BBEOUTE 3HAYEHMS
napamMeTpoB, KOTOPbI€ COOTBETCTBYIOT aHAIIOrOBbIM BXOAHbBIM 3HAaYEHUAM 4 1
20 MA. MoXHO yKasblBaTb NMoOble 3HAaYEHWsI NapaMeTPOoB, Tak YToObl cobnoganoch
YCITOBME YTO 3Ha4YeHne napametpa ans 20 MA Obino Bbille aHanorm4yHoro 3Ha4eHns
napametpa ansa 4 MA. 20 MA Bbilwe 3HavyeHns 4 MA. Ecnu namepeHHoe 3HavyeHune

BbIXOAUT 3a Npeaenbl AnanasoHa 3Ha4YeHui, aHanoroBbIi BXOA, NePEeXoamnT B PEXUM
HEeMCrnpaBHOCTMH.

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu



PykoBoAcCTBO Mo 3KcnsyaTauum YcTaHoBKa ycTponcTBa
00809-0307-5100, Pea. CA Hos6bpb 2020

5. WNcnone3ynte kHonky Advanced (PaclunmpeHHble HacTponkK) B criyvae, ecrnv Bbl
xoTute ckoHdurypuposaTb Filter Factor (KoacdbduuneHnT dunsrpa) n Current
Limits (OrpaHnyeHnst no Toky).

M Analog Input Configuration Advanced i
Lovwe Cumsert Lima - | IR0 ma
High Currént Livt ; 20000 =
Falber Faclor IR L]
ok | cwen | sy | e |

MapameTp Filter Factor (KoaddumumeHT dunsrpaumm) Nno3BonaeT NogaB1Tb NTOXHbIE
N3MEHEHNSA aHarnoroBoro BXOAHOMo curHana. MoxeT ncnonb3oBartbecs 3HaveHve dunsrpa
mexay 0 1 1. 3HaueHne no ymonyanuto pasHo 0,1. bonee BbiICOKOe 3Ha4YeHUe o3Ha4YaeT
MEHbLUYIO bmnbTpauuio.

dunsTpaumnsa 03Havaert, YTo nNpeacTaBngeMas BennmynHa aHanoroBoro BXxoda Bbl4ncnsaeTcs
Kak cpegHee 3HaveHune ans <n> namepeHni. KoadduumeHTt dunstpaumm, pasHeii 0,1,
SABNSAETCs cpefHuM 3HadeHuem 10 nocnegHux namepennin. Ecnu koadbguumeHT cunstpa
paseH 0,5 - cpenHee ByaeT BbIYMCNEHHO M3 2 NOCNeaHNX U3MEPEHUA 1 Tak aanee.

Current Limits (OrpaHnyeHnsi no ToKy) onpeaensitoT HWKHME 1 BEPXHUE Npeaerbl BXOAHbIX
TokoB. [pw BbIxoge 3a npeernbl 3Toro Ananas3oHa 6yaet otobpaxaTbcs owwmnobka.
OrpaHnyeHnst Mo TOKy AOIMKHbI COOTBETCTBOBATL Npeaen NorpeLlHoCTy CBA3aHHbIX Npubopos.
Hanpumep, ecnv npubop BbIXOOUT Ha aBapuUHbLIA pexunm npu Toke 3,8 MA, cnegyet
YCTaHOBUTb HWXKHWUI Npeden orpaHnyYeHnst no Toky Ha 3HaveHue 3,8 MA 1nu BblLLe.

6. Ha sknagke Analog Input Values (3HaveHus aHanorosoro Bxoga) ybeautecs B TOM,
yTO ANa napametpa Status (cocTosHme) yctaHoBNeHO 3HaveHune OK, a oxngaemble
pesynsTaTtbl uamepeHun otobpaxatorcd B nonsax Value (3HaveHue) n Current (Tok).

HacTpoiika aHanorosoro Bxoaa u napaMeTpoB pe3epByapa

[na nonHon HacTPOMKM aHanoroBoro Bxoga Heo6xoaMMO BbIMOMHUTL CneayoLlne
[JencTBua:

a. Hactpoiite 6a3y aaHHbIX MOAYIS CBSA3W; CBSXKMUTE aHANOroBbl BXOA C
pe3epByapoM, Ha KOTOPOM YCTaHOBIIEHO YCTPOWCTBO.

b. B okHe 2410 Properties (CeorictBa mogyns cBsa3u 2410) Beibepute Bknagky Device
Tags (Teru ycTpomncTea) 1 YCTaHOBUTE aHaNoroBoe BXogHoOe YCTPOUCTBO B
TankMaster. Y6eguTech, 4TO OHO YCTaHOBMNEHO Kak ycTponctso ATD.

c. B okHe ATD Properties/Analog Input (Ceonictea ATD/AHanorosbin Bxog)
CKOHUTYpUpYynTe Ananas3oH 3Ha4eHUN U eaUHNLIbI.

d. B okHe ATD Properties/Advanced Parameter Source Configuration (CBoncTBa
ATD/PacluMpeHHble HaCTPOMKN NCTOYHUKA NapaMeTpoB) yoeauTech, YTo
aHanoroBoe BXOL4HOE YCTPOMUCTBO COMOCTABIIEHO C XKeNaeMbiM NapamMeTpoM
pesepByapa, UICTOYHUKOM [AaHHbIX 1 NapameTpoM UCTOYHMKA.

e. YcraHoBuTe pesepByap B TankMaster WinSetup n ybeguteck, 4to
ATD-ycTponcTBO, BKNIoYatoLLee yCTPOMCTBO aHanNorosBoro BBoAa, CONOCTaBeHo B
KayecTBe NCTOYHUKA AaHHbIX ANsi pe3epByapa.

lMonHoe onncaHmMe HaCTPOMKM aHanoroBoro Bxoda Ans mogyns cssasm 2410 cm. B
PykoBoacTee no akcnnyataumm moayns cessm 2410 (00809-0107-2410), MpunoxeHue C,
pasgen C.10. Kpome TOro, B pyKOBOACTBE COAEPKUTCS ONUCaHue KoHduUrypauum
ynpasnsaembix no npotokony HART yctponcTte gnsa mogyna csasm 2410.

Cucmema yyema 8 pesepsyapax Rosemount 91


https://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-2410-tank-hub-reference-manual-en-104484.pdf

YcTaHoOBKa ycTpoincTBa PykoBoacTBO no akcnnyaTtaumm

Hosibpb 2020

00809-0307-5100, Pea. CA

210

92

YctaHoBKa 5408

CambIM NpocTbiM crnocobom HacTponkn pagapHoro yposHemepa 5408 B ytunute WinSetup
MO Tankmaster sBnsieTca ucnonb3oBaHWe BCTPOEHHOW OYHKLNN, Kak YacTu npoLenypbl
ycTaHoBku moayns ceasu 2410. Ha cnepytowem ware 5408 HacTpamBaeTcs B okHe 5408
RLT, cm. «KoHdurypauums ¢ nomolbio cBorcTB 5408» Ha cTpaHuue 93. B okHe 5408 RLT
cofepxarcsa Bknaaku ang 6a3oBor U NPOABMHYTON HACTPOWMKM ypoBHeMepa 5408.

Mpu nogknioueHun 5408 k moaynto cBasn 2410 B cylecTBytoLen cucteme Rosemount
Tank Gauging, ypoBHemep 5408 fomkeH ObITb COMOCTaBIEH C COOTBETCTBYHOLLMM
pesepByapoM B 6a3e aaHHbIx Mogyns cBs3un 2410. KoHdwurypauus BbINONHSETCS Yepes
OKHO 5408 RLT. MNMopgpobHyto nHdopmaumio cm. B «[lobaBneHne pesepByapa» Ha
CcTpaHuue 128.

Kpome Toro, 5408 MOXXHO YyCTaHOBUTb Y CKOHAOUIYpMpPOBaTb C NOMOLLLIO MacTepa
ycTtaHoBku WinSetup (cm. «YcTaHoBka 5408 ¢ MOMOLLLIO MacTepa YCTaHOBKMY Ha
ctpanuue 100). STOT meTo cregyeT UCMoNb30BaTh TOMLKO B TEX Criyyasix, Korga
ypoBHemep 5408, Hanpumep, NoaknoyaeTcs K NoneBon WwuHe pesepyapa (Tankbus) Ha
Oonee no3gHen cTagmm U He JOCTYMEH NpW yCTaHOBKe Moayns cesasn 2410.

B 6a3oByto KoHpurypaumio pagapHoro yposHemepa 5408 BknioveHbl criegytoLiue sTanbi:

] napamMmeTpbl CBA3U
] TN aHTEHHbI
] BU pe3epsyapa u ero reometpua

B pononHeHne k 6a30BoM HAacTporike MOXET NoTpeboBaTbCs AOMONHUTENbHAA
KOHUrypaums B CBs3M CO CBOMCTBaMM Npoaykta, opMoin pesepByapa Unu gpyrumm
obcroaTenscTBamu. Kpome TOro, npu Hann4mMm NOCTOPOHHMX 0OBHEKTOB (MeLlarnku,
NecTHUUbI U Ap.) 1 TypOyNeHTHbIX YCITOBUA B pe3epByape MoryT notpeboBaTtbcs
pononHuTenbHble Mepbl. MNporpamma koHdurypaumm TankMaster WinSetup Bkntoyaet
JononHuTenbHble onuun ansa 5408, Takue Kak:

" YCroBWs BHELLHEN cpefbl pe3epsyapa.
] dopma pesepsyapa

JononHutensHy NHGPOPMaLMIO O AONONHUTENbHBIX ONLMAX KOHUrypaumm cM. B pasgene
«PacwupeHHasa koHurypaumsa» Ha ctpaHuue 98.

JononHnTeneHyo MHGPOPMaLIMIO O TOM, KaK YCTAaHOBUTb U CKOHOUIypupoBaThb pagapHbIN
ypoBHemep 5408, cM. B PykoBOACTBE MO aKkcnayaTaumv pagapHoro yposHemepa 5408
(00809-0307-4408).
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2.10.1 KoHdurypaumsa ¢ nomoubio cBonucts 5408

B aTtom pasgene onucaHa 6a3oBag npoueaypa KoHdurypawumm pagapHoro ypoBHemepa
cepumn 5408 c ncnonb3oBaHnem okHa 5408 RLT.

YTto6bl CKOHUIyprpoBaTh pagapHbin ypoBHeMep 5408, BbINONHUTE cnegyrowimne
0euncTBus:

1. B pabouem okHe WinSetup oTkpownTe nanky Devices (YcTporicTtea) u BbibepuTte
Hy>xHbI 5408.

= Denxe
=5 svshue-z02
=] N HUE- 10
ATD-TE-41

3 LT-TK-41

L AR

W LI-TR-43

LT-TK-44 -
o I‘-IIJFF Unimstall
.& LT-11 Save Database Lo File..,
H-_] Protocals Uplaad Database...
Wiew Input Registers...
Wiew Holding Hegisters..,
Vimw Diagnnstic Reqisters...
Restart...
Logyimg..
Program...
Frool Tesl...
Brstore Default Settings...
Ohverview...
Wiite Pratect
Properives
2. LLlenkHWTe npaBon KHOMKOWM Mbiwn 1 BeiGepuTe onuuio Properties (Ceoinctaa),

nnbo BbiGepute B MeHio Service (Cepsuc) nyHkT Devices/Properties
(YctponcTsa/CBowictea). lNMosiBuTtca okHo 5408 RLT:

£ et T - LT-T-88 3

C

Tark Sraps | Gacmatry | Artenna | lrewonment | Local Diapiey | Advarced Confgurstion | inkemation

Comruraabon

Connected fa A0 AU [MUB-101, postion 4

Commurscation Charpet | ModtusMaster, |

Mickum heddrens: [=
et I nn
Applcaton Vergan: [aa
Bl ersan: L&

Charge....

=

Cevee o corrbgured.
[+ Carcal e el
3. Bbibepute Bknagky Communication (CBsisb).
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a.
b.
c.

6.

7.

94

MpoBepbTe no3uumio pesepeyapa. B none Connected to HUB (INoakntoveHo k
MOZyIt0 CBA3W) yKasaHo uMsa modyns ceasv 2410 1 no3uumst pesepsyapa, K
koTopor 5408 npucoeguHeH B 6a3e gaHHbIX Mogyns cBa3w. [o3muusa pesepsyapa
yKasblBaeT, C KakuM pesepByapoM cBasaH 5408.

B Tom cnyyae, ecnn 5408 nogkntoyeH moaynto ceasn 2410 B UCNONHEHUU Ans
COBMECTHOM paboTbl C HECKOMNMbKMMM pe3epByapamMu, Toraa ero MoXxHo npusa3athb K
Tpebyemol no3uuum pesepsyapa ¢ NOMOLLbIO OkHa Properties/Tank Database
(CeornctBa Mmogyns cesasu 2410/ba3a gaHHbix) (B paboven obnactn WinSetup
LLIENKHUTE MPaBOW KHOMKOM Mbiln Ha 3Havke moaynst 2410 n Beibepute onuuio
Properties (CBorictBa)).

JononHnteneHy nHPOpMaLMIo 0 HacTporike 6a3bl AaHHbIX Mogynsa cBasn 2410,
cM. B pasgene «HacTtpovika 6a3bl AaHHbIX pe3epByapa» Ha cTpaHuue 36.

MpoeepbTe agpec Modbus. YTobbl M3MeHnTb agpec Modbus, HaXXMUTE KHOMKY
Change (M3meHuUTb).

[T Change Address iy
Urat 10 11680
St Modbuz hddeers: 1 _l
%, Concel | Heo |

Beeaute VigeHTudukatop ycrtporctaa B none seoga Unit ID.

[Mpn n3mMeHeHUN agpeca yCTPOMCTBA ero MAEHTUUKATOP MCNOMNb3YeTCH Kak
YHUKanbHbIn naeHtudukatop ycrponctea. MioeHtudukarop yctponctea (Unit ID)
yKasaH Ha aprblke, yCTaHOBIIEHHOM Ha YCTPOUCTBE.

Beeaute HyxHbin agpec B norne Set Modbus Address (YcTtaHoBuUTE agpec
Modbus).

Haxmute kHonky OK, 4ToObl MOATBEPANTL U 3aKpbITb OKHO Change Address
(N3meHuTb agpec).

HaxxmuTe kHonky Apply (MprvMeHnTb), 4TOGbI COXpaHNTb KOHUIrypaumio, nnm
HaxkmuTe kHomnky OK, 4Tobbl COXpaHWUTL KOHPMIrypaumo n 3akpbiTb OKHO.

Bbibepute Bknagky Antenna (AHTEHHA).
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B SaOERLT - LT-TE-44 *
Cresmurication | Tank Shope | Geometry  Antenna | Ervimnment | Lesal Display | Advanced Configuration | Infermason

Anilenna Type: |MM i j
0,280
Hnunisng Type: |h-u:d\-e j
| T ﬂ\
I
| =4
0,820 EL
N -
Uppeer Mull fone: 0143 m
Used Upper Mull Zore: 0.150 m
[COr | cocd | mwy | Hew
8. Bbibepute Antenna Type (Tun aHTEHHbI) M TUN MOHTaXa, eCnv NPUMEHNMO.

MoxHo BbIbpaTh 3apaHee onpeaeneHHbIe TUMbl UK NONb30BaTENbCKUE TUMbI
aHTEHH, ecnu ucnonb3dyemasi aHTeHHa OygeT HacTaHgapTHow. [ins 3apaHee
HACTPOEHHbIX aHTEHH aBTOMaTMYEeCKM onpedenseTcsa psg napaMmeTpoB
n3mepuTenbHbIX NpeobpasoBaTenein, YToObl OMTUMU3NPOBATE XapaKTEPUCTUKM
namepeHun. [Ins aHTEHHbI, onpeaensemMon nNonb3oBarTenieM, HacTponky 6asbl
OaHHbIX JOMKHbI OblTb BBEAEHbI BPYYHYHO.

Ecnu aHTeHHa obopygoBaHa yanuHutenem, eBegute Antenna Extension Length
(OnvHa yonuHeHst aHTEHHbI).

9. Ecnu B6nn3n Hacagku eCTb MOMEXHN, Bbl MOXETE OTperynnpoBaTth 3HadeHne Upper
Null Zone (BepxHsasa Hynesas 30Ha). Mpu yBenuueHnn BepxHen HyrneBow 30HbI
AmnanasoH n3aMepeHuii B BepxHemn 4actu pesepByapa bygeT yMeHbLUeH.

10. [na npumeHeHun ¢ ycnokouTenbHbIMKU Konoguamm Tpebyetcsa BBog 3HayeHus Inner
Diameter (BHyTpeHHWI anameTp).

[ononHutenbHy0 MHGMOPMaLMIO O BEPXHEN HYNEBOW 30HE U APYTUX NapameTpax
npeobpasoBatens cMm. B PykoBoacTee no akcnnyataumnu (00809-0307-4408) ypoBHemMepa
5408.

11. Haxmute kHonky Apply (MprMeHUTb), 4TOObI COXpaHUTb KOH(UIypauuio.
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12. BbibepuTe Bknagky Geometry (TeomeTpuyeckne pasmepsbl).

T HOBRLT - LT-TR-44 *

Communication | Tank Shape Dmnelryl Anienna | Ervimnment | Lesal Display | Advanced Configuration | Infermason

Reference Heght ) | 0.0 m
Reference Offeel (G 0,300 m £ B 7 Rateiercs OMesl 0+
J_. |

Bottem Offset (C): | .00 m !
W Ehow megatter level as 2ere
Calibr a%bon Deslance; 0,100 m

Risfaranca Hiight

Zura Lovel

Botom Onset § | o 2

QK Cancel Bpply Hislp
13. BeeguTte napameTpbl paccTosHUIN pe3epsyapa.

a. [Mapametp Tank Reference Height (R) (basoBas BbicoTa pesepsyapa)
onpegensieTcs kak pacctosiHue ot Tank Reference Point (BepxHen 6a3oBon To4ku
pesepByapa) 0o Zero Level (Hyneson ypoBeHb).

b. Reference Offset (G) - pacctosiHue mexay Tank Reference Point (ba3osow Touka
pesepsyapa) u Gauge Reference Point (basoBoi Touka ypoBHemMepa), KoTopas
pacnonoxeHa Ha NMOBEePXHOCTU chraHLa conna, Ha KOTOPOM YCTaHOBIEH
YpOBHEMED.

c. Bottom Offset (C) (PaccTosiHne 4O MUHMMAabHOIO YPOBHS) onpeaenseTcs kak
paccTosiHue mexay HyneBbiM ypoBHEM (Ha4Yano KOOpAVHAT ANs U3MepeHus
YPOBHS1) U MUHMMAIIbHBIM YPOBHEM COAEPXKUMOr0 pesepsyapa (AHOM pe3epByapa).
Onpepgensas C-paccTosiHMs guanasoH M3MEPEHUn MOXET ObITb paclUMpeH A0 AHa
pesepsyapa.

C>0: ypoBHEMEP NpeacTaBnsdeT oTpuuaTenbHble 3HaYeHNs YPOBHS, Korga
NMOBEPXHOCTb NPOAYKTa MOXET onycTutbes Hke Zero Level (Hyneson ypoBeHb).
Bbl moxeTe otmeTuTb B OkHEe Show negative level values as zero ([Mokasatb
oTpuuaTenbHble 3HaYEHNS YPOBHS B Ka4€CTBE HYNEBOro), YTobbl HE NPUHUMATL K
BHUMaHWIO pe3ynbTaTbl UISMEPEHUIN KOrAa YPOBEHb NPOAYKTA OMYCKAETCS HbKe
HYNeBOro YpoBHS (HyneBow nnacTuHbl). B cnyyae 3Ton 0TMETKM BCe 3Ha4YeHUs
oTpuLaTenbHOro YpoBHA ByayT NPUHATHI M3MepuTenbHon cnuctemon Rosemount
paBHbIMW HYIIO.

C=0: n3mepeHust HKe HYJIeBOrO YPOBHS He ByayT yTBEpXKAeHbI, T.e.

n3mepuTenbHbIA NpeobpasoBaTtenb OyaeT coobwarte 0 HEAOMYCTUMOM YPOBHE,
€CINU YPOBEHb NPOAYKTA HWDKE ONMOPHONM NNAaCTUHbI.
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14.

15.

16.

Mpu HeobxoammocTu BBeanTe Calibration Distance (PacctosiHne kannbpoBsku).
OTa nepeMeHHasi NO3BOSISIET PErynnpoBaTh BbICOTY pe3epByapa Takum obpasom,
4YTOObI N3MEPEHHbIE YPOBHM NPOAYKTA COOTBETCTBOBASM YPOBHSIM, U3MEPSIEMbIM
BpY4HYt0. OBGbIYHO NpPKU YyCTaHOBKE M3MePUTENBLHOMO NpeobpasoBatens TpebyeTcs
He3HauuTenbHasn perynmpoBka. Hanpumep, ecnu pasmepsbl pesepByapa Ha
YyepTexax He NOMHOCTbI0 COOTBETCTBYIOT (DAKTUYECKUM pa3Mepam, MOXET
BO3HMKaTb HE3HAYMTENIbHOE OTKNOHEHUE MeXaY (PaKTUYECKOWN BbICOTOM
pesepByapa U 3Ha4eHUeM, XpaHUMbIM B 6ase AaHHbIX ypOBHEMEpA.

YctaHoBuTte dnaxok Show negative level as zero ([Mokasatb oTpuuarensHbie
3HaYeHMs YPOBHS B Ka4e€CTBE HYNEBOr0), eCrnu Bbl HE XOTUTE, YTOObI
npeobpasoBaTenb NOKa3biBan OTpULATENbHbIE 3HAYEHNS YPOBHS.

Haxmute kHonky Apply (MpuMeHuTb), 4TOBbLI COXpaHUTb KOHUTypaLmio, Unm
HaxmuTe kHonky OK, 4ToObl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO N 3aKPbITb OKHO.

JononHntenbHyo NHMOpPMaLMIO O PasnUYHbIX reOMETPUYECKNX NapamMeTpax pesepByapa
cM. B PykoBoacTBe no akcnnyaraumm yposHeMepa 5408 (00809-0307-4408).
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2.10.2 PaclunpeHHasa KoHgurypauus

B pononHeHne k 6a3oBow koHGUrypauun ans ypoeHemepa 5408 gocTynHbl
OOMONHNTENbHbBIE BO3MOXHOCTU KOHUIrypupoBaHus. B gaHHom pasgene npveegeHo
KpaTKoe onmMcaHue napbl 3TUx onuun. [lononHuTenbHble CBEAEHWS O pPaCLUMPEHHON
KOHdbuMrypaumm cM. B PykoBoACTBe No akcnayaTaumm ypoBHemepa 5408 (00809-0307-4408).

Popma pesepByapa

MapameTpbl Tank Shape (Popma pesepsyapa) n Bottom Shape (Popma gHa pesepyapa)
onTumuanpytoT Rosemount 5408 anga pasnuyHbIX reoMeTpun pesepayapa 1 Ang uamepeHni
BONU3n gHa pe3epByapa. ATK NapameTpbl HacTpamBatTcs B okHe Tank Shape (Popma

pesepByapa).

T HOBRLT - LT-TR-44 *

Communicason | Tank Shepe || Geometry | Antenna | Envimnment | Lacal Display | Advaneed Configuration | Infarmation

¥

Boktom Shape: Flat Encined - _1-
| ]

Tank Shape: [ erlical e =

ok | Cancel By P
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PaGouyas cpena pesepByapa

[na onTMMmnsaumm xapakTepucTuk n3aMepeHuin pagapHoro yposHemepa 5408 B pesepByape
MOryT noTpeboBaTbCs cneumanbHble BapuaHTbl KOHUrypauun. HacTpoeHHbIn ¢ y4eToM
aKTUYECKUX YCNOBUI OKPYXXatoLLen cpeabl B pe3epByape YpoOBHEMED MOXET
KOMMNEeHCnpoBaTb Takme CbaKTOpr, KakK 6bICTpoe Mn3MeHeHne ypoBH4, cnabble 3XO0-CUrHan.ol,
nepemMeHHble aMmnnnTyabl 3XOCUrHanoB NOBEpPXHOCTU UM NHbIE (*)aKTOpr n ycnoBus,
KOTOpPbI€ MOryT NpnBeCTU K HETOYHbIM N3MEPEHUNAM.

Onsa ontummnsaumm pabotel ypoBHemepa 5408 anga paboTbl ¢ 0coObIMM YCNOBUSMU Cpeabl
pesepByapa ncnonb3yetcs okHo Environment (Pabouas cpena):

T HOBRLT - LT-TR-44 *

I."zmﬂ.ﬂmhml Trvi:FJ-qml Geomedry | Anenna Emaronment |Iusdh1'&w| a\ﬂmﬂf‘ﬂl\gmml Irfarmation

Prechuct Type: it ;]

Preorss Conditiers

R Turbudent Surface

R Faam
Mo | evel Rate: [is #t 02 mid [ our =
Product Dielectric Kange: [> 10.0 fe.g. Waler Bavee) =]

i [ R S

Otmevas dnaxkoM ocobble yCrnoBus npoLecca B 3TOM MEHIO peKkoMeHayeTcs BblibpaTb Kak
MOXXHO MEHbLLE OMNLMUA.

JononHutenbHyto MHGOpPMaLMIO O HacTponkax cpeabl pe3epByapa CM. B PykoBoacTee no
akcnnyartauuu ypoBHemepa 5408 (00809-0307-4408).
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2.10.3 YctaHoBka 5408 ¢ nomoLLbo MacTepa yCTaHOBKU

MacTtep yctaHoBku B TankMaster WinSetup - 3T0 MHCTPYMEHT, KOTOPbIN MOXHO
Mcnonb3oBaTh ANA YCTaHOBKU M HACTPOWNKN pagapHoro yposHemepa 5408 n gpyrmnx
YCTPOWCTB.

Kak npaBuno, pagapHein ypoBHemep 5408 yctaHaBnnBaeTca B NpoLecce YyCTaHOBKM
moayns cesasu 2410. OgHako macTep YCTaHOBKM NO3BOMSET YCTaHaBNMBaTb €ro B
TankMaster otaensHO OT Mogyns CBA3M:

1. Y6eautecn, 4to 6a3bl AaHHbIX OHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460 1 Moayns CBA3U
2410 Tank Hub npaBunbHO CKOHUTYPUPOBaHbI 1 BKNHOYAKOT HOBbIN pagapHbIN
ypoBHeMep Rosemount 5408. Y6eauTtecb B TOM, YTO UCMOMb3yeTCS NPaBUSbHbIN
agpec Modbus (gononHnTensHyto nHopMaLUmIo CM. B «YCTaHOBKa KOHLeHTpaTopa
AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31 u «YcTaHoBKka moaynsi cBasn 2410» Ha
cTpaHuLe 32).

2. YctanosuTte n ckoHdurypupymnte 5408, kak onucaHo B «l/lcrnonb3oBaHne macTtepa
yCTaHOBKuU» Ha cTpaHuue 101.

3. Y6enutecn, 4To ypoBHemep 5408 BzanmogencTeyeT ¢ moaynem ceasu 2410.
Wcnonb3ynte, Hanpumep, dyHkumio Device Live List (Cnncok ycTponcTts) mogyns
CBA3M, 4TObObI YBUAETL BCE YCTPOMCTBA, NOAKIMIOYEHHbIE K Mogynto. Cnncok
YCTPOWCTB, AOCTYMHbIX B HACTOSILLEE BPEMS, MOXXHO MOMYYNTb, LLESNKHYB NpaBoWn
KHOMKOW MbILLIM MO 3HAYKy YCTPOMCTBA MOAYNS CBSA3M.

B GonbLlUMHCTBE Cny4YaeB Npu yCTaHOBKE HOBOIo pagapHoro yposHemepa 5408
pekoMeHayeTCs UCMONb30BaTh CneayoLLyo Npoueaypy:

1. YcTtaHoBUTE M HACTPONTE KOHUEHTpaTop AaHHbix 2460 1 mogynb cessu 2410.
Y6eauTecn, 4TO AN HOBOro ypoBHeMepa 5408 ckoHdMrypmpoBaH npaBuIibHbIN
agpec Modbus (gononHMTeNbHY MHAOPMAaLUIO CM. B «YCTaHOBKA KOHLIEHTpaTopa
AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31 n «YcTtaHoBka moayns ceasn 2410» Ha
cTpaHuue 32).

2. B okHe 2410 Tank Hub Summary (CBogHasa nHcgopmaums no moaynto ceasm 2410)
yctaHoBuTe donaxok Install Level and AUX devices (YcTaHoBWTb yCcTponcTaa
N3MepPEHNs YPOBHSA 1 BCNIOMOraTernbHble YCTPONCTBA), YTOObI aBTOMAaTUYECKN
ycTaHOBUTb ypoBHemep 5408 B paboyen obnactn TankMaster.

3. Hactpowite ypoBHemep 5408 (cm. «KoHdwmrypaumsa ¢ nomoLubio ceoncts 5408» Ha
cTpaHuue 93).

OOMONHNUTENBHYI0 MHdopMaLmnio o0 JobaBneHun pe3epByapoB U YCTPONCTB B CUCTEMY yyeTa
B pe3epByapax Rosemount cM. Takke B «[JobaBneHne pesepByapa» Ha cTpaHuue 128.
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Ucnonb3oBaHue MacTepa YyCTaHOBKHA

YTto6bl HacTpouTb ypoBHemep 5408 ¢ nomoLlbto macTepa yctaHoBkn WinSetup, BeinonHute
cnegyouwine enCTBUS:

1. B okHe Workspace (Paboyee npoctpaHcTBO) BbibepuTe nanky Devices
(YctponcTtsa).
[T Resernaunt TankMaster £ WinSetup l:"@ﬁ
.Eir View Serdice Toals Hep
B M@ @S| ww BT

= : Metanrk Cannectinns
=B Thes Workststion

-] Tanks
o [
Collapze All
| ¥ || Pretacels
| Inestall Mew._.
Program All...

Save Databeses of All Lo Files...

Crvervies KD Terminals...

Register Lo Crerview...

[ Logeal vVew [[B) Prical View |

Far Help, press F1

2. LLlenkHnTe npaBon kKHOMKoW Mbiwmn 1 BeibepuTe NyHKT Install New (YcTtaHoBUTH
HOBbIV), Unn B MeHto Service (Cepuc) Bbibepute nyHKT Devices/Install New
(YcTponcTea/YCTaHOBUTBL HOBOE).

MosiBuTcA okHO Select Device (Bbibop ycTponcTaa).

B select Device *

Davice Tups:
[ 54008 R Lirvel Trrmallen [Frsfboue) =

W P Lag

LT-40

3. Bbibepute Device Type (Tun ycTtporictea) 5408 Radar Level Transmitter
(PapapHbI ypoBHEMED) U3 paCKpbIBaOLLErOCSH CIUCKa.

4. BBeauTe Ter ypoBHeMepa, cnonb3yembii AN pagapHoro ypoBHemepa.

5. Haxmute kHonky Next (Janee), 4tobbl OTKPLITL OKHO cBA3U 5408 RLT.
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ﬂ S908 RLT Cormmumcalion = LT-40 »

Communscabion

2410 HUE Tag: HLE- 1100 -

Poston in 2410 MU

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Mndhus Address: | 1 J Ll I
Werily Commurication
ok | mets | cae | e
6. B packpbiBatowemcs cnvcke 2410 HUB Tag (Ter mogyns ceasn 2410) BeibepuTe

Moaynb cBA3n 2410, K KOTOPOMY NOAKNIOYEH pafapHbIi ypoBHemep 5408.

7. Beegute agpec Modbus, ncnonb3yembii ansa yposHemepa 5408. O6patute
BHMMaHwue, 4YTO 3TOT agpec AOImKeH OblTb coxpaHeH B 6a3e AaHHbIX pe3epByapa
KOHUeHTpaTopa fgaHHbIX 2460, a Takke moayns ceasun 2410.

8. HaxxmuTe kHonky Verify Communication ([poBepuTb cBs3b), 4Tobbl yoeantbes,
yto MK TankMaster BzanmogenctyeT ¢ npeobpasosatenem 5408. MNocne
YCTaHOBKW KOHTaKTa NOSIBUTCHA MOEHTU(UKATOP YCTPOMCTBA.

9. MpoBepbTe nosuumio pesepsyapa. B none Position in 2410 HUB (Mo3uuma mogyns
cBsA3n 2410) nokasaHa no3uums pesepsyapa, B 6ase AaHHbIX Moayns ceasn 2410, ¢
KoTOpon cBA3aH ypoBHemep 5408. B Tom cny4vae, ecnu npeobpasosaTtens 5408
NoAKmMoYeH K Moaynto cesa3m 2410 B ucnonHeHun ans paboTtbl C HECKONbKUMU
pesepByapamu npu HeobxoanmocTtn 5408 MOXHO NpuBA3aTh K Tpebyemomy
pe3epByapy ¢ NoMoLLblo okHa Properties/Tank Database (CBoncTBa Moaynsi CBA3M
2410/ba3za gaHHbIX Moayns ¢cBa3n) (B paboden obnactu WinSetup wenkHuTe
NpaBoOn KHOMKOW MbILLM Ha 3Ha4yke moaynsa 2410 u BeibepuTe onumto Properties
(CeomncTtBa)).

JdononHutensHy MHOpPMaLMIO O TOM, Kak CKOHGUrypupoBaTb 6a3y AaHHbIX
pesepByapa 2410, cM. B pasgene «HacTpoika 6a3bl JaHHbIX pe3epByapay Ha
cTpaHuue 36.

10. Haxmute kHonky Next ([Janee), 4tobbl npogomkmTb HacTporiky 5408.

11. JononHuteneHyo nHdopmaumio o HacTporike 5408 MOXHO HaWTK B pasgenax
«KoHdurypauums ¢ nomoubto ceorctB 5408» Ha cTpaHuue 93 n «PaclumpeHHas
KOHcpUrypaumsa» Ha cTpaHuue 98.
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B TSy T

Pleave confir

S0 LT tag
Lt I03:
Comimmrmcalon

| Modkus Addeas

Anirenna Type:

LT-TK-2

11880

Yia ZAT0HUE. HUE-1. poabon 1. ModtusM aser, 1
1

Core 4"

12. B okHe 5408 RLT Summary (CBogHas uHdopmaums no pagapHoM ypoBHEMEPY
5408) HaxxmuTe kHomky Finish (3aBepwunTb), 4TObObBI 3aBEpLLINTL paboTy MacTepa
ycTaHoBkU. Ecnv Heobxoanmo M3amMeHnUTb KOHPUrypaumio, Haxmmante KHonky Back
(Hasag), noka He NOsIBUTCS HY>XHOE OKHO.
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104

YcTtaHoBKa ypoBHemepa 5300

CambIM NpocTbIM CNOCOBOM HaCcTPOMKM BONHOBOAHOMO ypoBHeMepa 5300 B yTunute
WinSetup MO Tankmaster sBngeTca ncnonb3osBaHue BCTPOEHHOM DYHKLINN, KakK 4acTu
npouenypbl ycTaHOBKM Mogyns ceasu 2410. Ha cneaytowem ware kotoporo 5300
KoHurypupyetcs B okHe 5300 GWR, cm. «KoHdurypauums ¢ nomolysto ceoricte 5300» Ha
ctpanuLe 105. B okHe 5300 GWR copepxatcs Bknagkum ansa 6asoBor 1 NpoaBuHYTON
KOHcpurypaurmm yposHemepa 5300.

Mpu pobasneHun 5300 B moaynb cBs3n 2410 B cywiecTBytollern cucteme Rosemount Tank
Gauging Heobxogumo npusasaTtb 5300 ¢ COOTBETCTBYOLLMM pe3epByapoM B 6ase AaHHbIX
pesepByapa 2410. KoHdurypaums BbINonHSAeTCs ¢ nomoLbto okHa 5300 GWR. MogpoObHyto
nHpopmaumio cMm. B «[JobaBrneHne pesepByapa» Ha cTpaHuue 128.

CambImM NpocTbIM CNOCOBOM HACTPOWMKMN BONTHOBOAHOMO ypoBHeMepa 5300 siensaeTcs
npouenypbl B paMmkax yCcTaHOBKM Mogyna cBasn 2410.

Kpome Toro, 5300 MOXXHO yCTaHOBUTb U CKOHGUIypupoBaThb C MOMOLLLbIO MacTepa
yctaHoBky WinSetup (cM. «YcTtaHoBka ypoBHemepa 5300 ¢ noMoLLb0 MacTepa YCTaHOBKU»
Ha cTpaHuue 111). 3ToT MeToa cneayeT UCNOMb30BaTh TOMNBKO B UCKITHOYUTENBHbIX CryYasX,
Hanpumep, koraa yposHemep 5300 noakntodaetcs k Tankbus Ha 6onee no3gHen ctagum m
He JOCTyneH nNpu ycTaHoBKe Moaynsi ceasu 2410.

Cnepyowme atanbl KOHUIypauum BKINOYEHbI B 6a30BY0 KOHMUIypaL Mo BONTHOBOLHOMO
ypoBHemepa 5300:

. napameTpbl CBS3M
. TVN 30HAA
. reomMeTpus pesepsyapa;

B nononHeHve k 6a30BoW KOHMUrypaumm MoxeT noTpebdoBaTbCs ONOMNHUTENBHAS
KOHdpUrypaums B CBS3M CO CBOMCTBaMM NpoayKTa, hopmon pesepByapa unv apyrumm
obcroaTenscTBamu. Kpome T0ro, Ans mMeLlarwmx o6bekToB U TypOyneHTHbIX YCOBUNA B
pesepByape MOryT notpeboBaTbCs OOMNONHUTENbHbIE Mepbl. [1porpamma koHurypaumm
TankMaster WinSetup Bkntovaet gononHuTeneHble onumm ans 5300, Takme kak:

[ YCIOBUS BHELUHeN cpefbl pe3epByapa

JononHnteneHyto MHOPMaLIMIO O AOMONMHUTENBHbBIX ONUMSIX KOHUIypaLmm CM. B
«YcTaHoBKa pe3epByapa» Ha cTpaHuue 115.

[ononHuTenbHyo NHopMaLMIO MO YCTaHOBKE U HAaCTPOWKe BOSTHOBOOAHOIO pagapHOro
ypoBHemepa 5300 cMm. B PykoBoacTBe No akcnnyaTtauum yposHemepa 5300.
(00809-0107-4530).
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2.11.1 KoHdurypauma ¢ nomoubto ceoncts 5300

B aToMm pasgene onucaHa 6asoBas npoueaypa KoHGUrypawmm BOSIHOBOAHOIO ypoBHeMepa

cepum 5300 ¢ ncnonb3oBaHnem okHa 5300 GWR.

YT106bI CKOHMUIYpMpOBaTEL BONHOBOAHLIN ypoBHeMep 5300, BbinonHUTE criegyrowime

OEencTBua:

1. B pabouem okHe WinSetup otkponte nanky Devices (YcTponcTtea) u Boibepute

HY>HbIN ypoBHemep 5300.

¥ | Tanks
= Deves
-+-E¥ SYSHUB-201
=] KN HUB-1
ATD-TE-2
: ATD-TE-Z
Q aip-1ra
@ stores
. AR
L AR
L NSRS
* m Lrurstall
i Protocal Save Database to Flle
Upload Dalabase...
Virw Input Registers...
Wiew Helding Registers...
Wiew Dhagnostic Regelen..
Restart...
Logging.—
Calbirale...
Properties
(CBoitcTBa) Froperies
2. LLlenkHnTe npaBon kHoMkon mbiwn 1 BeibepuTe Properties (Ceoinctea), nmbo

BblIbepuTe B MeHto Service (Cepsuc) nyHkT Devices/Properties

(YctponcTea/CBovicTBa).
MosiBuTCcA okHo 5300 GWR.
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3. Bbibepute Bknagky Communication (CBsisb).

[%] 5300 GWR - LT-TE-5 B sy

Laminrscaiun
Cormected to ML |'\."u HUE, HUE-1, padition 4

Commuricaiinn Channed  [Windbus e 1

Mndhues Advdine N

Urét I0: 51702
Bpplc st War 144
ook Wersaon 1.4

DKI_cm|m||~¢-|

4, MpoBepbTe no3uumio B 6a3e aaHHbIX pesepByapa. B none Connected to HUB
(Moakno4eHo K MoAgyIio CBA3W) ykaszaHo MMsi Mogynsa cesasm 2410 n no3nums
pesepByapa, k kotopon 5300 nogkntodeH B 6a3e gaHHbIX Mogyns. MNo3uums
pesepByapa yka3sblBaeT, C Kaknm pesepyapom cessaH 5300.

B Tom cny4vae, ecnn yposHemep 5300 noakntoyeH K HECKOMbKUM pesepByapam
Moaysnto ¢Bsasn 2410 B UCNONHEHUM ANSA HECKOSbKNX pe3epByapoB, Npu
HeobXxoaMMOCTM ero MOXHO NPMBA3aTb C APYron No3mumnen pesepsyapa C MOMOLLbIO
okHa Properties/Tank Database (Csownctea moayns ces3u 2410/basa gaHHbIX
pesepByapa) (B paboyert obnactu WinSetup LenkHUTE NpaBov KHOMKOW MbILUK Ha
3Hadvke mogyns 2410 u Beibepute onuumio Properties (Ceonctsea)).

JononHutensHy NHGOpMaLIMo 0 HacTpoike 6a3bl AaHHbBIX pe3epByapa Moayrns
cBsA3n 2410, cm. B pasgene «HacTtponka 6a3bl JaHHbIX pe3epByapa» Ha

CcTpaHuue 36.

5. MpoeepbTe agpec Modbus. YTobbl nameHuTb agpec Modbus, HaXXMUTE KHOMKY
Change (V3ameHUTb).

[T Change Address iy
Lrdt B S1ra2
St Modbus frddeess: i _}
O, | Cancel | Hel [

a. Bseaute NpoeHTudumkaTop yctpownctea B none esoga Unit ID.
Mpu n3meHeHnn agpeca ycTponcTBa ero naeHTMdrKaTop NCNornb3yeTcs Kak
YHUKanbHbIn naeHtudukatop ycrponctea. MipeHtudukarop yctponctea (Unit ID)
yKa3aH Ha aprnblke, yCTaHOBMEHHOM Ha YCTPOWCTBE.

b. Bsegute HyxHbI agpec B none Set Modbus Address (YctaHoBuTe agpec Modbus).

c. Haxmute kHonky OK, 4yToObI MOATBEPAMTL M 3aKpbiTb OKHO Change Address
(N3meHnTb agpec).

6. HaxxmuTe kHonky Apply (MprvMeHnTb), 4TOGbI COXpaHUTbL KOHUrypauuio.
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10.

11.

BbibepuTe Bknagky Probe (3oHa).

[%] 5300 GWR - LT-TE-5 B - i
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o] e |_mo | e |

Bbibepute Probe Type (Tun 3oHAa), COOTBETCTBYOLWMIA (haKTUHECKOMY 30HAY,
KOTOpbIN Ncnonb3yeTcs Ha gatymke. MoxHo BblibpaTb 3apaHee onpeaeneHHble
TUMbI UAN NONb30BaTeNbCKME TUMbl 30HAO0B ANS HeCTaHAAPTHbLIX 30HAOB. Ans
3apaHee onpegeneHHbIX TUMOB 30HA0B NPON3BOANTENBHOCTE U3MEPEHNIA
ONTUMM3MPYETCA NyTEM aBTOMATUYECKOrO yKa3aHUs pasnunyHbIX NnapaMmeTpoB
ycTpovicTea. [Ins 3oHAa, onpeaenseMoro nonb3oBateneM, HacTPoVkn 6a3bl AaHHbIX
OOIMKHbI ObITb CKOH(PUTYPUPOBaHbI BPYYHYHO.

[ocTynHbl crnegytowme 3apaHee onpegeneHHbie Probe Types (Tunbl 30HAOB):

m Flexible Twin Lead (rmbkuii oBonHOWM);
m Flexible Single (rmbkmn oamMHapHbIn);
m Coaxial (KoakcmanbHbIi)

Probe Length (nnHa 30HOa) pacCcTosiHUEe OT BEPXHEWN 3TaroHHOM TOYKU 0 KOHLUA
3oHAa. Ecnu Ha koHue 30HA4a NpeyCMOTPEH rpy3, ero ANVHY He BKIOYaloT B ANWMHY
30HAa.

Ecnu B BepxHen YacTn pesepByapa UMETCA BO3MYLLeHUs, oTperynupyite Hold
Off Distance (UNZ) (OuctaHuus BbiaepxmBaHus). Takue npobrnembl MoryTt
NPON3OWTU NPU HANUYNM IXOCUTHANOB NOMEX, HanpuMep, y3kun naTpybok ¢
HeobpaboTaHHLIMKU CTEHKaMM PSAAOM C 30HAOM. [pu yBenuYeHnn guctaHumm
BblAepXMBaHUSA COKpaLLLaeTcs Anana3oH U3MepeHus.

HaxmuTe kHonky Apply (MprvMeHnTh), 4TOObI COXpaHUTbL KOHUIypauuio.

JononHnteneHyo NHMOPMaLMIO O ANCTaHUUN BbIAEPKUBAHNS U OPYTMX NapaMeTpax
KoHurypauum cm. B PykoBoacTtee no akcnayarauun yposHemepa 5300 (00809-0107-4530).
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12. BbibepuTe Bknagky Geometry (TeomeTpuyeckne napameTpbl).

[7] 5200 GWR - LT-TE-5 i

Cammunication | Probe :rEﬂT-Eh'rlFmv'vwﬂl

[k Releience Hegilt [H) 2500 m
Helererecs Dt () 000 m —_—

Upper Releserce Fonl ¥ < i
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13. MapameTp Tank Reference Height (R) (basoBas BbicoTa pesepByapa)
onpepensietca kak pacctosiHne ot Upper Reference Point (BepxHasa 6a3oBow Touka)
0o Zero Reference Point (6azoBon To4ka Hyns)

14. Reference Distance (G) (PacTtosHue nonpaBkn) — 3TO pacCTOSIHUE MexXay
BepxHer 6a30BOM TOYKON 1 hnaHUeM.

15. Mcnonb3ynte napametp Calibration Distance (PacctosiHne kanmbpoBku) ons
KoppekTupoBkmu 3Ha4yeHusa Tank Reference Height (R) (ba3zoBas BbicoTa
pesepByapa) Takum obpa3oM, namepsimasl BeENMymMHa ypoBHA NpoayKTa
coBMagarnaco 3Ha4yeHUsIMU YPOBHS, U3MEPEHHOIO BPY4HY0. OBbIYHO NMpU YCTaHOBKe
ycTponcTea TpebyeTcs HesHaunTenbHas perynupoeka. Hanpumep, ecnu pasmepsbl
pesepByapa Ha YyepTexax He NMOMHOCTbI COOTBETCTBYHOT (DaKTUYECKMM pasMepam,
MOXET BO3HWKaTb HEe3HaYMTENbHOE OTKIOHEHUE MexXay (PakTU4EeCKON BbICOTON
pesepByapa 1 3Ha4eHueM, XpaHuMbIM B 6ase AaHHbIX YCTPOWCTBA.

16. Bbibepute cootBeTcTBYtOWMIA Mounting Type (Tun moHTaxa); Pipe Chamber
(BeiHocHas kamepa), Direct Bracket (MNpsamon kpoHwwTenH) nnn Nozzle (FopnosuHa).
Ecnun HU 0gHO 13 HUX He siBNsieTCH npueMnemblM, Bolbepute Unknown
(HeunsBecTHO). B 3aBMCMMOCTU OT TMNa MOHTaXxa Takke MOXeT noTpeboBaTbcs
yKasaTtb Apyrve napametpbl, Takme kak Inner Diameter (BHyTpeHHWU anameTp) u
Nozzle Height (BbicoTa ropnosuHbl).

17. YctaHoBuTte cnaxok Show level below probe end as zero ([Moka3biBaTh YpOBEHB
HVKe KOHLLa 30HAa Kak HyneBoWn), ecnv Bbl He XOTUTe, YTobbl NpeobpasoBaTtenb
nokasbiBan oTpuuaTeribHble 3Ha4YeHNS YPOBHS.

18. Haxmute kHonky Apply (MpuMeHUTb), YTOObLI COXpaHUTb KOHUIypaLmIo, Unn
HaxxmuTe kHonky OK, 4ToGbl COXpaHUTb KOHUIYpaLIMIO U 3aKPbITh OKHO.

[ononHutenbHble CBEAEHNS O PA3NUYHbLIX FEOMETPUYECKUX NapameTpax pesepByapa CM. B
pykosodcmee o akcrisiyamauyuu yposHemepa 5300 (gokymeHT Ne 00809-0107-4530).
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2.11.2 PaclunpeHHasa KoHgurypauus

B pononHeHne k 6a30BoOM KOHGUrypauum ans BONTHOBOAHOIO ypoBHeMepa 5300 gocTynHbI
OOnNOSTHUTESNbHbIE ONLMK KOHUrypaumm. MoxXHO CKOHMOUIypupoBaTh YCIOBUS OKpYKatoLLen
cpepnbl, Takme Kak 6bICTpoe M3MEHEHME YPOBHS U OUINEKTPUYECKNE NOCTOSHHbIE
NpoOyKTOB, a TaKkKe AMANEeKTPUYECKyo NPOHULAEMOCTb napa.

Onsa onTuMmmnsauum BonHoBogHoro yposHemepa 5300 k ocobbim ycrnosusim paboyer cpeapl
pesepByapa ncnonbayetcst okHO 5300 GWR/Environment, kak nokaszaHo Huxe. [1ns
HaCTPOMKM NnapaMeTpoB cpeabl Ang yposHemepa 5300:

1. B okHe Workspace (Paboyee npocTpaHCTBO) LWenkHuTe 3Hadyok ypoBHemepa 5300.

2. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbilwn 1 BbiGepute onuuio Properties (CeoicTea).
MosiBuTCca okHo 5300 GWR.

3. Bbibepute Bknagky «Cpeda pesepsyapa» (Environment).

[%] 5300 GWR - LT-TE-5 i

Communication | Prebe | Geometry  Ervironment

Meaduramend Mode |'..ouF‘|m$.m| Level ol

™ Fapid Level Changs 13001 s's, 3877
Peoduct Dislectsc Rlargs: 13- =
Peoduct Dittence
|
Habvanced
‘Wapre Dielecise: Conatant: | 1 I‘.l‘.l‘.-
I—_| Frodhach Lenl
Max Lot Prosduck Thickress: 000 &

Pexnm namepenHuns

Mogenb yposHemepa 5300 npegsapuTenbHO HacTpoeHa B COOTBETCTBUN C YKa3aHHOM
MOZENbIO, U, KaKk NpaBuio, MEHATb PEXMM U3MepPEHUs He TpebyeTcs.

BbicTpoe nameHeHne ypoBHS
Ecnu NOBEPXHOCTb NPOAYKTa 6bICTpO nepemMeLllaeTca BBepx Ui BHN3 (Hanpmmep, co

ckopocTbto cabiwe 0,1 m/c (4 atorimalc)), yctaHosute dnaxok Rapid Level Change
(BbicTpOE U3MeHeHNe ypoBHS).
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OunanekTpnyeckas NOCTOAHHAA / Anana3oH ANU3NEKTPUYECKUX
CBOMUCTB

Pexxum Hactpomku Product Dielectric Range (Juana3oH AnuanekTpuyecko NOCTOAHHON
NpoayKTa) UCNonb3yeTcs AN HaCTPOMKU COOTBETCTBYIOLLMX MOPOroB aMnnuTyabl CUrHana,
4YTO6bl OT(MNETPOBATL LLYM OT U3MEPSEMOrO CUrHana.

Mpn namepeHun ypoBHS Ha rpaHuLe pasgena AByX cpeq AWSNeKTpUYeckne NoCTosIHHbIE
MOryT ObITb 3aaHa Kak Ans BEPXHUX, TaK 1 Ans HUKHUX NpodykToB. Ecnv npaBunbHbIii
AvanasoH 3Ha4YeHW HEU3BECTEH UMW COOEPXKMMOE pe3epByapa perynsipHo U3MeHsieTcs,
BblIGepuTe onuuto Unknown (HenseectHo) anst Product Dielectric Range (dnanasoH
[AM3NEKTPUYECKON MOCTOSIHHOW NPOAYKTA).

B pexnme namepenus Liquid Product Level (YpoBeHb xungkoro npogykra) seeante Product
Dielectric Range ([JuanasoH guanekTpu4eckon NOCTOAHHOM npoadykTa). B HekoTopbIx
crny4yasix Hag NOBEPXHOCTbIO NPOAYKTa MPUCYTCTBYHOT TsPKENMble NCNapeHnsi, KoTopble
YBENMYMBAIOT MOrPELLIHOCTb U3MEPEHUS YPOBHS. DTO MOXET OblTb, HAMPUMEp, Cry4van
NPUCYTCTBUSI NApOB HaCbILLEHHOW BOAbI MO BbICOKMM AaBrneHnemM. B atom cniyyae ans
MOXHO yka3aTb Vapor Dielectric Constant ([Juanektpuyeckas noctosHHas napos) ans
KomMmneHcauunn gaHHoro addpekta. OBbIMHO AaHHOE 3HAaYEHME He NCNOoMb3yeTCs, TakK Kak
OONbLIMHCTBO rasoB cnabo BMAMSIOT HA TOYHOCTb U3MepeHuiA. 10 yMon4aHuo aTo 3HavYeHne
paBHO 1, YTO COOTBETCTBYET AMIANEKTPUYECKON MOCTOAHHON Bakyyma.

B pexume namepenuna Product Level and Interface Level (YpoBeHb npoaykTa 1 ypoBeHb
pasgena asyx xuakocten) seeante Upper Product Dielectric Range (Juana3soH
ON3NEKTPUYECKON NOCTOSIHHOM BEPXHEro nNpoaykTa). Ecnn ananekrpuyeckas nocTtosiHHas
HWXHEro NPoAyKTa CYLLECTBEHHO HMDKE ONINEKTPUYECKOM NOCTOSAHHOW BOAbI, BAM MOXET
notpebosatbcs noactporika napametpa Lower Product Dielectric Range ([dvnanasoH
ON3NEKTPUYECKOW NOCTOSIHHOM HUXXHETO MPOAYKTA).

[ononHntensHyto MHGOOpPMaLIMIO O HacTpoWKax cpeabl pe3epByapa CM. B PykoBoacTBe no
akcnnyartauuu ypoBHemepa 5300 (00809-0107-4530).
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YctaHoBKa ypoBHeMepa 5300 ¢ nomoLblo mactepa
YCTaHOBKM

Mactep yctaHoBku B TankMaster WinSetup - 3To MHCTpYMEHT, KOTOPbIN MOXHO
NCNonb3oBaTh A8 YCTaHOBKU U HACTPOWKK BOMHOBOAHOro yposHeMmepa 5300 u apyrux
YCTPOWCTB.

Kak npasuno, 5300 ycTaHaBnMBaeTCs B paMkax npouenypbl yCTaHOBKU Moayns ceasm 2410.
OpHako MacTep yCTaHOBKM NO3BONSIET ycTaHaBnmBaTh ypoBHemep 5300 B TankMaster
OTAENbHO OT MOAYyNA CBA3M:

1. Y6eautecn, 4to 6a3e AaHHbIX KOHLUEHTpaTopa AaHHbIx 2460 u moayns ceasu 2410
npaBubHO CKOHOUTYPUPOBaHbI U BKINOYAKOT HOBbIV ypoBHeMep 5300. Ybeanteck B
TOM, YTO UCMNOMb3yeTcs npaBunbHbIN agpec Modbus (ZononHUTENbHYO
MHGOPMaLNIO CM. B «YCTaHOBKA KOHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31 u
«YcTaHoBka moayns cesAsu 2410» Ha cTpaHuue 32).

2. YctanosuTte n ckoHdurypupymnte 5300, kak onucaHo B «l/Icrnonb3oBaHne macTtepa
YCTaHOBKM» Ha cTpaHuue 112.

3. Y6egutecn, uto 5300 B3anmoaencTByeT ¢ moaynem cessm 2410. VicnonbaynTe,
Hanpumep, dyHkumio Device Live List (CnMcok ycTpoicTB) Moayrnsi CBA3W, YTOObI
yBMOETb BCE YCTPOWCTBA, NOAKMYEHHbIE K MOAymnto. CnMCoK YyCTPONCTB,
OOCTYMHbIX B HAcTosILLEee BPEMS, MOXHO MOMYYUTh, LLEMNKHYB MPaBON KHOMKON
MbILLK MO 3HAYKy YCTPONCTBA MOAYNSA CBA3M.

B 6onbLlUMHCTBE CriyYaeB Npu yCTaHOBKE HOBOro ypoBHemepa 5300 pekomeHayeTcs
NCMNonb30BaTh CreayoLLYyH Npoueaypy:

1. YCTaHOBUTE N HACTPOWTE KOHLEHTpATOP AaHHbIX 2460 1 moaynb ceasun 2410.
Y6egutecn, 4To ang Hoeoro nputopa 5300 cKOHGUIypupoBaH NpaBUIbHbIA aapec
Modbus (gononHutensHyo MHPOPMAaLKIO CM. B «YCTaHOBKa KOHLEHTpaTopa
AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31 1 «YcTaHoBka mogyns ceasun 2410» Ha
cTpaHuue 32).

2. B okHe 2410 Tank Hub Summary (CBogHas nHgopmMauusa no mogynto cesasu 2410)
yctaHoBuTe dnaxok Install Level and AUX devices (YcTaHoBUTb ycTponcTaa
N3MepEeHNs YPOBHS 1 BCNOMOraTenbHble YCTPONCTBA), YTOObI aBTOMAaTUYECKM
yctaHoBuTb 5300 B paboyen obnactn TankMaster.

3. KoHdurypuposaTte ypoBHemep 5300 (cMm. «KoHdurypawmsa ¢ noMoLLbio CBONCTB
5300» Ha cTpaHuue 105).

OOMONHNUTENBHYI0 MHopMaLMio 0 JobaBnNeHMn pe3epByapoB U YCTPOMUCTB B CUCTEMY y4eTa
B pe3epByapax Rosemount cM. Takke B «[JobaBneHne pesepByapa» Ha cTpaHuue 128.
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Ucnonb3oBaHue MacTepa YyCTaHOBKHA

YT106b1 HacTpouTb 5300 ¢ nomoLbo Mmactepa yctaHoBku WinSetup, BeinonHuTe
cnegyouwine enCTBUS:

1. B okHe Workspace (Paboyee npoctpaHcTBO) BbibepuTe nanky Devices
(YctponcTtsa).
[7] Resernaunt TankMaster / WinSetup l.‘=r e
Eile  View Serdice Toals Hep

B (T8 E | @9 @Y

= : Metanrk Cannectinns |
= 5 Thes Warksletion

#-|_] Tanks
T o
Collapze All
| ¥ || Protoceds
Inestall Mew...
Program All...

Save Databeses of All Lo Files...

Crvervies KD Terminals...

Register Lo Crerview...

[ Logeaivew [[B Prtical View |

Far Help, press Fl

2. LLlenkHnTe npaBon kKHOMKon Mbiwmn 1 BeiGepuTe NyHKT Install New (YcTtaHoBUTH
HOBbIV), Unn B MeHto Service (Cepuc) Bbibepute nyHKT Devices/Install New
(YcTponcTea/YCcTaHOBUTBL HOBOE).

MosiBuTcA okHO Select Device (Bbibop ycTponcTaa).

=

[ Select Device (=5
Devion Type
[5300 Grided Wiave Radsr =]
0 Lag
LT.TES
t
-
Cacel | Heo |
3. BbibepuTte Device Type (Tun yctporictea) 5300 Guide Wave Radar (BonHOBOAHLIN
YPOBHEMEP) U3 pacKpbIBAIOLLErOCs CrMcKa.
4. BBeguTte xxenaembiii Ter ypoBHeEMepa 4119 U3MepUTENbHOrO Npeobpa3soBaTernsi.
5. Haxmunte kHonky Next ([anee), 4Tobbl OTKpbITL OKHO cBsA3n 5300 GWR.
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1.

12.

[F] 5200 GWR Commurication - LT-TE-5 ) i
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B packpbiBatowemcsa cnucke 2410 Tag (Ter mogyns ces3un 2410) Beibepute Moayrnb
CBS3M , K KOTOPOMY MOAKIHOYEH pagapHbIn ypoBHEMED.

Y6eautecok B ToM, 4TO agpec Modbus cooTBeTCTBYET agpecy, yCTaHOBNEHHOMY
Ons namepuTensHoro npeobpasosartens B 6aszax faHHbIX pe3epByapa
KOHLIeHTpaTopa AaHHbIX 2460 n moayns ceasu 2410.

HaxmuTe kHonky Verify Communication ([poBepuTb cBs3b), 4TObObI YOeanTbcs,
yto MK TankMaster Bzanmogericteyet ¢ 5300. [Nocne ycTaHOBKM CBA3U NOSIBUTCSA
naeHTugmkaTop ycTponcTea.

Y6eguteco, 4TO no3uuusi B moayne cBa3u 2410 - 310 no3vuna pesepsyapa, C
KOTOpbIM CONOCTaBMeH uamepuTenbHbIn NnpeobpasosaTtens B 6a3e gaHHbIX MOgyns
cBsi3n. MNo3numsa pesepByapa ykasblBaeT, C KakUM pe3epByapoM CBA3aH
npeobpasoBarerne.

B cnyyae nogkntodeHuns 5300 k moaynto cea3n 2410 B UCNONMHEHWUM NS HECKONbKNX
pesepByapoB, NP1 HEOBXOAMMOCTM NO3ULMIO pe3epByapa MOXHO N3MEHUTL B OKHE
2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Csonctsa moayns cesasu 2410/basa
OaHHbIX pesepByapa) (B pabouein obnactu WinSetup LwenkHuTe npaBon KHONKOW
MbILLK Ha 3Ha4yke moayns cesAsn 2410 u Beibepute onumto Properties (CeoncTaa).
HononHutensHyo nHdopMaLmio 0 HacTponke 6a3bl AaHHbIX Moayna cBsa3un 2410,
CM. B pa3sgene «HacTtponka 6a3bl JaHHbIX pesepByapa» Ha cTpaHuue 36.

HaxmuTe kHonky Next (Janee), 4ToObl NPOAOMKNTL HACTPOWKY.

Hactpoliky okHa 5300 GWR Probe cM. B COOTBETCTBYHOLLMX MyHKTaX
«KoHpurypaumsa ¢ nomouwsio ceorcts 5300» Ha cTpaHuue 105.

HacTtporiky okHa pabouein cpeabl 5300 GWR Environment cM. B COOTBETCTBYHOLLUX
NyHKTax «YcTaHoBKa pesepByapa» Ha cTpaHuue 115.
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[7] 5300 GWR Summary - 1T-TK-5 E T Y i
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13. B okHe 5300 GWR Summary (CBoagHasi nidopmMaL sl No BOSIHOBOAHOMY
pagapHomy ypoBHemepy 5300) Haxxmute kHonKy Finish (3aBepwunTtb), 4TOGHI
3aBepLmnTb paboTy MacTepa ycTaHOBKU. Ecnn Heobxoammo nameHuTb
KoHurypauuio, HaxnmanTe kHonky Back (Hasaz), noka He nosiBUTCA HY)KHOE OKHO.

JononHutenbHble onumMm KOHMUrypauum JoCTynHbl B okHe ceoncts 5300 GWR, cwm.
«YcTaHoBKa pesepByapa» Ha cTpaHuue 115.
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Paspgen 3 YcTaHOBKa pe3epByapa

B aTom pasgene onucaH NOpsSiAOK YCTaHOBKU M KOHUIypaLmMmn pe3epByapoB B CMCTEME
Rosemount Tank Gauging ¢ nomoLLbo nporpaMmmbl koHUrypaumm Rosemount TankMaster
WinSetup.

3.1 YcTtaHOBKa pe3epByapa
3.1.1 O63op

B OCHOBHOM Liefb NpoLeaypbl YCTaHOBKU pe3epByapa COCTOUT B TOM, YTODbI CBSI3aTb
pa3nuyHble YCTPOWCTBA C HYXXHbIMU pe3epByapamu. Kpome Toro, oHa BKito4aeT
oTobpaxeHune nepeMeHHbIX, Taknx Kak ypoBeHb NMOATOBapHOW BOAbI U AaBreHne napa, ans
KOHKPETHbIX BbIXOAHbLIX CUrHanoB npuéopa.

Warkpace =)
== Metwurk Connestions
= This Workstation
| Tanks
== Al Tanks
+ Qi
) m R
H-I] Fued Fool
#1-[] Devices
¥ || Pretacels

T o r— |

YcTaHoBKa HOBOTO pe3epByapa Nnpy NoMOLLM MacTepa yCTaHOBKU pe3epByapa
npencraensieT coGor NPOCTYIO U NMOHATHYIO NpoLeaypy.

MpumeyvaHue

YGegutecn, YTO Nepen yCTaHOBKOW HOBOTO pe3epByapa onpeaeneHbl eaUHULbI U3MEpPEHUs.
Cwm. Takke «EanHuLbl namepeHnsa» Ha ctpaHuue 20.

YkasaHHble equHULbl U3MEPEHUS BIIMSIIOT TONMbKO Ha YCTAaHOBKY HOBbIX pe3epByapoB.
N3meHeHne equHUL, nsMepeHns He BIUSIET Ha Te pe3epByaphbl, KOTOPbIE YXKe YCTaHOBMEHbI
B WinSetup. 310 03Ha4aeT, 4To ecnv Bbl XOTUTE U3MEHUTb €OUHULbI UBMEPEHMUS OIS
YCTaHOBIEHHOIO pe3epByapa, TO ero HeobxoaMMo CHavana yganuTb, a 3aTeM YyCTaHOBUTb
3aHOBO MOCIe N3MEHEeHNs eanHnL nsMepeHnst B okHe Server Preferences/Units
(MpegnouTeHns cepeepal/eamHunLbl uamepeHns). Cm. Takke «EgMHULBI nsmepeHns» Ha
ctpanuue 20.
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I'Ipou,e/:l,ypa YCTaHOBKU pe3epByapa BKIlloHaeT cnegyroume waru:

1. Onpepgenexne Tuna pesepyapa: C UKCUPOBAHHOW KPbILLEN C NMilaBatoLLen
Kpblen chepudeckuin, ropu3oHTanbHbIN U T. 4.

2. BbibepuTe yCcTponCTBa, KOTOpble HEOOXOAUMO CBA3aTh C pe3epByapoM.

3. HacTpolika pesepsyapa. [Mopsaok pacyeToB 3anacoB, HEOOXOAMMBIX ANS YKasaHUs
MCXOAHbIX CUrHANoB AJ1s1 YPOBHSI NOATOBAPHOM BoAbl, TEMMNepaTypbl Napa,
[AaBreHus napa v OaBneHus XXUOKOCTU, CM. B pasgene «PacluvpeHHas HacTpoiika
MCTOYHMKOB NapaMeTpoB» Ha cTpaHuLe 85.

4. YKaxuTe BXOAHbIE AaHHbIe AJ1si pa3nUYHbIX NepeMeHHbIX pe3epByapa:
aBTOMAaTUYeCckm (MosieBbIM YCTPONCTBOM) UMM 3HAYEHUS, USMEPEHHbIE BPYYHYIO.

3.1.2

3anyck macTepa ycTaHOBKW pe3epByapa

Y106kl 3anyCcTUTb MacTep YCTaHOBKW pe3epByapa, BbINONHUTE criedyowme eNCTBUS:

[7] Resernount TankMaster / WinSetup

=JLC

Eile  View Serdice Toals Hep

(S # &

i : Metanrk Connections
- 5 Thes Wenkslation
-3
1l ] Devices
#-|_] Pretocels

Evpueed A1

Iretall e
Sy 1 ank Ve,

Agmuved [ anks

[T o —|

Far Help, press Fl

Tank

[7] Resernount TankMaster / WinSetup

=JLC

]EI!H‘W Sereice  Tools  Help
o] @

Iritell Mew, ., * Tank

Dhrvice

w 3T

‘Workspace

: Hetwark Connectinns

Y s Workatation|

Ha Buge Logical View (Jlornyeckoe
npeacTasneHune) BolbepuTe nanky Tanks
(Pesepsyapsl).

LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW MbilK 1 BbiGepuTe BO
BCnnbiBatoLem MeHio nyHKT Install New
(YctaHoBWTb HOBBIN) UNK BbibepuTe B MeHto File
(®ann) nyHkT Install New>Tank (YctaHoBuTb
HOBbIN pe3epByap).

Kak BapuaHT, MOXXHO MCMOMb30BaTh CrieayoLLmMin
nopsifoK AeNCTBUNA:

Ha akpaHe Logical View (Jlornyeckoe
npeacrasnexHve) unu Physical View (Pnanyeckoe
npeacTasneHune) BoibepuTe cepBep, Ha KOTOPOM
yCTaHOBMeHa cmctema.

B meHto File (Paiin) Bbibepute nyHkT Install
New>Tank (YcTaHOBUTL HOBLIV pesepByap).

HanbHenwmne NHCTPYKUMK CM. B M. «YCTaHOBKa HOBOIoO pe3epByapa» Ha ctpaHuue 117.

116

Pykogodcmeo 1o akcrinyamayuu



PykoBoAcCTBO Mo 3KcnsyaTauum YcTaHoBKa pe3epByapa

00809-0307-5100, Pen. CA

Hos16pb 2020

3.1.3

YcTaHOBKa HOBOrO pe3epByapa

YTo6bl yCTAHOBUTbL N CKOHGUIypupoBaTh pe3epByap ¢ NOMOLLbI MacTepa YCTaHOBKU
WinSetup, BbinonHWTE cnegytowme 4ENCTBUS:

1.
2.

3anyctute nporpammy TankMaster WinSetup.

3anyctuTte MacTep yCTaHOBKWU pe3epByapa (4OMNOMHUTENbHY MHpopMauuio cM. B
n. «3anyck mactepa yCTaHOBKM pe3epByapa» Ha cTpaHuue 116).

[F] General E e

ok Tupa
[Foved Froes =]

Tark Tag
[Tk

s | o |

Bbibepute cooteeTcTBYIOWMIA TN pe3epByapa. na cuctembl Rosemount Tank
Gauging JOCTYMNHbI crieayoLime onuuu;

C bmkcupoBaHHOW KpbiLen

C nnasatoLlemn KpbliLLen

Cdhepuryecknin

[opu3oHTanNbHbIN

Cdhepunyeckun CIT, ropusoHTanbHbii CIT

PesepByap ¢ cepBOnNprvBOAOM:

C dhmkcmnpoBaHHOM KpbliLllien ¢ nnasatoLLen kpbiwen cdepuyeckuin CIT,
ropuaoHTaneHbi CIT, cdepryeckmin pesepByap ¢ CEpPBONPUBOOOM,
rOpU30OHTarbHbIN

C pmKCMpOBaHHOW KpbILLEN U TMOPaBIMYeCKON N3MEPUTENTbHON CUCTEMON YPOBHS
(HTG) ¢ nnaBatowen kpbiwen n NMC ¢ nnaeatowen Kpbiwen n noHToHom n MC

Beegute ums B none Tank Tag (Ter pe3epyapa). [Npedukc oTobpaxaeTcs
aBTOMaTM4eCKu, ecnu OH onpeaeneH B okHe Tag Prefixes (Mpedukckl Teros) (cm.
«HacTpovika npenkcoB MeH TEroB» Ha cTpaHuLe 24). PekomeHayeTcs
NCNonb30BaTh TO Xe MMs, YTO U B Base faHHbIX Mmogyns cBasn 2410, cm.
«YcTaHoBka moayns cBasun 2410» Ha cTpaHuue 32.

MpumevaHne
Ter pesepByapa JOMKEH HaYNMHATLCS C OYKBbI.

5.

Haxmunte kHonky Next (Janee), 4Tobbl NpooOMKMTL YCTAHOBKY pe3epByapa.
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HasHauyeHue nonesbIx yCTpOVICTB TeKyLlemMy pesepByapy:

Ha naHenu Available Devices ([JocTynHble ycTpoicTBa) BbibepuTe yCTPOWCTBO,

KOTOPOE YCTaHOBMEHO B TEKYLLEM pe3epByape, U HaXXMUTE KHOMKY CO CTPENKOM,
4YTOObI NEpPEMECTUTL YCTPOMUCTBO Ha nNaHernb Selected Devices (BbibpaHHbie

YCTPOWCTBA).

[T] Select Deices

Hvalable Devices:

MosTOpKTE 3TY NMpOLEAYPY AMNS KaXO0ro YCTPOWCTBA, CBA3aHHOM C pe3epByapoM.

]

‘ Please select the devices o use as daba sources Inn pour tank:

Seleched Devices:

=0 S¥YSHURB-201
| =20 HUR-101

o ATO-TE-1
5

1. Bbibepute
YCTPOWCTBO

2. Haxmute aty
<€—— xHonky

S
&

3. YcTpoiicTBO nosiBnsieTcs
Ha naHenu «Selected
Devices» (BbibpaHHble
yCTpOWCTBa)

LT-TK-L
[T] Select Deices

]

Hvalable Devices:

‘ Please select the devicns b use as dala sounces (o pour fank:

s

Selecled Devices:

| 4. MNosTOpUTE

npouenypy Ans
Kaxgoro yCTpowcTBa,

=3 S¥YSHUR-201
=20 HUR-101
§ &T0TRA

& el
=

[T] Select Deices

Bdvanced
W Shrw Dy Yacart Day
[ Sk Slrvr Prostiors

Hvalable Devices:

= &Y sYSHUB-201
{20 HUBE-101

Bdvanced
W Shrw Oy Yacark Devaces
[~ Shkwwn Sloven Prositiona

Please select the devices o use as daba sources Inn pour tank:

CBAZAHHOIO C
pesepByapoM

=]

Selecled Devices.

& 7

@ ~0-Tra

|

&

|ritall e Diamice I

MpumeyaHue

Mepen ycTaHOBKOW pe3epByapoB pekKOMeHAyeTCsl YCTaHOBUTb YCTPOWCTBA. YCTaHOBKY
nornesbiX YCTPONCTB B cucteMe Rosemount Tank Gauging cnegyet npovu3soauTb B
COOTBETCTBUM C M. «[1opsaAoK yCTaHOBKUY Ha CTpaHuue 5.

118

Pykoeodcmeo no akcrnyamayuu



PykoBoAcCTBO Mo 3KcnsyaTauum YcTaHoBKa pe3epByapa
00809-0307-5100, Pea. CA Hos6bpb 2020

Noka3aTb NOAYMHEHHbIe NO3ULUN (PacLUNPEHHO)

Mone Show Slave Positions ([Moka3aTb NogYMHEHHbBIE MO3ULMW) OOMKHO NCMONb30BaTHCA
TOMbKO ANS PacLUMPEHHbIX KOHUIypaLMii yCTPOUCTB pe3epByapoB, KOTOpPbIE He
nogaepxusatotca cuctemon Rosemount Tank Gauging.

YCTPOMCTBO, NOAKMIOYEHHOE K LUMHE pe3epByapa N HacTpoeHHoe B 6a3e AaHHbIX
KOHLIeHTpaTopa AaHHbIX 2460, nossutca B obnactu Available Devices (JoCTynHble
yCTponcTBa) B neBon Yactu okHa Select Devices (Bbibop yCTpOMCTB).

Ecnun yctpolicTBo, He ngeHtuduumpyetca cuctemon Rosemount Tank Gauging, kak
NOAKIIOYEHHOE K LWMHE pe3epByapa, HeobxoauMo ycTaHoBUTb dnaxok Show Slave

Positions ([Moka3aTb NOAYMHEHHbIE NO3MLMKM), YTOObI CONOCTaBUTbL 3TO YCTPOMCTBO C
pe3epByapoM.

YUTto6bl cBSI3aTb HEM3BECTHOE YCTPOMCTBO C pe3epByapoM, BbINOMHUTE crieayolimne
OencTBua:

a. B okHe Select Devices (Bbibop ycTponcTs) yctaHoBute dnaxok Show Slave
Positions (lMoka3aTb NOAYNHEHHbIE NO3ULMK), YTOObI BbIBECTU NO3ULMKM Basbl
OaHHbIX pe3epByapoB.

[3 Select Devices ==
Please seiect the devices bn use as dabta smeces fon pour tark:
Bvalsble Davice: Seleched Devaces:

= H@E! - £ SYSHUB-20105 @

SYSHUB-20L01 | [=
SYSHUB-201.02 |
SYSHUR-201.03

.
SYSHUE-20L.04 —I
SYSHUB-201.06 )
SYSHUB-201.07 | 59 2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

SYSHUB-201.08 Bty Inpuits

beHUH JU]_UE} #: Saourie lpl\:du nl:‘::’ #:-I: n'l.r::" 51'!.1'!"-’ “hlhr.rm w L w WL Ulal UlaZ UlaZ Uls
SYSHUB-20010 1 7 S e T nmm:
w2 B -

&

VI, T N O G FT] N N P

Advanced

I Shwrer Urde Yacam Dencss

I Showe Shwe Positions I

EEERERERERERERRE LI FEL

b. B okHe Select Devices (Bbibop ycTponcTs) Bbibepute nosmumio Slave Database
(Basa gaHHbIX NOAYMHEHHBIX YCTPOWCTB), COOTBETCTBYIOLLYIO pe3epByapy, B
KOTOPOM YCTaHOBMEHO YCTPOMNCTBO.

B npumepe Bhile yCTPOMCTBA NokasaHbl B No3nuum 5, kotopasi B 6ase gaHHbIX
pesepByapa onpegeneHa kak SYSHUB-201.05.

c. [lepemecTtute BbiOpaHHbI aemMeHT Ha naHenb Selected Devices (BbiGpaHHbIe
YCTPOVICTBA), HaXaB KHOMKY & .

7. HaxmuTe kHonky Next (anee), 4Tobbl NpogoNknTb YCTAaHOBKY pesepByapa.
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8. CkoHdpurypupyiite pesepsyap.

OkHo Tank Configuration (KoHdurypauus pesepByapa) NO3BOMSIET BKITHOYUTb Takme
nepemMeHHble n3MepeHns pesepByapa, kak Vapor Temperature (Temnepatypa napa),
Vapor Pressure ([JaBneHne napa), Liquid Pressure ([aBnenue xngkoctn) n Free Water
Level (FWL) (YpoBeHb noaToBapHOM Boabl) ans pacyeta Observed Density
(Habntogaemas NnoTHOCTL), U APYrMX NapaMeTpoB 3anacoB. [JonomnHUTENbHYO
MHopMaLMo Mo NapameTpam 3anacoB cM. B Pykogodcmee o akcrinyamauuu 10
TankMaster WinOpi.

[7] Tank Configueation - TK-1 ey

Someee and Link
Sapne Tempeaburn

[ ]
o Pressiae

pre— =] [bat =]
Licpsd Pracse

ATO-TEALP | |bal =)
Free W sber Lenved

[a7ERTE P =]

Lved Rabe
[T Coaleidaie in Tankbaster

[LT-TE1LR v

cpock  [[_Hots || coamce | Help

Mone Calculate in TankMaster (Paccuntatb B TankMaster) MoxHO ncnonb3oBaTb Ans
ycTponcTB 6e3 BHyTpeHHero pacyeTta Level Rate (OuHamuka ypoBHS). [pu ycTaHOBKe 3TOro
dnaxka guHamuka ypoBHs BygeT paccumTtaHa nporpammon TankMaster.

MNMepemeHHble Liquid Pressure (JaeneHue xuakoctn) n Vapor Pressure ([laBneHue napa)
He MOryT ObITb aBTOMaTUYECKM CONOCTaBMEHbI C U3MEPUTENbHbIMK Npnbopamun. 3Tu
nepemMeHHble U3MEepPEHNs B pe3epByape AO0MKHbl ObiTb COMOCTaBMNEHbI C MPUOOPOM B OKHE
22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble HaCTPOKK
WCTOYHMKA NapameTpoB), 4ToObI caenaTb UX 4OCTYNHbIMK B OKHe Tank Configuration
(KoHdpurypaumsa pesepsyapa). lNpumep Toro, kak ConocTaBUTb NEPEMEHHYIO AaBneHUs
XMOKOCTU C BbIXOAHbLIM curHanom npeobpasosatens gasnexHusa 3051S, cm. Ha PucyHke 3-1
Ha cTpaHuue 121.

Cwm. Takke pasgen «PaclumpeHHas HacTponka NCTOYHUKOB NapaMeTpoB» Ha cTpaHuue 85
AN nonyyYyeHnsa 4ONONHUTENbHOW MHAOPMaLMM O CONOCTaBNEHUN NEPEMEHHbIX U3MEPEHUS
B pe3epByape C YCTPONCTBaAMU-UCTOYHUKAMU.

Y1066l OTKPLITL OKHO 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble
HaCTPOWKM MCTOYHMKA NapamMeTpoB):

a. B pabouen obnactn TankMaster WinSetup wenkHuTe npaBoi KHONKOW MbILLKX Ha
3Haudke yctponctea ATD n BbibepuTte onumto Properties (CeoricTea).

b. Bbibepute Bknagky Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble
HaCTPOWKM UCTOYHMKA MapaMeTpoB).

c. ConocTaBbTe COOTBETCTBYHOLLYIO MEPEMEHHYO U3MEPEHUS B pe3epByape C
BbIXOOHbLIM CUTHaNoM U3amepuTenbHbiX NPUHOPoB Ha WKHe pe3epByapa. Cm.
npumep Ha PucyHke 3-1 Ha cTpaHuue 121.
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B okHe Tank Configuration (KoHdburypaums pesepByapa) MOXHO BbibpaTe U3MepUTENbHbIE
npnobopsbl, KoTopble NosBATCS B okHe 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration
(22XX ATD/PaclumpeHHble HacTPOMKN NCTOYHUKA NapaMeTpoB).

PucyHok 3-1. PaclumpeHHble HACTPOMKN MCTOYHUKA NapameTpoB

22XX ATD/ PACLUMPEHHBIE HACTPOMKU UCTOYHUKA NAPAMETPOB

S v S e
fomeunizatian | furage Temy Colcus | 2340 MTT Tempenturn Seresne
7240 MTT Fuchney Senser | 30 Girphicl Fiedd Diaplny Advanced Parameter Source Configuraton
~ Parameter Mapping
L Soage Devee [epe M0/ Ny Source Patameter

—»llLu.l..l.ll"lmu =] bt ENEERIENTE | [Fresaasi -|

[Lownt =] [m =] Ml Conlgaed | [Leve ]

[Levet =] [ ] [HetConfizred | [Level =]

[Lewst x| fm =] Mot Configred | [eve =]

[Level =] Im =] [Not Configred =] jow =

[Lewe =] [m =] [Met Configaed =] [lewnt =

1= Bhowr nnly denvices corfiguend i TCLI bork positiorr )
T Sk o dewices,

KOHOUTIYPALIUA
[7] Tank Configueation - TK-1

~ Bmece and Link
~“apot Tempraaten

[crmome
~Napnt Pressiae
I 445 4 o]
Licpsd Pragsue
|aTOTEALP

—Fiee'water Level

[ATD-TE 1 PwL

~L el Rate
[T Calksdain i Tankbdaster

[LT-TE1LR

il

ok [ Hotr || coes | Hee
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PacwunpeHHas koHdurypaumsa
OxkHo Advanced Tank Setup (PaclumpeHHble HaCTpONKK pesepByapa) No3BONSIET U3MEHATb
COMOCTaBneHNe NepeMEHHbIX N3MEPEHUS B pe3epByape C BbIXOAHbIM CUTHANom
n3mepuTenbHbIX NpMbopoB. [laHHast onuusa MOXET UCMOMNb30BaTbCs, HaNpumep, 4ns Toro,
4YTOObI COMOCTaBUTL penenHble BbIXOAbl MOaynsi ¢BA3n 2410 ons npeacTaBneHus
COCTOSIHMSA peneriHbIX BbIXO4oB B nporpamme TankMaster WinOpi.
MpumeyaHue
PacLlumpeHHyto KoHUrypawmio crnegyeT MCnonb3oBaTh TONbLKO B TOM Cryvae, ecnv B
cTtaHgapTHom okHe Tank Configuration (KoHdurypauusa pesepByapa) HET COOTBETCTBYHOLLEN
onuuu.
YTo6bl MI3MEHNTL CONOCTaBMNEHME NapamMeTPOB pe3epByapa, BbIMONHUTE cnegyroLine
0euncTBus:
a. Haxwmute kHonky Advanced (PacwupeHHble HacTponkn) B okHe Tank Configuration
(KoHdpurypaumsa pesepsyapa).
[=] Advanced Tank Setup ==
Tank Inquat G asge Nukpaut -
Dens Sample Liq Press. | <delsull B
Adnd ATD-TE-1 (][]
Az ATOTEA 1T
Al ATD-TE-1 Ui
Dinid ATD-TE-1 i
DT ATD-TE-1 i
Dind ATD-TE-1 i
Dins ATD-TE-1 Li[4]
D4 ATD-TEA uiry
Dh3 ATOTEA 1T
Dina ATD-TE-1 ui
D i ATD-TE- Ui
Hin 4 ATD-TEA uiry
Hind ATD-TE-1 Ui
TF ATOTEA 1|
Hin i ATD-TE- Ui
Ralay 4 RO
Relay 3 LD
Relay 2 HUE-10 RO -
Relay 1 HUB-10 = | O] -
[k | coent | Hep |
b. [Ons kaxagon BXOAHOW NepeMeHHOon pesepByapa MOXHO U3MEHUTb UM U3MEPUTL
BbIXOAHOM curHan. MNpocTo HaBeauTe ykasaTtenb Mbilwmv B none Gauge (YpoBHemep)
unun Output (Bbixof) Hy>KHOM NepeMeEHHON BXOOHOIO curHana pesepByapa
(ypoBeHb, AMHaMMKa YPOBHS U T. f.) 1 BbIGEPUTE HYXXHbIA NapameTp 13
packpbIBatoLLLErocs cnucka.
c. Haxmute kHonky OK, 4ToBbI 3aKkpbiTh OKHO Advanced Tank Setup (PacwmpeHHble
HaCTPOWKK pe3epByapa).
9. B okHe Tank Configuration (KoHdurypauus pesepyapa) Haxxmute kHomnky Next
(Janee), 4yToObI NEPENTH K CriegyoLEeMy Liary npoueaypbl yCTaHOBKWU pe3epByapa.
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10. OkHo Value Entry (Beog 3Ha4yeHus1) NO3BONSET:

= BbiGpaTb, crnegyeT nv UCnonb3oBaTh 3HA4YEHUs U3MepeHuii (ABToMaTnyeckue),
Nony4YyeHHble OT JOCTYMHbIX NPUGOPOB, MU BBECTU 3HAYEHUS! BPYUHYIO.

= [1na ypoBHS 1 YPOBHS NOATOBAPHOW BOAbl Ykaxunte napametp Value Range
(dvnanasoH 3Ha4eHwui), KOTOPbIV BYAET UCMONb30BaTLCS B PA3NNYHbIX OKHaX Ans
npeacTaBneHns AaHHbIX U3MEPEHUN.

[T Value Ertry n e

P .
I | Vo~ S

e a
Lervel Hale =
T, Automotic  Gauge:  [LT.TEA
Tenp 14
Termg 13 T Marus
Temp 12 E Outpat: L
Temp 11
Temg 10

Tempd ik 111 i
Temg A .
Temg 7
Temp &
Temp §
Temg d
Teim 4 Wipimary  |0000 m
Temp 2 =
Temg 1

forg e Mugum [3000 ™

\."ap Prads =

Value Range

oo e | s

MapameTpbl Free Water Level (YpoBeHb nogroBapHon Bogbl), Liquid Pressure (JaBnexve
xugkocTtn) n Vapor Pressure ([JaBneHne napa) no ymonyaHuto 3agaHbl paBHbeiMu «Value
Source = Manual» (Py4yHow). lNMoatomy ans npubopos gaHHOro Tuna Heobxoanmo
HacTpouTb pe3epByap Afst aBTOMaTUYECKUX NU3MEPEHNI.

OkHo Value Entry (BBoa 3Ha4eHUs1) NO3BOMSIET OTKINOYaTh aBTOMaTUYECKMUE N3MEPEHMS ans
BbIOpaHHbIX NapaMeTPOB B Clly4ae HeoBXoANUMOCTM CHATUSA Npubopa ans uenem
obcnyxmBaHus.

YTo06bl ncnonb3oBaTb 3HAYEHUS, BBEAEHHbIE BPY4HYHO, BbINONTHUTE cneayuine OEencTBus:

1. Bbibepute nepemMeHHyto namepeHus B cnucke Parameters (lMapameTpebl) B neBomn
yactu okHa Value Entry (Beog 3HayeHus).

2. YcTtaHoBute napametp «Value Source» (MICTOYHUK 3Ha4YeHuMIn) paBHbiM Manual
(Py4Hon).
3. BeeauTe HyxxHOe 3HayeHue B none Beoaa Value (3HaveHue).

3HayeHus1, BBE4EHHble BPYYHYH, OTMEYEHbI XeNTbIM LLBETOM, 4YTOObI UX MOXHO ObIno
OTSINYUTb OT aBTOMATUYECKMNX 3HAYEHUN.
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MapameTpbl Value Range ([vanasoH 3HavyeHuin) (MUMHUManbHbIA U MakCUMarbHBbIN)
Nno3BonsAT MacluTabupoBaTb AvarpaMmmel B okHe Tank View n gpyrux okHax (B Winsetup, a
Takke WinOpi), roe ans otobpaxeHus ypoBHeN NPOAyKTa UCMONb3YHTCS AuarpaMMbl.

Hanpumep, MakcumanbHoe 3HayeHne Value Range ([Juana3oH 3Ha4YeHun) ans ypoBHS
00bIYHO YCTaHaBNMBaeTCcH paBHbIM 6a30BOM BbicOTe pe3epByapa (R) nnn makcumansHoOMy
YPOBHIO B pacyeTHon Tabnuue, 4Tobbl Mony4nTb NpaBuiibHOE MacliTabnpoBaHne
rMCTOrpamMm YpOBHS, KaK MOKa3aHo HUXe:

[vana3oH [lnanasoH
SHaqenmm: 3Ha4YeHUn:
MuH. =0 MuH. = 0
Makc. =20 m Make. = 12 m
[71 This Workstation/TK-1 - Tank View R | [71 This Workstation/TK-1 - Tank View R |
sy M ams W ahun Lirml sy M ams W ahun Lirml
Lesard 11700 m Lesard 11700 m
Lenel Fale 240 fivh Ll Flale 240 rivh
Ao Tesmp 182 T Ay Temp 192 T
P INE m P INE m
Vap Poas 0.292 by Vap Poas 0.292 by
Liq Press n 382 bl Liq Prass N3 (]
4, CeogHas nHdopmaums.
[T Summary e
Pleare confim
HaseaHue
Tank lag TEA Tekyuiero
Devaces: ATO-TEAL LT-TE: pesepsyapa
CBsi3aHHble
ycTponcTea
Dok | Fnish ] Cancal Heip

B okHe Summary (CeBogHas nHopmauus) npegcrasneHa MHopmauns O TeKyLLEn
ycTaHoBke pesepByapa. [pu HaxaTtum kHonku Finish (3aBepwnTtb) ycTaHoBKa pesepsyapa
Oynet 3aBepLueHa, u pesepsyap noseButcs B pabouen obnactn WinSetup. Bel moxeTe He
3aBepLuaTb YCTaHOBKY, HaxaB kHorky Cancel (OTmeHa). Cnegyetr oTMETUTb, YTO ecnu
YCTPONCTBO ObINO YCTaHOBMEHO B MpoLecce yCTaHOBKN pe3epByapa, OHO OCTaeTcs
YCTaHOBIEHHbIM N oTobpaxaeTcst B paboyen obnactn Workspace, xoTa ycTaHoOBKa
pesepByapa He Obina 3aBepLueHa.
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3.14 CBogHasa nHopmauns rno yctaHoBKe U KOHQUrypaumm
pesepByapa
0 e = —_re] Tun pe3epsByapa
Bbibepute BapuaHT Tvna
: pesepByapa, COOTBETCTBYHOLLMIN
- 3 hakTMyeckoMy pesepByapy.
Tad Ly
_te [T s | b |
B bt e -] BblGepute ycTpoicTBa
Rl et - i o i CskuTe ycTponcTea ¢
atrr pesepByapoM.
e i
L
Eital
L o Ly e Dy
Ll TR TR R
bt [ e |
FEr T - o KoHcburypaums pesepsyapa
s | YkaxuTe ncxogHble BXOOHbIE
e s JaHHble Ans TemnepaTtypbl napa,
o = [aBreHns napa, AaBrneHns
|:: E— XKNOKOCTU U YPOBHA NOATOBApPHOM
i R =) Boabl (FWL).
| PEETETT] =1 i
sl o |
[T
T ke i F il i
BBop 3HayeHus
HacTpoinka gns aBTomMaTnyeckux
nsmepeHuir. MNpn HeobxognMocTm
, yCTaHOBUTE BBOA 3HAYEHUIN
= BPYUYHYI0, OTKMIOUMB
= aBToMaTU4yeckoe n3MepeHue.
fromed i YcraHoBWTe AnanasoH 3HaueHun
et ans macwrabuposaHus
fims: nepeMeHHbIX U3MepeHUn Ha
= it Juarpammax.
i By
bt [ e |
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3.1.5 [TopsaoK nsmeHeHna KOHgUrypauum pesepsyapa

Mpun ycTaHOBKE 1 HAacTpoKKe pesepByapa TEKYLLUME HACTPOMKN MOTYT ObiTb M3MEHEHBI B
noboe Bpemsi, Ansi 3TOro Hao OTKPbITb COOTBETCTBYIOLLEE AnanoroBoe okHO Properties
(CeowicTBa). YUT0ObI OTKPLITH AManoroBoe okHo Properties (CeoicTBa) ons pesepsyapa,
BbINOMHUTE crnegyloLmne 4encTBus:

1. B okHe Workspace (Pabodee npocTpaHCTBO) BbibeprTe HYXHbIN pe3epsyap.
=] A Tanks
= Al Tanks
+ QI Fapand 4
M = T2
-] Fived oot Urmislal
] (] Fleating Raed R
& Devices Open Tark View
= w !
F-[] Protoceds o
Tank Erep
Hugbetid| Tk et
Tank Lapacdy
T ank Viohures Calouaton
Froperties
2. LLlenkHnTe npaBon KHOMKOWM Mbiwn 1 BbiGepuTe onuunio Properties (CeoiicTsa) 13

BCMJibiBaoLWero MeHto.

3. B okHe Properties (CBoncTBa) BbIOEpUTE COOTBETCTBYHIOLLYIO BKIAOKY U U3MEHUTE
TeKyLLMe napameTpbl pesepsyapa.

4. HaxmuTe kHonky Apply (MpMeHuTh), 4TOGbI COXpaHUTbL KOHMUIypaLuuio nepea
nepexoaoM K criefyoLlen Brragke.

B o ot L ==
Gorwenl  Corfgurabent | Yok Erty
Anpoouied Devces Soasce and Lind
L 1 Sy [ i
[ Torik Coshiguration - Tk-1 B Y “_j
| Gorwrl | Cortiprmon  Voks Erty
st ines Eraare ]' barll ]'
B o Cotaerion 105 L -
Gorendl || Contgurmen | Ve Bty bali =
[+,
]
Tark Tyge
Faomd Pl -
O
o L
— = oy | e |

Kak npaBuno, BkNagaku COOTBETCTBYHOT LLaram MacTtepa ycTaHoBku. OnucaHve
KOHMrypauumn pesepsyapa CM. B pasfene «YcTaHoBKa pe3epByapa» Ha cTpaHuue 115.
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3.1.6

Mopsiaok ynaneHus pesepsyapa

Ytobbl yaanutb pesepyap 13 pabdoden obnactun WinSetup, BbinonHute cnegyoLine
[OEencTBuA:

1.

B okHe Workspace (Paboyee npocTtpaHCTBO) BbibepuTe pesepByap, KOTOPbIN Bbl
XOTUTEe yaanuTtb.

[T] Rosernaunt TankMaster £ WinSetup [ o) (B i
Eilr Mirw Sgrvice Tools  Help
= E Metwork Connections
- This Warkstation
= ‘i Tamks
= A Tanks
i m Erparsd il
= T2
-] Fued Roal Urenstsl
H-] Flosting Rocf Firnarme:
@ L] Deviees Dpen Tark View...
+ Protocols
- Coalbuale
Tark Eniry
Hiphuid Tank Sebup
Tark Capaciy
Tark. Yobhane Calculalon
Fiopeles

" [ Logualvew [[B) Prysical view |

Far Help, press F1

Cucmema yyema & pesepgyapax Rosemount

LLlenkHnTe npaBow kKHOMKoW Mbiwn 1 Beibepute nyHKT Uninstall (Yganuts) 13
BCNJbIBAOLLETO MEHHO.
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3.2 Job6aBneHne pe3sepByapa

Cuctema Rosemount Tank Gauging nossonsieT nerko 4o6aBnaTb HOBblE pe3epByapbl.
Mpouenypa Byaoet HECKOMbKO OTNNYAaTLCHA B 3aBUCUMOCTU OT KOHKPETHOWN KOHGUrypauum
cuctemsl. [opsaok AeACTBUIN MOXHO 0606LLNTL, Kak ONUCaHOo HWXe B pasgenax
«[JobaBneHne HOBOro pesepByapa 1 HOBOro Moayns cBasun 2410» Ha cTpaHuue 128 n
«[JobaBneHne HOBOro pesepByapa K CyLLEeCTBYHLLeMY MOAYNo cBA3u 2410» Ha
cTpaHuue 131.

3.2.1 [obaBrneHne HOBOro pesepByapa 1 HOBOro Moayns
cBA3n 2410

CBoaHasa uHcgpopmaums

YTo6bl yCTAaHOBWTbL HOBbLIV MoAyNb cBs3n 2410 1 HOBbIV pe3epByap B CUCTEME yyeTa
YPOBHSA B pe3epByapax Rosemount, BkntovatoLLen KOHUEHTpaTop AaHHbIX 2460 n
pasnu4yHble NoneBble YCTPOWCTBA:

1. HacTpovite napameTpbl CBA3M KOHLUEHTpaTopa AaHHbIX.

2. OG6HoBUTe 6asy AaHHbLIX pe3epByapa KOHLEeHTpaTopa AaHHbIX, 40GaBuB nonesble
YCTPOWCTBa ANA CBA3W C HOBLIM Pe3epByapoM.

3. YcTaHoBUTE HOBbIV MoayIb ¢Bs3n 2410 1 ckoHpurypupynte 6asy gaHHbIX
pesepByapa, CONoCTaBuB MNoreBble YCTPOWCTBA C HOBbIM PE3EPBYapOM.

4, CKOHcbUMrypumpyiTte nonesble yCTPONCTBa, A0OaBneHHble B 6a3y AaHHbIX MOaynst
cBa3u (yposHemep 59008, datumk Temnepatypbl 2240, natyvkm gasnennsa 3051S n
T. 4.).

5. CKOHcbUrypupyinTe HOBbIN pesepsyap.

PucyHok 3-2. B cucrtemy no6aBneH HOBbI pe3epByap U MOAYNb CBA3N

El--- This Workstation
= w RIS

= &3 SYSHUB-201
=10 HUB-101

------- @ aTp-Tr

- ﬂ LT-TK-1
=-E¥ SYSHUB-201
=408 HUB-102

------- @ Atp-Ti2

. ﬂ LT-TK-2
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Mopsagok ycTaHOBKU

YTto6bl 406aBMTL HOBbLIV pe3epByap U HOBbIE MOMEBbIE YCTPONCTBA B cucteMy Rosemount
Tank Gauging, BbINONHUTE cneayroLine AeNcTBus:

1.

2.

3anyctute nporpammy TankMaster WinSetup.

B pabouen obnactn WinSetup LwenkHUTe NnpaBor KHOMKOW MbILLM MO 3HAYKY
KOHLIeHTpaTopa AaHHbix 2460, 4Tobbl OTKPbITb OKHO KOHUeHmMpamopa 2460.

Bbibepute Bknagky Configuration (KoHdpurypaums).

[ 2980 sSymem Hub - svsHUB-201 E=
Commurmcaion Conbgurason | Tank Database | Advanced

Pary Hodem Tvpe Frotocel Settgs

1 T Figld Fet Modbug AT 4800, B, 1, Hone Advarend
P T Figld Fet el G 1300, 7, 1, Hone Advarend
LI T Figld Fet [T 4800, B, 1, Hone Advarend
A M Figld Fet el G 1300, 7, 1, Hone Fr—
5PN Figld Foet - | eafoy 1300, 7, 1, Hone Fr—
5 TR Fioat Pt « | 7360 Dmutsiion 400, B, 1, Hone Frm—
7Ll Fiat Feet ek KT 4830, B, 1, hoe Abarued
A |THLI Fiat Feet e KT 4830, B, 1, hoe Abarued

(.3 Cancal Apply Fep

Ecnun mogynb cBA3WM NOOKMOYEH K NOPTY NOMEBOW LUMHbI KOHLEHTpaTopa AaHHbIX,
KOTOpbIN He ucnonb3oBancs o obasneHns Moayns CBs3u, ybeamTech, YTO OKHO
KOHbUrypaLmm KoHUeHTpaTopa AaHHbix 2460 System Hub Configuration
NpaBuibHO CKOHMUIypupoBaHO A1 MEPBUYHON LUMHBI MOZYIS CBA3W.

Hanpumep, Bam MOXeT NoTpeboBaTbCst M3MEHUTL CKOPOCTb Nepedadn B 6ogax B
3aBMCUMOCTM OT TUMa UCMONb3yEMOWN LLMHbI CBAA3KN; RS -485 unu TRL2.
JononHuTenbHbIe MHCTPYKUMM M MHAOPMALIMIO CM. B M. «YCTaHOBKa KOHLIEHTpaTopa
AaHHbIX 2460» Ha cTpaHuue 31.

Haxmute kHonky Apply (MprvMeHnTb), 4TOObI COXpaHMTb KOHMUIypauuio.

BbibepuTte Bknagky Tank Database (basa naHHbIX pesepsyapa).
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[ 2480 System Hub - SYSHUB-201
Communication | Configuration  Tank Database | Advanced |
Auilary Inputs
2460 Source Feeld 2410 2410 Level Temp Nomber VP HP LP FWL Ulnl Uln2 Uin3d Ulnd Uln5 Relays &
Tank Port Devier |Tank Devicr  Deviee | of Temp —
Address| Pos Address Address Llements

1 | 2380 - 1 {[a]] 1 1 {1} [

[ 2 [24m = 1 w2 2 102 FIE
3 | (e} -
4 | [rore) -
5 | (o) 2
6 | [reore) -
7| (o) -
8 | (rene) - s
9 | irerel

7. CkoHdurypupywte 6a3y gaHHbIX Mogynsa cBssu ¢ agpecamn Modbus anst HoBoro

mMoayns cBa3n 2410, ypoBHEMEpa U YCTPONCTBA M3MepeHust Temnepatypbl (ATD™).
CM. «YcTaHOBKa KOHUEHTpaTopa AaHHbiX 2460» Ha cTpaHuue 31 ons nonyyeHus
[ONOMHUTENBHOM MHbopMaLUn.

8. YcTaHoBuTe 1 HacTponTe Moayrnb cBs3n 2410 1 nonesble YCTPOWUCTBA,
NOAKIMIOYEHHbIE K LLMHEe pe3epByapa, Kak onMcaHo B «YCTaHOBKa MOAYMs CBA3N
2410» Ha cTpaHuue 32.

9. YcTaHoBUTE pe3epByap U CBSXKUTE HOBbIN MOLYIMb CBA3W C pe3epBYyapoM, Kak
OnucaHo B pasgene «YCcTaHoBKa pe3epByapa» Ha cTpaHuue 115.

Tenepb HOBbIE YCTPOWCTBA pe3epByapa M NOneBbIX YCTPONCTB
yCTaHOBIEeHbl/CKOHUrypupoBaHb! 1 NosBaTcs B paboyen obnactn TankMaster.

PucyHok 3-3. HoBbIi pe3epByap 1 Mmoaysb CBA3U

El--- This Workstation
= Tkt
=-E¥ SYSHUB-201

408 HUB-101
= @ atp-TK1

EQ TK-2 HoBbin pesepsyap TK-2

=-E¥ SYSHUB-201

; HoBbIn Mogynb cBA3K
E{m HUB-102 2410 n ypoBHemep
------- ATD-TK-2
....... = LT-TK-2

(1) BcnomozamenbHoe ycmpoticmeo pe3depsyapa (ATD) ucronbdyemcsi 0nsi 0603HaqeHUll pa3nuyHbIX yempolcme, maKkux Kak
Gamyuku memnepamypsbi U OaeneHusi, oucnneu u dpyaue ycmpolicmea, He Cesi3aHHbIe C U3SMePeHUEeM YPOBHS.
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3.2.2 [obaeneHne HOBOro pesepsyapa K CyLleCTBYIOLLEMY
mMoaysito ceasn 2410
CBoaHasa uHcgopmauums
YTto6bl ,06aBMTL HOBbLIV pe3epByap K cyLecTBYHOLWEeMY Moaynto ¢Ba3n 2410 B cucteme

y4yeTa B pesepByapax Rosemount, BkntoyatoLLen KOHLeHTpaTopa AaHHbIX 2460 u
pasnuyHble nornesble YCTPOWCTBA:

1. O6HoBuTe 6a3y AaHHbIX pe3epByapa ANns KOHLUeHTpaTopa AaHHbIX 2460, nobasus
noreBble YCTPONCTBA, YCTAHOBIEHHbIE HA HOBOM pe3epByape.

2. O6HoBuTe Bady AaHHbLIX pe3epByapa CyLlecTByoLWero Mogyns csasu 2410,
COMOCTaBUB HOBbIE MOSEBbLIE YCTPOWUCTBA C HOBLIM pe3epByapoM.

3. HacTtpoiiTe HoBble noneBble yCTponcTea, AobaBneHHble B 6a3y AaHHbIX MOOYns
CBSI3W.

4, HacTtponiTte HOBbIN pe3epByap.

PucyHok 3-4. HoBbIi pe3epByap Ao6aBrneH K CyLiecTByoLWEeMy MOAYIO cBA3n 2410

= M This Workstation
=) k1
=-E§ SYSHUB-201
Eil--im HUB-101
------- @ ATD-TKA1
------- - LT

[t
a
~
(%]

=-&J§ SYSHUB-201
:ir-:m HUB-101

------- @ ATD-TK-2
------- - LT-TK2

m
@
=
[N}

=-E§ SYSHUB-2 1

EHQ.I HUB-101
------- - @ ATD-TK-3

------- - LT-TK-3

HoBbI pesepByap

EI {m HUB-101 Hosbin ATD 1

@ ATD-Tk-4 ypoBHEMEp
G LTTK-4
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132

HoBble

Mopsagok ycTaHOBKU

B cnyyae nogkntoveHnsi HoBbIX YCTPOWCTB K CYLLECTBYHOLLEMY Moaynto cBA3n 2410 Bam
Heobxoanmo 06HOBUTL Ba3bl AaHHbIX pe3epByapoOB KOHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460 n mogyns
cBA3n 2410, a Takke YyCTaHOBUTbL U HACTPOUTL HOBbIe ycTporcTBa B TankMaster WinSetup.

1.

3anyctute nporpammy TankMaster WinSetup.
OTKpONTE OKHO KOHLEHTpaTopa AaHHbIX 2460.

Bbibepute Bknagky Tank Database (basa gaHHbIX pesepByapa).

[0 2460 Systern Hub Tank Database - SYSHUB-201

Communication | Configuration Tank Database | Advanced |
Auxilary Inpuls

F460 SOURCr Freld 2410 (2410 Lewel Temp | Number VP HF P FWL  UTnl  UTm2 MAn3  UTnd
Tank Port Devioe | Tank| Device Device | of Temp

Address Pos Address Address| Llements
bl (21} 1 1 Ml A -
2410 k
2410

i 12 &
3 il 8 -
4 )

1

1 0
1 L1
1 0 Bl

da |La ma

2510

EIERERE!

Al e e

e
HacTtpoiite 6a3y aaHHbIX pe3epByapa ¢ agpecamn Modbus ansa HoBoro
ypoBHemepa u ycTporcTts ATD, cM. Takke «YCTaHOBKa KOHLUEHTpaTopa gaHHbIX
2460» Ha cTpaHuue 31.

B pabouel obnacmu WinSetup BbibepuTe 3Ha4dok mogyns csasu 2410:

2] Rosemount TankMaster WinSetup
Eile Miew Sgrvice Tools Help

B~ [:ne & tea =x(|3T

= B Network Connections
= This Workstation
-1 Tanks
B ‘A Devices
=& SYSHUB-201
I Yus-101
& g Wit-100
-1 Protocols Uninstall
Save Database to File—
Upload Database...
View Inpul Registers—

Expand All

View Holding Regrsters...
View Dhagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Dhevice Live List

Manual Control of Eelay...

Samulation...
Write Pratect

Properties

LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn Ha onumu Properties (CeoricTea), nmbo
BblOepuTe B MeHto Service (Cepsuc) nyHkT Devices/Properties
(YcTtpownictBa/CBolicTBa).
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7. BbibepuTe Bknagky Tank Database (basa gaHHbIX pe3epByapa).
(51 2410 Tank Hub - HUB- 100 i i
Communication | Configumeon | Tank Database || Dmvies Tags | Local Ceplay |
2410 Tank Positinns: 2410 Tank Hames and Addresses:

Device Type  Device |0 Device Tank Tank Tank Hame Lewel ATD
conncled Fazilsun Fozition M odbus M odbus
to lield bus Aubdress Pablress

1 RLARLT 11880 ‘ns 1 1 TEA 1 1M

2 Z2ENTTH L ‘ns 1 2 TH2 - 102

3 RLARLT BA2A ‘ns 2 a TEA k] 03

4 Z2E0TTH 17178 ‘ns 2 4

5 RLARLT 84738 ‘ns 3 5

B 220 TTH 47878 ‘r'ns 3 [

7 REMARLT H1782 ‘ns Mot Corfigueed 7

8  ZRENTTH H2878 ‘r'ns Mot C ed a

9 HoDevien Ha Mok Configured q

10 Mo Devies Ha Mok Configured in

11 Mo Devies Ha Mok Configured

19 Mo Do Mo Mot Configred. Enier lank name with mae 1] chaenciess

= The nesres vall b uzed i heldd digplaug

12 | HoCiwvico Ma Hek Conligured T b raies vl i Lo i a5 Lo [n e

14 Mo Devies Ha Mok Configured desien tags in TankMaster

1% HoDence Mo Mk Conligraesd

16 Mo Denca Mo Mok Conligraesd

[ ok | cece Aoty Heb

8. Y6eautechb, YTO HOBbIE YCTPOWMCTBA, NOAKIIOYEHHbIE K LLUMHE pe3epByapa,

oTobpaxatotcsa B ctonbue Device Type (Tun ycTponcTea). YCTPOMCTBa, KOTOpbIe
NOSIBMNSAIOTCS B CMMCKe, HaAnexalmmMm obpasom oTobpaxaloTcs Ha LUnHe
pesepByapa. YCTpOWCTBa, nogaepxmnBaemMsie cuctemon Rosemount Tank Gauging,
OynyT aBTOMaTMYECKN NOEHTMDULNPOBaHbI Npubdopom 2410.

9. Y6eaunTechb, YTO HOBbIE YCTPOWCTBA, KOTOPbIE ByAyT CBA3aHbI C HOBbIM
pesepByapoM, oTmedeHbl kak Not Configured (He ckoHdurypuposaHsl) B ctonbue
Tank Position ([lonoxeHne pesepsyapa).

10. B cton6ue Tank Position (MMonoxeHne pesepByapa) conocTaBbTe HOBbIE

YCTPOWCTBa C pe3epByapoM, BbibpaB COOTBETCTBYIOLLMI HOMED B
pacKpbIBatoLLIEMCS CMINCKE.
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[ 2410 Tank Huk wug B R Y [=x=]
Communication | Configurmson | Tark Databast || Dmvice Tags | Local Display |
2410 Tank Pasitions 2410 Tank Hames and Addresins:
Device Type  Device |0 Device Tank Tank Tank Hame Lewel AT
connecled | Pasition Pasition Modbus  Modbus
o ficld bus Aubdress Abdress
1 | R&ARLT 11880 Yms 1T 1 m
2 ZNTTH E%T Ye 2 T2 2 102
1 REARLT FR e 1 TE3 1 m
4TI M Y 1
5 R&ARLT WM Yem 5
£ Z0TTH £87R Ye [
7 | B&ARLT RI7A2 Ye 7
8 Z0TTH RMTE Ye 2
8 Holevice Ha a
N Ko Revics Ha 1n
11 Hn Devicn Ha
2 o - T e
:: ::Em : m&ﬂm‘;m“m'“ LD [Jo6aBneHo nonoxexve
15 HoDevcs Mo pesepsyapa 4
16 HoDevics [ T Conliga=d
AR Y i
ok \| Gt | Eew | B |
e —
2410 Tank Pasitions 2410 Tank Hames and Addresins:
Device Type  Device |8 Device Tank Tank | Tank Mame Lewel AT
connecled | Pasition Pasition Modbus  Modbus
1o lield bus Aodlress Aubdress
1 | R&ARLT 11880 \ ‘rez 1 1 | 1 m
2 ZNTTH E%7  \rm 1 2 |2 2 102
1 REARLT =2 .. 2 1 |3 1 m
4TI 77 e 2 [+ ] T
5 R&ARLT WM Yem 3 5
£ Z0TTH £87R Ye 3 / [
7 | B&ARLT RI7A2 Ye ) 7
8 Z0TTH RMTE Ye i 2
8 Holevice Ha Het Conliguaed a
N Ko Revics Ha Het Configuaed 1n
11 Hn Devicn Ha Het Configuaed
19 Mo Do Mo Mot Configred Enier lank name with mae 8 chaenciess
% ooes s e
14 Mo Devicn Ha Mot Configred  clevicn tage in TankMaster
15 HoDevcs Fa Hed Conligrasd
16 HoDevics [ Hed Conligrasd

1.

Y6enutecn, 4TO B NpaBov obnacTtu okHa Tank Database (ba3sa gaHHbIX pe3epByapa)

NosiIBUIOChk HOBOE MOSOXeHNe pe3epByapa. B npumepe Bbllwe HOBbIE YyCTPONCTBA
COMoCTaBNATCA C No3numMen pesepByapa 4, a no3muus pesepsyapa bbina
pobaBrieHa K CnncKy pesepByapoB, YTOObI MOXHO ObINIO ONpeaeniTb UM
pesepByapa 1 agpeca Modbus ans HoBbIX NpMOOpPOB.
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[=] 2410 Tank Hub - HUB-104 i
Communication | Configumeon | Tank Database || Dmvies Tags | Local Ceplay |
2410 Tank Positinns: 2410 Tank Hames and Addresses:
Device Type  Device |0 Device Tank Tank Tank Hame Lewel ATD

conncled Fasilsun Fozition M odbus M odbus
1o field buss Ahlress Ahlress

1 5400 ALT 11000 A H 1 TEA 1 101

2 2280TTM L2070 A H 2 TK:2 2 102

3 S4DDALT o520 A H F 1 TE-3 ) 103

4 2H0TTH 17170 Y5 2 | 4 [Tk4 ] 104 |

5S40 ALT 230 A H k] 5

G 2280TTM 42070 A H k] L7

T S4dDALT 512 A H 4 T

0 2280TTM 52000 A H 4 L1

O " HaDawcs Ma Hek Confiourad bl

12.

13.

14.

15.

16.

Beeante umsa B none Tank Name (/Ims1 pesepByapa). 310 Ha3BaHWe pe3epByapa
Takxke criegyeT Mcnorb3oBaTth Ha 6onee NosgHer ctagum Npy yCTaHoBKe
pes3epByapa, CBA3aHHOTO C TEKYLLUM MOAYNEM CBA3U, CM. «YCTaHOBKa pe3epByapa
Ha cTpaHuue 115.

Mone Level Modbus Address (Agpec Modbus ypoBHs1) BKIO4eHO Ans HOBOrO
ypoBHeMepa. YkaxuTe agpec Modbus no cesoemy Bbibopy. ObpaTnte BHUMaHME,
YTO 3TO AOMKeH BbITb TOT Xe agpec Modbus, uTo 1 B 6a3e aaHHbIX pe3epByapa
KOHLeHTpaTopa AaHHbIX ANs 3TOr0 YpoBHEMEpPA.

B cny4yae ycTtaHOBKM BCMOMOraTenbHOro ycTponcTBa pesepsyapa (ATD), Takoro kak
MHOroKaHamnbHbI gaTtyumnk Temnepartypbl Rosemount 2240, Takke OyaeT BKMHOYEHO
none ATD Modbus Address.

Ykaxute Tpeybyembint agpec Modbus. Obpatute BHUMaHue, 4YTo 3TO JOIMKEH ObITh
TOT xe agpec Modbus, 4To 1 B 6a3e gaHHbIX pe3epByapa KOHUeHTpaTopa OaHHbIX.

[nsa nonoxeHus pesepsyapa 1 agpec ATD Modbus asTomaTtnyecku
KoHurypmupyetcs kak agpec Modbus camoro moayns csssm 2410. Bece ycTponcTea,
He CBsi3aHHble C M3MEPEHMEM YPOBHS Ha pe3epByape, NpeacTaBrneHbl O4HUM
yctponcteoM ATD B cucteme Rosemount Tank Gauging.

JononHutensHy MHOpPMaLMIo O HacTponke 6a3bl JaHHbIX pe3epByapoB
KOHLIeHTpaTopa AaHHbIx 2460 1 moaynsa cesasun 2410 cMm. B pasgenax «YcTaHoBKa
KOHLleHTpaTopa AaHHbIx 2460» Ha cTpaHuue 31 n «YcTtaHoBka Moayns cesaun 2410»
Ha cTpaHuue 32.

Haxmute kHonky Apply (MpuMeHUTb), YTOObLI COXpaHUTb KOHUIypaumo 6asbl
OaHHbIX pe3epByapa.

BbibepuTte Bknagky Device Tags (Teru yctponcTsaa).
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

[%] 2410 Tank Hub - HUB- 108 B E i

Cammunication | Configumson | Tark Dntahase | Dewce Tags .|'.|'!|"Jﬂrl.ﬂ'ﬂ-‘|'r'|

Device ags:

1 ank Fosition Tank. Hame TankMastes TankMaster
Lavel 1ag ATD Tag

TE 4 LT.TE4 ATORTE 4

WD S N fd b o

(=1

Thee Lavwa] ared S tag rianes sl be wiad & name o the dawvice in TarkMaite

Install e Dipvdcrs In Tarkb aste |

o] e |_mo | e |

Y6eauteco, yto TankMaster Level Tag (Ter ypoBHemepa) BBeAEH NPaBUIbHO, UK
BBEANTE HOBbIN.

Y6eauteco, 4to TankMaster ATD Tag (Ter yctporictea ATD) BBeaeH npaBuibHO,
WNu BBEOMTE HOBBLIN.

Ecnu yctporicteo ATD He cBAA3aHO ¢ pe3epByapoM, none tera yctponctea ATD
OyLeT oTKM4YEHO.

HaxmuTe kHonky Install New Devices in TankMaster (YcTtaHOBWTbL HOBblE
ycTpoincTtea B TankMaster), 4ToGbl aBTOMaTM4eCkn yCTaHOBUTL NpMbopsbI B paboder
obnactu TankMaster Workspace. 3ToT cnocob yCTaHOBKM NOeBbIX YCTPONCTB B
TankMaster saBnsieTca pekomeHayeMblM, O4HaKO Bbl MOXETE YCTaHOBUTL NpUBopsI
Ha Bonee nosgHem aTane ¢ NOMOLLbI MacTepa YCTaHOBKM YCTPONCTBA, CM.
«/cnonb3oBaHne mactepa yCTaHOBKM YCTPOMCTBY» Ha cTpaHuue 9.

HaxmuTe kHonky OK, 4ToGbl COXpaHUTbL KOHUIypauuo 1 3aKpbiTb OKHO
KOHpUrypaumu.

Tenepb ycTponcTBa ByayT AOCTynHbI B paboyen obnactn TankMaster, n kaxgoe
YCTPOWCTBO AOMKHO OblTb CKOHUIYpUpOoBaHO Yepes okHO Properties (CBoncTea),
npumepbl CM. B pasgenax «YCTaHoBKa pagapHoro ypoBHemepa 5900» Ha
cTpaHuLe 46 n «YctaHoBKa BCNOMOraTernbHbIX YCTPONCTB pe3epByapa» Ha
CTpaHuue 75.

MpogomkanTe ycTaHOBKY pe3epByapa, Kak onMcaHo B pasgene «YcTaHoBKa
pesepByapa» Ha cTpaHuue 115.

Tenepb HOBbIE YCTPOWCTBA pe3epByapa W MONeBbIX YCTPONCTB
yCTaHOBIEHbI/CKOHUTYpUpPOBaHbl U NosiBATCA B pabodeit obnactn TankMaster.
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3.3

3.3.1

KannbpoBka ypoBHemepa

Kak npaBuno, 4tobbl 06ecneunTb TO4HOE COBNafeHMe U3MEPEHHbIX N haKTUUECKUX
YPOBHEW NpoaykTa, Heobxoauma HebonbLuas perynmpoBka YpoBHsi. Hanpumep, OTKNoHeHue
MOXET ObITb CNEeACTBUEM HE3HAYMTESNbHBIX OLLUMOOK B reOMETPUYECKMX NapaMeTpax
pesepByapa, Takmx Kak BbicoTa pe3epyapa (R) nnm nonoxeHue 6a3oBov TOYKU
ypoBHeMepa (4ONOMHUTENBHY UHGOPMALIMIO O FTEOMETPUYECKUX pa3Mepax pesepByapa
cM. B PyKoBOACTBE MO skcnyartaumm pagapHoro ypoeHemepa 5900S (00809-0107-5900)).

YpoHeMep 5900 MoxxHO oTkanmMbpoBaTb ¢ nomollblo napameTtpa Calibration Distance
(PaccTtosiHue kanmbpoBku). Ero MOXHO Bpy4Hyto oTperynmpoBaTb B OkHe 5900S
Properties/Geometry (CsorictBa/reomeTpumsa 59008S).

Onsa yposHemepos 5900 B npUMeHEHNSAX C YCNOKOUTENbHbIMU TpyHamMmn MOXHO
ucnonb3oBaTb yHKUMio Calibrate (KanubposaTts), no3sonssa WinSetup asTomaTnyeckm
paccyMTbIBaTb ONTUMU3MPOBAHHbBIN MONPaBOYHbLIN KOIMMULIMEHT N paccTosHNE
KannbpoBKU Ha OCHOBE AaHHbIX N3MEPEHNI YPOBHEMEPOM U BPYYHYIO C MOMOLLbIO
STaNOHHOW NEHTbI Ha Pa3NUYHbIX YPOBHSX NPOAYKTA.

MpumeyvaHue
Moopo6Hoe onucaHmne kanubpoBkK pagapHoro yposHeMepa 5900S cMm. B PykoBoacTee no
akcnnyartauuu pagapHoro yposHemepa 5900S (00809-0107-5900).

Py4Hasa perynupoBka

YpoBHemMep 5900 MOXHO OTKanMOpoBaTb BPYYHYH NyTEM PEryNMPOBKM NapameTpa

Calibration Distance (PacctosiHne kannbposku)!!). CpaBHuBas 3HaueHns ypoBhs,
NoMyYeHHbIe BPYYHYHO, C YPOBHSIMU MPOAYKTa, U3MEPEHHBIMIU YPOBHEMEPOM, PACCTOSIHUE
KannbpoBKU MOXHO paccumTaTb No chopmyrne:

HoBoe paccTosHue kanmbpoBkM = cTapoe paccTosiHue kannbposkn+DL,

rae DL = HabnogaeMbi ypoBeHb (3HA4YEeHME YPOBHSI, NONyYEHHOE NPU 3aMepe BPYUHYIO) -
rokasaHus YpOBHS1 Ha YPOBHEMEpE.

YTOObI U3MEHUTb pacCTOAHUE KanMOpPOBKWU, COXpPaHEHHOe B
6a3e AaHHbIX NPUOOPOB:

1. BbibepuTte 3Hadok ypoBHeMepa B paboyer obnactu WinSetup.

2. LLlenkHnTe npaBow KHOMKOW Mbiwn 1 BbiGepute onuuio Properties (CeoicTea).
3. Bbibepute Bknagky Geometry (Feometpus).

4. BeeguTte 3HadeHune Calibration Distance (PacctosiHne kannbposku) B

COOTBETCTBYOLWEM MNosie BBOAA N HAXMUTE KHOMKY OK.

JononHuteneHyto nHOpMaumIo CM. B pasaene «YcraHoBKa pajapHoro
ypoBHemepa 5900» Ha cTpaHuue 46 n Pykogodcmee no akcrinyamauuu 5900S
(OokymeHT Ne 00809-0107-5900).

(1) Ana HecmaHAapmHbIX aHMeHH MoXem makxe nompebosambcsi peaynuposka OnuHbl coeduHeHus ¢ pedepayapom (TCL).
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3.3.2

138

cnonb3oBaHne yHKUMN KanmnbpoBKU

dyHkuma Calibrate (Kanmbposatb) - 3TO MHCTPYMEHT, KOTOPLIN NO3BOMSIET paccynTaTb
Correction Factor (lMonpaBo4HbI KOSPULNEHT) AN U3MEPEHNI B YCMOKOUTENBHbBIX
Tpy6ax un Calibration Distance (PacctosHue kannbposku). OH onTuMu3npyet
XapaKTepUCTUKN U3MEPEHUI OT BEPXHEN OO HWXKHEN YacTu pesepByapa, aBTOMaTUYECKN
CBOASt K MMHUMYMY CMeLLeHne Mexay akTUYeCKUMU YPOBHSAMU NPOAYKTA U 3HAYEHMSMU
YPOBHSI, U3MEPEHHbIMN YPOBHEMEPOM.

Mopsapok kKanubpoBKKU pagapHoro yposHemepa 5900S

Bbibepute 3Hauok 5900 B okHe Workspace, WwenkH1uTe npaBon KHOMKOW MbILUN U
BblbepuTe Calibrate (Kanubposka) unu Calibrate (Kanubposka) B MeHto
Service/Devices (Cepsuc/Yctponcraa).

[ Calibrate - 1T-TK-1 i

T Call L frmr)

L {m]
T
3 4 8 W T B 13 ¥

Tank Reference Cosklbestaon Distance Comechion Faths

Hei
20000 Mo OM[000 m o Hew[0003  m || 00000 pee Hew[3S2045 o
_l:ah:-'a!-\:rl:lm.. U.-"ler\-ewcd-l:ulimdmboF‘Tﬁl Cancel | Helg |

LLenkHuTe no kHonke Calibration Data (JaHHble kanubpoBkK), YTOOLI OTKPLITL
okHo Calibration Data (JaHHble kanmbposku). Beeante sHavyeHNs ypoBHS,
nory4YeHHbIe BPYYHYIO, 1 COOTBETCTBYIOLLME YPOBHU, U3MEPEHHBIE YPOBHEMEPOM.
Haxmunte kHonky Save Calibration Data in PC Database (CoxpaHuTb AaHHble
kannbposku B 6ase gaHHbIX [MK).

B okHe Calibration (KannbpoBka) oTobpaxaeTcs npaMas NuHWs, nponeraroLas
yepes TOYKM U3MEePEHUst U NPeaCcTaBNAoLLas PasHULY MEXAY 3HAYEHUSIMUN YPOBHS,
n3MepsieMbIMU BPYYHYHO, U 3HAYEHUSMW, UBMEPEHHBIMY YPOBHEMEPOM. [1Nsi aHTEHH
yCrnokouTenbHbIX TPy6 oToBpaXaeTcs HaKMOHHAs NMUHKSA, B NPOTMBHOM Cllyyae
NUHWSA ByaeT ropusoHTanbHOMN.

LenkHuTe no kHonke Write new calibration data to RTG (3anucatb HoBble
AaHHble kannbposku B RTG), 4ToBbl COXpaHUTb TeKyLLMe AaHHbIe KannbpoBKu.

ByneT paccunTaHo HOBOE pacCTosiHMe KannubpoBkK, a 3HaYEHUST YPOBHS,
n3mepeHHble ypoBHemepom 5900, ByayT nepecyntaHsbl.

JononHutensHyo nHdopMaLmio No ucnons3osaHuio yHkumm Calibrate
(Kannbposka) gns 5900S cM. B PykoBOACTBE N0 3KcnyaTaumv pagapHoro
ypoBHemepa 5900S (gokymeHT Ne 00809-0107-5900).
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3.4 BmecTUMOCTL pe3sepByapa

leomeTpuio pesepByapa MoxHo onpegenute B Tank Capacity Table (TCT) (Tabnuvua
BMecTMMOCTU pe3epByapa). TCT ucnonb3yeTtcsa ans npeobpasoBaHus yYpoOBHS NpoayKTa B
cooTBeTCTBYOLWUN 06beM. [locTynHo Heckonbko Tunos TCT: HeobpaboTaHHbIe;

MeXayHapoaHble U CEBEPHbIE PETVOHbI.

YTtobbl OTKPLITE OKHO Tank Capacity Setup (HacTtpolka BMeECTUMOCTM pe3epByapa) aAns
onpegeneHHoro pesepByapa, Bbloepute 3Ha4oK pesepByapa B pabodyeri obrnacTu, LenkHiTe
npaBou KHOMKOW MbIwK 1 Bbibepute onumto Tank Capacity (BmectnmocTb pesepsyapa):

e

Eile Miew Sgrace Tools Help

ICRE A AR R =% 4

= = Metanrk Cannections

= Thas Warkstation
=] £ Tanks
= AN Tanks
¥
M = T2
H- ) Fued Ruol
%[ Flosting R
[ [T] Devices
[+ Pretocek

Expand All
Uninstall

Fenarme

Cipen Tank View...

Calibrate...
Tank !l.'ﬂ'l':llI

Hybaid Tank Setup
Tenk Cepacity
Tank Yolurme Calculstion

Properties

HononHutensHyo nHdgopmaumio 06 okHe Tank Capacity Setup (Hactporika BMECTUMOCTM
pesepByapa) 1 0 HacTpolke Tabnuubl BMECTUMOCTY pe3epByapa CM. B PykoBoacTee no
akcnnyataumm MO Rosemount TankMaster WinOpi (QokymeHT Ne 00809-0207-5110).
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3.5 3anuchb pe3epByapa

OkHo Tank Entry (3anucb pesepByapa) ncnonb3yetca Ang ykasaHusa psaa napaMmeTpoB
npoaykTa, Kotopble 6yayT ucnonb3oBaTbCcs Ans pacyera 3anacos. TankMaster moxeT
NCMNOMb30BaTb U3MEPEHHbIE AAaHHbIE UMW 3HAYEHUS MapaMeTPOB, BBEAEHHbIE BPYYHYIO.
YT106bI OTKPLITE OKHO Tank Entry (3anuck pesepsyapa):

1. B paboyen obnactn WinSetup BbibepuTe pesepByap 418 HACTPOWKM.

= E Hetwork Connections
=] B This Werkstation

Expand All
T Collapse &0
=1 &l Tenks
B mm Uninstall
& m TK-2 Fensme
H D -3 Open Tank Vies_.
] || Furd Roof
H- ] Desces Calihrate_.
F- ] Protecols Tank Entry

Hyhrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Volume Calculabon

Propertes

"B Lopeaviers [P Prysicl View |

2. LLlenkHuTe npaBow KHOMNKOW Mbiln 1 Bbibepute onuuio Tank Entry (3anuce
pesepByapa).

[51 Tank Ertry - “TH-1" P o |

i+ BetDansy] (100000  kamd
00007000

[ WCF LRI

SIW 0D %

™ PL (050 i
Fipaline {noon m3

(i

ok | Cancel || apoty | Hel |

3. Y106kl BBECTW 3HAYEHMS BPYYHYIO, BbibepuTe None BBOAA W BBEOUTE HYXHOE
3HayeHune. 3HayeHns, BBeOEHHbIE BPYYHYH0, OTMEYEHbI XXEeNTbIM LIBETOM, KaK
NMoKasaHo BblLLE.

HononHnteneHyto nHdopmaumo ob6 ncnonb3oBaHUKM OKHa 3anvcu pesepByapa Tank Entry
cM. B PykoBoactee no akcnnyaraumm MO Rosemount TankMaster WinOpi (JokymeHT Ne
00809-0207-5110).
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3.6

Hactpouka rubpmnaHomn cuctemsol

3710 onucaHue yctaHoBku cuctembl Rosemount Tank Gauging Anst HenpepbIBHOMO
n3MepeHns NoTHOCTU K pac4eToB Macchl. [epen Hayanom HacTpourku ybeauTecs, YTo
6a3a gaHHbIX pe3epByapa KOHLeHTpaTopa AaHHbIX 2460 ckoHdUrypupoBaHa
COOTBETCTBYIOLWNM 06pa3oM, CM. «YCTaHOBKAa KOHLEeHTpaTopa AaHHbIX 2460» Ha
cTpaHuue 31.

[ns NpaBMnbHOMO BbINOMHEHUS PACYETOB MAcChl HEOGXOAMMO 3aiTV B YYETHYIO Tabnuuy
pesepByapa (Takke UMEHyeMYI0 Tabnuuen BMECTUMOCTU pe3epByapa).

JononHnteneHyo nHdopmaumio cM. B pasgene «BmectuMocTb pesepByapa» Ha
ctpaHuue 139 n B PykoBoacTee no skcnnyatauuu MO Rosemount TankMaster WinOpi
(OokymeHT Ne 00809-0207-5110).

MbpuaHas cuctema Rosemount Tank Gauging o6bl4HO cooepXuT ABa AaTynka AaBrneHus,
P1 1 P3 n papapHbin yposHemep 5900S. Ecnu B pesepByape Bcerga npucyTcTeyeT
aTmocdepHoe aasreHue, aatumk P3 moxeT ObiTb nckntoyeH. YTobbl CKOHUrypnpoBaTtb
rMOepuaHYI0 cucTemy:

1. 3anyctute nporpammy TankMaster WinSetup.

2. B okHe Workspace (Pabouas obnacTb) BbibepuTe 3Ha4OK cepBepa pesepByapa
(This Workstation B npumepe Huxe).

—- [ Metwork Connechions

=] This Workstation)

¥ ] Tanks Bpandan

£ Devices Collapse All

¥ | Protocoks Renaine
Dhsconmecd
Confiqure Digital Alarms
Systern Status Overdew.
Setup...

3. LLlenkHuTe npaBon KHOMNKOW MbILLKN U BbiGepute nyHKT Setup (Hactporika) nnm

BblbepuTe onuuio MeHto Service>Servers>Setup, 4ToGbLI OTKPbITL OKHO Server
Preferences (HacTpowiku cepsepa).

4, BbibepuTe Bknagky Units (EguHmLbl).
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Server Preferences 1 ﬁ

[Unts || Amisient for Teemperntume | nventoy | Mscedaneous |

Suites LUrits

Levelllage i T Wi m3 -

Jemn degC - Dersdy.  |koim3 Z

[RCHT tiar (3 - Tafeight lanfmy =

OO'EICanceI ooy | e |

&

5. BbibepuTe xxenaemble eguHuLbl nsamepennst ans Density (MnoTtHocTb) u Pressure
(JaeneHue).

6. HaxmuTe kHonky Apply (MpvMeHuTb), 4TOObI COXpPaHUTL HACTPOMKM.

7. BbibepuTte Bknagky /nventory (3anachi).

Server Preferences 1 ﬁ

Unts | Amisent e Tompemtur  Inventon | Mscelaneous |

Lol Grawity Cabeulation

IR} 1]
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Wb P
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Basn [innsiy M

& Colised [121 kg/m3 [e Al

m]cﬂd|apm|ueb|

e —

8. [na pacyeta Local Gravity (MecTHoro yckopeHus cBob6oaHoro nageHusi) Boibepute
meToa pacyeta Manual (PyyHon) nnn Calculated (PacuetHeilt). B kauecTtse
BXOAHOTO CMrHana Ans pacyeta HabniogaeMon nnoTHOCTU MCNOSb3yeTCA MECTHOE
ycKopeHue cBob6OoAHOro nageHus.

Manual (Bpy4Hylo): BBEguTe 3Ha4eHne MECTHOIN CuIbl TsKecTu B none «Valuey
(8HaueHue).

Calculated (PacueTHbin): BBEOMTE LWMPOTY M BbICOTY MIOLLAAKM, rAe pacnonoXeH
pesepsyap.

9. HaxxmuTe kHonky OK, 4ToGbl COXpaHUTbL KOHUIypauuio 1 3aKpbITb OKHO.
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10. B okHe Workspace (Pabo4vas obnacTb) BbibepuTe 3Ha4ok ycTporictBa ATD:

1.

12.

o Tanks
=1 Devices
B EF sYsHUB-201
=100 HUE-1m
E Umirestall
LT-TK-1
H- [ Protezels Save Database to File

Upload Detabase...

View Inpul Regrlens..,
View Hulding Regrlens..,
Virw Diagnastic Registers_
Restert...

Leggimg...

Wrike Protect

Froperties

LLlenkHnTe npaBon kHoMkow Mbiwn 1 BeibepuTe Properties (Ceoncrtea) nnm
B MeHio Service (Cepsuc) Boibepute nyHKT Devices>Properties
(Yctponctea-Ceonctea), 4Tobbl OTKPbITb OKHO 22XX ATD.

BbibepuTe Bknagky Advanced Parameter Source Configuration (PaclumpeHHble
HaCTPOWKM UCTOYHMKA NapaMeTPOB).

[=) 22XX ATD - ATD-TK-1 =5
Communication | Average Temparature Calculation | 2240 MTT Temperaturg Sensor |
2240 MTT Auniliary Sensor | 2230 Graphécal Field Display | Analog Input Advanced Paramele Source Conhgueshon
Faasrreber Mapgang
Un# Source Device Tepe /1D S Ho Souecn Poramein
:[ [+ [apoa Pressue x| b | |3081 PT /28R012M3 7 Ha1) = | [Presnue 1 |
[# | Licpd Fressmuan =] Just: =1 [am P EEEONZN S Ne 2 = | [Frecase =
r|L¢ el =1 | _I |'Ic'l::-'-'.-. e _I |.-=c _I
r||.-_.-: =] | ;] |'|.--|'---._-._:..-: J | wl J
[ [Levet =1 =] [Hol Conlgaaed I =1
r||.-_.-: =] | ;] |'|.--|'---._-._:..-: J | wl J
% Show only devices corfigueed ko tank posiiane 1
= Show ol devices,
13. Y6eauteco, uto napametpbl Vapor Pressure (JasneHue napa) u Liquid Pressure
(,El,aBneHme )KVILI,KOCTI/I) cornocTaBneHbl C NpaBuUribHbIMU AaT4nKaMn gaBneHnA
(Source Device) (UcTouHMK napameTpos).
,uOI'IOJ'IHI/ITe.I'IbHyI'O Mchopmau,mo O TOM, KaK COMNoCTaBUTb CUCTEMHbIE NapaMeTpbl C
YCTpOIZCTBaMI/I-I/ICTO‘-IHI/IKaMI/I, CM. B pasgene «PacumpeHHaﬂ HaCTDOI;IKa
MUCTOYHMKOB NapaMeTpoB» Ha CTpaHuue 85.
14. Haxmute kHonky OK, 4Tobbl COXpaHUTb KOHUIypaLuIo U 3aKpbiTb OKHO.
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15.

16.

17.

18.

144

OtkponTe okHO Tank Configuration (KoHdurypauus pesepsyapa).

B Winsetup BbiGepuTe HYXHbIN 3HAYOK pe3epByapa B OKHe paboyen onactu.

LLlenkHnTe npaBon KHOMKOW Mbiwn 1 Bbibepute Properties (CBolicTea), nnm B
MeHto Service (Cepsuc) BbibepuTte nyHKT Tanks>Properties
(Pe3epByapbl-CBoicTBa), UTOOLI OTKPbITh OKHO Tank Configuration (KoHdurypaums

pesepByapa).

=} Tanks
=4 All Tanks
ol ] 71| Expand Al
i) e Collagss AN
B T3
A] (] Fiwed Roaf Uniristall
=] Devices Fename
-] Protocels Open Tank Viea.
Calibrate_.
Tank Entry

Hyhrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Volume Calculabon

Fropertes

Bbibepute Bknaaky Configuration (KoHdpurypaums).

[F1 Tank Configuration - TK-1 _l 1 i

Geneml  Configuraton | Value Eriry |

Azsncisted Denanns Cowrce ar Linit

ATD-TK-L Vieck Toroscanss

S LT-TKA [rrorems =]
Vapor Piesmen
‘ [aromeawe =l [bat =)
| Lapad Fiesass
[aToeTE 1P B e
Feee Wiatar Lavel

| 4054 o] ﬂ

Leved Flate

Lhangs

Bbibepute ucxogHbin napameTp 1 eguHULy nsmepeHus ans napametpos Vapor
Pressure (Jasnexune napa) u Liquid Pressure (JaBneHne xuakoctu).

[MpoBepbTe n3amepeHusi, OTKpbIB OKHO Tank View (Bupg pesepsyapa)
(Service>Tanks>Open Tank View (Cepsuc-PesepByapbl-OTKpbITb BUA

pesepByapa)).
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19. HacTtpoiiTe gaTumkn gaBneHus XuUaKkocTu U gaeneHus napa. B pabouyen obnactu
WinSetup BbIGepuTe 3Ha4YOK pe3epByapa:

=} Tanks
=144 All Tanks
! DE Expand All
0 m Tk Collapse &0
Ff) TH3
1] || Fived Roaf Uninstall
=] Devices Fename
+1-|_] Protocods Open Tank Viea_.
Calibrate_.
Tank Entry
Hyhrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volame Calculatwn
Propertes
20. LLenkHnTe npaBon kHomkon mbiwwn 1 BeibepuTe Hybrid Tank Setup (Hactponka

rmbpuaHoro pesepsyapa), unu B meHto Service (Cepsuc) Boibepute Tanks>Hybrid
Tank Setup (PesepByapbi>HacTtporika rmubpugHoro pesepsyapa), 4ToObl OTKPbITb
OKHO Hybrid Tank Setup (HacTtponka rubpugHoro pesepsyapa).

[7] Hybeid Tank Setup - “TK-17 = EoE
Yapor Prassura

emennee Pl Sensor Fasiion: 1000

Liquid Prassura
e vt bin Lot 000 iy

] F1 Sensor Fosilion 0100 m

EELE L. Draturn plate
Freed Roof [ Use Ambuent A Densty as Vapor Densily
o | Cancel |[ ooy || Hep |
21. Beegute P1 Sensor Position ([lonoxeHne gatymka), To €CTb LeHTparnbHoe

ronoxeHve membpaHbl AaTYMKa AN gatyvka JaBreHust )XUOKOCTU.

22. Beeaute P3 Sensor Position ([TonoxeHne gatyunka), To eCTb NOMOXEHNE LieHTpa
MeMOpaHbl gaTymka gaerneHus napa

23. Beegute Hybrid Min Level (MynHuManbHbIR ypoBeHb Ans rubpuaHoro
BblYMCMNEHUSA). ITO 3HAYEHNE YKasblBaeT HaMMEHbLLWIM YPOBEHb MPOodyKTa, nNpu
kotopom TankMaster paccunTbiBaeT Observed Density (Habniogaemas
NNoTHOCTb). Kak NnpaBmno, TOYHOCTb AATYMKOB AaBMEHUS NPY HU3KNX AaBMNEHUAX
CHWXaETCs, T. €. MPU YPOBHSX cpeabl, BNN3KNX K NONOXeHN0 MeMbpaHbl faTynka.
Taknum obpasom, Bbl MOXETE BBECTU NPEAEN, HMKE KOTOPOro pacyeT MIOTHOCTU He
npoBoauTcA. Hanpumep, ecnn MMHUMarbHbIA YpOBEHb AN rmbpuaHoro
Bbl4McneHus paseH 0,6 M, Torga npu Takom ypPoBHE U HWXKe, B pacyeTax byaer
NCMNonb30BaTbCA NocneaHee JOCTOBEPHO U3MEPEHHOE 3HAYEHNE NPUBEAEHHOM
NAOTHOCTW.
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MpumeyvaHue
YkaxuTe akTU4eCKUn MMHMMATbHbIA YPOBEHb NPOAYKTA, @ HE PacCTOsIHUE MeXay
[aT4YvKoM OaBEHNsI U MOBEPXHOCTBIO NPOAyKTa.

24.

25.

26.

27.

28.

Haxmute kHonky Apply (IMpumMeHnTs) Ans coxpaHeHus KoHdurypaumm «Hybrid
Tank Setup» (HacTpowka rubpuaHoro pesepsyapa) unm kHonky OK ans
COXPaHeHMS U 3aKPbITUSA OKHA.

B paboyen obnactn WinSetup BbibepuTe 3Ha4oK pesepByapa:

=} Tanks
=144 All Tanks

! DE Expand All
: glz:; Collapse &0

1] || Fived Roaf Uninstall
=] Devices Fename
F-|] Progocels Open Tank Viea.

Calihrate_.
Tank Entry

Hyhrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Volume Calculabon

Propertes

LLlenkHnTe npaBon kHoMKoW Mbiwn 1 BeiGepuTe Tank Entry (3anuce pesepyapa),
unu B MeHto Service (Cepauc) BoibepuTe nyHKT Tanks>Tank Entry
(Pe3epByapbi-3anvch pe3epByapa), YToObl OTKpPbITb OKHO Tank Entry (3anucb

pesepByapa):

[51 Tank Ertry - “TH-1" e ) ]

[~ [BaiDansiy] [541.4 krgfm3
0p0o7a0n
00000
[ INVCE: 1 9403

SIW 03000 %

Pl 0150 i
Fipline nnnn m

ok | Cancel || apoty | Hel |

Y6eauteco, 4to Reference Density (bazoBas nnoTHOCTb) M3mepsieTcs
aBTOMaTU4eCKu, T.e. qI)J'Ia)KOK CHAT.

HaxxmuTe kHonky Apply (MprMMeHnTb), 4TOBbI COXpaHNTbL KOHUrypaumio, nnm
kHorky OK, 4ToBbl COXpaHUTb KOHUIypaLuIo 1 3aKpbITb OKHO.
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29. B paboyen obnactn WinSetup BbibepuTe 3Ha4oK pesepByapa:
=} Tanks
=24 Al Tanks
= AE Expand Al
() T2 Collapse Al
B T3
] [Z] Fiwed Roaf Uninstall
=] Devices Fename
+1-|_] Protocods Open Tank Viea_.
Calihrate_.
Tank Entry
Hyhrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Valume Calculalsan
Fropertes
30. LLlenkHnTe npaBou KHoMKow MbIwn 1 Bbibepute Properties (CBoricTea), Unu B MEHIO

Service (Cepsuc) Bbibepute nyHKT Tanks>Properties (PesepByapbi-CBolicTBa),
4YTOBbI OTKPLITL OKHO Tank Configuration (KoHdurypauns pesepsyapa).

31. BbibepuTe Brknagky Value Entry (Beog 3HayeHus).

[7] Tank Configueation - TE-1 1 ] i

Genem | Confguration  Vahue Ertry |

[atameten:

Bovg Temp =
Pl

‘W Pries

Mid Preds

Wan Temg
& nd
A d
&in1
Ding
Binf
Dink
[inG Value Range

Dind
DinZ Nk -
Bin3 L (]
Oind

Hin4 e I— bl
Hin3 e

Hin2 =

ok |[ canen Bcly o |

32. Y6eautech, 4to napameTp Value Source (/ICTOYHMK 3Ha4YeHUS1) yCTAHOBMEH
paBHbiM Automatic (ABTomaTtuyecknin) ansa namepsieMbix BenuyuH Liquid
Pressure (JaBnenwne xugkoctn) n Vapor Pressure (JaeneHnem napa).

33. Haxmute kHonky OK, 4yTobbl COXpaHUTb KOHUIypaLuIo U 3aKpbiTb OKHO.

34. MpoBepbTe pesynstaTt B okHe Tank Inventory (3anackl pesepByapa).
a. 3anyctute nporpammy TankMaster WinOpi.
b. B pabouen obnactun WinOpi BbibepuTte 3Ha40K pe3epByapa.
c. B meHio View (Bug) Beibepute nyHKT Tank>Tank Inventory (Pesepsyap-3anachi
pesepByapa).
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Ecnu pacyeTbl 3anacoB KaxyTcsi HeBEPHbIMW, CM. JLOMOMHUTENBHYO UHPOPMaLIMIO
B pasaene KoHmposnbHbIl crnucok 0515 HacmpoUKu napamempos 3anacos B
Pykosoactee no akcnnyatauuu MO TankMaster WinOpi (00809-0207-5110).
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PykoBoAcTBO no 3Kcnnyaraumm
00809-0307-5100, Pea. CA

Pa6oTa c ycTporicTtBamu
Hos16pb 2020

Pa3oen 4

A1

Cucmema y4yema 8 pesepsyapax Rosemount

B naHHOM pasgene cogepxuTtest MHdopmauusa 06 nsmMeHeHumn KoHdurypawumm
YCTaHOBIEHHbIX YCTPOWCTB.

I'Iopnp,ox N3MeHeHusx KOchMrypame

yCTpOMCTBA

PaboTta c yctponcrsamu

Mocne YCTaHOBKU U HaCTpOVIKM yCTpOIZCTBa TeKkywune HaCTpOﬁKM MOXXHO M3MEHUTL B Ntoboe

BpeMms, OTKpbIB ananorosoe okHo Properties (CBowicTaa).

YT06bI OTKPLITL AnanoroBoe okHo Properties (CBoICTBA), BbINOMHWUTE criegyoLme

[JencTBus:
1. BbibepuTe HyxHOe ycTporcTBo B okHe WinSetup Workspace.
2. OrtkponTte nanky Devices (YcTpoicTea) n Boibepute 3Ha4OK yCTPONCTBA.
-] Tanks
=} Devices
=-E 5YSHUB-201
= 10N HuB-1
ATD=TE-1
Urinstall
¥ ] Protacels
Exve Database ta File...
Upload Database...
View Inpul Fegeleni..
View Holding Registers_
WView Disgnostic Registers...
Rastart...
Lugging.
Pragram..
Calibrate...
LPG Setup...
LPG Venily Reference Fins..,
Wiile Protect
Fropesties
3. LLlenkHnTe npaBon KHOMKOWM Mbiwn 1 BeiGepuTe onuuio Properties (CeoicTaa),

nnbo BeibepuTe B MeHio Service (Cepsuc) nyHkT Devices/Properties

(YctpowcTtBa/CBoKcTBa).

4. MosiBuTCA OKHO cBOMCTB Npubopa (B 4aHHOM npumepe okHo 5900S RLG Properties)

C pasnnyHbiMK BKNaakamu, no3BonAaAnWLNMN USMEHUTb TEKYLLNEe HaCTpOVIKI/I

YCTPOMWCTBA.
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[5] 5900 RLG Properties - LT-TE-1 R N Iy
Communicaton | Anteren | Grometry | Tark Shape | Emvimnment | Advanced Confgumtion |
Cormrmuncalon
Connacted b HUB: [0, petien 1

Conmunecalion Charrel  [Modausbasien, 1

Mol kst 1

Linit [0 1236
Applination Vo OF7?
Bloat Veision: QOF0

OTaenbHble BKNaAKy NO3BONSAT KOHMUIypMpoBaTh NapamMeTpbl CBA3W, FeOMETPUIO
pesepByapa, creumduyeckne napameTpbl YCTPONCTBA M OOMNOMHUTENbHbIE OMNLMMN.

HekoTophble BKNagkuM OTHOCATCS K LiaraM Mactepa yCTaHOBKW ycTporncTea. Kpome Toro,
OOCTYMHbI @aHaNorMyHble ANanoroBble OKHa A4S OPYTMX TUMOB YCTPOWCTB, HAanpuvep,
mMoayns cesasn 2410.

MogpobHoe onncaHne KOHUrypaumm pasnuyHbIX YCTPOUCTB CM. B Pasgen 2: YctaHoBKa
YCTPONCTBA.
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4.2 NMopsapok ynaneHns ycTpoucTBa

YCTPONCTBO MOXHO B fntoboe Bpems yaanuTb n3 paboder obnactn WinSetup. OgHako
nepes yoaneHnem yCTpoMCTBa ero HeobxoanMo OTCOEAMHUTL OT CBA3AHHOIO pesepByapa.

1. B pabouen obnactn WinSetup BbibepuTe HyXHbI pe3epByap Y HaXMUTE NpaByto
KHOMKY MbILLW.

= T Tanks
= Al Tanks
Gl w ] Tk-L| Expand &1
bl = T2
%[ Fued ol Lieingtal
-] Flosting ook Fiename
B I Devices Dhpen [ ark Ve
+ _'| Protoccl Caltsla..
Tank Entiy
Hyed T ik, St
Tank Capaciy
Tank Vohane Cakulation
Properties
2. Bbi6epuTte onumto Properties (CeolicTea).
5] Tark Configuention - TK-1 =]
Generl Configuration | Value Eriry |
Azsncished Denvices Sowree ared Lt
s ATD-TK-L Vit Tattosanry
LT-TKA [rrorme =1
Vapor Piesmen
[aTonTE1 P | [ba =]
Lapad Fiesass
[aTonTEALLP | [ba =]
Fees Water Level
|&TE TR Put =
L Level e
[~ Cakculate i TankMatter
_baomend_ | [Lrraw =]
ok [ Gt | mew | B
3. BbibepuTe Brknagky Configuration (KoHdpurypaums).
4. Haxmunte kHonky Change (MI3ameHnThb).
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[ Select Devices F N S ==
Pleape selack e dovices b uis &5 dala sourcas for wou lank:
Furalabis Devces. Selncind Devicns:
=-&3 5YSHUB-201 5 ATD-TK-
W0 Hue-1 LT-TK-1

)
L]

Hutvarrad
' | Shuowe iy W anzanl Denves| ok Concel [ Help ]
[ Shosw Sk Positinns:
== = =
5. B npaBoi Yactu okHa Select Devices (Bbibop ycTpoiicTB) BeiGepuTe yCTPOCTBO (B

AaHHOM npumepe - LT-TK-1) 1 HaxxmunTe KHOMKY & | CO CTPenkoii. YCTpoicTeo byaet

yaaneHo 3 obnactu Selected Devices (BbibpaHHble yCTPONCTBA) Ha NaHenb
Available Devices (0OCTynHble YCTPOWCTBA).

6. Haxmute kHonky OK.

7. Otkponte nanku Tanks n Devices (Pe3epByapbl 1 ycTponcTea).

[T Rosernaunt TankMaster £ WinSetup
Ifir Virw  Service Toals  Help
B Piad o &8 % D

=

=l n Metanrk Cannections
B ] i1 Viarkstatoon)

Bl i All Tanks
=30 Tk
= &8 SYSHUB-201 YpoBHemep LT-TK-1 He
£ w Hue-1 CBSI3aH C pe3epByapom

@ aro-tea TK-1,

3 TK-2
] [Z_] Fiwed Roaf
-] Flestmg Rool

= Dewvices
01 &0 sYsHUB-201

=00 HUE-1
a ATD-TK-1 HO OH MO-MPEXHEMY
LT-TK-1 [OCTYNeH B narke

4[] Protecch «Devices» (YcTponcTea).

" [ Logualvew [[B) Physical view |

Far Help, press F1

8. Y6egutech, 4TO YCTPOMUCTBO (B AaHHOM cny4dae LT-TK-1) 6onbLue He cBA3aHO ¢
pes3epByapoM, HO OCTaeTcsa JOCTyrnHbIM B nanke Devices (YcTporicTea).
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9. BbibepuTe yCTPOWCTBO 1 LLEMKHUTE NMPABON KHOMKOW MbILLIN:
10.
H-I] Tenks
=] i Devices
=0 SYSHUR-201
= m HUE-1 Urnnestall
ATD-TK-1 Save Databae Lo File..,
m Uplead Database...

+ Protocol
— = View Input Registers...

View Hulding Regelern...

11. Bbibepute nyHkT Uninstall (Yganutsb).

Tenepb ycTporicTBo 6yaet yaaneHo. OgHako pesepByap BCe eLle AOCTYMNeH B
paboyen obnactn WinSetup.

4.3 NMopsapok ynaneHus pesepByapa v CBA3aHHbIX C
HUM YCTPOMUCTB

Ecnu Bbl XOoTUTE yganutb pe3epByap U CBs3aHHbIE C HUM YCTPOWCTBA, HAYHUTE C yoaneHus
pesepByapa, a 3aTeM nNpogosiKanTe, yaansas yCTponcTea:

1. YnanuTe pesepsyap, kak onucaHo B n. “lMopsgok yaaneHus pesepsyapa” Ha
cTpaHuue 127.

2. B paboyen obnactu WinSetup BbibepuTe Hy)XHOE YCTPONCTBO.
=} Devices
=& 5YSHUB-201
= 0N HUB-1
ATD-TE-1
Uminstall
& ] Protocok
Save Database Lo File..,
Uplead Database...

View Input Registers_
Veew Holding Fegelens..

3. LLlenkHnTe npaBon KHOMKOW Mbiwn 1 BeibepuTe onumio Uninstall (Yganuts).
4. lMoBTOpPMTE 3TN NpoLenypbl ANs KAXA0ro yCTPONCTBa, KOTOPOe HeOBXoaANMO
yaanuTb.
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[TpnnoxxeHns

MpunoxeHue A

CocTtaB cucTeMbl

M3mepeHue ypoBHA — ypoBHeMep pagapHbii Rosemount 5900S, yposHemep 5900C, ypoBHeMep
pagapHbin Rosemount TankRadar REX, yposHemep 5400 (moa. 5401, 5402 n 5408), ypoBHemep
5300 (m0ga.5301, 5302), ypoeHemep 3308 Rosemount, ypoBHeMep pagapHbi cepumn 5600
(moa.5601).

CueHanu3sayusi yposHs1 — curHanmaatopsbl ypoBHs 2100.

UsmepeHue memnepamypbl — n3MmepuTenb TemnepaTtypbl MHOroTodeuHbln Rosemount 2240,
Aartyvkmn Temnepatypsbl 2240, TepmonpeobpasoBaTtenu ConpoTuaneHma MHorotoveyHsle NLI (B Tom
yncne ¢ mogysamu cbopaganHbix DAU 200 n DAU 2130), TepmonpeobpasoBaTtenu conpoTMBNeHNs
614, npeobpasoBaTternb nameputenbHbii Rosemount 644, npeobpasoBaTenb N3MepUTENbHbIN
Rosemount 848T n Rosemount 648, Tepmonpeobpa3oBaTesb CONPOTUBIEHNS NNATUHOBLINA Cepumn
65, TepmonpeobpasoBatenb conpoTuBneHns Rosemount 0065, Tepmonpeobpa3oBaTtenb
conpoTtmeneHnst TR95.

Ycmpolicmea cesizu — moaynb cBa3n 2410, koHUeHTpaTopbl AaHHbIX 2460, 2165 unun 2160,
ancnnen 2230, mogem nonesow WwnHbl 2180 n EBM, npeobpasosatenu curHana HART B
6ecnpoogHon Wireless HART Rosemount 775, 6ecnpoBogHble winto3bl 1420, 1410.

UsmepeHue dasneHusi — npeobpasoBaTenb AaBneHunst nameputenbHbli 2051, npeobpasoBaTenb
naBneHus namepuTenbHbin 2088, npeobpasoBaTtenb AaBneHUs namepuTenbHbin 3051S,
npeobpasoBaTens AaBneHus nameputensHbin 3051.

UsmepeHue nnomHocmu — npeobpa3soBaTtenb nnoTHoctu FDM.
MO TankMaster

TankMaster — 370 MOLLHbIN YenoBeKo-MalUnHHbIN nHTepdeic (UMW) Ha Gase Windows,
peanuaytoLwmin Bce yHKUMN yNpaBreHns Ans KOMMepYeckoro yyeTta 3anacos B pe3epByapax. OH
obecneymBaeT BbINOMHEHNE Taknx PyHKLUUIA, Kak KOHUIypMpoBaHue, 06CnyxBaHWe, ycTaHoBKa U
uHBEeHTapu3aums, B cuctemax Rosemount Tank Gauging v B Apyrux nogaepxmeaembix
WHCTPYMEHTaXx.

TankMaster paspabotaH ansi cpeabl Windows 7 n Microsoft Windows Server 2008, yto
obGecneymBaeT NerkvMin JoCTyn K AaHHbIM U3MepeHuii 13 nokanbHon cetn (LAN).

TankMaster WinOpi no3sonsieT onepatopy KOHTPONUpoBaTb U3MEpPEHHbIE B pe3epByape AaHHble.
BkntouaeT 06paboTKy aBapuiiHbIX CUrHANoOB, co3gaHne OTYETOB NO NapTUSM, aBTOMATUYECKYHO
06paboTky 0T4ETOB, BbIOOPKY OAHHBLIX M3 apXMBA, a TakkKe pacyeT napameTpoB COOEPKNMOro
pesepByapa, Hanpumep o6beM, hakTnyeckasi NAOTHOCTb U Apyrve napameTpbl. [Ang ganeHenwen
06paboTkn AaHHbBIX X MOXHO HanpaBWUTb B XOCT-KOMMbIOTEP NPEANPUATHUS.

TankMaster WinSetup — 310 rpacmnyeckunin nonb30BaTenbCkuii MHTepdenc Ans yCTaHOBKH,
KOH(pMryprnpoBa-Hus n 06CnyxXmMBaHus pasnmyHbIX YCTponcTs B cucteme Rosemount Tank Gauging.

KoHueHTpaTop AaHHbIX Rosemount 2460

KoHuenmpamop daHHbIx 2460 — 370 annapaTHOe YyCTPONCTBO, KOTOPOE NPOU3BOANT HENPEPbLIBHBIN
onpoc nepueprinHblX YCTPOWCTB, TaKUX Kak ypOBHEMEPLI U AAaTYNKN TemnepaTypbl, U XpaHuT
nony4YeHHble gaHHble B BydepHoi namatn. Beakuii pas, korga noctynaeT 3anpoc AaHHbIX,
KOHLeHTpaTop AaHHbIx 2460 cpasy oTnpasnseT AaHHble Ans rpynnbl pe3epByapoB U3 0GHOBIEHHON
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Moaynb cBsa3n Rosemount 2410

Modynb cessu Rosemount 2410 cnyXUT NCTOYHUKOM MUTaHWUS AN NOAKIHOYEHHbBIX K HEMY
nepudepunHbIX yCTPONCTB BO B3PbIBOOMNACHOW 30HE C MCMNOSb30BaHNEM UCKpobesonacHom
wuHbl Tankbus.

Mopgynb cBA3n 2410 cobupaeTt faHHbIE U3MepPeHUn 1 MHOPMaLMIO O COCTOSHUN C
nepudepuinHbIX YCTPONCTB, YCTaHOBMEHHbIX Ha pe3epByape. OH uMeeT ABe BHEeLUHWe
LUMHbBI ANS CBA3M C Pa3fNYHLIMK XOCT-CMCTEMAaMM.

YcTtporicteo 2410 npegcraBneHo B ABYX BapuaHTax: oauH Ans paboTbl ¢ 04HUM
pe3epByapoM, a Apyron ansa paboTbl ¢ HeCKonbknMn pesepayapamu. MicnonHexve 2410
ONS HECKONbKMX pesepByapoB nogdepxusaeT go 10 pesepByapos 1 16 nepudepuintHbIx
YCTPOWCTB. MOAYIb cBA3N 2410 nogaepxusaeT 4o 5 pesepByapos ¢ ypoBHemepamu 5300 n
5400.

Mopynb cBsA3n 2410 ocHalleH ABYMS pene, KOTOpble NOAAEPXKMBaOT KOHUrypauuio,
BkntovaroLyto Ao 10 «BUpTyanbHbIX» PyHKUMIA perne, YTO No3BONAET Ha3Ha4YaTb HECKOMNbKO
CWrHaroB UCTOYHMKOB ANS KaXdoro pene.

Mopgynb cBsi3u 2410 nogaepxvBaeT nckpobesonacHble U HeMckpobesonacHble aHanoroBble
Bxogbl/Bbixoabl 4—20 MA. Iocne NoaknoyYeHUst UHTENNEKTyanbHOro 6ecnpoBoOgHOrO
apantepa THUM « nckpobesonacHomy Bbixogy HART 4-20 mA mogynb cBssun 2410
nosny4aeT BO3MOXHOCTb OCYLLECTBIEHNS 6ECNPOBOAHOM CBA3WN C MHTENNEKTYanbHbIM
©ecnpoBogHbIM Wwnto3om B ceTn WirelessHART.

YpoBHemep Rosemount 5900S

YposHemep Rosemount 5900S — 3T0 MHTENNEKTYarnbHbIA NPpMGopP AN U3MepPeHUs
YPOBHS! BHYTpU pe3epByapa. [Ans obecneyeHnst HageXHOCTU U TOYHOCTU U3MEPEHNS
YPOBHSA MOTYT MCNONb30BAaTLCA Pa3nuyHbie aHTeHHbI. YpoBHemep 5900S moxeT namepatb
YPOBEHb npakTu4yecku B nobon cpeae, Bknoyas butym, ceipyto HedpTb, NPOAYKThI
HedTenepepaboTkn, arpecCUBHbIE XMMUYECKUe cpeabl,

CHI n CITT.

YpoeHemep Rosemount 5900S nocbinaeT MMKPOBOSHbI HA NOBEPXHOCTb Cpeabl B
pes3epByape 1 nony4vaeT OTPaXKEHHbIN OT NOBEPXHOCTU CUrHan. YpoBeHb BblUUCIISAETCA
aBTOMaTU4YeCKU MO 9XOCUrHamy OT NOBEPXHOCTU cpeabl. Hukakas yacte ypoBHemepa 5900S
hakTUyYeCcKkn He KOHTaKTUPYET CO Cpeaov B pe3epByape; aHTeHHa — e[MHCTBEHHasi YacTb
npubopa, koTopasi NoABepraeTca BO3ENCTBUIO aTMOCdEpPbI BHYTPY pe3epByapa.

McnonHeHre «2 B 1» ypoBHemepa 5900S ocHalleHO ABYMS MOAYMAMU SNEKTPOHMKN B
OOHOM KOpryce ypoBHEMEpA, YTO NMO3BOSSIET OCYLLECTBNATL ABa HE3aBUCKUMbIX U3MEPEHUS
YPOBHSI C MCMONb30BaHWEM OOHOW aHTEHHbI M OLHOTO OTBEPCTUS B pe3epByape.

BonHoBogHbIN ypoBHeMep Rosemount 5300

YposHemep Rosemount 5300 — OByXnNpOBOAHOM BOSTHOBOAHbLIV padap npeMuyM-knacca
ONS U3MEPEHUS YPOBHS XNOKMX cpesd. [pegHa3HayeH Ans LWMPOKOro cnekTpa NpUMeEHEHUI
cpenHen TOYHOCTM U3MEPEHUI B pa3nnyHbIX ycroBusix B pesepsyape. Rosemount 5300
BkntoyaeT moamdukaummn 5301 Ana namepeHns ypoBHs xuakon cpeabl n 5302 ans
N3MepeHNs YPOBHS XUOKOWM cpeabl 1 USMEePEHNs rpaHunLibl pa3gena cpeg.
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YpoBHemep Rosemount 5400

YposHemep 5400 — HapexHbIN OBYXMPOBOAHON BECKOHTAKTHBIN pagapHbIi AaT4YWK YPOBHS NS
Xuakvx cpeq. NpegHasHayveH Ans LWWPOKOro CekTpa NpUMEHEHWI CpeaHen TOYHOCTM U3MepeHuii B
pa3nuyHbIX YCIOBUSAX B pe3epByape.

N3meputenbHbI npeobpa3soBatenb Rosemount 2240S

K Rosemount 2240S namepuTtenbHOMy npeobpa3oBaTento MOryT ObiTb NOAKMYEHbl Ao 16
TOYEYHbIX AATYMKOB TEMNEPATYPLI Y OAWMH MHTENPUPOBAHHLIN AaTYNK YPOBHSI.

Oucnnen Rosemount 2230

Jucnined Rosemount 2230 otobpaxaeT AaHHble M3MEPEHWI NapamMeTpoB pe3epByapa npu
KOMMepYeCKOM y4eTe NpoayKTa, Takux Kak ypoBeHb, TeMnepaTypa u AasneHue. YeToipe
CEHCOpHbIE KNaBWLUM NO3BOMAIOT NEPEKNoYaThCa MEXAY pa3nMYHbIMY pasfgenamm MeHo Ans
BblBOJA Ha 3KpaH BCeX AaHHbIX pe3epByapa npsimo B none. Aucnnen Rosemount 2230
nogaepxvsaet o 10 pesepByapoB. Ha ogHOM pe3epByape MOXeT UCNOoNb30BaTbCs A0 TpeX
aucnnees 2230.

Oatuuk Temnepatypbl Rosemount 644
Rosemount 644 ncnonb3yeTcs ¢ OAHOTOMEYHbIMW AaT4yMKaMu TemnepaTtypbl.
OaTtuuk naBneHua Rosemount 3051S

Cepusi 3051S cocTtouT 13 npeobpasoBartenei 1 pnaHuLeB, KOTOPbIE MOTYT UCMONb30BaThLCA B
noBbIX NPUMEHEHMSIX, BKIOYas pe3epByapbl C Cbipoi HE(ThO, pe3epByapbl BLICOKOTO AABMEHUS U
pes3epByapsbl C NraBaLWUMUN KpblillaMu 1 6e3 HUX.

Ecnu gatumk gaBnexus 3051S ucnonb3dyeTcs BONM3N gHULLA pe3epByapa B AOMNOSHEHUE K
rokasaHuam ypoBHemepa 5900S, MoxeT GblTb paccyMTaHa NnoTHOCTb Cpeabl B pe3epByape. OauH
UM HECKOINBKO AaTYMKOB [aBMNeHUsi C pasHbIMU AnanasoHaMy U3MepeHUn MOXHO MCNorb30BaTh B
OOHOM pe3epByape Ansl U3MePeHUs AaBMNEHNSI XXKUAKOCTU U NapoB.

Mogem noneBon wuHbl 2180 Rosemount

Modem nonesol wuHbl 2180 Rosemount ncnone3dyetcs anga nogknioyeHus MK ¢ nporpammoii
TankMaster k wnHe cea3n TRL2. Mogem 2180 nogkntovaeTcs Kk MK ¢ nomoLbio nHTepdenca
RS232 unn USB.

MHTennekTyanbHbIN 6ecnpoBogHom w3 Rosemount n
MHTennekTyanbHbIM 6ecnpoBogHon agantep Rosemount THUM

Adanmep THUM nossonseT ocyLiecTBnATb 6ecnpoBoaHy0 CBS3b Mexay Mmoaynem cesan 2410 un
WHTeNnek-TyanbHbIM 6ecnpoBoaHbIM W3oM 1410/1420. LWnto3 BbINONHAET yHKUMM gucneTyepa
ceTu, BbICTynas B Ka4ecTBe MHTepdenca mexay nonesbiMn yCTPONCTBAaMM U MPOrpamMMHbIM
obGecneveHnem ansa kommepydeckoro ydeta TankMaster unu PCY/xocT-cuctemon.

CM. «Jlucm mexHu4deckux 0aHHbIX UHGhOpMayUOHHO-U3MepUMerbHoU cucmemsi s
KOMMep4YecKo20 ydYema u yrnpasreHusi pesepg8yapHbiMu napkamu RTG» (Homep OOKYMeEHTa
00813-0107-5100), rae npuBegeHa 6onee nogpobHas MHOpPMaLUs No pasnMYHbIM YCTPOWCTBAM 1
onumsam.
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	2.2.1 Настройка канала протокола ведущего устройства
	1. Откройте папку Protocols (Протоколы) в окне Workspace (Рабочая область).
	2. Выберите значок, соответствующий конкретному настраиваемому протоколу (в данном примере показан протокол ведущего устройства Modbus).
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства) (или выберите Protocols/Properties (Протоколы/Свойства) в меню Service (Обслуживание)).
	4. В окне Protocol Properties (Свойства протокола) перечислены доступные каналы протоколов. Значок, соответствующий каждому каналу, указывает на з...
	5. Выберите нужный канал.
	6. Нажмите кнопку Properties (Свойства), чтобы сконфигурировать канал протокола.
	7. Выберите вкладку Communication (Связь). Она позволяет настраивать параметры, позволяет настраивать параметры, которые управляют связью межд...
	a. Для Modbus RTU нажмите кнопку Advanced (Расширенные настройки), чтобы установить параметры связи:
	b. Для Modbus TCP укажите IP-адрес 2460, к которому подключен сервер TankMaster. В случае наличия резервных концентраторов данных можно использовать о...
	8. Вкладка File Log (Журнал файлов) позволяет указать тип информации, которая должна быть зарегистрирована и сохранена на диске (см. также «На...
	9. Для систем с резервированием серверов резервуаров можно использовать флажок Comm. disabled in backup mode (Обмен данными в режиме резервирования о...
	10. Для активации канала протокола установите флажок Enable Channel (Включить канал).
	11. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую конфигурацию и закрыть окно настройки.
	12. В рабочей области WinSetup появляется значок канала ведущего устройства Modbus (канал № 1 в данном примере):


	2.2.2 Настройка канала протокола ведомого устройства
	Настройка связи по протоколу Modbus
	1. Откройте папку Protocols (Протоколы) в окне рабочей области.
	2. Выберите значок протокола ведомого устройства ModbusSlave.
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства) (или выберите Protocols>Properties (Протоколы>Свойства) в меню Service (Обслуживание)).
	4. В окне Protocol Properties (Свойства протокола) перечислены включенные и отключенные каналы протокола.
	5. Выберите нужный канал.
	6. Нажмите кнопку Properties (Свойства), чтобы сконфигурировать канал протокола.
	7. Выберите вкладку Communication (Связь).
	8. Для активации канала протокола установите флажок Enable Channel (Включить канал).
	9. Убедитесь в том, что установлены следующие параметры связи:
	10. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую конфигурацию и закрыть окно настройки.

	Расширенная настройка
	1. В окне Slave Protocol Channel Configuration (Конфигурация канала протокола ведомого устройства) выберите вкладку Communication (Связь) и нажмите кнопку Advanced (...
	2. Для протокола TRL2 ведомого устройства Modbus используются следующие значения по умолчанию:
	3. Выберите один из трех вариантов Backup Mode (Режим резервирования):

	Настройка привязки резервуаров
	1. В окне Slave Protocol Channel Configuration (Настройка канала протокола ведомого устройства), выберите вкладку Tank Mapping (Привязка резервуаров):
	2. Выберите резервуары, с которыми будет соединяться хост-компьютер из списка резервуаров в панели Available Tanks (Доступные резервуары).
	3. Нажмите кнопку , чтобы переместить выбранные резервуары в перечень Mapped Tanks (Привязанные резервуары). Убедитесь, что резервуары отображ...
	4. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую конфигурацию и закрыть окно.


	2.2.3 Настройка файла журнала
	2.2.4 Изменение текущей конфигурации каналов протокола
	1. В рабочей области WinSetup откройте папку Protocols (Протоколы) и вложенную папку протокола с включенными каналами.
	2. Выберите значок канала.
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Channels>Properties (Каналы>Свойства).
	4. Выберите нужную вкладку и измените настройки протокола, как описано в предыдущих разделах.

	2.2.5 Настройка сервера протоколов
	1. В рабочей области приложения WinSetup выберите папку Protocols (Протоколы).
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Configure (Настроить).
	3. В столбце Connect (Подключение) отметьте флажок каждого протокола, который вам необходимо автоматически подключать каждый раз при запуск...
	1. Откройте папку Protocols (Протоколы) в рабочей области Winsetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши на значке нужного сервера протоколов и выберите Disable (Отключить).

	2.3 Настройки
	2.3.1 Единицы измерения
	1. Выберите нужный сервер (например, This Workstation (Данная рабочая станция)) в рабочей области WinSetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Setup (Настройка), или в меню Service (Сервис) выберите Servers>Setup (Серверы>Настройка).
	3. В окне Server Preferences (Настройки сервера) выберите вкладку Units (Единицы измерения).
	4. Выберите нужные единицы измерения уровня/пустоты, температуры, давления, объема, плотности и массы.
	5. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую настройку и закрыть окно.
	1. Удалите резервуар.
	2. Измените единицы измерения в окне Server Preferences/Units (Настройки сервера / единицы измерения) (Или в программе TankMaster WinOpi выберите опцию меню «...
	3. Установите резервуар еще раз.

	2.3.2 Температура окружающего воздуха
	1. Выберите нужный сервер (например, This Workstation (Данная рабочая станция)) в рабочей области WinSetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Setup (Настройка), или в меню Service (Сервис) выберите Servers>Setup (Серверы>Настройка).
	3. В окне Server Preferences (Настройки сервера) выберите вкладку Ambient Air Temperature (Температура окружающего воздуха)
	4. Выберите Auto (Автоматически), если имеется датчик температуры, который можно использовать для измерения температуры окружающего возду...
	5. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую настройку и закрыть окно.

	2.3.3 Запасы
	1. Выберите нужный сервер (например, This Workstation (Данная рабочая станция)) в рабочей области WinSetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Setup (Настроить), и в меню Service (Сервис) выберите Servers>Setup (Серверы>Настройка).
	3. В окне Server Preferences (Настройки сервера) выберите вкладку Units (Единицы измерения):
	4. Ускорение свободного падения Местное ускорение используется для расчета плотности и массы в случае, если на резервуаре установлен да...
	5. Плотность окружающего воздуха. Параметр Ambient Air Density (Плотность окружающего воздуха) используется для расчета параметров Observed Density (Наб...
	6. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую настройку и закрыть окно.

	2.3.4 Прочее
	1. Выберите нужный сервер (например, This Workstation (Данная рабочая станция)) в рабочей области WinSetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Setup (Настройка), или в меню Service (Сервис) выберите Servers>Setup (Серверы>Настройка).
	3. В окне Server Preferences (Настройки сервера) выберите вкладку Miscellaneous (Прочее).
	4. Выберите тип таблицы вместимости резервуара (ТСТ), который будет использоваться по умолчанию при установке новых резервуаров. Тип таб...
	5. Укажите максимальное количество цифровых аварийных сигналов, которые предполагается использовать.
	6. Укажите базовую температуру, которую предполагается использовать в расчетах товарных запасов. Обычно используется стандартное значе...
	7. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую настройку и закрыть окно.

	2.3.5 Настройка префиксов имен тегов
	1. В меню Service (Сервис) выберите пункт Preferences (Настройки).
	2. В окне Preferences (Настройки) выберите вкладку Tag Prefixes (Префиксы тегов).
	3. Введите префиксы, которые будут использоваться для имен резервуаров и устройств, и нажмите кнопку OK.

	2.3.6 Настройка электронной почты
	1. В меню Service (Сервис) выберите пункт Preferences (Настройки).
	2. В окне Preferences (Настройки) выберите вкладку E-mail Configuration (Конфигурация электронной почты).
	3. Введите следующую информацию:

	2.3.7 Настройка вида резервуара
	1. Выберите в меню Service (Сервис) пункт Preferences (Настройки).
	2. В окне Preferences (Настройки) выберите вкладку Настройка вида резервуара.
	3. Если вы хотите редактировать существующий макет таблицы, нажмите кнопку Load Table (Загрузить таблицу).
	4. В разделе Available Parameters (Доступные параметры) в левой части окна Preferences/Setup Tank View (Настройки/ Настройка вида резервуара) выберите параметр, ...
	5. Нажмите кнопку Move (Переместить), чтобы переместить его на панель Selected Parameters (Выбранные параметры) в правой части окна Preferences/Setup Tank View (На...
	6. Повторите шаги 4–5 для каждого параметра, который вы хотите включить. Кнопка Move All (Переместить все) позволяет одновременно переместить...
	7. Убедитесь, что все параметры, которые будут отображаться в окне Tank View (Вид резервуара), включены в список Selected Parameters (Выбранные параметр...
	8. Нажмите кнопку Save As (Сохранить как), если вы хотите сохранить текущую таблицу вида резервуара для использования в будущем.
	9. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущие настройки вида резервуара и закрыть окно.

	2.3.8 Видимость резервуаров
	1. В меню Service (Сервис) выберите Preferences (Настройки) и откройте вкладку Tanks Visibility (Видимость резервуаров).
	2. Установите флажок Enable Tank Visibility (Включить функцию видимости резервуаров).
	3. Из раскрывающегося списка Select tank server (Выберите сервер резервуаров) выберите удаленный сервер резервуаров, на котором установлены инте...
	4. В разделе Select tanks to be visible on this workstation (Выбрать резервуары, которые должны быть видны на этой рабочей станции), отметьте резервуары, котор...
	5. Выберите опцию Visible on this workstation (Видимые на данной рабочей станции), чтобы сделать выбранные резервуары видимыми на данной рабочей стан...
	6. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить текущую конфигурацию и закрыть окно Preferences (Настройки).



	Рисунок 2-3. Видимость резервуаров включена для всех резервуаров
	Рисунок 2-4. Один резервуар скрытый (TK-X)
	2.4 Установка полевого устройства — обзор
	2.4.1 Настройка

	2.5 Установка концентратора данных 2460
	1. Убедитесь, что программа Rosemount TankMaster WinSetup запущена и работает.
	2. Включите и настройте канал протокола связи для того, чтобы установить связь с соответствующим портом на ПК TankMaster.
	3. Запустите мастер установки в ПО TankMaster WinSetup:
	a. Щелкните правой кнопкой мыши по папке Devices (Устройства).
	b. Выберите опцию Install new (Установить новое).
	4. В поле Device Type (Тип устройства) выберите «2460 System Hub».
	5. Укажите тег имени в поле ввода 2460 System Hub Tag (Тег концентратора данных 2460). Данный тег будет использоваться в качестве идентификатора кон...
	6. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить работу с мастером установки.
	7. Проверьте связь с хост-компьютером / ПК TankMaster.
	8. Убедитесь, что хост-порты (Host) и полевые порты (Field) настроены правильно. Хост-порты используются для связи со станциями TankMaster или другим...
	9. Сконфигурируйте базу данных резервуара. Убедитесь, что Modbus Addresses (Адреса Modbus) подключенных устройств заданы правильно. Эти адреса долж...


	2.6 Установка модуля связи 2410
	2.6.1 Мастер установки
	1. В окне Workspace (Рабочая область) выберите папку Devices (Устройства).
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Install New (Установить новое), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Devices/Install New (Устройства/У...
	Тип устройства
	1. Из раскрывающегося списка Device Type (Тип устройства) выберите опцию 2410 Tank Hub (Модуль связи 2410).
	2. Введите имя в поле ввода 2410 HUB Tag (Тег модуля связи 2410). Тег будет использоваться в качестве идентификатора для 2410 Tank Hub в различных окнах ...
	3. Нажмите кнопку Next (Далее).

	Настройка связи
	1. Укажите способ связи TankMaster с модулем связи 2410: напрямую или через концентратор данных 2460.
	2. Если модуль связи подключен к концентратору данных, выберите соответствующий концентратор в раскрывающемся списке 2460 Tag (Тег концентр...
	3. Если модуль связи подключен к ПК с установленным ПО TankMaster напрямую, а не через концентратор, данных укажите канал протокола связи, связ...
	a. в рабочей области WinSetup откройте папку Protocols (Протоколы)
	b. щелкните правой кнопкой мыши по значку протокола ведущего устройства ModbusMaster
	c. выберите пункт Properties (Свойства)
	d. щелкните правой кнопкой мыши по значку канала протокола
	e. откройте вкладку Communication (Связь) и проверьте, какой порт связи выбран.
	4. Чтобы проверить связь с модулем связи, введите в поле Modbus Address (Адрес Modbus) соответствующий адрес и нажмите кнопку Verify Communication (Проверить ...


	Порядок действий при смене адреса Modbus модуля связи 2410
	a. В окне 2410 Tank Hub Communication (Связь с модулем связи2410), нажмите кнопку Change Address on Device... (Изменить адрес устройства), чтобы открыть диалоговое ок...
	b. Введите Unit ID (Идентификатор устройства) и новый Modbus Address (Адрес Modbus) При изменении адреса устройства его идентификатор используется как...
	c. Нажмите кнопку OK, чтобы подтвердить настройки адреса и закрыть окно Change Address (Изменить адрес).
	d. В окне 2410 Tank Hub Communication нажмите кнопку Verify Communication (Проверить связь), чтобы проверить, установлена ли связь между рабочей станцией TankMaster ...
	5. В окне 2410 Tank Hub Communication нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить процедуру установки модуля связи.


	Настройка базы данных резервуара
	1. В столбце Device Type (Тип устройства) перечислены все устройства, которые взаимодействуют по шине Tankbus. Чтобы проверить работоспособность ...
	2. В столбце Tank Position (Позиция резервуара) привяжите каждое устройство к резервуару, выбрав соответствующий номер из раскрывающегося спис...
	3. Введите требуемые имена в поле Tank Name (Имя резервуара). Эти имена резервуаров также следует использовать на более поздних этапах при уст...
	4. Для каждого резервуара укажите адрес Modbus в столбце Level Modbus Address (Адрес Modbus уровнемера), связанном с уровнемером. Это должен быть тот же а...
	5. Помимо уровнемеров, все различные устройства, которые также устанавливаются на резервуар, представлены в системе учета в резервуарах ...
	6. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить процедуру установки.

	Настройка тега устройства
	1. Убедитесь, что TankMaster Level Tag (Тег уровнемера TankMaster) является правильным, или введите новый.
	2. Убедитесь, что TankMaster ATD Tag (Тег ATD TankMaster) является правильным, или введите новый. Если поле тега ATD не заполнено и отключено, значит никаки...
	3. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить процедуру установки.

	Настройка локального дисплея
	1. В области Units for Display (Единицы измерения отображаемых параметров) выберите нужные единицы измерения из раскрывающихся списков. Данные е...
	2. В разделе Display Tanks (Отображать резервуары) установите флажки для резервуаров, которые вы хотите представить на встроенном дисплее моду...
	3. В разделе Display Tank Parameters (Отобразить параметры резервуара) установите флажки, соответствующие параметрам резервуаров, которые вы хотит...




	Таблица 2-1. Параметры резервуаров, доступные для отображения на локальном дисплее
	4. Введите значение Display Toggle Time (Время переключения отображения). Параметры сменяются на дисплее с частотой, заданной в параметре Display Toggle ...
	5. Дисплей модуля связи 2410 можно настроить таким образом, чтобы он отображал различныепараметры для каждого резервуара, подключенного к ...
	6. Панель Display Tanks (Отображение резервуаров) включает перечень всех позиций резервуаров, заданных в БД резервуаров. Позиции резервуаров в ...
	7. Выберите нужную позицию резервуара и параметры, которые будут отображаться на дисплее. Повторите эту процедуру для каждой позиции рез...
	8. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и вернуться к окну 2410 Tank Hub (Модуль связи 2410).
	9. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить процедуру установки.
	Сводная информация по конфигурации
	1. Убедитесь, что все адреса Modbus, теги уровнемеров и теги ATD, представленные в окне 2410 Tank Hub Summary (Сводная информация по модулю связи 2410) введ...
	2. Если установить флажок Install Level and AUX devices... (Устанавливать уровнемеры и вспомогательные устройства), то полевые устройства, подключенны...
	3. Нажмите кнопку Finish (Готово), чтобы подтвердить завершение установки. Установленные устройства отобразятся в окне Workspace (Рабочая област...


	Рисунок 2-5. Устройства отображаются в окне рабочей области ПО WinSetup.
	Расширенная конфигурация
	2.6.2 Сводная информация по установке и настройке модуля связи
	2.7 Установка радарного уровнемера 5900
	2.7.1 Настройка в окне Properties (Свойства)
	1. В рабочей области окна WinSetup откройте папку Devices (Устройства) и выберите значок радарного уровнемера 5900S.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices>Properties (Устройства>Свойства).
	3. Выберите вкладку Communication (Связь). Обратите внимание, что красный значок уровнемера означает, что устройство требует настройки.
	4. Проверьте настройки связи. Поле Connected to HUB (Подключен к модулю связи) показывает, с какой позицией резервуара связан 5900 в базе данных рез...
	a. в окне рабочей области WinSetup, щелкните правой кнопкой мыши значок модуля связи 2410;
	b. выберите пункт Properties (Свойства) и откройте вкладку Tank Database (База данных резервуара);
	c. выберите нужную позицию резервуара.
	5. Убедитесь в правильности адреса Modbus. Чтобы изменить адрес Modbus:

	a. Нажмите кнопку Change (Изменить), чтобы открыть окно 5900 RLG Communication (Связь уровнемера 5900).
	b. Нажмите кнопку Change Address on Device (Изменить адрес устройства), чтобы открыть окно Change Address (Изменить адрес).
	c. Введите Unit ID (Идентификатор устройства). При изменении адреса устройства его идентификатор используется как уникальный идентификатор...
	d. Введите нужный адрес в поле Set Modbus Address (Установить адрес Modbus).
	e. Нажмите кнопку OK, чтобы подтвердить настройки и закрыть окно Change Address (Изменить адрес).
	f. Нажмите кнопку OK, чтобы закрыть окно 5900 RLG Communication (Связь уровнемера 5900 RLG).
	6. В окне 5900 RLG Properties/Communication (Свойства уровнемера 5900 / Связь) нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить адрес Modbus в регистре хранения д...
	7. В окне 5900 RLG Properties (Свойства уровнеммера 5900) выберите вкладку Antenna (Антенна).
	8. Выберите один из предустановленных типов антенн, соответствующий типу антенны, подключенной к уровнемеру 5900. В целях оптимизации проц...

	Диаметр трубы
	Размер антенны
	Пользовательский тип антенны (расширенная настройка)
	a. Выберите соответствующий тип антенны:
	b. Введите Tank Connection Length (Длина патрубка резервуара) в поле ввода TCL.
	c. Для установок с успокоительными колодцами введите внутренний диаметр трубы в поле Pipe Diameter (Диаметр трубы).
	d. Если вблизи патрубка резервуара присутствуют помехи, вам может понадобиться подстроить значение параметра Hold Off Distance (Верхняя зона не...
	9. В окне 5900 RLG Properties/Antenna (Свойства радарного уровнемера 5900/Антенна) нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию.
	10. В окне 5900 RLG Properties (Свойства радарного уровнемера 5900) выберите вкладку Geometry (Геометрические параметры резервуара).
	11. Введите следующие параметры резервуара:

	a. Tank Reference Height (R) (Базовая высота резервуара) Это расстояние от края патрубка для ручного измерения уровня с помощью эталонной рулетки (ба...
	b. Базовое расстояние (G) Это расстояние от Gauge Reference Point (Базовой точки уровнемера) до Tank Reference Point (Базовой точки резервуара). Значение G явля...
	c. Расстояние до минимального уровня (C) Определяется как расстояние между Zero level (Нулевой уровень) и минимальным уровнем поверхности прод...
	12. Введите Calibration Distance (Расстояние калибровки). Данный параметр используется для калибровки уровнемера таким образом, чтобы измеренные у...
	13. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно конфигурации.



	2.7.2 Установка 5900 с помощью мастера установки
	1. Убедитесь, что базы данных Концентратора данных 2460 и Модуля связи 2410 правильно сконфигурированы и включают новый радарный уровнемер 59...
	2. Установите и сконфигурируйте 5900, как описано в «Использование мастера установки» на странице 55.
	3. Убедитесь, что 5900 взаимодействует с модулем связи 2410. Используйте, например, функцию Device Live List (Список устройств) модуля связи, чтобы ув...
	1. Установите и настройте концентратор 2460 и модуль связи 2410. Убедитесь, что для нового прибора 5900 сконфигурирован правильный адрес Modbus (д...
	2. В окне 2410 Tank Hub Summary (Сводная информация по модулю связи 2410) установите флажок Install Level and AUX devices (Установить устройства измерения уровня и...
	3. Конфигурировать 5900 (см. «Настройка в окне Properties (Свойства)» на странице 47).
	Использование мастера установки
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) выберите папку Devices (Устройства).
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Install New (Установить новый), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Devices/Install New (Устройства/У...
	3. Выберите тип устройства Device Type 5900S/5900C Radar Level Gauge из раскрывающегося списка.
	4. Введите тег уровнемера для идентификации 5900.
	5. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы открыть окно 5900 RLG Communication:
	6. В раскрывающемся списке Hub Tag (Тег модуля связи 2410) выберите модуль связи, к которому подключен радарный уровнемер 5900. Обычно для каждог...
	7. Введите Modbus address адрес Modbus для уровнемера. Этот адрес должен быть доступен в базах данных резервуаров концентратора 2460 и модуля связи 2410.
	8. Нажмите кнопку Verify Communication (Проверить связь), чтобы убедиться, что ПК TankMaster взаимодействует с уровнемером. После установки контакта поя...
	9. Проверьте поле Position in 2410 HUB, чтобы убедиться в том, что 5900 имеет правильную позицию в резервуаре в базе данных резервуара модуля связи 241...
	10. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить настройку 5900.
	11. Описания окон 5900 RLG Antenna и 5900 RLG Geometry см. в соответствующих частях в главе «Настройка в окне Properties (Свойства)» на странице 47.
	12. В окне 5900 RLG Summary (Сводная информация по радарному уровнемеру 5900) нажмите кнопку Finish (Завершить), чтобы проверить конфигурацию и заверши...


	2.7.3 Расширенная конфигурация
	Tank Shape (Форма резервуара);
	1. В окне 5900 RLG Properties (Свойства RLG) выберите вкладку Tank Shape (Форма резервуара).
	2. Выберите опцию Tank Type подходящую применимому резервуару. Если опция не применима, выберите Unknown (Неизвестно).
	3. Выберите Tank Bottom Type, (который соответствует реальной форме дна резервуара). Если опция не применима, выберите Unknown (Неизвестно).
	4. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.

	Условия среды в резервуаре
	1. В окне 5900 RLG Properties (Свойства RLG) выберите вкладку Environment (Среда).
	2. Установите флажки, соответствующие условиям в резервуаре. Используйте как можно меньше опций. Рекомендуется одновременно использова...
	3. Из раскрывающегося списка выберите Product Dielectric Range (Диэлектрическая проницаемость). Выберите опцию Unknown (Неизвестный), если правильный д...
	4. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.

	Вкладка Advanced Configuration (Расширенная конфигурация)



	Рисунок 2-6. Окно 5900S RLG Properties/Advanced Configuration
	2.8 Установка уровнемера 5900S в версии 2-в-1
	2.8.1 Обзор
	1. Можно сконфигурировать базу данных резервуара концентратора 2460 в TankMaster WinSetup, добавив два прибора 5900S.
	2. В TankMaster WinSetup установите модуль связи 2410.
	3. Настройка базы данных нового модуля связи:
	a. сопоставьте два измерительных прибора 5900S с двумя разными позициями резервуара, т.е. сконфигурируйте первичный и вторичный приборы та...
	b. назначьте адрес Modbus уровня для каждого 5900S
	4. Назначьте теги для радарных уровнемеров 5900S и вспомогательного устройства резервуара (ATD). ATD включает различные устройства, не связанн...
	5. Установите приборы в рабочей области TankMaster. Это делается автоматически мастером установки для 2410 в случае установки флажка Install Level and A...
	6. Настройте уровнемеры и устройства ATD (щелкните правой кнопкой мыши на значке прибора и выберите «Properties» (Свойства).
	7. Установите два новых резервуара, которые будут связаны с первичным и вторичным радарными уровнемерами 5900S.
	8. Назначьте 5900S и ATD для основного резервуара.
	9. Назначьте 5900S для вторичного резервуара. Обратите внимание, что основные и вторичные резервуары в рабочей области TankMaster представляют ...
	10. Настройте резервуары.
	11. Откройте рабочее пространство TankMaster для проверки правильности установки резервуаров и устройств.

	Пример конфигурации 5900S 2 в 1
	a. Основной резервуар с 5900S и ATD (2240S, 2230 ...). Вторичный резервуар с 5900S.
	b. Основной резервуар с 5900S и ATD (2240S, 2230 ...). Вторичный резервуар с 5900S. ATD на основном резервуаре, сопоставленный с вторичным резервуаром (см....
	c. Основной резервуар с 5900S и ATD (2240S, 2230...). Вторичный резервуар с 5900S и резервным ATD.





	Рисунок 2-7. Пример системы 5900S 2 в 1
	2.8.2 Установка и конфигурация
	1. Запустите программу TankMaster Winsetup.
	2. Настройка базы данных резервуара концентратора 2460. Поскольку версия 5900S 2-в-1 включает два отдельных уровнемера, необходимо добавить дв...
	3. Продолжайте установку модуля связи 2410. В рабочей области WinSetup выберите папку Devices (Устройства), нажмите правую кнопку мыши и выберите Fil...
	4. В окне Select Device (Выбор устройства) выберите тип устройства 2410 Tank Hub и назначьте 2410 Tag (Тег 2410).
	5. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы перейти к окну конфигурации Tank Database (базы данных резервуара).
	6. Настройка базы данных модуля связи:
	Обозначение резервуара
	Адрес
	7. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы перейти к окну Device Tags (Теги устройства).
	8. Проверьте значения Level Tags (Теги уровнемера) для первичного и вторичного уровнемера 5900S и ATD Tag (Тег ATD) для других устройств (датчик темпер...
	9. Сводная информация. На заключительном этапе мастера установки модуля связи 2410 проверьте правильность всех тегов устройств и адресов M...
	10. Убедитесь, что устройства отображаются в рабочей области WinSetup. Модуль связи 2410, два уровнемера 5900S и вспомогательные устройства (ATD) ав...
	11. Щелкните правой кнопкой мыши по значку устройства и выберите Properties (Свойства). Для получения дополнительной информации см. «Установка...
	12. В конце при установке и настройке устройств необходимо установить и сконфигурировать оба резервуара, которые будут связаны с 5900S 2-в-1.

	База данных резервуаров
	13. Назначьте устройства первичному резервуару TK-1:
	a. Первичный уровнемер 5900S (LT-TK-1)
	b. Устройство ATD (ATD-TK-1) в случае, если резервуар оснащен устройствами, не связанными с измерением уровня, такими как датчик температуры Rosem...
	14. Для вторичного резервуара TK-1S назначьте вторичный уровнемер 5900S (LT-TK-1S), как показано ниже:
	15. Дополнительно: устройство ATD на первичном резервуаре можно сопоставить с вторичным резервуаром TK-1S, как показано ниже. Это позволяет п...
	16. Выберите желаемые переменные измерения в резервуаре. Для основного резервуара переменные, связанные с устройством ATD, автоматически ...
	17. Укажите следует ли использовать значения измерений (Автоматические), полученные от доступных приборов, или ввести значения вручную.
	18. Укажите диапазон значений параметров, используемый в различных окнах для представления данных измерений.
	19. Проверьте установку. В рабочей области TankMaster WinSetup проверьте правильность установки резервуаров и устройств. Убедитесь, что два прибо...



	2.9 Установка вспомогательных устройств резервуара
	2.9.1 Открытие окна «Properties» (Свойства)
	1. В рабочем пространстве WinSetup откройте папку Devices (Устройства) и выберите значок ATD-устройства.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices>Properties (Устройства > Свойства...
	3. В окне 22XX ATD предусмотрен ряд вкладок конфигурации для Rosemount 2240 и дисплея 2230.
	4. Используйте соответствующие вкладки для настройки устройств ATD, как описано в разделах 2.9.2 - 2.9.8.
	5. Завершите настройку ATD, нажав кнопку Apply (Применить) или OK.

	2.9.2 Установка параметров связи
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку Communication (Связь).
	2. В поле Connected to HUB (Подключено к модулю связи) убедитесь, что устройство ATD подключено к правильному модулю связи 2410 и связано с правильно...
	3. Кнопка Change (Изменить) позволяет изменить адрес Modbus текущего ATD-устройства в случае, если оно подключено к версии модуля связи с несколь...
	4. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.

	2.9.3 Настройка датчика температуры
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку 2240 MTT Temperature Sensor (Датчик температуры 2240 MTT).
	2. Rosemount 2240 оснащен DIP-переключателем для автоматической настройки элемента температуры и проводки. При установке флажка Use Auto Sensor Configuration...
	Ручная настройка
	1. Убедитесь в том, что флажок Use Auto Sensor Configuration (Использовать автоматическую настройку сенсора) не установлен.
	2. Выберите нужный метод преобразования, определенный пользователем, в поле ввода Method (Метод).
	3. Выберите тип соединения датчика, который используется для точечных датчиков в раскрывающемся списке Connection (Соединение).
	4. Укажите диапазон измерения текущего температурного элемента в полях ввода Min Value (Мин. значение) и Max Value (Максимальное значение).
	5. Для ввода преобразователей температуры с задаваемой пользователем вручную характеристикой, например с помощью таблицы, формулы или и...
	6. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	Таблица линеаризации, определяемая пользователем
	1. В окне 2240 MTT Temperature Sensor выберите метод преобразования User Defined Linearization Table (Таблица линеаризации, определяемая пользователем).
	2. Нажмите кнопку Configure User Defined Linearization Table (Конфигурировать таблицу линеаризации, определяемую пользователем).
	3. Укажите количество точек преобразования в поле ввода Length of Table (Длина таблицы).
	4. Введите значения сопротивления и температуры в столбцы Resistance [Ohm] (Сопротивление) и Temperature [C] (Температура).
	5. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить таблицу линеаризации в регистрах базы данных преобразователя температуры.

	Формула, определяемая пользователем
	1. В окне 2240 MTT Temperature Sensor выберите метод преобразования User Defined Formula (Формула, определяемая пользователем).
	2. Нажмите кнопку Configure User Defined Formula (Конфигурировать формулу, определяемую пользователем).
	3. Введите параметры R0, A и B в соответствующие поля ввода.
	4. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить параметры R0, A и B в регистрах базы данных преобразователя температуры.

	Индивидуальная формула, определяемая пользователем
	1. В окне датчика температуры 2240 MTT Temperature Sensor выберите метод преобразования User Defined Individual Formula (Индивидуальная формула, определяемая поль...
	2. Нажмите кнопку Configure User Defined Individual Formula (Конфигурировать индивидуальную формулу, определяемую пользователем).
	3. Введите параметры R0, A, B и C для каждого отдельного температурного элемента.
	4. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить формулу в регистрах базы данных преобразователя температуры.



	2.9.4 Расчет средней температуры
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку Average Temperature Calculation (Вычисление средней температуры):
	2. No of Elements: выберите численное количество используемых температурных элементов. Убедитесь, что поля ввода для позиций элементов включены.
	3. Sensor Type: выберите тип используемого датчика; точечное или среднее значение.
	4. Insert Distance: укажите минимальное расстояние между положением датчика температуры и поверхностью продукта для чувствительных элементов ...
	5. Position: расстояние от нулевого уровня до каждого из точечных температурных элементов. Если элементы используются для вычисления средне...
	6. Вы можете исключить термоэлемент из расчета средней температуры, установив флажок Exclude (Исключить) в столбце рядом с полем Position (Позици...
	7. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.

	2.9.5 Конфигурирование вспомогательного датчика
	Датчик уровня воды
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку 2240 MTT Auxiliary Sensor (Вспомогательный датчик MTT 2240)
	2. Рассчитайте Level Offset (X) (Смещение уровня) по формуле X=(R-L1)-(L-L2).
	3. Введите итоговую величину смещения уровня в поле ввода Level Offset (X) (Смещение уровня).
	4. При необходимости введите значения Upper Dead Zone (UDZ) (Верхняя мертвая зона) и Lower Dead Zone (LDZ) (Нижняя мертвая зона).
	5. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.


	2.9.6 Расширенная настройка источников параметров
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку Advanced Parameter Source Configuration (Расширенное конфигурирование параметров-источников).
	2. В столбце Parameter Mapping (Привязка параметров) выберите параметр измерения в резервуаре.
	3. В столбце Source Device Type/ID/No (Тип устройства-источника/Ид./№) выберите измерительный прибор (например, датчик давления).
	4. В столбце Source Parameter (Параметры источника) выберите переменную измерительных приборов, которая должна быть связанна с переменной измер...
	5. В случае выбора User Defined (Определяется пользователем) можно ввести в поле Description of User Def (Описание пользовательского параметра).
	6. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	Использование датчика температуры Rosemount 644
	1. Выберите Temperature 1 (Температура 1) в списке «Parameter Mapping» (Привязка параметров) для первого измерительного преобразователя температуры 644. ...
	2. В поле Source Device Type (Тип источника данных) для каждого параметра температуры (Temperature 1, 2, 3) выберите фактический измерительный преобразова...
	3. В списке Source Parameter (Параметры источника) выберите Temperature 1 (Температура 1), который означает источник параметра выходного сигнала датчик...
	4. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.


	2.9.7 Настройка полевого графического дисплея 2230;
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку 2230 Graphical Field Display (Графический полевой дисплей 2230).
	2. Из раскрывающихсясписков в области Units for Display (Единицы измерения для отображения) выберите желаемые единицы измерения, которые будут о...
	3. В области Common Tank Configuration (Общая конфигурация резервуара) выберите резервуары и параметры резервуаров, которые будут отображаться на ди...
	4. В поле ввода Display Toggle Time (Время переключения дисплея) введите время переключения для отображаемого параметра резервуара. Выбранные пар...
	5. Если используется второй графический полевой дисплей, нажмите кнопку Configure Tank Display No 2 (Конфигурировать дисплей резервуара № 2) и повтор...
	6. Если используется третий графический полевой дисплей, нажмите кнопку Configure Tank Display No 3 (Конфигурировать дисплей резервуара № 3) и повтор...
	7. Дисплей 2230 можно сконфигурировать так, чтобы он показывать различные наборы параметров для каждого резервуара на шине резервуара. На ...
	8. Выберите нужный резервуар и параметры, которые будут отображаться на дисплее 2230. Повторите эту процедуру для каждого резервуара.
	9. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и вернуться в окно 22xx ATD.
	10. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.

	2.9.8 Аналоговый вход
	1. В окне 22xx ATD выберите вкладку Analog Input (Аналоговый вход).
	2. Убедитесь в том, что выбрано поле Enable (Включить).
	3. В поле Value Unit (Единицы значения) выберите подходящие единицы, которые будут соответствовать источнику входного сигнала.
	4. В области окна Value Range (Диапазон значений) введите значения параметров, которые соответствуют аналоговым входным значениям 4 и 20 мА. Мож...
	5. Используйте кнопку Advanced (Расширенные настройки) в случае, если вы хотите сконфигурировать Filter Factor (Коэффициент фильтра) и Current Limits (Огра...
	6. На вкладке Analog Input Values (Значения аналогового входа) убедитесь в том, что для параметра Status (состояние) установлено значение ОК, а ожидаем...
	Настройка аналогового входа и параметров резервуара
	a. Настройте базу данных модуля связи; свяжите аналоговый вход с резервуаром, на котором установлено устройство.
	b. В окне 2410 Properties (Свойства модуля связи 2410) выберите вкладку Device Tags (Теги устройства) и установите аналоговое входное устройство в TankMaster....
	c. В окне ATD Properties/Analog Input (Свойства ATD/Аналоговый вход) сконфигурируйте диапазон значений и единицы.
	d. В окне ATD Properties/Advanced Parameter Source Configuration (Свойства ATD/Расширенные настройки источника параметров) убедитесь, что аналоговое входное устрой...
	e. Установите резервуар в TankMaster WinSetup и убедитесь, что ATD-устройство, включающее устройство аналогового ввода, сопоставлено в качестве ист...




	2.10 Установка 5408
	2.10.1 Конфигурация с помощью свойств 5408
	1. В рабочем окне WinSetup откройте папку Devices (Устройства) и выберите нужный 5408.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices/Properties (Устройства/Свойства)....
	3. Выберите вкладку Communication (Связь).
	4. Проверьте позицию резервуара. В поле Connected to HUB (Подключено к модулю связи) указано имя модуля связи 2410 и позиция резервуара, к которой 540...
	5. Проверьте адрес Modbus. Чтобы изменить адрес Modbus, нажмите кнопку Change (Изменить).
	a. Введите Идентификатор устройства в поле ввода Unit ID. При изменении адреса устройства его идентификатор используется как уникальный ид...
	b. Введите нужный адрес в поле Set Modbus Address (Установить адрес Modbus).
	c. Нажмите кнопку OK, чтобы подтвердить и закрыть окно Change Address (Изменить адрес).
	6. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	7. Выберите вкладку Antenna (Антенна).
	8. Выберите Antenna Type (Тип антенны) и тип монтажа, если применимо. Можно выбрать заранее определенные типы или пользовательские типы антенн, ...
	9. Если вблизи насадки есть помехи, вы можете отрегулировать значение Upper Null Zone (Верхняя нулевая зона). При увеличении верхней нулевой зон...
	10. Для применений с успокоительными колодцами требуется ввод значения Inner Diameter (Внутренний диаметр).
	11. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию.
	12. Выберите вкладку Geometry (Геометрические размеры).
	13. Введите параметры расстояний резервуара.

	a. Параметр Tank Reference Height (R) (Базовая высота резервуара) определяется как расстояние от Tank Reference Point (верхней базовой точки резервуара) до Zero ...
	b. Reference Offset (G) - расстояние между Tank Reference Point (Базовой точка резервуара) и Gauge Reference Point (Базовой точка уровнемера), которая расположена на по...
	c. Bottom Offset (C) (Расстояние до минимального уровня) определяется как расстояние между Нулевым уровнем (начало координат для измерения уровн...
	14. При необходимости введите Calibration Distance (Расстояние калибровки). Эта переменная позволяет регулировать высоту резервуара таким образом...
	15. Установите флажок Show negative level as zero (Показать отрицательные значения уровня в качестве нулевого), если вы не хотите, чтобы преобразовате...
	16. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.


	2.10.2 Расширенная конфигурация
	Форма резервуара
	Рабочая среда резервуара

	2.10.3 Установка 5408 с помощью мастера установки
	1. Убедитесь, что базы данных онцентратора данных 2460 и модуля связи 2410 Tank Hub правильно сконфигурированы и включают новый радарный уровнем...
	2. Установите и сконфигурируйте 5408, как описано в «Использование мастера установки» на странице 101.
	3. Убедитесь, что уровнемер 5408 взаимодействует с модулем связи 2410. Используйте, например, функцию Device Live List (Список устройств) модуля связ...
	1. Установите и настройте концентратор данных 2460 и модуль связи 2410. Убедитесь, что для нового уровнемера 5408 сконфигурирован правильный а...
	2. В окне 2410 Tank Hub Summary (Сводная информация по модулю связи 2410) установите флажок Install Level and AUX devices (Установить устройства измерения уровня и...
	3. Настройте уровнемер 5408 (см. «Конфигурация с помощью свойств 5408» на странице 93).
	Использование мастера установки
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) выберите папку Devices (Устройства).
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Install New (Установить новый), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Devices/Install New (Устройства/У...
	3. Выберите Device Type (Тип устройства) 5408 Radar Level Transmitter (Радарный уровнемер) из раскрывающегося списка.
	4. Введите тег уровнемера, используемый для радарного уровнемера.
	5. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы открыть окно связи 5408 RLT.
	6. В раскрывающемся списке 2410 HUB Tag (Тег модуля связи 2410) выберите модуль связи 2410, к которому подключен радарный уровнемер 5408.
	7. Введите адрес Modbus, используемый для уровнемера 5408. Обратите внимание, что этот адрес должен быть сохранен в базе данных резервуара кон...
	8. Нажмите кнопку Verify Communication (Проверить связь), чтобы убедиться, что ПК TankMaster взаимодействует с преобразователем 5408. После установки конт...
	9. Проверьте позицию резервуара. В поле Position in 2410 HUB (Позиция модуля связи 2410) показана позиция резервуара, в базе данных модуля связи 2410, с ...
	10. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить настройку 5408.
	11. Дополнительную информацию о настройке 5408 можно найти в разделах «Конфигурация с помощью свойств 5408» на странице 93 и «Расширенная кон...
	12. В окне 5408 RLT Summary (Сводная информация по радарном уровнемеру 5408) нажмите кнопку Finish (Завершить), чтобы завершить работу мастера установк...



	2.11 Установка уровнемера 5300
	2.11.1 Конфигурация с помощью свойств 5300
	1. В рабочем окне WinSetup откройте папку Devices (Устройства) и выберите нужный уровнемер 5300.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices/Properties (Устройства/Свойства). Появи...
	3. Выберите вкладку Communication (Связь).
	4. Проверьте позицию в базе данных резервуара. В поле Connected to HUB (Подключено к модулю связи) указано имя модуля связи 2410 и позиция резервуар...
	5. Проверьте адрес Modbus. Чтобы изменить адрес Modbus, нажмите кнопку Change (Изменить).
	a. Введите Идентификатор устройства в поле ввода Unit ID. При изменении адреса устройства его идентификатор используется как уникальный ид...
	b. Введите нужный адрес в поле Set Modbus Address (Установить адрес Modbus).
	c. Нажмите кнопку OK, чтобы подтвердить и закрыть окно Change Address (Изменить адрес).
	6. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию.
	7. Выберите вкладку Probe (Зонд).
	8. Выберите Probe Type (Тип зонда), соответствующий фактическому зонду, который используется на датчике. Можно выбрать заранее определенные т...
	9. Probe Length (Длина зонда) расстояние от верхней эталонной точки до конца зонда. Если на конце зонда предусмотрен груз, его длину не включают ...
	10. Если в верхней части резервуара имеются возмущения, отрегулируйте Hold Off Distance (UNZ) (Дистанция выдерживания). Такие проблемы могут произо...
	11. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию.
	12. Выберите вкладку Geometry (Геометрические параметры).
	13. Параметр Tank Reference Height (R) (Базовая высота резервуара) определяется как расстояние от Upper Reference Point (Верхняя базовой точка) до Zero Reference Point (б...
	14. Reference Distance (G) (Растояние поправки) — это расстояние между верхней базовой точкой и фланцем.
	15. Используйте параметр Calibration Distance (Расстояние калибровки) для корректировки значения Tank Reference Height (R) (Базовая высота резервуара) таким о...
	16. Выберите соответствующий Mounting Type (Тип монтажа); Pipe Chamber (Выносная камера), Direct Bracket (Прямой кронштейн) или Nozzle (Горловина). Если ни одно из ...
	17. Установите флажок Show level below probe end as zero (Показывать уровень ниже конца зонда как нулевой), если вы не хотите, чтобы преобразователь показ...
	18. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.


	2.11.2 Расширенная конфигурация
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) щелкните значок уровнемера 5300.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства). Появится окно 5300 GWR.
	3. Выберите вкладку «Среда резервуара» (Environment).
	Режим измерения
	Быстрое изменение уровня
	Диэлектрическая постоянная / диапазон диэлектрических свойств

	2.11.3 Установка уровнемера 5300 с помощью мастера установки
	1. Убедитесь, что базе данных концентратора данных 2460 и модуля связи 2410 правильно сконфигурированы и включают новый уровнемер 5300. Убедит...
	2. Установите и сконфигурируйте 5300, как описано в «Использование мастера установки» на странице 112.
	3. Убедитесь, что 5300 взаимодействует с модулем связи 2410. Используйте, например, функцию Device Live List (Список устройств) модуля связи, чтобы ув...
	1. Установите и настройте концентратор данных 2460 и модуль связи 2410. Убедитесь, что для нового прибора 5300 сконфигурирован правильный адре...
	2. В окне 2410 Tank Hub Summary (Сводная информация по модулю связи 2410) установите флажок Install Level and AUX devices (Установить устройства измерения уровня и...
	3. Конфигурировать уровнемер 5300 (см. «Конфигурация с помощью свойств 5300» на странице 105).
	Использование мастера установки
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) выберите папку Devices (Устройства).
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Install New (Установить новый), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Devices/Install New (Устройства/У...
	3. Выберите Device Type (Тип устройства) 5300 Guide Wave Radar (Волноводный уровнемер) из раскрывающегося списка.
	4. Введите желаемый тег уровнемера для измерительного преобразователя.
	5. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы открыть окно связи 5300 GWR.
	6. В раскрывающемся списке 2410 Tag (Тег модуля связи 2410) выберите модуль связи , к которому подключен радарный уровнемер.
	7. Убедитесь в том, что адрес Modbus соответствует адресу, установленному для измерительного преобразователя в базах данных резервуара кон...
	8. Нажмите кнопку Verify Communication (Проверить связь), чтобы убедиться, что ПК TankMaster взаимодействует с 5300. После установки связи появится иденти...
	9. Убедитесь, что позиция в модуле связи 2410 - это позиция резервуара, с которым сопоставлен измерительный преобразователь в базе данных м...
	10. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить настройку.
	11. Настройку окна 5300 GWR Probe см. в соответствующих пунктах «Конфигурация с помощью свойств 5300» на странице 105.
	12. Настройку окна рабочей среды 5300 GWR Environment см. в соответствующих пунктах «Установка резервуара» на странице 115.
	13. В окне 5300 GWR Summary (Сводная информация по волноводному радарному уровнемеру 5300) нажмите кнопку Finish (Завершить), чтобы завершить работу ма...





	Раздел 3 Установка резервуара
	3.1 Установка резервуара
	3.1.1 Обзор
	1. Определение типа резервуара: С фиксированной крышей с плавающей крышей сферический, горизонтальный и т. д.
	2. Выберите устройства, которые необходимо связать с резервуаром.
	3. Настройка резервуара. Порядок расчетов запасов, необходимых для указания исходных сигналов для уровня подтоварной воды, температуры ...
	4. Укажите входные данные для различных переменных резервуара: автоматически (полевым устройством) или значения, измеренные вручную.

	3.1.2 Запуск мастера установки резервуара
	3.1.3 Установка нового резервуара
	1. Запустите программу TankMaster WinSetup.
	2. Запустите мастер установки резервуара (дополнительную информацию см. в п. «Запуск мастера установки резервуара» на странице 116).
	3. Выберите соответствующий тип резервуара. Для системы Rosemount Tank Gauging доступны следующие опции:
	4. Введите имя в поле Tank Tag (Тег резервуара). Префикс отображается автоматически, если он определен в окне Tag Prefixes (Префиксы тегов) (см. «Наст...
	5. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить установку резервуара.
	6. Назначение полевых устройств текущему резервуару:
	a. На панели Available Devices (Доступные устройства) выберите устройство, которое установлено в текущем резервуаре, и нажмите кнопку со стрелкой...
	b. Повторите эту процедуру для каждого устройства, связанного с резервуаром.

	Показать подчиненные позиции (расширенно)
	a. В окне Select Devices (Выбор устройств) установите флажок Show Slave Positions (Показать подчиненные позиции), чтобы вывести позиции базы данных резерв...
	b. В окне Select Devices (Выбор устройств) выберите позицию Slave Database (База данных подчиненных устройств), соответствующую резервуару, в котором у...
	c. Переместите выбранный элемент на панель Selected Devices (Выбранные устройства), нажав кнопку .
	7. Нажмите кнопку Next (Далее), чтобы продолжить установку резервуара.
	8. Сконфигурируйте резервуар.

	a. В рабочей области TankMaster WinSetup щелкните правой кнопкой мыши на значке устройства ATD и выберите опцию Properties (Свойства).
	b. Выберите вкладку Advanced Parameter Source Configuration (Расширенные настройки источника параметров).
	c. Сопоставьте соответствующую переменную измерения в резервуаре с выходным сигналом измерительных приборов на шине резервуара. См. при...




	Рисунок 3-1. Расширенные настройки источника параметров
	22XX ATD/ Расширенные настройки источника параметров
	Расширенная конфигурация
	a. Нажмите кнопку Advanced (Расширенные настройки) в окне Tank Configuration (Конфигурация резервуара).
	b. Для каждой входной переменной резервуара можно изменить или измерить выходной сигнал. Просто наведите указатель мыши в поле Gauge (Уровн...
	c. Нажмите кнопку OK, чтобы закрыть окно Advanced Tank Setup (Расширенные настройки резервуара).
	9. В окне Tank Configuration (Конфигурация резервуара) нажмите кнопку Next (Далее), чтобы перейти к следующему шагу процедуры установки резервуара.
	10. Окно Value Entry (Ввод значения) позволяет:
	1. Выберите переменную измерения в списке Parameters (Параметры) в левой части окна Value Entry (Ввод значения).
	2. Установите параметр «Value Source» (Источник значений) равным Manual (Ручной).
	3. Введите нужное значение в поле ввода Value (Значение).
	4. Сводная информация.



	3.1.4 Сводная информация по установке и конфигурации резервуара
	3.1.5 Порядок изменения конфигурации резервуара
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) выберите нужный резервуар.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства) из всплывающего меню.
	3. В окне Properties (Свойства) выберите соответствующую вкладку и измените текущие параметры резервуара.
	4. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию перед переходом к следующей вкладке.

	3.1.6 Порядок удаления резервуара
	1. В окне Workspace (Рабочее пространство) выберите резервуар, который вы хотите удалить.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Uninstall (Удалить) из всплывающего меню.

	3.2 Добавление резервуара
	3.2.1 Добавление нового резервуара и нового модуля связи 2410
	Сводная информация
	1. Настройте параметры связи концентратора данных.
	2. Обновите базу данных резервуара концентратора данных, добавив полевые устройства для связи с новым резервуаром.
	3. Установите новый модуль связи 2410 и сконфигурируйте базу данных резервуара, сопоставив полевые устройства с новым резервуаром.
	4. Сконфигурируйте полевые устройства, добавленные в базу данных модуля связи (уровнемер 5900S, Датчик температуры 2240, датчики давления 3051S ...
	5. Сконфигурируйте новый резервуар.




	Рисунок 3-2. В систему добавлен новый резервуар и модуль связи
	Порядок установки
	1. Запустите программу TankMaster WinSetup.
	2. В рабочей области WinSetup щелкните правой кнопкой мыши по значку концентратора данных 2460, чтобы открыть окно концентратора 2460.
	3. Выберите вкладку Configuration (Конфигурация).
	4. Если модуль связи подключен к порту полевой шины концентратора данных, который не использовался до добавления модуля связи, убедитесь...
	5. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию.
	6. Выберите вкладку Tank Database (База данных резервуара).
	7. Сконфигурируйте базу данных модуля связи с адресами Modbus для нового модуля связи 2410, уровнемера и устройства измерения температуры (ATD)....
	8. Установите и настройте модуль связи 2410 и полевые устройства, подключенные к шине резервуара, как описано в «Установка модуля связи 2410»...
	9. Установите резервуар и свяжите новый модуль связи с резервуаром, как описано в разделе «Установка резервуара» на странице 115.


	Рисунок 3-3. Новый резервуар и модуль связи
	3.2.2 Добавление нового резервуара к существующему модулю связи 2410
	Сводная информация
	1. Обновите базу данных резервуара для концентратора данных 2460, добавив полевые устройства, установленные на новом резервуаре.
	2. Обновите базу данных резервуара существующего модуля связи 2410, сопоставив новые полевые устройства с новым резервуаром.
	3. Настройте новые полевые устройства, добавленные в базу данных модуля связи.
	4. Настройте новый резервуар.



	Рисунок 3-4. Новый резервуар добавлен к существующему модулю связи 2410
	Порядок установки
	1. Запустите программу TankMaster WinSetup.
	2. Откройте окно концентратора данных 2460.
	3. Выберите вкладку Tank Database (База данных резервуара).
	4. Настройте базу данных резервуара с адресами Modbus для нового уровнемера и устройств ATD, см. также «Установка концентратора данных 2460» на ...
	5. В рабочей области WinSetup выберите значок модуля связи 2410:
	6. Щелкните правой кнопкой мыши на опции Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices/Properties (Устройства/Свойства).
	7. Выберите вкладку Tank Database (База данных резервуара).
	8. Убедитесь, что новые устройства, подключенные к шине резервуара, отображаются в столбце Device Type (Тип устройства). Устройства, которые по...
	9. Убедитесь, что новые устройства, которые будут связаны с новым резервуаром, отмечены как Not Configured (Не сконфигурированы) в столбце Tank Positi...
	10. В столбце Tank Position (Положение резервуара) сопоставьте новые устройства с резервуаром, выбрав соответствующий номер в раскрывающемся с...
	11. Убедитесь, что в правой области окна Tank Database (База данных резервуара) появилось новое положение резервуара. В примере выше новые устро...
	12. Введите имя в поле Tank Name (Имя резервуара). Это название резервуара также следует использовать на более поздней стадии при установке ре...
	13. Поле Level Modbus Address (Адрес Modbus уровня) включено для нового уровнемера. Укажите адрес Modbus по своему выбору. Обратите внимание, что это долже...
	14. В случае установки вспомогательного устройства резервуара (ATD), такого как многоканальный датчик температуры Rosemount 2240, также будет вкл...
	15. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию базы данных резервуара.
	16. Выберите вкладку Device Tags (Теги устройства).
	17. Убедитесь, что TankMaster Level Tag (Тег уровнемера) введен правильно, или введите новый.
	18. Убедитесь, что TankMaster ATD Tag (Тег устройства ATD) введен правильно, или введите новый. Если устройство ATD не связано с резервуаром, поле тега ...
	19. Нажмите кнопку Install New Devices in TankMaster (Установить новые устройства в TankMaster), чтобы автоматически установить приборы в рабочей области TankMas...
	20. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно конфигурации.
	21. Теперь устройства будут доступны в рабочей области TankMaster, и каждое устройство должно быть сконфигурировано через окно Properties (Свойств...
	22. Продолжайте установку резервуара, как описано в разделе «Установка резервуара» на странице 115.

	3.3 Калибровка уровнемера
	3.3.1 Ручная регулировка
	Чтобы изменить расстояние калибровки, сохраненное в базе данных приборов:
	1. Выберите значок уровнемера в рабочей области WinSetup.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства).
	3. Выберите вкладку Geometry (Геометрия).
	4. Введите значение Calibration Distance (Расстояние калибровки) в соответствующем поле ввода и нажмите кнопку OK. Дополнительную информацию см. в р...


	3.3.2 Использование функции калибровки
	Порядок калибровки радарного уровнемера 5900S
	1. Выберите значок 5900 в окне Workspace, щелкните правой кнопкой мыши и выберите Calibrate (Калибровка) или Calibrate (Калибровка) в меню Service/Devices (Сервис/...
	2. Щелкните по кнопке Calibration Data (Данные калибровки), чтобы открыть окно Calibration Data (Данные калибровки). Введите значения уровня, полученные в...
	3. Щелкните по кнопке Write new calibration data to RTG (Записать новые данные калибровки в RTG), чтобы сохранить текущие данные калибровки.



	3.4 Вместимость резервуара
	3.5 Запись резервуара
	1. В рабочей области WinSetup выберите резервуар для настройки.
	2. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Tank Entry (Запись резервуара).
	3. Чтобы ввести значения вручную, выберите поле ввода и введите нужное значение. Значения, введенные вручную, отмечены желтым цветом, как ...

	3.6 Настройка гибридной системы
	1. Запустите программу TankMaster WinSetup.
	2. В окне Workspace (Рабочая область) выберите значок сервера резервуара (This Workstation в примере ниже):
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите пункт Setup (Настройка) или выберите опцию меню Service>Servers>Setup, чтобы открыть окно Server Preferences (Настро...
	4. Выберите вкладку Units (Единицы).
	5. Выберите желаемые единицы измерения для Density (Плотность) и Pressure (Давление).
	6. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить настройки.
	7. Выберите вкладку Inventory (Запасы).
	8. Для расчета Local Gravity (Местного ускорения свободного падения) выберите метод расчета Manual (Ручной) или Calculated (Расчетный). В качестве входно...
	9. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	10. В окне Workspace (Рабочая область) выберите значок устройства ATD:
	11. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства) или в меню Service (Сервис) выберите пункт Devices>Properties (Устройства-Свойства), чтобы ...
	12. Выберите вкладку Advanced Parameter Source Configuration (Расширенные настройки источника параметров).
	13. Убедитесь, что параметры Vapor Pressure (Давление пара) и Liquid Pressure (Давление жидкости) сопоставлены с правильными датчиками давления (Source Device)...
	14. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	15. Откройте окно Tank Configuration (Конфигурация резервуара).
	a. В Winsetup выберите нужный значок резервуара в окне рабочей оласти.
	b. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Tanks>Properties (Резервуары-Свойства), чтобы о...
	16. Выберите вкладку Configuration (Конфигурация).
	17. Выберите исходный параметр и единицу измерения для параметров Vapor Pressure (Давление пара) и Liquid Pressure (Давление жидкости).
	18. Проверьте измерения, открыв окно Tank View (Вид резервуара) (Service>Tanks>Open Tank View (Сервис-Резервуары-Открыть вид резервуара)).
	19. Настройте датчики давления жидкости и давления пара. В рабочей области WinSetup выберите значок резервуара:
	20. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Hybrid Tank Setup (Настройка гибридного резервуара), или в меню Service (Сервис) выберите Tanks>Hybrid Tank Setup (Рез...
	21. Введите P1 Sensor Position (Положение датчика), то есть центральное положение мембраны датчика для датчика давления жидкости.
	22. Введите P3 Sensor Position (Положение датчика), то есть положение центра мембраны датчика давления пара
	23. Введите Hybrid Min Level (минимальный уровень для гибридного вычисления). Это значение указывает наименьший уровень продукта, при котором TankM...
	24. Нажмите кнопку Apply (Применить) для сохранения конфигурации «Hybrid Tank Setup» (Настройка гибридного резервуара) или кнопку OK для сохранения и...
	25. В рабочей области WinSetup выберите значок резервуара:
	26. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Tank Entry (Запись резервуара), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Tanks>Tank Entry (Резервуары-Запись р...
	27. Убедитесь, что Reference Density (Базовая плотность) измеряется автоматически, т.е. флажок снят.
	28. Нажмите кнопку Apply (Применить), чтобы сохранить конфигурацию, или кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	29. В рабочей области WinSetup выберите значок резервуара:
	30. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите Properties (Свойства), или в меню Service (Сервис) выберите пункт Tanks>Properties (Резервуары-Свойства), чтобы о...
	31. Выберите вкладку Value Entry (Ввод значения).
	32. Убедитесь, что параметр Value Source (Источник значения) установлен равным Automatic (Автоматический) для измеряемых величин Liquid Pressure (Давление ...
	33. Нажмите кнопку OK, чтобы сохранить конфигурацию и закрыть окно.
	34. Проверьте результат в окне Tank Inventory (Запасы резервуара).

	a. Запустите программу TankMaster WinOpi.
	b. В рабочей области WinOpi выберите значок резервуара.
	c. В меню View (Вид) выберите пункт Tank>Tank Inventory (Резервуар-Запасы резервуара).




	Раздел 4 Работа с устройствами
	4.1 Порядок изменения конфигурации устройства
	1. Выберите нужное устройство в окне WinSetup Workspace.
	2. Откройте папку Devices (Устройства) и выберите значок устройства.
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Properties (Свойства), либо выберите в меню Service (Сервис) пункт Devices/Properties (Устройства/Свойства).
	4. Появится окно свойств прибора (в данном примере окно 5900S RLG Properties) с различными вкладками, позволяющими изменить текущие настройки устр...

	4.2 Порядок удаления устройства
	1. В рабочей области WinSetup выберите нужный резервуар и нажмите правую кнопку мыши.
	2. Выберите опцию Properties (Свойства).
	3. Выберите вкладку Configuration (Конфигурация).
	4. Нажмите кнопку Change (Изменить).
	5. В правой части окна Select Devices (Выбор устройств) выберите устройство (в данном примере - LT-TK-1) и нажмите кнопку со стрелкой. Устройство буде...
	6. Нажмите кнопку OK.
	7. Откройте папки Tanks и Devices (Резервуары и устройства).
	8. Убедитесь, что устройство (в данном случае LT-TK-1) больше не связано с резервуаром, но остается доступным в папке Devices (Устройства).
	9. Выберите устройство и щелкните правой кнопкой мыши:
	10.
	11. Выберите пункт Uninstall (Удалить). Теперь устройство будет удалено. Однако резервуар все еще доступен в рабочей области WinSetup.

	4.3 Порядок удаления резервуара и связанных с ним устройств
	1. Удалите резервуар, как описано в п. “Порядок удаления резервуара” на странице 127.
	2. В рабочей области WinSetup выберите нужное устройство.
	3. Щелкните правой кнопкой мыши и выберите опцию Uninstall (Удалить).
	4. Повторите эти процедуры для каждого устройства, которое необходимо удалить.
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