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1  센서 클램프 200 시리즈
센서 클램프 200은 2~4NPS의 파이프 직경에서 최대 2개의 센서가 균일한 간격
을 가지며, 6~42NPS의 파이프 직경에서 6개의 센서가 균일한 간격을 가집니다.
센서 클램프 200 시리즈는 부착된 센서의 초음파 성능을 최적화하도록 고안되었
습니다. 고성능을 달성하는 핵심은 초음파 센서에 일정한 커플링 압력을 공급하
는 것입니다. 이 클램프의 밴드와 스프링 어셈블리는 파이프와 클램프 간에 상당
한 시차 열팽창이 생기더라도 다양한 온도, 파이프 소재에서 일정한 성능을 발휘
하도록 설계되었습니다. 도색 옵션은 온도가 200°C(390°F)를 초과하지 않는 모
든 위치에서 사용할 수 있습니다.

 경고
Rosemount 무선 퍼마센스 WT210 무선 부식 트랜스미터는 안전하고 올바른
설치 절차에 대한 교육을 받은 사람만 승인된 장착 솔루션에 장착할 수 있습니다.

20NPS를 초과하는 직경에 사용하는 Rosemount 센서 클램프 200은 부피가
크고 무거울 수 있습니다. 그런 경우, 직경이 20NPS를 초과하는 장비 설치는 두
사람이 수행하는 것이 좋습니다.

 경고
물리적 액세스
미승인 작업자는 최종 사용자 설비의 중대한 손상 및/또는 잘못된 구성을 유발할
수 있습니다. 이는 의도적 또는 비의도적일 수 있으므로 방지해야 합니다.
물리적 보안은 모든 보안 프로그램의 중요한 부분이고 시스템 보호의 기본입니
다. 최종 사용자의 자산을 보호하기 위해 미승인 작업자의 물리적 액세스를 제한
하십시오. 이것은 시설 내에서 사용되는 모든 시스템에 적용됩니다.
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2  개요
그림 2-1: 센서 클램프 200 시리즈 개요

A. 마운팅 스터드(너트 및 노드락 와셔 포함)
B. 클램프 쿼터
C. M16 볼트
D. 스프링 와셔(Rosemount 무선 퍼마센스 WT210 트랜스미터용

Rosemount™ 센서 클램프 200 제품 데이터 시트 참조)
E. 플랫 와셔
F. 노드락 와셔
G. M16 너트

2.1  박스 구성
• Rosemount 무선 퍼마센스 WT210 트랜스미터용 Rosemount 센서 클램
프 200(클램프당 최대 2개의 완전한 밴드로 제작됨)

• M8 노드락 와셔(각 스터드에 위치)
• M8 너트(각 스터드에 위치)

2.2  클램프 식별
제품 라벨에는 빌드 시리즈, 클램프 크기 및 필요한 토크가 표시됩니다.
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그림 2-2: 제품 라벨

2.3  필요한 장비
클램프 설치용 장비는 Rosemount IK220 설치 키트로 제공됩니다.
• 토크 렌치, ⅜인치 드라이브(10-80Nm 범위)
• ⅜인치~½인치 어댑터
• 깊은 24mm 소켓, ½인치 드라이브
• 콤비네이션 스패너 24mm
• Loctite 8009 고착 방지 컴파운드
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3  물리적 설치
3.1  표면 준비

프로시저
1. 센서를 부착할 파이프 표면을 브러시, 파일, 그라인더 또는 회전 공구로
청소하여 표면을 나금속 상태로 되돌리고 먼지와 녹을 제거합니다.

2. 센서 장착 스터드는 각 클램프의 한 쪽에 더 가깝게 고정하고(그림 3-1 참
조), 아래와 같이 센서 장착 위치의 안쪽을 향하도록 정렬해야 합니다.

그림 3-1: 센서 장착 스터드 정렬

3.2  클램프 설치
프로시저

1. 마운팅 클램프 세트에서 볼트 하나를 제거하고 다른 하나의 볼트를 풉니
다. 이와 같은 방법으로 클램프 세트를 파이프 주변에 힌지로 연결할 수
있습니다. 클램프가 크면 두 사람이 필요합니다. 한 사람은 클램프를 제자
리에 잡고 있고 다른 사람은 볼트를 다시 넣고 조입니다. 각 볼트마다 디
스크 스프링의 배치가 순서대로 유지되어야 합니다. 와셔 배치가 손실된
경우 Rosemount 무선 퍼마센스 WT210 트랜스미터용 Rosemount™
센서 클램프 200 제품 데이터 시트를 참조하십시오.

2. M16 볼트의 나사산에 Loctite 8009 고착 방지 컴파운드를 바릅니다. 이
는 스테인리스 강 너트가 스테인리스 강 스터드에 붙는 것을 방지하는 데
사용됩니다.

3. 원하는 위치의 파이프 주위에 클램프 어셈블리를 설치합니다. 워셔 배치
상태는 그대로 유지하면서 두 번째 볼트를 삽입합니다.

빠른 시작 가이드 11월 2022

6 Emerson.com/Rosemount

https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-sensor-clamps-200-en-8573316.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-sensor-clamps-200-en-8573316.pdf


4. 각 클램프 링의 각 M8 스터드가 각 스터드 쌍에서 축 방향으로
90mm~95mm(3.5인치~3.7인치) 간격으로 정렬되도록 클램프를 배치
합니다. 이는 또한 클램프 링이 파이프의 직선 부분에 설치되면 서로 평행
하다는 것을 의미합니다.

5. 그림 3-2와 같이 클램프가 구부러진 부분에 위치하면 모든 스터드 쌍에
대해 동일한 스터드 간격을 유지할 수 없습니다. 스터드는 센서를 장착할
위치에 올바른 간격으로 배치해야 합니다.

6. 원하는 경우 센서를 마운팅 클램프 간격을 정하는 고/노고 게이지
(go/no-go gauge)로 사용할 수 있습니다.

그림 3-2: 클램프 간격

7. 클램프는 프로세스 온도에서 온라인 상태일 때 파이프에 설치할 수 있도
록 설계되었습니다. 클램프는 낮은 토크 값으로 파이프에 부착해야 하며
클램프와 파이프 온도가 같아질 때까지 최소 12시간 동안 방치해야 합니
다.

8. 정렬 및 간격이 만족스럽고 온도가 같아지면 클램프 라벨에 지정된 토크
로 클램프 각 면에서 M16 고정 장치를 점진적으로 조입니다. 조인 후 모
든 스터드의 정렬 상태가 유지되어야 합니다.

3.3  센서 장착 준비
프로시저

1. 센서 장착에 사용할 모든 스터드의 스터드 보호 슬리브를 제거합니다.
2. 센서를 기계적으로 안전하게 장착하려면 스터드는 파이프 표면에 수직이
되어야 합니다. 센서를 설치하기 전에 정렬이 잘못된 것이 있으면 수정하
십시오.

3. Rosemount™ 무선 퍼마센스 WT210 부식 트랜스미터 빠른 시작 가이
드에 따라 센서를 설치하십시오.
스터드 정렬

잘못된 스터드 정렬
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스터드 정렬

하나는 나사산 위에, 다른 하나는
15~20mm 떨어진 위치에 두 개의 너
트를 스터드에 끼웁니다.

연장 바가 있는 M13 깊은 육각 소켓을
사용하여 스터드를 파이프 표면에 직각
이 되도록 가져옵니다.

올바른 스터드 정렬
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