Betriebsanleitung
P/N 20004439, Rev. AB
Oktober 2009

Micro Motion®
Auswerteelektronik
Modell 2400S mit
Analogausgangen

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

/)
l"

4

EMERSON

Micro Motion



©2009, Micro Motion, Inc. Alle Rechte vorbehalten. Das Micro Motion und Emerson Logo sind Marken von Emerson Electric Co.
Micro Motion, ELITE, MVD, ProLink, MVD Direct Connect und PlantWeb sind Marken eines Unternehmens von Emerson Process
Management. Alle anderen Marken sind Eigentum Ihrer jeweiligen Besitzer.



Inhalt

Kapitel 1

Kapitel 2

Kapitel 3

Kapitel 4

Einflihrung. . . ... ... .. i 1
1.1 UbersiCht. . ..o o 1
1.2 Sicherheitshinweise . . ... ... . e 1
1.3 Informationen zur Bestimmung der Auswerteelektronik ... .................... 1
1.4 Informationen zur Bestimmung der Version . .......... ... .. ... . ... 2
1.5 Durchfluss-Messsystem Dokumentation. .. .......... ... ... .. .. . .. 2
1.6 Kommunikationsmittel . . . ........ .. . e 2
1.7 Konfiguration planen . . .. ... .. 3
1.8 Vorkonfigurations-Datenblatt. . . ......... ... ... . . . 3
1.9 Micro Motion KUNdeNnServiCe. . . . ... ... 4
Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden ............. 9
2.1 UDEISICRL. . . . o sttt 5
2.2 Interface ohne oder mit Bedieninterface . . . ......... ... ... ... . L. 5
2.3 Entfernen und wieder montieren des Auswerteelektronik Gehdusedeckels. . . . . ... 7
2.4 Verwendung der optischen Tasten .. .......... . . . .. i 7
2.5 Verwendung des Bedieninterfaces .. .......... ... . . . 7

2.51 Display Sprache. . .. ... e e 8

252 Prozessvariablen anzeigen .. ...... ... ... .. . . 8

253 Displaymenis verwenden . ........ ... i 8

254 Display Passwort . .. ... ... 9

255 Eingabe von Fliesskomma Werten mit dem Bedieninterface. ... ....... 9
2.6 HART Schalter Sicherheitverwenden. .. ......... ... ... . ... ... . ... 11
Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software ......... 13
3.1 UDEISICRL. . . . o sttt e 13
3.2 ANfOrderUNgen . ... e 13
3.3 Upload/download von Konfigurationen . . ......... .. ... ... ... . . ... 13
3.4 Anschluss vom PC an die Auswerteelektronik Modell 2400S AN. . ............. 14

3.4.1 Service Port Anschllisse . ........... i 14

3.4.2 Anschluss an die HART Clips oder an ein HART Multidrop Netzwerk. .. 16
3.5 ProLink Il Sprache. . . ... . e e 18
Verbindung mit Handterminal 375 ........................ 19
4.1 UbersiCht. . .ot 19
4.2 Handterminal Geratebeschreibungen. .. ...... .. .. .. . . . . i oL, 19
4.3 Anschluss an eine Auswerteelektronik . . ........... ... .. . . ... . 20

4.3.1 An die HART Clips anschliessen. . ........ .. .. ... . .. 20

43.2 Anschluss an ein Multidrop Netzwerk . ......... ... .. ... .. ... ... 21
4.4 Verwendete Konventionen dieser Betriebsanleitung. ... .......... ... ... ... 21
4.5 Handterminal Sicherheitshinweise und -anmerkungen. . ..................... 21

Konfigurations- und Bedienungsanleitung i



Inhalt

Kapitel 5

Kapitel 6

Kapitel 7

Durchfluss-Messsystem in Betriehnehmen . .. ............... 23
5.1 UBEISIChL. . .\t 23
5.2 Spannungsversorgung einschalten. ... ......... ... . o 24
5.3 Messkreistest durchflihren . . . ... ... . 24
5.4 Abgleich des MA AUSGANGS . . . . oottt e 28
5.5 Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems . ....................... 30
5.5.1 Vorbereitung zur Nullpunktkalibrierung . . ......... ... . ... ... ... 30
5.5.2 Vorgehensweise Nullpunktkalibrierung .. .......... ... ... ...... 31
Erforderliche Konfiguration der Auswerteelektronik ............ 35
6.1 UDEISICRL. .« . .ttt et et 35
6.2 Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems . .. ........ ... .. ... .. ...... 36
6.2.1 Wann ist eine Charakterisierung erforderlich. . . ................... 36
6.2.2 Parameter der Charakterisierung . .......... .. ... ... ... 36
6.2.3 Charakterisierung . . ... e 37
6.3 Konfiguration der Auswerteelektronik Kandle. . . ............. ... .. ... . .... 38
6.4 Konfiguration der Messeinheiten (measurement units). . ..................... 39
6.4.1 Massedurchfluss Messeinheiten . . ............ ... ... ... ... .... 39
6.4.2 Volumendurchfluss Messeinheiten .. ............ ... ... ... ..... 40
6.4.3 Dichteeinheiten . . . ... ... . . 42
6.4.4 Temperatur Messeinheiten .......... ... ... .. . .. . . . . .. 43
6.4.5 Druck Einheiten . . . ... ... . . 43
6.5 Konfiguration des mA AUSQaNgS. . . .. oot vttt i e 44
6.5.1 Konfiguration der Prozessvariablen. .. ............. ... ... ... .... 45
6.5.2 Konfiguration des mA Ausgangsbereichs (LRV und URV) ........... 45
6.5.3 Konfiguration der Analogausgang Abschaltungen (cuttoff) . .. ........ 45
6.5.4 Konfiguration der zusétzlichen Dampfung (added damping).......... 46
6.5.5 Konfiguration der Stéranzeige und -werte (fault indicator/fault value) . . . 47
6.6 Konfiguration des Frequenz-/Impulsausgangs ... ............ ... 48
6.6.1 Konfiguration der Prozessvariablen. .. .......................... 49
6.6.2 Konfiguration der Ausgangsskalierung (outputscale) .............. 49
6.6.3 Konfiguration der maximalen Impulsbreite (pulse width) .. ........... 50
6.6.4 Konfiguration der Polaritat des Frequenzausgangs. .. .............. 51
6.6.5 Konfiguration der Stéranzeige (fault indicator). ... ................. 52
6.7 Konfiguration des Bin&rausgangs. . . . ... .o vttt 52
6.7.1 Polaritat . . . . ... e 54
6.7.2 ZUOKANUNG .« o o e e et e e e e e e 54
6.7.3 StOranzeige . ... .o e 55
6.8 Konfiguration des Bindreingangs . ............ it 56
6.8.1 ZUOKANUNG .« o o et e e e e e e e e 57
6.8.2 Polaritat . . . . ... e 57
Betrieb der Auswerteelektronik .. ........................ 29
7.1 UDEISICRL. .« . ettt ettt 59
7.2 Notieren der Prozessvariablen ... ... ... .. . . 59
7.3 Prozessvariablen anzeigen. . .. ... .. 60
7.3.1 Anzeige mit dem Bedieninterface ... ...... .. ... .. . 60
7.3.2 Mit ProLink Il . . ..o 60
7.3.3 Mit einem Handterminal. . ........... ... ... ... ... . . ... 60
7.4 Status der Auswerteelektronik anzeigen. . . ....... ... . i i 61
7.4.1 VerwendungderStatus LED .. .......... .. .. i 61
7.4.2 Mittels ProLink 11 . . .. ... .o 61
7.4.3 Mittels Handterminal ... ....... ... ... ... . . . . 61

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Inhalt

7.5 Handling der Status Alarme . ... ... ... e 62
7.5.1 Verwendung des Bedieninterface MenUs. ... ..................... 62
7.5.2 Mittels ProLink Il . .. ... ... . 63
7.5.3 Mittels Handterminal .. ... ... ... .. . . . . 64
7.6 Verwendung der Summenzahler und Gesamtzahler. ... ..................... 64
7.6.1 Summenzéahler und Gesamtzahler Mengen anzeigen. ... ........... 64
7.6.2 Steuerung der Summenzahler und Gesamtzéhler ................. 66
Kapitel 8  Optionale Konfiguration . .............................. 69
8.1 UbersiCht. . ... o 69
8.2 Konfiguration VolumendurchflussmessungfirGas ......................... 70
8.2.1 Verwendung des Gas Wizards. . ......... ... i, 71
8.3 Erstellen von Spezial-Messeinheiten (special measurement units) ............. 72
8.3.1 Spezial-Messeinheiten. . . ... .. . e 72
8.3.2 Spezial-Messeinheit fur Massedurchfluss . . ...................... 73
8.3.3 Spezial-Messeinheit fur Volumendurchfluss von Flissigkeiten ... ... .. 73
8.3.4 Spezial-Messeinheit fur Standard Volumendurchfluss von Gas . ... ... 74
8.4 Konfigurieren von Abschaltungen (cutoffs) . . ......... ... ... ... ... ... 74
8.4.1 Abschaltungen und Volumendurchfluss. ... ...................... 75
8.4.2 Wechselwirkung mit der Abschaltung des Analogausgangs . ......... 75
8.5 Konfiguration der Dampfungswerte (damping values) ....................... 75
8.5.1 Dampfung und Volumenmessung . .. ...t 76
8.5.2 Wechselwirkung mit zusatzlichen Dadmpfungsparametern . .......... 76
8.6 Konfiguration des Parameters Durchflussrichtung (flow direction) .. ............ 76
8.7 Konfiguration der Ereignisse (event). .. ... ... .. . i i 80
8.7.1 Ereignisse definieren. ... ... . . 81
8.7.2 Ereignisstatus prifen und Gbermitteln. .. ......... ... ... ... . ..... 82

8.8 Konfiguration der Schwallstromgrenzen und -dauer
(slug flow limits and duration) . . ... ... . 82
8.9 Handhabung der Alarme konfigurieren. . ......... ... .. i 83
8.9.1 Status Alarmstufe. . ... ... .. 83
8.9.2 Timeout fir Stérungen. . . ... ... . 86
8.10  Bedieninterface konfigurieren . ... ... .. .. . 87
8.10.1 Update Periode . . ... e 87
8.10.2 Sprache ... .. 87
8.10.3 Aktivieren und deaktivieren der Bedieninterface Parameter ... ....... 87
8.10.4 LCD Hintergrundbeleuchtung konfigurieren. . ..................... 88
8.10.5 Displayvariablen und Display Genauigkeit konfigurieren. ... ......... 89
8.11 Konfiguration der digitalen Kommunikation. . ............ ... ... ... ... ... ... 90
8.11.1 Adressen und entsprechende Parameter konfigurieren. .. ........... 90
8.11.2 Infrarot Port Schreibschutz . .......... ... .. .. .. .. ... ... .. ... 91
8.11.3 Fliesskomma Byte Anweisung. .. ... i 92
8.11.4 Zusétzliche Kommunikations-Antwortverzégerung . .. .. ............ 92
8.115 Konfiguration der Stéranzeige (fault indicator). .. .................. 93
8.11.6 Konfigurationdes BurstModus .. .......... ... ... i .. 93
8.11.7 Konfiguration der PV, SV, TV und QV Zuordnungen ................ 94
8.12  Geréte Einstellungen konfigurieren (device settings) . ....................... 96
8.13  Sensorparameter konfigurieren. . . ... . . e 97

Konfigurations- und Bedienungsanleitung iii



Inhalt

Kapitel 9

Kapitel 10

Kapitel 11

Druckkompensation, Temperaturkompensation und Polling . . . . . .. 99
9.1 UBEISIChL. . .\t 99
9.2 Druckkompensation . . ... ... .. 99
9.21 OptioNeN . .. 99
9.2.2 Druckkorrekturfaktoren . ....... ... ... . . 100
9.2.3 Konfiguration . . ... ... 100
9.3 Externe Temperaturkompensation . ............ .. . i 101
9.4 Polling Einstellungen. . . . ... .. e 103
Leistungsmerkmale der Messung. . .. .................... 105
101 UDEISICAL. . . .\ttt 105
10.2  Systemvalidierung, Systemverifizierung und Kalibrierung . ... ............... 105
10.2.1 Systemverifizierung . .. ... ... 105
10.2.2 Systemvalidierung und Geratefaktoren . ............. .. ... ... ... 107
10.2.3 Kalibrierung . . . . .. .o 107
10.2.4 Vergleich und Empfehlungen. . ...... ... .. ... ... ... ... 109
10.3  Systemverifizierung durchfihren .. ... ... ... . .. . . . . . . 110
10.3.1 Vorbereitung zum Test Systemverifizierungs. . . .................. 110
10.3.2 Original Systemverifizierungs-Test durchfiihren .................. 110
10.3.3 Smart Systemverifizierungs-Test durchfuhren. . ... ............... 113
10.3.4 Testergebnisse der Systemverifizierung lesen und interpretieren. . . . . 118

10.3.5 Einstellung fur automatische oder externe Ausflihrung des
Systemverifizierungs-Tests .. ....... ... . 124
10.4  Systemvalidierung durchfilhren .. ... .. ... . .. . .. . . 127
10.5 Dichte Kalibrierung durchfihren. .. ... ... .. .. . . . . 128
10.5.1 Vorbereitung zur Dichtekalibrierung . ............ ... .. ... . .... 128
10.5.2 Vorgehensweise zur Dichtekalibrierung. . . ......... ... ... ..... 129
10.6  Temperaturkalibrierung durchflhren. .. ....... ... ... . . . . . i 134
Storungsanalyse und -beseitigung . ... ........... ... ..., 135
111 UDEISICRL. . . v ottt 135
11.2  Leitfaden zur Stérungsanalyse und -beseitigung . . ... ...... ... ... .. ... 135
11.3  Micro Motion KUndenserviCe. . . .. ... .. e 136
11.4  Auswerteelektronik arbeitetnicht .. .......... .. ... ... . 136
11.5  Auswerteelektronik kommuniziertnicht. . ... ........ .. ... .. ... ... L. 137
11.6  Nullpunki- oder Kalibrierfehler . ... ....... ... .. . . . . . i, 137
11.7  StOrzustlnde. . . ... ... 137
11.8  Probleme mitdem HART Ausgang. . .. ... e 137
11.9  E/AProbleme .. ... 138
11.10  Simulationsmodus. . . ... ... i e 140
11.11 Status LED der Auswerteelektronik ... ....... ... ... .. . i 141
1112 Status Alarme . . . ... e 142
11.13 Prozessvariablen Gberprifen ........ ... ... . . . 147
11.14 Verdrahtungsprobleme diagnostizieren. . ... ... ... .. ... ... .. . 150
11.14.1  Verdrahtung der Spannungsversorgung prifen. .................. 150
11.14.2 Erdung Uberprifen. . ... ... . e 151
11.14.3  Prifen auf hochfrequente Stérungen. . ... ........ .. ... ... ..... 151
11.14.4 HART Kommunikation prifen ............. ... ... ... .. ..... 151
11.15 Prufen des Kommunikationsgerates. . ......... ... . i i 151
11.16 Ausgangsverdrahtung und das empfangende Geréatprifen.................. 152
11.17 Auf Schwallstrémung prifen. . . ... ... e 152

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Inhalt

11.18 SensorMessrohre prifen .. ... . e 153

11.19 Sattigung des Ausgangs prifen ... ... ... e 153

11.20 HART Adresse und Parameter Messkreis Strommodus prifen ............... 153

11.21 Konfiguration der Durchflussmessung prifen. . ......... .. ... .. ... . ... .... 154

11.22 Charakterisierung prafen. . . ... ... 154

11.23  Kalibrierung prafen . . ... ... e 154

11.24 Testpunkte prifen . . ... .. e 154

11.24.1  Testpunkte abfragen ........ ... .. .. . . 154

11.24.2 Testpunkte auswerten . ... ... .. ... .. 155

11.24.3 Probleme der Antriebsverstarkung .......... ... ... ... ... ... 155

11.24.4  Niedrige Aufnehmerspannung. .. ............ .. 156

11.25 Sensor Verdrahtung prifen. . ... . . 156

Appendix A Voreingestellte Werte und Bereiche ...................... 163
A1 UbersiCht. . ... oo 163

A2 Die gebrauchlichsten Voreinstellungen und Bereiche. . .. ................... 163

Appendix B Durchfluss-Messsystem, Installationsarten und Komponenten . . . . 167
Bl UDEISICHE. . o ottt 167

B.2 Auswerteelektronik Komponenten . ............ ... .. . . . . ... 167

B.3 Anschlussdiagramme . . . ... . e 168

Appendix C Meniibdume - Auswerteelektronik Modell 2400SAN. .......... 169
Cl UDErSICRt. . .ottt 169

c.2 Informationen zur Version . . . ... ... e 169

Appendix D Display Codes und Abkiirzungen. . ....................... 187
D.1 UBerSiCht. . . oot 187

D.2 Codes und AbKUrzungen. . ... ... e 187
Indexverzeichnis . ... ... .ot e 191

Konfigurations- und Bedienungsanleitung v



Vi

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Einfuhrung

1.1

1.2

1.3

Ubersicht

Dieses Kapitel ist eine Orientierungshilfe fiir den Gebrauch dieser Betriebsanleitung, inklusive
des Datenblattes der Vorkonfiguration. Diese Betriebsanleitung beschreibt die erforderlichen
Vorgehensweisen zur Inbetriebnahme, Konfiguration, Betrieb, Wartung sowie Storungsanalyse/
-beseitigung der Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgingen (Auswerteelektronik
Modell 2400S AN).

Sollten Sie nicht wissen welche Auswerteelektronik Sie haben, finden Sie im Abschnitt 1.3
Anweisungen zur Identifizierung der Auswerteelektronik auf Grund der Modellnummer auf
dem Typenschild.

Anmerkung: Informationen zur Konfiguration und zum Betrieb von Auswerteelektroniken
Model 24008 mit anderen Ausgangsoptionen erhalten Sie in separaten Betriebsanleitngen.
Siehe Betriebsanleitung fiir Ihre Auswerteelektronik.

Sicherheitshinweise

Zum Schutz von Personal und Geriten finden Sie in der gesamten Betriebsanleitung entsprechende
Sicherheitshinweise. Lesen Sie diese Sicherheitshinweise sorgfiltig durch, bevor Sie mit dem
nichsten Schritt fortfahren.

Informationen zur Bestimmung der Auswerteelektronik

Auswerteelektronik Typ, Bedieninterface Option und Ausgangsoptionen sind in der Modellnummer
auf dem Typenschild der Auswerteelektronik kodiert. Die Modellnummer ist ein String in folgender
Form: 2400S*X*X******

In diesem String bedeutet:
* 24008 bezeichnet die Auswerteelektronik Produktfamilie.
* Das erste X (das siebte Zeichen) bezeichnet die Ausgangsoption:
- A = Analogausginge
* Das zweite X (das neunte Zeichen) bezeichnet die Bedieninterface Option:
- 1 =Bedieninterface mit Glasfenster
- 3 = Ohne Bedieninterface

- 4 = Bedieninterface mit Fenster nicht aus Glas

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Einfiihrung

1.4 Informationen zur Bestimmung der Version

Tabelle 1-1 listet die Informationen zur Version auf die Sie bendtigen und beschreibt wie Sie diese
Informationen bekommen.

Informationen zur Version

Komponente Mit ProLink Il Mit Handterminal Mit Bedieninterface

Auswerteelektronik Software ~ Anzeige/Installierte Review/Device OFF-LINE MAINT/VER
Optionen/Software Revision  info/Software rev

ProLink Il Hilfe/Uber ProLink Il Nicht anwendbar Nicht anwendbar

Handterminal Nicht anwendbar Siehe Abschnitt 4.2  Nicht anwendbar

Geratebeschreibung

1.5 Durchfluss-Messsystem Dokumentation

Tabelle 1-2 enthilt Angaben zu Dokumentationen fiir weitere Informationen.

Durchfluss-Messsystem Dokumentation

Thema Dokument

Sensor Installation Sensor Dokumentation

Auswerteelektronik Installation Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S: Installationsanleitung
Installation im Ex-Bereich Siehe Zulassungs-Dokumentation mitgeliefert mit der Auswerteelektronik

oder Sie kénnen die entsprechende Dokumentation von der Micro Motion
Website (www.micromotion.com) herunterladen.

1.6 Kommunikationsmittel

Die meisten in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Vorgehensweisen erfordern die Verwendung
eines Kommunikationsmittels. Die folgenden Kommunikationsmittel konnen verwendet werden:

e Auswerteelektronik Bedieninterface, wenn die Auswerteelektronik mit Bedieninterface
bestellt wurde

*  ProLink® II Software, v2.4 und hoher
»  Pocket ProLink® Software, v1.2 und hoher
* 375 Handterminal
In dieser Betriebsanleitung:
*  Basis Information zur Verwendung des Bedieninterfaces finden Sie im Kapitel 2.

*  Basic Information zur Verwendung von ProLink II oder Pocket ProLink sowie das Anschliessen
von ProLink II oder Pocket ProLink an Ihre Auswerteelektronik finden Sie im Kapitel 3.
Weitere Informationen, siehe ProLink II oder Pocket ProLink Betriebsanleitung, verfiigbar auf
der Micro Motion Website www.micromotion.com.

e Basis Information iiber das 375 Handterminal sowie Anschluss an Ihre Auswerteelektronik
finden Sie im Kapitel 4. Weitere Informationen, sieche Handterminal Dokumentation,
verfiigbar auf der Micro Motion Website www.micromotion.com.

Sie konnen ebenso andere Kommunikationsmittel von Emerson Process Management einsetzen,
wie z. B. AMS Suite: Intelligenter Geritemanager. Der Einsatz von AMS wird nicht in dieser
Betriebsanleitung beschrieben, das Anwenderinterface ist jedoch dhnlich dem ProLink II Interface.

2 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Einfiihrung

1.7

1.8

Konfiguration planen

Das Datenblatt der Vorkonfiguration im Abschnitt 1.8 bietet Platz fiir die Aufzeichnung von

Informationen tiber Ihr Durchfluss-Messsystem, Auswerteelektronik und Sensor sowie Ihrer Anwendung.

Diese Informationen benotigen Sie bei den Konfigurationsarbeiten gemiss dieser Betriebsanleitung.
Fiillen Sie das Datenblatt der Vorkonfiguration aus und verwenden es wihrend der Konfiguration.
Moglicherweise miissen Sie andere Abteilungen konsultieren, um die benétigten Informationen

zu erhalten.

Haben Sie mehrere Auswerteelektroniken zu konfigurieren, kopieren Sie das Datenblatt und fiillen
individuell fiir jede Auswerteelektronik eines aus.

Vorkonfigurations-Datenblatt

Position Konfigurationsdaten
Sensor Typ O T-Serie
O Andere
Auswerteelektronik Modellnummer
Auswerteelektronik
Softwareversion
Ausgange Klemmen 1 und 2 (Kanal A) O mA O Interne-
O Far HART/Bell 202 O Externe-
digitale Kommunikation  Spannungsversorgung
Klemmen 3 und 4 (Kanal B) O Frequenz O Interne-
O Binarausgang O Externe-
O Binareingang Spannungsversorgung

Prozessvariablen
oder Zuordnung

Klemmen 1 und 2 (Kanal A)

Klemmen 3 und 4 (Kanal B)

Messeinheiten

Massedurchfluss

Volumendurchfluss

Dichte

Druck

Temperatur

Installierte Anwendungen

O Micro Motion Smart Systemverifizierung
O Original Systemverifizierung

ProLink Il Version

Handterminal, Version
der Geratebeschreibung

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Einfiihrung

1.9 Micro Motion Kundenservice
Der Kundenservice ist unter folgenden Telefonnummern erreichbar:

*  Europa:
- Innerhalb Deutschlands: 0800 - 182 5347 (gebiihrenfrei)
- Ausserhalb Deutschlands: +31 - 318 - 495 610

* U.S.A.: 800-522-MASS (1 - 800 - 522 - 6277) (gebiihrenfrei)

e Kanada und Lateinamerika: +1 - 303 - 527 - 5200

e Asien: +65 - 6777 - 8211

Kunden ausserhalb U.S.A. kdénnen den Micro Motion Kundenservice per e-mail unter
flow.support@emerson.com erreichen.
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Bedieninterface der Auswerteelektronik
verwenden

2.1 Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt das Interface der Auswerteelektronik Modell 2400S AN. Folgende Punkte
werden behandelt:

Auswerteelektronik ohne oder mit Bedieninterface — sieche Abschnitt 2.2

Entfernen und wieder montieren des Auswerteelektronik Gehiausedeckels — siehe
Abschnitt 2.3

Verwendung der optischen Tasten Scroll und Select — sieche Abschnitt 2.4
Verwendung des Bedieninterfaces — sieche Abschnitt 2.5
Verwendung des HART Schalters Sicherheit — siehe Abschnitt 2.6

2.2 Interface ohne oder mit Bedieninterface

Das Interface der Auswerteelektronik Modell 2400S AN ist abhiingig, ob es mit oder ohne
Bedieninterface bestellt wurde:

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

Bei Bestellung ohne Bedieninterface, ist kein LCD auf dem Interface. ProLink II oder ein
Handterminal ist fiir die Konfiguration und andere Funktionen erforderlich. Der
Auswerteelektronik Gehdusedeckel muss entfernt werden, um Zugriff auf das Interface zu
haben. Das Interface verfiigt iiber folgende Merkmale und Funktionen:

- Anzeige der Status LED

- Anschluss von ProLink II oder Handterminal

- Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems mit der Nullpunkttaste
- HART Schalter Sicherheit setzen

Bei Bestellung mit Bedieninterface beinhaltet das Interface ein LCD das die Prozessvariablen
anzeigt und Zugriff auf das Off-line Menii ermdglicht, um Basiskonfigurationen und
Handhabungen vorzunehmen. Beachten Sie, dass das Off-line Menii nicht den Zugriff auf alle
Funktionen der Auswerteelektronik ermoglicht, um auf alle Funktionen der Auswerteelektronik
zugreifen zu konnen, miissen Sie entweder ProLink II oder ein Handterminal verwenden.

Folgende Funktionen kénnen bei geschlossenem Auswerteelektronik Gehidusedeckel
durchgefiihrt werden (z.B. durch das Fenster des Auswerteelektronik Gehdusedeckels
hindurch):

- LCD ansehen
- Status LED ansehen
- Verwendung der optischen Tasten Scroll und Select

- Mittels Infrarot Port anschliessen
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Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

Fiir alle anderen Funktionen muss der Auswerteelektronik Gehdusedeckel entfernt werden.

Abbildung 2-1 und 2-2 zeigen das Interface der Auswerteelektronik Modell 2400S AN ohne und mit
Bedieninterface. Bei beiden Abbildungen wurde der Auswerteelektronik Gehidusedeckel entfernt.

Interface — Auswerteelektronik ohne Bedieninterface

Nullpunkttaste
Status LED

HART Schalter Sicherheit

Interface — Auswerteelektronik mit Bedieninterface
LCD Anzeige Aktueller Wert

LED
Prozessvariable Status

HART Schalter Sicherheit Messeinheiten

Anzeige optische Taste
Anzeige optische Taste Zeige opt

Optische Taste Select

Optische Taste Scroll

Service Port Clips
HART Clips

Infrarot Port

Informationen iiber die Status LED, siehe Kapitel 7.
Informationen iiber eine HART Verbindung, siehe Kapitel 4.

Informationen iiber eine Service Port Verbindung, entweder mittels Service Port Clips oder Infrarot Port,
siehe Kapitel 3.

Informationen zur Verwendung der Nullpunkttaste, siehe Kapitel 5.
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Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

2.3

2.4

2.5

Entfernen und wieder montieren des Auswerteelektronik Gehausedeckels

Fiir manche Vorgehensweisen miissen Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel entfernen.
Entfernen des Auswerteelektronik Gehdusedeckels.

1. Befindet sich die Auswerteelektronik in Zone 2 oder Division 2, klemmen Sie die
Spannungsversorgung von dem Gerét ab.

A WARNUNG

Entfernen des Auswerteelektronik Gehausedeckels in Zone 2 oder Division 2,
wiéhrend die Auswerteelektronik mit Spannung versorgt wird, kann zur
Explosion fiihren.

Um das Risiko einer Explosion zu vermeiden, klemmen Sie die Spannungsversorgung
von der Auswerteelektronik ab, bevor Sie den Gehausedeckel vom Interface entfernen.

2. Losen Sie die vier unverlierbaren Schrauben.
3. Heben Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel von der Auswerteelektronik ab.

Bei der Wiedermontage des Auswerteelektronik Gehdusedeckels fetten Sie zuerst die Dichtung ein
und montieren dann den Gehiusedeckel. Ziehen Sie die Schrauben so an, dass keine Feuchtigkeit in
das Gehiuse der Auswerteelektronik eindringen kann.

Verwendung der optischen Tasten

Anmerkung: Dieser Abschnitt betrifft nur Auswerteelektroniken mit Bedieninterface.

Die optischen Tasten Scroll und Select werden zum Steuern der Auswerteelektronik Meniis benotigt.

Um eine optische Taste zu betitigen, beriihren Sie die Glasscheibe vor der optischen Taste oder
fiihren den Finger nahe der Glasscheibe iiber die optische Taste. Es sind zwei Anzeigen fiir die
optischen Tasten vorhanden: eine fiir jede Taste. Wenn eine optische Taste betitigt wurde, zeigt die
zugehorige Anzeige der optischen Taste rot.

A ACHTUNG

Der Versuch eine optische Taste mittels Einstecken eines Gegenstandes in
die Offnung, kann das Geréat beschédigen.

Um die Beschadigung einer optischen Taste zu vermeiden, stecken Sie keinen
Gegenstand in die Offnungen. Benutzen Sie Ihre Finger, um die optischen Tasten
zu betatigen.

Verwendung des Bedieninterfaces
Anmerkung: Dieser Abschnitt betrifft nur Auswerteelektroniken mit Bedieninterface.

Das Bedieninterface kann zur Anzeige der Prozessvariablen oder zum Zugriff auf die Meniis zur
Konfiguration oder Wartung der Auswerteelektronik verwendet werden.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

2.5.1 Display Sprache

Das Display kann fiir folgende Sprachen konfiguriert werden:

* Englisch

*  Franzdsisch
*  Spanisch

* Deutsch

Auf Gund von Software und Hardware, erscheinen englische Worter oder Ausdriicke in einem nicht
englischen Menii in englisch. Eine Liste beziiglich Code und Abkiirzungen auch die vom Display
verwendet werden, sieche Anhang D.

Informationen zur Konfiguration der Display Sprache, sieche Abschnitt 8.10.

In dieser Betriebsanleitung wird Deutsch als Display Sprache verwendet.

2.5.2 Prozessvariablen anzeigen

Im normalen Betrieb zeigt die Zeile der Prozessvariablen die konfigurierte Prozessvariable und
die Zeile der Messeinheiten die Messeinheiten der Prozessvariablen.

* Informationen zur Konfiguration der Displayvariablen finden Sie im Abschnitt 8.10.5.

* Im Anhang D finden Sie Informationen iiber Code und Abkiirzungen, die fiir die
Displayvariablen verwendet werden.

Wird mehr als eine Zeile zur Darstellung der Prozessvariablen benoétigt, zeigt die Zeile der
Messeinheiten alternierend die Messeinheiten und die zusétzliche Darstellung an. Wird zum Beispiel
der Wert des Masse Gesamtzéhlers angezeigt, zeigt die Zeile der Messeinheiten alternierend die
Messeinheiten (G) und die Bezeichnung des Gesamtzéhlers (MASSI) an.

Auto Scroll kann aktiviert oder deaktiviert werden:

*  Wenn Auto Scroll aktiviert ist, wird jede konfigurierte Displayvariable so viele Sekunden
angezeigt, wie unter Scroll Rate spezifiziert.

*  Wenn Auto Scroll deaktiviert ist, kann der Bediener manuell durch die konfigurierten
Displayvariablen scrollen, in dem er die Scroll Taste betitigt.

Weitere Informationen zur Verwendung des Displays, um Prozessvariablen anzuzeigen oder
Summenzihler/Gesamtzédhler zu bedienen, finden Sie im Kapitel 7.

2.5.3 Displaymeniis verwenden

Anmerkung: Das Display Meniisystem bietet Zugriff auf Basis Funktionen und Daten der
Auswerteelektronik. Es bietet keinen Zugriff auf alle Funktionen und Daten. Um Zugriff auf alle
Funktionen und Daten zu haben, verwenden Sie entweder ProLink Il oder das 375 Handterminal.

Um in die Displaymenii’s zu gelangen, betitigen Sie gleichzeitig Scroll und Select. Halten Sie Scroll
und Select bis SEE ALARM oder OFF-LINE MAINT erscheint.

Anmerkung: Der Zugriff auf das Display Meniisystem kann aktiviert oder deaktiviert sein. Ist es
deaktiviert, erscheint die Option OFF-LINE MAINT nicht. Mehr Information, siehe Abschnitt 8.10.

8 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

Zugriff auf bestimmte Bereiche des Displaymeniis:

*  Wenn ein Passwort aktiviert ist, werden Sie aufgefordert dieses einzugeben. Siehe
Abschnitt 2.5.4.

* Ist kein Display-Passwort erforderlich, werden Sie aufgefordert die optischen Tasten in einer
vordefinierten Reihenfolge zu betétigen (Scroll-Select-Scroll). Diese Funktion verhindert den
unbeabsichtigten Zugriff auf das Menii durch variierende Umgebungsbeleuchtung oder andere
Faktoren der Umgebung.

Buniynyuig

Erfolgt innerhalb von zwei Minuten keine Betdtigung der optischen Schalter, verldsst die
Auswerteelektronik das Off-line Meniisystem und geht zuriick zur Anzeige der Prozessvariablen.

Um durch die Liste der Optionen zu blittern, betitigen Sie Scroll.

Um etwas aus der Liste auszuwihlen oder um in ein Untermenii zu gelangen, scrollen Sie zur
gewiinschten Option und betiitigen Sie Select. Wenn ein Bestitigungs-Display angezeigt wird:

¢ Um eine Anderung zu bestitigen, betitigen Sie Select.

e Umeine Anderung zu verwerfen, betitigen Sie Scroll.
Menii ohne Anderungen zu verlassen:

e Verwenden Sie die Option EXIT, sofern verfiigbar.

* Andernfalls, betitigen Sie Scroll am Bestitigungs-Display.

2.5.4 Display Passwort
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Einige Display Meniifunktionen, wie der Zugriff auf das Off-line Menii, kénnen mittels Passwort
geschiitzt werden. Informationen zum Aktivieren und Display Passwort setzen finden Sie im
Abschnitt 8.10.

Ist ein Passwort erforderlich, erscheint CODE? oben in der Passwort Anzeige. Geben Sie die Ziffern
des Passworts wie folgt ein: Scroll, um eine Zahl auszuwihlen und Select, um zur nichsten Ziffer

zu gehen.
Wenn das Passwort Display erscheint, Sie das Passwort aber nicht kennen, warten Sie 60 Sekunden §
ohne die optischen Tasten zu betitigen. Das Passwort Display verschwindet automatisch und kehrt zur o
vorherigen Anzeige zuriick. %
3
<l
;
2.5.5 Eingabe von Fliesskomma Werten mit dem Bedieninterface =
Bestimmte Konfigurationswerte wie Sensorfaktoren oder Ausgangsbereiche sind als Fliesskommawerte
einzugeben. Wenn Sie in die Konfigurations-Anzeige gehen, wird der Wert in Dezimalschreibweise
angezeigt (wie in Abb. 2-3 dargestellt) und die aktive Ziffer blinkt.
Numerische Werte in Dezimalschreibweise
SX.XXXX .
| g
(7}
Vorzeichen Ziffern =
Positive Zahlen, ohne Vorzeichen. Zahl eingeben (max. Lange: acht Ziffern oder sieben =
Negative Zahlen, mit minus (-) eingeben. Ziffern und ein minus Zeichen). Max. vier Stellen rechts 3
vom Komma. 3
2
=
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Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

Wert dndern:

1. Select, um eine Stelle nach links zu gehen. Vor der ganz linken Stelle ist Platz fiir ein
Vorzeichen. Der Platz fiir das Vorzeichen springt zuriick auf die ganz rechte Stelle.

2. Scroll, um den Wert der aktiven Stelle zu dndern: 1 mal driicken ist 2, 2 mal driicken ist 3, ...,
9 mal driicken ist 0, 10 mal driicken ist 1. Die ganz rechte Stelle enthélt die Option E, um auf
die Exponentialschreibweise umzuschalten.

Vorzeichen eines Wertes dndern:
1. Select, um auf den Platz zu gehen der direkt links neben der ganz linken Ziffer liegt.

2. Verwenden Sie Scroll, um (-) fiir einen negativen Wert oder (leer) fiir einen positiven Wert
zu spezifizieren.

In der Dezimalschreibweise konnen Sie die Position des Kommas auf bis zu vier Stellen rechts vom
Komma setzen. Um Dies auszufiihren:

1. Select driicken bis Dezimalkomma (Punkt) blinkt.

2. Scroll driicken, Dies bewegt das Dezimalkomma (Punkt) und den Cursor eine Stelle nach
links.

3. Select, um ein Zeichen nach links zu gehen. So wie Sie von einer Stelle zur nichsten gehen,
blinkt ein Dezimalkomma (Punkt) zwischen jedem Stellenpaar.

4. Wenn das Dezimalkomma (Punkt) in der gewiinschten Position ist, Scroll. Dies fiigt das
Dezimalkomma (Punkt) ein und bewegt den Cursor eine Stelle nach links.

Von der Dezimalschreibweise zur Exponentialschreibweise wechseln (sieche Abb. 2-4):
1. Select driicken bis die ganz rechte Stelle blinkt.

2. Scroll bis E, dann Select. Die Anzeige dndert sich so, dass Platz fiir die Eingabe von zwei
Exponenten ist.

3. Exponent eingeben:
a. Select driicken bis die gewlinschte Stelle blinkt.

Scroll zum gewiinschten Wert. Sie konnen ein negatives Vorzeichen eingeben (nur an der
ersten Position), Werte zwischen 0 und 3 (an der ersten Position im Exponent) oder Werte
zwischen 0 und 9 (an der zweiten Position im Exponent).

c. Select.

Anmerkung: Wenn Sie zwischen Dezimal- und Exponentialschreibweise wechseln, gehen ungespeicherte
Bearbeitungen verloren. Das System kehrt zum vorherig gespeicherten Wert zuriick.

Anmerkung: Wihrend der Exponentialschreibweise ist die Position des Dezimalkommas (Punkt)
und des Exponenten fixiert.

10 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

2.6

Numerische Werte in Exponentialschreibweise

SXXXXEYY
| ;‘

Vorzeichen Ziffer (0-9)
Ziffern
Eine vierstellige
Zahl eingeben, dabei Vorzeichen oder Ziffer (0-3)

drei Stellen rechts
vom Dezimalkomma

(Punkt). Kennzeichnet den Exponent

Von der Exponentialschreibweise zur Dezimalschreibweise wechseln:
1. Select driicken bis E blinkt.
2. Scroll bis d.
3. Select. Die Anzeige dndert sich und entfernt den Exponenten.
Mentii verlassen:

e Wenn der Wert geéndert wurde, Select und Scroll gleichzeitig driicken bis das Bestétigungs-
Display angezeigt wird.

- Select, um die Anderung zu iibernehmen und zu verlassen.
- Scroll, um zu verlassen ohne die Anderung zu libernehmen.

e Wenn der Wert nicht gedndert wurde, Select und Scroll gleichzeitig driicken bis das vorherige
Display angezeigt wird.

HART Schalter Sicherheit verwenden

Der HART Schalter Sicherheit ist der obere Schalter auf der linken Seite des Interfaces
(siehe Abb. 2-1 und 2-2).

Anmerkung: Der untere Schalter wird bei der Auswerteelektronik Modell 24008 AN nicht verwendet.

Wenn der HART Schalter Sicherheit auf On (rechte) Position gesetzt ist, kann das HART Protokoll
nicht dazu verwendet werden, um etwas auf die Auswerteelektronik zu schreiben. Zum Beispiel,

ist es Thnen nicht erlaubt, die Konfiguration zu dndern, die Zihler zuriickzusetzen, eine Kalibrierung
durchzufiihren, usw., mit dem Handterminal oder mittels ProLink II mit einer HART/Bell 202
Verbindung.

Anmerkung: Der HART Schalter Sicherheit beeinflusst nicht die Modbus Kommunikation. Diese
Funktionen sind iiber Modbus weiterhin verfiigbar.

Wenn der HART Schalter Sicherheit auf Off (linke) Position gesetzt ist, sind keine Funktionen
deaktiviert.

Einstellung des HART Schalters Sicherheit dndern:
1. Spannungsversorgung von der Auswerteelektronik abklemmen.
2. Entfernen Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel.
3. Setzen Sie den Schalter in die gewiinschte Position.
4. Montieren Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel wieder.

5. Spannungsversorgung der Auswerteelektronik wieder herstellen.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 11
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Bedieninterface der Auswerteelektronik verwenden

A WARNUNG

Entfernen des Auswerteelektronik Gehausedeckels oder das Setzen des HART
Schalters Sicherheit in Zone 2 oder Division 2, wahrend die
Auswerteelektronik mit Spannung versorgt wird, kann zur Explosion fiihren.

Um das Risiko einer Explosion zu vermeiden, klemmen Sie die Spannungsversorgung
von der Auswerteelektronik ab, bevor Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel
entfernen oder den HART Schalter Sicherheit setzen.
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Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink
Software

Buniynyuig

3.1 Ubersicht

ProLink II ist eine auf Windows basierende Software zur Konfiguration sowie zum Daten- und
Funktionshandling fiir Micro Motion Auswerteelektroniken. Sie ermoglicht den Zugriff auf alle Daten
und Funktionen der Auswerteelektronik. Pocket ProLink ist eine Version von ProLink II die auf
einem Pocket PC l&uft.

Dieses Kapitel enthilt die Basisinformationen zum Anschliessen von ProLink II oder Pocket ProLink
an Thre Auswerteelektronik. Folgende Punkte und Vorgehensweisen werden behandelt:

* Anforderungen — siehe Abschnitt 3.2
* Upload/download von Konfigurationen — sieche Abschnitt 3.3
* Anschluss an eine Auswerteelektronik Modell 2400S AN - sieche Abschnitt 3.4

Die Instruktionen in dieser Betriebsanleitung setzen voraus, dass Sie bereits mit der ProLink II oder
Pocket ProLink Software vertraut sind. Weitere Informationen zur Verwendung von ProLink II,
siehe ProLink II Betriebsanleitung. Weitere Informationen zur Verwendung von Pocket ProLink,
siehe Pocket ProLink Betriebsanleitung. Beide Betriebsanleitungen sind auf der Micro Motion
Website (www.micromotion.com) verfiigbar.

QoeLIdUIUBIPAY YIUOIPIO9oIOMSNY

3.2 Anforderungen

Zur Verwendung von ProLink II, v2.4 oder hoher ist folgendes erforderlich. Zusétzlich miissen
Sie entweder iiber den ProLink II Installationssatz entsprechend Threm PC und Anschlussart oder
einer dquivalenten Ausriistung verfiigen. Details finden Sie in der ProLink II Betriebsanleitung
oder Kurzanleitung.
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Zur Verwendung von Pocket ProLink, v1.2 oder hoher ist folgendes zusitzlich erforderlich:

*  Wenn Sie an den Service Port Clips anschliessen mochten, miissen Sie entweder iiber den
Pocket ProLink Installationssatz oder einer dquivalenten Ausriistung verfiigen. Details finden
Sie in der Pocket ProLink Betriebsanleitung oder Kurzanleitung.

*  Wenn Sie iiber den Infrarot Port anschliessen mochten, ist keine zusétzliche Ausriistung
erforderlich.

3.3 Upload/download von Konfigurationen

ProLink II und Pocket ProLink ermd&glichen ein upload/download von Konfigurationen, um so
Konfigurationen auf Ihren PC abzuspeichern. Dies ermoglicht:

* Einfaches Backup und Wiederherstellung der Konfigurationen von Auswerteelektroniken

[eUILLIBIPUBH SISRIN

* Einfaches Kopieren von Konfigurationen
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Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software

3.4

14

Micro Motion empfiehlt ein download aller Auswerteelektronik Konfigurationen auf einen PC,
sobald die Konfiguration vollstindig ist. Details finden Sie in der ProLink II oder Pocket ProLink
Betriebsanleitung.

Anschluss vom PC an die Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Protokolloptionen fiir ProLink II oder Pocket ProLink Anschliisse an Auswerteelektronik
Modell 2400S AN sind in Tabelle 3-1 aufgelistet.

Anmerkung: Auf Grund der Auslegung des HART Protokolls sind Anschliisse mittels HART Protokoll
langsamer als die mittels Modbus Protokoll. Wenn Sie das HART Protokoll verwenden, kann nicht
mehr als ein ProLink II Fenster gedffnet werden.

Anmerkung: Wenn Sie mittels HART Protokoll anschliessen, konnen die Aktionen durch die
Einstellung des HART Schalters Sicherheit begrenzt sein. Siehe Abschnitt 2.6.

Protokolloptionen fiir Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Anschluss Physical layer Protokoll
Service Port (siehe Abschnitt 3.4.1) RS-485 Modbus RTU

Modbus ASCII
HART Clips, mA Ausgang (Kanal A) oder HART Multidrop Bell 202 HART

Netzwerk (siehe Abschnitt 3.4.2)

3.41 Service Port Anschliisse

Wenn Sie an die Auswerteelektronik mit ProLink IT oder Pocket ProLink anschliessen und Sie einen
Punkt-zu-Punkt Anschluss vornehmen, verwenden Sie die Service Port Anschlussart. Die Service Port
Anschliisse sind bei diesen beiden Kommunikationsarten vorkonfiguriert. Folgen Sie den Anweisungen
gemdiss Verbindung herstellen.

Wenn Sie mittels einem anderen Kommunikationsmittel anschliessen, stellen Sie sicher, dass Ihr
Kommunikationsmittel so konfiguriert ist, Kommunikationsparameter zu verwenden die innerhalb der
Grenzen der automatischen Erkennung liegen, wie in Tabelle 3-2 beschrieben. Der Service Port
reagiert auf alle aufgelisteten Protokolle, Kommunikationsparameter und Adressen. Folgen Sie den
Anweisungen gemaiss Verbindung herstellen.

Automatische Erkennung

Um die Anforderungen der Konfiguration zu minimieren verwendet der Service Port ein
automatisches Erkennungsschema wenn er auf eine Anfrage reagiert. Der Service Port akzeptiert
alle Verbindungsanfragen die in den beschriebenen Grenzen der Tabelle 3-2 liegen.

Service Port, Grenzen der automatischen Erkennung

Parameter Option
Protokoll Modbus ASCII oder Modbus RTU™
Adresse Reagiert auf beide:

* Service Port Adresse (111)
* Konfigurierte Modbus Adresse (voreingestellt=1)

Baud Rate Standard zwischen 1200 und 38.400
Stoppbits 0,1
Paritat Gerade, ungerade, keine (even, odd, none)

(1) Service Port Unterstiitzung fiir Modbus ASCII kann deaktiviert sein. Siehe Abschnitt 8.11.1.

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software

Siehe Abschnitt 8.11.1 fiir Informationen zur Konfiguration der HART Adresse und der Modbus Adresse.

Verbindung herstellen
Anschluss am Service Port

1. Wenn Sie den Infrarot Port verwenden, positionieren Sie das Infrarot Gerit fiir die Kommunikation
mit dem Infrarot Port (sieche Abb. 2-2). Sie miissen den Auswerteelektronik Gehiusedeckel nicht
entfernen.

Anmerkung: Der Infrarot Port wird iiblicherweise mit Pocket ProLink verwendet. Um den Infrarot Port
mit ProLink Il zu verwenden ist ein spezielles Geridit erforderlich; der in vielen Laptops eingebaute
Infrarot Port wird nicht unterstiitzt. Fiir weitere Informationen zur Verwendung des Infrarot Port’s mit
ProLink II, kontaktieren Sie den Micro Motion Kundenservice.

2. Wenn Sie nicht den Infrarot Port verwenden:

a. Signalkonverter am seriellen oder USB Port Thres PC's aufstecken, falls erforderlich
25-Pin auf 9-Pin Adapter verwenden.

b. Entfernen Sie den Auswerteelektronik Gehiusedeckel von der Auswerteelektronik (siehe
Abschnitt 2.3) und schliessen dann die Kabel vom Signalkonverter an den Service Port Clips
an. Siehe Abb. 3-1.

A WARNUNG

Das Entfernen des Auswerteelektronik Gehausedeckels in
explosionsgefahrdeter Atmosphére kann zur Explosion fiihren.

Da der Auswerteelektronik Gehdusedeckel zum Anschliessen an die Service Port
Clips entfernt werden muss, sollten die Service Port Clips nur fir einen temporaren
Anschluss verwendet werden, z. B. zur Konfiguration oder Stérungsanalyse und
-beseitigung.

Befindet sich die Auswerteelektronik in explosiver Atmosphére, verwenden Sie
eine andere Anschlussart.

Service Port Anschluss an den Service Port Clips

Service Port Clips
RS-485/A  RS-485/B

25-Pin auf 9-Pin serieller
Anschlussadapter (falls erforderlich)

RS-485 auf RS-232 Signalkonverter

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 15
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Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software

3. ProLink II oder Pocket ProLink Software starten. Im Menii Verbinden auf Verbindung zum
Gerit klicken. Im erscheinenden Fenster spezifizieren Sie:

*  Protokoll: entsprechend Ihrer Anschlussart

e COM Port: entsprechend Ihrem PC

* Adresse: gemiss Anforderung Threr Anschlussart
Keine weiteren Parameter erforderlich.

4. Auf Verbinden klicken. Die Software wird versuchen eine Verbindung herzustellen.

Anmerkung: Wihrend Sie iiber den Infrarot Port angeschlossen sind, blinken beide Anzeigen der
optische Tasten rot und beide optische Tasten, Scroll und Select, sind deaktiviert.

5. Wenn eine Fehlermeldung erscheint:

a. Zum Anschluss an die Service Port Clips, tauschen Sie die Kabel zwischen den beiden
Service Port Clips und versuchen es erneut.

b. Stellen Sie sicher, dass Sie den richtigen COM Port verwenden.

c. Priifen Sie die Verdrahtung zwischen PC und Auswerteelektronik.

3.4.2 Anschluss an die HART Clips oder an ein HART Multidrop Netzwerk

A WARNUNG

Das Entfernen des Auswerteelektronik Gehausedeckels in
explosionsgefahrdeter Atmosphére kann zur Explosion fiihren.

Da der Auswerteelektronik Gehdusedeckel zum Anschliessen an die HART Clips
entfernt werden muss, sollten die HART Clips nur fiir einen temporaren Anschluss
verwendet werden, z. B. zur Konfiguration oder Stérungsanalyse und -beseitigung.

Befindet sich die Auswerteelektronik in explosiver Atmosphére, verwenden Sie
eine andere Anschlussart.

A ACHTUNG

Das Anschliessen eines HART Gerétes an die mA Ausgangsklemmen oder
HART Clips der Auswerteelektronik kann die Ursache fiir Ausgangsfehler an
der Auswerteelektronik sein.

Wird der mA Ausgang fir eine kontinuierliche Regelung verwendet und ist ein
HART Interface im Messkreis angeschlossen, kann das die Ursache sein, dass der
4-20 mA Ausgang sich verédndert und sich das auf das Regelgerat auswirkt.

Setzen Sie das Regelgerat auf manuellen Betrieb, bevor Sie ein HART Interface
am mA Messkreis der Auswerteelektronik anschliessen.

Anschluss an die HART Clips oder an ein HART Multidrop Netzwerk
1. HART Interface am seriellen Port oder USB Ihres PC’s aufstecken.

2. Um an ein HART Multidrop Netzwerk anzuschliessen, die HART Interface Kabel an einem
beliebigen Punkt im Netzwerk anschliessen (siche Abb. 3-2).
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Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software

Abbh. 3-2 HART/Bell 202 Anschluss an HART Netzwerk

R2
Prozess- Siehe Schritt 4
leitsystem
oder SPS
VWV

1~ R3

Siehe Schritt 4

....

R1
Siehe Schritt 4

3. An die HART Clips anschliessen:
a. Entfernen Sie den Auswerteelektronik Gehdusedeckel (siche Abschnitt 2.3).
b. HART Interface Kabel an die HART Clips der Auswerteelektronik anschliessen (siehe
Abb. 3-3).

Anmerkung: Die HART Clips der Auswerteelektronik sind verbunden mit den mA/HART
Anschlussklemmen der Auswerteelektronik. Sollten Sie direkt an die mA/HART Anschlussklemmen
(Klemme I und 2) anschliessen wollen, miissen Sie das Interfacemodul entfernen.

Abb. 3-3 HART/Bell 202 Anschluss an HART Clips

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Verbindung mit ProLink Il oder Pocket ProLink Software

4. Falls erforderlich, Widerstand hinzufiigen. Das Viator HART Interface muss iiber einen
Widerstand von 250-600 Q angeschlossen werden. Um den Anforderungen fiir die
Widerstidnde gerecht zu werden, konnen Sie alle Kombinationen von R1, R2 und R3
verwenden (siehe Abb. 3-2).

5. ProLink II oder Pocket ProLink Software starten. Im Menii Verbinden auf Verbindung zum
Gerat klicken.

6. Im erscheinenden Fenster:

a. Setzen Sie Protokoll auf HART Bell 202. Baud Rate, Stoppbits und Paritét sind
automatisch auf die fiir das HART Protokoll erforderlichen Werte gesetzt.

b. Setzen Sie die Werte fiir Adresse/Kennzeichnung auf die HART Adresse, wie fiir die
Auswerteelektronik konfiguriert. Die voreingestellte HART Adresse ist 0, siche
Abschnitt 8.11 fiir Informationen tiber die HART Adresse.

Setzen Sie den COM Port auf den PC COM Port der fiir diese Verbindung zugeordnet ist.
d. Setzen Sie Master entsprechend:

e Befindet sich ein anderer Host wie z. B. ein PLS im Netzwerk, setzen Sie Master
auf Sekundir.

» Befindet sich kein anderer Host im Netzwerk, Master auf Primary setzen.
Anmerkung: Das Handterminal 375 ist kein Host.

Anmerkung: Die ProLink Il HART Master Implementierung fiihrt keine Bus Entscheidungen aus.
Befindet sich ein anderes Gerdite auf dem HART Bus, stellt ProLink Il keine Verbindung zur
Auswerteelektronik her.

Anmerkung: ProLink I stellt keine Verbindung zur Auswerteelektronik her, wenn der Burst Modus
der Auswerteelektronik aktiviert ist. Informationen iiber Burst Modus, siehe Abschnitt 8.11.6.

7. Klicken Sie auf die Schaltfliche Verbinden. Die Software wird versuchen eine Verbindung
herzustellen.

8. Wenn eine Fehlermeldung erscheint:
a. Moglicherweise verwenden Sie nicht die richtigen Anschlussparameter.
- Stellen Sie sicher, dass Sie den richtigen COM Port verwenden.

- Wenn Sie beziiglich der Adresse der Auswerteelektronik unsicher sind, klicken Sie
auf die Poll Schaltfliche im Verbinden Fenster und Sie erhalten eine Liste aller
Gerite im Netzwerk.

b. Priifen Sie die Verdrahtung zwischen PC und Auswerteelektronik.

c. Erhohen oder Verringern der Widersténde.

Anmerkung: Mehr Information zur Storungsanalyse und -beseitigung, siehe Abschnitt 11.14.4.

3.5 ProLink Il Sprache

ProLink II kann fiir verschiedene Sprachen konfiguriert werden. Um die ProLink II Sprache zu
konfigurieren, verwenden Sie das Menii Extras. Siehe Abb. C-1.

In dieser Betriebsanleitung wird Deutsch als ProLink II Sprache verwendet.
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Verbindung mit Handterminal 375

4.1

4.2

Ubersicht

Das Handterminal 375 ist ein Konfigurations- und Handlings-Instrument fiir HART kompatible
Gerdite, inklusive Micro Motion Auswerteelektroniken. Sie ermdglicht den Zugriff auf alle Daten und
Funktionen der Auswerteelektronik.

Dieses Kapitel enthilt die Basisinformationen zum Anschliessen des Handterminals 375 an Thre
Auswerteelektronik. Folgende Punkte und Vorgehensweisen werden behandelt:

* Anschluss an eine Auswerteelektronik — siehe Abschnitt 4.3
*  Verwendete Konventionen dieser Betriebsanleitung — sieche Abschnitt 4.4
* Sicherheitshinweise und -anmerkungen — siehe Abschnitt 4.5

Die Anweisungen in dieser Betriebsanleitung setzen voraus, dass Sie bereits mit dem Handterminal
vertraut sind und daher die nachfolgenden Schritte durchfiihren konnen:

* Einschalten des Handterminals
* Navigieren durch die Meniis des Handterminals
* Aufnahme der Kommunikation mit HART kompatiblen Geréten

* Senden und Empfangen von Konfigurationsdaten zwischen HART Handterminal und HART
kompatiblen Geriten

* Benutzen der alphanumerischen Tastatur zur Eingabe von Informationen

Wenn Sie nicht in der Lage sind die oben aufgefiihrten Punkte auszufiihren, nehmen Sie die
Betriebsanleitung des Handterminals zur Hand, bevor Sie mit dem Handterminal weiterarbeiten.
Die Dokumentation ist verfiigbar auf der Micro Motion Website (www.micromotion.com).

Anmerkung: Mogliche Aktionen iiber das Handterminal konnen durch das Setzen des HART Schalters
Sicherheit bechrdinkt werden. Siehe Abschnitt 2.6.

Handterminal Geratebeschreibungen

Die entsprechende Geritebeschreibung Threr Auswerteelektronik muss auf dem Handterminal
installiert sein. Die Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgingen benétigt folgende die
Geritebeschreibung: 2400SMass flo.

Auf dem Handterminal installierte Gerédtebeschreibungen anzeigen:
1. Im HART Menii Anwendung, Utility wihlen.
2. Available Device Descriptions wihlen.
3. Micro Motion wihlen.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 19
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Verbindung mit Handterminal 375

4.3

20

Anschluss an eine Auswerteelektronik
Das Handterminal kann an den HART Clips der Auswerteelektronik oder an einem beliebigen Punkt
im HART Netzwerk angeschlossen werden.

Anmerkung: Die HART Clips der Auswerteelektronik sind verbunden mit den mA/HART
Anschlussklemmen der Auswerteelektronik. Sollten Sie direkt an die mA/HART Anschlussklemmen
(Klemme I und 2) anschliessen wollen, miissen Sie das Interfacemodul entfernen.

Anmerkung: Verwenden Sie die mA/HART Anschlussklemmen fiir die HART Kommunikation oder
um eine Prozessvariable anzusehen. Die Anschlussdiagramme finden Sie in der Installationsanleitung
der Auswerteelektronik.

4.3.1 An die HART Clips anschliessen

Das Handterminal an die HART Clips der Auswerteelektronik anschliessen:

A ACHTUNG

Das Anschliessen eines HART Gerétes an die mA Ausgangsklemmen oder
HART Clips der Auswerteelektronik kann die Ursache fiir Ausgangsfehler an
der Auswerteelektronik sein.

Wird der mA Ausgang fir eine kontinuierliche Regelung verwendet und ist ein
HART Interface im Messkreis angeschlossen, kann das die Ursache sein, dass der
4-20 mA Ausgang sich verandert und sich das auf das Regelgerat auswirkt.

Setzen Sie das Regelgerat auf manuellen Betrieb, bevor Sie ein HART Interface
am mA Messkreis der Auswerteelektronik anschliessen.

1. Entfernen Sie den Auswerteelektronik Gehidusedeckel (siehe Abschnitt 2.3).

A WARNUNG

Das Entfernen des Auswerteelektronik Gehausedeckels in
explosionsgefahrdeter Atmosphére kann zur Explosion fiihren.

Da der Auswerteelektronik Gehdusedeckel zum Anschliessen an die HART Clips
entfernt werden muss, sollten die HART Clips nur flr einen temporaren Anschluss
verwendet werden, z. B. zur Konfiguration oder Stérungsanalyse und -beseitigung.

Befindet sich die Auswerteelektronik in explosiver Atmosphére, verwenden Sie eine
andere Anschlussart.

2. Die Kabel des Handterminals an die HART Clips der Auswerteelektronik anschliessen.
Siehe Abb. 4-1.

3. Das Handterminal muss iiber einen Widerstand von 250-600 Q angeschlossen werden.
Widerstand am Anschluss hinzufiigen. Siehe Abb. 4-1.
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Verbindung mit Handterminal 375

Abb. 4-1 An die HART Clips anschliessen
HART Clips
o o
250-600 Q Widerstand c%“
o 5 o

Handterminal

oonoaen
: 000005

000000V

4.3.2 Anschluss an ein Multidrop Netzwerk

Das Handterminal kann an einem beliebigen Punkt im Multidrop Netzwerk angeschlossen werden.
Siehe Abb. 4-2.

Das Handterminal muss iiber einen Widerstand von 250-600 2 angeschlossen werden. Falls
erforderlich Widerstand am Anschluss hinzufiigen.

Abb. 4-2 Anschluss an ein Multidrop Netzwerk

Master Geréat

MW ——_ 250-600 Q Widerstand

j (falls erforderlich)

L

l
\/ 7

Auswerteelektronik Handterminal

4|
ooooant

° QDDDDQDD
000000v

4.4 Verwendete Konventionen dieser Betriebsanleitung

Alle Vorgehensweisen setzen voraus, dass Sie vom On-line Menii aus starten. ,,Online* erscheint in der
obersten Zeile des Handterminal Hauptmeniis, wenn sich das Handterminal im On-line Menii befindet.

4.5 Handterminal Sicherheitshinweise und -anmerkungen

Der Anwender ist dafiir verantwortlich, dass auf Sicherhetshinweise (z. B. Warnungen) und Anmerkungen,
die vom Handterminal angezeigt werden, entsprechend reagiert wird. Die vom Handterminal angezeigten
Sicherheitshinweise und —anmerkungen werden in dieser Betriebsanleitung nicht beschrieben.

leulwisipueH s|siliN
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Durchfluss-Messsystem in Betrieb nehmen

5.1

Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise zur ersten Inbetriebnahme des Durchfluss-
Messsystems. Sie miissen diese Schritte nicht bei jedem neuen Start des Durchfluss-Messsystems
ausfiihren.

Folgende Vorgehensweisen werden behandelt:
* FEinschalten der Spannungsversorgung am Durchfluss-Messsystem — siehe Abschnitt 5.2
*  Messkreistest der Auswerteelektronik Ausginge durchfiihren — siehe Abschnitt 5.3
* Abgleich des mA Ausgangs — siehe Abschnitt 5.4
*  Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems (optional) — sieche Abschnitt 5.5

Abb. 5-1 bietet einen Uberblick der Vorgehensweisen zur Inbetriebnahme.

Vorgehensweisen zur Inbetriebnahme

Start
Spannungsversorgung R Messkreistest
einschalten " durchfiihren
Nullpunktkalibrierung | mA Ausgang abgleichen
durchfiihren (optional) |~ (falls erforderlich)
Fertig

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus, dass
Ihr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

Anmerkung: Wenn Sie Pocket ProLink oder AMS verwenden, ist das Interface dhnlich dem ProLink I1
Interface, wie in diesem Kapitel beschrieben.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Vorgehensweisen fiir das Handterminal gehen davon
aus, dass Sie vom ,,Online “ Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.
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Durchfluss-Messsystem in Betrieb nehmen

5.2 Spannungsversorgung einschalten

Vor dem Einschalten der Spannungsversorgung des Durchfluss-Messsystems alle Gehdusedeckel
schliessen und festzichen.

A WARNUNG

Der Betrieb des Durchfluss-Messsystems ohne geschlossene Gehdusedeckel
stellt eine elektrische Gefahrenquelle dar, die zum Tode, zu Verletzungen oder
zu Sachschaden fiihren kann.

Um elektrische Gefahrenquellen zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass die
Warnklappe und der Auswerteelektronik Gehausedeckel montiert sind, bevor
Sie die Auswerteelektronik mit Spannung versorgen.

A WARNUNG

Die Verwendung des Service Ports oder die HART Clips zur Kommunikation
mit der Auswerteelektronik Modell 2400S AN in explosionsgefahrdeter
Atmosphére kann zur Explosion fiihren.

Bevor Sie in explosionsgefahrdeter Atmosphare den Service Port oder die HART
Clips zur Kommunikation mit der Auswerteelektronik verwenden, stellen Sie sicher,
dass die Atmosphare frei von explosiven Gasen ist.

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein. Das Durchfluss-Messsystem fiihrt automatisch einen
Selbsttest durch. Wenn das Durchfluss-Messsystem hochgefahren ist, geht die Status LED auf griin.

Die Status LED signalisiert verschiedene Zustinde wie, ein Alarm steht an oder eine Nullpunktkalibrierung
der Auswerteelektronik lduft. Siehe Abschnitt 7.4.

5.3 Messkreistest durchfiihren
Ein Messkreistest dient zum:

Uberpriifen, ob die von der Auswerteelektronik gesendeten Ausgangssignale (mA und
Frequenz) korrekt von den angeschlossenen Geridten empfangen werden

* Bestimmen, ob der mA Ausgang abgeglichen werden muss
* Auswihlen und iiberpriifen der Spannung des Bindrausgangs
* Lesen des Bindreingangs

Fiihren Sie einen Messkreistest mit allen Ein-/Ausgingen durch, die bei Ihrer Auswerteelektronik
verfiigbar sind. Bevor Sie den Messkreistest durchfiihren, stellen Sie sicher, dass die Anschlussklemmen
der Ein-/Ausginge Threr Auswerteelektronik fiir [hre Anwendung konfiguriert sind, siehe Abschnitt 6.3.

Messkreistest durchfiihren:

*  Mittels Bedieninterface, siche Abb. 5-2. Solange der Ausgang fixiert ist, laufen Punkte unterhalb
der oberen Zeile des Displays durch und die Status LED blinkt gelb. Ist der Ausgang nicht fixiert,
verschwinden die Punkte und die Status LED kehrt zuriick in den vorherigen Status.

e  Mittels ProLink II, sieche Abb. 5-3.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. 5-4.
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Durchfluss-Messsystem in Betrieb nehmen

Folgendes ist zu beachten:

*  Verfiigt Thre Auswerteelektronik nicht iiber ein Bedieninterface, miissen Sie ProLink II
oder das Handterminal verwenden.

* Das Handterminal kann keinen Messkreistest fiir den Bindreingang durchfiihren.

* Die mA Anzeige muss nicht exakt sein. Abweichungen kénnen beim Abgleich des mA
Ausgangs korrigiert werden. Siehe Abschnitt 5.4.

e Wenn Sie iiber HART/Bell 202 an die Auswerteelektronik anschliessen, beeinflusst das
HART/Bell 202 Signal die Anzeige. Klemmen Sie das Handterminal ab, bevor Sie den
Ausgangswert ablesen, dann klemmen Sie das Handterminal wieder an und fahren mit dem
Messkreistest nach dem Ablesen fort. Wenn Sie irgendein anderes Protokoll verwenden,
ist dieser Vorgang nicht erforderlich.
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Durchfluss-Messsystem in Betrieb nehmen

Abb. 5-3 ProLink Il - Vorgehensweise beim Messkreistest
.n!A 1 Frequt.en.zausgang Blné?r?usgang Binéreingang lesen
fixieren fixieren fixieren
mA Wert eingeben Hz Wert eingeben EIN oder AUS Externes Eingangsgerat
umschalten
Ausgang am empfang- Ausgang am empfang- Status am empfang- Status an der
enden Gerat lesen enden Gerét lesen enden Gerét prifen Auswerteelektronik prufen

* Richtig?
l Ja

Nein Ja Nein

3 v 1
. Ausgangsverdrahtung prifen . . | [ Eingangsverdrahtung prifen
Ausgang freigeben Stérungsanalyse und -beseitigung | | Messkeistest erfolgreic | Stérungsanalyse und -
am empfangenden Gerat : beseitigung am
empfangenden Gerat

Abb. 5-4 Handterminal — Vorgehensweise beim Messkreistest
_m_A U Frequt_er!zausgang Blna_ra_usgang Bindreingang lesen
fixieren fixieren fixieren
mA Wert eingeben Hz Wert eingeben EIN oder AUS Externes Eingangsgerat
umschalten
Ausgang am empfang- Ausgang am empfang- Status am empfang- Status an der
enden Geréat lesen enden Gerat lesen enden Gerat prifen Auswerteelektronik prifen

* Richtig?
l—

Ja—l—Nein—l L Ja | Nein—l

) Ausgangsverdrahtung prifen . i | Eingangsverdrahtung prifen
Ausgang freigeben | Stérungsanalyse und -beseitigung | | Messkeistest erfolgrelchi Stérungsanalyse und -
am empfangenden Gerat : beseitigung am

empfangenden Gerat
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Durchfluss-Messsystem in Betrieb nehmen

2.4

28

Abgleich des mA Ausgangs

Der Abgleich des mA Ausgangs erzeugt einen gemeinsamen Messkreis zwischen der Auswerteelektronik
und dem Gerit, das das mA Signal empfingt. Zum Beispiel, wenn die Auswerteelektronik ein 4 mA
Signal ausgeben sollte, aber das empfangene Gerét den falschen 3,8 mA Wert anzeigt. Wenn der
Ausgang der Auswerteelektronik korrekt abgeglichen ist, wird ein entsprechend kompensiertes Signal
ausgegeben, das sicher stellt, dass das empfangene Gerit den tatsdchlichen 4 mA Wert anzeigt.

Der Abgleich des mA Ausgangs muss an beiden Punkten, 4 mA und 20 mA erfolgen, um sicher zu
stellen, dass eine entsprechende Kompensation iiber den gesamten Ausgangsbereich erfolgt.
Um den Ausgang abzugleichen:

e Mittels ProLink II, siche Abb. 5-5.

e  Mittels Handterminal, siche Abb. 5-6.

Wenn Sie ein Handterminal verwenden, konnen Sie zusétzlich einen skalierten A/O Abgleich durchfiihren.
Der skalierte A/O Abgleich wird verwendet, wenn der hohe und niedrige Wert des Referenz Messgerétes
nicht 4 und 20 mA betragen. Um einen skalierten A/O Abgleich durchzufiihren, siehe Abb. 5-7.

Folgendes ist zu beachten:
e Wenn Sie iiber HART/Bell 202 an die Auswerteelektronik anschliessen, beeinflusst das
HART/Bell 202 Signal die Anzeige. Klemmen Sie das Handterminal ab, bevor Sie den
Ausgangswert ablesen, dann klemmen Sie das Handterminal wieder an und fahren mit dem

Abgleich nach dem Ablesen fort. Wenn Sie irgendein anderes Protokoll verwenden, ist dieser
Vorgang nicht erforderlich.

* Ein Abgleich des Ausgangs sollte =200 MikroA nicht iiberschreiten. Ist ein grosserer
Abgleich erforderlich, nehmen Sie mit Emerson Process Management Kontakt auf.

*  Wenn Sie ein Handterminal verwenden, kann der Wert des empfangende Gerites bis zu zwei
Dezimalstellen enthalten.

ProLink Il - Vorgehensweise beim Abgleich des mA Ausgangs

ProLink >
Calibration >
Milliamp 1 Trim
4 mA trim 20 mA trim
Read mA output at Read mA output at
receiving device receiving device
Enter receiving device Enter receiving device
value in Enter Meas "| value in Enter Meas
Read mA output at Read mA output at
receiving device receiving device
@ ves——{ et @
No No
Yes
—{ e}

Finish
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Abb. 5-6 Handterminal — Vorgehensweise beim Abgleich des mA Ausgangs o
c
5q
On-Line Menu > g g
3 Diag/Service > o5
6 Trim Analog Out 1/2 o9
o=
| 23
ok ] S0
OK 3‘2
4 mA trim 20 mA trim 3
A 4
Read mA output at N Read mA output at
receiving device ] receiving device
Enter receiving device Enter receiving device
> : > )
value at Communicator value at Communicator
Read mA output at No Read mA output at
receiving device receiving device
—No /Equal?\ es *
Yes
v
OK
Abb. 5-7 Handterminal — Vorgehensweise beim skalierten E/A Abgleichs

On-Line Menu >
3 Diag/Service >
7 Scaled AO Trim

OK

CHANGE

Lg

‘ Enter low mA value ‘

ENTER

LS

I’

Enter high mA value Trim at low mA value

'

Trim at high mA value

PROCEED
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3.5
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Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems

Die Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems setzt den Referenzpunkt bei Null Durchfluss.
Beim Hersteller wurde eine Nullpunktkalibrierung durchgefiihrt, es ist keine Nullpunktkalibrierung vor
Ort erforderlich. Sollten Sie jedoch die Durchfiihrung einer Nullpunktkalibrierung vor Ort wiinschen,
gemaiss lokalen Anforderungen oder zur Bestitigung der Nullpunktkalibrierung durch den Hersteller,
ist die moglich.

Bei der Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems kann auch die Dauer der Nullpunkt-
kalibrierung eingestellt werden. Unter Dauer der Nullpunktkalibrierung versteht man die Zeit,

die der Auswerteelektronik vorgegeben wird, um den Referenzpunkt bei Null Durchfluss zu bestimmen.
Die werkseitig voreingestellte Zeit liegt bei 20 Sekunden.

*  FEine lidngere Dauer der Nullpunktkalibrierung kann zu einem genaueren Nullpunkt fiihren,
aber die Wahrscheinlichkeit einer fehlerhaften Nullpunktkalibrierung ist grosser. Die zunehmende
Wabhrscheinlichkeit von Signalrauschen ist der Grund fiir eine unkorrekte Kalibrierung.

* Eine kiirzere Dauer der Nullpunktkalibrierung fiihrt dagegen zu einem weniger genauen
Nullpunkt, aber die Wahrscheinlichkeit einer unkorrekten Nullpunktkalibrierung ist geringer.

Fiir die meisten Anwendungen ist die voreingestellte Dauer der Nullpunktkalibrierung geeignet.

Anmerkung: Bei einem anstehenden Alarm mit hoher Prioritdt sollte keine Nullpunktkalibrierung
des Durchfluss-Messsystems vorgenommen werden. Beheben Sie das Problem und fiihren dann die
Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems durch. Bei einem anstehenden Alarm mit
niedriger Prioritdt kann eine Nullpunktkalibrierung vorgenommen werden. Informationen iiber das
Anzeigen von Status und Alarme der Auswerteelektronik finden Sie im Abschnitt 7.4.

Schlédgt die Nullpunktkalibrierung fehl, stehen zwei Wiederherstellungsfunktionen zur Verfiigung:
*  Vorherigen Nullpunktwert wieder speichern
* Hersteller Nullpunktwert wieder speichern

Falls erforderlich, konnen Sie eine dieser Funktionen verwenden, um das Durchfluss-Messsystem
weiter zu betreiben, wihren Sie die Ursache fiir das Fehlschlagen der Nullpunktkalibrierung
suchen (siehe Abschnitt 11.6). Uber ProLink II sind beide Funktionen verfiigbar. Uber das
Bedieninterface ist Hersteller Nullpunktwert wieder speichern verfiigbar. Uber das Handterminal
ist keine dieser Funktionen verfiigbar.

5.5.1 Vorbereitung zur Nullpunktkalibrierung
Vorbereitung zur Vorgehensweise bei der Nullpunktkalibrierung:

1. Die Spannungsversorgung des Durchfluss-Messsystems einschalten. Geben Sie dem Gerit
ca. 20 Minuten Zeit, um seine Betriebstemperatur zu erreichen.

2. Lassen Sie das Prozessmedium durch den Sensor stromen, bis die Sensortemperatur ungefahr
die normale Betriebstemperatur erreicht hat.

3. Schliessen Sie das Absperrventil, welches sich auslaufseitig vom Sensor befindet.
4. Stellen Sie sicher, dass der Sensor vollstandig mit Prozessmedium gefiillt ist.

5. Stellen Sie sicher, dass der Durchfluss absolut gestoppt ist.
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A ACHTUNG

Wenn wéhrend der Nullpunktkalibrierung noch Prozessmedium durch
den Sensor fliesst, ist die Nullpunktkalibrierung ungenau, was zu einer
ungenauen Prozessmessung fiihrt.

Um die Sensor Nullpunktkalibrierung und die Messgenauigkeit zu verbessern
stellen Sie sicher, dass der Durchfluss durch den Sensor absolut gestoppt ist.
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5.5.2 Vorgehensweise Nullpunktkalibrierung
Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems:

* Mittels Bedieninterface Mendi, siche Abb. 5-8. Die komplette Darstellung der Nullpunkt-
kalibrierung mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-16.

»  Mittels Nullpunkttaste, siche Abb. 5-9.
e  Mittels ProLink II, sieche Abb. 5-10.
e  Mittels Handterminal, siehe Abb. 5-11.

Folgendes ist zu beachten:

*  Wenn die Auswerteelektronik mit Bedieninterface bestellt wurde:

- Die Nullpunkttaste ist nicht verfiigbar.

uonenbiuoy aysiepiopg

- Wenn das Off-line Menii deaktiviert ist, kann die Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-
Messsystems nicht iiber das Bedieninterface vorgenommen werden. Informationen zum
Aktivieren und Deaktivieren des Off-line Meniis siehe Abschnitt 8.10.3.

- Die Dauer der Nullpunktkalibrierung kann nicht iiber das Bedieninterface gedndert
werden. Ist es erforderlich die Dauer der Nullpunktkalibrierung zu dndern, verwenden Sie
ein Handterminal oder die ProLink II Software.

*  Wenn die Auswerteelektronik ohne Bedieninterface bestellt wurde, ist die Nullpunkttaste
verfiigbar:

- Die Dauer der Nullpunktkalibrierung kann nicht iiber die Nullpunkttaste geéindert werden.
Ist es erforderlich die Dauer der Nullpunktkalibrierung zu @ndern, verwenden Sie ein
Handterminal oder die ProLink II Software.

- Die Nullpunkttaste befindet sich auf dem Inteface Modul unterhalb des
Auswerteelektronik Gehdusedeckels (siche Abb. 2-2). Anweisungen zum Entfernen des
Auswerteelektronik Gehéusedeckels, sieche Abschnitt 2.3.

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

- Um die Nullpunkttaste zu betétigen, verwenden Sie einen spitzen Gegenstand wie z.B.
eine Biiroklammer. Halten Sie die Taste so lange gedriickt bis die Status LED auf dem
Bedieninterface anfiangt gelb zu blinken.

*  Wihrend der Nullpunktkalibrierung blinkt die Status LED auf dem Interface Modul gelb.

uoneinbyuoy ajeuondo
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Bedieninterface Menii — Vorgehensweise zur Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-

Messsystems

Scroll und Select
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Select

*

Scroll

‘ CAL NULL RESTORE NULL" EXIT
\ \
NULL/JA? —»{ xxxx CUR Z
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Nullpunkttaste — Vorgehensweise zur Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems
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Abb. 5-10 ProLink Il - Vorgehensweise zur Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-Messsystems

ProLink >

Kalibrierung >

Nullpunktkalibrierung

l_ROt

Stoérungsanalyse und
-behebung

Abb. 5-11 Handterminal — Vorgehensweise zur Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-

Messsystems
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Erforderliche Konfiguration der
Auswerteelektronik

6.1

Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise zur Konfiguration, die iiblicherweise bei der ersten
Installation der Auswerteelektronik erforderlich ist.

Folgende Vorgehensweisen werden behandelt:
*  Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems — siche Abschnitt 6.2
» Konfiguration der Auswerteelektronik Kanile — siche Abschnitt 6.3
* Konfiguration der Messeinheiten — siehe Abschnitt 6.4
* Konfiguration des mA Ausgangs — siehe Abschnitt 6.5
* Konfiguration des Frequenzausgangs — siche Abschnitt 6.6
* Konfiguration des Bindrausgangs — sieche Abschnitt 6.7
* Konfiguration des Binéreingangs — siche Abschnitt 6.8

Dieses Kapitel enthilt Basis Ablaufdiagramme fiir jede Vorgehensweise. Detailliertere Meniibiume fiir
Thre Auswerteelektronik und Kommunikationsmittel finden Sie in den Anhéngen dieser Betriebsanleitung.

Die voreingestellten Werte und Bereiche fiir die Parameter, die in diesem Kapitel behandelt werden,
finden Sie im Anhang A.

Optionale Konfigurationsparameter und Vorgehensweisen fiir die Auswerteelektronik finden Sie im
Kapitel 8.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus,

dass Ihr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

Anmerkung: Wenn Sie Pocket ProLink oder AMS verwenden, ist das Interface dhnlich dem ProLink I1
Interface, wie in diesem Kapitel beschrieben.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Vorgehensweisen fiir das Handterminal gehen davon
aus, dass Sie vom ,,Online* Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.
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Erforderliche Konfiguration der Auswerteelektronik

6.2

36

Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems

Durch die Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems wird die Auswerteelektronik auf die
spezifischen Merkmale des angeschlossenen Sensors angepasst. Die Parameter der Charakterisierung oder
der Kalibrierung stellen die Sensorempfindlichkeit beziiglich Durchfluss, Dichte und Temperatur dar.

6.2.1 Wann ist eine Charakterisierung erforderlich

Wurden Auswerteelektronik und Sensor zusammen bestellt, dann ist das Durchfluss-Messsystem
bereits charakterisiert. Eine Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems ist nur dann erforderlich,
wenn Auswerteelektronik und Sensor das erste Mal kombiniert werden.

6.2.2 Parameter der Charakterisierung

Die Parameter der Charakterisierung sind entsprechend Ihrem Sensortyp des Durchfluss-Messsystems
zu konfigurieren: ,,T-Serie” oder ,,Andere* (oder auch als ,,Geradrohr* und ,,Sensor mit gebogenem
Rohr* bezeichnet), siehe Tabelle 6-1. Die Kategorie ,,Andere* beinhaltet alle Micro Motion Sensoren
ausser der T-Serie.

Die Parameter der Charakterisierung befinden sich auf dem Typenschild des Sensors. Darstellung von
Sensor Typenschilder, siehe Abb. 6-1.

Sensor Kalibrierparameter

Sensor Typ
Parameter T-Serie Andere
K1 v v
K2 v v
FD v v
D1 v v
D2 v v
Temp Koeff (DT)™ v v
Flowcal /@
FCF v
FTG v
FFQ v
DTG v
DFQ1 v
DFQ2 v

(1) Auf einigen Sensor Typenschildern als TC bezeichnet.
(2) Siehe Abschnitt mit dem Titel ,, Durchflusskalibrierwerte (flow calibration values)*.
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Abb. 6-1 Beispiel Typenschilder

T-Serie Andere Sensoren
4 N\ ( ~
MODEL T100T628SCAZEZZZZ S/N 1234567890 MODEL
FLOW FCF XXXX.XX.XX
FTG X.XX FFQ X . XX S/N
DENS D1 X.XXXXX K1 XXXXX . XXX FLOW CALx* 19.0005.13
D2 X JXXXX K2 SRS KX DENS CAL+ 12500142864.44
e glﬁcé'%xx T8F§<)>1<x Cxx.xx DFQ2 X.XX D10.0010 k1 12502.000
. D20.9980 K2 14282 .000
TUBE* CONN CASE %
xxxx* xxxx;* XXXX XXXXXX TCc4.44000 FD 310
:wnwmmﬂmnu:c.mnmmmuu.s . TEMP RANGE TO C
\ *% MAXIMUM PRESSURE RATING AT 25°C, ACCORDING TO ANSI/ASME B16.5, OR MFR’'S RATING ) TUBE** CONN*** CASE**
I TMNm%c ABCCRIIINCTO B3f,
K‘ mxuw PRESSURE RATING AT 25, ACCORDING TO ANSI/ASVE a1e 5 R NFR’S RATING

Durchflusskalibrierwerte (flow calibration values)

Der Durchflusskalibrierfaktor ist ein String, bestehend aus 10 Zeichen, inklusive zwei Dezimalpunkte.
Im ProLink II wird dieser Faktor als Flowcal Parameter, beim Handterminal fiir die T-Serie Sensoren
als FCF und fiir alle anderen Sensoren als Flowcal bezeichnet.

Durchflusskalibrierfaktor konfigurieren:
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*  Fiir T-Serie Sensoren verwenden Sie den FCF Wert vom Sensor Typenschild. Der Wert
sollte, wie dargestellt, mit den beiden Dezimalpunkten eingegeben werden.

* Fiir alle anderen Sensoren verwenden Sie den Flow Cal Wert vom Sensor Typenschild.
Der Wert sollte, wie dargestellt, mit den beiden Dezimalpunkten eingegeben werden.

6.2.3 Charakterisierung
Ein Durchfluss-Messsystem charakterisieren:
1. Siehe Ablaufdiagramme in Abb. 6-2.
2. Stellen Sie sicher, dass der richtige Sensortyp konfiguriert ist.

3. Definieren Sie die erforderlichen Parameter geméss Tabelle 6-1.
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Charakterisierung des Durchfluss-Messsystems

ProLink Il Handterminal
ProLink_> : On-Line Menu >
Konfiguration 5 Detailed Setup
Gerat 1 Charize sensor
Sensor Typ

> 1 Sensor type

~ Gerades Geboges
Rohr Rohr
> 3 Flow
> Durchfluss Durchfluss
> 4 Density

6.3

38
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Konfiguration der Auswerteelektronik Kanéle

Beide, Kanal A und Kanal B kénnen intern mit Spannung versorgt werden (durch die Auswerteelektronik)
oder extern (durch eine externe Spannungsquelle). Sie miissen die Spannungsquelle fiir den Kanal

so konfigurieren, dass sie zur Ausgangsverdrahtung passt (Informationen zur Verdrahtung siehe
Installationsanleitung der Auswerteelektronik).

Anmerkung: Haben Sie die Auswerteelektronik iiber die HART Clips oder ein HART Multidrop Netzwerk
angeschlossen und Sie konfigurieren die Spannungsquelle fiir Kanal A neu, wird die Verbindung
abgebrochen. Sie miissen die Verdrahtung dndern, damit sie zur Konfiguration der Software passt,
dann erneut anschliessen. Alternativ, sofern Ihre Auswerteelektronik iiber ein Bedieninterface verfiigt,
konnen Sie mittels dem Bedieninterface die Spannungsquelle auf die vorherige Einstellung zuriicksetzen
und dann erneut anschliessen. Haben Sie die Auswerteelektronik iiber Modbus oder Service Port
angeschlossen, wird Ihre Verbindung nicht beeinflusst.

Zusitzlich kann Kanal B als Frequenz/Impulse Ausgang, Bindrausgang oder Binédreingang funktionieren.
Da diese Konfiguration Konsequenzen auf viele folgende Konfigurationsoptionen hat, ist es wichtig
Kanal B zu Beginn der Auswerteelektronik Konfiguration richtig zu setzen.

Konfiguration der Kanile, sieche Ablaufdiagramme in Abb. 6-3.
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Konfiguration der Kandle o

c
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ProLink Il Handterminal Bedieninterface s

=

47

ProLink > On-Line Menu > Off-line maint > o ?g
Konfiguration 5 Detailed Setup Off-line config 22

' v v =58

32

Kanal 3 Config outputs ‘ 10 ‘ 5 g-
3

l |

1 Channel setup l l
| ‘ CHA ‘ ‘ CHB ‘

i 1 ! y
‘ Power ‘ ‘ Set FO/ DO /DI ‘

2 Channel A setup 3 Channel B setup

'

Power ‘

6.4 Konfiguration der Messeinheiten (measurement units)

Fiir jede Prozessvariable muss der Auswerteelektronik eine Messeinheit gemiss Threr Anwendung
konfiguriert werden.

Messeinheiten konfigurieren, siche Ablaufdiagramme in Abb. 6-4. Detailinformationen zu Messeinheiten
fiir jede Prozessvariable, siehe Abschnitt 6.4.1 bis 6.4.4.
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Anmerkung: Die Konfiguration der Druckeinheit ist nur dann erforderlich, wenn Sie die Druck-
kompensation mittels Polling verwenden. Siehe Abschnitt 9.2.

Konfiguration der Messeinheiten

ProLink Il Communicator Display
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Configuration 5 Detailed Setup Off-line config

| 2 Config field dev var | (units
1 Flow

2 Density

Mass

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

Vol (or GSV)
—> Temperature

Pressure

3 Temperature Density

4 Pressure Temperature

Pressure

6.4.1 Massedurchfluss Messeinheiten

Die voreingestellte Massedurchfluss Messeinheit ist g/s. In der Tabelle 6-2 finden Sie eine komplette
Liste der Massedurchfluss Messeinheiten.

Wenn die Massedurchfluss Messeinheit die Sie benotigen, nicht aufgefiihrt ist, konnen Sie eine
Spezialmesseinheit fiir den Massedurchfluss definieren, siehe Abschnitt 8.3.
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Massedurchfluss Messeinheiten

Massedurchfluss Messeinheit

Bedieninterface ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit

G/S a/s a/s Gramm pro Sekunde

G/MIN g/min g/min Gramm pro Minute

G/H g/h g/h Gramm pro Stunde

KG/S kag/s kag/s Kilogramm pro Sekunde

KG/MIN kg/min kg/min Kilogramm pro Minute

KG/H kg/h kg/h Kilogramm pro Stunde

KG/D kg/Tag kg/d Kilogramm pro Tag

T/MIN T/min MetTon/min Metrische Tonnen pro Minute

TH T/h MetTon/h Metrische Tonnen pro Stunde

T/D T/Tag MetTon/d Metrische Tonnen pro Tag

LB/S Ibs/s Ib/s Pfund pro Sekunde

LB/MIN Ibs/min Ib/min Pfund pro Minute

LB/H Ibs/h Ib/h Pfund pro Stunde

LB/D Ibs/Tag Ib/d Pfund pro Tag

ST/MIN sTon/min STon/min Short tons (2000 Pfund) pro Minute
ST/H sTon/h STon/h Short tons (2000 Pfund) pro Stunde
ST/D sTon/Tag STon/d Short tons (2000 Pfund) pro Tag
LT/H [Ton/h LTon/h Long tons (2240 Pfund) pro Stunde
LT/D [Ton/Tag LTon/d Long tons (2240 Pfund) pro Tag
SPECL Spezial Spcl Spezialeinheit (siehe Abschnitt 8.3)

6.4.2 Volumendurchfluss Messeinheiten

Die voreingestellte Volumendurchfluss Messeinheit ist L/s. Zwei unterschiedliche Gruppen stehen fiir
die Volumendurchfluss Messeinheiten zur Verfiigung:

* FEinheiten die normalerweise fiir Fliissigkeitsvolumen verwendet werden — siche Tabelle 6-3
* FEinheiten die normalerweise fiir Gasvolumen verwendet werden — siche Tabelle 6-4

Standardmaéssig, werden nur Volumendurchfluss Einheiten fiir Fliissigkeiten aufgelistet. Um Zugriff
auf die Volumendurchfluss Einheiten fiir Gas zu erhalten, miissen Sie zuerst mittels ProLink II den
Volumendurchfluss Typ konfigurieren. Siehe Abschnitt 8.2.

Anmerkung: Das Handterminal kann nicht zur Konfiguration der Volumendurchfluss Einheiten fiir
Gas verwendet werden. Ist eine Volumendurchfluss Einheiten fiir Gas konfiguriert, zeigt das
Handterminal ,, Unbekannter Zdhler* fiir diese Einheit an.

Wenn die Volumendurchfluss Messeinheit die Sie benotigen nicht aufgefiihrt ist, konnen Sie eine
Spezialmesseinheit fiir den Volumendurchfluss definieren (siehe Abschnitt 8.3).
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Volumendurchfluss Messeinheiten - Fliissigkeit

Volumendurchfluss Messeinheit

Bedieninterface ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit
FT3/S ft3/s Cuft/s Kubikfuss pro Sekunde

FT3/M ft3/min Cuft/min Kubikfuss pro Minute

FT3/H ft3/h Cuft/h Kubikfuss pro Stunde

FT3/D ft3/Tag Cuft/d Kubikfuss pro Tag

M3/S m3/s Cum/s Kubikmeter pro Sekunde
MS3/MIN m3/min Cum/min Kubikmeter pro Minute

M3/H m3/h Cum/h Kubikmeter pro Stunde

M3/D m3/Tag Cum/d Kubikmeter pro Tag

USG/S US gal/s gal/s U.S. Gallonen pro Sekunde
USG/M US gal/min gal/min U.S. Gallonen pro Minute
USG/H US gal/h gal’h U.S. Gallonen pro Stunde
USG/D US gal/Tag gal/d U.S. Gallonen pro Tag

MILG/D M US gal/Tag MMgal/d Millionen U.S. Gallonen pro Tag
L/S I/s L/s Liter pro Sekunde

L/MIN I/min L/min Liter pro Minute

L/H I/h L/h Liter pro Stunde

MILL/D M I/Tag ML/d Millionen Liter pro Tag

UKG/S Imp gal/s Impgal/s Imperial Gallonen pro Sekunde
UKG/M Imp gal/min Impgal/min Imperial Gallonen pro Minute
UKG/H Imp gal/h Impgal/h Imperial Gallonen pro Stunde
UKG/D Imp gal/Tag Impgal/d Imperial Gallonen pro Tag
BRL/S Barrel/s bbl/s Barrel pro Sekunde!

BRL/MN Barrel/min bbl/min Barrel pro Minute("

BRL/H Barrel/h bbl/h Barrel pro Stunde™

BRL/D Barrel/Tag bbl/d Barrel pro Tag®

BBBL/S Bier Barrel/s bbbl/s Bier Barrel pro Sekunde®
BBBL/M Bier Barrel/min bbbl/min Bier Barrel pro Minute®
BBBL/H Bier Barrel/h bbbl/h Bier Barrel pro Stunde®
BBBL/D Bier Barrel/Tag bbbl/d Bier Barrel pro Tag®

SPECL Spezial Spcl Spezialeinheit (siehe Abschnitt 8.3)

(1) Einheiten basieren auf Ol Barrels (42 U.S Gallonen).
(2) Einheiten basieren auf Bier Barrels (31 U.S Gallonen).

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Volumendurchfluss Messeinheiten — Gas

Volumendurchfluss Messeinheit

Bedieninterface ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit

NM3/S Nm3/s Nicht verfagbar Normkubikmeter pro Sekunde

NM3/M Nm3/min Nicht verfugbar Normkubikmeter pro Minute

NM3/H Nm3/h Nicht verfligbar Normkubikmeter pro Stunde

NM3/D Nm3/Tag Nicht verfugbar Normkubikmeter pro Tag

NL/S NL/s Nicht verfuigbar Normliter pro Sekunde

NL/M NL/min Nicht verfagbar Normliter pro Minute

NL/H NL/h Nicht verflugbar Normliter pro Stunde

NL/D NL/Tag Nicht verfagbar Normliter pro Tag

SCF/S SCF/s Nicht verfligbar Standard Kubikfuss pro Sekunde

SCF/M SCF/min Nicht verfugbar Standard Kubikfuss pro Minute

SCF/H SCF/h Nicht verfligbar Standard Kubikfuss pro Stunde

SCF/D SCF/Tag Nicht verfligbar Standard Kubikfuss pro Tag

SMB3/S Sm3/s Nicht verfligbar Standardkubikmeter pro Sekunde

SM3/M Sm3/min Nicht verfugbar Standardkubikmeter pro Minute

SM3/H Sm3/h Nicht verfugbar Standardkubikmeter pro Stunde

SM3/D Sm3/Tag Nicht verflgbar Standardkubikmeter pro Tag

SL/S SL/s Nicht verfugbar Standardliter pro Sekunde

SL/M SL/M Nicht verflgbar Standardliter pro Minute

SL/H SL/h Nicht verfugbar Standardliter pro Stunde

SL/D SL/Tag Nicht verfligbar Standardliter pro Tag

SPECL Spezial Spcl Spezialeinheit (siehe Abschnitt 8.3)
6.4.3 Dichteeinheiten

Die voreingestellte Dichte Messeinheit ist g/em3.
der Dichte Messeinheiten.

Dichte Messeinheiten

Dichte Messeinheit

In der Tabelle 6-2 finden Sie eine komplette Liste

Bedieninterface ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit
SGU Spez Dichte Einheit  SGU Spezifische Dichte Einheit (nicht Temp. korrigiert)
G/CM3 g/cm3 g/Cucm Gramm pro Kubikzentimeter
G/L g/l g/L Gramm pro Liter
G/ML g/ml g/mL Gramm pro Milliliter
KG/L ka/l ka/L Kilogramm pro Liter
KG/M3 kg/m3 kg/Cum Kilogramm pro Kubikmeter
LB/GAL Ibs/Usgal Ib/gal Pfund pro U.S. Gallone
LB/FT3 Ibs/ft3 Ib/Cuft Pfund pro Kubikfuss
LB/CUI Ibs/in3 Ib/Culn Pfund pro Kubikinch
ST/CUY sT/yd3 STon/Cuyd Short ton pro Kubikyard
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6.4.4 Temperatur Messeinheiten

Die voreingestellte Temperatur Messeinheit ist °C. In der Tabelle 6-6 finden Sie eine komplette Liste
der Temperatur Messeinheiten.

Temperatur Messeinheiten

Temperatur Messeinheit

uswiyau qauag ul
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Bedieninterface  ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit
°C °C degC Grad Celsius

°F °F degF Grad Fahrenheit

°R °R degR Grad Rankine

°K °K Kelvin Kelvin

6.4.5 Druck Einheiten

Das Durchfluss-Messsystem misst keinen Druck. Sie miissen die Druck Einheiten konfigurieren,
wenn eins der Folgenden zutrifft:

*  Sie mochten eine Druckkompensation konfigurieren (siehe Abschnitt 9.2). In diesem Fall
konfigurieren Sie die Druckeinheit so, dass sie der des verwendeten externen Druckgerites
entspricht.
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* Sie mochten den Gas Wizard verwenden, einen Referenz Druckwert eingeben und Sie miissen
die Druckeinheit dndern gemiss des Referenz Druckwertes (siehe Abschnitt 8.2.1).

Wenn Sie nicht wissen ob Sie die Druckkompensation oder den Gas Wizard verwenden wollen,
miissen Sie zu diesem Zeitpunkt auch keine Druckeinheit konfigurieren. Sie konnen die Druckeinheit
spiter immer noch konfigurieren.

Die voreingestellte Messeinheit fiir den Druck ist PSI. Eine komplette Liste der Druck Messeinheiten
finden Sie in Tabelle 6-7.

Druck Messeinheiten

Druckeinheit

Bedieninterface

ProLink Il

Handterminal

Beschreibung der Einheit
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FTH20 Ft Wasser bei 68 °F ftH20 Feet Wasser bei 68 °F

INW4C In Wasser bei 4 °C inH20 4 degC In Wasser bei 4 °C

INW60 In Wasser bei 60 °F inH20 @60 degF In Wasser bei 60 °F

INH20 In Wasser bei 68 °F inH20 In Wasser bei 68 °F

MMW4C mm Wasser bei 4 °C mmH20 @4 degC mm Wasser bei 4 °C

mmH20 mm Wasser bei 68 °F mmH20 mm Wasser bei 68 °F

MMHG mm Quecksilber bei 0 °C mmHg mm Quecksilber bei 0 °C fo)
INHG In Quecksilber bei 0 °C inHg In Quecksilber bei 0 °C %-
PSI PSI psi Pfund pro quadrat inch i
BAR bar bar bar %
MBAR mbar mbar mbar =l
G/CM2 g/cm2 9/Sqcm Gramm pro quadrat cm %
KG/CM2 kg/cm2 kg/Sgcm Kilogramm pro quadrat cm §'
PA Pa Pa Pascal

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Druck Messeinheiten Fortsefzung

Druckeinheit

Bedieninterface ProLink Il Handterminal Beschreibung der Einheit
KPA kPa kPa Kilopascal

MPA MPa MPa Megapascal

TORR Torrbei0 C Torr Torr bei 0 °C

ATM at atms Atmosphére
6.5 Konfiguration des mA Ausgangs

44

Die Auswerteelektronik Modell 2400S AN verfiigt {iber einen mA Ausgang. Tabelle 6-8 listet die
Parameter auf die fiir den mA Ausgang gesetzt werden miissen und zeigt die Bezeichnung fiir jeden
Parameter wie er vom Bedieninterface, ProLink II und Handterminal verwendet wird.

mA Ausgang, Konfigurationsparameter

Parameter Bezeichnung

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
Primérvariable PV PV

Messanfang PV LRV 4 MA

Messende PV URV 20 MA
Analogausgang Abschaltung PV AO cutoff Nicht anwendbar
Analogausgang zusatzl Dampfung PV AO added damp Nicht anwendbar
Analogausgang Stéraktion AO1 fault indicator Nicht anwendbar
Analogausgang Stérpegel mA1 fault value Nicht anwendbar

Konfiguration des mA Ausgangs, siehe Ablaufdiagramme in Abb. 6-5. Detailinformationen zu mA
Ausgangsparameter, siche Abschnitt 6.5.1 bis 6.5.4.

Anmerkung: Mit dem Bedieninterface konnen nur die Prozessvariable und der Bereich konfiguriert
werden. Um weitere mA Ausgangsparameter zu konfigurieren, verwenden Sie ProLink II oder ein
Handterminal.

Konfiguration mA Ausgang

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Konfigulation 5 Detailef Setup Off-lini config
‘ Analogausgang ‘ ‘ 3 Config outputs ‘ ‘ 10 ‘
v v
‘ 1 Channel setup ‘ ‘CH A ‘
v
‘ 4 AO setup ‘
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6.5.1 Konfiguration der Prozessvariablen

Konfigurieren der Prozessvariablen, die durch den mA Ausgang ausgegeben wird. Tabelle 6-9 listet
die Prozessvariablen, die dem mA Ausgang zugeordnet werden kann.

mA Ausgang Prozessvariablen Zuordnungen

Prozessvariable ProLink Il Code Handterminal Code Bedieninterface Code
Massedurchfluss Massedurchfluss Mass flo MFLOW
Volumendurchfluss Volumendurchfluss Vol flo VFLOW

Standard Gas-Volumendurchfluss ~ Gas Std Volumendurchfluss ~ Gas vol flo GSV F

Temperatur Temperatur Temp TEMP

Externe Temperatur Externe Temperatur External temperature EXTT

Externer Druck Externer Druck External pres EXTP

Dichte Dichte Dens DICHT
Antriebsverstéarkung Antriebsverstarkung Drive gain DGAIN

Anmerkung: Die Prozessvariable, die dem mA Ausgang zugeordnet ist, ist immer die PV (Primdr
Variable) und definiert fiir die HART Kommunikation. Sie konnen diese Prozessvariable entweder
durch die Konfiguration des primdren mA Ausgangs oder der PV vornehmen (siehe Abschnitt 8.11.7).
Wird die Prozessvariable, die dem mA Ausgang zugeordnet ist gedndert, so wird die PV Zuordnung
automatisch auch gedndert und umgekehrt.

6.5.2 Konfiguration des mA Ausgangsbereichs (LRV und URV)

Der mA Ausgang verwendet einen Bereich von 4 bis 20 mA zur Darstellung der zugeordneten
Prozessvariablen. Sie miissen folgendes spezifizieren:

e Der Messanfang (LRV) — ist der Wert der Prozessvariablen, der angezeigt wird,
wenn der mA Ausgang 4 mA erzeugt

* Das Messende (URV) — ist der Wert der Prozessvariablen, der angezeigt wird,
wenn der mA Ausgang 20 mA erzeugt

Die Werte in den Messeinheiten eingeben, die fiir die zugeordnete Prozessvariable konfiguriert wurde,
siehe Abschnitt 6.4.

Anmerkung: URV kann unter LRV gesetzt werden. Zum Beispiel, URV kann auf O und LRV auf
100 gesetzt werden.

6.5.3 Konfiguration der Analogausgang Abschaltungen (cuttoff)

Die Analogausgang Abschaltung spezifiziert den untersten Masse- oder Volumendurchflusswert,
der durch den mA Ausgang ausgegeben wird. Alle Masse- oder Volumendurchflusswerte unterhalb
von der Analogausgang Abschaltung werden als Null ausgegeben.

Die Analogausgang Abschaltung kann nur dann konfiguriert werden, wenn die dem mA Ausgang
zugeordnete Prozessvariable, Masse- oder Volumendurchfluss ist. Ist dem mA Ausgang eine
andere Prozessvariable als Masse- oder Volumendurchfluss zugeordnete, so wird das Menii der
Analogausgang Abschaltung fiir diesen Ausgang nicht angezeigt.

Anmerkung: Fiir die meisten Anwendungen ist die voreingestellte Analogausgang Abschaltung
anwendbar. Bevor Sie die Analogausgang Abschaltung dndern, setzen Sie sich mit Emerson Process
Management in Verbindung.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 45
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Erforderliche Konfiguration der Auswerteelektronik

Mehrfache Abschaltungen

Abschaltungen konnen fiir die Prozessvariable Masse- und Volumendurchfluss konfiguriert werden, siehe
Abschnitt 8.4. Wenn Masse- oder Volumendurchfluss einem mA Ausgang zugeordnet, ein Zahlenwert
ungleich Null als Durchfluss Abschaltung konfiguriert und eine Analogausgang Abschaltung konfiguriert
ist, so erfolgt die Abschaltung bei der hochsten Einstellung (siehe nachfolgende Beispiele).

Beispiel Konfiguration:

* mA Ausgang: Massedurchfluss

¢ Frequenzausgang: Massedurchfluss

* Analogausgang Abschaltung fir mA Ausgang: 10 g/s
e Massedurchfluss Abschaltung: 15 g/s

Ergebnis: Fallt der Massedurchfluss unter 15 g/s, geben alle
Massedurchfluss Ausgénge Null Durchfluss aus.

Beispiel Konfiguration:

* mA Ausgang: Massedurchfluss

¢ Frequenzausgang: Massedurchfluss

* Analogausgang Abschaltung fir mA Ausgang: 15 g/s
e Massedurchfluss Abschaltung: 10 g/s

Ergebnis:

*  Fallt der Massedurchfluss unter 15 g/s aber nicht unter 10 g/s:
e Gibt der mA Ausgang Null Durchfluss aus.
e  Gibt der Frequenzausgang ungleich Null Durchfluss aus.

*  Fallt der Massedurchfluss unter 10 g/s, geben beide Ausgange
Null Durchfluss aus.

46

6.5.4 Konfiguration der zusétzlichen Dampfung (added damping)

Der Didmpfungswert ist ein Zeitabschnitt in Sekunden, nach welchem 63 % der tatsdchlichen
Anderung der Prozessvariablen wiedergespiegelt werden. Die Ddmpfung dient der Auswerte-
elektronik dazu, plétzlich auftretende Messwertschwankungen zu glitten:

*  Ein hoherer Dampfungswert fiihrt zu einem glétterem Ausgangssignal, sowie zu langsameren
Signaldnderungen

* Ein niedrigerer Ddmpfungswert fiihrt zu einem sprunghafteren Ausgangssignal, sowie zu
schnelleren Signalinderungen.

Der zusitzliche Dampfungsparameter spezifiziert die Ddmpfung fiir den entsprechenden mA Ausgang.
Er beeinflusst die Messung der diesem mA Ausgang zugeordneten Prozessvariablen, nicht jedoch
den Frequenzausgang oder die digitalen Ausgénge.

Anmerkung: Fiir die meisten Anwendungen ist der voreingestellte zusdtzliche Ddmpfungswert
anwendbar. Bevor Sie den zusdtzlichen Ddmpfungswert dndern, setzen Sie sich mit Emerson Process
Management in Verbindung.
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Mehrfache Dampfungsparameter

Die Dampfung kann fiir die Prozessvariablen Masse- und Volumendurchfluss, Dichte und Temperatur
konfiguriert werden (siehe Abschnitt 8.5). Ist eine dieser Prozessvariablen einem mA Ausgang
zugeordnet und ein Wert ungleich Null fiir dessen Dampfung eingegeben, sowie noch eine zusitzliche
Déampfung fiir diesen mA Ausgang konfiguriert, dann wird zuerst der Effekt fiir die Dampfung der
Prozessvariablen und dann die zusitzliche Dampfung auf dieser Basis berechnet. Siehe nachfolgendes
Beispiel.
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Beispiel Konfiguration:
e Durchflussdampfung: 1
* mA Ausgang: Massedurchfluss
e Frequenzausgang: Massedurchfluss
* mA Ausgang zusétzliche Dampfung: 2

Ergebnis:

* Eine Anderung des Massedurchflusses wirkt sich am mA
Ausgang nach mehr als 3 Sekunden aus. Die genaue Zeit wird
durch die Auswerteelektronik berechnet, geméss einem internen
Algorithmus, der nicht konfiguriert werden kann.

* Der Frequenzausgangswert &ndert sich nach mehr als 1 Sekunde
(Durchfluss Dampfungswert). Er wird nicht beeinflusst durch
den zusétzlichen Dampfungswert.
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6.5.5 Konfiguration der Storanzeige und -werte (fault indicator/fault value)

Stellt die Auswerteelektronik eine interne Storung fest, wird der Fehler in Form eines vorprogrammierten
Ausgangswertes an das empfangende Gerit gesandt. Sie konnen den Ausgangswert spezifizieren,
indem Sie die Storanzeige konfigurieren. Die Optionen sind aufgelistet in Tabelle 6-10.

Anmerkung: In der Standardeinstellung wird eine festgestellte Storung der Auswerteelektronik
unverziiglich gemeldet. Die Stormeldung kann verzogert werden indem Timeout fiir die Stormeldung
gedndert wird. Siehe Abschnitt 8.9.

mA Ausgang, Storanzeige und -werte
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Stéranzeige Stérausgangswert

Aufwérts (Upscale) 21-24 mA (durch den Anwender konfigurierbar, voreingestellt: 22 mA)

Abwérts (Downscale) 1,0-3,6 mA (durch den Anwender konfigurierbar, voreingestellt: 2,0 mA)

Intern Null Der Wert entspricht O (Null) Durchfluss, wie als URV und LRV Werte festgelegt
Keine (None) Ubertragungsdaten fiir die zugeordnete Prozessvariable, keine Stérungmeldung

A ACHTUNG

Das Setzen der Storanzeige auf Keine (NONE) kann auf Grund der nicht
erkannten Stérung zu einem Fehler im Prozess fiihren.

Um das Nichterkennen einer Stérung zu vermeiden, wenn die Stéranzeige auf
Keine (NONE) gesetzt ist, verwenden Sie andere Techniken wie zum Beispiel die
digitale Kommunikation, um den Geréatestatus anzuzeigen.

uoneinbuoy ajeuondo
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6.6

48

Konfiguration des Frequenz-/Impulsausgangs

Anmerkung: Dieser Abschnitt ist nur anzuwenden, wenn Kanal B als Frequenz-/Impulsausgang
konfiguriert wurde. Siehe Abschnitt 6.3.

Der Frequenzausgang generiert zwei Spannungspegel:
0V

* Fine geritespezifische Spannung, bestimmt durch die Spannungsversorgung, dem Pull-up
Widerstand und der Biirde (siehe Installationsanleitung fiir Ihre Auswerteelektronik)

Ist Kanal B als Frequenzausgang konfiguriert, miissen Sie die Parameter die in Tabelle 6-11
aufgelistet sind konfigurieren. Tabelle 6-11 zeigt auch die Bezeichnungen fiir jeden Parameter, wie er
vom Bedieninterface, ProLink II und Handterminal verwendet wird.

Frequenzausgang, Konfigurationsparameter

Parameter Bezeichnung

ProLink I Handterminal Bedieninterface
Tertidrvariable TV SRC

Skalier Methode FO scale method Nicht anwendbar
¢ Frequenz = Durchfluss *Freq = flow

* Freq Faktor" * TV freq factor”

* Rate Faktor(" * TV rate factor")

¢ Pulse/Einheit * TV pulses/unit

¢ Einheiten/Impuls * TV units/pulse

Freq Impulsbreite Max pulse width Nicht anwendbar
Frequenzausgang Polaritét FO polarity POLAR

Freq Storaktion FO fault indicator Nicht anwendbar

(1) Anzeige nur bei Skalierung Frequenz = Durchfluss.

Frequenzausgang konfigurieren, siehe Ablaufdiagramme in Abb. 6-4. Detailinformationen zu
Frequenzausgangs-Parameter, siche Abschnitt 6.6.1 bis 6.6.5.

Anmerkung: Wenn Sie die Konfiguration des Frequenzausgangs iiber das Bedieninterface vornehmen,
konnen Sie nur die Prozessvariable sowie die Parameter die fiir den Skalier Modus Frequenz = Durchfluss
verwendet werden, konfigurieren. Zur Konfiguration anderer Frequenzausgangs-Parameter verwenden
Sie ProLink Il oder ein Handterminal.

Konfiguration der Frequenzausgange

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Konfiguration> 5 Detailed Setup Off-line config
Frequenz/Binarausgang ‘ 3 Config outputs ‘ ‘ 10 ‘
‘ 1 Channel setup ‘ ‘CH B ‘
‘ 5 FO setup ‘ Set FO ‘
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6.6.1 Konfiguration der Prozessvariablen

Tabelle 6-12 listet die Prozessvariablen auf, die dem Frequenzausgang zugeordnet werden konnen.

Frequenzausgang Prozessvariablen Zuordnungen
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Prozessvariable ProLink Il Code Handterminal Code Bedieninterface Code
Massedurchfluss Massedurchfluss Mass flo MFLOW
Volumendurchfluss Volumendurchfluss Vol flo VFLOW

Anmerkung: Die Prozessvariable, die dem Frequenzausgang zugeordnet ist, ist immer die TV
(Terticirvariable) und ist definiert fiir die HART Kommunikation. Sie konnen diese Prozessvariable
entweder durch die Konfiguration des Frequenzausgangs oder der TV vornehmen (siehe Abschnitt 8.11.7).
Wird die Prozessvariable, die dem Frequenzausgang zugeordnet ist gedindert, so wird die TV Zuordnung
automatisch auch gedndert und umgekehrt.

Verfiigt Ihre Auswerteelektronik iiber keinen Frequenzausgang, muss die TV Zuordnung direkt

konfiguriert werden (siehe Abschnitt 8.11.7) und der Wert der TV muss iiber eine HART Verbindung
abgefragt werden.

6.6.2 Konfiguration der Ausgangsskalierung (output scale)
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Die Frequenz- Ausgangsskalierung (output scale) definiert das Verhiltnis zwischen Ausgangsimpulse
und Durchflusseinheiten. Sie konnen eine der drei Methoden der Ausgangsskalierung gemiss
Tabelle 6-13 wihlen.

Methode der Frequenz-Ausgangsskalierung und erforderliche Parameter

Methode Beschreibung Erforderliche Parameter
Frequenz = Durchfluss * Frequenzberechnung vom Durchfluss, wie unten beschrieben ¢ TV Frequenz Faktor

» TV Rate Faktor
Impulse pro Einheit * Eine durch den Anwender spezifizierte Impulszahl * TV Impulse/Einheit

reprasentiert eine Durchflusseinheit

Einheiten pro Impuls * Ein Impuls repréasentiert eine durch den Anwender spezifizierte  * TV Einheiten/Impuls
Durchflusseinheiten

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

Frequenz = Durchfluss

Wenn Sie Frequenz = Durchfluss spezifizieren, miissen Sie auch TV Frequenz Faktor und TV Rate
Faktor spezifizieren. TV Rate Faktor ist definiert als der max. Durchfluss geméss Ihrer Anwendung.
Der TV Frequenz Faktor kann dann mit folgender Formel berechnet werden:

Frequenz Faktor = w «N

Legende:
* Rate = max. Durchfluss (TV Rate Faktor in der Konfiguration)
* T = Faktor zur Umrechnung der gewéhlten Zeitbasis auf Sekunden.

* N = Anzahl der Impulse pro Durchflusseinheit gemiss Konfiguration am empfangenden Gerit

uoneinbuoy ajeuondo
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Der resultierende TV Frequenz Faktor muss innerhalb des Frequenzbereichs des Ausgangs von O bis
10.000 Hz liegen.

* Ist der Wert des TV Frequenz Faktors kleiner als 1 Hz, konfigurieren Sie das empfangende
Gerit auf einen hoheren Impulse/Einheit Wert.

* Ist der Wert des TV Frequenz Faktors grosser als 10.000 Hz, konfigurieren Sie das
empfangende Gerit auf einen kleineren Impulse/Einheit Wert.

Beispiel Max. Durchfluss (TV Rate Faktor) ist 2000 Ibs/min.
Das empfangende Gerat ist konfiguriert auf 10 Impulse/Pfund.
Ergebnis:
Frequenz Faktor = @ x N
_ 2000
Frequenz Faktor = 60~ 10
Frequenz Faktor = 333,33

Konfiguration:
e TV Frequenz Faktor = 333,33
* TV Rate Faktor = 2000

6.6.3 Konfiguration der maximalen Impulsbreite (pulse width)

Die maximale Impulsbreite des Frequenzausgangs definiert die max. Zeitdauer jedes Impulses,
den die Auswerteelektronik zum empfangenden Gerit sendet, siche Abb. 6-7.

Impulsbreite

Impulsbreite

/

Die maximale Impulsbreite kann auf O gesetzt werden oder auf einen Wert zwischen 0,01 und
655,35 ms, in Schritten von 0,01 ms. Ist die maximale Impulsbreite auf 0 gesetzt (Voreinstellung)
hat der Ausgang ein Puls/Pause-Verhiltnis von 50 %, unabhingig von der Frequenz. Ein Puls/Pause-
Verhiltnis von 50 % ist in Abb. 6-8 dargestellt.

Puls/Pause-Verhiltnis von 50 %

Ist die maximale Impulsbreite auf einen Wert ungleich Null gesetzt, wird das Puls/Pause-Verhiltnis
gesteuert durch die Uberschneidungsfrequenz. Die Uberschneidungsfrequenz wird wie folgt
berechnet:
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1
2 x max. Impulsbreite

Uberschneidungsfrequenz =

Bei Frequenzen unterhalb der Uberschneidungsfrequenz wird das Puls/Pause-Verhiltnis
bestimmt durch die Impulsbreite und die Frequenz.

Bei Frequenzen oberhalb der Uberschneidungsfrequenz wechselt der Ausgang auf ein Puls/
Pause- Verhiltnis von 50 %.

Die Einstellung kann fiir eine max. Impulsbreite so geiindert werden, dass die Auswerteelektronik
eine Impulsbreite ausgibt, die zu Threm empfangenden Gerit passt:

* Hochfrequenz-Zihler wie Frequenz/Spannungswandler, Frequenz/Stromwandler sowie
Micro Motion Peripheriegerite verwenden normalerweise ein Puls/Pause-Verhiltnis von ca. 50 %.

» Elektromechanische Zidhler und SPS mit niedrigen Abfragezyklen verwenden allgemein einen
Eingang mit einer festen Statusdauer fiir ungleich Null und einer variablen Statusdauer fiir
Null. Die meisten niederfrequenten Zihler haben entsprechende Anforderungen an die max.
Impulsbreite.

Anmerkung: Fiir die typischen Anwendungen ist die voreingestellte Impulsbreite anwendbar.

Beispiel Der Frequenzausgang ist an eine SPS angeschlossen mit einer
spezifizierten Impulsbreite von 50 ms. Die Uberschneidungsfrequenz
betragt 10 Hz.

Ergebnis:

e Max. Impulsbreite auf 50 ms setzen.

* Bei Frequenzen kleiner 10 Hz, hat der Frequenzausgang 50 ms
EIN Status und der AUS Status wird entsprechend angepasst. Bei

Frequenzen grésser 10 Hz hat der Frequenzausgang ein
Rechtecksignal mit einem Puls/Pause-Verhéltnis von 50 %.

6.6.4 Konfiguration der Polaritat des Frequenzausgangs

Die Polaritdit des Frequenzausgangs legt fest wie der Ausgang einen aktiven (ON) Status anzeigt.
Siehe Tabelle 6-14. Der voreingestellte Wert Active high ist anwendbar fiir die meisten Anwendungen.
Es kann sein, dass Active low fiir Anwendungen mit niederfrequentem Signal benotigt wird.

Polaritats Einstellungen und Frequenzausgangspegel

Polaritéat Referenzspannung (AUS) Impulsspannung (EIN)

Active high 0 Bestimmt durch Spannungsver-
sorgung, Pull-up Widerstand und
Birde (siehe Installationsanleitung
Ihrer Auswerteelektronik)

Active low Bestimmt durch Spannungsver- 0
sorgung, Pull-up Widerstand und

Birde (siehe Installationsanleitung

Ihrer Auswerteelektronik)
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Erforderliche Konfiguration der Auswerteelektronik

6.6.5 Konfiguration der Storanzeige (fault indicator)

Stellt die Auswerteelektronik eine interne Storung fest, wird der Fehler in Form eines vorprogrammierten
Ausgangswertes an das empfangende Gerit gesandt. Sie konnen den Ausgangswert spezifizieren,
indem Sie die Storanzeige konfigurieren. Siehe Tabelle 6-15.

Anmerkung: In der Standardeinstellung wird eine festgestellte Storung der Auswerteelektronik
unverziiglich gemeldet. Die Stormeldung kann verzogert werden indem Timeout fiir die Stormeldung
gedndert wird. Siehe Abschnitt 8.9.

Frequenzausgang, Storanzeige und -werte

Stéranzeige Stérausgangswert

Aufwaérts (Upscale) 10-15.000 Hz (durch den Anwender konfigurierbar, voreingestellt: 15.000 Hz)
Abwarts (Downscale) O Hz

Intern Null O Hz

Keine (None) Ubertragungsdaten fiir die zugeordnete Prozessvariable, keine Stérmeldung

A ACHTUNG

Das Setzen der Stéranzeige auf Keine (NONE) kann auf Grund der nicht
erkannten Stérung zu einem Fehler im Prozess fiihren.

Um das Nichterkennen einer Stérung zu vermeiden, wenn die Stéranzeige auf
Keine (NONE) gesetzt ist, verwenden Sie andere Techniken wie zum Beispiel
die digitale Kommunikation, um den Geratestatus anzuzeigen.

6.7 Konfiguration des Bindrausgangs

Anmerkung: Dieser Abschnitt ist nur anzuwenden, wenn Kanal B als Bindrausgang konfiguriert
wurde. Siehe Abschnitt 6.3.

Der Bindrausgang generiert zwei Spannungspegel, die den EIN oder AUS Status darstellen.
Der Spannungspegel ist abhéngig von der Polaritit des Ausgangs wie in Tabelle 6-17 aufgefiihrt.
Abb. 6-9 zeigt eine typische Bindrausgangs Schaltung.
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Abb. 6-9 Schaltung des Bindrausgangs
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Ist Kanal B als Bindrausgang konfiguriert, miissen Sie die Parameter die in Tabelle 6-16 aufgelistet
sind konfigurieren. Tabelle 6-16 zeigt auch die Bezeichnungen fiir jeden Parameter, wie er vom
Bedieninterface, ProLink II und Handterminal verwendet wird.
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Tabelle 6-16  Bindrausgang, Konfigurationsparameter

Parameter Bezeichnung

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
Bindrausgang 1 Zuordnung DO 1is SRC
Durchflussschalter Variable™ Flow switch variable" SOURCE FL SW
Durchflussschalter Sollwert( Flow switch setpoint" SETPOINT FL SW
Bin&drausgang 1 Polaritét DO 1 polarity POLAR
Binarausgang Storaktion DO fault indication Nicht anwendbar

(1) Wird nur angezeigt, wenn der Durchflussschalter dem Bindirausgang zugeordnet ist.

Konfiguration des Bindrausgangs, siche Ablaufdiagramme in Abb. 6-10. Detailinformationen zu
Bindrausgangsparameter, siche Abschnitt 6.7.1 bis 6.7.3.
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Konfiguration des Bindarausgangs

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Konfiguration 5 Detailed Setup Off-line config
‘ Binarausgang ‘ ‘ 3 Config outputs ‘ ‘ 10 ‘
1 Channel setup CHB
6 DI/DO setup ‘ Set DO ‘

6.7.1 Polaritat

Die Polaritit steuert welcher Spannungspegel verwendet wird, um den Status EIN und AUS des
Ausgangs anzuzeigen, wie in Tabelle 6-17 beschrieben.

Polaritat des Bindrausgangs

Polaritat Spannungsquelle des Beschreibung

Active high Intern *Wenn die festgelegte Kondition fur den Bindrausgang zutrifft,
erzeugt der Pull-up 24 V.

*Wenn die festgelegte Kondition flr den Bindrausgang nicht
zutrifft, erzeugt die Schaltung 0 V.

Extern *Wenn die festgelegte Kondition fir den Bindrausgang zutrifft,
erzeugt der Schaltung eine entsprechende Pull-up Spannung,
max. 30 V.
* Wenn die festgelegte Kondition fiir den Bindrausgang nicht
zutrifft, erzeugt die Schaltung 0 V.

Active low Intern *Wenn die festgelegte Kondition fiir den Bindrausgang zutrifft,
erzeugt die Schaltung 0 V.

*Wenn die festgelegte Kondition fir den Bindrausgang nicht
zutrifft, erzeugt der Pull-up 24 V.

Extern *Wenn die festgelegte Kondition fur den Bindrausgang zutrifft,
erzeugt die Schaltung 0 V.
* Wenn die festgelegte Kondition fiir den Bindrausgang nicht
zutrifft, erzeugt die Schaltung eine entsprechende Pull-up
Spannung, max. 30 V.

6.7.2 Zuordnung

Der Bindrausgang kann zur Anzeige der Zustinde, wie in Tabelle 6-18 beschrieben, verwendet werden.
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Bindrausgang Zuordnung und Ausgangspegel =
53
Handterminal Bedieninterface Binarausgangs- @ £
Zuordnung ProLink Il Code Code Code Zustand pegel = §
@ Y
Ereignisse 1-5 Ereignis x Discrete Event x EVNTx EIN anwenderspezifisch g %
(siehe Abschnitt 8.7) o0
AUS oV g’ 4
Durchflussschalter ~ Anzeige Durch- Flow Switch FL SW EIN anwenderspezifisch 8 E
©
flussschalter AUS oV 3
Durchflussrichtung Anzeige Vorwarts/  Forward/Reverse FLDIR Vorwérts ov
Ruickwarts " = -
Rickwarts anwenderspezifisch
Kalibrierung lauft Kalibrierung lauft Calibration in NULL EIN anwenderspezifisch
progress AUS oV
Stérung® Anzeige Fault FEHL EIN anwenderspezifisch
Stérzustand AUS Y
Systemverifizierung ~ Systemverifizierung Not available Nicht verfligbar EIN anwenderspezifisch
Fehler® Fehler AUS oV

(1) Die Angaben zum Spannungspegel setzen voraus, dass die Polaritdt auf Active high gesetzt ist. Ist die Polaritdt auf Active low gesetzt,
so sind die Spannungspegel umgekehrt.

(2) Die Angaben zum Spannungspegel setzen voraus, dass die Storanzeige auf Aufwdirts (Upscale) gesetzt ist. Mehr Informationen finden
Sie in Abschnitt 6.7.3.

(3) Erfordert Smart Systemverifizierung.
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Durchflussschalter (flow switch)

Der Durchflussschalter erkennt, wenn der Durchfluss einen vom Anwender konfigurierten Sollwert
iiberfihrt, egal in welche Richtung. Zum Beispiel, wenn der Sollwert auf 100 1b/min eingestellt ist,
erkennt der Durchflussschalter ob der Durchfluss sich von 101 1b/min auf 99 1b/min oder von

99 1b/min auf 101 1b/min #ndert.

Der Durchflussschalter hat eine Hysterese von 5 %. Zum Beispiel, wenn der Sollwert auf 100 Ib/min
eingestellt ist, reagiert der Durchflussschalter wenn der Durchfluss unter 100 1b/min fillt, wechselt
aber nicht zuriick bevor nicht eine Anderung von 5 % (5 1b/min) eintritt, d. h. der Durchfluss auf

105 Ib/min ansteigt.

Ist der Durchflussschalter dem Bindrausgang zugeordnet, miissen Sie die Durchflussvariable spezifizieren
die der Durchflussschalter représentieren soll sowie den Sollwert des Durchflussschalters konfigurieren.

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

6.7.3 Stiranzeige

Wenn die Auswerteelektronik einen internen Fehler feststellt, kann der Bindrausgang entweder auf
EIN oder AUS gesetzt werden. Siehe Tabelle 6-19.

Anmerkung: In der Standardeinstellung wird eine festgestellte Storung der Auswerteelektronik
unverziiglich gemeldet. Die Stormeldung kann verzogert werden indem Timeout fiir die Stormeldung
gedndert wird. Siehe Abschnitt 8.9.

uoneinbuoy ajeuondo
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Bindrausgang Storaktionen

Bindr-Ausgangsspannung

ProLink Il Handterminal Stdrstatus Polaritat = Aktiv hoch  Polaritat = Aktiv Niedrig
Aufwarts Aufwarts Stdrung EIN (anwenderspezifische  EIN (0 V)
(Upscale) (Upscale) Spannung)

Keine Stérung Bin&drausgang wird durch die Zuordnung gesteuert
Abwaérts Abwérts Stoérung AUS (0 V) AUS (anwenderspezifische
(Downscale) (Downscale) Spannung)

Keine Stérung Binarausgang wird durch die Zuordnung gesteuert
Keine Keine Nicht anwendbar  Bin&rausgang wird durch die Zuordnung gesteuert

(voreingestellt) (voreingestellt)

6.8
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Konfiguration des Bindreingangs

Anmerkung: Dieser Abschnitt ist nur anzuwenden, wenn Kanal B als Bindireingang konfiguriert
wurde. Siehe Abschnitt 6.3.

Ein Bindreingang wird benotigt, um eine Aktion der Auswerteelektronik von einem externen Gerit
aus zu veranlassen.

Ist Kanal B als Binireingang konfiguriert, miissen Sie die Parameter die in Tabelle 6-20 aufgelistet
sind konfigurieren. Tabelle 6-20 zeigt auch die Bezeichnungen fiir jeden Parameter, wie er vom
Bedieninterface, ProLink II und Handterminal verwendet wird.

Bindreingang, Konfigurationsparameter

Parameter Bezeichnung

ProLink Il Handterminal Bedieninterface
Zuordnung Discretes ACT
Polaritat DI 1 polarity POLAR

Konfiguration des Binireingangs, siehe Ablaufdiagramme in Abb. 6-11. Detailinformationen zu
Binidreingangsparameter, siehe Abschnitt 6.8.1 und 6.8.2.

Anmerkung: Die hier beschriebenen ProLink Il und Handterminal Meniis konnen ebenso dazu
verwendet werden, Aktionen zu Ereignissen zuzuordnen. Ereignisse konfigurieren, siehe Abschnitt 8.7.
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Konfiguration des Bindreingangs o
c
—5
ProLink Il Handterminal Bedieninterface ; _%
Qe
=N
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint > g @
Konfiguration 5 Detailed Setup Off-line config 5 %
! ] =
‘ Binareingang ‘ l l 10 g E
3 Config outputs 7 Discrete actions l g

l l ‘ CHB ‘

1 Channel setup 1 Assign discretes l
l ‘ Set DI ‘

‘ 6 DI/DO setup

6.8.1 Zuordnung

Ist IThre Auswerteelektronik fiir einen Bindreingang konfiguriert, kann eine Aktion geméss Tabelle 6-
21 zugeordnet werden. Sie konnen mehr als eine Aktion dem Binéreingang zuordnen.

Zuordnung des Bindreingangs
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Handterminal Bedieninterface
Zuordnung ProLink Il Code Code Code
Keine (Voreinstellung) Keine None KEINE
Start Nullpunktkalibrierung Start Sensor Nullpunktkalibrierung Start sensor zero START NULL
Massezahler zurilicksetzen Masse Zahler zurlicksetzen Reset mass total RESET MASS
Volumenzahler zurlicksetzen Volumen Zahler zuriicksetzen Reset volume total RESET VOL
Alle Zahler zurlicksetzen Alle Zahler zuricksetzen Reset all totals RESET ALL
Start/Stopp aller Zahler Start/Stopp aller Zahler Start/stop totals START/STOP
Gas Standard Volumenzahler Gas Standard Volumenzéhler Reset gas standard RESET GSVT
zurlicksetzen zurlicksetzen volume total
Start Systemverifizierungs-Test"  Start Systemverifizierung Not available START VERFY

(1) Erfordert Smart Systemverifizierung.

6.8.2 Polaritat

Die Polaritit steuert welcher Spannungspegel verwendet wird, um den Status EIN und AUS des
Eingangs anzuzeigen, wie in Tabelle 6-17 beschrieben.
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Polaritat Bindreingang

Spannungsver- Status
Polaritat sorgung Eingang Bindreingang Beschreibung
Active high Intern EIN Spannung Uber Anschlussklemmen hoch
AUS Spannung Uber Anschlussklemmen Null
Extern EIN Angelegte Spannung Uber Anschlussklemmen
3-30 VDC
AUS Angelegte Spannung tUber Anschlussklemmen
<0,8 VDC
Active low Intern EIN Spannung Uber Anschlussklemmen Null
AUS Spannung uber Anschlussklemmen hoch
Extern EIN Angelegte Spannung tber Anschlussklemmen
<0,8 VDC
AUS Angelegte Spannung uber Anschlussklemmen
3-30 VDC

58 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Betrieb der Auswerteelektronik

71

1.2

Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt den normalen Betrieb der Auswerteelektronik. Folgende Punkte und
Vorgehensweisen werden behandelt:

* Notieren der Prozessvariablen — siehe Abschnitt 7.2

* Anzeigen der Prozessvariablen — siche Abschnitt 7.3

* Status und Alarme der Auswerteelektronik anzeigen — sieche Abschnitt 7.4
* Handling der Statusalarme — siehe Abschnitt 7.5

* Anzeigen und verwenden der Summenzéhler und Gesamtzihler — siehe Abschnitt 7.6

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus, dass
Ihr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

Anmerkung: Wenn Sie Pocket ProLink oder AMS verwenden, ist das Interface dhnlich dem ProLink I1
Interface, wie in diesem Kapitel beschrieben.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Tastenfolgen des Handterminals gehen davon aus,
dass Sie vom ,,Online “ Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.

Notieren der Prozessvariablen

Micro Motion empfiehlt die nachfolgend aufgefiihrten Prozessvariablen, unter normalen Betriebs-
bedingungen, zu notieren. Dies kann hilfreich beim Feintuning der Konfiguration der Auswerteelektronik
sein sowie zur Erkennung dienen, wenn die Prozessvariablen ungewohnlich hohe oder niedrige Werte
annehmen.

Notieren Sie die nachfolgenden Prozessvariablen:
e Durchfluss
* Dichte
*  Temperatur
*  Messrohrfrequenz
*  Aufnehmerspannung
e Antriebsverstarkung

Diese Informationen konnen ebenso fiir die Storungsanalyse und -beseitigung verwendet werden,
sieche Abschnitt 11.13.
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Prozessvariablen anzeigen

Die Prozessvariablen enthalten Messgrossen wie Massedurchfluss, Volumendurchfluss, Gesamtmasse,
Gesamtvolumen, Temperatur und Dichte.

Sie konnen die Prozessvariablen mit dem Bedieninterface (sofern Ihre Auswerteelektronik iiber ein
Bedieninterface verfiigt), mit ProLink II oder einem Handterminal zur Anzeige bringen.

7.3.1 Anzeige mit dem Bedieninterface

Das Bedieninterface ist so voreingestellt, dass es Massedurchfluss, Massezihler, Volumendurchfluss,
Volumenzihler, Temperatur, Dichte und Antriebsverstiarkung anzeigt. Falls erforderlich, konnen Sie
das Bedieninterface so konfigurieren, dass auch andere Prozessvariablen angezeigt werden. Siehe
Abschnitt 8.10.3.

Das Display zeigt den abgekiirzten Namen der Prozessvariablen (z. B., DICHT fiir Dichte), den
aktuellen Wert der Prozessvariablen und die entsprechende Einheit (z. B., G/ICM3) an. Im Anhang D
finden Sie Informationen iiber Code und Abkiirzungen, die fiir die Displayvariablen verwendet
werden.

Um eine Prozessvariable mit dem Display anzusehen, Scroll driicken, bis der Name der gewiinschten
Prozessvariablen:

e In der Zeile fiir die Prozessvariable erscheint oder
e Alternierend mit den Messeinheiten auf dem Display erscheint
Siehe Abb. 2-2.

7.3.2 Mit ProLink Il
Die Prozessvariablen mit ProLink II anzeigen:

1. Das Fenster Prozessvariablen 6ffnet automatisch beim ersten Anschluss an die
Auswerteelektronik.

2. Wenn das Fenster Prozessvariablen geschlossen ist:
a. ProLink Menii 6ffnen.
b. Prozessvariablen wihlen.

1.3.3 Mit einem Handterminal
Die Prozessvariablen mit einem Handterminal anzeigen:
1. 2, 1 driicken.

2. Mit Pfeil abwarts durch die Liste der Prozessvariablen scrollen.
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7.4 Status der Auswerteelektronik anzeigen

Der Status der Auswerteelektronik kann an der Status LED, ProLink II oder einem Handterminal
abgelesen werden. Abhingig von der gewihlten Methode konnen unterschiedlich Informationen
angezeigt werden.

7.41 Verwendung der Status LED

Alle Auswerteelektroniken des Modells 2400S AN vertfiigen tiber eine Status LED. Die Status LED
befindet sich auf dem Interface Modul (siche Abb. 2-1 und 2-2).

* Bei Auswerteelektroniken mit Bedieninterface, kann die Status LED bei geschlossenem
Auswerteelektronik Gehidusedeckel angesehen werden.
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e Bei Auswerteelektroniken ohne Bedieninterface, muss der Auswerteelektronik Gehdusedeckel
entfernt werden, um die Status LED anzusehen (sieche Abschnitt 2.3).

Diese LED zeigt den Status der Auswerteelektronik gemiss Tabelle 7-1. Beachten Sie, dass die Status
LED keinen Ereignisstatus oder Alarmstatus fiir Alarme die als Ignorieren konfiguriert sind, anzeigt
(siehe Abschnitt 8.9.1).

Status LED der Auswerteelektronik

uonenbiuoy aysiepiopg

Status LED Alarmprioritat Definition

Grin Kein Alarm Normaler Betriebszustand

Gelb blinkend A104 Alarm Nullpunktkalibrierung oder Kalibrierung lauft
Gelb Alarm niedriger Prioritét (Information) * Alarmbedingung: Erzeugt keinen Messfehler

* Ausgange geben Prozesswerte weiterhin aus

Rot Alarm hoher Prioritat (Stérung) * Alarmbedingung: Erzeugt einen Messfehler
* Ausgénge gehen in die konfigurierte
Stérungsanzeige

1.4.2 Mittels ProLink Il

ProLink II liefert zwei Fenster die Status Informationen anzeigen. Das Status Fenster zeigt an:
e Gerite (Alarm) Status
* Ereignis Status

* Bindrausgang Status
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* Binireingang Status

* Sortierte andere Daten der Auswerteelektronik (z. B. Burst Modus aktiviert)

Das Ausgangswerte Fenster zeigt an:
* Ereignis Status

* Bindrausgang Status

7.4.3 Mittels Handterminal

Sie konnen entweder Status Option im Menii Prozessvariablen oder Test/Status Option im Menii
Diag/Service verwenden, um folgendes anzusehen:

¢ Alle aktiven Alarme

uoneinbyuoy ajeuondo

* Alle aktiven Ereignisse
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Handling der Status Alarme

Spezielle Prozess oder Durchfluss-Messsystem Zustidnde konnen die Ursache fiir Status Alarme sein.
Jeder Status Alarm hat einen Alarmcode.

Status Alarme sind in drei Alarmstufen eingeteilt: Storung, Informativ und Ignorieren. Die Alarmstufe
steuert wie die Auswerteelektronik auf einen Alarmzustand reagiert.

Anmerkung: Einige Status Alarme konnen neu klassifiziert werden, z.B. fiir unterschiedliche
Alarmstufen konfiguriert. Informationen zur Konfiguration der Alarmstufe, siehe Abschnitt 8.9.1.

Anmerkung: Detaillierte Informationen tiber Status Alarme, moglicher Ursachen und Hinweise zur
Storungsanalyse und -beseitigung, siehe Tabelle 11-4. Bevor Sie die Storungsanalyse und -beseitigung
von Status Alarme ausfiihren, bestditigen Sie zuerst alle Alarme. Dies entfernt alle nicht aktiven Alarme
von der Liste, so dass Sie sich mit der Storungsanalyse und -beseitigung auf die aktiven Alarme
konzentrieren konnen.

Die Auswerteelektronik verfiigt iber zwei Statusmarkierungen je Alarm:
* Die erste Statusmarkierung zeigt ,,aktiv* oder ,,inaktiv* an.
* Die zweite Statusmarkierung zeigt ,,bestitigt oder ,,unbestitigt* an.
Wenn die Auswerteelektronik eine Alarmbedingung feststellt:
* FEin Alarm wird fiir den korrespondierenden Alarm ausgelost:
- Die erste Statusmarkierung wird auf ,,aktive* gesetzt.
- Die zweite Statusmarkierung wird auf ,,unbestétigt gesetzt.
* Die Auswerteelektronik priift die Alarmstufe fiir den spezifischen Alarm:

- Ist die Alarmstufe Storung, gehen die Ausgénge in ihre konfigurierte Storanzeige
(nachdem das konfigurierte Timeout verstrichen ist).

- Istdie Alarmstufe Informativ oder Ignorieren, sind die Ausénge nicht betroffen. Sie geben
weiterhin die Prozesswerte aus.

Wenn die Auswerteelektronik feststellt, dass die Alarmbedingung nicht mehr besteht:
* Die erste Statusmarkierung wird auf ,,inaktive* gesetzt.
* Die zweite Statusmarkierung wird nicht geédndert.
* Die Ausginge kehren zuriick die Prozesswerte auszugeben (nur Stéralarme).

Der Bediener hat die zweite Statusmarkierung auf ,,bestétigt* zu setzen. Alarm Bestitigung ist nicht
erforderlich.

7.5.1 Verwendung des Bedieninterface Meniis

Alle aktive Storungen oder Informativen Alarme sind im Alarmmenii des Bedieninterfaces aufgelistet.
Die Auswerteelektronik filtert automatisch die Alarme Ignorieren aus.

Alarme mittels dem Anzeige Menii anzuzeigen oder bestitigen, siche Menii Ablaufdiagramm in
Abb. C-19.

Hat die Auswerteelektronik kein Bedieninterface oder der Zugriff des Bedieners auf das Alarmmentii
ist gesperrt (siche Abschnitt 8.10.3), konnen die Alarme mittels ProLink II oder Handterminal
angesehen und bestétigt werden. Alarm Bestétigung ist nicht erforderlich.

Zusitzlich kann das Bedieninterface so konfiguriert werden, dass die Funktion Alle bestétigen
(Ack All) aktiviert oder deaktiviert ist. Ist diese Funktion deaktiviert, wird das Display Alle bestitigen
(Ack All) nicht anzeigen und die Alarme miissen individuell bestitigt werden.
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7.5.2 Mittels ProLink Il
ProLink II bietet zwei Moglichkeiten, um die Alarm Informationen anzuzeigen:

* Das Fenster Status zeigt den aktuellen Status aller etwaigen Alarme an, inklusive der Alarme
Ignorieren. Eine griine LED stellt ,,inaktiv* dar und eine rote LED stellt ,,aktiv* dar. Der Status
der Bestitigung wird nicht dargestellt und Sie konnen die Alarme vom Fenster Status aus nicht
bestitigen. Alarme sind in drei Kategorien organisiert. Kritisch, Informativ und Betrieb.

* Das Fenster Alarmliste listet alle aktiven und alle inaktiven, unbestétigten Storungen und
Informative Alarme auf. Die Auswerteelektronik filtert automatisch die Alarme Ignorieren
aus. Eine griine LED stellt ,,inaktiv aber unbestitigt* dar und eine rote LED stellt ,,aktiv* dar.
Alarme sind in zwei Kategorien organisiert: Hohe Prioritit und Niedrige Prioritit. Sie kénnen
die Alarme im Fenster Alarmliste ansehen und bestitigen.
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Anmerkung: Der Ausdruck ,,Alarmliste “ wie er in ProLink Il verwendet wird, ist nicht das Gleiche
wie die Alarmliste im Handterminal. In ProLink II, listet die Alarmliste aktive und unbestditigte
Alarme. Im Handterminal, enthdilt die Alarmliste die Historie der Alarme, unabhdngig vom aktuellen
Alarmstatus.

Anmerkung: Die Platzierung des Alarms im Fenster Status oder im Fenster Alarmliste ist nicht
beeinflusst durch die konfigurierte Alarmstufe. Alarme sind vordefiniert als Kritisch, Informativ oder
Betrieb oder als Hohe Prioritit oder Niedrige Prioritdit.

Verwendung des Status Fensters:
1. Auf ProLink klicken.
2. Status wihlen.
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3. Die Alarme werden auf drei Registerkarten angezeigt: Kritisch, Informativ und Betrieb.
Um die Anzeige einer Kategorie anzusehen, klicken Sie auf die entsprechende Lasche.
» Ist eine Lasche rot, sind eine oder mehrere Statusanzeigen dieser Kategorie aktiv.
* Innerhalb einer Kategorie sind die aktuell aktiven Statusalarme rot markiert.
Verwendung des Fensters Alarmliste:
1. Auf ProLink klicken.

2. Alarmliste wihlen. Eintrége in der Alarmliste sind in zwei Kategorien aufgeteilt: Hohe
Prioritit und Niedrige Prioritét, entsprechend der Alarmstufe fiir die Alarme Storung und
Informativ. Inhalt jeder Kategorie:

*  Alle aktiv gelisteten Alarme sind mit einem roten Status Indikator versehen.
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e Alle gelisteten Alarme die nicht mehr ,,aktiv aber unbestitigt sind*, sind mit einem griinen
Status Indikator versehen.

3. Fiir jeden Alarm den Sie bestitigen wollen, priifen Sie das ACK Kontrollfeld.
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1.6

64

7.5.3 Mittels Handterminal

Alarme mittels Handterminal anzuzeigen oder bestitigen, siche Menii Ablaufdiagramm in Abb. C-5.
Folgendes ist zu beachten:

e Zur Anzeige aller aktiven Storungen und Informativ Alarme, verwenden Sie das Test/Status
Menii. (Ebenso konnen Sie das Menii Prozessvariablen verwenden, siche Abb. C-4). Die
Auswerteelektronik filtert automatisch die Alarme Ignorieren aus.

* Um einen einzelnen Alarm zu bestitigen, verwenden Sie das Menii Konfig Alarm. Sie miissen
den Alarmcode eingeben.

* Um alle Alarme auf ein Mal zu bestitigen, verwenden Sie das Menii Perform Diagnostic
Action. Sie miissen keine Alarmcodes eingeben.

Das Handterminal verfiigt ebenso iiber eine Alarmliste. Die Alarmliste enthilt einen Eintrag fiir jeden
der Fiinfzig letzten aktiven Storungen und Informativ Alarme. Alarme Ignorieren werden nicht
aufgelistet. Jeder Eintrag enthalt:

*  Den Alarmcode
* Den Alarmstatus (z.B. nicht mehr vorhanden aber unbestitigt)

* Den Zeitstempel, eine Anzahl von Sekunden die dieser Alarm aktiv war, wihrend die
Auswerteelektronik eingeschaltet war.

Anmerkung: Der Wert des Zeitstempels wird beim Aus-/Einschalten der Auswerteelektronik nicht
zuriickgesetzt. Um diesen Wert zuriickzusetzen, miissen Sie einen Master Reset durchfiihren oder einen
Modbus Befehl verwenden. Setzen Sie sich mit Micro Motion in Verbindung.

Anmerkung: Der Ausdruck ,,Alarmliste “ wie er im Handterminal verwendet wird, ist nicht das
Gleiche wie die Alarmliste in ProLink II. In ProLink I, listet die Alarmliste aktive und unbestiitigte
Alarme. Im Handterminal, enthdilt die Alarmliste die Historie der Alarme, unabhdngig vom aktuellen
Alarmstatus.

Um Eintrdge der Alarmliste anzusehen verwenden Sie das Konfig Alarm Menii. Um die Alarmliste
zu 16schen verwenden Sie das Perform Diagnostic Action Menii.

Verwendung der Summenzéhler und Gesamtzahler

Die Summenzdihler erfassen die Summe der von der Auswerteelektronik iiber einen bestimmten
Zeitraum gemessenen Masse oder Volumens. Die Summenzéhler konnen gestartet und gestoppt,
angesehen und zuriickgesetzt werden.

Die Gesamtzdiihler erfassen dieselben Werte wie die Summenzéhler, konnen aber separat
zuriickgesetzt werden. Dies ermoglicht Ihnen die Summe, Masse oder Volumen, iiber mehrfache
Zuriicksetzungen zu erfassen.

Die Auswerteelektronik kann Summenzihler- und Gesamtzihlerwerte bis zu 2% speichern. Bei
grosseren Werten geht der interne Zihler auf Uberlauf.

7.6.1 Summenzéhler und Gesamizéhler Mengen anzeigen

Sie konnen die aktuellen Mengen der Summenzéhler und Gesamtzihler mit dem Bedieninterface
(sofern Thre Auswerteelektronik iiber ein Bedieninterface verfiigt), mit ProLink II oder einem
Handterminal zur Anzeige bringen.

Anzeige mit dem Bedieninterface

Sie konnen die aktuellen Mengen mit dem Bedieninterface nicht ansehen, wenn das Bedieninterface
nicht dafiir konfiguriert wurde. Siehe Abschnitt 8.10.3 und 8.10.5.
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1. Summenzéhler Werte anzeigen, Scroll bis die Prozessvariablen TOTAL erscheint und die
Messeinheit ist:

* Fiir den Masse Summenzéhler, Masseeinheit (z. B., kg, Ib)
* Fiir den Volumen Summenzihler, Volumeneinheit (z. B., gal, cuft, scf, Nm3)
Siehe Abb. 7-1. Lesen Sie den aktuellen Wert von der oberen Zeile des Displays ab.
2. Gesamtzdhler Werte anzeigen, Scroll bis die Prozessvariablen TOTAL erscheint und:
e Masse Gesamtzihler, MASSI (Masse Inventory) beginnt zu alternieren mit der Messeinheit

e Volumen Gesamtzihler, LVOLI (Line Volume Inventory) beginnt zu alternieren mit der
Messeinheit

*  Gas Volumen Gesamtzihler, GSVI (Gas Standard Volume Inventory) beginnt zu alternieren
mit der Messeinheit

Siehe Abb. 7-1. Lesen Sie den aktuellen Wert von der oberen Zeile des Displays ab.

Abb. 7-1 Zahlerwerte auf dem Display

Aktueller Wert
Prozessvariable

ca87i2.63) 2

TomL L

Messeinheit

Optische Taste Scroll

Mit ProLink Il

Aktuelle Mengen der Summenzihler und Gesamtzéhler mit ProLink II anzeigen:
1. Auf ProLink klicken.
2. Prozessvariablen oder Zahler Steuerung wihlen.

Mit einem Handterminal

Aktuelle Mengen der Summenzéhler und Gesamtzéhler mit dem Handterminal anzeigen:
1. 2, 1 driicken.
2. Mit Pfeil abwarts durch die Liste der Prozessvariablen scrollen.

3. Driicken Sie die entsprechende Ziffer des Summenzihlers oder Gesamtzéhlers den Sie
anzeigen mochten oder markieren diesen in der Liste und driicken Pfeil rechts.
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7.6.2 Steuerung der Summenzahler und Gesamizahler

Tabelle 7-2 zeigt alle Funktionen der Summenzihler oder Gesamtzéhler auf und mit was sie
konfiguriert werden konnen.

Anmerkung: Sie konnen ebenso einige Funktionen der Summenzdhler oder Gesamtzdhler dem
Bindreingang oder einem Ereignis zuordnen. Informationen zur Konfiguration des Bindreingangs,
siehe Abschnitt 6.7.2. Informationen zur Konfiguration der Ereignisse, siehe Abschnitt 8.7.

Steuerungsarten der Summenzahler oder Gesamtzahler

Funktion Handterminal ProLink Il Bedieninterface!"
Start/Stopp aller Summenzéhler oder Gesamtzahler Ja Ja Ja®
Nur Masse Summenzahler zuriicksetzen Ja Ja Ja®
Nur Volumen (Flussigkeit oder Gas) Summenzahler zurlicksetzen Ja Ja Ja®
Gleichzeitig alle Summenzahler zurlicksetzen Ja Ja Ja®
Gleichzeitig alle Gesamtzahler zuriicksetzen Nein Ja® Nein
Nur Masse Gesamtzahler zuriicksetzen Nein Ja® Nein
Nur Volumen (FlUssigkeit oder Gas) Gesamtzéhler zuriicksetzen Nein Ja® Nein

(1) Nur Auswerteelektroniken mit Bedieninterface.
(2) Wenn aktiviert. Siehe Abschnitt 8.10.3.
(3) Wenn in ProLink II Priiferenzen Fenster aktiviert.

Anzeige mit dem Bedieninterface

Tabelle 7-3 zeigt die Steuerung der Summenzihler und Gesamtzihler mit dem Bedieninterface.

Steuerung der Summenzahler und Gesamtzahler mit dem Bedieninterface

Ausfiihrung

Reihenfolge der Tastenbetédtigung

Stopp aller
Summenzahler oder
Gesamtzahler"

* Scroll driicken bis der Wert eines Zahlers erscheint (TOTAL erscheint in der unteren linken
Displayecke). Egal welcher Zahler, Masse oder Volumen.

*Select.

* Scroll driicken bis STOPP unterhalb des aktuellen Zahler Wertes erscheint.

*Select (JA alterniert mit STOPP).

* Select (alle Summenzéhler und Gesamtzahler sind gestoppt).

* Scroll bis EXIT.

Start aller Summenzahler
und Gesamtzahler"

* Scroll driicken bis der Wert eines Zahlers erscheint (TOTAL erscheint in der unteren linken
Displayecke). Egal welcher Zahler, Masse oder Volumen.

*Select.

¢ Scroll bis START unterhalb des aktuellen Zahler Wertes erscheint.

*Select (JA alterniert mit START).

* Select (alle Summenzéhler und Gesamtzahler sind gestoppt).

* Scroll bis EXIT.

* Select.

Masse Summenzéhler
zuriicksetzen"

¢ Scroll bis der Wert des Masse Summenzéhlers erscheint.

¢ Select.

¢ Scroll bis RESET unterhalb des aktuellen Summenzahler Wertes erscheint
* Select (JA alterniert mit RESET).

* Select (Masse Summenzahler zuriickgesetzt).

¢ Scroll bis EXIT.

*Select.
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Steuerung der Summenzahler und Gesamtizahler mit dem Bedieninterface Fortsetzung

Ausfiihrung Reihenfolge der Tastenbetatigung

Volumen (Flissigkeit ¢ Scroll bis der Wert des Volumen Summenzéhlers erscheint.

oder Gas) e Select.

Summenzéhler * Scroll bis RESET unterhalb des aktuellen Summenzahler Wertes erscheint.
zuriicksetzen * Select (JA alterniert mit RESET).

* Select (Volumen Summenzéhler zuriickgesetzt).
¢ Scroll bis EXIT.
* Select.

(1) Diese Funktion kann aktiviert oder deaktiviert sein. Siehe Abschnitt 8.10.3.

Mit ProLink Il

Tabelle 7-4 zeigt die Steuerung der Summenzihler und Gesamtzidhler mit ProLink II.

Steuerung der Summenzahler und Gesamtzéahler mit ProLink Il

Ausfiihrung Auf dem Fenster Zdhlersteuerung ...

Stopp aller Summenzé&hler und Gesamtzéhler Auf Stopp klicken

Start aller Summenzahler und Gesamtzahler Auf Start klicken

Masse Summenzéhler zuriicksetzen Auf Masse Summenzihler zuriicksetzen klicken

Volumen (Flussigkeit oder Gas) Summenzahler Auf Volumen Summenzihler oder Gasvolumen Summenzéhler
zurlicksetzen zuriicksetzen klicken

Gleichzeitig alle Summenzéhler zuriicksetzen Auf Zuriicksetzen klicken

Gleichzeitig alle Gesamtzahler zurlicksetzen Auf Gesamtzihler zuriicksetzen klicken

Nur Masse Gesamtzéhler zuriicksetzen Auf Masse Gesamtzihler zuriicksetzen klicken

Nur Volumen (Flussigkeit oder Gas) Auf Volumen Gesamtzihler zuriicksetzen oder Gas Volumen
Gesamtzahler zuriicksetzen Gesamtzihler zuriicksetzen klicken

(1) Wenn in ProLink II Priferenzen Fenster aktiviert.

Zuriicksetzen der Gesamtzihler mittels ProLink II aktivieren:
1. Auf Anzeige > Praferenzen klicken.
2. Priifen Sie das Gesamtzahler zuriicksetzen aktivieren Kontrollfeld.
3. Auf Ubernehmen klicken.
Der Weg zum Fenster Zihlersteuerung:
1. Auf ProLink klicken.
2. Zahlersteuerung wihlen.

Mit einem Handterminal

Tabelle 7-5 zeigt die Steuerung der Summenzihler und Gesamtzihler mit dem Handterminal.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Steuerung der Summenzihler und Gesamtzahler mit einem Handterminal

Ausfiihrung Reihenfolge der Tastenbetétigung

Stopp aller Summenzé&hler und Gesamtzéhler Process Variables)

Totalizer cntrl)

2
°4
* 4 (Stop totalizer)

Start aller Summenzéahler und Gesamtzahler

Totalizer cntrl)

(
(
(
(Process Variables)
(
(Start totalizer)

2
o4
3

Masse Summenzéhler zurlicksetzen Process Variab|es)

2
* 4 (Totalizer cntrl)
*6

Volumen Summenzahler zuriicksetzen Process Variables)

Totalizer cntrl)

(

(

(Reset mass total)

(

(

(Reset volume total)

2
o4
o7

Alle Summenzéhler zurlicksetzen *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 5 (Reset all totals)
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8.1 Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration von Parametern, die je nach Anwendung der Auswerte-
elektronik, erforderlich sein konnen. Die erforderliche Konfiguration der Auswerteelektronik finden
Sie im Kapitel 6.

Tabelle 8-1 listet die Parameter auf, die in diesem Kapitel behandelt werden. Voreingestellte Werte fiir
die meist verwendeten Parameter finden Sie im Anhang A.

Konfigurationsiibersicht

Kommunikationsmittel

uone.nbiyuoy| ayoijoploug

Hand- Bedien-

Thema Unterthema ProLink Il  terminal interface Abschnitt
Volumendurchfluss v 8.2
Messeinheiten fir Gas
Spezial-Messeinheiten Massedurchfluss v v 8.3

Volumendurchfluss

Gas Standard Volumen- v g

durchfluss g
Abschaltungen v v 8.4 E
Dampfung v v 8.5 o
Durchflussrichtung v v 8.6 g
Ereignisse v v 8.7 E
Schwallstrémung v/ v/ 8.8 g
Timeout fir Stérungen v v 8.9 %
Status Alarmstufe v v 8.9.1 :;:
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Konfigurationsiibersicht Fortsetzung

Kommunikationsmittel

Hand- Bedien-
Thema Unterthema ProLink 1l  terminal interface Abschnitt
Displayfunktionent" Update Periode v v v 8.10.1
Display Sprache v v 8.10.2
Zé&hler Start/Stopp v v v 8.10.3
Zahler zuriicksetzen v v v
Auto scroll v v v
Scroll Rate v v v
Off-line Menu v v v
Passwort v v v
Alarm Menu v v v
Alle bestéatigen v v 4
Hintergrundbeleuchtung v v v 8.10.4
Ein/Aus
Hintergrundbeleuchtung v v
Intensitéat
Displayvariablen v v 8.10.5
Display Genauigkeit v v
Digitale Kommunikations- Modbus Adresse v v v 8.11.1
Einstellungen Modbus ASCII v v
Unterstitzung
HART Adresse v v
mA Messkreis Methode 4
Infrarot Port Schreibschutz v v v 8.11.2
Fliesskomma Byte v 8.11.3
Anweisung
Zusétzliche v 8.11.4
Kommunikations-
Antwortverzégerung
Digitale Stéranzeige v v 8.11.5
Burst Modus v v 8.11.6
PV, SV, TV, QV v v (teilweise) 8.11.7
Zuordnungen
Geraéte Einstellungen v v 8.12
Sensorparameter v v 8.13

(1) Dieser Abschnitt betrifft nur Auswerteelektroniken mit Bedieninterface.

8.2 Konfiguration Volumendurchflussmessung fiir Gas

Anmerkung: Die Volumendurchflussmessung fiir Gas kann nicht mit dem Handterminal ausgefiihrt
werden. Das Durchfluss-Messsystem ist so konfiguriert, dass es eine Standard Volumendurchfluss
Einheit fiir Gas verwendet, das Handterminal zeigt den korrekten Wert an, aber im Display erscheint
., Unbekannter Zdihler“ fiir die Messeinheit.
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Das Bedieninterface kann nicht zur Konfiguration der Volumen Durchflussart verwendet werden.
Ist die Volumen Durchflussart konfiguriert, verwenden Sie ProLink II, um die Volumen Durchflusseinheit
zu konfigurieren.

Spezielle Funktionen zur Messung des Volumendurchflusses fiir Gas bietet ProLink II. Um auf diese
Funktionen zuzugreifen:

1. Auf ProLink > Konfigurieren > Durchfluss klicken.
2. Volumen Durchflussart auf Std Gas Volumen setzen.

uswiyau gaiiag ul
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3. Wihlen Sie die Messeinheit, die Sie fiir die Std Gas Volumendurchfluss Einheiten verwenden
wollen, aus der Drop-down Liste aus. Voreingestellt ist SCFM.

Anmerkung: Wenn die Volumen Durchflussart auf Std Gas Volumen gesetzt ist, enthdlt diese Liste
die meist gebrduchlichsten Einheiten fiir die Gasmessung. Ist Fliissigkeitsvolumen konfiguriert,
sind die Einheiten fiir die Gasmessung nicht verfiigbar.

4. Konfigurieren Sie Std Gas Volumendurchfluss Abschaltung (siehe Abschnitt 8.4).
Voreingestellt ist 0.

5. Ist die Standard Dichte des Gases das Sie messen wollen bekannt, geben Sie diese in das
Feld Std Gas Dichte ein. Ist die Standard Dichte nicht bekannt, konnen Sie den Gas Wizard
verwenden. Siehe nachfolgenden Abschnitt.

Anmerkung: Der Ausdruck ,,Standard Dichte“ bezieht sich auf die Dichte des Gases bei
Referenzbedingungen.

uone.nbiyuoy| ayoijoploug

Anmerkung: Stellen Sie sicher, dass die hier eingegebenen Werte richtig sind und dass die Zusammen-
setzung stabil ist. Trifft eine dieser Bedingungen nicht zu, verschlechtert sich die Genauigkeit der
Gas Durchflussmessung.

8.2.1 Verwendung des Gas Wizards
Der Gas Wizard wird verwendet, um die Standarddichte des Gases das sie messen wollen, zu berechnen.
Verwendung des Gas Wizards:
1. Auf ProLink > Konfigurieren > Durchfluss klicken.
2. Klicken Sie auf die Schaltfliche Gas Wizard.
3. Ist Ihr Gas in der Gasauswahl Drop-down Liste aufgelistet:
a. Aktivieren Sie dic Gasauswahl Schaltflidche.
b. Wihlen Sie Ihr Gas aus.

4. Ist Ihr Gas nicht aufgelistet, miissen Sie dessen Eigenschaften angeben.

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

a. Aktivieren Sie die Eingabe andere Gas Eigenschaften Schaltfliche.

b. Aktivieren Sie Methode die Sie verwenden wollen, um die Eigenschaften anzugeben:
Molekulargewicht, Spezifische Dichte im Verhéltnis zu Luft oder Dichte.

c. Geben Sie die erforderlichen Informationen ein. Wenn Sie Dichte ausgewihlt haben

beachten Sie, dass Sie den Wert in der konfigurierten Dichteeinheit eingeben miissen
sowie Temperatur und Druck bei denen der Dichtewert bestimmt wurde.

5. Auf Weiter klicken.

6. Priifen Sie Referenztemperatur und -druck. Sind Diese nicht entsprechend Ihrer Anwendung,
klicken Sie auf die Schaltfliche Referenzbedingungen dndern und geben neue Werte fiir
Referenztemperatur und -druck ein.
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7. Auf Weiter klicken. Der berechnete Standard Dichtewert wird angezeigt.

» Ist der Wert richtig, klicken Sie auf Fertig. Der Wert wird in der Konfiguration der
Auswerteelektronik gespeichert.

» Ist der Wert nicht richtig, klicken Sie auf Zurlick und modifizieren die Eingabewerte
entsprechend.

Anmerkung: Der Gas Wizard zeigt Dichte, Temperatur und Druck in den konfigurierten Einheiten an.
Falls erforderlich, konnen Sie die Auswerteelektronik konfigurieren andere Einheiten zu verwenden.
Siehe Abschnitt 6.4.

8.3 Erstellen von Spezial-Messeinheiten (special measurement units)

Sollte es notwendig sein, eine nicht standardisierte Messeinheit zu verwenden, so konnen Sie eine
Spezial-Messeinheit fiir Masse- und eine fiir Volumendurchfluss erstellen. Die Spezial-Messeinheit fiir
Volumendurchfluss kann fiir die Volumenmessung von Fliissigkeit oder Standard Volumenmessung
fiir Gas definiert werden.

8.3.1 Spezial-Messeinheiten
Eine Spezial-Messeinheit besteht aus:
*  Basiseinheit — einer Kombination aus:

- Basis Masse- oder Volumeneinheit — eine Messeinheit, die die Auswerteelektronik kennt
(z. B. kg, m3, L, SCF)

- Basis Zeiteinheit — eine Zeiteinheit, die die Auswerteelektronik kennt (z. B. Sekunden,
Tage)

*  Umrechnungsfaktor — eine Zahl mit der die Basiseinheit geteilt wird, um sie zur Spezial-
Messeinheit umzurechnen

»  Spezialeinheit — eine nicht standardisierte Volumen- oder Massedurchflusseinheit in der die
Auswerteelektronik die Prozessdaten ausgeben soll

Die oben aufgefiihrten Ausdriicke haben folgende formelmissige Beziehung:

x[Basiseinheit(en)] = y[Spezial Einheit(en)]

x[Basiseinheit(en)]

U h faktor =
mrechnungstaktor y[Spezial Einheit(en)]

Um eine Spezial-Messeinheit zu erstellen:

1. Verwenden Sie die einfachste Basis Masse-, Volumen- und Zeiteinheit fiir Ihre Spezial Masse-
oder Volumendurchflusseinheit. Zum Beispiel fiir die Spezial Volumendurchflusseinheit
Pints pro Minute ist die einfachste Basiseinheit Gallonen pro Minute:

e Basis Volumeneinheit: Gallonen
e Basis Zeiteinheit: Minute

2. Umrechnungsfaktor mit nachfolgender Formel kalkulieren:

1 (Gallone pro Minute)
8 (Pints pro Minute)

= 0,125 (Umrechnungsfaktor)

Anmerkung: 1 Gallone pro Minute = 8 Pints pro Minute
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3. Geben Sie der neuen Spezial Masse- oder Volumendurchflussmesseinheit und ihrer entsprechenden
Zihlereinheit einen Namen:

*  Name der Spezial Volumendurchflussmesseinheit: Pint/min

e Name der Volumen Zihlereinheit: Pints

Anmerkung: Der Name der Spezial-Messeinheit kann bis zu 8 Zeichen lang sein (z. B. 8 Zahlen oder
Buchstaben), im Display erscheinen jedoch nur die ersten 5 Zeichen.
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4. Um die Spezial-Messeinheit fiir Masse- oder Volumendurchfluss anzuwenden, wihlen Sie
Spezial aus der Liste der Messeinheiten aus (sieche Abschnitt 6.4.1 oder 6.4.2).

8.3.2 Spezial-Messeinheit fiir Massedurchfluss
Spezial-Messeinheit fiir Massedurchfluss erstellen:

e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.

e Mittels Handterminal, sieche Abb. C-7.

Anmerkung: Mit dem Bedieninterface kann die Spezial-Messeinheit fiir Massedurchfluss nicht erstellt,
aber angesehen werden.

Folgende generelle Schritte sind erforderlich:

1. Basis Masseeinheit spezifizieren.
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2. Basis Zeiteinheit spezifizieren.

3. Umrechnungsfaktor fiir Massedurchfluss spezifizieren.

4. Der neuen Spezial-Messeinheit fiir Massedurchfluss einen Namen zuordnen.
5

. Der Einheit die fiir Summenzihler- und Gesamtzihler-Massedurchfluss verwendet wird einen
Namen zuordnen.

8.3.3 Spezial-Messeinheit fiir Volumendurchfluss von Fliissigkeiten
Spezial-Messeinheit fiir Volumendurchfluss von Fliissigkeiten erstellen:

* Mittels ProLink II, sieche Abb. C-3. Bevor Sie die Spezial-Messeinheit konfigurieren,
stellen Sie sicher, dass Volumen Durchflussart auf Fliissigkeitsvolumen gesetzt ist
(siehe Abb. C-2).

e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-7.
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Anmerkung: Mit dem Bedieninterface kann die Spezial-Messeinheit fiir Volumendurchfluss von
Fliissigkeiten nicht erstellt, aber angesehen werden.

Folgende generelle Schritte sind erforderlich:
1. Basis Volumeneinheit spezifizieren.
2. Basis Zeiteinheit spezifizieren.
3. Umrechnungsfaktor fiir Volumendurchfluss spezifizieren.
4. Der neuen Spezial-Messeinheit fiir Volumendurchfluss einen Namen zuordnen.
5

. Der Einheit die fiir Summenzihler- und Gesamtzihler-Volumendurchfluss verwendet wird
einen Namen zuordnen.
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8.3.4 Spezial-Messeinheit fiir Standard Volumendurchfluss von Gas

Zum Erstellen einer Spezial Volumendurchfluss Messeinheit fiir Gas Standard Volumen ist ProLink II
erforderlich. Spezial-Messeinheit wie folgt konfigurieren:

1. Auf ProLink > Konfigurieren > Durchfluss klicken und Volumen Durchflussart auf Gas
Standard Volumen setzen.

. Spezial Einheiten Lasche anklicken.

. Basis Gas Volumeneinheit spezifizieren.

. Basis Gas Volumen Zeiteinheit spezifizieren.

. Umrechnungsfaktor fiir Gas Volumendurchfluss spezifizieren.

. Der neuen Spezial-Messeinheit fiir Gas Standard Volumendurchfluss einen Namen zuordnen.

~N O B W

. Der Einheit die fiir Summenzihler und Gesamtzihler fiir Gas Standard Volumendurchfluss
verwendet wird einen Namen zuordnen.

Anmerkung: Mit dem Bedieninterface kann die Spezial-Volumendurchflussmesseinheit nicht erstellt,
aber angesehen werden.

Anmerkung: Eine Spezial-Messeinheit fiir Gas Standard Volumendurchfluss kann mit dem Handterminal
nicht erstellt werden. Wenn Sie das Durchfluss-Messsystem so konfiguriert haben, dass es eine
Spezial-Messeinheit fiir Gas Standard Volumendurchfluss verwendet, zeigt das Handterminal den
korrekten Wert an, aber im Display erscheint ,,Unbekannter Zdhler“ fiir die Messeinheit.

8.4 Konfigurieren von Abschaltungen (cutoffs)
Abschaltungen sind vom Anwender definierte Werte, unterhalb derer die Auswerteelektronik fiir die
spezifizierte Prozessvariable den Wert Null ausgibt. Abschaltungen kdnnen fiir Massedurchfluss,
Volumendurchfluss, Gas Standard Volumendurchfluss und Dichte gesetzt werden.
In Tabelle 8-2 finden Sie die voreingestellten Abschaltwerte und zugehorige Informationen.
Information zu Wechselwirkungen der Abschaltungen mit anderen Messungen der Auswerteelektronik,
siehe Abschnitt 8.4.1 und 8.4.2.
Abschaltungen konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-2.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-7.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.
Voreingestellte Abschaltwerte
Abschaltung Voreinstellung Bemerkung
Massedurchfluss 0,0 g/s Empfohlene Einstellung: 5 % vom max. Durchfluss des Sensors
Volumendurchfluss 0,0L/s Grenzewert: Sensor Durchflusskalibrierfaktor in L/s, multipliziert mit 0,2
Gas Standard 0,0 Kein Grenzwert
Volumendurchfluss
Dichte 0,2 g/cm?® Bereich: 0,0-0,5 g/cm?®
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8.5

8.4.1 Abschaltungen und Volumendurchfluss

Wenn Sie Volumendurchflusseinheiten fiir Fliissigkeiten verwenden (Volumen Durchflussart ist auf
Flissigkeit gesetzt):
* Die Abschaltung der Dichte wirkt sich auf die Berechnung des Volumendurchflusses aus.
Fillt die Dichte unter den konfigurierten Abschaltwert, geht der Volumendurchfluss auf Null.

* Die Abschaltung des Massedurchflusses wirkt sich nicht auf die Berechnung des Volumendurch-
flusses aus. Fillt der Massedurchfluss unter den Abschaltwert, geht die Anzeige des Masse-
durchflusses auf Null und der Volumendurchfluss wird weiterhin von der aktuellen Massedurch-
fluss Prozessvariable berechnet.

Wenn Sie Gas Standard Volumendurchfluss Einheiten verwenden (Volumen Durchflussart ist auf
Standard Gas Volumen gesetzt), wirken sich weder Massedurchfluss Abschaltung noch Dichte
Abschaltung auf die Volumendurchfluss Berechnung aus.

8.4.2 Wechselwirkung mit der Abschaltung des Analogausgangs

Der mA Ausgang verfiigt iiber eine Abschaltung, der Analogausgang Abschaltung. Ist der mA Ausgang
konfiguriert fiir Massedurchfluss, Volumendurchfluss oder Gas Standard Volumendurchfluss:

* Und die Analogausgang Abschaltungen auf einen hoheren Wert als die Masse-, Volumen- und
Gas Standard Volumen- abschaltung gesetzt ist, geht der mA Ausgang auf Null Durchfluss
sobald die Analogausgang Abschaltung erreicht ist.

* Und die Analogausgang Abschaltungen auf einen niedrigeren Wert als die Masse-, Volumen-
und Gas Standard Volumen- abschaltung gesetzt ist, gehen alle Ausgiinge die diese Prozessvariable
reprisentieren auf Null, wenn die Masse-, Volumen- und Gas Standard Volumen- abschaltung
erreicht ist.

Mehr Informationen iiber Analogausgang Abschaltungen, sieche Abschnitt 6.5.3.

Konfiguration der Ddmpfungswerte (damping values)

Der Ddmpfungswert ist ein Zeitabschnitt in Sekunden, nach welchem 63 % der tatsdchlichen
Anderung der Prozessvariablen wiedergespiegelt werden. Die Dimpfung der Ausginge dient der
Auswerteelektronik dazu, plotzlich auftretende Messwertschwankungen zu glétten.

*  Ein hoherer Dimpfungswert fiihrt zu einem gléitterem Ausgangssignal, sowie zu langsameren
Signaldnderungen

* Ein niedrigerer Ddmpfungswert fiihrt zu einem sprunghafteren Ausgangssignal, sowie zu
schnelleren Signalidnderungen.

Eine Diampfung kann fiir Durchfluss, Dichte und Temperatur konfiguriert werden.

Wenn Sie einen neuen Dampfungswert spezifizieren, wird dieser automatisch abgerundet auf den
néchst giiltigen Ddmpfungswert. Die giiltigen Dampfungswerte sind in der Tabelle 8-3 aufgelistet.

Anmerkung: Bei Gas Anwendungen empfiehlt Micro Motion einen min. Ddmpfungswert fiir den
Durchfluss von 2,56.

Vor dem Einstellen der Dampfungswerte, siehe Abschnitt 8.5.1 bis 8.5.2, Informationen {iber
Wechselwirkungen der Dampfungswerte mit anderen Messungen und Parametern der Auswerteelektronik.

Dampfungswerte konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-2.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-7.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.
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8.6

76

Giiltige Dampfungswerte

Prozessvariable Giiltige Dampfungswerte
Durchfluss (Masse und Volumen) 0/0,04/0,08/0,16/ ... 40,96
Dichte 0/0,04/0,08/0,16/ ... 40,96
Temperatur 0/06/12/24/48/..76,8

8.5.1 Dampfung und Volumenmessung
Bei der Konfiguration der Ddmpfungswerte sollten Sie folgendes beachten:

e Der Volumendurchfluss fiir Fliissigkeiten wird von der Masse- und Dichtemessung abgeleitet,
deshalb beeinflusst jede Dimpfung des Massedurchflusses und der Dichte auch die Volumen-
messung von Fliissigkeiten.

*  Der Gas Standard Volumendurchfluss wird von der Massedurchflussmessung abgeleitet, aber
nicht von der Dichtemessung. Deshalb beeinflusst nur die Ddmpfung des Massedurchflusses
die Gas Standard Volumenmessung.

Setzen Sie die Dimpfungswerte dem entsprechend.

8.5.2 Wechselwirkung mit zusétzlichen Dampfungsparametern

Der mA Ausgang verfiigt iiber einen Dampfungsparameter, die zusétzliche Dampfung. Ist eine
Diampfung fiir Durchfluss, Dichte oder Temperatur konfiguriert und die gleiche Prozessvariable einem
mA Ausgang zugeordnet sowie auch eine zusitzliche Dimpfung fiir den mA konfiguriert, dann wird
zuerst der Effekt fiir die Dimpfung der Prozessvariablen und dann die zusitzliche Ddmpfung auf
dieser Basis berechnet.

Weitere Informationen iiber zusétzliche Dampfungsparameter, siehe Abschnitt 6.5.4.

Konfiguration des Parameters Durchflussrichtung (flow direction)

Der Parameter Durchflussrichtung legt fest, wie die Auswerteelektronik den Durchfluss iibermittelt
und wie Vorwirts-, Riickwirts- oder Nulldurchfluss am Zéhler addiert oder subtrahiert wird

*  Vorwdrts (positiv) Durchfluss, stromt in die Richtung des Pfeils auf dem Sensor.

*  Riickwdrts (negativ) Durchfluss, stromt in die entgegengesetzte Richtung des Pfeils auf
dem Sensor.

Optionen der Durchflussrichtung:
*  Nur Vorwirts
*  Nur Riickwiirts
*  Absolutwerte
* Bidirektional
* Negieren/nur Vorwirts
* Negieren/Bidirektional

Auswirkung der Durchflussrichtung auf den mA Ausgang (z.B. die Durchflussvariable ist dem mA
Ausgang zugeordnet):

* Siehe Abb. 8-1, wenn der 4 mA Wert des mA Ausgangs auf 0 (Null Durchfluss) gesetzt ist.
* Siehe Abb. 8-2, wenn der 4 mA Wert des mA Ausgangs auf einen negativen Wert gesetzt ist.
Zur Erlauterung dieser Abbildungen, siehe Beispiele die den Abbildungen folgen.
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Durchflussrichtung konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-2.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-7.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Auswirkungen der Durchflussrichtung auf den Frequenzausgang, Zihler und Durchflusswerte die
mittels digitaler Kommunikation tibermittelt werden, siche Tabelle 8-4.

Abb. 8-1 Auswirkungen der Durchflussrichtung auf den mA Ausgang: 4 mA Wert=0

20 20 20
()] (@] (@]
8 g g
o 12 o 12 o 12
(2] (2] (2]
> 3 >
< < <
< < <
e 4 e ¢ e 4
Ruckwérts Vorwarts Ruckwérts Vorwérts Ruckwarts Vorwarts
Durchfluss” Durchfluss® Durchfluss” Durchfluss® Durchflusst™ Durchfluss®
Null Durchfluss Null Durchfluss Null Durchfluss
Parameter Durchflussrichtung: Parameter Durchflussrichtung: Parameter Durchflussrichtung:
* Nur Vorwérts * Nur Ruckwérts * Absolutwerte
* Negieren/nur Vorwarts » Bidirektional
¢ Negieren/Bidirektional
mA Ausgangs Konfiguration: (1) Prozessmedium stromt in entgegengesetzter Richtung des Pfeils auf dem Sensor:
e 20 mA Wert =x (2) Prozessmedium stromt in Richtung des Pfeils auf dem Sensor.

e 4mAWert=0
4 mA und 20 mA Werte setzen,
siehe Abschnitt 6.5.2.
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Auswirkungen der Durchflussrichtung auf den mA Ausgang: 4 mA Wert < 0
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(@]
G
o)) 12
(2]
=}
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<
c 4
Rickwarts Vorwérts
Durchfluss™ Durchfluss®

Null Durchfluss

Parameter Durchflussrichtung:
¢ Nur Vorwérts

20 20 | |
2 2 I I
© © | |
g 12 g 12 | | |
=} =} | |
< < |
| | |
E 4 E 4 : | :
|
N (R
R A <
Rickwarts Vorwarts Rlckwarts Vorwérts
Durchfluss™ Durchfluss® Durchfluss™ Durchfluss®

Null Durchfluss Null Durchfluss

Parameter Durchflussrichtung: Parameter Durchflussrichtung:

¢ Nur Rickwarts ¢ Absolutwerte

* Negieren/nur Vorwarts ¢ Bidirektional
* Negieren/Bidirektional

mA Ausgangs Konfiguration:

e 20 mA Wert = x

e 4 mA Wert = —x

e x<0

4 mA und 20 mA Werte setzen,
siehe Abschnitt 6.5.2.

(1) Prozessmedium stromt in entgegengesetzter Richtung des Pfeils auf dem Sensor.
(2) Prozessmedium stromt in Richtung des Pfeils auf dem Sensor.

Beispiel 1

Konfiguration:

*  Durchflussrichtung = Nur Vorwérts

* mAAusgang:4mA=0g/s/20mA =100 g/s
(Siehe erstes Diagramm in Abb. 8-1.)

Ergebnis:

¢ Bei Null Durchfluss hat der mA Ausgang 4 mA, bei riickwarts
Durchfluss ist der mA Ausgang bei 3,8 mA gesattigt.

e Bei Vorwartsdurchfluss bis zu einem Durchfluss von 100 g/s liegt
der mA Ausgang zwischen 4 mA und 20 mA, proportional zum
Durchfluss (absoluter Wert).

* Bei Vorwértsdurchfluss, wenn der Durchfluss (absoluter Wert)
gleich oder héher 100 g/s ist, ist der mA Ausgang bis 20,5 mA
proportional zum Durchfluss und wird bei héherem Durchfluss auf
20,5 mA begrenzt.

78
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Beispiel 2 Konfiguration:
*  Durchflussrichtung = Nur Rickwarts
* mA Ausgang:4 mA =0g/s/20 mA =100 g/s
(Siehe zweites Diagramm in Abb. 8-1).
Ergebnis:
e Bei Vorwarts- oder Nulldurchfluss hat der mA Ausgang 4 mA.
¢ Bei Rickwartsdurchfluss bis zu einem Durchfluss von 100 g/s
liegt der mA Ausgang zwischen 4 mA und 20 mA, proportional
zum absoluten Wert des Durchflusses.
* Bei Rickwartsdurchfluss, wenn der absolute Wert des
Durchflusses gleich oder héher 100 g/s ist, ist der mA Ausgang
bis 20,5 mA proportional zum absoluten Wert des Durchflusses
und wird bei hdherem absoluten Durchfluss auf 20,5 mA begrenzt.
Beispiel 3 Konfiguration:

Durchflussrichtung = Nur Vorwérts
mA Ausgang: 4 mA =—-100 g/s /20 mA = 100 g/s

(Siehe erstes Diagramm in Abb. 8-2.)

Ergebnis:

Bei Nulldurchfluss hat der mA Ausgang 12 mA.

Bei Vorwértsdurchfluss bis zu einem Durchfluss von 100 g/s liegt
der mA Ausgang zwischen 12 mA und 20 mA, proportional zum
Durchfluss (absoluter Wert).

Bei Vorwartsdurchfluss, wenn der Durchfluss (absoluter Wert)
gleich oder héher 100 g/s ist, ist der mA Ausgang bis 20,5 mA
proportional zum Durchfluss und wird bei héherem Durchfluss auf
20,5 mA begrenzt.

Bei Ruckwartsdurchfluss bis zu einem Durchfluss von 100 g/s
liegt der mA Ausgang zwischen 4 mA und 12 mA umgekehrt
proportional zum absoluten Wert des Durchflusses.

Bei Riickwartsdurchfluss, wenn der absolute Wert des
Durchflusses gleich oder héher 100 g/s ist, ist der mA Ausgang
bis 3,8 mA umgekehrt proportional und wird bei héheren
Werten auf 3,8 mA begrenzt.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Auswirkungen der Durchflussrichtung auf Frequenzausgang, Zahler und digitaler
Kommunikation

Vorwirtsdurchfluss®”

Durchflussrichtung Frequenzausgang Durchflusszahler Digitale Durchflusswerte
Nur Vorwérts Zunehmend Zunehmend Positiv

Nur Ruckwérts 0 Hz Keine Anderung Positiv

Bidirektional Zunehmend Zunehmend Positiv

Absolutwerte Zunehmend Zunehmend Positiv®

Negieren/nur Vorwarts Null® Keine Anderung Negativ
Negieren/Bidirektional Zunehmend Abnehmend Negativ

Riickwértsdurchfluss®

Durchflussrichtung Frequenzausgang Durchflusszahler Digitale Durchflusswerte
Nur Vorwérts OHz Keine Anderung Negativ

Nur Rickwérts Zunehmend Zunehmend Negativ

Bidirektional Zunehmend Abnehmend Negativ

Absolutwerte Zunehmend Zunehmend Positiv®

Negieren/nur Vorwarts Zunehmend Zunehmend Positiv

Negieren/Bidirektional Zunehmend Zunehmend Positiv

(1) Prozessmedium stromt in Richtung des Pfeils auf dem Sensor.
(2) Siehe digitale Kommunikations Status Bits als Indikation ob der Durchfluss positiv oder negativ ist.
(3) Prozessmedium stromt in entgegengesetzter Richtung des Pfeils auf dem Sensor.

8.7 Konfiguration der Ereignisse (event)

Ein Ereignis tritt ein, wenn der Real-Time Wert einer vom Anwender spezifizierten Prozessvariablen
den vom Anwender spezifizierten Wert iiber- oder unterschreitet oder ausserhalb eines vom Anwender
spezifizierten Bereichs liegt.

Ereignisse kénnen dazu verwendet werden spezielle Aktionen der Auswerteelektronik einzuleiten.
Mogliche Aktionen:

»  Start Nullpunktkalibrierung

*  Massezihler zuriicksetzen

e Volumenzihler zuriicksetzen

e Gas Standard Volumenzahler zuriicksetzen
e Alle Zahler zuriicksetzen

*  Start/Stopp aller Zihler

Bis zu fiinf Ereignisse konnen konfiguriert werden. Falls erforderlich, konnen Sie mehr als ein
Ereignis fiir eine Prozessvariable definieren.

Sie konnen ein Ereignis konfigurieren mehrere Aktionen auszuldsen, z.B. konnen Sie Ereignis 1
konfigurieren Massezihler und Volumenzihler zuriickzusetzen.

Zusitzlich, sofern Thre Auswerteelektronik tiber einen Bindrausgang verfiigt, konnen Sie einen
Bindrausgang so konfigurieren, dass er aktiv ist wenn das Ereignis EIN ist und inaktiv wenn das
Ereignis AUS ist (siche Abschnitt 6.7). Zum Beispiel kann der Bindrausgang ein Ventil 6ffnen oder
schliessen, entsprechend dem Ereignis Status.
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8.7.1 Ereignisse definieren
Ein Ereignis definieren:
*  Mittels ProLink II, sieche Abb. C-3.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-9.
Folgende generelle Schritte sind erforderlich:
1. Wihlen Sie das Ereignis das definiert werden soll.

2. Spezifizieren Sie die Ereignisart. Die Optionen der Ereignisart sind definiert in Tabelle 8-5.

Ereignisarten

Typ Beschreibung

Hoch (> A) Voreinstellung. Das Ereignis tritt ein, wenn die zugeordnete Variable hoher als der Sollwert (A) ist.™"
Niedrig (< A) Das Ereignis tritt ein, wenn die zugeordnete Variable niedriger als der Sollwert (A) ist.”

Im Bereich Das Ereignis tritt ein, wenn die zugeordnete Variable héher oder gleich dem niedrigen Sollwert (A) ist

und niedriger oder gleich dem hohen Sollwert (B) ist.®

Ausserhalb des Das Ereignis tritt ein, wenn die zugeordnete Variable niedriger oder gleich dem niedrigen Sollwert (A)
Bereichs ist oder héher oder gleich dem hohen Sollwert (B) ist.®

(1) Das Ereignis tritt nicht ein, wenn die zugeordnete Variable gleich dem Sollwert (A) ist.
(2) Das Ereignis tritt ein, wenn die zugeordnete Variable gleich dem Sollwert ist.

3. Prozessvariable dem Ereignis zuordnen.

4. Sollwert des Ereignisses spezifizieren — der Wert bei dem das Ereignis eintritt oder einen
Status umschaltet (ON auf OFF oder umgekehrt).

* Istdie Ereignisart Hoch oder Niedrig, wird nur ein Sollwert benotigt.

» Ist die Ereignisart Im Bereich oder Ausserhalb des Bereichs, werden zwei Sollwerte
benétigt.

Anmerkung: Ist ein Masse- oder Volumen-Summenzdhler Ereignis I oder Ereignis 2 zugeordnet und
ebenso als Displayvariable konfiguriert, ist die Ereignisart Hoch oder Niedrig und die
Auswerteelektronik erlaubt das Zuriicksetzen der Summenzdihler vom Bedieninterface konnen Sie das
Bedieninterface zum Definieren oder Andern des hohen Sollwerts (Sollwert A) verwenden. Siehe
Abb. C-10.

5. Verwenden Sie das Bindr Eingabeinterface (siehe Abschnitt 6.8), um eine oder mehrere
Aktionen dem Ereignis zuzuordnen, z.B. spezifizieren Sie die Aktionen die die
Auswerteelektronik ausfiihren soll, wenn das Ereignis eintritt.
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Beispiel Definieren Sie Ereignis 1, alle Z&ahler zu stoppen, wenn der
Massedurchfluss, vorwarts oder rickwérts, kleiner als 2 Ib/min ist.

. Spezifizieren Sie Ib/min als Massedurchfluss Einheit.
Siehe Abschnitt 6.4.1.

. Konfigurieren Sie die Durchflussrichtung fir bidirektionalen
Durchfluss. Siehe Abschnitt 8.6.

. Wéhlen Sie Ereignis 1.

. Konfiguration:
* Ereignisart = Niedrig
e Prozessvariable (PV) = Massedurchfluss
* Niedriger Sollwert (A) =2

. Start/stopp aller Zahler dem Ereignis 1 zuordnen.
Siehe Abschnitt 6.8.

8.7.2 Ereignisstatus priifen und iibermitteln

8.8

82

Es gibt verschiedene Méglichkeiten den Ereignisstatus zu iibermitteln:

Verfiigt Ihre Auswerteelektronik iiber einen Binédrausgang, so kann dieser so konfiguriert
werden, dass der Status gemiss dem Ereignis umgeschaltet wird (siehe Abschnitt 6.7).

Der Ereignisstatus kann mittels digitaler Kommunikation abgefragt werden:

ProLink II zeigt automatisch die Ereignisse auf der Registerkarte Informativ im Status
Fenster und in der Ausgangswerte Registerkarte an.

Das Handterminal zeigt aktive Ereignis in Process Variables > View Status oder
Diag/Service > Test/Status an.

Konfiguration der Schwallstromgrenzen und -dauer (slug flow limits and duration)

Schwallstrome — Gas in einem Fliissigkeitsprozess oder Fliissigkeit in einem Gasprozess — treten
gelegentlich bei einigen Anwendungen auf. Das Auftreten von Schwallstromen kann die Messung
der Prozessdichte erheblich beeinflussen. Die Parameter der Schwallstromung ermoglichen der
Auswerteelektronik starke Schwankungen der Prozessvariablen zu unterdriicken sowie Prozesszustinde
zu erkennen, die eine Korrektur erfordern.

Schwallstrom (Slug flow) Parameter sind:

Unterer Schwallstrom Grenzwert — unterhalb dieses Punktes liegt Schwallstromung vor.
Ublicherweise ist dies die niedrigste Dichte im normalen Dichtebereich Ihres Prozesses.
Der voreingestellte Wert ist 0,0 g/cm3, der Bereich 0,0-10,0 g/(:m3 .

Oberer Schwallstrom Grenzwert — oberhalb dieses Punktes liegt Schwallstrémung vor.
Ublicherweise ist dies die hochste Dichte im normalen Dichtebereich Thres Prozesses.
Der voreingestellte Wert ist 5,0 g/cm?, der Bereich 0,0-10,0 g/cm’.

Schwallstromdauer — ist die Zeit in Sekunden, die die Auswerteelektronik wartet bevor sie in
den Schwallstromzustand geht (ausserhalb der Schwallstromgrenzen), um in den normalen
Betriebszustand zuriickzukehren (innerhalb der Schwallstromgrenzen).
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8.9

Wenn die Auswerteelektronik Schwallstromung erkennt:
*  FEin Schwallstrom Alarm wird umgehend generiert.

*  Wihren der Schwallstrom Periode hilt die Auswerteelektronik den Massedurchflusswert auf
dem zuletzt vor der Schwallstrom Periode gemessenen Wert, unabhéngig von dem vom Sensor
gemessenen Massedurchfluss. Alle Ausginge die den Massedurchfluss ausgeben und alle
internen Berechnungen die den Massedurchfluss einsetzen, verwenden diesen Wert.

* Sind immer noch Schwallstome nach Beendigung der Schwallstromdauer vorhanden, setzt die
Auswerteelektronik den Massedurchfluss auf 0, unabhingig von dem vom Sensor gemessenen
Massedurchfluss. Alle Ausgénge die den Massedurchfluss ausgeben und alle internen
Berechnungen die den Massedurchfluss einsetzen, verwenden O.

*  Geht die Prozessdichte auf einen Wert zuriick der innerhalb der Schwallstromgrenzen liegt,
wird der Schwallstrom Alarm geloscht und der Massedurchfluss kehrt zuriick zum aktuell
gemessenen Wert.

Schwallstrom Parameter konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-2.
e Mittels Handterminal, sieche Abb. C-7.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Anmerkung: Die Schwallstrom Grenzwerte miissen in g/cm’ eingegeben werden, auch wenn fiir die Dichte
eine andere Einheit konfiguriert wurde. Die Schwallstromdauer muss in Sekunden eingegeben werden.

Anmerkung: Anheben des unteren Schwallstrom Grenzwertes oder Herabsetzen des oberen Schwallstrom
Grenzwertes erhoht die Moglichkeit eines Schwallstromzustandes. Umgekehrt, Herabsetzen des
unteren Schwallstrom Grenzwertes oder Anheben des oberen Schwallstrom Grenzwertes vermindert
die Moglichkeit eines Schwallstromzustandes.

Anmerkung: Ist die Schwallstromdauer auf 0 gesetzt, wird der Massedurchfluss direkt beim Erkennen
von Schwallstromung auf 0 gesetzt.

Handhabung der Alarme konfigurieren
Es gibt zwei Moglichkeiten wie die Auswerteelektronik Modell 2400S Alarme ausgeben kann:

*  Durch Setzen der Ausginge auf ihre konfigurierten Alarmwerte. Siehe Abschnitt 6.5.5, 6.6.5
und 6.7.3.)

e Durch Konfigurieren eines Bindrausgangs den Storstatus anzuzeigen
e Durch Eintrag eines Alarms in die aktive Alarmliste

Status Alarmstufe steuert welche dieser Methoden verwendet wird. Fiir einige Alarme steuert nur
Alarm Timeout, wenn der Alarm iibermittelt wird.

8.9.1 Status Alarmstufe

Status Alarme sind in drei Alarmstufen eingeteilt. Die Alarmstufe steuert das Verhalten der
Auswerteelektronik, wenn die Alarmbedingungen eintreten. Siehe Tabelle 8-6.
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Optionale Konfiguration

Alarmstufe
Alarmstufe Auswerteelektronik Aktion
Stoérung Wenn diese Bedingung eintritt, wird ein Alarm generiert und alle Ausgénge gehen auf
ihren konfigurierten Alarmwert. Siehe Kapitel 6.
Informativ Wenn diese Bedingung eintritt, wird ein Alarm generiert aber die Ausgangswerte sind
nicht betroffen.
Ignorieren Wenn diese Bedingung eintritt, wird kein Alarm generiert (kein Eintrag in die aktive

Alarmliste) und die Ausgangswerte sind nicht betroffen.

Einige Alarme konnen neu klassifiziert werden. Zum Beispiel:

Die voreingestellte Alarmstufe fiir Alarm A20 (Kalibrierfaktoren nicht eingegeben) ist
Stérung, dieser kann entweder auf Informativ oder Ignorieren neu konfiguriert werden.

Die voreingestellte Alarmstufe fiir Alarm A102 (Antrieb Bereichsiiberschreitung) ist
Informativ, dieser kann entweder auf Ignorieren oder Stérung neu konfiguriert werden.

Eine Liste aller Status Alarme und voreingestellte Alarmstufen, siehe Tabelle 8-7. Weitere
Informationen iiber Status Alarme, méglicher Ursachen und Hinweise zur Storungsanalyse und
-beseitigung, siche Tabelle 11-4.

Alarmstufe konfigurieren:
Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
Mittels Handterminal, siche Abb. C-5.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Status Alarme und Alarmstufen

Anzeige Handterminal Beeinflusst
Voreingestellte  Konfigu- durch Alarm
Alarm Code Anzeige ProLink Il Alarmstufe rierbar Timeout
A001 EEprom Checksum Error (Core Processor) Stérung Nein Nein
(E)EPROM Prufsummen Fehler (CP)
A002 RAM Test Error (Core Processor) Stdérung Nein Nein
RAM Fehler (CP)
A003 Sensor Not Responding (No Tube Interrupt) Stdérung Ja Ja
Sensor Fehler
A004 Temperature sensor out of range Stoérung Nein Ja
Temperatur Sensor Fehler
A005 Input Over-Range Stoérung Ja Ja
Eingang Bereichslberschreitung
A006 Transmitter Not Characterized Stoérung Ja Nein
Nicht konfiguriert
A008 Density Outside Limits Stdérung Ja Ja
Dichte Bereichsliberschreitung
A009 Transmitter Initializing/Warming Up Stdérung Ja Nein
Auswerteelektronik Initialisierung/
Aufwarmphase
A010 Calibration Failure Stérung Nein Nein
Kalibrierfehler
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Status Alarme und Alarmstufen Fortsetzung

Anzeige Handterminal Beeinflusst
Voreingestellte  Konfigu- durch Alarm
Alarm Code Anzeige ProLink Il Alarmstufe rierbar Timeout
AO011 Excess Calibration Correction, Zero too Low Stdérung Ja Nein

Nullpunktwert zu niedrig

A012 Excess Calibration Correction, Zero too High Stdérung Ja Nein

usawiyau gauyag ui
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Nullpunktwert zu hoch

A013 Process too Noisy to Perform Auto Zero Stdérung Ja Nein

Nullpunktwert rauscht zu stark

AO14 Transmitter Failed Stérung Nein Nein

Auswerteelektronik Fehler
A016 Line RTD Temperature Out-Of-Range Stoérung Ja Ja

Rohrleitung Pt100 Temperatur
Bereichstiberschreitung

A017 Meter RTD Temperature Out-Of-Range Stdérung Ja Ja

Sensor Pt100 Temperatur
Bereichsiberschreitung

A020 Calibration Factors Unentered Stérung Ja Nein

Kalibrier Faktoren nicht eingegeben (FlowCal)

A021 Unrecognized/ Unentered Sensor Type Stdérung Nein Nein

uoneinbiuoy aysiIapioug

Falscher Sensor Typ (K1)
A029 Internal Communication Failure Stérung Nein Nein

PIC/Zusatzplatine Kommunikations Fehler

A030 Hardware/Software Incompatible Storung Nein Nein

Falscher Platinentyp
A031 Undefiniert Stoérung Nein Nein

Spannung zu niedrig

w
e
>
o
o
A032" Meter Verification Fault Alarm Stérung Nein Nein 9;
Systemverifizierung/Ausgénge im =
Alarmzustand ﬁ
A032® Outputs Fixed during Meter Verification Variiert® Nein Nein z
o
Systemverifizierung lauft und Ausgéange fixiert g
A033 Tube Not Full Stdérung Nein Ja o)
=]
Messrohr nicht voll =
A034® Meter Verification Failed Informativ JA Nein
Systemverifizierung fehlgeschlagen
A035@ Meter Verification Aborted Informativ Ja Nein

Systemverifizierung abgebrochen

A100 Primary mA Output Saturated Informativ Ja® Nein

Primar mA Ausgang gesattigt
A101 Primary mA Output Fxed Informativ Ja®¥ Nein

Prim&r mA Ausgang fixiert

A102 Drive Over-Range Informativ Ja Nein

Antrieb Bereichsiiberschreitung

A104 Calibration-In- Progress Informativ Ja® Nein
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Kalibrierung lauft
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Status Alarme und Alarmstufen Fortsetzung

Anzeige Handterminal Beeinflusst
Voreingestellte  Konfigu- durch Alarm

Alarm Code Anzeige ProLink Il Alarmstufe rierbar Timeout

A105 Slug Flow Informativ Ja Nein
Schwallstréomung

A106 Burst Mode Enabled Informativ Ja® Nein
Burst Modus aktiviert

A107 Power Reset Occurred Ignorieren Ja Nein
Spannungsunterbrechung

A110 Frequency Output Saturated Informativ Ja® Nein
Frequenzausgang geséttigt

Al11 Frequency Output Fixed Informativ Ja® Nein
Frequenzausgang fixiert

A115 External Input Error Informativ Ja Nein
Externer Eingang Fehler

A118 Discrete Output 1 Fixed Informativ Ja® Nein
Binédrausgang 1 fixiert

A131® Meter Verification Info Alarm Informativ Ja Nein
Systemverifizierung/Ausgange auf letztem
Wert

A131@ Meter Verification in Progress Informativ Ja Nein
Systemverifizierung lauft

A132 Simulation Mode Active Informativ Ja® Nein

Simulations Modus aktiv

(1) Betrifft nur Systeme mit Original Systemverifizierung.

(2) Betrifft nur Systeme mit Smart Systemverifizierung.

(3) Sind die Ausginge auf zuletzt gemessener Wert gesetzt ist die Alarmstufe Informativ. Sind die Ausgdinge auf Storung gesetzt ist die
Alarmstufe Storung.

(4) Kann entweder auf Informativ oder Ignorieren gesetzt werden, aber nicht auf Storung.

86

8.9.2 Timeout fiir Storungen

Wird eine Stérung erkannt setzt die Auswerteelektronik immer sofort das Statusbit “Alarm aktiv*. Nur
bei einigen Storungen (siehe Tabelle 8-7) werden Storaktionen der Auswerteelektronik Ausgénge und
digitale Kommunikation nicht implementiert bis Timeout beendet ist. Wihrend des Timeout fiir
Storungen geben die Ausgédnge weiterhin den zuletzt gemessenen Wert aus.

Der voreingestellte Timeout Wert ist 0.
Timeout fiir Storung konfigurieren:

» Mittels ProLink II, siche Abb. C-2. Sie konnen entweder die Registerkarte Analogausgang
oder Frequenzausgang verwenden. Es wird nur der Wert gespeichert. Wenn Sie Timeout fiir
Storungen in einer Registerkarte andern wird die andere Registerkarte automatisch geidndert.

e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.
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8.10 Bedieninterface konfigurieren
Wenn Ihre Auswerteelektronik iiber ein Bedieninterface verfiigt, konnen Sie verschiedene Parameter
konfigurieren, die die Funktionen des Bedieninterfaces steuern.
8.10.1 Update Periode
Der Parameter Update Period (oder Display Rate) steuert wie oft das Display mit den aktuellen Daten
aktualisiert wird. Voreingestellt sind 200 ms der Bereich ist 100 ms bis 10.000 ms (10 s).
Update Period konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-9.
e  Mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-14.
8.10.2  Sprache
Das Display kann konfiguriert werden eine der folgenden Sprachen fiir Daten und Menii zu verwenden:
* Englisch
*  Franzosisch
e Deutsch
*  Spanisch
Display Sprache einstellen:
» Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e  Mittels Bedieninterface Menii, sieche Abb. C-14.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Handterminal verfiigbar.
8.10.3  Aktivieren und deaktivieren der Bedieninterface Parameter
Tabelle 8-8 listet die Bedieninterface Parameter und beschreibt deren Verhalten im aktivierten
(dargestellten) und deaktivierten (nicht dargestellten) Zustand.
Bedieninterface Parameter
Parameter Aktiviert (dargestelit) Deaktiviert (nicht dargestelit)
Zahler Start/Stopp Anwender kann die Zahler mit dem Anwender kann die Zahler nicht mit dem
Bedieninterface Starten und Stoppen. Bedieninterface Starten und Stoppen.
Zéhler zuriicksetzen Anwender kann die Masse- und Volumenzé&hler Anwender kann die Masse- und Volumenzéhler
mit dem Bedieninterface zuriicksetzen. nicht mit dem Bedieninterface zurilicksetzen.
Auto scroll Das Display scrollt automatisch durch Anwender muss Scroll verwenden, um die
die einzelnen Prozessvariable mit einem Prozessvariablen anzusehen.

konfigurierten Zeitintervall.

Off-line Menii Anwender hat Zugriff auf das Off-line Menu Anwender hat keinen Zugriff auf das Off-line

(Nullpunktkalib., Simulation und Konfiguration).  Mend.
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Bedieninterface Parameter Fortsetzung

Parameter Aktiviert (dargestelit) Deaktiviert (nicht dargestelit)

Off-line Passwort Anwender muss ein Passwort verwenden Anwender hat ohne Passwort Zugriff auf das
um Zugriff auf das Off-line Menu zu haben. Off-line Menu.

Alarm Menu Anwender hat Zugriff auf das Alarm Menu Anwender hat keinen Zugriff auf das Alarm
(Anzeige und Bestatigung der Alarme). Menu.

Alle Alarme bestatigen Anwender ist in der Lage, alle anstehenden Anwender muss jeden einzelnen Alarm
Alarme auf ein Mal zu bestétigen. bestéatigen.

Diese Parameter konfigurieren:

e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.

e Mittels Handterminal, siche Abb. C-9.

e  Mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-14.
Folgendes ist zu beachten:

* Verwenden Sie das Bedieninterface, um den Zugriff auf das Off-line Menii zu deaktivieren,
verschwindet das Off-line Menii sofort nachdem Sie das Menii System verlassen haben.
Wollen Sie den Zugriff wieder aktivieren, miissen Sie ProLink II oder das Handterminal
verwenden.

* Die Scroll rate steuert die Scroll-Geschwindigkeit bei aktiviertem Auto scroll. Die Scroll rate
definiert wie lange jede Prozessvariable (siehe Abschnitt 8.10.5) auf dem Display angezeigt
wird. Die Zeitperiode wird in Sekunden angegeben, z. B., wenn die Scroll rate auf 10
eingestellt ist, wird jede Displayvariable fiir 10 Sekunden auf dem Display angezeigt.

Wenn Sie ein Handterminal oder das Bedieninterface zur Konfiguration der Auswerteelektronik
verwenden, miissen Sie zuerst Auto scroll aktivieren, bevor Sie die Scroll rate konfigurieren
konnen (siehe Abschnitt 8.10.3).

*  Das Off-line Passwort schiitzt vor unbefugtem Zugriff auf das Off-line Menii.
Das Passwort kann bis zu vier Zahlen haben.

Wenn Sie ein Handterminal oder das Bedieninterface verwenden, miissen Sie zuerst das
Off-line Passwort aktivieren, bevor Sie es konfigurieren konnen (siehe Abschnitt 8.10.3).

8.10.4  LCD Hintergrundbeleuchtung konfigurieren

Das LCD Display auf dem Bedieninterface kann ein oder aus geschaltet werden. Hintergrund-
beleuchtung steuern:

e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-9.
e  Mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-14.

Zusitzlich kénnen ProLink II und Handterminal die Intensitiit der Hintergrundbeleuchtung geregelt
werden. Sie konnen einen Wert zwischen 0 und 63 spezifizieren, je hther der Wert desto heller
die Hintergrundbeleuchtung.
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8.10.5  Displayvariablen und Display Genauigkeit konfigurieren

Sie konnen mit dem Bedieninterface bis zu 15 Prozessvariablen in beliebiger Reihenfolge durch
scrollen. Sie konnen die Prozessvariablen die Sie ansehen mochten, konfigurieren und die
Reihenfolge festlegen, in der sie erscheinen sollen.

Zusitzlich konne Sie fiir jede Displayvariable die Display Genauigkeit konfigurieren. Die Display
Genauigkeit legt die Anzahl der Stellen rechts vom Dezimalkomma (Punkt) fest. Die Genauigkeit
kann auf jeden Wert zwischen 0O bis 5 gesetzt werden.
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Displayvariablen und Display Genauigkeit konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-9.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber die Displaymeniis verfiigbar.

Tabelle 8-9 zeigt ein Beispiel einer Konfiguration der Displayvariablen. Beachten Sie, dass Sie Variablen
wiederholen kénnen und ebenso keine Displayvariable spezifizieren konnen, ausgenommen Display
Var 1. Weitere Informationen wie die Displayvariablen auf dem Display erscheinen, siche Anhang D.

Beispiel einer Konfiguration der Displayvariablen

uoneinbiuoy aysiIapioug

Displayvariable Prozessvariable

Displayvariable 1 Massedurchfluss

Displayvariable 2 Massezahler

Displayvariable 3 Volumendurchfluss

Displayvariable 4 Volumenzahler

Displayvariable 5 Dichte

Displayvariable 6 Temperatur

Displayvariable 7 Externe Temperatur g
Displayvariable 8 Externer Druck @
Displayvariable 9 Massedurchfluss -
Displayvariable 10 Keine ;J;
Displayvariable 11 Keine %
Displayvariable 12 Keine a"
Displayvariable 13 Keine §
Displayvariable 14 Keine §
Displayvariable 15 Keine 2

(1) Displayvariable 1 kann nicht auf keine gesetzt werden.
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8.11

90

Konfiguration der digitalen Kommunikation

Die digitalen Kommunikationsparameter steuern die digitale Kommunikation der Auswerteelektronik.
Folgende digitale Kommunikationsparameter konnen konfiguriert werden:

¢ Modbus Adresse (fiir Service Port oder Modbus Anschluss)
*  Modbus ASCII Unterstiitzung

* HART Adresse (nur fiir HART Anschluss)

*  mA Messkreis Methode

e Infrarot Port Schreibschutz

* Fliesskomma Byte Anweisung

*  Zusitzliche Kommunikations-Antwortverzogerung

* Digitale Stéranzeige

*  Burst Modus

* PV,SV, TV und QV Zuordnung

8.11.1  Adressen und entsprechende Parameter konfigurieren

Zwei Adressen konnen zur Identifizierung oder zum Anschluss der Auswerteelektronik verwendet
werden: Die Modbus Adresse und die HART Adresse. Sie konnen eine von beiden oder beide
konfigurieren oder die voreingestellten Werte beibehalten.

Beachten Sie, dass der Service Port immer auf eine der folgenden Adressen antwortet:
* Service Port Adresse (111)
* Konfigurierte Modbus Adresse (voreingestellt=1)

Andern der Modbus Adresse

Die Einstellung giiltiger Modbus Adressen ist abhiingig davon, ob die Unterstiitzung fiir Modbus
ASCII aktiviert oder deaktiviert ist (siche folgenden Abschnitt ). Giiltige Modbus Adressen sind:

*  Modbus ASCII aktiviert: 1-15, 32-47, 64-79, 96-110
e Modbus ASCII deaktiviert: 0—127
Konfigurieren der Modbus Adresse:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
* Mittels Bedieninterface, siche Abb. C-14.

Modbus ASCII Unterstiitzung aktivieren oder deaktivieren

Wenn die Unterstiitzung fiir Modbus ASCII aktiviert ist, kann der Service Port Anschliisse akzeptieren
die entweder Modbus ASCII oder Modbus RTU verwenden. Wenn die Unterstiitzung fiir Modbus
ASCII deaktiviert ist, kann der Service Port keine Anschliisse akzeptieren die Modbus ASCII
verwenden. Nur Modbus RTU Anschliisse werden akzeptiert.

Der primire Grund die Modbus ASCII Unterstiitzung zu deaktivieren ist, einen grosseren Bereich fiir
die Modbus Adressen des Service Ports zu ermoglichen.
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Modbus ASCII Unterstiitzung aktivieren oder deaktivieren
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
* Mittels Bedieninterface, siche Abb. C-14.

HART Adresse konfigurieren

Die HART Adresse der Auswerteelektronik dient den Gerdten im Netzwerk zur Identifizierung
sowie zur Kommunikation mit anderen Auswerteelektroniken die das HART Protokoll verwenden.
Eine HART Adresse im Netzwerk muss eindeutig sein.

Giiltige HART Adressen sind 0-15.
Konfigurieren der HART Adresse:

* Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.

e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
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Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Anmerkung: Gerdte, die das HART Protokoll zur Kommunikation mit anderen Auswerteelektroniken
verwenden, konnen entweder die HART Adresse oder die HART Kennzeichnung verwenden (siehe
Abschnitt 8.12). Sie konnen irgendeine oder beide Adressen konfigurieren, je nach dem was fiir die
anderen HART Gerdte benotigt wird.
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Anmerkung: Wenn Sie die HART Adresse dndern, konnen Sie auch den Parameter des mA Messkreis
Modus dndern. Siehe nachfolgenden Abschnitt.

Parameter des mA Messkreis Modus konfigurieren

Der Parameter des mA Messkreis Modus wird dazu verwendet, den mA Ausgang zu fixieren oder
nicht zu fixieren:

e Ist der Parameter des mA Messkreis Modus deaktiviert: Der mA Ausgang ist fixiert auf 4 mA
und kann nicht zum Ausgeben von Prozessdaten verwendet werden.

e Ist der Parameter des mA Messkreis Modus aktiviert: Der mA Ausgang gibt die Prozessdaten
wie konfiguriert aus.

Um den Parameter des mA Messkreis Modus zu konfigurieren miissen Sie ProLink II verwenden.
Siehe Abb. C-3.

Anmerkung: Immer wenn Sie ProLink Il verwenden, um die HART Adresse auf 0 zu setzen, aktiviert
ProLink Il ebenso den Parameter des mA Messkreis Modus (im Kontrollfeld markieren). Immer wenn
Sie ProLink Il verwenden, um die HART Adresse auf irgend einen anderen Wert zu setzen,
deaktiviert ProLink II ebenso den Parameter des mA Messkreis Modus. Sie kionnen diese Anderung
akzeptieren oder das Kontrollfeld nicht markieren bevor Sie auf OK oder Ubernehmen klicken.
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8.11.2 Infrarot Port Schreibschutz

Der Infrarot Port (IrDA) auf dem Bedieninterface kann mit einem Schreibschutz versehen werden
oder auch nicht. Um Dies auszufiihren:

e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-5.
e  Mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-14.
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8.11.3  Fliesskomma Byte Anweisung

Vier Bytes werden zur Ubertragung eines Fliesskomma Wertes verwendet. Bytes Inhalte, siche
Tabelle 8-10.

Byte Inhalte in Modbus Befehle und Antworten

Byte Bits Definitionen
1 SEEEEEEE S = Vorzeichen
E = Exponent
2 EMMMMMMM E = Exponent
M = Mantisse
3 MMMMMMMM M = Mantisse
MMMMMMMM M = Mantisse

Die voreingestellte Byte Anweisung fiir die Auswerteelektronik Modell 24008 ist 3—4—1-2. Wenn Sie
die Byte Anweisung zuriicksetzen miissen, um der verwendeten Byte Anweisung fiir einen externen
Host oder SPS zu entsprechen. Byte Anweisung Code sind in Tabelle 8-11 aufgelistet.

Um die Byte Anweisung mittels ProLink II zu konfigurieren, sieche Abb. C-3.

Anmerkung: Dieser Parameter beeinflusst nur die Modbus Kommunikation. HART Kommunikation ist
nicht gedindert.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface oder das Handterminal verfiigbar.

Byte Befehiscode und Byte Anweisungen

Byte Befehlscode Byte Anweisung
0 1-2-3-4
1 3—4-1-2
2 2-1-4-3
3 4-3-2-1

8.11.4  Zusiatzliche Kommunikations-Antwortverzégerung

Einige Hosts oder SPS arbeiten mit einer langsameren Geschwindigkeit als die Auswerteelektronik.
Um die Kommunikation mit diesen Geréten zu synchronisieren, konnen Sie eine zusétzliche
Zeitverzogerung konfigurieren, die jeder Antwort die die Auswerteelektronik zum externen Host
sendet hinzugefiigt wird.

Anmerkung: Dieser Parameter beeinflusst nur die Modbus Kommunikation. HART Kommunikation ist
nicht gedindert.

Die Basiseinheit fiir die Verzogerung ist 2/3 einer Zeichenzeit wie fiir die aktuelle Einstellung der Baud
rate des Serial Ports berechnet und Zeichen Ubertragungsparameter. Diese Basis Verzogerungseinheit
ist mit dem konfigurierten Wert multipliziert, um die gesamte zusétzliche Zeitverzdogerung zu erhalten. Sie
konnen einen Wert im Bereich von 1 bis 255 spezifizieren.

Um die zuséatzliche Kommunikations-Antwortverzogerung mittels ProLink II zu konfigurieren, siehe
Abb. C-3.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface oder das Handterminal verfiigbar.
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8.11.5  Konfiguration der Storanzeige (fault indicator)

Die Auswerteelektronik kann Storzustidnde mittels der digitalen Storanzeige anzeigen. Tabelle 8-12
listet die Optionen der digitalen Stéranzeige.

Digitale Kommunikation, Storausgangsanzeige und -werte

ProLink I Handterminal
Stéranzeige Optionen Storanzeige Optionen  Stérausgangswert
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Aufwérts (Upscale) Upscale * Die Prozessvariable zeigt, dass der Wert héher als der
obere Sensorgrenzwert ist.
e Zahler stoppen.

Abwaérts (Downscale) Downscale * Die Prozessvariable zeigt, dass der Wert niedriger als der
untere Sensorgrenzwert ist.
e Zahler stoppen.

Null (Zero) IntZero-All O * Durchflussvariable geht auf Wert der Null Durchfluss
darstellt. Dichte wird als Null ausgegeben.
* Temperatur wir als 0 °C ausgegeben oder equivalent
wenn andere Einheiten verwendet werden (z.B. 32 °C).
* Z&hler stoppen.

Not-A-Number (NAN) Not-a-Number * Prozessvariable stellt IEEE NAN dar.
* Antriebsverstarkung wird wie gemessen ausgegeben.
* Modbus skaliert Integers werden als Max Int
ausgegeben.
» Zahler stoppen.

uone.nbiyuoy| ayoijoploug

Durchfluss auf Null IntZero-Flow O * Durchflussvariable geht auf Wert der Null Durchfluss
(Flow to Zero) darstellt.
* Andere Prozessvariablen werden wie gemessen
ausgegeben.

e Zahler stoppen.

Keine (Voreinstellung) None * Prozessvariablen werden wie gemessen ausgegeben.
* Zahler schalten fort wenn sie laufen.

Storanzeige konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
Anmerkung: Entsprechend der Voreinstellung gibt die Auswerteelektronik eine Storung direkt aus

wenn diese eintritt. Sie konnen die Ausgabe der Storung durch Andern von Timeout verzogern. Siehe
Abschnitt 8.9

yiuoiPo[oIaMSNY J9p galleg

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

8.11.6  Konfiguration des Burst Modus

Der Burst Modus ist ein spezieller Kommunikationsmodus, in dem die Auswerteelektronik in
regelméssigen Abstinden HART digitale Informationen iiber den primdren mA Ausgang sendet.
Der Burst Modus ist normalerweise deaktiviert und sollte nur dann aktiviert werden, wenn ein
anderes Gerit innerhalb des Netzwerks eine HART Kommunikation im Burst Modus verlangt.

Burst Modus konfigurieren:
* Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.
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Anmerkung: Wenn Sie eine Verbindung mittels ProLink Il mit HART/Bell 202 zur Auswerteelektronik
verwenden, wird die Verbindung abgebrochen sobald der Burst Modus aktiviert ist. Sie konnen eine
andere Anschlussart wihlen oder ein Handterminal verwenden.

e Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Folgende generelle Schritte sind erforderlich:
1. Burst Modus aktivieren.

2. Burst Modus Ausgang spezifizieren. Optionen sind in Tabelle 8-13 beschrieben.

Burst Modus Ausgangsoptionen

Parameter
ProLink Il Handterminal Definition
Primé&rvariable PV Die Auswerteelektronik wiederholt die Werte der Primarvariablen
(in Messeinheiten) bei jedem Burst
(z. B. 14,0 g/s, 13,5 g/s, 12,0 g/s).
Aktuelle PV & % vom % range/current Die Auswerteelektronik sendet die PV in % des Bereichs und den

Bereich

aktuellen mA Wert bei jedem Burst (z. B. 25 %, 11,0 mA).

Dyn Variablen & Aktuelle Process variables/current Die Auswerteelektronik sendet die Werte der PV, SV, TV und QV

PV® in Messeinheiten und den aktuellen mA Wert der PV bei jedem

Burst (z. B. 50 Ib/min, 23 °C, 50 Ib/min, 0,0023 g/cm?, 11,8 mA).
Geréate Variablen mit Fid dev var Die Auswerteelektronik sendet vier Prozessvariablen bei jedem
Status lesen Burst plus den Status jeder Variablen. Siehe Schritt 3.

(1) Diese Burst Modus Einstellung wird iiblicherweise fiir den HART Tri-Loop™ Signalkonverter verwendet. Weitere Informationen
finden Sie in der Tri-Loop Betriebsanleitung.
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3. Wenn Sie Auswerteelektronik Variablen oder Fld dev var in Schritt 2 spezifiziert haben,
spezifizieren Sie die vier Prozessvariablen die bei jedem Burst gesendet werden sollen.

8.11.7  Konfiguration der PV, SV, TV und QV Zuordnungen

In der Auswerteelektronik sind vier Variablen fiir die HART Kommunikation definiert: PV
(primire Variable), SV (sekundire Variable), TV (tertidre Variable) und QV (quartidre Variable).
Eine Prozessvariable wie der Massedurchfluss ist einer HART Variablen zugeordnet.
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Die Werte der zugeordneten Prozessvariablen kénnen auf verschiedene Arten ausgegeben oder
gelesen werden:

* Die PV wird automatisch durch den mA Ausgang ausgegeben. Sie kann ebenso iiber die
digitale Kommunikation abgefragt oder iiber den Burst Modus ausgegeben werden. Wenn Sie
die PV dndern, wird die Prozessvariable die dem mA Ausgang zugeordnet ist automatisch
auch gedndert und umgekehrt. Siehe Abschnitt 6.5.1.

* Die SV wird nicht durch einen Ausgang ausgegeben. Sie kann iiber die digitale Kommunikation
abgefragt oder iiber den Burst Modus ausgegeben werden.

usawiyau gauyag ui
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* Die TV wird automatisch durch den Frequenzausgang ausgegeben, sofern die Auswerteelektronik
iber einen Frequenzausgang verfiigt. Sie kann ebenso iiber die digitale Kommunikation
abgefragt oder iiber den Burst Modus ausgegeben werden. Wenn Sie die TV dndern, wird die
Prozessvariable die dem Frequenzausgang zugeordnet ist automatisch auch geéndert und
umgekehrt. Siehe Abschnitt 6.6.1.

* Die QV wird nicht durch einen Ausgang ausgegeben. Sie kann iiber die digitale Kommunikation
abgefragt oder iiber den Burst Modus ausgegeben werden.

Tabelle 8-13 listet die giiltigen Zuordnungen fiir PV, SV, TV und QV fiir die Auswerteelektronik
Modell 2400S AN auf. Diese Zuordnungen konfigurieren:

e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-3.

e Mittels Handterminal konnen nur PV, TV und QV konfiguriert werden. Um PV und TV zu
konfigurieren, sieche Abb. C-8. Um QV zu konfigurieren, siche Abb. C-4 und verwenden die
View QV Option.

uoneinbiuoy aysiIapioug

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Prozessvariablen Zuordnung fiir PV, SV, TV und QV

Prozessvariable PV SV TV Qv @
Massedurchfluss v v v v %‘
Volumendurchfluss v v v v g
Temperatur v v v >
Dichte v v v %
Gas Standard Volumendurchfluss v v v v a
Antriebsverstéarkung v v v %
Masse Summenzéhler v %
Volumen Summenzéhler v :Et
Masse Gesamtzéhler v/
Volumen Gesamtzéahler v
Externer Druck 4 v 4
Externe Temperatur v v 4
Platinentemperatur v
Gas Standard Volumen Gesamtzéhler v
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Prozessvariablen Zuordnung fiir PV, SV, TV und QV Fortsetzung

Prozessvariable PV SV TV Qv

Gas Standard Volumen Summenzéhler

Li Aufnehmerspule Amplitude

Re Aufnehmerspule Amplitude

Sensortemperatur (nur T-Serie Sensoren)

Messrohrfrequenz

Aktueller Null Durchfluss

NSNS TNS

8.12  Gerate Einstellungen konfigurieren (device settings)

Die Gerite Einstellungen werden zur Beschreibung der Komponenten des Durchfluss-Messsystems
verwendet. Tabelle 8-15 listet und definiert die Gerite Einstellungen.

Anmerkung: Die HART Gerdte ID, welche in manchen Meniis angezeigt wird, kann nur einmal vergeben
werden, iiblicherweise wird vom Hersteller dafiir die Gerdte Seriennummer verwendet. Ist keine HART Gerdite
ID gesetzt, so ist der Wert 0.

Gerate Einstellungen

Parameter

Beschreibung

HART
Kennzeichnung

Auch als ,Software Kennzeichnung“ bezeichnet. Dient den anderen Geraten im Netzwerk zur
Identifizierung sowie zur Kommunikation mit dieser Auswerteelektronik mittels HART Protokoll.
Eine HART Adresse im Netzwerk muss eindeutig sein. Wird die Auswerteelektronik nicht tber
das HART Protokoll eingebunden, ist keine HART Kennzeichnung erforderlich.

Max. Lange: 8 Zeichen.

Beschreibung

Eine anwenderspezifische Beschreibung. Wird nicht fiir die Verarbeitung in der Auswerteelektronik
benétigt und ist auch nicht erforderlich.
Max. Lange: 16 Zeichen.

Nachricht Eine anwenderspezifische Nachricht. Wird nicht fir die Verarbeitung in der Auswerteelektronik
bendtigt und ist auch nicht erforderlich.
Max. Lénge: 32 Zeichen.

Datum Ein vom Anwender spezifiziertes Datum. Wird nicht fir die Verarbeitung in der Auswerteelektronik

bendtigt und ist auch nicht erforderlich.

(1) Gerdite, die das HART Protokoll zur Kommunikation mit anderen Auswerteelektroniken verwenden, konnen die HART Adresse
(siehe Abschnitt 8.11.1) oder die HART Kennzeichnung verwenden. Sie konnen irgendeine oder beide Adressen konfigurieren,
Jje nach dem was fiir die anderen HART Gerdite bendtigt wird.

Gerite Einstellungen konfigurieren:

Mittels ProLink II, sieche Abb. C-3.
Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.

Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.

Wenn Sie ein Datum eingeben:
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Bei ProLink II verwenden Sie den linken und rechten Pfeil oben im Kalender, um das Jahr und
den Monat auszuwihlen und klicken dann auf ein Datum.

Mit einem Handterminal geben Sie das Datum in dieser Form ein mm/dd/yyyy.
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8.13  Sensorparameter konfigurieren

Die Sensorparameter werden zur Beschreibung der Sensorkomponenten Ihres Durchfluss-Messsystems
verwendet. Diese werden nicht fiir die Verarbeitung in der Auswerteelektronik benétigt und sind auch
nicht erforderlich. Die folgenden Sensorparameter konnen geéndert werden:

¢ Seriennummer (Serial number)

¢ Sensorwerkstoff (Sensor material)

*  Auskleidungswerkstoff (Liner material)
* Flansche (Flange)

Diese Parameter konfigurieren:

e Mittels ProLink II, sieche Abb. C-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. C-8.
Anmerkung: Diese Funktion ist nicht iiber das Bedieninterface verfiigbar.
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Druckkompensation, Temperaturkompensation
und Polling
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9.1  Ubersicht
Dieses Kapitel beschreibt folgende Vorgehensweisen:
* Konfiguration der Druckkompensation — siehe Abschnitt 9.2
» Konfiguration der externen Temperaturkompensation — siche Abschnitt 9.3

» Konfiguration von Polling — siehe Abschnitt 9.4

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus,

dass Ihr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Tastenfolgen fiir das Handterminals gehen davon
aus, dass Sie vom ,,Online “ Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.

9.2 Druckkompensation

Die Auswerteelektronik Modell 2400S AN kann den Effekt, den der Druck auf die Sensormessrohre
ausiibt, kompensieren. Der Druckeffekt ist definiert als die Anderung der Sensorempfindlichkeit in
Bezug auf Durchfluss und Dichte, auf Grund der Abweichung des Betriebsdrucks vom Kalibrierdruck.

Anmerkung: Die Druckkompensation ist eine optionale Prozedur. Fiihren Sie diese Prozedur nur dann
aus, wenn sie fiir Ihre Anwendung erforderlich ist.

Bunbiyiasaqg- pun asAjeuesbun.iols

9.2.1 Optionen
Die Druckkompensation kann auf zwei Arten konfiguriert werden:

* Istder Betriebsdruck ein bekannter und konstanter Wert, kann dieser externe Druck eingegeben
werden und muss nicht von einem Druckmessgerit abgefragt werden.

*  Schwankt der Betriebsdruck signifikant, konfigurieren Sie die Auswerteelektronik so, dass sie
den aktuellen Druckwert von einem externen Druckmessgerit abfragt. Polling erfordert eine
HART/Bell 202 Kommunikation {iber den mA Ausgang.

Anmerkung: Wenn Sie einen konstanten Druckwert konfigurieren, stellen Sie sicher, dass der Wert
richtig ist. Wenn Sie die Druckabfrage konfigurieren, stellen Sie sicher, dass das Druckmessgeridit
genau und zuverldssig ist.

uabun||o1SuIoSHIOM
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9.2.2 Druckkorrekturfaktoren

Zur Konfiguration der Druckkompensation bendtigen Sie den Durchfluss-Kalibrierdruck, der Druck
bei dem der Sensor kalibriert wurde, (Druck der keinen Effekt auf den Kalibrierfaktor hat). Geben Sie
20 psi ein, sofern das Kalibrierdatenblatt Ihres Sensors keinen anderen Kalibrierdruck ausweist.

Es konnen zwei zusitzliche Druck Korrekturfaktoren konfiguriert werden: Einer fiir Durchfluss und
einer fiir Dichte. Die wie folgt definiert sind:

*  Durchflussfaktor — prozentuale Durchflussédnderung pro psi
 Dichtefaktor — Anderung der Dichte des Prozessmediums in g/cm®/psi

Nicht alle Sensoren oder Anwendungen erfordern Druckkorrekturfaktoren. Die zu verwendenden
Druckkorrekturwerte finden Sie im Produktdatenblatt fiir Ihren Sensor, das Vorzeichen ist dabei
umzukehren (z. B. ist der Durchflussfaktor 0,000004 % pro PSI, geben Sie einen Druckkorrektur
Durchflussfaktor von —0,000004 % pro PSI ein).

9.2.3 Konfiguration

Druckkompensation aktivieren und konfigurieren:
e Mittels ProLink II, siche Abb. 9-1.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. 9-2.

Druckkompensation mittels ProLink Il konfigurieren

Aktivieren Messeinheit setzen Konfigurieren
Anzeigen > ProLink > ProLink >
Préferenzen »  Konfiguration > »  Konfiguration >
¢ Druck Druck
Externe Druck- l l
kompensation aktivieren ‘ Druckeinheiten eingeben ‘ Durchflussfaktor eingeben

Ubernehmen — l
Ubernehmen

‘ Dichtefaktor eingeben ‘

A 4
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(1) Druck Messeinheiten miissen gemdiss den vom externen Dynamisch

(2) Siehe Abschnitt 9.4.

(3) Wenn zuvor konfiguriert. Polling fiir Temperatur ist
zugelassen. Siehe Abschnitt 9.4.

! J

‘ Kalibriedruck eingeben ‘

Dynamisch
oder statisch?
Statisch

Gerdt verwendeten Druckeinheiten konfiguriert werden.
Siehe Abschnitt 6.4.

Externen Druck
eingeben

Fertig
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Druckkompensation mittels Handterminal konfigurieren

Druck Messeinheit setzen" Druckkompensation konfigurieren
On-Line Menu > On-Line Menu >
Detailed Setup Detailed Setup
Config field dev var Charize Sensor
Pressure Pressure Comp
Druckeinheit eingeben Druckkomp aktivieren
Durchfluss Fakt eingeben
Home l
Dichte Fakt eingeben
Durchfluss-Kalibrierfaktor
eingeben

—Poll? Statisch?—l

(1) Druck Messeinheiten miissen gemdss den vom S;; q Statischen Druck

externen Gerdt verwendeten Druckeinheiten eingeben

konfiguriert werden. Siehe Abschnitt 6.4.

(2) Siehe Abschnitt 9.4.

(3) Wenn zuvor konfiguriert. Polling fiir Temperatur
ist zugelassen. Siehe Abschnitt 9.4. Gehe zu Polling

Einstellung®®

Polling fiir Druck®
deaktivieren

\4

Fertig

9.3 Externe Temperaturkompensation

Die externe Temperaturkompensation kann fiir Anwendungen wie Mineraldlmessung oder erweiterte
Dichte verwendet werden.

Die externe Temperaturkompensation kann auf zwei Arten konfiguriert werden:

* Ist die Betriebstemperatur ein bekannter und konstanter Wert, kann diese Temperatur
eingegeben werden und muss nicht von einem Temperaturmessgerit abgefragt werden.

* Schwankt die Betriebstemperatur signifikant, konfigurieren Sie die Auswerteelektronik so,
dass sie den aktuellen Temperaturwert von einem externen Temperaturmessgerit abfragt.
Polling erfordert eine HART/Bell 202 Kommunikation iiber den mA Ausgang.

Anmerkung: Wenn Sie einen konstanten Temperaturwert konfigurieren, stellen Sie sicher, dass der
Wert richtig ist. Wenn Sie die Temperaturabfrage konfigurieren, stellen Sie sicher, dass das
Temperaturmessgerdt genau und zuverldssig ist.

Externe Temperaturkompensation aktivieren und konfigurieren:
e Mittels ProLink II, siche Abb. 9-3.
e Mittels Handterminal, siche Abb. 9-4.
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Externe Temperaturkompensation mittels ProLink Il konfigurieren

Aktivieren Konfigurieren
i >
Anzeigen Poll?—¥_ Statisch?
Préferenzes
l v
ProLink > Polling fiir Temperatur®
Use Externe Temperatur Konfiguration > deaktivieren
verwenden aktivieren
Temperatur l
Ubernehmen ¢ 1 ProLink.> .
Temperatureinheiten!" Konfiguration >
1 eingeben Temperatur
(1) Temperatur Messeinheiten miissen gemdss Externe Temperatur
den vom externen Gerdit verwendeten eingeben
Temperatureinheiten konfiguriert werden. Gehe zu Polling
Siehe Abschnitt 6.4. Einstellung® Ubernehmen
(2) Siehe Abschnitt 9.4.

(3) Wenn zuvor konfiguriert. Polling fiir Druck
ist zugelassen. Siehe Abschnitt 9.4.

\4

Fertig

Externe Temperaturkompensation mittels Handterminal konfigurieren

Temperatur Messeinheit setzen'"

Temperaturekompensation konfigurieren

On-Line Menu >
Detailed Setup

v

Config field dev var

v

Temperature

v

Temp unit eingeben

Home

(1) Temperatur Messeinheiten miissen gemdss
den vom externen Gerdit verwendeten
Temperatureinheiten konfiguriert werden.
Siehe Abschnitt 6.4.

(2) Siehe Abschnitt 9.4.

(3) Wenn zuvor konfiguriert. Polling fiir Druck

v

On-Line Menu >
Detailed Setup

v

Charize Sensor

v

Ext temp

b

ext temp aktivieren

PoII?J—Statisch?—l

Static Temperature
eingeben

Gehe zu Polling
H
Setup®?

Polling fur
Temperatur®
deaktivieren

ist zugelassen. Siehe Abschnitt 9.4.
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9.4 Polling Einstellungen

Polling wird benétigt um Temperatur- oder Druckwerte von externen Gerédten abzurufen. Es konnen
ein oder zwei externe Gerite abgefragt werden. Somit konnen Sie Temperatur, Druck oder beide
Temperatur und Druck abfragen.

Anmerkung: Der abgefragte Temperaturwert wird fiir die Berechnung der abgeleiteten Variablen bei
der erweiterten Dichte Anwendung oder dem Temperatur korrigierten Fliissigkeitsvolumen (CTL)
bei der Mineralolmessung verwendet. Der Temperaturwert vom Sensor wird bei allen anderen
Berechnungen, in denen Temperaturwerte benotigt werden, verwendet.
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Polling erfordert ein HART Protokoll iiber Bell 202 Physical layer. Sie miissen sicher stellen, dass der
primidre mA Ausgang fiir das HART Protokoll verdrahtet ist. Siehe Installationsanleitung Ihrer
Auswerteelektronik.

Polling konfigurieren:
e Mittels ProLink II, siche Abb. 9-5.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. 9-6.

Anmerkung: Bevor Sie auf Polling setzen, priifen Sie, dass die Druckkompensation oder die externe
Temperaturkompensation entsprechend aktiviert ist (siehe Abschnitt 9.2 und Abschnitt 9.3).

Polling mittels ProLink Il konfigurieren

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

Polling fiir Druck Polling fiir Temperatur
ProLink > ProLink >
Konfiguration > Konfiguration >
Temperatur

v

Externe Temperatur
auf 32 °F (0 °C) setzen

v

Polled Variablen

|
v v

Polled Variable 1 Polled Variable 2 (1) Primdr wiihlen, wenn das externe Geridt
¢ ¢ vermutlich als sekunddrer Master (z. B.
Handterminal) an ein anderes Gerdt
angeschlossen ist. Sekunddir wiihlen,
wenn das externe Geridt vermutlich als
- primdrer Master an ein anderes Geriit
-
angeschlossen ist.
(2) Wenn Sie beide, Polled Variable 1 und

v

Bunbiyiasaqg- pun asAjeuesbun.iols

Polling Steuerung” Polling Steuerung®

spezifizieren spezifizieren

L
L

HART Kennzeichnung HART Kennzeichnung Polled Variable 2, konfigurieren,
des externen Gerates eingeben des externen Gerates eingeben verwenden Sie fiir beide die gleichen =
¢ ¢ Einstellungen. Wenn nicht, wird Poll als o
. .. oo . . x
Prozessvariable spezifizieren Prozessvariable spezifizieren Primdrer fiir beide Gerdte verwendet. a2
S
z‘: &
Ubernehmen 0
5
v Q
)
Fertig Fertig S
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Polling mittels Handterminal konfigurieren

Polling fur Druck Polling fiir Temperatur
On-Line Menu > On-Line Menu >
5 Detailed Setup 5 Detailed Setup
1 Charize Sensor 1 Charize Sensor
9 Ext temp

v

Static temperature
auf 32 °F (0 °C) setzen

v

8 Polling setup

¢ ¢ (1) Primary wdhlen, wenn das externe Gerdit
Poll Control 1" spezifizieren » Poll Control 2? spezifizieren vermutlich als sekundérer Master (z. B.
¢ ¢ Handterminal) an ein anderes Geriit
angeschlossen ist. Secondary wihlen,
Ext Dev Tag 1 eingeben Ext Dev Tag 2 eingeben wenn das externe Gerdit vermutlich als
¢ ¢ primdirer Master an ein anderes Ger:it
. . angeschlossen ist.
Polled Var 1 spezifizieren Polled Var 2 spezifizieren (2) Wenn Sie beide, Polled Variable I und
Polled Variable 2, konfigurieren,
verwenden Sie fiir beide die gleichen
Send Einstellungen. Wenn nicht, wird Poll als
Primary fiir beide Gertdite verwendet.
Fertig Fertig
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Leistungsmerkmale der Messung

10.1

10.2

Ubersicht
Dieses Kapitel beschreibt folgende Vorgehensweisen:
* Systemverifizierung — sieche Abschnitt 10.3
* Systemvalidierung und Geritefaktoren setzen — siehe Abschnitt 10.4
* Dichte Kalibrierung — siche Abschnitt 10.5
e Temperatur Kalibrierung — siehe Abschnitt 10.6

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus, dass
Thr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Tastenfolgen fiir das Handterminals gehen davon
aus, dass Sie vom ,,Online “ Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.

Systemvalidierung, Systemverifizierung und Kalibrierung

Die Auswerteelektronik Modell 2400S unterstiitzt folgende Vorgehensweisen fiir die Bewertung und
Justierung von Leistungsmerkmalen der Messung:

* Systemverifizierung — Vertrauen in die Leistungsmerkmalen des Sensors erlangen, durch das
Analysieren von sekundéren Variablen die mit Durchfluss und Dichte in Verbindung stehen

* Systemvalidierung — Leistungsmerkmale bestétigen durch Vergleichen der Sensor Messung
mit einem Messnormal

* Kalibrierung — Nachweis des Verhiltnisses zwischen einer Prozessvariablen (Durchfluss,
Dichte oder Temperatur) und dem Signal vom Sensor

Diese drei Vorgehensweisen werden in den Abschnitten 10.2.1 bis 10.2.4 behandelt und verglichen.
Bevor Sie eine dieser Vorgehensweisen ausfiihren, sehen Sie sich diesen Abschnitt an, um sicher
zu stellen, dass Sie fiir Ihren Zweck die entsprechende Vorgehensweise ausfiihren.

10.2.1  Systemverifizierung

Die Systemverifizierung bewertet die strukturelle Integritét der Sensor Messrohre durch Vergleich der
aktuellen Steifigkeit der Messrohre mit der Steifigkeit die beim Hersteller gemessen wurde. Steifigkeit
ist definiert als Belastung pro Auslenkungseinheit oder Kraft dividiert durch die Auslenkung.

Durch die Anderung der strukturellen Integritit @indert sich die Reaktion des Sensors in Bezug auf
Masse und Dichte, dieser Wert kann als Leistungsmerkmal Indikator der Messung herangezogen
werden.” Anderungen der Steifigkeit des Rohres sind normalerweise begriindet durch Erosion, Korrosion
oder Beschédigung des Rohres.
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Anmerkung: Micro Motion empfiehlt die Systemverifizierung in regelmdssigen Abstinden

durchzufiihren.

Es gibt zwei Versionen der Systemverifizierung, die Original Systemverifizierung und die Smart
Systemverifizierung. Tabelle 10-1 listet die Anforderungen fiir die Original Version und der Smart
Version der Systemverifizierung auf. Tabelle 10-2 bietet einen Gegeniiberstellung der beiden

Versionen.

Anmerkungen: Wenn Sie mit einer dlteren ProLink Il Version oder Handterminal
Gerdtebeschreibungen (DD) arbeiten, haben Sie keinen Zugriff auf die zusdtzlichen Funktionen der
Smart Version der Systemverifizierung. Wenn Sie mit einem ProLink Il Update oder dem
Handterminal mit Original Version der Systemverifizierung arbeiten, unterscheiden sich die
Prozeduren leicht von den hier dargestellten Prozeduren.

Anforderungen an die Anwendung Systemverifizierung entsprechend der Version

Anwendung Systemverifizierung

Anforderungsart Original Systemverifizierung Smart Systemverifizierung
Auswerteelektronik v1.0 v4.0
ProLink Il Anforderungen v2.5 v2.9

HART DD Anforderungen

375 Handterminal Geréte rev 1, DD rev 1

375 Handterminal Geréte rev 4, DD rev 2

Gegeniiberstellung der Merkmale und Funktionen der Systemverifizierung:
Original Version - Smart Version

Merkmale oder
Funktionen

Anwendung Systemverifizierung

Original Systemverifizierung

Smart Systemverifizierung

Prozessunterbrechung

Durchfluss stoppen nicht erforderlich

Durchfluss stoppen nicht erforderlich

Unterbrechung der Messung

Drei Minuten. Ausgange gehen auf:
* Zuletzt gemessener Wert
* Konfigurierter Stérwert

Anwenderoption:

* Messung fortflhren. Messung ist nicht
unterbrochen. Test erfordert ca. 90 s.

* Zuletzt gemessener Wert. Ausgange
fixiert und Messung fir ca. 140 s
unterbrochen.

» Konfigurierter Stérwert. Ausgénge fixiert
und Messung flr ca. 140 s
unterbrochen.

Speichern der Ergebnisse

Testergebnisse nur fur Tests gespeichert,
bei Ausflihrung mit ProLink Il und auf PC
gespeichert

Die Zwanzig letzten Ergebnisse sind in der
Auswerteelektronik gespeichert,
unabhangig vom flr die Prozedur
verwendeten Hilfsmittel. Bei Test
Ausfiihrung mit ProLink Il werden
zusatzliche Ergebnisdaten auf PC
gespeichert.

Ergebnisdaten auf dem Display

Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch des
aktuellen Tests

Fir alle in der Auswerteelektronik
gespeicherten Ergebnisse:

* Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch
¢ Abbruchcode (falls relevant)

* Steifigkeit Aufnehmer rechts und links
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Gegeniiberstellung der Merkmale und Funktionen der Systemverifizierung:
Original Version - Smart Version

Anwendung Systemverifizierung

Merkmale oder
Funktionen

Original Systemverifizierung

Smart Systemverifizierung

Ergebnisdaten mit dem
Handterminal

Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch des
aktuellen Tests

Far alle in der Auswerteelektronik

gespeicherten Ergebnisse:

* Erfolgreich/Fehigeschlagen/Abbruch

* Abbruchcode (falls relevant)

« Steifigkeit Aufnehmer rechts und links

* Vergleichstabelle der gespeicherten
Ergebnisse

* Vergleichsdarstellung der gespeicherten
Ergebnisse

Ergebnisdaten mit Fur alle auf dem PC gespeicherten Fuar alle auf der Auswerteelktronik by
ProLink Il Ergebnisse: gespeicherten Ergebnisse: 7y
» Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch * Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch s

* Abbruchcode (falls relevant) * Abbruchcode (falls relevant) Q@

* Steifigkeit Aufnehmer rechts und links * Steifigkeit Aufnehmer rechts und links ‘§

* Testausfihrung Metadata * Testausfihrung Metadata °

* Vergleichsgraphiken * Vergleichsgraphiken 5

* Testreports ¢ Testreports )

¢ Datenexport und ¢ Datenexport und g

Manipulationsmdglichkeiten Manipulationsméglichkeiten o

Startmethoden Manuell Manuell %
Zeitplanungsprogramm @

Ereignis s

Binareingang" Q

(1) Um diese Methode zu verwenden muss Kanal B als Bindreingang konfiguriert sein.

10.2.2

Systemvalidierung und Geratefaktoren

Die Systemvalidierung vergleicht den Messwert der Auswerteelektronik mit einem externen

Messnormal. Systemvalidierung erfordert einen Datenpunkt.

Anmerkung: Fiir eine brauchbare Systemvalidierung muss des externe Messnormal deutlich genauer
sein als der Sensor. Im Produktdatenblatt des Sensors finden Sie die Spezifikation der Genauigkeit.

Weicht die Massdurchfluss-, Volumendurchfluss- oder Dichtemessung der Auswerteelektronik
signifikant vom externen Messnormal ab, sollte der entsprechende Geritefaktor gesetzt werden. Der

uonesuadwoy

Geritefaktor ist ein Wert mit dem die Auswerteelektronik den Wert der Prozessvariablen multipliziert.
Die voreingestellten Geritefaktoren sind 1,0, das bedeutet, dass kein Unterschied zwischen den Daten
vom Sensor und den ausgegebenen Daten besteht.
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Geritefaktoren werden normalerweise dazu verwendet, um das Durchfluss-Messsystem auf ein
geeichtes Messnormal abzugleichen. Moglicherweise sind die Gerétefaktoren periodisch zu ermitteln
und zu konfigurieren, um den Vorschriften gerecht zu werden.

10.2.3  Kalibrierung

Das Durchfluss-Messsystem misst Prozessvariablen basierend auf festen Referenzpunkten. Die
Kalibrierung gleicht diese Referenzpunkte ab. Drei Arten der Kalibrierung konnen durchgefiihrt
werden:

*  Nullpunktkalibrierung oder kein Durchfluss (siehe Abschnitt 5.5)

uabunjjoisulesyIom

* Dichtekalibrierung

*  Temperaturkalibrierung
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Dichte- und Temperaturkalibrierung erfordern zwei Datenpunkte (niedrig und hoch) und eine
externe Messung fiir jeden. Die Kalibrierung dndert den Offset und/oder Steigung der Linie, die das
Verhiltnis von Prozessdichte und ausgegebenem Dichtewert reprisentiert oder die das Verhiltnis
von Prozesstemperatur und ausgegebenem Temperaturwert représentiert.

Anmerkung: Fiir eine brauchbare Dichte- oder Temperaturkalibrierung muss die externe Messung
genau sein.

Micro Motion Durchfluss-Messsysteme mit Auswerteelektronik Modell 2400S sind werkseitig
kalibriert und benotigen normalerweise keine vor Ort Kalibrierung im Feld. Fiihren Sie eine
Kalibrierung des Durchfluss-Messsystems nur dann durch, wenn dies durch gesetzliche Bestimmungen
gefordert wird. Bevor Sie das Durchfluss-Messsystem kalibrieren, setzen Sie sich mit Micro Motion
in Verbindung.

Micro Motion empfiehlt eine Systemvalidierung und die Verwendung von Gerdtefaktoren anstatt einer
Kalibrierung, um das Durchfluss-Messsystem auf ein geeichtes Messnormal abzugleichen oder einen
Messfehler zu korrigieren.
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10.2.4  Vergleich und Empfehlungen

Wenn Sie zwischen Systemverifizierung, Systemvalidierung und Kalibrierung wihlen, berticksichtigen
Sie die folgenden Faktoren:

*  Unterbrechung des Prozesses und der Messung

- Die Smart Systemverifizierung bietet die Option die Prozessmessung wihrend des Tests
fortzufiihren.

uonesuadwoy

- Die Durchfiihrung der Original Systemverifizierung benéotigt ca. drei Minuten. Wihrend
dieser drei Minuten kann der Durchfluss weiter laufen (vorausgesetzt geniigend Stabilitit
bleibt erhalten), jedoch wird die Messung gestoppt.

- Die Systemvalidierung fiir Dichte erfordert keine Unterbrechung des Prozesses oder
Prozessmessung. Aber die Systemvalidierung fiir Masse- oder Volumendurchfluss
erfordern einen Stillstand des Prozesses fiir die Dauer des Tests.

- Die Kalibrierung refordert einen Stillstand des Prozesses. Zusitzlich erfordert die Dichte-
und Temperaturkalibrierung den Austausch des Prozessmediums gegen ein Medium
niedriger und hoher Dichte oder niedriger und hoher Temperatur.

* Anforderungen an die externe Messung
- Keine Version der Systemverifizierung erfordert externe Messungen.
- Die Nullpunktkalibrierung erfordert keine externe Messungen.

- Dichtekalibrierung, Temperaturkalibrierung und Systemvalidierung benotigen externe
Messungen. Fiir gute Ergebnisse muss die externe Messung iiber eine hohe Genauigkeit
verfiigen.
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* Justierung der Messung

- Die Systemverifizierung ist ein Indikator des Sensorzustandes, dndert aber die interne
Messung des Durchfluss-Messsystems nicht.

- Die Systemvalidierung dndert die interne Messung des Durchfluss-Messsystems nicht.
Wenn Sie sich entscheiden, einen Geritefaktor als Ergebnis einer Systemvalidierung zu
setzen, so wird nur die ausgegebene Messung geindert — die Basismessung bleibt
unverindert. Sie konnen jederzeit die Anderung riickgingig machen, in dem Sie den
Geritefaktor auf den vorherigen Wert zuriicksetzen.

- Die Kalibrierung dndert die Interpretation der Auswerteelektronik auf die Prozessdaten
und entsprechende Anderungen der Basismessung. Wenn Sie eine Nullpunktkalibrierung
durchfiihren, konnen Sie zuriick zum vorherigen oder zum werkseitigen Nullpunktwert.
Aber, wenn Sie eine Dichte- oder Temperaturkalibrierung durchfiihren, konnen Sie nicht
zuriick zum vorherigen Nullpunktwert ohne dass Sie Ihn notiert haben.

Bunbiyiasaqg- pun asAjeuesbuniols

Micro Motion empfiehlt 6fters eine Systemverifizierung durchzufiihren. Tritt bei der Verifizierung ein
Fehler auf und es liegt kein Problem mit dem Sensor oder dem Prozess vor, fithren Sie eine
Systemvalidierung durch und setzen die Geritefaktoren. Ist Dies nicht ausreichend, konnen Sie eine
vor Ort Kalibrierung im Feld durchfiihren.
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10.3

110

Systemverifizierung durchfiihren

10.3.1  Vorbereitung zum Test Systemverifizierungs

Prozessmedium und Prozesshedingungen

Der Test Systemverifizierung kann mit jedem Prozessmedium durchgefiihrt werden. Es ist nicht
erforderlich die werkseitigen Bedingungen einzuhalten.

Wihrend des Test miissen die Prozessbedingungen stabil sein. Um die Stabilitit zu maximieren:
e Temperatur und Druck konstant halten.

* Schwankungen der Mediumszusammensetzung vermeiden (z.B., Zwei-Phasenstromung,
Sedimentierung, usw.).

e Durchfluss konstant halten. Fiir eine hohere Testsicherheit, Durchfluss reduzieren oder
stoppen.

Variiert die Stabilitit ausserhalb der Testgrenzen, wird der Test abgebrochen. Prozess auf Stabilitit
priifen und Test wiederholen.

Auswerteelektronik Konfiguration

Die Systemverifizierung wird nicht durch konfigurierte Parameter fiir Durchfluss, Dichte oder
Temperatur beeinflusst. Es ist nicht erforderlich die Konfiguration der Auswerteelektronik zu dndern.

Regelkreise und Prozessmessung

Sind die Ausgénge der Auswerteelektronik wihrend des Tests auf zuletzt gemessenen Wert oder
Storung gesetzt, werden die Ausgiinge fiir zwei Minuten fixiert (Smart Systemverifizierung) oder drei
Minuten (Original Systemverifizierung). Deaktivieren Sie alle Regelkreise fiir die Dauer des Tests
und stellen Sie sicher, dass alle Daten wéhrend dieser Periode entsprechend gehandhabt werden.

Spezifikation Unsicherheitsgrenze

Die Spezifikation Unsicherheitsgrenze definiert den akzeptablen Grad der Abweichung von den
werkseitigen Ergebnissen, ausgedriickt in Prozent. Schwankungen innerhalb der Grenzen werden als
Erfolgreich ausgegeben. Schwankungen ausserhalb der Grenzen als Fehlgeschlagen oder Achtung.

Konfigurationsoptionen fiir die Spezifikation Unsicherheitsgrenze sind von der Version der
Systemverifizierung abhéngig:

*  Wenn Sie die Smart Systemverifizierung verwenden, ist die Spezifikation Unsicherheitsgrenze
werkseitig gesetzt und kann nicht geédndert werden.

*  Wenn Sie die Original Systemverifizierung verwenden, ist die Spezifikation
Unsicherheitsgrenze konfigurierbar. Micro Motion empfiehlt den voreingestellen Wert zu
verwenden. Bevor Sie die Spezifikation Unsicherheitsgrenze dndern setzen Sie sich mit dem
Micro Motion Kundenservice in Verbindung.

10.3.2  Original Systemverifizierungs-Test durchfiihren
Systemverifizierung durchfiihren:
* Mittels ProLink II, folgen Sie der dargestellten Vorgehensweise in Abb. 10-1.

* Mittels Display Mendi, folgen Sie der dargestellten Vorgehensweise in Abb. 10-2. Die
komplette Darstellung der Systemverifizierung mittels Display Mendi, siehe Abb. C-17.
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Anmerkung: Wenn Sie den Systemverifizierungs-Test von ProLink Il starten zeigt das Display der
Auswerteelektronik folgendes:

SENSOR
VERFY/x%

Abb. 10-1 Vorgehensweise der Systemverifizierung — ProLink Il

ProLink >
Extras >
Systemverifizierung

v

Methode
Struktuelle Integritat

Start Systemverifizierung

Ausgangseinstellung wahlen

A

v v v

ERFOLGREICH ACHTUNG ABBRUCH
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Vorgehensweise der Systemverifizierung — Bedieninterface Menii

Scroll und Select gleichzeitig
4 s aktivieren

OFF-LINE MAINT ‘

‘ SENSOR VERFY

OUTPUTS ‘
Ausgang_gelnstellung SENSOR EXIT
wahlen
‘ STOP MSMT/YES? ‘
Select
A
‘ UNSTABLE FLOW" ‘ ............... x%?
Bedingungen korrigieren ¢ L ¢
PASS CAUTION ABORT
RERUNIYES‘?
Nein‘LJaj
Bedingungen korrigieren

A

(1) Wenn entweder unstabiler Durchfluss oder unstabiler Antriebsverstdrkung angezeigt
wird, zeigt das darauf hin, dass die Standardabweichung von Durchfluss oder
Antriebsverstirkung ausserhalb der Grenzen liegt.

(2) Zeigt den Fortschritt der Prozedur in Prozent an.
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10.3.3  Smart Systemverifizierungs-Test durchfiihren
Um einen Systemverifizierung-Test durchzufiihren:
e Mit ProLink II, siehe Abb. 10-3.
e  Mit Bedieninterface, siche Abb. 10-4 und 10-5.
e Mit Handterminal 375, siche Abb. 10-6.

Anmerkung: Wenn Sie den Smart Systemverifizierungs-Test von ProLink Il oder dem Handterminal
starten und die Ausgdnge auf zuletzt gemessenen Wert oder Storung gesetzt sind zeigt das Display der
Auswerteelektronik folgendes:

SENSOR
VERFY/x%
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Smart Systemverifizierungs-Test — ProLink Il

Extras >
Systemverifizierung >
Systemverifizierung aktivieren

v

Konfigurationsparameter
prufen

v

Beschreibende Daten
eingeben (optional)

Weiter

»le
»€

—>»| Vorherige Ergebnisse anzeigen ]—

Y

Konfiguration oder Ja
Nullpunkt geéndert?
Details anzeigen
(optional)

!

Ausgangsverhalten wahlen

Systemverifizierung starten

Fehlge-
schlagen

Erfolg-

Test Ergebnis reich

v

Abbruch I Weiter I [ Zurtick ]

I

Ja Nein

>l
P€

A 4

Test
Ergebnisdarstellung

Report
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Abb. 10-4 Smart Systemverifizierung Menii oberste Ebene — Bedieninterface

Scroll und Select gleichzeitig |
4 s aktivieren |

Scroll

ENTER METER VERFY

A

RESULTS READ SCHEDULE VERFY

v v v
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Smart Systemverifizierungs-Test — Bedieninterface

N|

rl

A

RUN VERFY I:

|

OUTPUTS

Scroll

|

v

| CONTINUE MEASR

FAULT LAST VALUE

I
Select

[

'

| ARE YOU SURE/YES? |

—>| ............... x% SENSOR ABORT/YES? |

!—‘—\

[ Scroll ] [ Select J
Erfolg- Testergebnis Abbruch-
reich
Fehige-
schlagen
A h ] \ 4
| PASS VERFY | | CAUTION VERFY | | ABORTED VERFY |
| RESULTS VIEW/YES? | | Abort Type |
[ Scroll J [ Select ]
Zum Vorgangszahler | RERUN/YES? |

(siehe Ergebnisanzeige)

116

Ja—I—Nein
{ ]

| Bedingungen korrigieren | Scroll

— -Zur Systemverifizierung— =
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Abb. 10-6

Smart Systemverifizierungs-Test — Handterminal

Online >
1 Overview >
3 Shortcuts >
6 Meter Verification

Online >

3 Service Tools >
4 Maintenance >

1 Routine Maintenance >
3 Meter Verification

»
w

Y

1 Run Meter Verification

2 View Test Results
3 Schedule Meter Verification

\ 4

I
1

4

Select Output Behavior

1 Continue Measuring
2 Outputs Held at Last Value
3 Outputs Held at Fault

v

Meter verification in progress:
X% complete

v

Result screen

[ Abbruch ]

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

117

-
o,
(2]
-
[=
=]

«Q
(2]}
3
@
=
x
3
S
(]
Q
]
=
=
[1]
[
(2]
c
=]

«Q




Leistungsmerkmale der Messung

10.3.4

Testergebnisse der Systemverifizierung lesen und interpretieren

Erfolgreich/Fehlgeschlagen/Abbruch

Wenn der Systemverifizierungs-Test beendet ist, wird das Ergebnis als Erfolgreich, Fehlgeschlagen
oder Achtung (abhingig davon ob Sie das Bedieninterface, das Handterminal oder ProLink II
verwenden) oder Abbruch angezeigt:

Erfolgreich — Das Testergebnis liegt innerhalb der Spezifikation Unsicherheitsgrenze. Das
heisst die Steifigkeit der linken und rechten Aufnehmer entsprechen den werkseitigen Werten,
plus/minus der Spezifikation Unsicherheitsgrenze. Entsprechen Nullpunktwert und
Konfiguration der Auswerteelektronik den Werten des Herstellers, wird der Sensor die
Spezifikationen des Herstellers fiir die Durchfluss- und Dichtemessung einhalten.
Erwartungsgemiss werden Messsysteme die Systemverifizierung bei jedem Testlauf jederzeit
bestehen.

Fehlgeschlagen/Achtung — Das Testergebnis liegt nicht innerhalb der Spezifikation
Unsicherheitsgrenze. Micro Motion empfiehlt, dass Sie unverziiglich den
Systemverifizierungs-Test wiederholen. Verwenden Sie die Smart Systemverifizierung mit
Ausginge auf Fortsetzung der Messung gesetzt ist, andern Sie die Einstellung auf zuletzt
gemessenen Wert oder Stérung.

- Besteht der Sensor den zweiten Test, kann das erste Fehlgeschlagen/Achtung ignoriert
werden.

- Besteht der Sensor den zweiten Test nicht, kann es sein, dass die Messrohre beschadigt sind.
Stellen Sie mittels Thren Erfahrungen mit dem Prozess, die Art der Beschidigung fest und
legen die entsprechende Aktion fest. Diese Aktion kann auch bedeuten, dass der Sensor
ausgebaut und die Messrohre untersucht werden miissen. Mindestens, ist jedoch die
Validierung des Durchflusses und die Kalibrierung der Dichte durchzufiihren.

Abbruch — Ein Problem ist wihrend des Systemverifizierungs-Tests aufgetreten
(z. B. Instabilitét des Prozesses). Abbruchcodes sind in Tabelle 10-3 aufgelistet und definiert und
empohlene Aktionen fiir jeden Code angegeben.

Systemverifizierung Abbruchcodes

Abbruchcode Beschreibung Empfohlene Aktion

1 Vom Anwender initiierter Abbruch Nicht erforderlich. Vor erneutem Teststart 15 s
warten.

3 Frequenzdrift Sicher stellen, dass Temperatur, Durchfluss
und Dichte stabil sind und Test erneut
durchflihren.

5 Hohe Antriebsverstérkung Sicher stellen, dass Durchfluss stabil ist,
Gaseinschlliisse minimieren und Test erneut
durchflihren.

8 Unstabieler Durchfluss Vorschlage fur einen stabilen Durchfluss
beachten, siehe Abschnitt 10.3.1 und Test
erneut durchfihren.

13 Keine werkseitigen Referenzdaten fir den Micro Motion Kundenservice kontaktieren und

Systemverifizierungs-Test fur Luft den Abbruchcode bereithalten.
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Systemverifizierung Abbruchcodes

Abbruchcode Beschreibung Empfohlene Aktion

14 Keine werkseitigen Referenzdaten fur den Micro Motion Kundenservice kontaktieren und
Systemverifizierungs-Test fir Wasser den Abbruchcode bereithalten.

15 Keine Konfigurationsdaten fur die Micro Motion Kundenservice kontaktieren und
Systemverifizierung den Abbruchcode bereithalten.

Andere Genereller Abbruch. Test wiederholen. Wenn der Test erneut

abbricht, Micro Motion Kundenservice
kontaktieren und den Abbruchcode
bereithalten.

Detaillierte Testdaten mit ProLink Il
Bei jedem Test werden folgende Daten in der Auswerteelektronik gespeichert:
* Einschaltdauer zum Zeitpunkt des Tests (Smart Systemverifizierung)
*  Testergebnis
» Steifigkeit der linken und rechten Aufnehmer, angezeigt in Prozent Abweichung von dem
werkseitigen Wert. Wurde der Test abgebrochen, wird fiir diese Werte O gespeichert.
e Abbruchcode, falls anwendbar

ProLink II speichert zusitzlich beschreibende Informationen fiir jeden Test in die Datenbank des
lokalen PC’s, inklusive:

» Zeitstempel der PC Uhr

* Aktuelle Messsystem Identifikationsdaten

*  Aktuelle Durchfluss und Dichte Konfigurationsparameter
e Aktuelle Nullpunktwerte

*  Aktuelle Prozesswerte fiir Massedurchfluss, Volumendurchfluss, Dichte, Temperatur und
externen Druck

* (Optional) Kunden- und Testbeschreibungen, eingegeben durch den Anwender

Wenn Sie die Smart Systemverifizierung verwenden und einen Systemverifizierungs-Test von
ProLink II aus ausfiihren, priift ProLink II zuerst auf neue Testergebnisse auf der Auswerteelektronik
und synchronisiert die lokale Datenbank, falls erforderlich. Wéhrend diesem Schritt zeigt das
ProLink II folgendes an:

Synchronisierung x out of y
Bitte Warten

Anmerkung: Wenn Sie eine Aktion Abfragen wdhrend die Synchronisation lduft, zeigt ProLink Il eine
Meldung an die Sie fragt, ob Sie die Synchronisation zu Ende fiihren wollen. Wenn Sie Nein widihlen,
kann es sein, dass die ProLink II Datenbank nicht iiber die neuesten Testergebnisse der
Auswerteelektronik verfiigt.

Die Testergebnisse sind am Ende jeden Tests in folgender Form verfiigbar:
» Test Ergebnisdarstellung (siehe Abb. 10-7).

* FEin Testreport beinhaltet beschreibende Informationen des aktuellen Tests, die Test
Ergebnisdarstellung und Background Informationen iiber die Systemverifizierung. Sie konnen
diesen Report als HTML Datei exportieren oder an einem voreingestellen Drucker
ausdrucken.
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Leistungsmerkmale der Messung

Anmerkung: Um die Darstellung und den Report vorheriger Tests anzusehen ohne Duchfiihrung eines
Tests, klicken Sie in der ersten Registerkarte der Systemverifizierung, auf Vorherige Testergebnisse
anzeigen und Report drucken. Siehe Abb. 10-3. Test Reporte sind fiir Tests verfiigbar die von

ProLink II aus initiiert wurden.

Test Ergebisdarstellung

truktur Integritat Systemverifizierung - Testergebnisse

Letztes Spstemyerifizierungzergebni
’7 Systemverifizierung fertig. Sensor entspricht den Spezifikationen des Herstellers.

Struktur Integritit normierte Steifigkeit
Auswerteelekironik Modell: 2700C, Auswerteelekironik Seriennummer: 0, Sensor Modell: TO75, Sensor Seriennummer: 0

& Device Initiated Inlet Stiffness  [] Device Initiated Owtlet Stiffness & Prolink Initiated Inlet Stiffness
B Prolink Initiated Outlet Stiffness
4 ____________________________________________________________________________

Obere Spez Grenze

3

Initiiert durch Bedieninterface oder Initiiert durch ProLink II

2 anderem Hilfsmittel
=1
[
EO A B[R R R " M R R R R R R R R AR
S
.§_1
=2

3

1 Unitere Spez Grenze

1681 1683 1685 1687 1689 1691 1693 1695 1697 1699
1682 1684 1686 1688 1690 1692 1694 1696 1698 1700
Systemverifizierungszahler
Kl 1]

Rechter klick auf die Darztellung, um inkeraktiv mit ibm 2u arbeiten Klick ' Zuriick’. um emeut Daten aufzuzeichnen,

Auf wheiter klicken, um den Report 2u generiersn und zu dru... Dater&gﬁ[n)rgg;en als |

< Zurick, I eeiber > I Ligzchen Hilfe

Die Test Ergebnisdarstellung zeigt die Ergebnisse aller Tests in der ProLink II Datenbank,
aufgezeichnet entsprechend der Spezifikation Unsicherheitsgrenze. Die Steifigkeit im Einlauf und im
Auslauf werden separat angezeigt. Dies hilft bei der Unterscheidung zwischen lokalen und
gleichartigen Anderungen der Sensor Messrohre.

Diese Darstellung unterstiitzt Trendanalysen, welche zum Aufspiiren von Sensorproblemen hilfreich
sein konnen bevor diese ernsthaft werden.
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Beachten Sie Folgendes:

Die Test Ergebnisdarstellung zeigt evtl. nicht alle Ergebnisse und evtl. nicht kontinuierlich.
ProLink II speichert Informationen tiiber alle Tests die von ProLink II initiiert wurden und alle
Tests die auf der Auswerteelektronik verfiigbar sind, wenn die Testdatenbank synchronisiert
ist. Jedoch speichert die Auswerteelektronik nur die 20 letzten Testergebnisse. Um sicher zu
stellen, dass alle Ergebnisse vorliegen, verwenden Sie immer ProLink II, um die Tests zu
initiieren oder synchronisieren die ProLink II Datenbank bevor das Uberschreiben erfolgt.

Die Darstellung verwendet unterschiedliche Symbole, um zwischen Tests zu unterscheiden die
durch ProLink II initiiert wurden und Tests die durch ein anderes Hilfsmittel initiiert wurden.
Ein Testreport ist nur verfiigbar, wenn der Test durch ProLink II initiiert wurde.

Sie konnen mit einem Doppelklick auf die Darstellung die Prisentation auf verschiedene
Arten manipulieren (Titel andern, Schrift dandern, Farben, Rénder und Rasterlinien, usw.), und
die Daten in zusitzliche Formate zu exportieren (inkl. “Drucker”).

Sie konnen diese Darstellung als CSV Datei fiir die Verwendung in externen Anwendungen
exportieren.

Detaillierte Testdaten mit dem Bedieninterface

Anmerkung: Erfordert die Smart Systemverifizierung. Bei der Original Systemverifizierung stehen
keine detaillierten Testdaten zur Verfiigung.

Bei jedem Smart Systemverifizierungs-Test werden die folgenden Daten in der Auswerteelektronik
gespeichert:

Einschaltdauer zum Zeitpunkt des Tests
Testergebnis

Steifigkeit der linken und rechten Aufnehmer, angezeigt in Prozent Abweichung von dem
werkseitigen Wert. Wurde der Test abgebrochen, wird fiir diesen Werte 0 gespeichert.

Abbruchcode, falls anwendbar

Um diese Daten anzuzeigen, siehe Abb. 10-4 und 10-8.
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Leistungsmerkmale der Messung

Systemverifizierung Testdaten— Bedieninterface

RESULTS READ

RUNCOUNT x

Y

Scroll

Erfolg- .
reich Ergebnistyp Abbruch
Fehlge-
schlagen
Y l Y
xx HOURS xx HOURS xx HOURS
PASS CAUTION Abort Type
xx L STF% xx L STF%
xx R STF% xx R STF%

v

RESULTS MORE?

Select Scroll
v Zur Verifizierung>»

Zum Vorgangszahler x-1
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Detaillierte Testdaten mit dem Handterminal

Anmerkung: Erfordert die Smart Systemverifizierung. Bei der Original Systemverifizierung stehen
keine detaillierten Testdaten zur Verfiigung.

Bei jedem Smart Systemverifizierungs-Test werden die folgenden Daten in der Auswerteelektronik
gespeichert:

* FEinschaltdauer zum Zeitpunkt des Tests
e Testergebnis

* Steifigkeit der linken und rechten Aufnehmer, angezeigt in Prozent Abweichung von dem
werkseitigen Wert. Wurde der Test abgebrochen, wird fiir diesen Werte 0 gespeichert.

e Abbruchcode, falls anwendbar

Das Handterminal bietet ebenso eine Trendfunktion die es ermdglicht die Ergenisse von 20 Tests als
Tabelle oder als Darstellung anzuzeigen.

Um diese Daten anzuzeigen, siche Abb. 10-9.
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Systemverifizierung Testdaten — Handterminal

Online > Online >
1 Overview > 3 Service Tools >
3 Shortcuts > 4 Maintenance >
6 Meter Verification 1 Routine Maintenance >
3 Meter Verification

v

1 Run Meter Verification
2 View Test Results
3 Schedule Meter Verification

|
2
v

1 Run Counter

2 Running Hours

3 Test Result

4 Abort Code

5 LPO Stiffness

5 RPO Stiffness

7 Show Results Table
8 Show Results Plot

Test Result #x

Run Counter
Running Hours
Test Result
Abort Code
LPO Stiffness
RPO Stiffness

v v
bbruch OK
Al

Zum vorherigen |
Test

10.3.5 Einstellung fiir automatische oder externe Ausfiihrung des Systemverifizierungs-Tests

Anmerkung: Erfordert die Smart Systemverifizierung. Bei der Original Systemverifizierung steht der
Zeitplan nicht zur Verfiigung.

Es gibt drei Arten einen Smart Systemverifizierungs-Test automatisch auszufiihren:
* Definieren als Ereignisaktion (mittels dem Dual-Sollwert Ereignismodell)
* Fine einmalige automatisch Ausfiihrung einstellen

* FEine periodische Ausfiihrung einstellen
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Zusitzlich, wenn Thre Auswerteelekronik einen Bindreingang hat, konnen Sie den Bindreingang so
konfigurieren, dass dieser von extern einen Smart Systemverifizierungs-Test auslost.

Sie konnen diese Methoden in jeder Kombination verwenden. Zum Beispiel, konnen Sie spezifizieren,
dass der Smart Systemverifizierungs-Test ausgefiihrt wird, in drei Stunden von jetzt an, jede 24
Stunden von jetzt an, jedes mal wenn ein spezielles Binirereignis eintritt und jedes mal wenn ein
Binidreingang aktiv ist.

Systemverifizierung als Ereignisaktion definieren, siche Abschnitt 6.8
Systemverifizierung als Bindreingangsaktion definieren, siche Abschnitt 6.8

Eine einmalige automatisch Ausfiihrung einstellen, eine periodische Ausfiihrung einstellen,
Anzahl der Stunden bis zum néchsten geplanten Test anzeigen oder einen Zeitplan 16schen:

- Mit ProLink II, klick auf Extras > Systemverifizierung > Zeitplan
Systemverifizierung.

- Mit dem Bedieninterface, siche Abb. 10-4 und 10-10.
- Mit dem Handterminal, siche Abb. 10-11.

Beachten Sie Folgendes:

Wenn Sie eine einmalige automatisch Ausfiihrung einstellen, spezifizieren Sie die Startzeit als
Anzahl der Stunden von der aktuellen Zeit. Zum Beispiel wenn die aktuelle Zeit 2:00 Uhr ist
und Sie 3,5 Stunden spezifizieren, startet der Test um 5:30 Uhr.

Wenn Sie eine periodische Ausfiihrung einstellen, spezifizieren Sie Anzahl der Stunden
zwischen den Ausfiihrungen. Der erste Test startet wenn die spezifizierte Anzahl der Stunden
verstrichen ist und die Tests werden im gleichen Intervall wiederholt bis der Zeitplan geldscht
wird. Zum Beispiel wenn die aktuelle Zeit 2:00 Uhr ist und Sie 2 Stunden spezifizieren, startet
der erste Test um 4:00 Uhr, der nidchste um 6:00 Uhr und so weiter.

Wenn Sie den Zeitplan 16schen, werden beide Einstellungen, die einmalige automatische Ausfiihrung
und die periodische Ausfiihrung geloscht.
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Smart Systemverifizierung Zeitplan — Bedieninterface

A

SCHEDULE VERFY

|

Nein Zeitplan setzen? Ja ¢

SCHED IS OFF TURN OFF SCHED/YES?

Scroll

Zeitplan geléscht

}

[

A 4

HOURS LEFT <
[ Scroll ] [ Select ]

; |
xx HOURS

A 4

A 4
SET NEXT —{ scroll | SET RECUR EXIT

o] (5]

xx HOURS xx HOURS
SAVE/YES? SAVE/YES?

rNeinJ—Jaj rNeinJ—Jaj

[ Scroll ] [ Select ]

| |4
<

[ Scroll ] [ Select ]

|4
<
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Smart Systemverifizierung Zeitplan — Handterminal

X

Online > Online > g
1 Overview > 3 Service Tools > ®

3 Shortcuts > 4 Maintenance > 2

6 Meter Verification 1 Routine Maintenance > %’-

3 Meter Verification S

v

1 Run Meter Verification
2 View Test Results
3 Schedule Meter Verification

l
3
v

1 Next Run

2 Set Hrs Until Next Run
3 Set Recurring Hours
4 Turn Off Schedule
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10.4  Systemvalidierung durchfiihren

Um eine Systemvalidierung durchzufiihren, messen Sie eine Probe des Prozessmediums und
vergleichen die Messung mit den Werten des Durchfluss-Messsystems.

Verwenden Sie folgende Formel um einen Gerétefaktor zu berechnen:

externer Standard
aktuelle Messung Auswerteelektronik

Neuer Geratefaktor = konfigurierter Geratefaktor x

Der giiltige Bereich fiir Werte der Gerétefaktoren ist 0,8 bis 1,2. Wenn der berechnete Geritefaktor
diese Grenzen iiberschreitet, setzen Sie sich mit dem Micro Motion Kundenservice in Verbindung.

Geritefaktoren konfigurieren:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. C-2.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. C-7.
e Mittels Bedieninterface Menii, siche Abb. C-14.
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Beispiel Das Durchfluss-Messsystem ist das erste Mal installiert und Uberprift.
Das Durchfluss-Messsystem misst einen Massedurchfluss von
250,27 Ib, die Referenzmessung betragt 250 Ib. Der Geréatefaktor fur
den Massedurchfluss wird wie folgt bestimmt:

250
250,27

Massedurchfluss Geratefaktor = 1 x = 0,9989

Der erste Massedurchfluss Geratefaktor ist 0,9989.

Ein Jahr spater wird das Durchfluss-Messsystem erneut tberpriift.
Das Durchfluss-Messsystem misst einen Massedurchfluss von
250,07 Ib, die Referenzmessung betragt 250,25 Ib. Der neue
Geratefaktor fur den Massedurchfluss wird wie folgt bestimmt:

250,25 _

Massedurchfluss Geratefaktor = 0,9989 x 55007 0,9996

Der neue Massedurchfluss Geratefaktor ist 0,9996.

10.5 Dichte Kalibrierung durchfiihren
Die Dichtekalibrierung beinhaltet die folgenden Kalibrierpunkte:

* Alle Sensoren:
- DI Kalibrierung (niedrige Dichte)
- D2 Kalibrierung (hohe Dichte)

*  Nur T-Serie Sensoren:
- D3 Kalibrierung (optional)
- D4 Kalibrierung (optional)

Bei T-Serie Sensoren kann die optionale D3 und D4 Kalibrierung die Genauigkeit der Dichtemessung
verbessern. Wenn Sie eine D3 und D4 Kalibrierung durchfiihren:

» Fiihren Sie keine D1 oder D2 Kalibrierung durch.
» Fiihren Sie die D3 Kalibrierung durch, wenn Sie iiber ein kalibriertes Medium verfiigen.

* Fiihren Sie beide, D3 und D4 Kalibrierung durch, wenn Sie iiber zwei kalibrierte Medien
verfiigen (andere als Luft und Wasser).

Die ausgewdhlte Kalibrierung muss, wie hier beschrieben, ohne Unterbrechung durchgefiihrt werden.

Anmerkung: Bevor Sie die Kalibrierung durchfiihren, notieren Sie sich die aktuellen Kalibrierparameter.
Wenn Sie ProLink 1l verwenden, konnen Sie die aktuelle Konfiguration als Datei auf dem PC
speichern. Sollte die Kalibrierung fehlschlagen, konnen die alten Werte zuriickgespeichert werden.

Die Dichtekalibrierung kann mit ProLink II oder einem Handterminal durchgefiihrt werden.

10.5.1  Vorbereitung zur Dichtekalibrierung

Bevor Sie mit der Dichtekalibrierung beginnen, sehen Sie sich die Anforderungen dieses Abschnitts an.
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Anforderungen an den Sensor

Wihrend der Dichtekalibrierung muss der Sensor komplett mit dem Kalibriermedium gefiillt sein und
der Durchfluss durch den Sensor muss so klein sein, wie es [hre Anwendung ermoglicht. Dies wird
normalerweise durch Schliessen des auslaufseitig vom Sensor befindlichen Absperrventils erreicht,
dann den Sensor mit dem entsprechenden Medium fiillen.

uonesuadwoy

Medien zur Dichtekalibrierung

Die D1 und D2 Dichtekalibrierung erfordert ein D1 Medium (niedrige Dichte) und ein D2 Medium
(hohe Dichte). Hierfiir konnen Sie Luft und Wasser nehmen. Zur Kalibrierung eines T-Serie Sensors
muss das D1 Medium Luft und das D2 Medium Wasser sein.

Bei T-Serie Sensoren muss die D1 Kalibrierung mit Luft und die D2
Kalibrierung mit Wasser durchgefiihrt werden.

Fiir die D3 Dichtekalibrierung muss das Medium folgenden Anforderungen entsprechen:
»  Min. Dichte von 0,6 g/cm®

¢ Min. Dichteabweichung von 0,1 g/cm®des D3 Mediums von Wasser. Die Dichte des D3
Mediums kann hoher oder niedriger als die Dichte des Wassers sein.
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Fiir die D4 Dichtekalibrierung muss das Medium folgenden Anforderungen entsprechen:
¢ Min. Dichte von 0,6 g/cm’

e Min. Dichteabweichung von 0,1 g/cm®des D4 Mediums vom D3 Medium. Die Dichte des
D4 Mediums muss hoher sein als die Dichte des D3 Mediums.

e Min. Dichteabweichung von 0,1 g/cm’des D4 Mediums von Wasser. Die Dichte des D4
Mediums kann hoher oder niedriger als die Dichte des Wassers sein.

10.5.2  Vorgehensweise zur Dichtekalibrierung
Durchfiihren einer D1 und D2 Dichtekalibrierung:
e Mittels ProLink II, sieche Abb. 10-12.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. 10-13.
Durchfiihren einer D3 Dichtekalibrierung oder D3 und D4 Dichtekalibrierung:
e  Mittels ProLink II, siche Abb. 10-14.
e  Mittels Handterminal, siche Abb. 10-15.
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D1 und D2 Dichtekalibrierung — ProLink Il

D1 Kalibrierung D2 Kalibrierung
Absperrventil schliessen .| Sensor mit Medium D1 .| Sensor mit Medium D2
auslaufseitig vom Sensor i flllen ” fullen
ProLink Menii > ProLink Menii >
Kalibrierung > Kalibrierung >
Dichte Kal — Punkt 1 Dichte Kal — Punkt 2
Dichte des D1 Mediums Dichte des D2 Mediums
eingeben eingeben

Kal ausfiihren

Kal ausfiihren

Kalibrierung lauft Kalibrierung lauft
LED wechselt auf rot LED wechselt auf rot
Kalibrierung lauft Kalibrierung lauft
LED wechselt auf griin LED wechselt auf griin
Schliessen Schliessen
| |

Fertig
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D1 und D2 Dichtekalibrierung — Handterminal

Absperrventil schliessen
auslaufseitig vom Sensor

D1

Kalibrierung

A 4

Sensor mit Medium D1
flllen

D2 Kalibrierung

v

A 4

Sensor mit Medium D2
flllen

v

On-Line Menu >

3 Diag/Service >
3 Calibration >
2 Density cal

3 Diag/Service >
3 Calibration >
2 Density cal

'

1 Dens Pt 1

!

Perform Cal

Dichte des D1 Mediums
eingeben

Calibration in Progress
Mitteilung

'

Density Calibration
Complete Mitteilung

Home

v

2 Dens Pt 2

v

Perform Cal

v

Dichte des D2 Mediums
eingeben

Calibration in Progress
Mitteilung

v

Density Calibration
Complete Mitteilung
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D3 oder D3 und D4 Dichtekalibrierung — ProLink Il

Absperrventil schliessen
auslaufseitig vom Sensor

D3 Kalibrierung

Sensor mit Medium D3
fullen

'

ProLink Menii >

Kalibrierung >
Dichte Kal — Punkt 3

'

Dichte des D3 Mediums
eingeben

Kal ausfiihren

Kalibrierung lauft
LED wechselt auf rot

'

Kalibrierung lauft
LED wechselt auf griin

Schliessen

D4 Kalibrierung

Sensor mit Medium D4
fullen

ProLink Menii >

Kalibrierung >
Dichte Kal — Punkt 4

v

Dichte des D4 Mediums
eingeben

Kal ausfiihren

Kalibrierung lauft
LED wechselt auf rot

y

Kalibrierung lauft
LED wechselt auf griin

Schliessen
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Abb.10-15 D3 oder D3 und D4 Dichtekalibrierung — Handterminal

D3 Kalibrierung D4 Kalibrierung
Absperrventil schliessen .| Sensor mit Medium D3 .| Sensor mit Medium D4
auslaufseitig vom Sensor " fllen g flllen
On-Line Menu > 3 Diag/Service >
3 Diag/Service > 3 Calibration >
3 Calibration > 2 Density cal
2 Density cal $
$ 4 Dens Pt 4
3 Dens Pt 3 l
l Perform Cal
Perform Cal l
Dichte des D4 Mediums
Dichte des D3 Mediums eingeben
eingeben

Calibration in Progress
Calibration in Progress Mitteilung
Mitteilung $
¢ Density Calibration
Density Calibration Complete Mitteilung
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Complete Mitteilung
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Fertig
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10.6 Temperaturkalibrierung durchfiihren

Die Temperaturkalibrierung ist eine Zweipunktkalibrierung: Kalibrierung von Temperatur-Offset und
Temperatursteigung. Die Kalibrierung muss ohne Unterbrechung zu Ende gefiihrt werden.

Sie konnen die Kalibrierung der Temperatur mit der ProLink II Software durchfiihren. Siehe Abb. 10-16.

Temperaturkalibrierung — ProLink Il

Temperatur Offset Kalibrierung Temperatur Steigung Kalibrierung
Sensor mit Medium niedriger .| Sensor mit Medium hoher
Temperatur fiillen ' Temperatur fiillen
Warten bis der Sensor Warten bis der Sensor thermisch
thermisch im Gleichgewicht ist im Gleichgewicht ist
ProLink Menii > ProLink Menii >
Kalibrierung > Kalibrierung >
Temp Offset Kal Temp Steigung Kal
Temperatur des Mediums Temperatur des Mediums
mit niedriger Temp eingeben mit hoher Temp eingeben
Kalibrierung lauft Kalibrierung lauft
LED wechselt auf rot LED wechselt auf rot
Kalibrierung lauft Kalibrierung lauft
LED wechselt auf griin LED wechselt auf griin
Schliessen Schliessen
|
Fertig

134 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgédngen



Storungsanalyse und -beseitigung
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11.1  Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt Richtlinien und Vorgehensweisen zur Storungsanalyse und -beseitigung bei
Durchfluss-Messsystemen. Die Informationen dieses Kapitels ermoglichen Thnen:

* Ein Problem zu kategorisieren
e Festzustellen, ob Sie das Problem beheben konnen
* Korrekturmassnahmen zu ergreifen (wenn moglich)

* Herauszufinden, wo Sie entsprechende Unterstiitzung bekommen

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Arbeitsschritte fiir ProLink Il gehen davon aus, dass
Ihr Computer bereits an die Auswerteelektronik angeschlossen ist und eine Kommunikation besteht.
Alle ProLink Il Vorgehensweisen gehen davon aus, dass Sie alle zutreffenden Sicherheitsvorschriften
einhalten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 3.

A WARNUNG

Die Verwendung der Service Port Clips zur Kommunikation mit der Auswerte-
elektronik in explosionsgefahrdeter Atmosphére kann zur Explosion fiihren.

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

Bevor Sie in explosionsgefahrdeter Atmosphare die Service Port Clips zur
Kommunikation mit der Auswerteelektronik verwenden, stellen Sie sicher, dass die
Atmosphére frei von explosiven Gasen ist.

Anmerkung: Alle in diesem Kapitel aufgefiihrten Tastenfolgen fiir das Handterminals gehen davon
aus, dass Sie vom ,,Online “ Menii aus starten. Mehr Informationen finden Sie in Kapitel 4.
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11.2  Leitfaden zur Storungsanalyse und -beseitigung

Tabelle 11-1 listet die Fehlersymptome auf die in diesem Kapitel behandelt werden.

Fehlersymptome und zugehdrige Abschnitte

Abschnitt Thema

Abschnitt 11.4 Auswerteelektronik arbeitet nicht g
Abschnitt 11.5 Auswerteelektronik kommuniziert nicht 7l
Abschnitt 11.6 Nullpunkt- oder Kalibrierfehler %‘
Abschnitt 11.7 Stérzustédnde 0
Abschnitt 11.8 Probleme mit dem HART Ausgang é
Abschnitt 11.9 E/A Probleme 5
Abschnitt 11.10 Simulationsmodus
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Fehlersymptome und zugehorige Abschnitte Fortsetzung

Abschnitt Thema

Abschnitt 11.11 Status LED der Auswerteelektronik

Abschnitt 11.12 Status Alarme

Abschnitt 11.13 Prozessvariablen tberpriifen

Abschnitt 11.14 Verdrahtungsprobleme diagnostizieren

Abschnitt 11.14.1 Verdrahtung der Spannungsversorgung priifen

Abschnitt 11.14.2 Erdung tberpriifen

Abschnitt 11.14.3 Priifen auf hochfrequente Stérungen

Abschnitt 11.14.4 HART Kommunikation priifen

Abschnitt 11.15 Priifen des Kommunikationsgerétes

Abschnitt 11.16 Ausgangsverdrahtung und das empfangende Gerét priifen
Abschnitt 11.17 Auf Schwallstrémung priifen

Abschnitt 11.18 Sensor Messrohre priifen

Abschnitt 11.19 Séttigung des Ausgangs priifen

Abschnitt 11.20 HART Adresse und Parameter Messkreis Strommodus priifen
Abschnitt 11.21 Konfiguration der Durchflussmessung prtifen

Abschnitt 11.22 Charakterisierung priifen

Abschnitt 11.23 Kalibrierung priifen

Abschnitt 11.24 Testpunkte priifen

Abschnitt 11.25 Sensor Verdrahtung priifen

11.3  Micro Motion Kundenservice

Um mit einem Servicetechniker zu sprechen, setzen Sie sich mit dem Micro Motion Kundenservice
in Verbindung. Die entsprechenden Telefonnummern finden Sie im Abschnitt 1.9.

Bevor Sie den Micro Motion Kundenservice kontaktieren, sehen Sie sich die Informationen und
Vorgehensweisen zur Storungsanalyse und -beseitigung in diesem Kapitel an und halten die
Ergebnisse fiir das Gesprich mit dem Techniker bereit.

11.4  Auswerteelektronik arbeitet nicht

Reagiert die Auswerteelektronik iiberhaupt nicht (d. h. die Auswerteelektronik wird nicht mit
Spannung versorgt und kann nicht kommunizieren oder die Status LED ist nicht an), alle Verfahren
gemaéss Abschnitt 11.14 durchfiihren.

Ergeben diese Verfahren, dass kein Problem mit der elektrischen Verdrahtung vorliegt, dann nehmen
Sie mit dem Micro Motion Kundenservice Kontakt auf.
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11.5

11.6

11.7

11.8

Auswerteelektronik kommuniziert nicht

Wenn die Auswerteelektronik keine Kommunikation aufnimmt kann die Verdrahtung fehlerhaft sein
oder das Kommunikationsgerét ist nicht kompatibel.

* Bei einer HART Netzwerk Kommunikation, fithren Sie die Vorgehensweisen gemiss
Abschnitt 11.14.4 durch.

* Bei einer Kommunikation mittels Kommunikationsgerit, priifen Sie dieVerdrahtung sowie
das Kommunikationsgerit. Siehe Kapitel 3 fiir ProLink II und Pocket ProLink oder Kapitel 4
fiir das 375 Handterminal.

Wenn Sie das HART Protokoll verwenden und Daten von der Auswerteelektronik lesen, aber keine
Daten schreiben konnen (z. B. die Zihler nicht starten, stoppen, zuriicksetzen oder die Konfiguration
nicht dndern konnen), priifen Sie den HART Schalter Sicherheit. Siehe Abschnitt 2.6. Sie sehen
Antwortcode #7: Im Schreibschutz Modus.

Wenn Sie versuchen iiber den Infrarot Port zu kommunizieren, stellen Sie sicher, dass der Port nicht
schreibgeschiitzt ist. Siehe Abschnitt 8.11.2.

Nullpunkt- oder Kalibrierfehler

Tritt ein Nullpunkt- oder Kalibrierfehler auf, so erzeugt die Auswerteelektronik einen Statusalarm,
der die Ursache des Fehlers anzeigt. Siehe Abschnitt 11.12, Abhilfemassnahmen bei Statusalarmen
die einen Kalibrierfehler anzeigen.

Stirzustande

Wird iiber einen Analog- oder Digitalausgang ein Stérung angezeigt (durch Ausgabe eines Storsignals),
bestimmen Sie die Art des Fehlers, indem Sie die Statusalarme mit einem Handterminal, iiber
ProLink II oder iiber ein vorhandenes Bedieninterface an Ihrer Auswerteelektronik priifen. Sobald Sie
die Statusalarme bestimmt haben, die zu diesem Storzustand in Verbindung stehen,

siehe Abschnitt 11.12.

Einige Storzustidnde konnen durch Aus-/Einschalten der Spannungsversorgung der Auswerteelektronik
behoben werden. Das Aus-/Einschalten der Spannungsversorgung kann folgendes 16schen:

e Messkreistest
e Nullpunktfehler

* Stoppen der internen Zihler

Probleme mit dem HART Ausgang

Probleme mit dem HART Ausgang inkl. inkonsequentem oder unerwartetem Verhalten, die keine
Statusalarme auslosen. Beispiel: Das Handterminal zeigt eine falsche Messeinheit an oder reagiert
trige. Wenn Sie Probleme mit dem HART Ausgang haben, iiberpriifen Sie ob die Konfiguration der
Auswerteelektronik korrekt ist.

Stellen Sie fest, dass die Konfiguration nicht korrekt ist, &ndern Sie die erforderlichen Einstellungen
der Auswerteelektronik. Siehe Kapitel 6 und Kapitel 8, Vorgehensweisen zum Andern der entsprechenden
Einstellungen der Auswerteelektronik.

Ergibt die Uberpriifung, dass alle Einstellungen korrekt sind, aber die Probleme mit dem Ausgang
fortbestehen, dann sind Auswerteelektronik oder Sensor gegebenenfalls reparaturbediirftig.
Siehe Abschnitt 11.3.
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11.9 E/A Probleme

Wenn Sie Probleme mit einem mA Ausgang, Frequenzausgang, Bindrausgang oder Binédreingang
haben, verwenden Sie Tabelle 11-2, um entsprechende Abhilfe zu finden. Der Simulationsmodus
kann ebenso hilfreich sein (siehe Abschnitt 11.10).

E/A Probleme und Abhilfen

Symptom

Mégliche Ursachen

Mogliche Abhilfe

Kein Ausgang

Messkreistest fehlerhaft

Problem mit der Spannungsversorgung

* Spannungsversorgung und deren Verdrahtung
prufen. Siehe Abschnitt 11.14.1.

Kanal nicht fir gewlinschten Ausgang
konfiguriert

 Kanal Konfiguration fiir zugeordnete
Ausgangsklemmen prifen.
Siehe Abschnitt 6.3.

Falsche Konfiguration der
internen/externen
Spannungsversorgung

¢ Intern bedeutet, dass die Auswerteelektronik
die Spannung liefert. Extern bedeutet, dass
eine externe Spannungsversorgung mit
Pull-up Widerstand benétigt wird. Siehe
Verdrahtung in der Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik und die Konfiguration
prifen (siehe Abschnitt 6.3).

Ausgang hat keine
Spannungsversorgung

* Verdrahtung der Auswerteelektronik prifen.
Siehe Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik.

mA Ausgang < 4 mA

Prozessbedingungen unterhalb LRV

* Prozess Uberprufen.
¢ LRV andern. Siehe Abschnitt 6.5.2.

Stdérbedingungen liegen vor, wenn die
Stdéranzeige auf intern Null oder
abwaérts stehen

e Einstellungen fir die Stéranzeige prifen,
um zu prufen, ob sich die Auswerteelektronik
im Stoérzustand befindet oder nicht.
Siehe Abschnitt 6.5.5.
* Liegt ein Stérzustand vor, siehe
Abschnitt 11.7.

Offene Verdrahtung

¢ Alle Anschllsse prifen.

Schlechtes, empfangendes mA Gerat

* Empfangendes mA Gerat priifen oder ein
anderes verwenden. Siehe Abschnitt 11.16.

* Simulation des Ausgangs durchfiihren, um das
Problem zu lokalisieren.
Siehe Abschnitt 11.10.

Schlechter Ausgangskreis

*DC Spannung am Ausgang messen, um zu
prifen ob der Ausgang aktiv ist.

* Simulation des Ausgangs durchfiihren, um das
Problem zu lokalisieren.
Siehe Abschnitt 11.10.

Falsche Konfiguration der
internen/externen
Spannungsversorgung

¢ Intern bedeutet, dass die Auswerteelektronik
die Spannung liefert. Extern bedeutet, dass
eine externe Spannungsversorgung mit
Pull-up Widerstand benétigt wird. Siehe
Verdrahtung in der Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik und die Konfiguration
prufen (siehe Abschnitt 6.3).

Ausgang hat keine
Spannungsversorgung

* Verdrahtung der Auswerteelektronik prifen.
Siehe Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik.
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E/A Probleme und Abhilfen Fortsetzung

Symptom

Mégliche Ursachen

Mogliche Abhilfe

Kein Frequenzausgang

Prozessbedingungen unterhalb
Abschaltung

* Prozess Uberprifen.
* Abschaltung &ndern. Siehe Abschnitt 8.4.

Stdérbedingungen liegen vor, wenn die
Stdranzeige auf ,abwarts” oder ,intern
Null“ stehen

* Einstellungen fir die Stéranzeige prifen,
um zu prifen, ob sich die Auswerteelektronik
im Stoérzustand befindet oder nicht.
Siehe Abschnitt 6.6.5.
e Liegt ein Stérzustand vor,
siehe Abschnitt 11.7.

Schwallstrdmung

¢ Siehe Abschnitt 11.17.

Durchfluss in umgekehrter Richtung
zum konfigurierten Parameter der
Durchflussrichtung

* Prozess Uberprifen.

 Parameter der Durchflussrichtung prufen.
Siehe Abschnitt 8.6.

* Sensor Einbaulage prifen. Sicher stellen,
dass der Prozessdurchfluss gemass dem
Durchfluss-Richtungspfeil auf dem
Sensorgehause ist.

Schlechtes, empfangendes Frequenz
Gerat

* Empfangendes Frequenz Gerét prifen oder
ein anderes verwenden.
Siehe Abschnitt 11.16.

* Simulation des Ausgangs durchfiihren, um das
Problem zu lokalisieren.
Siehe Abschnitt 11.10.

Ausgangspegel nicht kompatibel zum
empfangenden Geréat

* Siehe Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik. Priifen ob der
Ausgangspegel und der Eingangspegel des
empfangenden Gerétes kompatibel sind.

Schlechter Ausgangskreis

* Messkreistest durchfiihren. Siehe
Abschnitt 5.3.

* Simulation des Ausgangs durchfiihren, um das
Problem zu lokalisieren.
Siehe Abschnitt 11.10.

Falsche Konfiguration der
internen/externen
Spannungsversorgung

* Intern bedeutet, dass die Auswerteelektronik
die Spannung liefert. Extern bedeutet, dass
eine externe Spannungsversorgung mit
Pull-up Widerstand benétigt wird. Siehe
Verdrahtung in der Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik und die Konfiguration
prifen (siehe Abschnitt 6.3).

Falsche Konfiguration der Impulsbreite

* Einstellung der max. Impulsbreite prifen.
Siehe Abschnitt 6.6.3.

Ausgang hat keine
Spannungsversorgung

* Verdrahtung der Auswerteelektronik prifen.
Siehe Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik.

Konstanter mA Ausgang

HART Adresse ungleich Null

* HART Adresse auf Null setzen oder Parameter
des Strommodus aktivieren.
Siehe Abschnitt 11.20.

Ausgang befindet sich im Testmodus

* Testmodus fiir den Ausgang beenden.
Siehe Abschnitt 5.3.

Fehlerhafte Nullpunktkalibrierung

* Spannungsversorgung Aus/Ein schalten.

e Durchfluss stoppen und neue
Nullpunktkalibrierung durchfiihren.
Siehe Abschnitt 5.5.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Storungsanalyse und -beseitigung

E/A Probleme und Abhilfen Fortsetzung

Symptom Mégliche Ursachen Mogliche Abhilfe

* Einstellungen fir die Stéranzeige priifen,
um zu prifen, ob sich die Auswerteelektronik
im Stérzustand befindet oder nicht.
Siehe Abschnitt 6.5.5.
e Liegt ein Stérzustand vor, siehe
Abschnitt 11.7.

LRV und URV sind nicht korrekt gesetzt *LRV und URV prifen. Siehe Abschnitt 11.21.
Ausgang nicht richtig abgeglichen

Stdrbedingungen liegen vor, wenn die
Stdranzeige auf ,aufwarts” oder
Labwarts“ steht

mA Ausgang dauerhaft
ausserhalb des Bereichs

Konstant ungenaue mA
Messung

* Ausgang abgleichen. Siehe Abschnitt 5.4.

Falsche Durchfluss Messeinheit
konfiguriert

 Konfiguration der Durchfluss Messeinheit
prifen. Siehe Abschnitt 11.21.

* Zuordnung der Prozessvariablen zum mA
Ausgang prifen. Siehe Abschnitt 6.5.1.

LRV und URV sind nicht korrekt gesetzt « LRV und URV prifen. Siehe Abschnitt 11.19.
mA Messkreiswiderstand kann zu hoch  « Prifen, ob die Birde des mA Ausgangs

Falsche Prozessvariable konfiguriert

mA Anzeige korrekt bei

niedrigem aber falsch bei
héherem Ausgangsstrom

sein

unterhalb der max. Birde liegt (siehe
Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik).

Konstant ungenaue

Ausgang nicht richtig skaliert

* Frequenzausgang Skalierung und Methode

Frequenzmessung prufen Siehe Abschnitt 11.19. Prifen ob
Spannung und Widerstand mit dem
Burdenwert-Diagramm der Frequenz
Ubereinstimmt (siehe Installationsanleitung
Ihrer Auswerteelektronik).
Falsche Durchfluss Messeinheit * Konfiguration der Durchfluss Messeinheit
konfiguriert prifen. Siehe Abschnitt 11.21.
Sprunghafte Hochfrequente Stérungen aus der * Siehe Abschnitt 11.14.3.
Frequenzmessung Umgebung

Nullpunktkalibrierung mit der
Nullpunkttaste nicht méglich

Nullpunkttaste nicht lange genug
gedruckt

* Taste muss 0,5 Sekunden gedriickt werden.
Taste drlicken bis die LED anfangt gelb zu
blinken, dann loslassen.

Auswerteelektronik im Stormodus

* Stérung der Auswerteelektronik korrigieren
und erneut versuchen.

Dl ist fixiert und reagiert
nicht auf
Eingangsénderungen

Mégliche fehlerhafte Konfiguration
der internen/externen
Spannungsversorgung

¢ Intern bedeutet, dass die Auswerteelektronik
die Spannung liefert. Extern bedeutet, dass
eine externe Spannungsversorgung mit
Pull-up Widerstand benétigt wird. Siehe
Verdrahtung in der Installationsanleitung lhrer
Auswerteelektronik und die Konfiguration
prufen (siehe Abschnitt 6.3).

11.10 Simulationsmodus

Die Simulation ermdglicht es Ihnen die Ausgénge so zu setzen, dass sie Prozessdaten wie Massedurch-
fluss, Temperatur und Dichte simulieren. Der Simulationsmodus hat verschiedene Verwendungen:

» Hilfreich bei der Ermittlung eines Problems in der Auswerteelektronik oder sonst
wo im System. Zum Beispiel, Signal Oszillation oder Rauschen treten zusammen auf.
Die Ursache kann die SPS, das Messsystem, schlechte Erdung oder diverse andere Faktoren
sein. Durch Simulation eines sauberen Ausgangssignals, konnen Sie feststellen an welchem
Punkt das Rauschen eingebracht wird.

* Er kann zur Analyse der Systemreaktion oder zum Tunen des Messkreises verwendet werden.
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11.11

Ist der Simulationsmodus aktiv, werden die simulierten Werte im gleichen Speicher wie die Prozessdaten
vom Sensor abgelegt. Hierfiir werden die simulierten Werte wihrend des Betriebs der Auswerteelektronik
verwendet. Zum Beispiel beeintréchtigt die Simulation:

* Alle Werte wie Massedurchfluss, Temperatur oder Dichte die auf dem Display angezeigt oder
mittels digitaler Kommunikation der Auswerteelektronik ausgegeben werden

e Die Masse Summen- und Gesamtzihlerwerte

*  Alle Volumenberechnungen und Daten, inkl. ausgegebener Werte, Volumen Summenzihler
und Volumen Gesamtzihler

*  Alle mittels Datenaufzeichnung verwandte Werte (ein ProLink II Hilfsprogramm)

Entsprechend sollten Sie den Simulationsmodus nicht aktivieren, wenn Ihr Prozess diese Beeinflussungen
nicht tolerieren kann und stellen Sie sicher, dass der Simulationsmodus nach Beendigung des Tests
deaktiviert ist.

Anmerkung: Anders als die aktuellen Massedurchfluss- und Dichtewerte sind die simulierten Werte
nicht temperaturkompensiert.

Anmerkung: Die Simulation dndert keine Diagnosewerte.

Der Simulationsmodus ist iiber ProLink II (ProLink > Konfiguration > Sensor Simulation) oder
dem Handterminal (Detailed Setup > Set up Simulation Mode) verfiigbar. Simulationsmodus mit
folgenden Schritten einstellen:

1. Simulationsmodus aktivieren.
2. Fiir Massedurchfluss:

a. Spezifizieren Sie die Simulationsart die Sie wollen: Fixwert, Dreieckswelle oder Sinuswelle.

b. Geben Sie die erforderlichen Werte ein.
*  Wenn Sie Fixwert Simulation spezifiziert haben, geben Sie einen festen Wert ein.

*  Wenn Sie Dreieckswellen oder Sinuswellen Simulation spezifiziert haben, geben Sie
eine min., max. Amplitude und eine Periode ein.

3. Wiederholen Sie Schritt 2 fiir Temperatur und Dichte.

Um den Simulationsmodus fiir die Problem Lokalisierung zu verwenden, aktivieren Sie den
Simulationsmodus und priifen das Signal an verschiedenen Punkten zwischen der Auswerteelektronik
und dem empfangenden Gerit.

Status LED der Auswerteelektronik

Das Interface Modul verfiigt tiber eine LED, die den Status der Auswerteelektronik anzeigt. Sie miissen
den Auswerteelektronik Gehdusedeckel entfernen. Siehe Tabelle 11-3 eine Liste moglicher Zusténde der
Status LED.

Wenn die Status LED einen Alarmzustand anzeigt:
1. Alarmcode ansehen gemiss Vorgehensweise in Abschnitt 7.4.
2. Alarm identifizieren (siche Abschnitt 11.12).
3. Zustand korrigieren.

4. Falls erforderlich, Alarm bestitigen gemiss Vorgehensweise in Abschnitt 7.5.
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Auswerteelektronik Status angezeigt durch die Status LED

Status LED Alarmprioritat
Grin Kein Alarm — Normaler Betriebszustand
Gelb Alarm niedriger Prioritat (Informativ)
Gelb blinkend Kalibrierung lauft
Rot Alarm hoher Prioritat (Stérung)

11.12 Status Alarme

Status Alarmcodes werden auf dem Display angezeigt (sofern die Auswerteelektronik ein Display
hat) sowie in ProLink II Software oder einem Handterminal angesehen werden. Eine Liste mit den
Status Alarmen, den angezeigten Mitteilungen, méglichen Ursachen und empfohlenen Abhilfen

finden Sie in Tabelle 11-4.

Anmerkung: Status Alarme mit der Alarmstufe = Ignorieren werden nicht angezeigt, sogar wenn
der Alarmzustand aktiv ist. Siehe Abschnitt 8.9.1 fiir Informationen zur Konfiguration der Status

Alarmstufe.

Bevor Sie die Storungsanalyse und -beseitigung von Status Alarme ausfiihren, bestitigen Sie zuerst
alle Alarme (siehe Abschnitt 7.5). Dies entfernt alle nicht akiven Alarme von der Liste, so dass
Sie sich mit der Stérungsanalyse und -beseitigung auf die aktiven Alarme konzentrieren kénnen.

Statusalarme und Abhilfemassnahmen

Handterminal

Alarm
Code ProLinkll Ursache Empfohlene Abhilfen
AO001 EEprom Checksum  Ein nicht korrigierbarer * Spannungsversorgung Aus/Ein schalten.
Error (Core Prifsummenfehler wurde ¢ Das Durchflussmessgerat sollte Uberpriift werden.
Processor) festgestellt. Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
(E)EPROM
Priafsummenfehler
(CP)
A002 RAM Test Error ROM Prifsummenfehler * Spannungsversorgung Aus/Ein schalten.
(Core Processor) oder ein RAM Bereich * Das Durchflussmessgerét sollte Uiberprift werden.
kann nicht beschrieben Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
RAM Fehler (CP)
werden.
A003 Sensor Not Stetiger Fehler des * Auf Schwallstrémung prifen. Siehe Abschnitt 11.17.
Responding Antriebskreises, LPO oder e Testpunkte priifen. Siehe Abschnitt 11.24.
(No Tube Interrupt) RPO oder LPO-RPO * Sensor Verdrahtung Uberprifen. Siehe Abschnitt 11.25.
Sensor Fehler Fehler wéhrend des * Auf verstopfte Messrohre prufen.
Antriebs. ¢ Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
A004 Temperature out Kombination von A016 * Sensor Pt100 Verdrahtung Uberprifen. Siehe
of range und A017 Abschnitt 11.25.
Temperatur ¢ Priifen ob die Prozesstemperatur [nngrhalb des Bereichs
Sensor Fehler von Sensor und Auswe_rtee!ektronlk liegt. _ _
¢ Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
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Statusalarme und Abhilfemassnahmen Fortsetzung

Handterminal
Alarm

Code ProLinkll

Ursache

Empfohlene Abhilfen

A005 Input Over-Range  Der gemessene
Durchfluss hat den max.
Durchfluss des Sensors
Uberschritten

(AT > 200 ps)

Eingang Bereichs-
Uberschreitung

» Stehen andere Alarme an (normalerweise, A003, A006,
A008, A102 oder A105), I6sen Sie zuerst diese
Alarmbedingungen. Besteht der Alarm A005 weiterhin,
fahren Sie mit den Empfehlungen hier weiter.

* Prozess und auf Schwallstrom prifen. Siehe
Abschnitt 11.17.

* Testpunkte prifen. Siehe Abschnitt 11.24.

* Sensor Verdrahtung Uberprifen. Siehe Abschnitt 11.25.

* Messrohre auf Erosion priifen. Siehe Abschnitt 11.18.

¢ Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

A006 Transmitter Not
Characterized

Kombination von A020
und A021

Nicht konfiguriert

* Charakterisierung prifen. Speziell FCF und K1 Werte
prifen. Siehe Abschnitt 6.2.

¢ Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

A008 Density outside Die gemessene Dichte hat
limits 0-10 g/cm? Uiberschritten

Dichte Bereichs-
Uberschreitung

 Stehen andere Alarme an (normalerweise, A003,

A006, A102 oder A105), I6sen Sie zuerst diese Alarm-
bedingungen. Besteht der Alarm A008 weiterhin,
fahren Sie mit den Empfehlungen hier weiter.

* Prozess Uberprufen. Prifen auf Luft in den Messrohren,
Messrohre nicht gefiillt, Fremdk&rper oder Ablagerungen
in den Messrohren (siehe Abschnitt 11.18).

e Auf Schwallstrdomung priifen. Siehe Abschnitt 11.17.

* Sensor Verdrahtung Uberprifen. Siehe Abschnitt 11.25.

* Kalibrierfaktoren der Auswerteelektronik Konfiguration
prufen. Siehe Abschnitt 6.2.

* Testpunkte prifen. Siehe Abschnitt 11.24.

*Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

A009 Transmitter Auswerteelektronik im
Initializing/Warming Modus hochfahren.
Up
Auswerteelektronik
Initialisierung/
Aufwarmphase

* Geben Sie dem Durchfluss-Messsystem eine Aufwéarmzeit
(ca. 30 Sekunden). Nachdem die Fehlermeldung
verschwunden ist, ist das Geréat fiir den normalen Betrieb
bereit.

* Ist der Alarm nicht verschwunden, stellen Sie sicher, dass
der Sensor voll gefillt oder komplett leer ist.

* Sensor Verdrahtung Uberprifen. Siehe Abschnitt 11.25.

A010 Calibration Failure
Kalibrier Fehler

Mechanischer Nullpunkt
Der resultierende Nullwert
war grosser als 3 ps.
Temperatur/Dichte
Bereich sind mégliche

* Erscheint wahrend der Nullpunktkalibrierung der
Auswerteelektronik ein Alarm, stellen Sie sicher, dass Sie
keinen Durchfluss durch den Sensor haben und erneut
versuchen.

* Spannungsversorgung Aus/Ein schalten und erneut

Grinde. versuchen.

* Falls geeignet, werkseitigen Nullpunktwert wieder
speichern, um mit dem Durchfluss-Messsystem in den
normalen Betrieb zurlickzukehren.

AO011 Excess Calibration  Siehe A010  Stellen Sie sicher, dass Sie keinen Durchfluss durch den

Correction, Zero
too Low

Nullpunktwert zu
niedrig

Sensor haben und erneut versuchen.

* Spannungsversorgung Aus/Ein schalten und erneut
versuchen.

* Falls geeignet, werkseitigen Nullpunktwert wieder
speichern, um mit dem Durchfluss-Messsystem in den
normalen Betrieb zurlickzukehren.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

143

uonesuadwoy

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

(7))
-
O:
=
(=
=]
«Q
[
(Y]
>
D
<
[74]
(]
(=
3
o
1
o
[1]
[72]
(]
=
«Q
c
=]
«Q

uabun||o1SuIoSHIOM



Storungsanalyse und -beseitigung

Statusalarme und Abhilfemassnahmen Fortsetzung

Handterminal

Alarm
Code ProLinkll Ursache Empfohlene Abhilfen
A012 Excess Calibration  Siehe A010 ¢ Stellen Sie sicher, dass Sie keinen Durchfluss durch den
Correction, Zero Sensor haben und erneut versuchen.
too High * Spannungsversorgung Aus/Ein schalten und erneut
Nullpunktwert zu versuchep. e .
hoch . Falls geeignet, W_erkseltlgen Nullpunktwert Wledgr
speichern, um mit dem Durchfluss-Messsystem in den
normalen Betrieb zuriickzukehren.
AO013 Process too Siehe A010 e Entfernen oder reduzieren Sie elektromagnetisches
Noisy to Perform Rauschen und erneut versuchen. Mégliche
Auto Zero Rauschquellen:
Nullpunktwert - Mechanische Pumpen _
rauscht zu stark - Verspgnnunge_p der Rohrleitung am Sensor
- Elektrische Stérungen
- Vibrationen von nahe liegenden Maschinen
* Spannungsversorgung Aus/Ein schalten und erneut
versuchen.
¢ Falls geeignet, werkseitigen Nullpunktwert wieder
speichern, um mit dem Durchfluss-Messsystem in den
normalen Betrieb zurlickzukehren.
AO14 Transmitter Failed Mégliche Ursachen. * Spannungsversorgung Aus/Ein schalten.
Auswerteelekironik eDas Durchflusgmes_sgerét s_ollte QberprUft we(den.
Fehler Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
A016 Line RTD Der berechnete * Sensor Pt100 Verdrahtung Uberprifen. Siehe
Temperature Widerstandswert flr das Abschnitt 11.25.
Out-Of-Range Pt100 der Rohrleitung liegt ¢ Priifen ob die Prozesstemperatur innerhalb des Bereichs
Rohrleitung Pt100 ausserhalb des Grenzen von Sensor und Auswgrtee!ektronik liegt. . .
Temperatur -W_enn das' Probl'em welterhlr] besteht, kontaktieren Sie
L Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
Bereichsuber-
schreitung
A017 Meter RTD Der berechnete * Sensor Pt100 Verdrahtung Uberprifen. Siehe
Temperature Widerstandswert flir das Abschnitt 11.25.
Out-Of-Range Pt100 Sensor/Gehéuse * Priifen ob die Prozesstemperatur innerhalb des Bereichs
Sensor PH100 liegt ausserhalb des von Sensor und Auswgrtee!ektronik liegt. . '
Temperatur Grenzen 'Wgnn das_ Probl_em welterhlq besteht, kontaktieren Sie
Bereichsiiber- Micro Mot!op. Siehe Abschmtt 1_1 3.
; * Charakterisierung prufen. Speziell FCF und K1 Werte
schreitung prifen. Siehe Abschnitt 6.2.
A020 Calibration Factors  Der Durchfluss * Charakterisierung prifen. Speziell FCF und K1 Werte
Unentered Kalibrierfaktor und/oder prifen. Siehe Abschnitt 6.2.
Kalibrier Faktoren K1 wurde seit d.em letzten 'Wgnn das_ Probl_em weiterhiq besteht, kontaktieren Sie
nicht eingegeben l\/_laster Reset nicht Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
(FlowCal) eingegeben.
A021 Unrecognized/ Der Sensor wird als * Charakterisierung prifen. Speziell FCF und K1 Werte
Unentered Sensor  Geradrohr erkannt, prufen. Siehe Abschnitt 6.2.
Type aber der K1 Wert deutet * Sensor Pt100 Verdrahtung Uberprifen. Siehe
Falscher Sensor auf einen Sensor mit Abschnitt 11.25. o . _
Typ (K1) gebogenem Rohr hin oder  +Wenn das Problem weiterhin besteht, kontaktieren Sie
yp umgekehrt. Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
A029 Internal Auswerteelektronik * Spannungsversorgung Aus/Ein schalten.
Communication fehlerhaft  Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
Failure
PIC/Zusatzplatine
Kommunikations
Fehler
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Storungsanalyse und -beseitigung

Statusalarme und Abhilfemassnahmen Fortsetzung

Handterminal
Alarm

Code ProLinkll

Ursache

Empfohlene Abhilfen

A030 Hardware/Software Die geladene Software

Incompatible ist nicht kompatibel mit
dem programmierten

Falscher :

Platinentyp Platinentyp.

¢ Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

A031 Undefiniert Die Auswerteelektronik

erhalt zu wenig

Spannung zu

* Spannungsversorgung der Auswerteelektronik prifen.
Siehe Abschnitt 11.14.1.

niedrig Spannungsversorgung.
A032("  Meter Verification Systemverifizierung lauft, ¢ Erméglichen Sie die Vorgehensweise zu beenden.
Fault Alarm Ausgénge sind auf * Falls gewunscht, verwerfen Sie die Vorgehensweise und

Systemverifizierung Storung gesetzt.

/Ausgénge im
Storzustand

starten neu mit der Einstellung, Ausgange auf zuletzt
gemessenem Wert.

A032®  Qutputs Fixed
during Meter

Systemverifizierung lauft,
mit Ausgange auf Stérung

Verification oder zulezt gemessener
o Wert gesetzt.

Systemverifizierung

lauft/Ausgange

fixiert

* Ermdéglichen Sie die Vorgehensweise zu beenden.

* Falls gewunscht, verwerfen Sie die Vorgehensweise und
starten neu mit der Einstellung, Ausgange auf Messung
fortsetzen gesetzt.

A033 Tube Not Full

Messrohr nicht
gefullt

Kein Signal von LPO oder
RPO, vermutlich
schwingen die Sensor
Messrohre nicht.

* Prozess Uberprifen. Priifen auf Luft in den Messrohren,
Messrohre nicht gefiillt, Fremdk&rper oder Ablagerungen
in den Messrohren (siehe Abschnitt 11.18).

A034"  Meter Verification ~ Testergebnisse nicht
Failed innerhalb akzeptabler
Grenzen

Systemverifizierung
fehlgeschlagen

* Test wiederholen. Falls der Test wieder fehl schlagt, siehe
Abschnitt 10.3.4.

A035™"  Meter Verification Test nicht komplett,

Aborted maoglicher manueller
P Abbruch

Systemverifizierung

abgebrochen

¢ Falls erforderlich Abbruchcode lesen, siehe
Abschnitt 10.3.4 und entsprechende Aktion ausfiihren.

A100 Primary mA
Output Saturated

Priméar mA
Ausgang geséttigt

Der berechnete
Stromausgangswert liegt
ausserhalb des linearen
Bereichs.

* Siehe Abschnitt 11.19.

A101 Primary mA
OQutput Fxed

Eine HART Adresse
ungleich Null ist
konfiguriert oder der
Anwender hat den mA
Ausgang fixiert.

Primar mA
Ausgang fixiert

* HART Adresse prifen. Ist Diese ungleich Null, Parameter

Messkreis Strommodus aktivieren. Siehe Abschnitt 11.20.
* Abgleich des mA Ausgangs beenden. Siehe Abschnitt 5.4.

* Messkreistest des mA Ausgangs beenden.
Siehe Abschnitt 5.3.

* Priifen ob der Ausgang mit der digitalen Kommunikation
fixiert wurde.

A102 Drive Over-Range

Antrieb Bereichs-
Uberschreitung

Die Antriebsenergie
(Strom/Spannung) ist am
Maximum

« Ubermassige Antriebsverstarkung Siehe
Abschnitt 11.24.3.

* Sensor Verdrahtung Uberprifen. Siehe Abschnitt 11.25.

* Ist dies der einzig aktive Alarm kann er ignoriert werden.
Falls gewlinscht, Alarmstufe wieder auf ignorieren
konfigurieren (siehe Abschnitt 8.9.1).

A103 Data Loss Possible  Z&hler sind nicht richtig
gespeichert.

Moglicher
Datenverlust

* Spannungsversorgung der Auswerteelektronik prufen.
Siehe Abschnitt 11.14.1.

¢ Wenn der Alarm weiterhin besteht, kontaktieren Sie
Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Storungsanalyse und -beseitigung

Statusalarme und Abhilfemassnahmen Fortsetzung

Handterminal

Alarm
Code ProLinkll Ursache Empfohlene Abhilfen
A104 Calibration-In- Eine Kalibrierung lauft. e Lassen Sie das Durchflussmessgerat die Kalibrierung
Progress fertig stellen.
Kalibri lauft * Bei einer Nullpunktkalibrierung kénnen Sie die Kalibrierung
alibrierung lau abbrechen, den Parameter Nullpunkt Zeit auf einen
niedrigeren Wert setzen und die Kalibrierung erneut
starten.
A105 Slug Flow Die Dichte hat die vom * Siehe Abschnitt 11.17.
Schwallstrémun Anwender definierten
9 Schwallstromgrenzen
(Dichte) uberschritten.
A106 Burst Mode Gerat befindet sich im * Keine Massnahme erforderlich.
Enabled HART Burst Modus. * Falls gewunscht, Alarmstufe wieder auf ignorieren
Burst Modus konfigurieren (siehe Abschnitt 8.9.1).
aktiviert
A107 Power Reset Die Auswerteelektronik * Keine Massnahme erforderlich.
Occurred wurde neu gestartet. e Falls gewiinscht, Alarmstufe wieder auf ignorieren
konfigurieren (siehe Abschnitt 8.9.1).
Spannungsunter-
brechung
A110 Frequency Output  Der berechnete * Siehe Abschnitt 11.19.
Saturated Erequenzausgangswert
liegt ausserhalb des
Frequenzausgang |inearen Bereichs.
geséttigt
A111 Frequency Output  Der Anwender hat den * Messkreistest des Frequenzausgangs beenden.
Fixed Frequenzausgang fixiert.
Frequenzausgang
fixiert
A115 External Input Error Keine Antwort vom * HART Polling Verbindung zu einem externen Gerat ist
Ext Ei abgefragten Gerat. fehlgeschlagen. Stellen Sie sicher, dass das externe
Fxheirner ingang Gerét erreichbar ist:
ehier - Geratebetrieb prufen.
- Verdrahtung prifen.
* Polling Konfiguration prifen. Siehe Abschnitt 9.4.
A118 Discrete Output 1 Der Anwender hat den ¢ Bindrausgangstest beenden. Siehe Abschnitt 5.3.
Fixed Bindrausgang fixiert.
Bindrausgang 1
Fixiert
A131M  Meter Verification Systemverifizierung lauft, ¢ Erméglichen Sie die Vorgehensweise zu beenden.
Info Alarm Ausgénge sind auf * Falls gewlinscht, verwerfen Sie die Vorgehensweise und
o zuletzt gemessenen starten neu mit der Einstellung, Ausgange auf Stérung.
Systemverifizierung
i Wert gesetzt.
/Ausgénge auf
letztem Wert
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Statusalarme und Abhilfemassnahmen Fortsetzung

Handterminal A

Alarm E
Code ProLinkll Ursache Empfohlene Abhilfen 3
=]

A131®  Meter Verificationin  Systemverifizierung lauft, ~ * Erméglichen Sie die Vorgehensweise zu beenden. %
Progress mit Ausgange auf weitere g-

Ausgabe der =

Systemverifizierung Prozessdaten gesetzt

lauft
A132 Simulation Mode Simulationsmodus ist * Ausgangssimulation deaktivieren. Siehe Abschnitt 11.10.
Active aktiviert.

Simulationsmodus
aktiviert

(1) Betrifft nur Systeme mit Original Systemverifizierung.
(2) Betrifft nur Systeme mit Smart Systemverifizierung.

11.13 Prozessvariablen iiberpriifen

Micro Motion empfiehlt die nachfolgend aufgefiihrten Prozessvariablen, unter normalen Betriebs-
bedingungen, zu notieren. Dies ist hilfreich zum Erkennen, wenn Prozessvariablen ungewo6hnlich
hohe oder niedrige Werte annehmen.

e Durchfluss
e Dichte

*  Temperatur

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

*  Messrohrfrequenz
*  Aufnehmerspannung
* Antriebsverstirkung

Bei der Storungsanalyse priifen Sie die Prozessvariablen unter normalen Betriebsbedingungen sowie
bei Null Durchfluss mit gefiillten Messrohren. Mit Ausnahme des Durchflusses, sollten nur kleine
oder gar keine Abweichungen zwischen den Werten bei Durchfluss und bei Null Durchfluss auftreten.
Stellen Sie signifikante Abweichungen fest, nehmen Sie mit Micro Motion Kundenservice Kontakt
auf. Siehe Abschnitt 11.3.

Uniibliche Werte fiir Prozessvariablen konnen auf eine Vielzahl verschiedenartiger Probleme hindeuten.
Tabelle 11-5 listet einige mogliche Probleme sowie Abhilfemassnahmen auf.

Prozessvariablen, Probleme und mdgliche Abhilfen
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Symptom Ursache Empfohlene Abhilfen
Sténdiger Durchfluss bei Null Nicht fluchtende Rohrleitung * Rohrleitung korrigieren.
Durchflussbedingungen (speziell bei neuen Installationen)
Offenes oder leckes Ventil * Ventil prifen oder korrigieren.
Schlechter Sensor Nullpunkt * Nullpunktkalibrierung des
Durchfluss-Messsystems.
Siehe Abschnitt 5.5.
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Prozessvariablen, Probleme und magliche Abhilfen Fortsetzung

Symptom

Ursache

Empfohlene Abhilfen

Sprunghafter Durchfluss bei Null
Durchflussbedingungen

Leckage, Ventil oder Abdichtung

* Rohrleitung prufen.

Schwallstrémung

¢ Siehe Abschnitt 11.17.

Verstopfte Messrohre

* Antriebsverstarkung und
Messrohrfrequenz prifen. Messrohre
spulen.

Falsche Sensor Einbaulage

* Die Sensor Einbaulage muss zum
Prozessmedium passen. Siehe
Installationsanleitung lhres Sensors.

Verdrahtungsproblem

* Sensor Verdrahtung Uberprifen.
Siehe Abschnitt 11.25.

Vibrationen der Rohrleitung nahe der
Sensor Messrohrfrequenz

* Umgebung priifen und Vibrations-
quellen beseitigen.

Dampfungswert zu niedrig

» Konfiguration prifen. Siehe
Abschnitt 6.5.4 und Abschnitt 8.5.

Montagespannungen auf den Sensor

* Sensormontage prifen. Sicherstellen,
dass der:

- Sensor nicht zur
Rohrleitungsabstitzung verwendet
wird.

- Sensor nicht zur Korrektur des
Rohrleitungsversatzes verwendet
wird.

- Sensor nicht zu schwer fur die
Rohrleitung ist.

Sensor cross-talk

* Umgebung auf Sensor mit &hnlicher
Messrohrfrequenz (+0,5 Hz) prifen.

Sprunghafter Durchflusswert bei
stabilem Durchfluss

Schwallstrémung

¢ Siehe Abschnitt 11.17.

Dampfungswert zu niedrig

* Konfiguration prifen. Siehe
Abschnitt 6.5.4 und Abschnitt 8.5.

Verstopfte Messrohre

* Antriebsverstéarkung und Messrohr-
frequenz prifen. Messrohre spulen.

Ubermassig hohe oder sprunghafte
Antriebsverstérkung

¢ Siehe Abschnitt 11.24.3

Problem mit der Ausgangsverdrahtung

¢ Verdrahtung zwischen Auswerte-
elektronik und empfangendem Geréat
prufen. Siehe Installationsanleitung
Ihrer Auswerteelektronik.

Problem mit dem empfangenden Geréat

* Test mit einem anderen empfangen-
den Gerét.

Verdrahtungsproblem

¢ Sensor Verdrahtung Uberprifen.
Siehe Abschnitt 11.25.
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Prozessvariablen, Probleme und magliche Abhilfen Fortsetzung

Symptom

Ursache

Empfohlene Abhilfen

Ungenauer Durchfluss oder
Batchmenge

Schlechter Durchflusskalibrierfaktor

* Charakterisierung prifen. Siehe
Abschnitt 6.2.

Ungeeignete Messeinheit

* Konfiguration prifen. Siehe
Abschnitt 11.21.

Schlechter Sensor Nullpunkt

* Nullpunktkalibrierung des Durchfluss-
Messsystems. Siehe Abschnitt 5.5.

Schlechte Dichtekalibrierfaktoren

* Charakterisierung prifen. Siehe
Abschnitt 6.2.

Schlechte Erdung des Durchfluss-
Messsystems

¢ Siehe Abschnitt 11.14.2.

Schwallstrémung

¢ Siehe Abschnitt 11.17.

Problem mit dem empfangenden Gerat

¢ Siehe Abschnitt 11.16.

Verdrahtungsproblem

* Sensor Verdrahtung Uberprifen.
Siehe Abschnitt 11.25.

Ungenauer Dichtewert

Problem mit dem Prozessmedium

¢ Qualitat des Prozessmediums nach
den Ublichen Verfahren prifen.

Schlechte Dichtekalibrierfaktoren

* Charakterisierung prifen. Siehe
Abschnitt 6.2.

Verdrahtungsproblem

* Sensor Verdrahtung Uberprifen.
Siehe Abschnitt 11.25.

Schlechte Erdung des Durchfluss-
Messsystems

¢ Siehe Abschnitt 11.14.2.

Schwallstrémung

¢ Siehe Abschnitt 11.17.

Sensor cross-talk

* Umgebung auf Sensor mit &hnlicher
Messrohrfrequenz (+0,5 Hz) prifen.

Verstopfte Messrohre

¢ Antriebsverstarkung und Messrohr-
frequenz prifen. Messrohre spulen.

Falsche Sensor Einbaulage

* Die Sensor Einbaulage muss zum
Prozessmedium passen. Siehe
Installationsanleitung lhres Sensors.

Fehlerhafter Widerstandsthermometer

* Alarmbedingungen prifen und bei
dem angezeigten Alarm geméss
Stérungsbehebung vorgehen.

Physikalische Charakteristik des
Sensors hat sich geéndert

¢ Auf Korrosion, Erosion oder
Beschadigung des Messrohres
prifen. Siehe Abschnitt 11.18.

Temperaturwert weicht signifikant
von der Prozesstemperatur ab

Fehlerhafter Widerstandsthermometer

* Alarmbedingungen prifen und bei
dem angezeigten Alarm geméss
Stérungsbehebung vorgehen.

*Bei ,Verwendung externer
Temperatur, Konfiguration prufen
und falls erforderlich deaktivieren.
Siehe Abschnitt 9.3.

Temperaturwert weicht gering von
der Prozesstemperatur ab

Sensor Warmeverlust

¢ Sensor isolieren.

Ungewdhnlich hoher Dichtewert

Verstopfte Messrohre

* Antriebsverstéarkung und Messrohr-
frequenz prifen. Messrohre spulen.

Falscher K2 Wert

* Charakterisierung prfen.
Siehe Abschnitt 6.2.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Storungsanalyse und -beseitigung

Prozessvariablen, Probleme und magliche Abhilfen Fortsetzung

Symptom

Ursache

Empfohlene Abhilfen

Ungewdhnlich niedriger Dichtewert

Schwallstrémung

* Siehe Abschnitt 11.17.

Falscher K2 Wert

* Charakterisierung prfen.
Siehe Abschnitt 6.2.

Ungewohnlich hohe Messrohr-
frequenz

Sensorerosion

¢ Kontaktieren Sie Micro Motion.
Siehe Abschnitt 11.3.

Ungewdhnlich niedrige Messrohr-
frequenz

Verstopfte Messrohre, Korrosion
oder Erosion

* Messrohre spllen.
¢ Sensor Verifizierung durchfiihren
Siehe Abschnitt 11.18.

Ungewohnlich niedrige Spannung
der Aufnehmerspulen

Verschiedene mdgliche Ursachen

¢ Siehe Abschnitt 11.24.4.

Ungewdhnlich hohe Antriebs-
verstarkung

Verschiedene mdgliche Ursachen

¢ Siehe Abschnitt 11.24.3.

11.14 Verdrahtungsprobleme diagnostizieren

Gehen Sie entsprechend diesem Abschnitt vor, um Verdrahtungsprobleme der Auswerteelektronik

Installation zu iiberpriifen.

A WARNUNG

Das Entfernen des Auswerteelektronik Gehdusedeckels bei eingeschalteter
Spannung kann in explosionsgefahrdeter Atmosphére zur Explosion fiihren.

Bevor Sie den Auswerteelektronik Gehausedeckel entfernen stellen Sie sicher,
dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist und warten dann fiinf Minuten.

11.141

Verdrahtung der Spannungsversorgung priifen

Um die Verdrahtung der Spannungsversorgung zu priifen gehen Sie wie folgt vor:

1. Priifen, ob die richtige externe Sicherung verwendet wird. Eine falsche Sicherung kann den
Strom zur Auswerteelektronik begrenzen und so das Hochfahren verhindern.

2. Spannungsversorgung der Auswerteelektronik ausschalten.

150

3. Befindet sich die Auswerteelektronik in explosionsgefihrdeter Atmosphire, fiinf Minuten warten.

4. Stellen Sie sicher, dass die Adern der Spannungsversorgung an den richtigen Anschlussklemmen

angeschlossen sind. Anschlussschemen siehe Anhang B.

. Priifen Sie, ob die Adern der Spannungsversorgung guten Kontakt haben und nicht iiber die
Isolierung angeklemmt sind.

. Kontrollieren Sie die Spannungsangabe auf dem Schild an der Innenseite des Anschlussraums
fiir die Feldverdrahtung. Priifen Sie, ob die Spannungsversorgung fiir die Auswerteelektronik
mit der Spannungsangabe iibereinstimmt.

Priifen Sie mit einem Spannungsmessgerit die Spannung an den Anschlussklemmen der
Auswerteelektronik. Stellen Sie fest, ob sie innerhalb der spezifizierten Grenzen liegt.
Bei einer DC Spannung kann eine Kabelauslegung erforderlich sein. Anschlussschemen
siehe Anhang B. Die Anforderungen an die Spannungsversorgung finden Sie in der
Installationsanleitung Ihrer Auswerteelektronik.

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen
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11.15

11.14.2  Erdung iiberpriifen

Die Sensor / Auswerteelektronik Einheit muss geerdet sein. Anforderungen und Hinweise zur Erdung
finden Sie in der Installationsanleitung Ihres Sensors.

11.14.3 Priifen auf hochfrequente Storungen

Wenn Sie hochfrequente Storungen auf [hrem Frequenz- oder Bindrausgang haben, wenden Sie eine
der folgenden Losungen an:

* Hochfrequente Storquelle eliminieren. Mogliche Verursacher: Funkverkehr, grosser Transformator,
Pumpe, Motor sowie alles was ein starkes elektrisches oder elektromagnetisches Feld in der Nihe
der Auswerteelektronik erzeugen kann.

* Auswerteelektronik versetzen.
* Abgeschirmte Kabel fiir den Frequenzausgang verwenden.

- Schirm des Ausgangskabels am Gerit mit dem Eingang auflegen. Ist dies nicht moglich,
den Schirm an der Kabelverschraubung oder der Kabelschutzrohrverschraubung auflegen.

- Den Schirm nicht im Inneren des Anschlussraumes auflegen.

- 360° Schirmabschluss ist nicht erforderlich.

11.14.4 HART Kommunikation priifen
Um die HART Kommunikation zu priifen:

1. Priifen, ob die Leitungsadern gemiss dem Anschlussschema der Installationsanleitung der
Auswerteelektronik angeschlossen sind.

2. Stellen Sie sicher, dass die Konfiguration der internen/externen Spannung der Verdrahtung
entspricht. Bei externer Spannung, priifen Sie die Spannungsversorgung fiir den Ausgang.

3. Analoge Verdrahtung entfernen.
4. Einen 250 Q Widerstand iiber die mA Anschlussklemmen installieren.

5. Spannungsabfall iiber dem Widerstand priifen (4-20 mA = 1-5 VDC). Ist der Spannungsabfall
< 1 VDC, erhohen Sie den Widerstand, um einen Spannungsabfall > 1 VDC zu erreichen.

6. Handterminal direkt iiber dem Widerstand anschliessen und versuchen eine Kommunikation
herzustellen (Poll).

Ist Inr HART Netzwerk komplexer als die Anschlussschemen in der Installationsanleitung, dann:
* Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

* Kontaktieren Sie die HART Kommunikations Stiftung, um den HART Application Guide iiber
das Internet unter www.hartcomm.org zu erlangen.

Priifen des Kommunikationsgerates

Stellen Sie sicher, dass Thr Kommunikationsgerit kompatibel zu Ihrer Auswerteelektronik ist.

Handterminal

Das 375 Handterminal ist erforderlich und muss die passende Geritebeschreibung (DD’s = device
description) enthalten. Die Geritebeschreibung (DD ’s) fiir die Auswerteelektronik Modell 2400S mit
Analogausgingen ist 2400SMass flo.
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11.16

11.17

152

Geritebeschreibungen (DD’s) priifen:
1. Handterminal einschalten, aber nicht an der Auswerteelektronik anschliessen.
. Wenn No device found erscheint, OK driicken.
. OFFLINE wihlen.
. New Configuration wihlen.
. Micro Motion wihlen.

AN L B~ W

. Stellen Sie sicher, dass die richtige Gerétebeschreibung fiir Ihre Auswerteelektronik aufgefiihrt ist.

Waurde die richtige Gerédtebeschreibung nicht gefunden, wird ein allgemeines Geridtementi
angezeigt. Kontaktieren Sie Micro Motion damit Sie die richtige Geritebeschreibung erhalten.

ProLink Il

ProLink II v2.4 oder hoher ist erforderlich. ProLink II Version priifen:
1. ProLink II starten.
2. Hilfe Menii 6ffnen.
3. Auf Uber ProLink klicken.

Pocket ProLink
Pocket ProLink II v1.2 oder hoher ist erforderlich. Pocket ProLink Version priifen:
1. Pocket ProLink starten.

2. Tippen Sie auf das Icon Information (das Fragezeichen) unten im Hauptmenii.

Ausgangsverdrahtung und das empfangende Gerat priifen

Wenn Sie einen ungenauen Frequenz oder mA Wert empfangen, kann das ein Problem der Ausgangs-
verdrahtung oder des empfangenden Geriites sein.

* Ausgangspegel an der Auswerteelektronik priifen.

*  Verdrahtung zwischen Auswerteelektronik und empfangendem Geriit priifen.
*  Messkreistest durchfiihren

» Falls erforderlich, mA Ausgang abgleichen.

e Versuchen Sie es mit einem anderen empfangenden Gerit.

* Simulation des Ausgangs durchfiihren, um das Problem zu lokalisieren. Siehe Abschnitt 11.10.

Auf Schwallstromung priifen

Ein Schwallstrom Alarm wird immer dann generiert, wenn die gemessene Dichte des Prozessmediums
ausserhalb der konfigurierten Schwallstrom Grenzen liegt (d. h. die Dichte ist hoher oder niedriger

als der konfigurierte normale Bereich). Schwallstromung wird iiblicherweise durch Gas in einem
Fliissigkeitsprozess oder Fliissigkeit in einem Gasprozess hervorgerufen. Siehe Abschnitt 8.8 fiir
Informationen zu Schwallstrom Funktionen.
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11.18

11.19

11.20

Wenn ein Schwallstromzustand eintritt:
*  Prozess auf Kavitation, Dampfbildung oder Leckagen priifen.
* Sensor Einbaulage dndern.
* Dichte liberwachen.
*  Wenn gewiinscht, neue Schwallstrom Grenzwerte eingeben (siehe Abschnitt 8.8).

- Anheben des unteren Schwallstrom Grenzwertes oder Herabsetzen des oberen Schwallstrom
Grenzwertes erhoht die Moglichkeit eines Schwallstromzustandes.

- Herabsetzen des unteren Schwallstrom Grenzwertes oder Anheben des oberen
Schwallstrom Grenzwertes vermindert die Moglichkeit eines Schwallstromzustandes.

*  Wenn gewiinscht, Schwallstromdauer erhthen (siehe Abschnitt 8.8).

Sensor Messrohre priifen

Korrosion, Erosion oder Beschidigung der Sensor Messrohre kann die Prozessmessung beeinflussen
Um diese Bedingungen zu priifen fiihren Sie eine Sensor Verifikation durch. Siehe Kapitel 10.

Sattigung des Ausgangs priifen

Wenn eine Ausgangsvariable die obere Bereichsgrenze iiberschreitet oder die untere Bereichsgrenze
unterschreitet, erzeugt die Auswerteelektronik einen Sittigungsalarm des Ausgangs. Der Alarm kann
Folgendes bedeuten:

e Der Prozess befindet sich ausserhalb der normalen Betriebsgrenzen.
*  Sensor Messrohre sind nicht mit Prozessmedium gefiillt.
*  Sensor Messrohre sind verstopft.
Wenn ein Sittigungsalarm des Ausgangs eintritt:
*  Prozess priifen.
e Durchfluss innerhalb der Sensorgrenzen bringen.
e Sensor priifen:
- Stellen Sie sicher, dass die Messrohre gefiillt sind.
- Messrohre spiilen.
* Bei mA Ausginge, die mA URV und LRV priifen oder dndern (siehe Abschnitt 6.5.2).

* Bei Frequenzausgang, Skalierung dndern (siehe Abschnitt 6.6).

HART Adresse und Parameter Messkreis Strommodus priifen

Ist die HART Adresse der Auswerteelektronik auf einen Wert ungleich Null gesetzt, ist der mA Ausgang
auf 4 mA fixiert. In dieser Situation bedeutet:

e Der mA Ausgang gibt nicht die Daten der Prozessvariablen aus.
e Der mA Ausgang zeigt keine Storzustidnde an.

Um das Problem zu 16sen versuchen Sie Folgendes:
*  HART Adresse auf Null setzen. Siehe Abschnitt 8.11.1.

e Parameter Messkreis Strommodus aktivieren. Siehe Abschnitt 8.11.1.
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11.21

11.22

11.23

11.24

154

Konfiguration der Durchflussmessung priifen

Die Verwendung ungeeigneter Messeinheiten kann der Grund sein, dass die Auswerteelektronik
unerwartete Ausgangswerte erzeugt, mit unvorhersehbaren Effekten auf den Prozess. Stellen Sie
sicher, dass die konfigurierte Durchfluss Messeinheit richtig ist. Priifen Sie die Abkiirzungen, so steht
zum Beispiel g/min fiir Gramm pro Minute und nicht fiir Gallon pro Minute. Siehe Abschnitt 6.4.

Ist LRV oder URV nicht richtig gesetzt, wird der Durchfluss richtig ausgegeben, aber vom empfangenden
Gerit nicht korrekt interpretiert. Stellen Sie sicher, dass LRV und URV fiir Ihren Prozess und Ihr
empfangendes Gerit richtig gesetzt sind. Siehe Abschnitt 6.4.

Charakterisierung priifen

Eine Auswerteelektronik die nicht richtig auf den Sensor hin charakterisiert ist kann falsche
Ausgangswerte erzeugen. Beide, der K1 und der FCF Wert muss zum Sensor passen. Stimmen diese
Werte nicht, arbeitet das Messsystem nicht richtig und sendet falsche Prozessdaten.

Sollten einige Charakterisierungsdaten falsch sein, fiihren Sie eine vollstindig neue Charakterisierung
durch. Siehe Abschnitt 6.2.

Kalibrierung priifen

Eine fehlerhafte Kalibrierung kann dazu fiihren, dass die Auswerteelektronik unerwartete
Ausgangswerte sendet. Scheint die Auswerteelektronik korrekt zu arbeiten, sendet jedoch falsche
Ausgangswerte aus, dann kann dies auf eine fehlerhafte Kalibrierung zuriickzufiihren sein.

Micro Motion kalibriert vor der Auslieferung jede Auswerteelektronik. Daher sollten Sie eine falsche
Kalibrierung nur dann in Frage stellen, wenn die Auswerteelektronik nach Auslieferung kalibriert
wurde. Bevor Sie eine Kalibrierung durchfiihren, sollten Sie eine Sensor Validierung oder Sensor
Verifikation in Betracht ziehen und die entsprechende Vorgehensweise wihlen (siehe Abschnitt 10.2).
Zu Threr Unterstiitzung kontaktieren Sie den Micro Motion Kundenservice.

Testpunkte priifen

Einige Statusalarme, die eine Sensorstérung oder eine Messbereichsiiberschreitung anzeigen, konnen
auf andere Probleme als auf einen gestorten Sensor zuriickgefiihrt werden. Sie konnen Statusalarme
fiir eine Sensorstorung oder eine Messbereichsiiberschreitung dadurch bestimmen, dass Sie die
Testpunkte des Durchfluss-Messsystems priifen. Die Testpunkte umfassen die Spannung der linken
und rechten Aufnehmerspule, Antriebverstirkung und Messrohrfrequenz. Diese Werte beschreiben
den momentanen Betriebszustand des Sensors.

11.24.1 Testpunkte abfragen

Sie konnen die Testpunkte mit einem Handterminal oder {iber ProLink II abfragen.

Mit einem Handterminal
Testpunkte mit einem Handterminal abfragen:
1. Diag/Service wihlen.
2. Test Points wihlen.
3. Notieren Sie die Werte die fiir Drive, LPO, RPO und Tube angezeigt werden
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Mit ProLink Il
Testpunkte mit ProLink II abfragen:
1. Diagnose Information vom ProLink Menii wéhlen.

2. Notieren Sie die Werte die fiir Messrohrfrequenz, Linke Aufnehmerspule, Rechte
Aufnehmerspule und Antriebsverstarkung angezeigt werden.

11.24.2 Testpunkte auswerten
Verwenden Sie die folgenden Richtlinien, um die Testpunkte auszuwerten:
* Ist die Antriebsverstdrkung sprunghaft, negativ oder gesittigt, siche Abschnitt 11.24.3.

* Sind die Werte fiir die linke oder rechte Aufnehmerspule nicht gleich den Werten gemiss
Tabelle 11-6, die auf der Messrohrfrequenz des Sensors basieren, siehe Abschnitt 11.24.4.

* Sind die Werte fiir die linke und rechte Aufnehmerspule gleich den Werten gemaéss
Tabelle 11-6, die auf der Messrohrfrequenz des Sensors basieren, notieren Sie sich Thre Werte
der Storungsanalyse und setzen sich mit dem Micro Motion Kundenservice in Verbindung.
Siehe Abschnitt 11.3.

Sensor, Werte der Aufnehmerspule

Sensor(" Werte der Aufnehmerspule

Sensor ELITE® CMF 3,4 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor F025, F050, F100 3,4 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor F200 2,0 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor H025, HO50, H100 3,4 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor H200 2,0 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor R025, R0O50 oder R100 3,4 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor R200 2,0 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor T-Serie 0,5 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz
Sensor CMF400 eigensicher (1.S.) 2,7 mV Spitze-Spitze pro Hz, basierend auf Sensor Messrohrfrequenz

(1) Ist Ihr Sensor nicht aufgelistet, kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

11.24.3 Probleme der Antriebsverstarkung

Probleme mit der Antriebsverstirkung konnen sich in verschiedenen Formen darstellen:
*  Gesittigte oder iiberméssige (nahe 100 %) Antriebsverstiarkung
* Sprunghafte Antriebsverstdarkung (z. B. schneller Wechsel von positiv auf negativ)
* Negative Antriebsverstirkung

Siehe Tabelle 11-7, eine List moglicher Probleme und Abhilfen.
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Antriebsverstarkung Probleme, Ursachen und Abhilfen

Ursache Mégliche Abhilfe
Ubermassige Schwallstrdmung * Siehe Abschnitt 11.17.
Kavitation oder Dampfbildung ¢ Einlaufseitigen oder auslaufseitigen Druck am Sensor erhéhen.

* Befindet sich einlaufseitig vor dem Sensor eine Pumpe, vergréssern
Sie den Abstand zwischen Pumpe und Sensor.

Verstopfte Messrohre * Messrohre spilen.
Mechanische Behinderung der Sensor * Stellen Sie sicher, dass der Sensor frei schwingen kann. Mégliche
Messrohre Probleme:

- Rohrleitungsspannungen. Auf Rohrleitungsspannungen prifen und
falls vorhanden eliminieren.

- Seitliche Verschiebung verursacht durch Schlageinwirkung. Ist
Dies mdglich, kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

- Verzogene Rohre durch Uberdruck. Ist Dies méglich, kontaktieren
Sie Micro Motion.

Falscher Sensortyp konfiguriert * Sensortyp Konfiguration prifen, dann Sensor Charakterisierung
prufen. Siehe Abschnitt 6.2.

Offene Antriebs- oder Aufnehmerspule links * Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

Antriebsplatine oder Modul fehlerhaft, ¢ Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

gebrochene Messrohre oder Sensor im

Ungleichgewicht

11.24.4 Niedrige Aufnehmerspannung

Eine niedrige Aufnehmerspannung kann verschiedene Ursachen haben. Siehe Tabelle 11-8.

Niedrige Aufnehmerspannung Ursachen und Abhilfen

Ursache Mégliche Abhilfe

Schwallstrémung * Siehe Abschnitt 11.17.

Keine Schwingung der Sensor Messrohre * Auf verstopfte Messrohre prufen.

Feuchtigkeit in der Sensorelektronik * Beseitigen Sie die Feuchtigkeit in der Sensorelektronik.
Beschadigter Sensor * Stellen Sie sicher, dass der Sensor frei schwingen kann (keine

mechanische Verbindungen) Mégliche Probleme:
- Rohrleitungsspannungen. Auf Rohrleitungsspannungen prifen und
falls vorhanden eliminieren.
- Seitliche Verschiebung verursacht durch Schlageinwirkung. Ist Dies
moglich, kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
- Verzogene Rohre durch Uberdruck. Ist Dies méglich, kontaktieren
Sie Micro Motion.
* Sensor Verdrahtung prifen. Siehe Abschnitt 11.25.
* Kontaktieren Sie Micro Motion.

11.25 Sensor Verdrahtung priifen

Probleme mit der Sensor Verdrahtung konnen die Ursache fiir verschiedene Alarme, incl. Sensor-
storungen sowie diverser Bereichsiiberschreitungen sein. Der Test bezieht folgendes mit ein:

* Inspektion des Kabels das die Auswerteelektronik mit dem Sensor verbindet
*  Messung der Widerstidnde der Sensor Pin-Paare und Pt100

* Sicher stellen, dass die Kreise keinen Kurzschluss zu einem Anderen oder zum Sensorgehiuse
haben
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Anmerkung: Um die Sensor Verdrahtung zu priifen, miissen Sie die Auswerteelektronik vom Sensor
demontieren. Bevor Sie diesen Test durchfiihren, stellen Sie sicher, dass alle anderen zutreffenden
Diagnosen durchgefiihrt wurden. Die Diagnosefihigkeit der Auswerteelektronik Modell 24008 wurde
betrdchtlich erweitert und konnen mehr hilfreiche Informationen bieten sein als diese Tests.

1. Folgen Sie den entsprechenden Vorgehensweisen, um sicher zu stellen, dass die Priifung der
Sensor Verdrahtung existierende Messungen und Regelkreise nicht beeintrichtigt.
2. Spannungsversorgung der Auswerteelektronik ausschalten.

3. Befindet sich die Auswerteelektronik in explosionsgefdhrdeter Atmosphire, fiinf Minuten
warten.

4. Kabel und Anschluss des Sensors priifen:
a. Siehe Abb. 11-1, 16sen Sie die vier unverlierbaren Schrauben des Auswerteelektronik
Gehiusedeckels und entfernen diesen.
b. Losen Sie die zwei unverlierbaren Schrauben des Bedieninterfaces.
c. Vorsichtig das Bedieninterface Modul abziehen, bis es sich vom Stecker auf der
Auswerteelektronik gelost hat.

d. Zwei unverlierbare Schrauben (2,5 mm Sechskantkopf) befestigen die Auswerteelektronik
in dem Gehéuse. Losen Sie die Schrauben und heben die Auswerteelektronik vorsichtig
vom Gehduse ab. Hingen Sie die Auswerteelektronik kurzzeitig hin.

e. Stellen Sie sicher, dass die Adern vollkommen eingesteckt sind und guten Kontakt haben.

Falls nicht, setzen Sie die Adern erneut ein, montieren Auswerteelektronik und Sensor
wieder und priifen den Betrieb.

f.  Ist das Problem nicht gelost, Kabel abziehen durch entfernen des Clips von der Durchfiihrung
(siehe Abb. 11-1), dann ziehen Sie den Stecker von der Durchfiihrung ab. Setzen Sie die
Auswerteelektronik an der Seite ab.

g. Priifen Sie das Kabel auf Anzeichen einer Beschddigung. Ist das Kabel beschédigt,
kontaktieren Sie Micro Motion
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Zugriff auf die Pins der Durchfiihrun

Auswerteelektronik (-

(Seitenansicht) ~~__ Sensorkabel fiir Anschluss
an Durchfiihrung

= /

Clip (montiert) Anschluss Durchflihrung
Zum Entfernen Lasche Pins der Durchfiihrung
ziehen

5. Mit einem digitalen Multimeter (DMM) die Innenwiderstdnde jedes Stromkreises des Sensors
priifen. Tabelle 11-9 definiert die Stromkreise des Sensors und deren Widerstinde.
Siehe Abb. 11-2, um die Pins der Durchfiihrung zu identifizieren. Jeden Stromkreis iiber das
Pinpaar mit dem digitalen Multimeter messen und die Werte notieren.

Anmerkung: Um auf alle Pins der Durchfiihrung zugreifen zu konnen, miissen Sie die Klammer entfernen
und die Auswerteelektronik in verschiedene Positionen drehen.

In diesem Test:
e Es diirfen keine offenen Messkreise, d. h. unendliche Widerstandsmesswerte auftreten.

* Nennwiderstandswerte variieren 40 % pro 100 °C. Es ist viel wichtiger einen offenen
Stromkreis oder einen Kurzschluss zu erkennen als eine geringe Abweichung vom hier
dargestellten Widerstandswert.

* Die Werte fiir die linke und rechte Aufnehmerspulen sollten gleich oder nahezu gleich sein
(£ 10 %).

* Die Werte iiber Pinpaare sollten stabil sein.

* Die aktuellen Widerstandswerte sind abhédngig vom Sensormodell und vom Tag der
Herstellung. Fiir detaillierte Daten kontaktieren Sie Micro Motion.

Bei einem Problem oder wenn ein Widerstand ausserhalb des Bereichs liegt, kontaktieren Sie
Micro Motion (siehe Abschnitt 11.3).
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Nennwiderstandsbereiche der Stromkreise des Durchfluss-Messsystems

Stromkreis Pinpaar Nennwiderstandsbereich®
Antriebsspule Antriebsspule + und — 8-1500 O

Linke Aufnehmerspule Linke Aufnehmerspule + und — 16-1000 Q

Rechte Aufnehmerspule Rechte Aufnehmerspule + und — 16—1000 Q

Temperatursensor Messrohr Pt100 + und Pt100 - 100 Q bei 0 °C + 0,38675 Q/ °C
Adern Ladngenkompensator/Pt100

(LLC/RTD)

¢ Sensor T-Serie Pt100 — und kombinierte Pt100 300 Q bei 0 °C +1,16025 2/ °C
* Sensor CMF400 eigensicher (1.S.) Pt100 — und fester Widerstand 39,7-42,2 Q

* Sensor F300 Pt100 — und fester Widerstand 44,3-46,4 O

¢ Sensor H300

¢ Sensor FO25A, FO50A, F100A

¢ Sensor CMFS

¢ Alle anderen Sensoren Pt100 — und Adern 0

Langenkompensator (LLC)

(1) Die aktuellen Widerstandswerte sind abhdngig vom Sensormodell und vom Tag der Herstellung. Fiir detaillierte Daten kontaktieren
Sie Micro Motion.

Pins der Durchfiihrung

Antriebsverstarkung — Antriebsverstarkung +

Pt100 + Adern Léngenkompensator
(LLC)/ kombinierte Pt100 /
Fester Widerstand™"

Linke Aufnehmerspule — Rechte Aufnehmerspule +

Linke Aufnehmerspule + Rechte Aufnehmerspule —

(1) Funktion als fester Widerstand fiir folgende Sensoren: F300, H300, FO25A, FO50A, F100A, CMF400 eigensicher,
CMES. Funktion als gemeinsamer Widerstandsthermometer fiir T-Serie Sensoren. Fiir alle anderen Sensoren Funktion
als Adern Lingenkompensator (LLC).

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 159

uonesuadwoy

Bunssay Jop sjewnawsbunlsian

(7))
-
O:
=
(=
=]
«Q
[
(Y]
>
D
<
[74]
(]
(=
3
o
1
o
[1]
[72]
(]
=
«Q
c
=]
«Q

uabun||o1SuIoSHIOM



Storungsanalyse und -beseitigung

Ursache

6. Mit dem digitalen Multimeter jeden Pin wie folgt priifen:

a.
b.

Zwischen Pin und Sensorgehiuse priifen.

Zwischen Pin und anderem Pin wie nachfolgend beschrieben priifen:

Antriebsspule + gegen alle andere Pins ausser Antriebsspule —

Antriebsspule — gegen alle andere Pins ausser Antriebsspule +

Linke Aufnehmerspule + gegen alle andere Pins ausser Linke Aufnehmerspule —
Linke Aufnehmerspule — gegen alle andere Pins ausser Linke Aufnehmerspule +
Rechte Aufnehmerspule + gegen alle andere Pins ausser Rechte Aufnehmerspule —
Rechte Aufnehmerspule — gegen alle andere Pins ausser Rechte Aufnehmerspule +

Widerstandsthermometer + gegen alle andere Pins ausser Widerstandsthermometer —
und Adern Liangenkompensator/Widerstandsthermometer

Widerstandsthermometer — gegen alle andere Pins ausser Widerstandsthermometer +
und Adern Liangenkompensator/Widerstandsthermometer

Adern Lingenkompensator/Widerstandsthermometer gegen alle andere Pins ausser
Widerstandsthermometer + und Widerstandsthermometer —

Setzen Sie das Multimeter auf den hochsten Bereich, da der Widerstandswert jedes Pins
unendlich sein sollte. Wird ein Widerstand gemessen, liegt ein Kurzschluss zum Gehiuse oder
zwischen den Pins vor. In Tabelle 11-10 finden Sie mogliche Ursachen und Losungen. Ist das
Problem nicht gelost, kontaktieren Sie Micro Motion (siehe Abschnitt 11.3).

Sensor und Kabelkurzschliisse zum Gehduse, magliche Ursachen und Abhilfen

Mégliche Abhilfe

Feuchtigkeit im Gehause der Auswerteelektronik e Stellen Sie sicher, dass das Gehause der Auswerteelekironik

trocken und ohne Korrosion ist.

FlUssigkeit oder Feuchtigkeit im Sensorgehduse e« Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

Interner Kurzschluss der Durchflihrung * Kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.
(Abdichtung zwischen Sensor und

Auswerteelektronik)

Fehlerhafte Kabelanschlisse Sensor zur * Kabel visuell auf Beschadigung prifen. Um das Kabel

Auswerteelektronik

auszutauschen kontaktieren Sie Micro Motion. Siehe Abschnitt 11.3.

Zum normalen Betrieb zuriickkehren:
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1. Folgen Sie den entsprechenden Vorgehensweisen, um sicher zu stellen, dass die wieder
angeschlossene Auswerteelektronik existierende Messungen und Regelkreise nicht
beeintrichtigt.

2. Durch die Innenseite des Auswerteelektronik Gehiuses installieren Sie den Sensoranschluss
der Auswerteelektronik auf der Durchfiihrung:

a.
b.

Den Anschlussstecker solange drehen bis er auf die Pins passt.

Nach unten driicken, bis der Ansatz des Steckers biindig ist mit dem Einschnitt der

Durchfiihrung.

Clip wieder montieren, in dem Sie die Clip Lasche iiber den Ansatz des Steckers schieben
(siehe Anweisungs-Aufkleber auf der Komponente).

3. Setzen Sie die Auswerteelektronik wieder in das Auswerteelektronik Gehiuses ein und ziehen
die Schrauben fest.

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Storungsanalyse und -beseitigung

4. Schliessen Sie die Adern der Spannungsversorgung wieder an, schliessen die Warnklappe und
ziehen die Schraube der Warnklappe fest.

5. Bedieninterface Modul auf der Auswerteelektronik aufstecken. Es gibt vier mogliche Positionen,
wihlen Sie die geeignetste aus.

6. Ziehen Sie die Schrauben des Bedieninterfaces an.

7. Setzen Sie den Bedieninterface Gehidusedeckel wieder auf das Bedieninterface Modul auf und
ziehen die Schrauben an.

8. Spannungsversorgung der Auswerteelektronik einschalten.
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Voreingestellte Werte und Bereiche

A.1  Ubersicht

Dieser Anhang enthilt Informationen iiber die voreingestellten Werte der meisten Auswerteelektronik
Parameter. Falls zutreffend sind auch die giiltigen Bereiche definiert.

Diese voreingestellten Werte reprisentieren die Konfiguration der Auswerteelektronik nach einem
Master Rest. Abhédngig von der Bestellung der Auswerteelektronik, sind bestimmte Werte vom
Hersteller konfiguriert.

A.2 Die gebrauchlichsten Voreinstellungen und Bereiche

Die nachfolgende Tabelle enthélt die gebrduchlichsten voreingestellten Werte und Bereiche, die fiir
die Einstellungen der Auswerteelektronik verwendet werden.

Voreingestellte Werte und Bereiche der Auswerteelektronik

Typ Einstellung Voreinstellung Bereich Bemerkung
Durchfluss Durchflussrichtung Vorwérts
Durchflussdampfung 0,64 s 0,0-40,96 s Vom Anwender eingegebener

Wert, korrigiert auf den nachst
niedrigeren vorkonfigurierten
Wert in der Liste. Bei Gas
Anwendungen empfiehlt
Micro Motion einen min. Wert

von 2,56.

Massedurchfluss g/s

Messeinheiten

Massedurchflussabschaltung 0,0 g/s Empfohlene Einstellung ist
5 % des max. Durchflusses
vom Sensor.

Volumendurchfluss Art Flussigkeit

Volumendurchfluss L/s

Messeinheiten

Volumendurchfluss- 0/0 L/s 0,0—~xL/s X erhalten Sie durch die

abschaltung Multiplikation des Durchfluss-
kalibrierfaktors mit 0,2, bei
Verwendung der Einheit L/s.

Geratefaktoren  Massefaktor 1,00000
Dichtefaktor 1,00000
Volumenfaktor 1,00000

Konfigurations- und Bedienungsanleitung 163

Bunssay\ Jop ajewnjiawisbunysia] uonesuadwoy

Bunbiyiasaq pun -asAjeuesbun.igls

(1]
=
=
[
o,
>
(7]
—
o
c
=]
«Q
@
S




Voreingestellte Werte und Bereiche

Voreingestellte Werte und Bereiche der Auswerteelektronik Fortsetzung

Typ Einstellung Voreinstellung Bereich Bemerkung

Dichte Dichtedampfung 1,28 s 0,0-40,96 s Vom Anwender eingegebener
Wert, korrigiert auf den
néchsten vorkonfigurierten
Wert in der Liste.

Dichteeinheiten g/cm?®
Dichteabschaltung 0,2 g/lcm?® 0,0-0,5 g/cm®
D1 0,00000
D2 1,00000
K1 1000,00
K2 50.000,00
FD 0,00000
Temperaturkoeffizient 4,44
Schwall- Unterer Schwallstrom 0,0 g/cm?® 0,0-10,0 g/cm®
strémung Grenzwert
Oberer Schwallstrom 5,0 g/lcm?® 0,0-10,0 g/cm?
Grenzwert
Schwallstromdauer 0,0s 0,0-60,0 s
Temperatur Temperaturddmpfung 48s 0,0-38,4 s Vom Anwender eingegebener
Wert, korrigiert auf den nachst
niedrigeren vorkonfigurierten
Wert in der Liste.
Temperatur Messeinheiten Grad C
Temperaturkalibrierfaktor 1.00000T0.0000
Druck Druck Einheiten PSI
Durchflussfaktor 0,00000
Dichtefaktor 0,00000
Kalibrierter Druck 0,00000
T-Serie Sensor D3 0,00000
D4 0,00000
K3 0,00000
K4 0,00000
FTG 0,00000
FFQ 0,00000
DTG 0,00000
DFQ1 0,00000
DFQ2 0,00000
Spezial Basis Masseeinheit g
Einheiten Basis Massezeit s
Massedurchfluss 1,00000
Umrechnungsfaktor
Basis Volumeneinheit L
Basis Volumenzeit s
Volumendurchfluss 1,00000
Umrechnungsfaktor

164 Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgédngen



Voreingestellte Werte und Bereiche

Voreingestellte Werte und Bereiche der Auswerteelektronik Fortsetzung

Typ Einstellung Voreinstellung Bereich Bemerkung
Variablenzu- Primarvariable Massedurchfluss
ordnung Sekundérvariable Dichte
Tertidrvariable Massedurchfluss
Quartiarvariable Volumendurchfluss
mA Ausgang Priméarvariable Massedurchfluss
LRV —200,00000 g/s
URV 200,00000 g/s
Analogausgang Abschaltung  0,00000 g/s
Analogausgang zusétzliche 0,00000 s
Dé&mpfung
LSL —200 g/s Nur lesen
USL 200 g/s Nur lesen
Min. Spanne 0,3 g/s Nur lesen
Aktion auf die Stérung Abwarts
(Downscale)
Analogausgang Stérpegel — 2,0 mA 1,0-3,6 mA
abwarts (downscale)
Analogausgang Stérpegel — 22 mA 21,0-24,0 mA
aufwarts (upscale)
Zuletzt gemessener Wert 0,00s
vor Timeout (Last measured
value timeout)
Frequenz- Tertidrvariable Massedurchfluss
ausgang Frequenzfaktor 1.000,00 Hz 0,00091—
10.000,00 Hz

Durchflussfaktor

16.666,66992 g/s

Frequenz Impulsbreite

0 (50 % Puls/ 0,01-655,35 ms
Pause-Verhéltnis)

Skalier Methode

Freg=Durchfluss

Frequenz Stéraktion Abwarts
(Downscale)
Frequenz Stoérpegel — 15.000 Hz 10,0-15.000 Hz
aufwarts (upscale)
Frequenzausgangs-Polaritdt  Aktiv hoch
Zuletzt gemessener Wert 0,0s 0,0-60,0 s

vor Timeout (Last measured
value timeout)

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Voreingestellte Werte und Bereiche

Voreingestellte Werte und Bereiche der Auswerteelektronik Fortsetzung

Typ Einstellung Voreinstellung Bereich Bemerkung
Bedieninterface Hintergrundbeleuchtung Ein (On)
Ein/Aus
Hintergrundbeleuchtung 63 0-63
Intensitat
Update Periode 200 ms 100-10.000 ms
Variable 1 Massedurchfluss
Variable 2 Masse
Summenzéhler
Variable 3 Volumendurchfluss
Variable 4 Volumen
Summenzahler
Variable 5 Temperatur
Variable 6 Dichte
Variable 7 Antriebsver-
stéarkung
Variable 8-15 Keine
Bedieninterface Zahler Deaktiviert
Start/Stopp
Bedieninterface Zahler Deaktiviert
zuriicksetzen
Display Auto Scroll Deaktiviert
Display Offline Menii Aktiviert
Display Offline Passwort Deaktiviert
Display Alarm Meni Aktiviert
Display alle Alarme Aktiviert
bestatigen
Offline Passwort 1234
Auto Scroll rate 10s
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Appendix B
Durchfluss-Messsystem, Installationsarten und
Komponenten

B.1  Ubersicht

Dieser Anhang zeigt die Komponenten der Auswerteelektronik und die Verdrahtung sowie die
Verwendung fiir die Stérungsanalyse und -beseitigung. Detaillierte Informationen zur Installation und
Verdrahtung finden Sie in der Installationsanleitung der Auswerteelektronik.

B.2 Auswerteelektronik Komponenten

Die Auswerteelektronik Modell 2400S AN ist auf einem Sensor montiert. Abb. B-1 ist eine
Explosionsansicht der Auswerteelektronik Modell 2400S AN und deren Komponenten.

Abb. B-1 Auswerteelektronik Modell 2400S AN - Explosionsansicht

Auswerteelektronik

Gehéausedeckel
Bedieninterface Modul

Auswerteelektronik \
Sensorkabel mit Anschluss \ /o

Durchfiihrung

Clip
T —
Auswerteelektronik
Gehause
Pins Durchfiihrung
Klammer (im Gehéuse)
— “

Durchfiihrung
(auf Sensor montiert) @
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Durchfluss-Messsystem, Installationsarten und Komponenten

B.3 Anschlussdiagramme

Abb. B-2 zeigt die Anschlussklemmen fiir die Spannungsversorgung der Auswerteelektronik.
Die Anschlussklemmen fiir die Spannungsversorgung befinden sich unterhalb der Warnklappe.
Der Auswerteelektronik Gehdusedeckel und die Warnklappenschraube miissen entfernt werden, um
Zugriff auf die Anschlussklemmen der Spannungsversorgung zu haben.

Abb. B-3 stellt die Anschlussklemmen der E/A Anschliisse dar. Der Auswerteelektronik

Gehdusedeckel muss entfernt werden, um Zugriff auf die Anschlussklemmen der E/A Verdrahtung zu
haben.

Anschlussklemmen Spannungsversorgung

— — <
/1 A
A
9/ B B ™
§ Micro Motion
Mode! 2400S Analog
4

3| [CHA_ L ST W2

Warnklappe

Schraube der Warnklappe Innenliegende
Erdungsschraube der

Auswerteelektronik

E/A Anschlussklemmen

Kanal A

Kanal B

Micro Motion™
Mode! 24008 Anolog

CHA
-+ -
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Menubaume — Auswerteelektronik
Modell 2400S AN

C.1

C.2

Ubersicht
Dieser Anhang beinhaltet die Meniibdume der Auswerteelektronik Modell 2400S AN:
e ProLink II Meniis
- Hauptmenii — siehe Abb. C-1
- Konfigurationsmenii — sieche Abb. C-2 und C-3
*  Handterminal Meniis — siche Abb. C-4 bis C-9
* Displaymeniis
- Bedienung Summenzahler/Gesamtzihler — siehe Abb. C-10
- Off-line Wartungsmenii: Oberste Ebene — siehe Abb. C-11
- Off-line Wartungsmenii: Version Information — siche Abb. C-12
- Off-line Wartungsmenii: Konfiguration — siehe Abb. C-13 und C-14
- Off-line Wartungsmenii: Simulation (Messkreistest) — siehe Abb. C-15
- Off-line Wartungsmenii: Nullpunktkalibrierung — sieche Abb. C-16

Informationen beziiglich Code und Abkiirzungen die vom Display verwendet werden, sieche
Anhang D.

Die Vorgehensweisen zur Nullpunktkalibrierung, Messkreistest und Abgleich des mA Ausgangs finden
Sie im Kapitel 5.

Die Vorgehensweisen zur Systemverifizierung und Kalibrierung finden Sie im Kapitel 10.

Informationen zur Version
Diese Meniibdume basieren auf:
* Auswerteelektronik Software v1.0
e ProLink I v2.4
e 375 Handterminal, Geritebeschreibung Rev. 1 (DD’s)

Bei anderen Versionen dieser Komponenten kénnen die Meniibdume leicht variieren.
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

ProLink 1l Hauptmenii

‘ Datei ‘ ‘ Anzeigen ‘ ‘ Verbinden ‘ ‘ ProLink ‘ ‘ Extras ‘ ‘ Plug-ins ‘
| | | |
Laden von Xmtr als Datei Verbindung zum Gerat Sensor Verifikation ‘ Datenaufzeichnung" ‘
Senden der Datei an Xmtr Verbindung trennen
Optionen
Lizenzen « ProLink Il Sprache
« Alarmliste Ein

Préferenzen Konfiguration
« Externe Temperatur verwenden Ausgangswerte
» Gesamtzahler zuriicksetzen aktivieren Prozessvariablen
« Externe Druckkompensation aktivieren Status
» Kupfer Pt100 Alarmliste
Diagnose Informationen
Installierte Optionen Kalibrierung
Test
Zahler Steuerung
(1) Informationen iiber die Verwendung Core Prozessor Diagnose

der Datenaufzeichnung finden Sie in der
ProLink 1l Betriebsanleitung.
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Abb. C-2 ProLink Il Konfigurationsmenii

ProLink >
Configuration

Flow Density Temperature Pressure
- Flow direction - Dens units - Temp units - Flow factor
- Flow damp - Dens damping - Temp cal factor - Dens factor
- Flow cal - Slug high limit - Temp damping - Cal pressure
- Mass flow cutoff - Slug low limit - External temperature - Pressure units
- Mass flow units - Slug duration - External pressure
- Vol flow cutoff(" - Low density cutoff
- Vol flow units™ - K1
- Vol flow type - K2
- Std gas vol flow cutoff® -FD L " . o
- Std gas flow units® . D1 Additional configuration options >
- Std gas density® -D2
- Temp coeff (DT)

Gas wizard®
- Mass factor
- Dens factor
- Vol factor

Channel Frequency output Discrete input

Channel A - Tertiary variable - Assignment

- Type assignment - Scaling method - Polarity

- Power type - Freq factor

- Rate factor

Channel B - Pulses per unit

- Type assignment - Units per pulse .
- Power type - Freq pulse width Discrete output

- Last measured value timeout .
: - DO1 assignment
- Freq fault action

. - DO1 polarit
 Freq output polarity - Flow zwitchyvariable

Analog output - Flow switch setpoint
- DO fault action

- Primary variable is
- Lower range value
- Upper range value

- AO cutoff

- AO added damp (1) Wird nur angezeigt, wenn Volumen Durchflussart auf Fliissigkeitsvolumen

- AO fault action geselzl ist.

- AO fault level (2) Wird nur angezeigt, wenn Volumen Durchflussart auf Standard Gasvolumen

gesetzt ist.
- Last measured value timeout
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

ProLink Il Konfigurationsmenii Fortsetzung

ProLink >
Configuration

Device Sensor T Series Display
- Tag - Sensor s/n - FTG - Var1
- Date - Sensor model num - FFQ - Var2
- Descriptor - Sensor matl - DTG .
- Message - Liner matl - DFQ1 -Var 15
- Sensor type - Flange - DFQ2
- Floating pt ordering - K3 Display precision
- Add comm resp delay - D3 - Var
- Transmitter serial number - D4 - Number of decimals
- K4
Digital comm settings Display options
- Fault setting - Display start/stop totalizers
HART address - Display totalizer reset
Loop current mode - Display auto scroll
HART device ID System Transmitter options - Display offline menu
Modbus address - Display offline password
Disable Modbus ASCII - Display language - Meter fingerprinting - Display alarm menu
Write protect IrDA port - Cryogenic modulus - Display ack all alarms
compensation - Display back light on/off
Burst setup - Meter verification
Enable burst - Offline password
Burst cmd - Auto scroll rate
Burst var 1-4 - Update period
- Backlight intensity
Special Units Polled Variables Discrete events
- Base mass unit Polled variable 1 - Event name
- Base mass time - Polling control - Event type
- Mass flow conv fact - External tag - Process variable
- Mass flow text - Variable type - Low setpoint
- Mass total text - Current value - High setpoint
- Base vol unit") Polled variable 2
- Base vol time!" - Polling control
- Vol flow conv fact - External tag - -
- Vol flow text” - Variable type Alarm Variable mapping
- Vol total text" - Current value )
. - Alarm -PVis
- Base gas vol unit® - Severity -SVis
- Base gas vol time® TV 1S
- Gas vol flow conv fact? ~QVis
- Gas vol flow text(zz)
* Gas vol total text®” (1) Wird nur angezeigt, wenn Volumen Durchflussart auf Fliissigkeitsvolumen

gesetzt ist.
(2) Wird nur angezeigt, wenn Volumen Durchflussart auf Standard Gasvolumen
gesetzt ist.
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Abh. C-4 Handterminal Menii Prozessvariable

On-Line Menu >
2 Process variables

1 2 3 4
1 1 1 1
View fld dev vars View output vars ‘ View status Totlizer contrl
1 Mass flo 1 View PV-Analog 1 1 Mass totl
2 Temp 2 View SV 2 Vol totl
3 Mass totl 3 View TV-Freq/DO 3 Start totalizer
4 Dens 4 View Qv 4 Stop totalizer
5 Mass inventory 5 Reset all totals
6 Vol flo 6 Reset mass total
7 Vol totl 7 Reset volume total
8 Vol inventory
9 Pressure (1) Kann zur Anderung der QV Zuordnung verwendet werden.

Abb. C-5 Handterminal Menii Diagnose/Service

On-Line Menu >
3 Diag/Service

1 2 3 6 7
| | | | |
Test/Status Loop test Calibration Trim analog out 1 Scaled AO1 trim
1 View status 1 Fix analog out 1 1 Auto zero
2 Self test 2 Fix frequency out 2 Density cal
3 Fix discrete out 1

4 5 8
| | |
Perform diagnostic action Config alarms Test points
1 Reset alarm log 1 Write severity 1 Status words
2 Acknowledge all alarms 2 Read severity 2LPO
3 Reset Power On time 3 Review severity 3 RPO
4 Restore factory configuration 4 Acknowledge selected alarm 4 Tube
5 Write protect IrDA port 5 Alarm log 5 Drive
6 Release IrDA port for writing 6 Board temperature
7 Reset meter fingerprinting statistics 7 Live zero flow
8 Exit 8 Meter temp. T-Series

9 Input voltage

- Actual target amplitude
- Average sensor temp

- Min sensor temp

- Max sensor temp

- Min electronics temp
- Wire RTD

- Meter RTD

- Line RTD

- Power cycle count

- Power on time

- Average electronics temp

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Handterminal Menii Basis Einstellungen

On-Line Menu >

4 Basic Setup
I T T 1
1 2 3 4
| | | |
‘Tag ‘ ‘ PV unit Anlog 1 range values!"” Freq scaling!"
1PV URV 1 FO scale method
2 PV LRV - Freq = flow
- Pulses/Unit
- Units/Pulse

(1) Kann auch vom Menii Detaillierte Einstellungen aus konfiguriert werden.
(2) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang Skalierungsmethode auf 2 FO scaling
Frequenz = Durchfluss gesetzt ist. - TV freq factor(z’
(3) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang Skalierungsmethode auf " TVrate factor((;)
Impulse/Einheit gesetzt ist. $z SE::?;{JUIQSW
(4) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang Skalierungsmethode auf
Einheiten/Impuls gesetzt ist.
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Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Handterminal Menii Detaillierte Einstellungen

On-Line Menu >
5 Detailed Setup

1
|

Charize sensor

1 Sensor type (read only)
2 Sensor selection

3 Flow

4 Density

5 Temp cal factor

6 Pressure compensation
7 Meter factors

8 Polling setup

9 External temp

1 T-Series
2 Other

T—

1 FlowCal"

—3—1FCF®
2FTG?®
3 FFQ®

1D1
2 K1

3D2

4K2

5 Temp coeff("
5DTG®

6 FD

6 DFQ1®@

7 DFQ2®@

8 DT®

9 FD®

. D3(2)

. K3(2)

. D4(2)

. K4(2)

S

1 Mass factor
2 Vol factor
3 Dens factor

2
1

- —-Additional options--»

Config fld dev vars

1 Flow

2 Density

3 Temperature
4 Pressure

1 Poll control
2 External device tag 1
3 Polled var 1
4 External device tag 2
5 Polled var 2

1 Enable ext temp
2 Static temperature

2 Flow factor
L—6— 3 Dens factor

1 Enable pressure

4 Flowcal pressure
5 Static pressure

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

(1) Wird nur angezeigt, wenn die Sensor Auswahl auf Andere gesetzt ist.
(2) Wird nur angezeigt, wenn die Sensor Auswahl auf T-Serie gesetzt ist.

1 Mass flow unit
2 Mass flow cutoff
3 Spcl mass units
4 Vol flow unit
|5 Vol flow cutoff

6 Spcl vol units

7 Flo direction

8 Flo damp

1 Density unit

2 Density damp
3 Density cutoff
4 Slug low limit
5 Slug high limit
6 Slug duration

1 Temp unit

32 Temp damp

_4_‘ 1 Pressure unit




Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Handterminal Menii Detaillierte Einstellungen Fortsetzung

On-Line Menu >

5 Detailed Setup

T
3
|

Config outputs

1 Channel setup

2 HART output

3 Modbus setup

4 Fault timeout

5 Comm fault indicator

4
|

~————Additional options———-»

1 Tag

2 Descriptor
3 Message
4 Date

5 Dev id

7 Sensor s/n

1 Channel setup (read only)
2 Channel A setup
3 Channel B setup

~4 AO setup

5 FO setup
6 DI/DO setup

8 Sensor model

- Revision #s

Device information

6 Final assembly number

9 Output option board
- Construction materials

1 Poll addr

2 Num preambles
3 Burst mode

4 Burst option

5 Burst var 1

6 Burst var 2

7 Burst var 3

8 Burst var 4

1 Modbus address

2 Modbus mode

3 Read Modbus data value
4 Write Modbus data value

_2_4 1 Milliamp output

’_

1 External
2 Internal

1 Frequency output
2 Discrete output
3 Discrete input

1 External
2 Internal

1 Channel A (read-only)
2 Channel B (read-only)
3PVis

4 Range values'"

5

(1) Kann auch vom Menii Basis Einstellungen aus konfiguriert

werden.

(2) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang
Skalierungsmethode auf Frequenz = Durchfluss gesetzt ist.

(3) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang
Skalierungsmethode auf Impulse/Einheit gesetzt ist.

(4) Wird nur angezeigt, wenn die Frequenzausgang
Skalierungsmethode auf Einheiten/Impuls gesetzt ist.

(5) Meniinummer variiert abhiingig von der Konfiguration der
Frequenzausgang Skalierungsmethode.
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5 PV AO cutoff
6 PV AO added damp
7 AO1 fault setup

1 Channel B (read-only)
2TVis

3 FO scale method‘"
4 TV freq factor!"®
5TV rate factor™®

4 TV pulses/unit™®

4 TV units/pulse®
4/5 Max pulse width®
5/6 FO polarity®

6/7 FO fault indicator®
7/8 FO fault value®

—5—

2D0O1is
3 DO 1 fault indication
4 DO 1 polarity

5 Flow switch setpoint
6 Flow switch variable
7 DI 1 polarity




Meniibaume - Auswerteelektronik Modell 2400S AN

Abb. C-9 Handterminal Menii Detaillierte Einstellungen Fortsetzung

On-Line Menu >
5 Detailed Setup

5
I

Config discrete event

1 Discrete event 1
2 Discrete event 2
3 Discrete event 3
4 Discrete event 4
5 Discrete event 5

1 Discrete event var
2 Discrete event type
3 Setpoint A

4 Setpoint B

6
I

Display setup

1 Enable/disable
2 Display variables
3 Display precision

1 Display total reset

2 Display total start/stop
3 Display auto scroll

4 Display offline menu
5 Display alarm menu
1— 6 Display ACK All

7 Display offline password
8 Offline password"
8/9 Update period®

- Backlight control

- Backlight intensity

Discrete actions

1 Assign discretes
2 Read action assign (read only)
3 Action assignments (read only)

1 Start sensor zero
2 Reset mass total
3 Reset volume total

5 Reset all totals
6 Start/stop all totals

| 4 Reset gas standard volume total

1 None

2 Discrete event 1
3 Discrete event 2
4 Discrete event 3
5 Discrete event 4
6 Discrete event 5
7DI1

Setup simulation mode

1 Enable/disable

2 Simulate mass flow

3 Simulate temperature

4 Simulate density

5 Mass flow simulation mode (read only)

6 Mass flow fixed value (read only)

7 Mass flow minimum amplitude (read only)

8 Mass flow maximum amplitude (read only)
9 Mass flow period of waveform (read only)

- Temperature simulation mode (read only)

- Temperature fixed value (read only)

- Temperature minimum amplitude (read only)
- Temperature maximum amplitude (read only)
- Temperature period of waveform (read only)
- Density simulation mode (read only)

- Density fixed value (read only)

- Density minimum amplitude (read only)

- Density maximum amplitude (read only)

- Density period of waveform (read only)

(1) Wird nur angezeigt, wenn das Display Off-line Passwort aktiviert ist.
(2) Meniinummer variiert abhdngig von der Konfiguration des Display Off-line Passworts.

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Displaymenii — Bedienung Summenzéahler/Gesamtzdhler

Process variable
display

Scroll

kIF

‘ Mass total display Volume total display ‘

Select

ﬂ RESET" —+ STOP/START®

L

E1--SP®

Scroll

‘ RESET YES? ‘ STOP/START YES? ‘

I—Yes NOT I—YesJ—NoT

[ Select ] [ Scroll [ Select l [ Scroll ]

v y v y

(1) Die Auswerteelektronik muss so konfiguriert sein, dass das Zuriicksetzen der Zihler vom Bedieninterface aus moglich ist.
Siehe Abschnitt 8.10.3.

(2) Die Auswerteelektronik muss so konfiguriert sein, dass Start/Stopp der Zihler vom Bedieninterface aus moglich ist.
Siehe Abschnitt 8.10.3.

(3) Die Anzeige Ereignis Sollwert kann dafiir verwendet werden, um den hohen Sollwert (Sollwert A) fiir Ereignis I oder
Ereignis 2 zu definieren oder zu dndern. Diese Anzeigen werden nur dargestellt, wenn das Ereignis als Massezihler
oder Volumenzdhler definiert ist. Ansonsten leitet die optische Taste Scroll den Anwender direkt zu der Anzeige EXxit.

’_

Displaymenii — Off-line Menii, Oberste Ebene

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

Y

‘ SEE ALARM OFF-LINE MAINT EXIT ‘

(1) Diese Option wird nur angezeigt, wenn die Software zur Systemverifizierung auf der Auswerteelektronik installiert ist.
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Abb. C-12 Displaymenii — Wartung - Version Information

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

Scroll

‘ OFF-LINE MAINT ‘

*

Select

Scroll

VER

Select

LS

Version info

Scroll

L

‘ CEQ info™" ‘

Scroll

L

‘ CUSTODY XFER™ ‘

Scroll

L

‘ SENSOR VERFY!" ‘

Scroll

L

‘ EXIT ‘

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Auswerteelektronik installiert ist.
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Displaymenii — Wartung - Konfiguration: E/A

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

180

Scroll

OFF-LINE MAINT

Select

Scroll

Scroll

:

Select

cHA cne

»
m
=
m
o
)

Scroll

Scroll Select

SRC

Scroll

Scroll

Scroll

Scroll
RATE
Scroll

Scroll

EXIT POLAR

Scroll

sETDo® seTo”

I N

e | [ mr ]

CONFIG FL sW® !
‘ EXIT ‘ ‘ START ZERO ‘

POWER

Scroll

(1) Entweder Vol oder GSV wird angezeigt, abhingig von der Volumen
Durchflussart. Um die Volumen Durchflussart zu konfigurieren miissen
Sie ProLink Il verwenden.

(2) Eine Anzeige zur Bestdtigung wird angezeigt, um die Kanalzuordnung
zu bestdtigen oder zu loschen.

(3) Diese Anzeige erscheint nur, wenn Quelle auf Durchflussschalter
gesetzt ist.

(4) Entweder Reset Vol oder Reset GSV T wird angezeigt, abhiingig
von der Volumen Durchflussart. Um die Volumen Durchflussart zu
konfigurieren miissen Sie ProLink Il verwenden.

SOURCE FL SW®

Scroll

SETPOINT FL SW®

Scroll

RESET MASS

Scroll

RESET VoL

RESET ALL

Scroll

START/STOP

Scroll

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen
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Abb. C-14 Displaymenii - Wartung - Konfiguration: Geratefaktoren, Bedieninterface

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

(1) Wenn Sie den Zugriff auf das Off-line Menii deaktivieren, verschwindet das Off-line

‘ OFF-LINE MAINT ‘ Menii sobald Sie es verlassen. Wollen Sie den Zugriff wieder aktivieren, miissen Sie
ProLink Il oder das Handterminal verwenden.

(2) Wenn Auto Scroll aktiviert ist, erscheint eine Scroll Rate Anzeige unmittelbar nach
der Auto Scroll Anzeige.

(3) Wenn Off-line Passwort aktiviert ist, erscheint eine Passwort dndern Anzeige
‘ unmittelbar nach der Off-line Passwort Anzeige.

‘ CONFG
| uwrs MTRF DISPLAY DA |

Select

‘ MASS ‘ ‘ TOTALS RESET ‘ ‘ WRPRO ‘

}
L2
}

Scroll Scroll Scroll

-
-

‘ TOTALS STOP ‘ ‘ ASCII MBUS ‘

Scroll Scroll Scroll

al

o
-

‘ DENS ‘ ‘ DISPLAY OFFLN" ‘ ‘ ADDR MBUS ‘

i

Scroll

{
L
L

‘ EXIT ‘ ‘ DISPLAY ALARM ‘ ‘ EXIT ‘

Scroll i

‘ DISPLAY ACK ‘

L

Scroll

L

‘ AUTO SCRLL?® ‘

Scroll

L

‘ OFFLINE PASSW® ‘

Scroll

L

£

‘ DISPLAY RATE ‘

Scroll

L

‘ DISPLAY BKLT ‘

Scroll

L

‘ DISPLAY LANG ‘

Scroll

L

‘ EXIT ‘

}
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Displaymenii — Simulation (Messkreistest)

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

‘ OFF-LINE MAINT ‘

 swo serFor seTo0’ READO e

»

‘ ‘ ‘ SET 1 KHZ ‘ ‘ SET DO ON ‘ ‘ DI ON/OFF ‘
—

[ sl | [ select |
| | e | — | | ]

‘ ‘ SET 10 KHZ SET DO OFF ‘

‘ ‘ EXIT ‘ ‘ EXIT ‘

‘ (1) Diese Anzeige erscheint nur, wenn Kanal B fiir diese Ausgangsart konfiguriert wurde.
(2) Fixiert den Ausgang.
(3) Hebt die Fixierung des Ausgangs auf.

‘ EXIT ‘
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Abb. C-16 Displaymenii — Nullpunktkalibrierung

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

Scroll

‘ OFF-LINE MAINT ‘

‘ ZERO ‘
£ ,} CAL ZERO } Scroll ¥ :} RESTORE ZERO EXIT
‘ ZERO/YES? ‘
4% Current zero display ‘
No—I—Yes
‘ ...................... ‘ ‘ Factory zero display ‘
! }
‘ CAL FAIL ‘ ‘ CAL PASS ‘
¢ ‘ RESTORE ZERO %—
‘ Troubleshoot ‘ ¢ | ¢
|
‘ RESTORE EXIT ‘ ‘ RESTORE ZERO/YES? ‘

l_YeSJ_N
I Sclroll ] [ Select ] [ Sellect ]
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Display Menii — Systemverifizierung

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

OFF-LINE MAINT

SENSOR VERFY

OUTPUTS

’:kj (1) Entweder unstabiler Durchfluss oder unstabile
Select R . A k .

Antriebsverstirkung wird angezeigt, um darzustellen,

. A

dass die Standardabweichung des Durchflusses oder die

‘ SENSOR EXIT ‘ Antriebsverstirkung ausserhalb der Grenzen liegt. Priifen
Sie den Prozess und wiederholen die Vorgehensweise.

(2) Zeigt den prozentualen Fortschritt der Vorgehensweise an.

‘ FAULT
| i
( Scfn ] Sc|ro" ] STOP MSMT/YES? ‘
‘ LAST VALUE No—

—Yes

v v

‘ UNSTABLE FLOW™" ‘ ‘ ............. x%® }:

Scroll

A

v v v

‘ PASS ‘ CAUTION ABORT ‘ ABORT/YES? ‘
— o—Lve
Scroll Scroll Scroll l_ _l
[ Scroll ] [ Select ]
|
RERUNIYES?

|—N0J—Yes—|

[ scroll ] [ select |

'
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Abb. C-18

Display Menii — Zuordnung von Binareingang und Ereignis

(1) Der Zugang zu diesem Menii erfolgt iiber das Menii Bindireingang

ACT"

Konfiguration (siehe Abb. C-13).

zugeordnet werden.

(2) Einem Bindreingang und Ereignis konnen mehr als eine Aktion

(3) Diese Anzeige erscheint nur, wenn GSV aktiviert ist.

¢«——Action assigned®

STARTZERO  |¢----—-- 4
|
| .
| '
DI
|
. |
I
RESET MASS  |¢—-—-—-- - Select
|
|
% | |
Scroll | EVENT 1
| |
v I
RESET VOL D 4 el
|
| |
f:\ |
EVENT 2
Sepl !
l |
v I
RESETGSVT® e ——————- 4 Select
|
% | |
Scroll i EVENT 3
| |
— !
RESETALL  |¢-—-—-—-- J Select
|
| i
\fj |
EVENT 4
Scel .
| |
|
v |
' Soled
START/STOP DY K t
Select SIS
EXIT A v

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Displaymenii — Alarme

Scroll and Select simultaneously
for 4 seconds

v

SEE ALARM

A4

ACK ALL™

(1) Diese Anzeige erscheint nur, wenn die Funktion
‘ ACK ALLE aktiviert ist (siehe Abschnitt 8.10.3)
und unbestdtigte Alarme anstehen.

Yes |
v

‘ EXIT ‘

|

Active/
unacknowledged
alarms?

v

Yes No

Alarm code NO ALARM

|

ACK ‘ ‘ EXIT ‘

|—YesJ—No—|

l Select ] [ Scroll I

' |
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Display Codes und Abkiirzungen

D.1

D.2

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

Ubersicht
Dieser Anhang enthilt Informationen iiber die Codes und Abkiirzungen, die das Display der
Auswerteelektronik verwendet.

Anmerkung: Die Informationen in diesem Anhang betreffen nur Auswerteelektroniken, die iiber
ein Display verfiigen.

Codes und Abkiirzungen

Tabelle D-1 listet und definiert die Codes und Abkiirzungen, die fiir die Displayvariablen verwendet
werden (in Abschnitt 8.10.5 finden Sie Informationen zur Konfiguration der Displayvariablen).

Tabelle D-2 listet und definiert die Codes und Abkiirzungen, die im Off-line Menii verwendet werden.

Anmerkung: Diese Tabellen beinhalten keine Begriffe die komplett angezeigt werden oder Codes
die fiir die Messeinheiten verwendet werden. Die Codes die fiir die Messeinheiten verwendet werden
finden Sie in Abschnitt 6.4.

Display Codes die fiir die Displayvariablen verwendet werden

Code oder Abkiirzung Definition Kommentar oder Hinweis
AVE_D Durchschnittsdichte
AVE_T Durchschnittstemperatur
BRD T Platinentemperatur
CONC Konzentration
DGAIN Antriebsverstarkung
EXTP Externer Druck
EXTT Externe Temperatur
GSV F Gas Standard
Volumendurchfluss
GSV I Gas Standard Volumen-
durchfluss Gesamtzahler
LPO_A Amplitude linke
Aufnehmerspule
LVOLI Volumen Gesamtzahler
LZERO Durchflusswert bei
0 Durchfluss
MASSI Masse Gesamtzéhler
MTR T Gehausetemperatur
NET M Netto Massedurchfluss Nur erweiterte Dichte Anwendung
NET V Netto Volumendurchfluss Nur erweiterte Dichte Anwendung
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Display Codes und Abkiirzungen
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Display Codes die fiir die Displayvariablen verwendet werden

Code oder Abkirzung Definition

Kommentar oder Hinweis

NETMI Netto Masse Gesamtzahler Nur erweiterte Dichte Anwendung

NETVI Netto Volumen Gesamtzahler Nur erweiterte Dichte Anwendung

PWRIN Eingangsspannung Bezieht sich auf die Eingangsspannung des

Core Prozessors

RDENS Dichte bei Nur erweiterte Dichte Anwendung
Referenztemperatur

RPO A Amplitude rechte
Aufnehmerspule

SGU Einheiten Spezifische
Gewicht

STDV Standard Volumendurchfluss  Nur erweiterte Dichte Anwendung

STDV Standard Volumendurchfluss  Nur erweiterte Dichte Anwendung

STDVI Standardvolumen Nur erweiterte Dichte Anwendung
Gesamtzahler

TCDEN Temperaturkorrigierte Dichte  Nur Mineral6lanwendung

TCORI Temperaturkorrigierter Nur Mineralélanwendung
Gesamtzahler

TCORR Temperaturkorrigierter Nur Mineralélanwendung
Summenzéhler

TCVOL Temperaturkorrigiertes Nur Mineral6lanwendung
Volumen

TUBEF Messrohrfrequenz

WTAVE Gewichteter Durchschnitt

Display Codes die im Off-line Menii verwendet werden

Code oder Abkiirzung Definition

Kommentar oder Hinweis

ACK Anzeige Mena Alle
bestéatigen

ACK ALARM Alarm bestatigen

ACK ALL Alle bestétigen

ACT Aktion Bin&reingang oder Ereignis zugeordnete Aktion

AO Analogausgang

ADDR Adresse

BKLT, B LIGHT Display
Hintergrundbeleuchtung

CAL Kalibrierung

CHA Kanal A

CHB Kanal B

CHANGE PASSW

Passwort &ndern

Passwortanderung erforderlich fir Zugriff auf die
Funktionen des Bedieninterfaces

CONFG Konfiguration

CORE Core Prozessor
CURZ Aktueller Nullpunktwert
CUSTODY XFER Eichfédhige Anwendung

Micro Motion®

Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgédngen
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Display Codes die im Off-line Menii verwendet werden Fortsetzung

Code oder Abkirzung Definition

Kommentar oder Hinweis

DICHT

Dichte

DRIVE%, DGAIN

Antriebsverstarkung

DI

Bin&reingang

DISBL Deaktiviert Auswahl zum Deaktivieren
DO Bindrausgang
DSPLY Display
Ex Ereignis x Siehe Ereignis 1 oder Ereignis 2 beim Setzen des
Sollwertes.
ENABL Aktiviert Auswahl zum Aktivieren
EXTRN Extern
EVNTx Ereignis x
FAC Z Hersteller Nullpunktwert
FCF Durchflusskalibrierfaktor
FLDIR Durchflussrichtung
FLSWT, FL SW Durchflussschalter
FO Frequenzausgang
FREQ Frequenz
GSV Gas Standardvolumen
GSVT Gas Standard Volumen
Summenzéhler
INTRN Intern
EA Eingdnge/Ausgénge
IRDA Infrarot
SPRAC Display Sprache
M_ASC Modbus ASCII
M_RTU Modbus RTU
MAO mA Ausgang
MASSE Massedurchfluss
MBUS Modbus
MFLOW Massedurchfluss
MESS Messung
MTR F Geratefaktoren
OFF-LINE MAINT Off-line Wartungsmeni
OFFLN Anzeige Off-line Meni
POLAR Polaritat
PRESS Druck
r. Revision
SENSR Sensor
SIM Simulation
SPECL Spezial
SrC Quelle Variablenzuordnung fur Ausgange

Konfigurations- und Bedienungsanleitung
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Display Codes und Abkiirzungen
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Display Codes die im Off-line Menii verwendet werden Fortsetzung

Code oder Abkiirzung Definition Kommentar oder Hinweis
TEMPR Temperatur
VER Version
VERFY Verifizierung
VFLOW Volumendurchfluss
VOL Volumen oder Volumen-
durchfluss
WRPRO Schreibschutz
XMTR Auswerteelektronik

Micro Motion® Auswerteelektronik Modell 2400S mit Analogausgéngen



Indexverzeichnis

A
Abgleich des mA Ausgangs 28
Abschaltungen 74
Alarme
Siehe Status Alarme
Alarmliste
Handterminal 64
ProLink IT 63
Alarmstufe 83
Analogausgang Abschaltung 45
Siehe Analogausgang Abschaltung
Anschluss an Auswerteelektronik
mit ProLink IT oder Pocket ProLink 14
Mittels Handterminal 20
Anschlussklemmen
Konfiguration 38
Spannungsversorgung 168
Anzeige
Gesamtzihler Werte 64
Prozessvariablen 60
mit dem Display 8
Status 61
Summenzihler Werte 64
Aufnehmerspannung 156
Ausgang
Simulationsmodus 140
Storungsanalyse/-beseitigung 137, 138
Ausgangsverdrahtung Stérungsanalyse/-
beseitigung 152
Auswerteelektronik
anschliessen
mit einem Handterminal 20
mit Pocket ProLink 14
mit ProLink IT 14
Bereiche 163
Komponenten 167
Konfiguration
erforderliche 35
Optional 69
Modellnummer 1
Software Version 2
Typ 1
voreingestellte Werte 163
Automatische Erkennung 14
Automatische Nullpunktkalibrierung 30

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

B
Basis Masseeinheit 72
Basis Volumeneinheit 72
Basis Zeiteinheit 72
Bedieninterface
Anzeige
Masse Gesamtzihler Wert 64
Masse Summenzihler Wert 64
Prozessvariablen 60
Volumen Gesamtzihler Wert 64
Volumen Summenzéihler Wert 64
Genauigkeit 89
LCD Hintergrundbeleuchtung 88
Meniibdume 178
optional 5
optionales Display 5
optische Taste 7
Siehe auch Bedieninterface
Sprache 87
Start/Stopp
Gesamtzihler 66
Summenzihler 66
Status Alarme 62
Update Periode 87
Variablen 89
Verwendung 7
zuriicksetzen
Gesamtzihler 66
Summenzihler 66
Bedieninterface Parameter
aktivieren und deaktivieren 87
Konfiguration 87
Bereich 45
Bindrausgang 52
Durchflussschalter (flow switch) 55
Polaritit 54
Spannungspegel 52
Storanzeige 55
Storungsanalyse/-beseitigung 151
Zuordnung 54
Bindreingang 56
Polaritit 57
Zuordnung 57
Burst Modus 93
Byte Anweisung
Siehe Fliesskomma Byte Anweisung
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Indexverzeichnis

C

Charakterisierung
Durchflusskalibrierparameter 37
Parameter der Charakterisierung 36
Storungsanalyse/-beseitigung 154
wann ist eine Charakterisierung erforderlich 36
Wie 37

D

Déampfung 75
Siehe auch Zusitzliche Dampfung
Dauer der Nullpunktkalibrierung 30
Dichte
Abschaltung 74
Faktor 100
Messeinheit
Konfiguration 42
Liste 42
Digitale Kommunikationsparameter 90
Display
Codes und Abkiirzungen 187
Dezimalschreibweise 9
Eingabe von Fliesskomma Werten 9
Exponentialschreibweise 9
HART Schalter Sicherheit 11
Passwort 9
Prozessvariablen anzeigen 8
Sprache 8
Verwendung der Meniis 8
Displayvariablen 89
Dokumentation 2
Druck
Effekt 100
Kompensation 99
Druckkorrekturfaktoren 100
Konfiguration 100
Korrekturfaktoren 100
Messeinheit
Konfiguration 43
Liste 43
Durchflusskalibrierdruck 100
Durchflusskalibrierparameter 37
Durchflussschalter 55

E
E/A

Storungsanalyse/-beseitigung 138
Empfangendes Gerit Storungsanalyse/-
beseitigung 152
Erdung, Stérungsanalyse/-beseitigung 151
Ereignis

Siehe Ereignisse

Ereignisse

Konfiguration 80

Status libermitteln 82
Externe Spannungsversorgung, Kanile 38
Externe Temperaturkompensation 101

F
Fliesskomma Byte Anweisung 92
Flow factor 100
Frequenzausgang 48
maximale Impulsbreite 50
Polaritit 51
Skalierung 49
Spannungspegel 48
Storanzeige 52
Storungsanalyse/-beseitigung 151

G

Geriite Einstellungen 96

Geritefaktoren 107
Konfiguration 127

Gesamtzihler
Definition 64
Start/Stopp 66
Werte anzeigen 64
zuriicksetzen 66

H
Handhabung der Alarme 83
Handterminal
Alarmliste 64
Anforderungen 151
Anschluss an Auswerteelektronik 20
Anzeige
Masse Gesamtzihler Wert 65
Masse Summenzihler Wert 65
Prozessvariablen 60
Status 61
Volumen Gesamtzihler Wert 65
Volumen Summenzihler Wert 65
Geritebeschreibung 19
Geritebeschreibung Version 2
Konventionen 21
Meniibdaume 173
Sicherheitshinweise 21
Start/Stopp
Gesamtzihler 67
Summenzihler 67
Status Alarme 64
zuriicksetzen
Gesamtzihler 67
Summenzihler 67
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HART Adresse 91, 153
HART Ausgang, Stérungsanalyse/-beseitigung 137
HART Burst Modus
Siehe Burst Modus 93
HART Clips
mit einem Handterminal anschliessen 20
ProLink II oder Pocket ProLink anschliessen 16
HART Kommunikation Storungsanalyse/-
beseitigung 151
HART Multidrop Netzwerk
mit einem Handterminal anschliessen 21
ProLink IT oder Pocket ProLink anschliessen 16
HART Schalter Sicherheit 11
Hersteller Nullpunktwert 30
Hochfrequente Stérungen (RFI) 151

I
I/0

terminals 168
Impulsbreite

Siehe Maximale Impulsbreite
Infrarot Port Schreibschutz 91
Interface

Deckel entfernen 7

Siehe auch Display
Interne Spannungsversorgung, Kanile 38
IrDA

Siehe Infrarot.

K
Kalibrierung 107
Kalibrierfehler 105, 137
Storungsanalyse/-beseitigung 154
Vorgehensweise der
Temperaturkalibrierung 134
Vorgehensweise zur Dichtekalibrierung 128
Kanile
interne und externe Spannungsversorgung 38
Konfiguration 38
Kommunikationsgerit Stérungsanalyse/-
beseitigung 151
Kommunikationsmittel 2
Konfiguration
Abschaltungen 74
Anschlussklemmen 38
Bedieninterface
Eingabe von Fliesskomma Werten 9
Genauigkeit 89
Parameter 87
Sprache 87
Variablen 89

Konfigurations- und Bedienungsanleitung

Bindrausgang 52
Polaritit 54
Storanzeige 55
Zuordnung 54
Binidreingang 56
Polaritdt 57
Zuordnung 57
Burst Modus 93
Dampfung 75
Dichte Messeinheit 42
digital Storanzeige 93
digitale Kommunikationsparameter 90
Druck Messeinheit 43
Druckkompensation 100
Ereignisse 80
erforderliche 35
Fliesskomma Byte Anweisung 92
Frequenzausgang 48
maximale Impulsbreite 50
Polaritdt 51
Prozessvariable 49
Skalierung 49
Storanzeige 52
Gerite Einstellungen 96
Geritefaktoren 127
Handhabung der Alarme 83
HART Adresse 91
Infrarot Port Schreibschutz 91
Kanile 38
mA Ausgang 44
Analogausgang Abschaltung 45
Bereich 45
Prozessvariable 45
Storanzeige 47
zusitzliche Dampfung 46
mA Messkreis Modus 91
Massedurchfluss Messeinheit 39
Messeinheiten 39
Spezial 72
Modbus Adresse 90
Modbus ASCII Unterstiitzung 90
Optional 69
Parameter Durchflussrichtung 76
Polling 103
PV, SV, TV und QV 94
Schwallstrom Parameter 82
Sensorparameter 97
Speichern als Datei 13
Spezial-Messeinheiten 72
Status Alarmstufe 83
Temperatur Messeinheit 43
Timeout fiir Stérungen 86

awuweuibeiq

apo) Aeidsiqg

5
o
)
X
<
o
]
N
o,
o
S
3,
o

193



Indexverzeichnis

Update Periode 87
Volumendurchfluss Messeinheit 40
Vorkonfigurations-Datenblatt 3
Zusitzliche Kommunikations-
Antwortverzogerung 92
Konfigurationsdateien
speichern 13
upload und download 13
Konfigurationsmittel 2
Kundenservice 4, 136

L
LCD Hintergrundbeleuchtung 88
LRV

Siehe Bereiche

M
mA Ausgang 44
Abgleich 28
Analogausgang Abschaltung 45
Bereich 45
Prozessvariable 45
Storanzeige 47
zusitzliche Ddmpfung 46
mA Messkreis Modus 91
Massedurchfluss
Abschaltung 74
Messeinheit
Konfiguration 39
Liste 39
Maximale Impulsbreite 50
Meniibdume
Bedieninterface 178
Handterminal 173
ProLink IT 170
Messeinheiten
Konfiguration 39
Spezial 72
Gas Standard Volumendurchfluss Einheit 74
Massedurchflusseinheit 73
Volumendurchflusseinheit fiir
Fliissigkeiten 73
Messkreistest 24
Micro Motion Kundenservice 4, 136
Modbus Adresse 90
Modbus ASCII Unterstiitzung 90
Modellnummer 1

N
Niedrige Aufnehmerspannung 156
Nullpunktkalibrierung 30
Fehler 137
Hersteller Nullpunktwert wieder speichern 30
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