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Capitulo 1
Antes de comenzar
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1.1 Generalidades

Este capitulo proporciona una orientacion al uso de este manual, e incluye una hoja de trabajo de
preconfiguracion. Este manual describe los procedimientos requeridos para poner en marcha, configurar,
usar, dar servicio de mantenimiento y diagnosticar problemas del transmisor modelo 2400S con salidas

analégicas (el transmisor modelo 2400S AN).

Si usted no sabe qué transmisor tiene, vea la Seccién 1.3 para instrucciones sobre la identificacién del
tipo de transmisor a partir del nimero de modelo ubicado en la etiqueta del transmisor.

Nota: la informacion sobre la configuracion y uso de transmisores modelo 2400S con opciones de
salida diferentes se proporciona en manuales separados. Vea el manual correspondiente a su transmisor.

1.2 Seguridad

En todo este manual se proporcionan mensajes de seguridad para proteger al personal y al equipo.
Lea cuidadosamente cada mensaje de seguridad antes de proseguir con el siguiente paso.

1.3 Determinacidon de la informacion del transmisor

El tipo de transmisor, la opcién de interfaz de usuario y las opciones de salida estdn codificados en el
nimero de modelo ubicado en la etiqueta del transmisor. El nimero de modelo es una cadena de la
siguiente forma:

2400S*X*X*+++
En esta cadena:
*  2400S identifica la familia del transmisor.
e La primera X (el séptimo caracter) identifica la opcién de salida:
- A = Salidas analégicas

* Lasegunda X (el noveno caracter) identifica la opcién de interfaz de usuario:

- 1 =Indicador con lente de vidrio
- 3 =Sin indicador
- 4 =Indicador con lente que no es de vidrio
1
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Antes de comenzar

1.4 Determinacion de la informacion de version

La Tabla 1-1 muestra la informacién de version que usted tal vez necesite y describe como obtener
la informacién.

Obtencion de la informacidn de version

Componente Con ProLink I Con Comunicador Con indicador
Software del View/Installed Options/ Review/Device info/ OFF-LINE MAINT/VER
transmisor Software Revision Software rev

ProLink Il Help/About ProLink Il No aplicable No aplicable
Descripcion de No aplicable Vea la Seccion 4.2 No aplicable

dispositivo del
comunicador

1.5 Documentacion del medidor de caudal

La Tabla 1-2 muestra los recursos de documentacion para informacién adicional.

Recursos de documentacion del medidor de caudal

Tema Documento

Instalacion del sensor Documentacion del sensor

Instalacion del transmisor Transmisores modelo 2400S de Micro Motion®: Manual de instalacién
Instalacion en areas peligrosas Vea la documentacion de aprobaciones enviada con el transmisor, o

descargue la documentacion adecuada del sitio web de Micro Motion
(www.micromotion.com)

1.6 Herramientas de comunicacion

La mayoria de los procedimientos que se describen en este manual requieren el uso de una herramienta
de comunicacién. Se pueden usar las siguientes herramientas de comunicacion:

* Indicador del transmisor, si se pidio el transmisor con un indicador
e Software ProLink® II, v2.4 y posterior
e Software Pocket ProLink®, v1.2 y posterior
e Comunicador de campo 375
En este manual:
*  Se proporciona informacién bésica sobre el uso del indicador en el Capitulo 2.

*  Se proporciona informacion bésica sobre el uso de ProLink II o Pocket ProLink, y sobre la
conexion de ProLink II o Pocket ProLink a su transmisor en el Capitulo 3. Para més
informacion, vea el manual de ProLink II o Pocket ProLink, disponible en el sitio web de
Micro Motion (wWww.micromotion.com).

*  Se proporciona informacién bésica sobre el comunicador de campo 375 y sobre la conexién del
comunicador a su transmisor en el Capitulo 4. Para més informacién, vea la documentacién
del comunicador de campo disponible en el sitio web de Micro Motion (www.micromotion.com).

Usted puede utilizar otras herramientas de Emerson Process Management, tal como AMS Suite:
Intelligent Device Manager. El uso de AMS no se describe en este manual; sin embargo, la interfaz de
usuario que proporciona AMS es similar a la interfaz de usuario de ProLink II.
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Antes de comenzar

1.7 Planificacion de la configuracion

La hoja de trabajo de preconfiguracion de la Seccién 1.8 proporciona un lugar para registrar informacion
de su medidor de caudal (transmisor y sensor) y de su aplicacion. Esta informacién afectard las opciones
de su configuracién a medida que trabaja en este manual. Llene la hoja de trabajo de preconfiguracién

y constiltela durante la configuracion. Es posible que usted necesite consultar con el personal de instalacién
del transmisor o con el personal de proceso de la aplicacién para obtener la informacién requerida.
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Si usted esta configurando miiltiples transmisores, haga copias de esta hoja de trabajo y llene una para
cada transmisor individual.

1.8 Hoja de trabajo de preconfiguracion

Elemento Datos de configuracion
Tipo de sensor O Serie T
O Otro

Numero de modelo del transmisor

Version de software del

Jos|wsue.] [9p OLIBNSN 3p Zepaju|

transmisor
Salidas Terminales 1y 2 O Miliamperios O Alimentacion interna
(canal A) U Se usa para O Alimentacion externa
comunicacion digital
HART/Bell 202
Terminales 3y 4 O Frecuencia O Alimentacion interna
(canal B) O Salida discreta O Alimentacién externa
O Entrada discreta
Variable de proceso o Terminales 1y 2
asignacion (canal A)
Terminales 3y 4
(canal B) g
Unidades de medicién Caudal masico o
o
3
Caudal volumétrico 2
;
Densidad =
Presion
Temperatura
Aplicaciones instaladas Verificacion inteligente del medidor de Micro Motion
O Aplicacién de verificacion del medidor, version
original
Version de ProLink Il §
&
Versién de descripcion 5
de dispositivo del o
comunicador E
=)
3
o
o
o
-
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Antes de comenzar

1.9 Servicio al cliente de Micro Motion
Para servicio al cliente, llame al centro de soporte mas cercano a usted:
e« Enlos EE. UU., llame al 800-522-MASS (800-522-6277) (sin costo)
* En Canadd y Latinoamérica, llame al +1 303-527-5200
* En Asia:
- En Japdn, llame al 3 5769-6803
- En otras ubicaciones, llame al +65 6777-8211 (Singapur)
*  En Europa:
- En el Reino Unido, llame al 0870 240 1978 (sin costo)
- En otras ubicaciones, llame al +31 (0) 318 495 555 (Paises Bajos)

Nuestros clientes que residen fuera de los Estados Unidos también pueden contactar al departamento de
servicio al cliente de Micro Motion por correo electrénico a flow.support@emerson.com.
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

2.1 Generalidades

Este capitulo describe la interfaz de usuario del transmisor modelo 2400S AN. Se describen los
siguientes temas:

Transmisores sin o con indicador — vea la Seccién 2.2

Quitar y volver a poner la tapa del alojamiento del transmisor — vea la Seccién 2.3
Uso de los interruptores 6pticos Scroll y Select — vea la Seccién 2.4

Uso del indicador LCD — vea la Seccién 2.5

Uso del interruptor de seguridad HART — vea la Seccidn 2.6

2.2 Interfaz de usuario sin o con indicador

La interfaz de usuario del transmisor modelo 2400S AN depende de si se pidi6 con o sin un indicador:

Si se pidi6 sin un indicador, no hay una pantalla de cristal liquido (LCD) en la interfaz de
usuario. Se requiere ProLink II o el comunicador para la configuracién del transmisor y para
otras funciones. Se debe quitar la tapa del alojamiento del transmisor para tener acceso a la
interfaz. La interfaz de usuario proporciona las siguientes caracteristicas y funciones:

- Visualizacién del LED indicador del estatus

- Conexién de ProLink II o del comunicador

- Ajuste del cero del medidor de caudal con el botén Zero
- Ajuste del interruptor de seguridad HART

Si se pidi6 con un indicador, la interfaz de usuario incluye una pantalla de cristal liquido que
muestra los datos de las variables de proceso, y también proporciona acceso al mend fuera de
linea para configuracion bésica y gestion. El mend fuera de linea no proporciona acceso a toda
la funcionalidad del transmisor; para tener acceso a toda la funcionalidad del transmisor, se debe
usar ProLink II o el comunicador.

Las siguientes funciones se pueden realizar con la tapa del alojamiento del transmisor puesta
en su lugar (es decir, a través del lente de la tapa del alojamiento del transmisor):

- Visualizacién del LCD

- Visualizacién del LED indicador del estatus

- Uso de los interruptores 6pticos Select y Scroll
- Conexidn a través del puerto infrarrojo

Todas las otras funciones requieren que se quite la tapa del alojamiento del transmisor.

Las figuras 2-1 y 2-2 muestran la interfaz de usuario del transmisor modelo 2400S AN con y sin un
indicador. En ambas ilustraciones, se ha quitado la tapa del alojamiento del transmisor.
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

Interfaz de usuario — Transmisores sin indicador

Botén Zero
LED indicador del estado

Interruptor de
seguridad HART

Interfaz de usuario — Transmisores con indicador

Panel LCD 7 Valor actuall

) LED indicador del estado
Variable de proceso

Interruptor de

€ Unidad de medicién
seguridad HART

Indicador de interruptor 6ptico
Indicador de interruptor éptico P P

Interruptor dptico Select

Interruptor éptico Scroll

Clips del puerto de servicio
Clips HART

Puerto infrarrojo

Para obtener informacién sobre el LED indicador del estatus, vea el Capitulo 7.
Para obtener informacién sobre cémo hacer una conexiéon HART, vea el Capitulo 4.

Para obtener informacién sobre cémo hacer una conexién del puerto de servicio, a través de los clips
del puerto de servicio o a través del puerto infrarrojo, vea el Capitulo 3.

Para obtener informacién sobre el uso del botén Zero, vea el Capitulo 5.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Uso de la interfaz de usuario del transmisor

2.3 Quitar y volver a poner la tapa del alojamiento del transmisor

Para algunos procedimientos, usted debe quitar la tapa de la interfaz de usuario. Para quitar la tapa del
alojamiento del transmisor:

1. Si el transmisor esta instalado en un area de division 2 6 zona 2, desconecte la alimentacion
de la unidad.

A ADVERTENCIA

Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor en un area de division 2 6
zona 2 mientras el transmisor esta energizado, se puede ocasionar una
explosion.

Jezuawiod ap sauy

Para evitar el riesgo de una explosion, quite la alimentacién del transmisor antes
de quitar la tapa del alojamiento del transmisor.

2. Afloje los cuatro tornillos cautivos.
3. Levante la tapa del alojamiento del transmisor alejdndola de éste.

Cuando vuelva a poner la tapa del alojamiento del transmisor, primero engrase la junta, luego vuelva
a poner la tapa. Apriete los tornillos para que no entre humedad en el alojamiento del transmisor.

2.4 Uso de los interruptores dpticos
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Nota: esta seccion aplica sélo a los transmisores que tienen un indicador.

Los interruptores Opticos Scroll y Select se usan para desplazarse en los menus del transmisor. Para
activar un interruptor éptico, toque el lente ubicado en la parte frontal del interruptor 6ptico o mueva
su dedo sobre el interruptor dptico cerca del lente. Hay dos indicadores de interruptor 6ptico: uno para
cada interruptor. Cuando se activa un interruptor 6ptico, el indicador asociado se enciende en rojo

sélido. c
(V2]
o
&
A\ PRECAUCION E
o
2
Si se intenta activar un interruptor éptico insertando un objeto en la abertura, =
se puede danar el equipo. =
Para evitar dafar los interruptores dpticos, no inserte un objeto en las aberturas.
Use sus dedos para activar los interruptores Opticos.
2.5 Uso del indicador
Nota: esta seccion aplica solo a los transmisores que tienen un indicador.
El indicador se puede usar para ver los datos de las variables de proceso o para tener acceso a los s
menus del transmisor para configuraciéon o mantenimiento. g_
o
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o
3
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

2.5.1 Idioma del indicador
El indicador se puede configurar para los siguientes idiomas:
* Inglés
e Francés
* Espaiol
* Alemén

Debido a las restricciones de software y hardware, algunas palabras y términos pueden aparecer en
inglés en los menus de un indicador de idioma diferente a inglés. Para obtener una lista de los c6digos y
abreviaciones usados en el indicador, vea el Apéndice D.

Para obtener informacion acerca de la configuracion del idioma del indicador, vea la Seccién 8.10.

En este manual, se usa inglés como el idioma del indicador.

2.5.2 Visualizacion de las variables de proceso

En el uso ordinario, la linea Process variable (variable de proceso) del LCD muestra las variables
configuradas para el indicador, y la linea Units of measure (unidades de medicién) muestra la unidad
de medicién para la variable de proceso mostrada.

* Veala Seccién 8.10.5 para obtener informacién sobre la configuracién de las variables del
indicador.

* Veael Apéndice D para obtener informacién sobre los c6digos y abreviaciones usados para
las variables del indicador.

Si se requiere mdas de una linea para describir la variable del indicador, la linea Units of measure
alterna entre la unidad de medicién y la descripcidn adicional. Por ejemplo, si el LCD estd mostrando
un valor de inventario de masa, la linea Units of measure alterna entre la unidad de medicién (por
ejemplo, G) y el nombre del inventario (por ejemplo, MASSI).

La funcién Auto Scroll (autodesplazamiento) puede estar o no habilitada:

* Silafuncién Auto Scroll estd habilitada, cada variable configurada en el indicador se mostrard
durante el nimero de segundos especificado para Scroll Rate (rapidez de desplazamiento).

* Independientemente de si la funcién Auto Scroll estd habilitada o no, el operador puede
desplazarse manualmente a través de las variables configuradas en el indicador activando el
interruptor Scroll.

Para obtener mds informacién sobre el uso del LCD para ver las variables de proceso o para manipular
los totalizadores e inventarios, vea el Capitulo 7.

2.5.3 Uso de los meniis del indicador

Nota: el sistema de menis del indicador proporciona acceso a las funciones bdsicas y datos bdsicos
del transmisor. No proporciona acceso a todas las funciones y datos. Para tener acceso a todas las
funciones y datos, use ProLink Il o el comunicador de campo 375.

Para ingresar al sistema de mends del indicador, active Scroll y Select simultineamente. Mantenga
Scroll y Select presionados hasta que aparezcan las palabras SEE ALARM (ver alarma) u OFF-LINE
MAINT (mantenimiento fuera de linea).

Nota: el acceso al sistema de meniis del indicador puede estar habilitado o inhabilitado. Si estd
inhabilitado, la opcion OFF-LINE MAINT no aparece. Para obtener mds informacion, vea la
Seccion 8.10.
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

Para entrar en algunas secciones del menu del indicador:
* Si se ha configurado una contrasefia, se le pedira que la introduzca. Vea la Seccién 2.5.4.

* Sino se requiere una contrasefia para el indicador, se le pedird que active los interruptores
opticos en una secuencia predefinida (Scroll-Select-Scroll). Esta caracteristica estd disefiada
para evitar entrar accidentalmente al menu debido a variaciones en la iluminacién ambiental o
a otros factores ambientales.

Jezuawiod ap sauy

Si no hay actividad de los interruptores Opticos durante dos minutos, el transmisor saldrd del sistema
de mens fuera de linea y regresara a la pantalla de la variable de proceso.

Para moverse a través de una lista de opciones, active Scroll.

Para seleccionar un elemento de la lista o para entrar en un submend, desplacese a la opcion deseada,
luego active Select. Si se muestra una pantalla de confirmacidn:

e Para confirmar el cambio, active Select.

e Para cancelar el cambio, active Scroll.
Para salir de un menu sin hacer cambios:

* Use la opcién EXIT si estd disponible.

* De lo contrario, active Scroll en la pantalla de confirmacion.

2.5.4 Contraseiia del indicador

Algunas funciones de menu del indicador, tales como el acceso al mend fuera de linea, pueden protegerse
con una contrasefia del indicador. Para obtener informacién acerca de la activacién y configuracién de la
contrasefia del indicador, consulte la Seccién 8.10.

5
-
(1]
=
o
N
Q
o
c
()
c
Q
=
o
Q
[}
-
=
Q
>
(2]
3
[7/]
o
=

Si se requiere una contrasefa, la palabra CODE? (;c6digo?) aparece en la parte superior de la pantalla
de contrasefia. Introduzca los digitos de la contrasefia uno a la vez usando Scroll para escoger un
nimero y Select para moverse al siguiente digito.

Si usted encuentra una pantalla de contrasefia del indicador pero no conoce la contrasefia, espere

60 segundos sin activar ninguno de los interruptores opticos del indicador. El tiempo de espera de la o

pantalla de contrasefa transcurrird y usted regresara a la pantalla anterior. g_

(]

3

2

2.5.5 Introduccion de valores de punto flotanto con el indicador 5

~

Algunos valores de configuracion, tales como factores del medidor o rangos de salida, se introducen =
como valores de punto flotante. Cuando usted entra por primera vez en la pantalla de configuracion,
el valor se despliega en notacién decimal (como se muestra en la Figura 2-3) y el digito activo destella.

Valores numéricos en notacion decimal

| c

(7]

o

Signo Digitos -

Para niumeros positivos, deje este espacio Introduzca un nimero (longitud méaxima: ocho digitos o

en blanco. Para nimeros negativos, o siete digitos y un signo menos). La precision maxima g

introduzca un signo menos (-). es cuatro. =

2

D

o

°

Para cambiar el valor:
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

1. Select para moverse un digito a la izquierda. Desde el digito ubicado més a la izquierda, se
proporciona un espacio para un signo. El espacio de signo pasa al digito ubicado més a la derecha.

2. Scroll para cambiar el valor del digito activo: 1 se vuelve 2, 2 se vuelve 3, ..., 9 se vuelve 0,
0 se vuelve 1. Para el digito ubicado mas a la derecha, se incluye una opcion E para cambiar a
notacién exponencial.

Para cambiar el signo de un valor:

1. Select para moverse al espacio ubicado inmediatamente a la izquierda del digito ubicado mas
a la izquierda.

2. Use Scroll para especificar — (para un valor negativo) o [espacio en blanco] (para un valor
positivo).

En la notacion decimal, usted puede cambiar la posicion del punto decimal hasta una precisién maxima
de cuatro (cuatro digitos a la derecha del punto decimal). Para hacer esto:

1. Select hasta que el punto decimal esté destellando.
2. Scroll. Esto quita el punto decimal y mueve el cursor un digito a la izquierda.

3. Select para moverse un digito a la izquierda. A medida que usted se mueve de un digito al
siguiente, un punto decimal destellard entre cada par de digitos.

4. Cuando el punto decimal esté en la posicién deseada, presione Scroll. Esto inserta el punto
decimal y mueve el cursor un digito a la izquierda.

Para cambiar de notacién decimal a exponencial (vea la Figura 2-4):
1. Select hasta que el digito ubicado mas a la derecha esté destellando.

2. Scroll hasta que aparezca la E, luego Select. El indicador cambia para proporcionar dos
espacios para introducir el exponente.

3. Para introducir el exponente:
a. Select hasta que el digito deseado esté destellando.

Scroll para ir al valor deseado. Usted puede introducir un signo menos (sélo primera
posicion), valores entre O y 3 (para la primera posicion en el exponente), o valores entre
0y 9 (para la segunda posicion en el exponente).

c. Select.

Nota: cuando se cambia entre la notacion decimal y exponencial, los cambios no guardados se pierden.
El sistema se revierte al valor guardado previamente.

Nota: mientras se encuentre en la notacion exponencial, las posiciones del punto decimal y del exponente
estdn fijas.

Valores numéricos en notacidn exponencial

SX.XXXEYY
| | ;\

Signo — Digito (0-9)
Digitos
Introduzca un
numero de cuatro Signo o digito (0-3)
digitos; tres digitos
deben quedar a la
derecha del punto

Indicador de exponente
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Uso de la interfaz de usuario del transmisor

Para cambiar de notacién exponencial a decimal:

1. Select hasta que la E esté destellando.

2. Scroll para llegar a d.

3. Select. El indicador cambia para quitar el exponente.
Para salir del menu:

* Sise ha cambiado el valor, Select y Scroll simultdneamente hasta que se despliegue la pantalla
de confirmacion.

Jezuawiod ap sauy

- Select para aplicar el cambio y salir.
- Scroll para salir sin aplicar el cambio.

* Sino se ha cambiado el valor, Select y Scroll simultineamente hasta que se despliegue la
pantalla previa.

2.6 Uso del interruptor de seguridad HART

El interruptor de seguridad HART es el interruptor superior que se encuentra en el lado izquierdo del
indicador (vea las Figuras 2-1 y 2-2).

Nota: el interruptor inferior no se usa en el transmisor modelo 2400S AN.

Cuando el interruptor de seguridad HART esta en la posicidon On (derecha), no se puede usar el protocolo
HART para realizar ninguna accién que requiera escritura al transmisor. Por ejemplo, usted no podra
cambiar la configuracién, poner a cero los totalizadores, realizar una calibracidn, etc., usando el
comunicador o usando ProLink II con una conexién HART/Bell 202.
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Nota: el interruptor de seguridad HART no afecta a la comunicacion Modbus. Estas funciones atin
estdn disponibles via Modbus.

Cuando el interruptor de seguridad HART esté en la posicion Off (izquierda), ninguna funcién esta

inhabilitada.
Para cambiar el ajuste del interruptor de seguridad HART: S
o
1. Desconecte la alimentacién del transmisor. e
2. Quite la tapa del alojamiento del transmisor. 6?
. C =
3. Mueva el interruptor a la posicién deseada. 5
~
4. Vuelva a poner la tapa del alojamiento del transmisor. =
5. Vuelva a encender el transmisor.
A ADVERTENCIA
Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor o se cambia el ajuste del
interruptor de seguridad HART en un area de division 2 6 zona 2 mientras el
transmisor esta energizado, se puede provocar una explosion
c
Para evitar el riesgo de una explosion, quite la alimentacion del transmisor antes 3
de quitar la tapa del alojamiento del transmisor o de cambiar el ajuste del &
interruptor de seguridad HART. g
3
[=
=
o
D
Q
°

Manual de configuracion y uso 11



12

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Conexion con el software ProLink Il 0
Pocket ProLink

3.1

3.2

3.3

Generalidades

ProLink IT es una herramienta de configuracion y gestiéon basada en Windows para transmisores
Micro Motion. Proporciona acceso completo a las funciones y datos del transmisor. Pocket ProLink es
una version de ProLink II que se ejecuta en un Pocket PC.

Este capitulo proporciona informacién bésica para conectar ProLink II o Pocket ProLink a su transmisor.
Se describen los siguientes temas y procedimientos:

* Requerimientos — vea la Seccién 3.2
* Carga/descarga de configuracion — vea la Seccién 3.3
e Conexidn a un transmisor modelo 2400S AN — vea la Seccién 3.4

En las instrucciones de este manual se asume que los usuarios ya estan familiarizados con el software
ProLink IT o Pocket ProLink. Para obtener mas informacién sobre el uso de ProLink II, consulte

el manual de ProLink II. Para obtener mas informacion sobre el uso de Pocket ProLink, consulte el
manual de Pocket ProLink. Ambos manuales estdn disponibles en el sitio web de Micro Motion
(www.micromotion.com).

Requerimientos

Para usar ProLink II, se requiere v2.4 6 superior. Ademads, usted debe tener el juego de instalacion de
ProLink II adecuado a su PC y el tipo de conexion, o el equipo equivalente. Vea el manual o la guia
de referencia rapida de ProLink II para obtener detalles.

Para usar Pocket ProLink, se requiere v1.2 6 superior. Ademas:

* Siusted se conectard a los clips del puerto de servicio, debe tener el juego de instalacion
de Pocket ProLink o el equipo equivalente. Vea el manual o la guia de referencia rapida de
Pocket ProLink para obtener detalles.

* Si se conectard usando el puerto infrarrojo, no se requiere equipo adicional.

Carga/descarga de configuracion

ProLink II y Pocket ProLink proporcionan una funcién de carga/descarga de configuracion que le
permite guardar los conjuntos de configuracién a su PC. Esto le permite:

*  Facil respaldo y restauracion de la configuracién del transmisor
*  Facil duplicacién de los conjuntos de configuraciéon

Micro Motion recomienda descargar todas las configuraciones de transmisor a un PC tan pronto como
se complete la configuracién. Vea el manual de ProLink II o de Pocket ProLink para obtener detalles.

Manual de configuracion y uso 13
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Conexion con el software ProLink Il o Pocket ProLink

3.4
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Conexion desde un PC a un transmisor modelo 2400S AN

Las opciones de protocolo para conexiones ProLink II o Pocket ProLink al transmisor modelo 2400S AN
se muestran en la Tabla 3-1.

Nota: debido al disefio del protocolo HART, las conexiones que se hacen utilizando el protocolo HART
son mds lentas que las conexiones que utilizan el protocolo Modbus. Si usted utiliza el protocolo
HART, no puede abrir mds de una ventana ProLink Il a la vez.

Nota: si se conecta usando el protocolo HART, sus acciones se pueden restringir con el interruptor de
seguridad HART. Vea la Seccion 2.6.

Opciones de protocolo para transmisores modelo 24008 AN

Conexion Capa fisica Protocolo
Puerto de servicio (vea la Seccién 3.4.1) RS-485 Modbus RTU

Modbus ASCII
Clips de HART, salida de mA (canal A) o red HART multipunto  Bell 202 HART

(vea la Seccidn 3.4.2)

3.4.1 Conexiones del puerto de servicio

Si se conecta al transmisor con ProLink IT o Pocket ProLink, y hace una conexién punto a punto, use
el tipo de conexidn Service Port. Las conexiones de puerto de servicio estdn preconfiguradas en estas
dos herramientas de comunicacion. Siga las instrucciones proporcionadas en Haciendo la conexion.

Si se conecta con una herramienta de comunicacién diferente, asegtirese de que esa herramienta esté
configurada para usar pardmetros de comunicacion dentro de los limites de autodeteccion que se
describen en la Tabla 3-2. El puerto de servicio siempre responde a todos los protocolos, pardmetros y
direcciones de comunicacién que se muestran en la lista. Luego siga las instrucciones proporcionadas
en Haciendo la conexion.

Autodeteccion

Para minimizar los requerimientos de configuracidn, el puerto de servicio usa un esquema de autodeteccién
cuando responde a las solicitudes de conexién. El puerto de servicio aceptard todas las solicitudes de
conexion dentro de los limites descritos en la Tabla 3-2.

Limites de autodeteccion del puerto de servicio

Parametro Opcién
Protocolo Modbus ASCII o Modbus RTU®
Direccion Responde a las dos direcciones siguientes:

 Direccion de puerto de servicio (111)
* Direccion Modbus configurada (predeterminada=1)

Velocidad de transmisién Velocidades estandar entre 1200 y 38400
Bits de paro 0,1
Paridad Even (par), odd (impar), none (ninguna)

(1) El soporte de puerto de servicio para Modbus ASCII puede estar inhabilitado. Vea la Seccion 8.11.1.

Vea la Seccién 8.11.1 para obtener informacién sobre la configuracién de la direccion HART y de la
direccién Modbus.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas
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Haciendo la conexién
Para conectarse al puerto de servicio:

1. Si estd usando el puerto infrarrojo, posicione el dispositivo infrarrojo para comunicacién con
el puerto infrarrojo (vea la Figura 2-2). No necesita quitar la tapa del alojamiento del
transmisor.

Nota: el puerto infrarrojo se usa generalmente con Pocket ProLink. Para usar el puerto infrarrojo con
ProLink II, se requiere un dispositivo especial; no se tiene soporte para el puerto infrarrojo integrado en
muchos PCs laptop. Para obtener mds informacion sobre el uso del puerto infrarrojo con ProLink I,
contacte con el departamento de servicio al cliente de Micro Motion.

2. Sino usa el puerto infrarrojo:

a. Conecte el convertidor de sefial al puerto serial o USB de su PC, utilizando un adaptador
de 25 pines a 9 pines, si se requiere.

b. Quite la tapa del alojamiento del transmisor (vea la Seccién 2.3), luego conecte los
conductores del convertidor de sefal a los clips del puerto de servicio. Vea la Figura 3-1.

A ADVERTENCIA

Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor en un area peligrosa, se
puede provocar una explosion.

Debido a que se debe quitar la tapa del alojamiento del transmisor para conectarse
a los clips del puerto de servicio, éstos se deben usar sélo para conexiones
temporales, por ejemplo, para fines de configuracion o solucion de problemas.

Cuando el transmisor esté en una atmoésfera explosiva, utilice un método diferente
para conectarse a su transmisor.

Conexiones del puerto de servicio a los clips del puerto de servicio

Clips del puerto de servicio
RS-485/A RS-485/B

Adaptador de puerto serial de 25 pines
a 9 pines (si es necesario)

Convertidor de sefial RS-485 a RS-232

Manual de configuracion y uso 15
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Conexion con el software ProLink Il o Pocket ProLink

3. Ejecute el software ProLink II o Pocket ProLink. Desde el mend Connection, haga clic en
Connect to Device. En la pantalla que aparece, especifique:

* Protocol: segin sea adecuado para su tipo de conexion
e COM Port: segtin sea adecuado para su PC

* Address: si lo requiere su tipo de conexion

No se requieren otros parimetros.

4. Haga clic en Connect. El software intentard hacer la conexion.

Nota: mientras esté conectado al puerto infrarrojo, ambos indicadores de interruptor optico destellardn
en rojo, y ambos interruptores (Scroll y Select) se inhabilitan.

5. Si aparece un mensaje de error:

a. Para conexiones a los clips del puerto de servicio, intercambie los conductores entre los
dos terminales del puerto de servicio y vuelva a intentar.

b. Asegurese de que esté utilizando el puerto COM correcto.

c. Revise todo el cableado entre el PC y el transmisor.

3.4.2 Conexion a los clips de HART o a una red HART multipunto

A ADVERTENCIA

Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor en un area peligrosa, se
puede provocar una explosion.

Debido a que se debe quitar la tapa del alojamiento del transmisor para conectarse
a los clips de HART, éstos se deben usar solo para conexiones temporales,
por ejemplo, para fines de configuracion o solucién de problemas.

Cuando el transmisor esté en una atmdésfera explosiva, utilice un método diferente
para conectarse a su transmisor.

A PRECAUCION

Al conectar un dispositivo HART a los terminales de salida de mA del
transmisor o clips de HART se podria provocar error de salida del transmisor.

Si se esta usando la salida de mA para control continuo, al conectar una interfaz
HART al lazo de salida se podria provocar que la salida de 4-20 mA del transmisor
cambie, lo cual afectaria a los dispositivos de control final.

Ponga los dispositivos de control para operacion manual antes de conectar una
interfaz HART al lazo de la salida del transmisor.

Para conectarse a los clips de HART o a una red HART multipunto:
1. Conecte la interfaz HART al puerto serial o USB de su PC.

2. Para hacer la conexién a una red multipunto HART, conecte los conductores de la interfaz
HART a cualquier punto en la red (vea la Figura 3-2).
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Figura 3-2  Conexiones HART/Bell 202 a la red HART

R2
Vea el Paso 4

—— R3

Vea el Paso 4

R1
Vea el Paso 4

3. Para conectarse a los clips de HART:
a. Quite la tapa del alojamiento del transmisor (vea la Seccién 2.3).

b. Conecte los conductores de la interfaz HART a los clips de HART ubicados en la parte
frontal del transmisor (vea la Figura 3-3).

Nota: los clips de HART ubicados en la parte frontal del transmisor se conectan a los terminales de
mA/HART del transmisor. Usted puede conectar directamente los terminales de mA/HART
(terminales 1y 2) si ha quitado el modulo interfaz de usuario.

Figura 3-3  Conexiones HART/Bell 202 a los clips de HART

I juijolid ap osn
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4. Agregue resistencia segun se requiera. La interfaz HART de Viator se debe conectar a través
de una resistencia de 250-600 Q2. Para cumplir con los requerimientos de resistencia, usted
puede utilizar cualquier combinacion de resistencias R1, R2 y R3 (vea la Figura 3-2).

5. Ejecute el software ProLink II o Pocket ProLink. Desde el meni Connection, haga clic en
Connect to Device.

6. En la pantalla que aparece:

a. Establezca Protocol a HART Bell 202. Los pardmetros Baud rate, Stop bits y Parity se
establecen automdticamente a los valores requeridos por el protocolo HART.

b. Establezca el valor Address/Tag a la direccion HART configurada para el transmisor.
La direccion HART predeterminada es 0. Vea la Seccion 8.11 para obtener informacion
sobre la direcciéon HART.

Establezca el valor COM Port al puerto COM asignado a esta conexién en el PC.

d. Establezca Master segtin sea adecuado:

*  Si otro host tal como un DCS esté en la red, establezca Master a Secondary.

* Sino hay otro host en la red, establezca Master a Primary.
Nota: el comunicador de campo 375 no es un host.

Nota: la implementacion de maestro HART de ProLink Il no realiza arbitraje de bus. Si otro dispositivo
estd en el bus de HART, ProLink Il no se conectard al transmisor.

Nota: ProLink II no se conectard al transmisor si se habilita el modo burst en el transmisor. Para
obtener informacion acerca del modo burst, vea la Seccion 8.11.6.

7. Haga clic en el botén Connect. El software intentard hacer la conexion.
8. Si aparece un mensaje de error:
a. Es posible que usted esté utilizando los pardmetros de conexién incorrectos.
- Asegirese de que esté utilizando el puerto COM correcto.

- Siusted no estd seguro de la direccion del transmisor, utilice el botén Poll ubicado en
la ventana Connect para ver una lista de todos los dispositivos de la red.

b. Revise todo el cableado entre el PC y el transmisor.

c. Incremente o disminuya la resistencia.

Nota: para obtener mds informacion sobre la solucion de problemas, vea la Seccion 11.14.4.

Idioma de ProLink I

ProLink II se puede configurar para diferentes idiomas. Para configurar el idioma de ProLink II,
utilice el menu Tools (Herramientas). Vea la Figura C-1:

En este manual, se usa inglés como el idioma de ProLink II.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas
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4.1

4.2

Generalidades

El comunicador de campo 375 es una herramienta portatil de configuracion y gestién para
dispositivos compatibles con HART, incluyendo los transmisores de Micro Motion. Proporciona
acceso completo a las funciones y datos del transmisor.

Este capitulo proporciona informacion basica para conectar el comunicador de campo 375 a su
transmisor. Se describen los siguientes temas y procedimientos:

¢ Conexion a un transmisor — vea la Seccion 4.3
e Convenciones usadas en este manual — vea la Seccion 4.4
* Mensajes de seguridad y notas — vea la Seccién 4.5

En las instrucciones de este manual se supone que los usuarios ya estdn familiarizados con el
comunicador y que pueden realizar las siguientes tareas:

* Encender el comunicador
* Navegar por los menus del comunicador
* Establecer comunicacion con dispositivos compatibles con HART

e Transmitir y recibir informacién de configuracion entre el comunicador y los dispositivos
compatibles con HART

» Utilizar las teclas alfabéticas para introducir informacion

Si usted no puede realizar las tareas anteriores, consulte el manual del comunicador antes de intentar usar el
software. LLa documentacion esta disponible en el sitio web de Micro Motion (www.micromotion.com).

Nota: las acciones permitidas mediante el comunicador se pueden restringir con el interruptor de
seguridad HART. Vea la Seccion 2.6.

Descripciones de dispositivo del comunicador

Se debe instalar en el comunicador la descripcidn de dispositivo adecuada a su transmisor. El transmisor
modelo 2400S con salidas analdgicas usa la siguiente descripcién de dispositivo: 2400SMass flo.

Para ver las descripciones de dispositivo que estdn instaladas en su comunicador:
1. En el mend de aplicacion HART, seleccione Utility.
2. Seleccione Available Device Descriptions.

3. Seleccione Micro Motion.

Manual de configuracion y uso 19
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4.3

20

Conexion a un transmisor

Usted puede conectar el comunicador a los clips de HART del transmisor o a un punto en una red HART.

Nota: los clips de HART ubicados en la parte frontal del transmisor se conectan a los terminales de
mA/HART del transmisor. Usted puede conectar directamente los terminales de mA/HART (terminales
1y 2) si ha quitado el modulo interfaz de usuario.

Nota: si usted estd utilizando los terminales de mA/HART para reportar una variable de proceso y
también para comunicacion HART, vea los diagramas de cableado en el manual de instalacion del
transmisor.

4.3.1 Conexion a los clips HART

Para conectar el comunicador a los clips de HART del transmisor:

A PRECAUCION

Al conectar un dispositivo HART a los terminales de salida de mA del
transmisor o clips de HART se podria provocar error de salida del transmisor.

Si se esta usando la salida de mA para control continuo, al conectar una interfaz
HART al lazo de salida se podria provocar que la salida de 4—20 mA del transmisor
cambie, lo cual afectaria a los dispositivos de control final.

Ponga los dispositivos de control para operacion manual antes de conectar una
interfaz HART al lazo de la salida del transmisor.

1. Quite la tapa del alojamiento del transmisor (vea la Seccién 2.3).

A ADVERTENCIA

Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor en un area peligrosa, se
puede provocar una explosion.

Debido a que se debe quitar la tapa del alojamiento del transmisor para conectarse
a los clips de HART, éstos se deben usar sélo para conexiones temporales,
por ejemplo, para fines de configuracion o solucién de problemas.

Cuando el transmisor esté en una atmosfera explosiva, utilice un método diferente
para conectarse a su transmisor.

2. Conecte los conductores del comunicador a los clips de HART ubicados en la parte frontal del
transmisor. Vea la Figura 4-1.

3. El comunicador se debe conectar a través de una resistencia de 250-600 Q2 . Agregue resistencia
a la conexién. Vea la Figura 4-1.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Conexidn con el comunicador de campo 375

Figura 4-1  Conexion a los clips de HART
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4.3.2 Conexion a una red multipunto
El comunicador se puede conectar a cualquier punto en una red multipunto. Vea la Figura 4-2.
El comunicador se debe conectar a través de una resistencia de 250-600 Q. Agregue resistencia a la

conexion si es necesario.

Figura 4-2  Conexién a una red multipunto
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4.4 Convenciones usadas en este manual

En todos los procedimientos del comunicador se supone que usted estd comenzando en el menu
on-line. Aparece “Online” en la linea superior del menu principal del comunicador cuando éste esta
en el menu on-line.

4.5 Mensajes de seguridad y notas del comunicador

Los usuarios son responsables de responder a los mensajes de seguridad (v.g., advertencias) y notas
que aparecen en el comunicador. Los mensajes de seguridad y notas que aparecen en el comunicador
no se describen en este manual.
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5.1 Generalidades

Este capitulo describe los procedimientos que usted debe realizar la primera vez que ponga en marcha
el sistema de medidor de caudal. Usted no necesita usar estos procedimientos cada vez que apague y
encienda el transmisor.

Se describen los siguientes procedimientos: §
* Alimentacién del transmisor — vea la Seccién 5.2 @
*  Prueba de lazo en las salidas del transmisor — vea la Seccién 5.3 §
. . . o
* Ajuste de la salida de mA — vea la Seccién 5.4 S
=
. . . .. ®
*  Ajuste del cero del medidor (opcional) — vea la Seccién 5.5 Q
. . . . . 0
La Figura 5-1 proporciona las generalidades de los procedimientos de puesta en marcha. =
(Y
Procedimientos de puesta en marcha
Encienda el equipo Realice Ipruebas del
azo
c
l @
v g_
Ajuste el cero del | Ajuste la salida de ()
medidor (opcional) | mA (si es necesario) =
S
(7]
Fin 3
»
o
=
Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido la comunicacion. En todos los
procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.
Nota: si usted usa Pocket ProLink o AMS, la interfaz es similar a la interfaz de ProLink II que se o
describe en este capitulo. S
3,
Nota: en todos los procedimientos del comunicador proporcionados en este capitulo se supone que =
- T . ”» 3 . . ., o~
usted estd comenzando desde el menii “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion. o
g~
o
S
o,
o
=}
=
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Alimentacion

Antes de encender el medidor de caudal, cierre y apriete todas las cubiertas.

A ADVERTENCIA

Operar el medidor de caudal sin las cubiertas en su lugar crea riesgos
eléctricos que pueden provocar la muerte, lesiones o danos materiales.

Para evitar riesgos eléctricos, asegurese de que la lengieta de advertencia y la tapa
del alojamiento del transmisor estén en su lugar antes de energizar el transmisor.

A ADVERTENCIA

Si se usa el puerto de servicio para comunicarse con un transmisor modelo
2400S AN en un area peligrosa, se puede provocar una explosion.

Antes de utilizar el puerto de servicio o los clips de HART para comunicarse con
el transmisor en un area peligrosa, asegurese de que la atmdsfera esté libre de
gases explosivos.

Encienda la fuente de alimentacién. El medidor de caudal realizard automdticamente rutinas de
diagnéstico. Cuando el medidor de caudal haya completado su secuencia de energizado, el LED
de estatus se encenderd en verde. Si el LED indicador del estatus exhibe una conducta diferente,
existe una condicion de alarma o la calibracidn del transmisor esta en progreso. Vea la Seccion 7.4.

Realizar una prueba de lazo
Una prueba de lazo es un medio de:

e Verificar que las salidas analdgicas (mA y frecuencia) sean enviadas por el transmisor y
recibidas con precisién por los dispositivos receptores

e Determinar si usted necesita o no ajustar la salida de mA
* Seleccionar y verificar el voltaje de salida discreta
* Leer la entrada discreta

Realice una prueba de lazo en todas las entradas y salidas disponibles en su transmisor. Antes de
realizar las pruebas de lazo, asegurese de que los terminales de su transmisor estén configurados para
la entrada/salidas que se utilizardn en su aplicacién (vea la Seccién 6.3).

Para realizar una prueba de lazo:

* Usando el indicador, vea la Figura 5-2. Mientras la salida est4 fija, pasan puntos a través de la
linea superior del indicador y el LED indicador del estatus se enciende en amarillo. Cuando
la salida deja de estar fija, los puntos desaparecen y el LED indicador del estatus regresa a su
estado anterior.

* Usando ProLink II, vea la Figura 5-3.

* Usando el comunicador, vea la Figura 5-4.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas
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Tenga en cuenta lo siguiente:
¢ Si su transmisor no tiene un indicador, usted debe usar ProLink II o el comunicador.
* El comunicador no proporciona una prueba de lazo para la entrada discreta.

* Lalectura de mA no necesita ser exacta. Usted corregird las diferencias cuando ajuste la salida
de mA. Vea la Seccién 5.4.

e Siesta conectado al transmisor mediante HART/Bell 202, 1a sefial HART/Bell 202 afectara a
la lectura. Desconéctese del transmisor antes de leer la salida, luego vuelva a conectarse y
reanude la prueba de lazo después de tomar la lectura. Si usted estd utilizando cualquier otro
protocolo, esto no se requiere.
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Puesta en marcha del medidor de caudal

Figura 5-3  ProLink Il - Procedimiento de prueba de lazo
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Comunicador - Procedimiento de prueba de lazo

On-Line Menu >
3 Diag/Service >
2 Loop test

v
v v v

1 Fix Analog Out 1 2 Fix Frequency Out 3 Fix Discrete Out 1
4 mA 10 kHz
20 mA Other RN
Other
l A 4 A 4
Tomar la lectura en el Tomar la lectura en el Verificar el estado en
dispositivo receptor dispositivo receptor el dispositivo receptor
¢ Es correcta? ¢ Es correcta? ¢ Es correcto?
l Si No
Prueba de lazo exitosa Revisar el cableado de la salida
END para salir del modo fijo Solucionar el problema en el
dispositivo receptor

Ajuste de la salida de miliamperios

El ajuste de la salida de mA crea un rango comun de medicién entre el transmisor y el dispositivo que
recibe la salida de mA. Por ejemplo, un transmisor podria enviar una sefial de 4 mA que el dispositivo
receptor reporta incorrectamente como 3,8 mA. Si la salida del transmisor se ajusta correctamente, enviara
una sefial compensada adecuadamente para asegurar que el dispositivo receptor en realidad indique una
sefial de 4 mA.

Usted debe ajustar la salida de mA en ambos puntos, 4 mA y 20 mA para garantizar compensacion
adecuada a través de todo el rango de salida.

Para ajustar la salida:
e Usando ProLink II, vea la Figura 5-5.
e Usando el comunicador, vea la Figura 5-6.

Ademds, si usted estd usando un comunicador, puede realizar un ajuste de AO escalado. El ajuste de
AO escalado se usa cuando los valores bajo y alto del medidor de referencia no son 4 y 20 mA.
Para realizar un ajuste de AO escalado, vea la Figura 5-7.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Puesta en marcha del medidor de caudal

Tenga en cuenta lo siguiente:

e Siesta conectado al transmisor mediante HART/Bell 202, 1a sefial HART/Bell 202 afectara a
la lectura. Desconéctese del transmisor antes de leer la salida, luego vuelva a conectarse y
reanude el ajuste después de tomar la lectura. Si usted estd utilizando cualquier otro protocolo,

esto

*  Cualquier ajuste realizado sobre la salida no debe exceder +200 microamperios. Si se requiere
mds ajuste, contacte con el departamento de soporte al cliente de Micro Motion.

*  Siusted estd usando el comunicador, el valor del dispositivo receptor puede contener hasta dos

no se requiere.

lugares decimales.

Figura 5-5  ProLink Il - Procedimiento de ajuste de salida de mA
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Comunicador — Procedimiento de ajuste de la salida de mA

On-Line Menu >

3 Diag/Service >
6 Trim Analog Out 1
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9.5

Comunicador — Procedimiento de ajuste de AO escalado

On-Line Menu >
3 Diag/Service >
7 Scaled AO Trim

K

CHANGE

L

Introducir el valor
inferior de mA

LS

ENTER
Introducir el valor Ajustar la salida de mA
superior de mA en el valor inferior
ENTER Ajustar la salida de mA

en el valor superior

PROCEED

ﬂi

Ajuste del cero del medidor de caudal

El ajuste del cero del medidor de caudal establece el punto de referencia del medidor cuando no hay
caudal. El cero del medidor fue ajustado en la fabrica, y no se deberia requerir un ajuste en campo.
Sin embargo, es posible que usted desee hacer un ajuste del cero en campo para cumplir con los
requerimientos locales o para confirmar el ajuste del cero de fabrica.

Cuando usted ajusta el cero del medidor de caudal, es posible que necesite ajustar el pardmetro zero
time. Zero time es la cantidad de tiempo que el transmisor toma para determinar su punto de referencia
de caudal cero. El valor predeterminado de zero time es 20 segundos.

* Un zero time grande puede producir una referencia de cero mas precisa pero es mas probable
que resulte en fallo de ajuste del cero. Esto se debe a la mayor posibilidad de caudal ruidoso
que provoca calibracién incorrecta.

* Un zero time pequeiio es menos probable que resulte en fallo de ajuste del cero pero puede
producir una referencia de cero menos precisa.

Para la mayoria de las aplicaciones, el valor predeterminado de zero time es adecuado.

Nota: no ajuste el cero del medidor de caudal si estd activa una alarma de alta prioridad. Corrija el
problema, luego ajuste el cero del medidor. Usted puede ajustar el cero del medidor de caudal si estd
activa una alarma de baja prioridad. Vea la Seccion 7.4 para obtener informacion sobre como ver los
estatus y alarmas del transmisor.

Si falla el procedimiento de ajuste del cero, se proporcionan dos funciones de recuperacion:
e Restauracién del cero anterior
* Restauracién del cero de fébrica

Si se desea, usted puede usar una de estas funciones para volver a poner el medidor en operacién mientras
corrije el fallo del ajuste del cero (vea la Seccion 11.6). Ambas funciones estdn disponibles a través de
ProLink II. La restauracion del ajuste del cero de fabrica esta disponible a través del indicador. Ninguna
de estas funciones estd disponible a través del comunicador.
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Puesta en marcha del medidor de caudal

9.5.1

Preparacion para el ajuste del cero

Para prepararse para el procedimiento de ajuste del cero:

1.

Encienda el medidor de caudal. Permita que el medidor se precaliente por aproximadamente
20 minutos.

. Corra el fluido del proceso a través del sensor hasta que la temperatura del sensor alcance la

temperatura de operacién normal del proceso.

. Cierre la valvula de corte ubicada aguas abajo desde el sensor.

4. Asegtirese de que el sensor esté completamente lleno con el fluido.

9.5.2

. Asegtrese de que el caudal del proceso se haya detenido completamente.

A PRECAUCION

Si hay fluido fluyendo a través del sensor durante la calibracion del cero, la
calibracion puede ser inexacta, provocando medicion inexacta del proceso.

Para mejorar la precision de la calibracion del cero del sensor y de la medicion,
asegurese de que el caudal de proceso a través del sensor se haya detenido
completamente.

Procedimiento de ajuste del cero

Para ajustar el cero del medidor de caudal:

Usando el ment del indicador, vea la Figura 5-8. Vea una ilustracién completa del menu de
ajuste del cero del indicador en la Figura C-16.

Usando el botén Zero, vea la Figura 5-9.
Usando ProLink 11, vea la Figura 5-10.

Usando el comunicador, vea la Figura 5-11.

Tenga en cuenta lo siguiente:

32

Si se pidi6 el transmisor con un indicador:
- El botén Zero no estd disponible.

- Si el menu off-line (fuera de linea) ha sido inhabilitado, usted no podra ajustar el cero
del transmisor con el indicador. Para obtener informacién acerca de la habilitacion e
inhabilitacion del menu off-line, vea la Seccién 8.10.3.

- Usted no puede cambiar el pardmetro zero time con el indicador. Si usted necesita cambiar
el valor de zero time, debe utilizar el comunicador o ProLink II.

Si se pidio el transmisor sin un indicador, el botén Zero esta disponible.

- Usted no puede cambiar el valor de zero time con el boton Zero. Si usted necesita cambiar
el valor de zero time, debe utilizar el comunicador o ProLink II.

- El bot6n de ajuste del cero se encuentra en la tarjeta de la interfaz de usuario, debajo de la
tapa del alojamiento del transmisor (vea la Figura 2-2). Para obtener instrucciones para
quitar la cubierta de la interfaz de usuario, vea la Seccién 2.3.

- Para presionar el botén Zero, utilice un objeto con punta fina tal como el extremo de un
clip para papel. Sostenga el botén presionado hasta que el LED indicador del estatus
ubicado en el médulo interfaz de usuario comience a destellar en amarillo.

Durante el procedimiento de ajuste del cero, el LED indicador del estatus ubicado en el médulo
de interfaz de usuario destella en amarillo.
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Puesta en marcha del medidor de caudal

Figura 5-8  Mend del indicador — Procedimiento de ajuste del cero del medidor de caudal
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Figura 5-9  Botdn Zero — Procedimiento de ajuste del cero del medidor de caudal
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ProLink Il - Procedimiento de ajuste del cero del medidor de caudal

ProLink >
Calibration >
Zero Calibration

Modifique el parametro
zero time
si se requiere

Perform Auto Zero

EI LED Calibration in
Progress se enciende
en rojo

Espere hasta que el LED
Calibration in Progress se
encienda en verde

. LED Calibration
Rojo .

Failure
Solucion de
problemas

Verde

Comunicador - Procedimiento de ajuste del cero del medidor de caudal

On-Line Menu >
3 Diag/Service >
3 Calibration

v

‘ 1 Auto zero ‘

'

Modificar el parametro de
zero time si se requiere

'

Perform auto zero

Mensaje Calibration in
Progress

v '

Auto Zero Failed Auto Zero Complete

Solucién de problemas
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Configuracion requerida del transmisor

6.1

Generalidades

Este capitulo describe los procedimientos de configuracién que generalmente se requieren cuando se
instala un transmisor por primera vez.

Se describen los siguientes procedimientos:
* Caracterizacién del medidor de caudal — vea la Seccién 6.2
*  Configuracion de los canales del transmisor — vea la Seccién 6.3
*  Configuracién de las unidades de medicién — vea la Seccién 6.4
*  Configuracion de la salida de mA — vea la Seccién 6.5
* Configuracion de la salida de frecuencia — vea la Seccién 6.6
* Configuracién de la salida discreta — vea la Seccién 6.7
*  Configuracién de la entrada discreta — vea la Seccién 6.8

Este capitulo proporciona diagramas de flujo bésicos para cada procedimiento. Para diagramas de
flujo mas detallados, vea los diagramas de flujo para su transmisor y su herramienta de comunicacion,
proporcionados en los apéndices de este manual.

Los valores y rangos predeterminados para los pardmetros descritos en este capitulo se proporcionan
en el Apéndice A.

Para los parametros y procedimientos de configuracion opcional del transmisor, vea el Capitulo 8.

Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido la comunicacion. En todos
los procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.

Nota: si usted usa Pocket ProLink o AMS, la interfaz es similar a la interfaz de ProLink II que se
describe en este capitulo.

Nota: en todos los procedimientos del comunicador proporcionados en este capitulo se supone que
usted estd comenzando desde el menii “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion.
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Configuracion requerida del transmisor

6.2

36

Caracterizacion del medidor de caudal

La caracterizacion del medidor de caudal ajusta el transmisor para compensar las caracteristicas
Unicas del sensor con el que se utiliza. Los pardmetros de caracterizacion, o los pardmetros de
calibracion, describen la sensibilidad del sensor al caudal, densidad y temperatura.

6.2.1 Cuando caracterizar

Si usted pidi6 el transmisor junto con el sensor, entonces el medidor de caudal ya ha sido caracterizado.
Usted necesita caracterizar el medidor de caudal sélo si el transmisor y el sensor estdn siendo usados
juntos por primera vez.

6.2.2 Parametros de caracterizacion

Los pardmetros de caracterizacioén que se deben configurar dependen del tipo de sensor de su medidor
de caudal: “T-Series” (serie T) u “Other” (otro) (también conocido como “Straight Tube” (tubo recto)
y “Curved Tube,” (tubo curvado) respectivamente), como se muestra en la Tabla 6-1. La categoria
“Other” incluye todos los sensores de Micro Motion excepto la serie T.

Los pardmetros de caracterizacién se proporcionan en la etiqueta del sensor. Vea ilustraciones de
etiquetas de sensor en la Figura 6-1.

Parametros de calibracion del sensor

Tipo de sensor

Parametro Serie T Otro
K1 v v
K2 v v
FD v v
D1 v v
D2 v v
Temp coeff (DT)™ v v
Flowcal /@
FCF v

FTG v

FFQ v

DTG v

DFQ1 v

DFQ2 v

(1) En algunas etiquetas de sensor, se muestra como TC.
(2) Vea la seccion titulada “Valores de calibracion de caudal.”
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Figura 6-1  Ejemplos de etiquetas de calibracion

Serie T Otros sensores
4 N\ ( ™
MODEL T100T628SCAZEZZZZ S/N 1234567890 MODEL
FLOW FCF XXXX.XX.XX
FTG X.XX FFQ X . XX S/N
DENS D1 X.XXXXX K1 XXXXX . XXX FLOW CALx 19.0005.13
B2 X XXxxX K2 SRR XX DENS CAL+ 12500142864 .44
e Blﬁcé'%xx T8F§<)>1<x Cxx.xx DFQ2 X.XX D10.0010 k1 12502.000
TUBE+ CONNx* CASE+ D20.9980 K2 14282.000
XXXX XXXXX  XXXX XXXXXX TCc4.44000 FDp 310
.mxluunwzmnmnu:c.Aommemmw.s . TEMP RANGE TO C
\ 4+ MAXIMUM PRESSURE RATING AT 25°C, ACCORDING TO ANSI/ASME B16.5, OR MFR*'S RATING j TUBE** CONN*** CASE**

!N NAXIMUM PRESSLRE RATING AT 25C. ACCORDING TO ANSI/ASME B16.5 OR MFR’S RATING

Valores de calibracion de caudal

El factor de calibracién de caudal es una cadena de 10 caracteres que incluye dos puntos decimales.
En ProLink II, este valor se llama pardmetro Flowcal; en el comunicador, se llama FCF para sensores
de la serie T, y Flowcal para otros sensores.
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Para configurar el factor de calibracién de caudal:

* Para sensores de la serie T, use el valor FCF de la etiqueta del sensor. Se debe introducir el
valor exactamente como se muestra, incluyendo los puntos decimales.

* Para todos los otros sensores, use el valor Flow Cal de la etiqueta del sensor. Se debe introducir
el valor exactamente como se muestra, incluyendo los puntos decimales.

6.2.3 Como caracterizar
Para caracterizar el medidor de caudal:
1. Vea los diagramas de flujo de menus en la Figura 6-2.
2. Asegtirese de que se configure el tipo correcto de sensor.

3. Establezca los pardmetros requeridos, como se muestra en la Tabla 6-1.
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6.3
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>

>

Caracterizacion del medidor de caudal

ProLink Il Comunicador
ProLink > On-Line Menu >
Configuration 5 Detailed Setup
Dispositivo 1 Charize sensor
Tipo de sensor

> 1 Sensor type

¢ Tipo de sensor?

> 3 Flow

Caudal Caudal

—> 4 Density

Densidad Densidad

Configuracion de
la serie T

Configuracion de los canales del transmisor

Tanto el canal A como el canal B pueden ser alimentados internamente (por el transmisor) o externamente
(por una fuente de alimentacion externa). Usted debe configurar la fuente de alimentacién del canal
para que corresponda al cableado de salida (vea el manual de instalacién del transmisor para obtener
informacién sobre el cableado).

Nota: si estd conectado al transmisor mediante los clips de HART o mediante una red HART multipunto,
v vuelve a configurar la fuente de alimentacion para el canal A, usted perderd la conexion. Usted debe
cambiar el cableado para que corresponda a la configuracion de software, luego vuelva a conectarse.
Alternativamente, si su transmisor tiene un indicador; usted puede usar el indicador para restablecer la
fuente de alimentacion al ajuste anterior y volver a conectarse. Si estd conectado al transmisor via
Modbus o a través del puerto de servicio, su conexion no serd afectada.

Ademais, el canal B puede funcionar como una salida de frecuencia/pulsos, como una salida discreta o
como una entrada discreta. Debido a que esta configuracién tiene consecuencias para muchas de las
siguientes opciones de configuracién, es importante configurar el canal B correctamente al principio
de la configuracion del transmisor.

Para configurar los canales, vea los diagramas de flujo de ments en la Figura 6-3.
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Configuracion de canales

&
. =T
ProLink Il Comunicador Indicador 3
®n
Q ~
b
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint > 2
Configuration 5 Detailed Setup Off-line config Q3
)
v ! ! o
s
Channel 3 Config outputs ‘ 10 ‘ § o
1 Channel setup l l
| ‘ CHA ‘ ‘ CHB ‘
‘ Power ‘ ‘ Set FO/ DO /DI ‘

2 Channel A setup 3 Channel B setup

'

‘ Power ‘

6.4 Configuracion de las unidades de medicién

Para cada variable de proceso, el transmisor debe configurarse para que use la unidad de medicién
adecuada a su aplicacion.

Para configurar las unidades de medicién, vea los diagramas de flujo de mendu en la Figura 6-4. Para
obtener detalles sobre las unidades de medicidn para cada variable de proceso, vea las secciones 6.4.1
ala6.4.4.
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Nota: la configuracion de la unidad de presion se requiere solo si usted estd usando compensacion de
presion con sondeo. Vea la Seccion 9.2.

Configuracion de las unidades de medicion

ProLink Il Comunicador Indicador %
o
- - - - n
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint > o
Configuration 5 Detailed Setup Off-line config 3
! v 2
3
2 Config field dev var ‘ Units ‘ =
]
—» Temperature » 2 Density » Density

(@)

Pressure
&
c
]
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O
=
]
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o
3
o
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6.4.1 Unidades de caudal masico

La unidad de medicion de caudal mésico predeterminada es g/s. Vea una lista completa de unidades
de medicién de caudal mésico en la Tabla 6-2.

Si la unidad de caudal mésico que usted quiere no esta en la lista, puede definir una unidad especial
de medicidn para caudal mdsico (vea la Seccion 8.3).

Unidades de medicion de caudal masico

Unidad de caudal masico

Indicador ProLink Il Comunicador Descripcion de unidad

G/S g/s g/s Gramos por segundo

G/MIN g/min g/min Gramos por minuto

G/H g/hr g/h Gramos por hora

KG/S kg/s kg/s Kilogramos por segundo

KG/MIN kg/min kg/min Kilogramos por minuto

KG/H kag/hr kg/h Kilogramos por hora

KG/D kg/day kg/d Kilogramos por dia

T/MIN mTon/min MetTon/min Toneladas métricas por minuto

TH mTon/hr MetTon/h Toneladas métricas por hora

T/D mTon/day MetTon/d Toneladas métricas por dia

LB/S Ibs/s Ib/s Libras por segundo

LB/MIN Ibs/min Ib/min Libras por minuto

LB/H Ibs/hr Ib/h Libras por hora

LB/D Ibs/day Ib/d Libras por dia

ST/MIN sTon/min STon/min Toneladas cortas (2000 libras) por minuto
ST/H sTon/hr STon/h Toneladas cortas (2000 libras) por hora
ST/D sTon/day STon/d Toneladas cortas (2000 libras) por dia
LT/H [Ton/hr LTon/h Toneladas largas (2240 libras) por hora
LT/D ITon/day LTon/d Toneladas largas (2240 libras) por dia
SPECL special Spcl Unidad especial (vea la Seccion 8.3)

40

6.4.2 Unidades de caudal volumétrico

La unidad de medicién de caudal volumétrico predeterminada es L/s. Se proporcionan dos diferentes
conjuntos de unidades de medicién de caudal volumétrico:

* Unidades usadas generalmente para volumen de liquido — vea la Tabla 6-3
* Unidades usadas generalmente para volumen de gas — vea la Tabla 6-4

Por omision, sélo se muestran las unidades de caudal volumétrico. Para tener acceso a las unidades de
caudal volumétrico de gas, usted primero debe usar ProLink II para configurar Vol Flow Type. Vea la
Seccion 8.2.

Nota: el comunicador no se puede usar para configurar las unidades de caudal volumétrico de gas.
Si se configura una unidad de caudal volumétrico para gas, el comunicador mostrard “Unknown
Enumerator” (enumerador desconocido) para la etiqueta de unidades.

Si la unidad de caudal volumétrico que usted quiere no estd en la lista, puede definir una unidad
especial de medicién para caudal volumétrico (vea la Seccion 8.3).
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Unidades de medicion de caudal volumétrico — Liquido

Unidad de caudal volumétrico

Q
24
3 c
Indicador ProLink Il Comunicador Descripcion de unidad So
=3
CUFT/S ft3/sec Cuft/s Pies cubicos por segundo %§
CUF/MN ft3/min Cuft/min Pies cubicos por minuto § ?:;.
CUFT/H ft3/hr Cuft/h Pies cubicos por hora & ®
CUFT/D ft3/day Cuft/d Pies cubicos por dia
M3/S m3/sec Cum/s Metros cubicos por segundo
M3/MIN m3/min Cum/min Metros cubicos por minuto
M3/H m3/hr Cum/h Metros cubicos por hora
M3/D m3/day Cum/d Metros cubicos por dia
USGPS US gal/sec gal/s Galones americanos por segundo g)
USGPM US gal/min gal/min Galones americanos por minuto 2
@
USGPH US gal/hr gal’h Galones americanos por hora 5
USGPD US gal/d gal/d Galones americanos por dia g;
=
MILG/D mil US gal/day MMgal/d Millones de galones americanos por dia 3
L/S I/sec L/s Litros por segundo '%
L/MIN I/min L/min Litros por minuto ng.)'
L/H I/hr L/h Litros por hora
MILL/D mil I/day ML/d Millones de litros por dia
UKGPS Imp gal/sec Impgal/s Galones imperiales por segundo
UKGPM Imp gal/min Impgal/min Galones imperiales por minuto
UKGPH Imp gal/hr Impgal/h Galones imperiales por hora
UKGPD Imp gal/day Impgal/d Galones imperiales por dia
BBL/S barrels/sec bbl/s Barriles por segundo® g
BBL/MN barrels/min bbl/min Barriles por minuto®" =
BBL/H barrels/hr bbl/h Barriles por hora" 3
BBL/D barrelsday bbl/d Barriles por dia® g
BBBL/S Beer barrels/sec bbbl/s Barriles de cerveza por segundo® 3
BBBL/MN Beer barrels/min bbbl/min Barriles de cerveza por minuto® .
BBBL/H Beer barrels/hr bbbl/h Barriles de cerveza por hora®
BBBL/D Beer barrels/day bbbl/d Barriles de cerveza por dia®
SPECL special Spcl Unidad especial (vea la Seccion 8.3)
(1) Unidad basada en barriles de petroleo (42 galones americanos).
(2) Unidad basada en barriles de cerveza (31 galones americanos).
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Unidades de medicion de caudal volumétrico — Gas

Unidad de caudal volumétrico

Indicador ProLink I Comunicador Descripcion de unidad

NM3/S Nm3/sec No disponible Metros cubicos normales por segundo
NM3/MN Nm3/min No disponible Metros cubicos normales por minuto
NM3/H Nm3/hr No disponible Metros cubicos normales por hora
NM3/D Nm3/day No disponible Metros cubicos normales por dia
NLPS NLPS No disponible Litros normales por segundo

NLPM NLPM No disponible Litros normales por minuto

NLPH NLPH No disponible Litros normales por hora

NLPD NLPD No disponible Litros normales por dia

SCFS SCFS No disponible Pies cubicos estandar por segundo
SCFM SCFM No disponible Pies cubicos estandar por minuto
SCFH SCFH No disponible Pies cubicos estandar por hora
SCFD SCFD No disponible Pies cubicos estandar por dia
SM3/S Sm3/S No disponible Metros cubicos estandar por segundo
SM3/MN Sm3/min No disponible Metros cubicos estandar por minuto
SM3/H Sm3/hr No disponible Metros cubicos estandar por hora
SM3/D Sm3/day No disponible Metros cubicos estandar por dia
SLPS SLPS No disponible Litros estandar por segundo

SLPM SLPM No disponible Litros estandar por minuto

SLPH SLPH No disponible Litros estandar por hora

SLPD SLPD No disponible Litros estandar por dia

SPECL special Spcl Unidad especial (vea la Seccion 8.3)

6.4.3 Unidades de densidad

La unidad de medicién de densidad predeterminada es g/em3. Vea una lista completa de unidades de
medicién de densidad en la Tabla 6-2.

Unidades de medicidn de densidad

Unidad de densidad

Indicador ProLink I Comunicador Descripcion de unidad

SGU SGU SGU Unidad de gravedad especifica (no corregida por temperatura)
G/CM3 g/cm3 g/Cucm Gramos por centimetro cubico
G/L g/l g/L Gramos por litro

G/ML g/ml g/mL Gramos por mililitro

KG/L ka/l kg/L Kilogramos por litro

KG/M3 kg/m3 kg/Cum Kilogramos por metro cubico
LB/GAL Ibs/Usgal Ib/gal Libras por galén americano
LB/CUF Ibs/ft3 Ib/Cuft Libras por pie cubico

LB/CUI Ibs/in3 Ib/Culn Libras por pulgada cubica
ST/CUY sT/yd3 STon/Cuyd Toneladas cortas por yarda cubica
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6.4.4 Unidades de temperatura

La unidad de medicion de temperatura predeterminada es °C. Vea una lista completa de unidades de
medicion de temperatura en la Tabla 6-6.

Unidades de medicion de temperatura

Unidad de temperatura

|epnes ap Jopipaw [ap
eyaJew ua eysand

Indicador ProLink Il Comunicador Descripcion de unidad
°C °C degC Grados Celsius
°F °F degF Grados Fahrenheit
°R °R degR Grados Rankine
°K °K Kelvin Kelvin
6.4.5 Unidades de presion

El medidor de caudal no mide presion. Usted necesita configurar las unidades de presion si cualquiera
de las siguientes afirmaciones es verdadera:

» Usted configurard compensacion de presion (vea la Seccion 9.2). En este caso, configure la
unidad de presién para que corresponda a la unidad de presion usada por el dispositivo de
presioén externo.
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» Usted usard el asistente de gas (Gas Wizard), introducira un valor de presion de referencia,
y necesita cambiar la unidad de presion para que coincida con el valor de presion de referencia
(vea la Seccién 8.2.1).

Si usted no sabe si usard compensacion de presion o el asistente de gas (Gas Wizard), no necesita
configurar una unidad de presion en este momento. Puede configurar la unidad de presién después.

La unidad de medicién de presion predeterminada es PSI. Vea una lista completa de unidades de
medicion de presion en la Tabla 6-7.

c
(V2]
Unidades de medicion de presion §
Unidad de presion §
Indicador ProLink Il Comunicador Descripcion de unidad §
FTH20 Ft Water @ 68°F ftH20 Pies de agua a 68 °F g
INW4C In Water @ 4°C inH20 @4DegC Pulgadas de agua a 4 °C
INW60 In Water @ 60°F inH20 @60DegF Pulgadas de agua a 60 °F
INH20 In Water @ 68°F inH20 Pulgadas de agua a 68 °F
mmW4C mm Water @ 4°C mmH20 @4DegC Milimetros de agua a 4 °C
mmH20 mm Water @ 68°F mmH20 Milimetros de agua a 68 °F
mmHG mm Mercury @ 0°C mmHg Milimetros de mercurio 0 °C o
INHG In Mercury @ 0°C inHg Pulgadas de mercurio a 0 °C ‘_:’.I
PSI PSI psi Libras por pulgada cuadrada "_E‘.
BAR bar bar Bar 3.
mBAR millibar mbar Milibar %
G/SCM g/cm2 9/Sqcm Gramos por centimetro cuadrado 3_
KG/SCM kg/cm2 kg/Sgcm Kilogramos por centimetro cuadrado 3
PA pascals Pa Pascales
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Unidades de medicion de presidn continuacion

Unidad de presion

Indicador ProLink Il Comunicador Descripcion de unidad
KPA Kilopascals kPa Kilopascales

MPA megapascals MPa Megapascales

TORR Torr @ 0C torr Torra 0 °C

ATM atms atms Atmosferas

6.5 Configuracion de la salida de mA

El transmisor modelo 2400S AN tiene una salida de mA. La Tabla 6-8 muestra los pardmetros que se
deben configurar para la salida de mA, y muestra los nombres usados por el indicador, ProLink Il y el
comunicador para cada pardmetro.

Parametros de configuracion de la salida de mA

Nombre del parametro

ProLink Il Comunicador Indicador

Primary variable (variable primaria) PV SRC

Lower range value (valor inferior del rango) PV LRV 4 MA

Upper range value (valor superior del rango) PV URV 20 MA

AO cutoff (cutoff de la AO) PV AO cutoff No aplicable

AO added damp (atenuacién agregada de la AO) PV AO added damp No aplicable

AO fault action (accién de fallo de la AO) AO1 fault indicator No aplicable
(indicador de fallo de la AO1)

AQ fault level (nivel de fallo de la AO) mAT1 fault value No aplicable

Para configurar la salida de mA, vea los diagramas de flujo de mend en la Figura 6-5. Para detalles de
los pardmetros de la salida de mA, vea las secciones 6.5.1 ala 6.5.4.

Nota: si usted utiliza el indicador para configurar la salida de mA, sélo puede configurar la variable
de proceso y el rango. Para configurar otros pardmetros de la salida de mA, use ProLink Il o el
comunicador.

Configuracion de la salida de mA

ProLink Il

ProLink >
Configuration

44

Analog output

Comunicador

On-Line Menu >
5 Detailed Setup

Indicador

v

Off-line maint >
Off-line config

!’

3 Config outputs 10
‘ 1 Channel setup CHA

'

‘ 4 AO setup
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6.5.1 Configuracion de la variable de proceso

o
Usted puede configurar la variable de proceso para que sea transmitida a través de la salida de mA. %2
La Tabla 6-9 muestra las variables de proceso que se pueden asignar a la salida de mA. ) f_mn_
o
Asignaciones de variables de proceso para la salida de mA ;.f.;
Variable de proceso Codigo de ProLink Il Coddigo del comunicador Cddigo del indicador g%
Caudal masico Mass Flow Mass flo MFLOW 2
Caudal volumétrico Vol Flow Vol flo VFLOW
Caudal volumétrico estandar Gas Std Vol Flow Rate  Gas vol flo GSV F
de gas
Temperatura Temp Temp TEMP
Temperatura externa External temperature External temperature EXTT
Presién externa External pressure External pres EXTP
Densidad Density Dens DENS
Ganancia de la bobina impulsora  Drive Gain Drive gain DGAIN

Nota: la variable de proceso asignada a la salida de mA siempre es la PV (variable primaria)
definida para comunicacion HART. Usted puede especificar esta variable de proceso configurando la
salida de mA o configurando la PV (vea la Seccion 8.11.7). Si usted cambia la variable de proceso
asignada a la salida de mA, la asignacion de la PV cambia automdticamente, y viceversa.
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6.5.2 Configuracion del rango de la salida de mA (LRV y URV)

La salida de mA usa un rango de 4 a 20 mA para representar la variable de proceso asignada. Usted
debe especificar:

* El valor inferior del rango (LRV) — el valor de la variable de proceso que se indicara cuando la

salida de mA produzca 4 mA g
» El valor superior del rango (URV) — el valor de la variable de proceso que se indicard cuando &
la salida de mA produzca 20 mA g
Introduzca los valores en las unidades de medicidn que estdn configuradas para la variable de proceso §
asignada (vea la Secci6n 6.4). g‘
Nota: el URV puede ser menor que el LRV; por ejemplo, el URV puede ser de 0y el LRV puede ser -
de 100.
6.5.3 Configuracion del cutoff de la AQ
El cutoff de la AO (salida analégica) especifica el valor mas bajo de caudal mésico o caudal
volumétrico que serd transmitido a través de la salida de mA. Cualquier valor de caudal masico o
caudal volumétrico menor que el cutoff de la AO serd transmitido como cero. 9
Se puede configurar un cutoff de la AO sélo si la variable de proceso asignada a la salida de mA es é
caudal mésico o caudal volumétrico. Si una salida de mA ha sido configurada para una variable de 5
proceso diferente a caudal masico o caudal volumétrico, no se muestra la opcién de cutoff de AO en g:
el mend para esa salida. g
b~
Nota: para la mayoria de las aplicaciones, se usa el cutoff de AO predeterminado. Contacte con el g.
departamento de soporte al cliente de Micro Motion antes de cambiar el cutoff de la AO. 5
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Cutoffs miiltiples

Los cutoffs también se pueden configurar para las variable de proceso de caudal masico o caudal
volumétrico (vea la Seccidn 8.4). Si se ha asignado caudal mdsico o caudal volumétrico a una salida
de mA, se configura un valor diferente de cero para el cutoff de caudal, y también se configura el
cutoff de la AO, el cutoff ocurre en el ajuste mas alto, como se muestra en los siguientes ejemplos.

Ejemplo

Configuracién:

Como resultado, si el caudal masico cae por debajo de 15 g/seg, todas
las salidas que representan caudal masico reportaran caudal cero.

Salida de mA: Caudal masico

Salida de frecuencia: Caudal masico

Cutoff de AO para la salida de mA: 10 g/seg
Cutoff de caudal masico: 15 g/seg

Ejemplo

Configuracién:

Como resultado:

Salida de mA: Caudal masico

Salida de frecuencia: Caudal masico

Cutoff de AO para la salida de mA: 15 g/seg
Cutoff de caudal masico: 10 g/seg

Si el caudal masico cae por debajo de 15 g/seg pero no por debajo
de 10 g/seg:

e La salida de mA reportara caudal cero.
e La salida de frecuencia reportara caudal diferente de cero.

Si el caudal masico cae por debajo de 10 g/seg, ambas salidas
reportaran caudal cero.

46

6.5.4 Configuracion de la atenuacidn agregada

Un valor de atenuacion es un periodo de tiempo, en segundos, sobre el cual el valor de la variable de
proceso cambiard para reflejar 63% del cambio en el proceso real. La atenuacion ayuda al transmisor
a suavizar las fluctuaciones de medicioén pequeiias y ripidas:

* Un valor de atenuacion alto hace que la salida parezca ser mds suave debido a que la salida
debe cambiar lentamente.

* Un valor de atenuacion bajo hace que la salida parezca ser més errética debido a que la salida
cambia mds rdpidamente.

El pardmetro Added Damping (atenuacion agregada) especifica la atenuacién que serd aplicada a la
salida de mA. Afecta a la medicién de la variable de proceso asignada a la salida de mA, pero no
afecta a las salidas de frecuencia o digital.

Nota: para la mayoria de las aplicaciones, se utiliza el valor de atenuacion agregada predeterminado.
Contacte con el departamento de soporte al cliente de Micro Motion antes de cambiar el pardmetro

Added Damping.
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Parametros de atenuacion miltiple

También se puede configurar la atenuacién para las variables de proceso de caudal (méasico y volumétrico),
densidad y temperatura (vea la Seccién 8.5). Si una de estas variables de proceso ha sido asignada a la
salida de mA, se configura un valor diferente de cero para su atenuacion, y también se configura la
atenuacion agregada para la salida de mA, primero se calcula el efecto de atenuar la variable

de proceso, y se aplica el cdlculo de la atenuacién agregada al resultado de aquél cdlculo. Vea el
siguiente ejemplo.

Ejemplo Configuracion:
e  Atenuacion de caudal: 1
e Salida de mA: Caudal masico
* Salida de frecuencia: Caudal masico
e Atenuacion agregada a la salida de mA: 2

Como resultado:

¢ Un cambio en el caudal masico sera reflejado en la salida de mA
sobre un periodo de tiempo mayor que 3 segundos. El periodo
de tiempo exacto es calculado por el transmisor de acuerdo con
los algoritmos internos que no son configurables.

¢ Elnivel de salida de frecuencia cambia sobre un periodo de
tiempo de 1 segundo (el valor de atenuacion de caudal). No es
afectado por el valor de atenuacion agregada.

6.9.5 Configuracion de indicador de fallo y del valor de fallo

Si el transmisor encuentra una condicién de fallo interno, indicara el fallo enviando un nivel de salida
preprogramado al dispositivo receptor. Usted puede especificar el nivel de salida configurando el
indicador de fallo. Las opciones se muestran en la Tabla 6-10.

Nota: por omision, el transmisor reporta inmediatamente un fallo cuando se encuentra uno. Usted
puede retrasar el reporte de fallos cambiando el timeout (tiempo de espera) de fallo. Vea la Seccion 8.9.

Indicadores y valores de fallo de la salida de mA

Indicador de fallo Valor de la salida de fallo

Upscale (final de la escala) 21-24 mA (configurable por el usuario; predeterminado: 22 mA)

Downscale (principio de la 1,0-3,6 mA (configurable por el usuario; predeterminado: 2,0 mA)

escala)

Internal zero (cero interno) El valor asociado con caudal 0 (cero), como lo determinan los valores URV y
LRV

None (ninguno) Rastrea los datos para la variable de proceso asignada; no hay accion de fallo
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6.6
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A PRECAUCION

Si se configura el indicador de fallo a NONE, se puede ocasionar error de
proceso debido a que no se detectan las condiciones de fallo.

Para evitar condiciones de fallo no detectadas cuando el indicador de fallo esta en
NONE, use algun otro mecanismo tal como comunicacion digital para supervisar
el estatus de los dispositivos.

Configuracion de la salida de frecuencia

Nota: esta seccion aplica solo si se ha configurado el canal B como una salida de frecuencia. Vea la
Seccion 6.3.

La salida de frecuencia genera dos niveles de voltaje:
e 0V

* Un voltaje especifico a sitio, determinado por la fuente de alimentacidn, resistencia pull-up y
carga (vea el manual de instalacién de su transmisor)

Si se configura el canal B como una salida de frecuencia, usted debe configurar los pardmetros que
se muestran en la Tabla 6-11. La Tabla 6-11 también muestra los nombres usados por el indicador,
ProLink II y el comunicador para cada pardmetro.

Parametros de configuracion de la salida de frecuencia

Nombre del parametro

ProLink Il Comunicador Indicador
Variable terciaria TV SRC
Scaling method FO scale method No aplicable
¢ Freq = flow *Freq = flow

* Freq factort" * TV freq factor®

* Rate factor" * TV rate factor”

¢ Pulses/unit * TV pulses/unit

e Units/pulse * TV units/pulse

Freq pulse width Max pulse width No aplicable
Freq output polarity FO polarity POLAR
Freq fault action FO fault indicator No aplicable

(1) Solo se muestra si Scaling Method estd configurado como Freq = Flow.

Para configurar la salida de frecuencia, vea los diagramas de flujo de ment en la Figura 6-4. Para
obtener detalles sobre los pardmetros de la salida de frecuencia, vea las secciones 6.6.1 ala 6.6.5.

Nota: si usted utiliza el indicador para configurar la salida de frecuencia, sélo puede configurar la
variable de proceso y los pardmetros usados por el método de escalamiento Frequency = Flow. Para
configurar otros pardmetros de la salida de frecuencia, use ProLink Il o el comunicador.
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Configuracion de la(s) salida(s) de frecuencia

ProLink Il Comunicador Indicador
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Configuration> 5 Detailed Setup Off-line config
Frequency 3 Config outputs 10
‘ 1 Channel setup ‘ ‘CH B ‘
‘ 5 FO setup ‘ ‘ Set FO ‘

6.6.1 Configuracion de la variable de proceso

La Tabla 6-12 muestra las variables de proceso que se pueden asignar a la salida de frecuencia.

Asignaciones de variables de proceso a la salida de frecuencia

Variable de proceso Cddigo de ProLink Il Cddigo del comunicador Cddigo del indicador
Caudal masico Mass Flow Mass flo MFLOW
Caudal volumétrico Vol Flow Vol flo VFLOW

Nota: la variable de proceso asignada a la salida de frecuencia siempre es la TV (variable terciaria)
definida para comunicacion HART. Usted puede especificar esta variable de proceso configurando la
salida de frecuencia o configurando la TV (vea la Seccion 8.11.7). Si usted cambia la variable de
proceso asignada a la salida de frecuencia, la asignacion de la TV cambia automdticamente, y viceversa.

Si su transmisor no tiene una salida de frecuencia, la asignacion de la TV se debe configurar directamente
(vea la Seccion 8.11.7), y el valor de la TV debe ser consultado a través de una conexion HART.

6.6.2 Configuracion de la escala de salida

La escala de salida de frecuencia define la relacion entre las unidades de pulso y de caudal de salida.
Usted puede seleccionar uno de tres métodos de escala de salida, como se muestra en la Tabla 6-13.

Métodos de escala de la salida de frecuencia y parametros requeridos

Método Descripcion Parametros requeridos

Frequency = flow ¢ Frecuencia calculada a partir del caudal como se describe e Factor de frecuencia de la TV
a continuacion » Factor de caudal de la TV

Pulses per unit * Un numero de pulsos especificado por el usuario representa e Pulsos/unidad de la TV

una unidad de caudal

Units per pulse ¢ Un pulso representa un numero de unidades de caudal e Unidades/pulso de la TV
especificado por el usuario
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Frecuencia=caudal

Si usted especifica Frequency = Flow, también debe especificar TV Frequency Factor y TV Rate
Factor. TV Rate Factor se define como el caudal maximo adecuado para su aplicacién. Entonces se
puede calcular el factor TV Frequency Factor usando la siguiente férmula:

Caidal <N

FactorFrecuencia =
donde:
* Caudal = caudal maximo adecuado (TV Rate Factor en la configuracién)
» T = factor para convertir la base de tiempo de caudal seleccionada a segundos
* N = ntimero de pulsos por unidad de caudal, como estd configurado en el dispositivo receptor

El valor resultante de TV Frequency Factor debe estar dentro del rango de la salida de frecuencia (0 a
10000 Hz).

* Siel valor de TV Frequency Factor es menor que 1 Hz, vuelva a configurar el dispositivo
receptor para un mayor ajuste de pulsos/unidad.

e Siel valor de TV Frequency Factor es mayor que 10000 Hz, vuelva a configurar el dispositivo
receptor para un menor ajuste de pulsos/unidad.

Ejemplo El méaximo caudal adecuado (TV Rate Factor) es 2000 Ibs/min.
El dispositivo receptor esta configurado para 10 pulsos/libra.

Solucion:
FactorFrecuencia = %%iil x N
FactorFrecuencia = 2_2%9 x 10

FactorFrecuencia = 333,33

Configuracion:
e TV Frequency Factor = 333,33
e TV Rate Factor = 2000

6.6.3 Configuracion del ancho maximo de pulso

El ancho mdximo de pulso de la salida de frecuencia define la duracién maxima de cada pulso que el
transmisor envia al dispositivo receptor de frecuencia, como se muestra en la Figura 6-7.

Ancho de pulso

Ancho de pulso

Tl
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El ancho méximo de pulso se puede configurar a 0, o a valores entre 0,01 y 655,35 milisegundos, en
incrementos de 0,01 milisegundos. Si el ancho maximo de pulso se configura a O (predeterminado),
la salida tendra un ciclo de trabajo de 50%, sin importar cudl sea la frecuencia. Un ciclo de trabajo de
50% se ilustra en la Figura 6-8.

Ciclo de trabajo de 50%

|epnes ap Jopipaw [ap
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Si se configura el ancho maximo de pulso a un valor diferente de cero, el ciclo de trabajo es controlado
por la frecuencia de crossover. La frecuencia de crossover se calcula como se muestra a continuacion:

1

Frecuencia de crossover = -
2 x ancho maximo de pulso

* A frecuencias inferiores a la frecuencia de crossover, el ciclo de trabajo estda determinado por
el ancho de pulso y por la frecuencia.

* A frecuencias mayores que la frecuencia de crossover, la salida cambia a un 50% del ciclo
de trabajo.
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Usted puede cambiar el ajuste para Maximum Pulse Width (ancho madximo de pulso) para que el
transmisor entregue un ancho de pulso adecuado para su dispositivo receptor:

* Los contadores de alta frecuencia tales como convertidores de frecuencia a voltaje, convertidores
de frecuencia a corriente y periféricos de Micro Motion generalmente requieren un ciclo de
trabajo de 50% aproximadamente.

* Los contadores electromecdnicos y PLCs que tienen ciclos de bajo scan (baja exploracion)
generalmente utilizan una entrada con una duracién fija de estado diferente de cero y una

duracién variable de estado cero. La mayoria de los contadores de baja frecuencia tienen un c
requerimiento especificado para el ancho maximo de pulso. 8
[}
Nota: para aplicaciones tipicas, se utiliza el ancho de pulso predeterminado. %
g
(7]
Ejemplo La salida de frecuencia se cablea a un PLC con un requerimiento de ancho g
de pulso especificado de 50 ms. La frecuencia de crossover es de 10 Hz. 2
Solucion:
e Establezca el parametro Max Pulse Width a 50 ms.
e Para frecuencias menores que 10 Hz, la salida de frecuencia tendra un
estado ON de 50 msegq, y el estado OFF se ajustara segun se requiera.
Para frecuencias mayores que 10 Hz, la salida de frecuencia sera una
onda cuadrada con un ciclo de trabajo de 50%.
9
3.
6.6.4 Configuracion de la polaridad de la salida de frecuencia ‘_%
]
La polaridad de 1a salida de frecuencia controla la manera como la salida indica el estado activo 2
(ON). Vea la Tabla 6-14. El valor predeterminado, Active High (activa alta), es adecuado para la g
mayoria de las aplicaciones. Es posible que se requiera Active Low (activa baja) para aplicaciones que 3
utilizan sefiales de baja frecuencia. s
=
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Ajustes de polaridad y niveles de la salida de frecuencia

Polaridad Voltaje de referencia (OFF) Voltaje de pulso (ON)
Active high 0 Como lo determina la fuente de
(activa alta) alimentacion, la resistencia pull-up

y la carga (vea el manual de
instalacion para su transmisor)

Active low Como lo determina la fuente de 0
(activa baja) alimentacion, la resistencia pull-up

y la carga (vea el manual de
instalacion para su transmisor)

6.6.5 Configuracion del indicador de fallo

Si el transmisor encuentra una condicién de fallo interno, indicara el fallo enviando un nivel de salida
preprogramado al dispositivo receptor. Usted puede especificar el nivel de salida configurando el
indicador de fallo. Vea la Tabla 6-15.

Nota: por omision, el transmisor reporta inmediatamente un fallo cuando se encuentra uno. Usted
puede retrasar el reporte de fallos cambiando el timeout (tiempo de espera) de fallo. Vea la Seccion 8.9.

Indicadores y valores de fallo de la salida de frecuencia

Indicador de fallo Valor de la salida de fallo

Upscale (final de la escala) 10-15000 Hz (configurable por el usuario; predeterminado: 15000 Hz)

Downscale (principiodela 0Hz

escala)

Internal zero (cero interno) 0 Hz

None (ninguno) Rastrea los datos para la variable de proceso asignada; no hay accion de fallo

6.7
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A PRECAUCION

Si se configura el indicador de fallo a NONE, se puede ocasionar error de
proceso debido a que no se detectan las condiciones de fallo.

Para evitar condiciones de fallo no detectadas cuando el indicador de fallo esta en
NONE, use algun otro mecanismo tal como comunicacion digital para supervisar
el estatus de los dispositivos.

Configuracion de la salida discreta

Nota: esta seccion aplica solo si se ha configurado el canal B como una salida discreta. Vea la
Seccion 6.3.

La salida discreta genera dos niveles de voltaje para representar los estados ON u OFF. Los niveles de
voltaje dependen de la polaridad de la salida, como se muestra en la Tabla 6-17. La Figura 6-9
muestra un diagrama de un circuito tipico de salida discreta.

Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Configuracion requerida del transmisor

Figura 6-9  Circuito de salida discreta

24 V (Nominal)

§ 2,2 Kohmios
N
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Si se configura el canal B como una salida discreta, usted debe configurar los pardmetros que se
muestran en la Tabla 6-16. La Tabla 6-16 también muestra los nombres usados por el indicador,
ProLink II y el comunicador para cada parametro.
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Tabla 6-16 Parametros de configuracion de la salida discreta

Nombre del parametro

ProLink Il Comunicador Indicador

DO1 assignment DO 1is SRC

Flow switch variable®" Flow switch variable" SOURCE FL SW
Flow switch setpoint(" Flow switch setpoint" SETPOINT FL SW
DO1 polarity DO 1 polarity POLAR

DO fault action DO fault indication No aplicable

(1) Se muestra solo si la conmutacion de caudal se asigna a la salida discreta.

Para configurar la salida discreta, vea los diagramas de flujo de mend en la Figura 6-10. Para obtener
detalles sobre los parametros de la salida discreta, vea las secciones 6.7.1 ala 6.7.3.
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Configuracion de la salida discreta

ProLink Il Comunicador Indicador
ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Configuration 5 Detailed Setup Off-line config
v v v
Discrete Output ‘ 3 Config outputs ‘ ‘ 10 ‘
v v
1 Channel setup CHB
v v
6 DI/DO setup ‘ Set DO ‘

6.7.1 Polaridad

La polaridad controla la manera en que se usan los niveles de voltaje para indicar los estados ON y
OFF de la salida, como se describe en la Tabla 6-17.

Polaridad de la salida discreta

Polaridad Alimentacion de la salida Descripcion

Active high (activa alta) Interna * Cuando es cierto (la condicién asociada a la DO es
verdadera), el circuito proporciona un pull-up a 24 V.

* Cuando no es cierto (la condicidn asociada a la DO es
falsa), el circuito proporciona 0 V.

Externa * Cuando es cierto (la condicion asociada a la DO es
verdadera), el circuito proporciona un pull-up a un voltaje
especifico al sitio, maximo 30 V.
¢ Cuando no es cierto (la condicidn asociada a la DO es
falsa), el circuito proporciona 0 V.

Active low (activa baja) Interna * Cuando es cierto (la condicién asociada a la DO es
verdadera), el circuito proporciona 0 V.

* Cuando no es cierto (la condicion asociada a la DO es
falsa), el circuito proporciona un pull-up a 24 V.

Externa * Cuando es cierto (la condicion asociada a la DO es
verdadera), el circuito proporciona 0 V.
* Cuando no es cierto (la condicion asociada a la DO es
falsa), el circuito proporciona un pull-up a un voltaje
especifico al sitio, a un maximo de 30 V.

6.7.2 Asignacion

La salida discreta se puede usar para indicar las condiciones descritas en la Tabla 6-18.
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Asignaciones de salida discreta y niveles de salida

Caodigo de Caddigo del Codigo del Nivel de salida
Asignacion ProLink Il comunicador indicador  Condicion discreta‘"
Eventos discretos 1-5 Discrete Event x Discrete Event x EVNTx ON Especifico al sitio
(vea la Seccion 8.7) OFF oV
Conmutacion de caudal  Flow Switch Flow Switch FL SW ON Especifico al sitio
Indication OFF oV
Direccion de caudal Forward/Reverse Forward/Reverse FLDIR Directo oV
Indication = -
Inverso Especifico al sitio
Calibracion en progreso  Cal in Progress Calibration in ZERO ON Especifico al sitio
progress OFF oV
Fallo® Fault Condition Fault FAULT ON Especifico al sitio
Indication OFF oV
Fallo de verificacion del ~ Meter Verification ~ Not available Not available ON Especifico al sitio
medidor® Fault OFF oV

(1) En las descripciones de voltaje de esta columna se supone que Polarity estd configurada a Active High. Si Polarity estd configurada
a Active Low, los voltajes se invierten.
(2) Enlas descripciones de voltaje para Fault (fallo) se supone que el indicador de fallo estd configurado a Upscale. Vea la Seccion 6.7.3
para obtener mds informacion.

(3) Regquiere la verificacion inteligente del medidor.

Conmutacidon de caudal

La conmutacién de caudal se refiere al caudal que traspasa un punto de referencia configurado por el
usuario, en cualquier direccién. Por ejemplo, si el punto de referencia es 100 1b/min, una conmutacién
de caudal ocurre si el caudal cambia de 101 1b/min a 99 1b/min, o de 99 Ib/min a 101 1b/min.

La conmutacién de caudal tiene una histéresis de 5%. Por ejemplo, si el punto de referencia es de
100 1b/min, la conmutacién de caudal ocurrird cuando el caudal caiga por debajo de 100 Ib/min,
pero no se desactivard hasta que ocurra un cambio de 5% (5 1b/min) (es decir, hasta que el caudal suba

a 105 1b/min).

Si se asigna la conmutacion de caudal a la salida discreta, usted debe especificar la variable de caudal que
la conmutacién representard, y debe configurar el punto de referencia de la conmutacién de caudal.

6.7.3

Accion de fallo

Si el transmisor encuentra una condicién de fallo interno, puede indicar el fallo si se configura la
salida discreta. Se puede usar ON u OFF para indicar un fallo, dependiendo de la polaridad
configurada. Vea la Tabla 6-19.

Nota: por omision, el transmisor reporta inmediatamente un fallo cuando se encuentra uno. Usted puede
retrasar el reporte de fallos cambiando el timeout (tiempo de espera) de fallo. Vea la Seccion 8.9.
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Acciones de fallo de la salida discreta

Voltaje de la salida discreta

ProLink I Comunicador Estado de fallo Polaridad = Activa alta Polaridad = Activa baja
Upscale Upscale Fallo ON (voltaje especifico al ON (0V)
sitio)
No hay fallo La salida discreta es controlada por su asignacion
Downscale Downscale Fallo OFF (0V) OFF (ste-specific voltage)
No hay fallo La salida discreta es controlada por su asignacion
None None No aplicable La salida discreta es controlada por su asignacion

(predeterminado) (predeterminado)

6.8

56

Configuracion de la entrada discreta

Nota: esta seccion aplica solo si se ha configurado el canal B como una entrada discreta. Vea la
Seccion 6.3.

La entrada discreta se utiliza para iniciar una accién del transmisor desde un dispositivo de entrada remoto.

Si se configura el canal B como una entrada discreta, usted debe configurar los pardmetros que se muestran
en la Tabla 6-20. La Tabla 6-20 también muestra los nombres usados por el indicador, ProLink I y el
comunicador para cada pardmetro.

Parametros de configuracion de la entrada discreta

Nombre del parametro

ProLink I Comunicador Indicador
Assignment Discretes ACT
Polarity DI 1 polarity POLAR

Para configurar la entrada discreta, vea los diagramas de flujo de menu en la Figura 6-11. Para obtener
detalles sobre los parametros de la entrada discreta, vea las secciones 6.8.1 y 6.8.2.

Nota: los meniis de ProLink Il y del comunicador que se describen aqui también se usan para asignar
acciones a eventos. Para configurar eventos, vea la Seccion 8.7.

Configuracion de la entrada discreta

ProLink Il Comunicador Indicador

ProLink > On-Line Menu > Off-line maint >
Configuration 5 Detailed Setup Off-line config

v | v

‘ Discrete Input

| I ¢ 0 |

‘ 3 Config outputs ‘ ‘ 7 Discrete actions ‘ l
l l CHB

‘ 1 Channel setup ‘ ‘ 1 Assign discretes ‘ l
l Set DI

‘ 6 DI/DO setup ‘
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6.8.1 Asignacion

Si su transmisor ha sido configurado para una entrada discreta, se pueden asignar las acciones listadas
en la Tabla 6-21 a la entrada discreta. Usted puede asignar mas de una accidn a la entrada discreta.

Asignaciones de la entrada discreta

|epnes ap Jopipaw [ap
eyaJew ua eysand

Cadigo del Cadigo del
Asignacion Céddigo de ProLink Il comunicador indicador
Ninguna (predeterminado) None None NONE
Iniciar procedimiento de ajuste del cero Start Sensor Zero Start sensor zero START ZERO
Poner a cero el total de masa Reset Mass Total Reset mass total RESET MASS
Poner a cero el total de volumen Reset Volume Total Reset volume total RESET VOL
Poner a cero todos los totales Reset All Totals Reset all totals RESET ALL
Iniciar/parar todos los totalizadores Start/Stop All Start/stop totals START/STOP
Totalization
Poner a cero el total de volumen estandar de gas Reset Gas Std Volume Reset gas standard RESET GSVT
Total volume total
Iniciar una prueba de verificacion del medidor” Start Meter Verification Not available START VERFY

(1) Regquiere la verificacion inteligente del medidor.
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6.8.2 Polaridad

La polaridad controla la manera en que se usan los niveles de voltaje para indicar los estados ON y
OFF de la entrada, como se describe en la Tabla 6-17.

Polaridad de la entrada discreta

Fuente de alimentacion

Polaridad de la entrada Estatus de la DI Descripcion

c
7
Active high (activa alta) Interna ON El voltaje entre los terminales es alto g_
OFF El voltaje entre los terminales es cero %
Externa ON El voltaje aplicado entre los terminales =
es de 3-30 VCC S
OFF El voltaje aplicado entre los terminales Q’
es de <0,8 VCC =
Active low (activa baja) Interna ON El voltaje entre los terminales es cero
OFF El voltaje entre los terminales es alto
Externa ON El voltaje aplicado entre los terminales
es de <0,8 VCC
OFF El voltaje aplicado entre los terminales
es de 3-30 VCC
()
o
=
e
(=
D
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O
=
o
°
0,
o
=
=
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1.2

Generalidades

Este capitulo describe cémo usar el transmisor en la operacion cotidiana. Se describen los siguientes
temas y procedimientos:

» Registro de las variables de proceso — vea la Seccién 7.2

* Visualizacién de las variables de proceso — vea la Seccion 7.3

*  Visualizacién del estatus del transmisor y alarmas — vea la Seccién 7.4
*  Manipulacién de alarmas de estatus — vea la Seccién 7.5

*  Visualizacion y uso de los totalizadores e inventarios — vea la Seccién 7.6

Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido comunicacion. En todos los
procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.

Nota: si usted usa Pocket ProLink o AMS, la interfaz es similar a la interfaz de ProLink Il que se
describe en este capitulo.

Nota: en todas las secuencias de tecla del Comunicador descritas en esta seccion se supone que usted
estd comenzando desde el menti “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion.

Registro de las variables de proceso

Micro Motion sugiere que usted haga un registro de las variables de proceso que se muestran

a continuacioén, bajo condiciones de operacién normales. Esto le ayudard a reconocer cudndo las
variables de proceso son més altas o més bajas de lo normal, y puede ayudar a realizar una fina
sintonizacién en la configuracion del transmisor.

Registre las siguientes variables de proceso:
e Caudal
* Densidad
* Temperatura
* Frecuencia de tubo
*  Voltaje de pickoff
* Ganancia de la bobina impulsora

Para obtener informacién sobre el uso de esta informacién en la solucién de problemas, vea la
Seccién 11.13.
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1.3

60

Visualizacion de las variables de proceso

Las variables de proceso incluyen mediciones tales como caudal mésico, caudal volumétrico, total masico,
total volumétrico, temperatura y densidad.

Usted puede ver las variables de proceso con el indicador (si su transmisor tiene un indicador), con
ProLink II o con el comunicador.

7.3.1 Con el indicador

Por omision, el indicador muestra el caudal masico, el total masico, caudal volumétrico, total volumétrico,
temperatura, densidad y la ganancia de la bobina impulsora. Si se desea, usted puede configurar el
indicador para que muestre otras variables de proceso. Vea la Seccién 8.10.3.

El indicador muestra el nombre abreviado de la variable de proceso (v.g., DENS para densidad), el valor
actual de esa variable de proceso y la unidad de medicién asociada (v.g., G/ICM3). Vea el Apéndice D para
obtener informacidn sobre los c6digos y abreviaciones usados para las variables del indicador.

Para ver una variable de proceso con el indicador, presione Scroll hasta que el nombre de la variable
de proceso deseada haga uno de lo siguiente:

* Aparezca en la linea de variables de proceso, o
* Comience a alternar con las unidades de medicién
Vea la Figura 2-2.

1.3.2 Con ProLink Il
Para ver las variables de proceso con ProLink II:

1. La ventana Process Variables se abre automaticamente cuando usted se conecta al transmisor
por primera vez.

2. Si usted ha cerrado la ventana Process Variables:
a. Abra el menu ProLink.
b. Seleccione Process Variables.

7.3.3 Con el comunicador
Para ver las variables de proceso con el comunicador:
1. Presione 2, 1.

2. Desplécese a través de la lista de variables de proceso presionando la Flecha hacia abajo.
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1.4

Visualizacion del estatus del transmisor

Usted puede ver el estatus del transmisor utilizando el LED indicador del estatus, ProLink II o el
comunicador. Dependiendo del método elegido, se despliega informacién diferente.

7.41 Uso del LED indicador del estatus

Todos los transmisores modelo 2400S AN tienen un LED indicador del estatus. El LED indicador del
estatus se encuentra en la tarjeta de interfaz del usuario (vea las Figuras 2-1 y 2-2).

* Para transmisores que tienen un indicador, el LED indicador del estatus se puede ver con la
tapa del alojamiento del transmisor en su lugar.

*  Para transmisores que no tienen un indicador, se debe quitar la tapa del alojamiento del
transmisor para ver el LED indicador del estatus (vea la Seccién 2.3).

El LED muestra el estatus del transmisor como se describe en la Tabla 7-1. E1 LED indicador del estatus
no muestra el estatus de eventos ni el estatus de alarmas configuradas como Ignore (vea la Seccion 8.9.1).

LED indicador del estatus del transmisor

LED indicador del estatus Prioridad de alarma Definicion

Verde

No hay alarma Modo de operacion normal

Amarillo destellando Alarma A104 Ajuste del cero o calibracion en progreso

Amarillo Alarma de baja prioridad * Condicion de alarma: no provocara error de

(informacion) medicioén
e Las salidas contindan transmitiendo datos de
proceso

Rojo

Alarma de alta prioridad (fallo) * Condicion de alarma: provocara error de medicién
* Las salidas muestran los indicadores de fallo
configurados

7.4.2 Uso de ProLink I
ProLink II proporciona dos ventanas que muestran informacion de estatus. La ventana Status muestra:
* Estatus (de alarma) de dispositivo
* Estatus de evento
* Estatus de salida discreta
* Estatus de entrada discreta
*  Otros datos varios del transmisor (v.g., modo burst habilitado)
La ventana Output Levels (niveles de salida) muestra:
* Estatus de evento

e Estatus de salida discreta
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Uso del transmisor

7.4.3 Uso del comunicador

Usted puede usar la opcién Status en el mend Process Variables o la opcion Test/Status en el mend
Diag/Service para ver:

e Todas las alarmas activas

e Todos los eventos activos

7.5 Manipulacion de alarmas de estatus

Las condiciones especificas del proceso o del medidor de caudal provocan alarmas de estatus. Cada alarma
de estatus tiene un c6digo de alarma.

Las alarmas se clasifican en tres niveles de prioridad: Fault (fallo), Information (informativa) e Ignore
(ignorar). El nivel de prioridad controla la manera en que el transmisor responde a la condicién de alarma.

Nota: algunas alarmas de estatus se pueden volver clasificar, es decir, se pueden configurar para un
nivel de prioridad diferente. Para obtener informacion sobre la configuracion del nivel de prioridad,
vea la Seccion 8.9.1.

Nota: para obtener informacion detallada sobre las alarmas de estatus, incluyendo las posibles causas
y sugerencias de solucion de problemas, vea la Tabla 11-4. Antes de solucionar problemas con las
alarmas de estatus, primero reconozca todas las alarmas. Esto quitard de la lista las alarmas inactivas
para que usted pueda concentrar sus esfuerzos de solucion de problemas en las alarmas activas.

El transmisor mantiene dos banderas de estatus para cada alarma:
* La primera bandera de estatus indica “active” o “inactive”.

* Lasegunda bandera de estatus indica “acknowledged” (reconocida) o “unacknowledged”
(no reconocida).

Cuando el transmisor detecta una condicién de alarma:
* Se envia una alarma correspondiente:
- La primera bandera de estatus se establece a “active”.
- La segunda bandera de estatus se establece a “unacknowledged” (no reconocida).
* El transmisor revisa el nivel de prioridad para la alarma especifica:

- Siel nivel de prioridad es Fault (fallo), las salidas muestran el indicador de fallo
configurado (después de que el timeout predeterminado configurado haya transcurrido).

- Siel nivel de prioridad es Information o Ignore, las salidas no son afectadas. Continian
transmitiendo datos de proceso.

Cuando el transmisor detecta que se ha quitado la condicién de alarma:
e La primera bandera de estatus se establece a “inactive”.
* Lasegunda bandera de estatus no cambia.
* Las salidas vuelven a transmitir datos de proceso (sélo alarmas de fallo).

Se requiere accion del operador para regresar la segunda bandera de estatus a “acknowledged”
(reconocida). No se necesita reconocer la alarma.
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7.5.1 Uso de los meniis del indicador

Todas las alarmas activas tipo Fault (fallo) o Information (informativas) se muestran en el mend de
alarmas del indicador. El transmisor filtra automaticamente las alarmas tipo Ignore (ignorar).

Para ver o reconocer las alarmas usando los mends del indicador, vea el digrama de flujo de mends en
la Figura C-19.

Si el transmisor no tiene un indicador, o si el acceso del operador al menu de alarmas estd desactivado
(veala Seccion 8.10.3), se pueden ver y reconocer las alarmas usando ProLink II o el comunicador.
No se requiere reconocer la alarma.

|epnes ap Jopipaw [ap
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Ademds, se puede configurar el indicador para habilitar o inhabilitar la funcién Ack All (reconocer todas).
Si estd inhabilitada, no se muestra la pantalla Ack All y las alarmas deben ser reconocidas individualmente.

1.5.2 Uso de ProLink Il
ProLink IT proporciona dos maneras de ver la informacién de las alarmas:

* La ventana Status muestra el estatus actual de todas las alarmas posibles, incluyendo las
alarmas tipo Ignore. Un LED verde indica “inactive” y un LED rojo indica “active”. El bit de
estatus de reconocimiento no se muestra, y usted no puede reconocer las alarmas desde la
ventana Status. Las alarmas se clasifican en tres categorias: Critica, informativa y operacional.

* Laventana Alarm Log (registro de alarmas) muestra todas las alarmas activas y todas las
inactivas pero no las no reconocidas tipo Fault (fallo) e Information (informativas). El transmisor
filtra automéaticamente las alarmas tipo Ignore (ignorar). Un LED verde indica “inactiva pero no
reconocida” y un LED rojo indica “activa”. Las alarmas se clasifican en dos categorias: Alta
prioridad y baja prioridad. Usted puede ver y reconocer las alarmas desde la ventana Alarm Log.

epuanbal uoioeinbyuon

Nota: el término “registro de alarmas” como se usa en ProLink Il no es el mismo que el registro de
alarmas que mantiene el comunicador. En ProLink 11, el registro de alarmas muestra las alarmas
activas y no reconocidas. En el comunicador, el registro de alarmas contiene el historial de alarmas,
independiente del estatus actual de las mismas.

Nota: la ubicacion de las alarmas en la ventana Status o en la ventana Alarm Log no es afectada por
la prioridad de alarmas configurada. Las alarmas estdn predefinidas como Critical, Informational
u Operational, o como High Priority (alta prioridad) o Low Priority (baja prioridad).

Para usar la ventana Status:
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1. Haga clic en ProLink.
2. Seleccione Status.

3. Las alarmas se muestran en tres paneles: Critica, informativa y operacional.

Para ver los indicadores en una categoria, haga clic en la pestafia.
* Una pestafia aparece en rojo si uno o més indicadores del estatus de esa categoria estd activo.

* Dentro de las pestafias, las alarmas de estatus activos se muestran mediante indicadores
de estatus rojos.

Jeuoiodo ugioeinbyuo)
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Para usar la ventana Alarm Log:
1. Haga clic en ProLink.

2. Seleccione Alarm log. Las entradas del registro de alarmas se dividen en dos categorias:
High Priority (alta prioridad) y Low Priority (baja prioridad), correspondientes a los niveles de
prioridad predeterminados Fault (fallo) e Information (informativa). Dentro de cada categoria:

* Todas las alarmas activas se muestran con un indicador de estatus rojo.

* Todas las alarmas “eliminadas pero no reconocidas” se muestran con un indicador de
estatus verde.

3. Para cada alarma que usted quiera reconocer, marque la casilla ACK.

7.5.3 Uso del comunicador

Para ver o reconocer las alarmas con el comunicador, vea el digrama de flujo de mendus en la Figura C-5.
Tenga en cuenta lo siguiente:

» Para ver todas las alarmas activas tipo Fault (fallo) e Information (informativas), use el ment
Test/Status. (Usted también puede usar el menti Process Variables que se muestra en la Figura C-4.)
El transmisor filtra automaticamente las alarmas tipo Ignore (ignorar).

* Para reconocer una alarma individual, use el ment Config Alarms. Usted debe introducir el
cddigo de alarma.

» Para reconocer todas las alarmas con una accidn, use el menu Perform Diagnostic Action.
Usted no necesita introducir los c6digos de alarma.

El comunicador también mantiene un registro de alarmas. El registro de alarmas contiene un registro
para cada una de las cincuenta alarmas de estatus activas mas recientes tipo Fault (fallo) e Information
(informativa). Las alarmas tipo Ignore no se muestran. Cada registro contiene:

* El cédigo de alarma
» FElestatus de alarma (v.g., eliminada pero no reconocida)

* Tiempo, que es el nimero de segundos que la alarma ha estado activa, mientras el transmisor
ha estado encendido.

Nota: el valor de tiempo no se reinicia cuando se apaga y se enciende el transmisor. Para reiniciar
este valor, usted debe realizar un master reset o usar un comando Modbus. Contacte con el
departamento de soporte al cliente de Micro Motion.

Nota: el término “registro de alarmas” como se usa en el comunicador no es el mismo que el registro
de alarmas de ProLink Il. En ProLink 11, el registro de alarmas muestra las alarmas activas y no
reconocidas. En el comunicador, el registro de alarmas contiene el historial de alarmas, independiente
del estatus actual de las mismas.

Para ver los registros de alarmas, use el ment Config Alarms. Para despejar el registro de alarmas,
use el mend Perform Diagnostic Action.
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1.6

Uso de los totalizadores e inventarios

Los totalizadores mantienen un rastreo de la cantidad total de masa o volumen medida por el transmisor
durante un periodo de tiempo. Los totalizadores se puede iniciar y detener, y los totales se pueden ver
y poner a cero.

Los inventarios mantienen un rastreo de los mismos valores que los totalizadores, pero los valores de
inventario se pueden poner a cero por separado. Esto permite mantener corriendo un total de masa
o de volumen aunque ponga a cero un totalizador multiples veces.

El transmisor puede almacenar valores de totalizador e inventario hasta 2. Los valores mayores que
éste ocasionan que ocurra un desbordamiento en el totalizador interno

7.6.1 Visualizacion de totales actuales para totalizadores e inventarios

Usted puede ver los totales actuales para los totalizadores e inventarios con el indicador (si su transmisor
tiene un indicador), con ProLink II o con el comunicador.

Con el indicador

Usted no puede ver los totales actuales con el indicador a menos que éste haya sido configurado para
mostrarlos. Vea las secciones 8.10.3 y 8.10.5.

1. Para ver los valores de totalizador, presione Scroll hasta que aparezca la variable de proceso
TOTAL y las unidades de medicién sean:

* Para el totalizador de masa, unidades de masa (v.g., kg, 1b)
* Para el totalizador de volumen, unidades de volumen (v.g., gal, cuft, scf, nm3)
Vea la Figura 7-1. Lea el valor actual en la linea superior del indicador.

2. Para ver los valores de los inventarios, presione, Scroll hasta que aparezca la variable de
proceso TOTAL y:

* Parael inventario de masa, la palabra MASSI (inventario de masa) comience a alternar con
las unidades de medicién

* Parael inventario de volumen, la palabra LVOLI (inventario de volumen de linea) comience a
alternar con las unidades de medicién

* Para el inventario de volumen, la palabra GSVI (inventario de volumen de linea) comience
a alternar con las unidades de medicién

Vea la Figura 7-1. Lea el valor actual en la linea superior del indicador.
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Uso del transmisor

Valores de totalizador en el indicador

Valor actual
Variable de proceso

Unidad de medicién

Interruptor 6ptico Scroll

Interruptor optico Select

Con ProLink Il

Para ver los totales actuales para los totalizadores e inventarios con ProLink II:
1. Haga clic en ProLink.
2. Seleccione Process Variables o Totalizer Control.

Con el comunicador
Para ver los totales actuales para los totalizadores e inventarios con el comunicador:
1. Presione 2, 1.
2. Desplacese a través de la lista de variables de proceso presionando la Flecha hacia abajo.

3. Presione el nimero correspondiente al totalizador o inventario que desee ver, o resiltelo en la
lista y presione la Flecha hacia la derecha.

7.6.2 Control de los totalizadores e inventarios

La Tabla 7-2 muestra todas las funciones de los totalizadores e inventarios y cudles herramientas de
configuracion usted puede utilizar para controlarlos.

Nota: usted también puede asignar algunas funciones de totalizador e inventario a la entrada discreta o a
un evento discreto. Para informacion sobre la configuracion de la entrada discreta, vea la Seccion 6.7.2.
Para obtener informacion sobre la configuracion de eventos, vea la Seccion 8.7.
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Tabla 7-2 Métodos de control de totalizadores e inventarios

Nombre de funcién Comunicador ProLink Il  Indicador®
Iniciar/detener todos los totalizadores e inventarios Si Si Si@

Poner a cero solo el valor de totalizador de masa Si Si Si®

Poner a cero sélo el totalizador de volumen (liquido o gas) Si Si Si®

Poner a cero simultdaneamente todos los valores de totalizador Si Si Si®

Poner a cero simultaneamente todos los valores de inventario No Si® No

Poner a cero sdlo el valor de inventario de masa No Si® No

Poner a cero soélo el valor de inventario de volumen (liquido o gas)  No Si® No

(1) Solo transmisores con indicador.
(2) Si estd habilitado. Vea la Seccidén 8.10.3.
(3) Si se habilita en la ventana de preferencias de ProLink II.
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Con el indicador
La Tabla 7-3 muestra cémo usted puede controlar los totalizadores e inventarios con el indicador.

Control de totalizadores e inventarios con el indicador

Para lograr esto Presione esta secuencia de botones

Detener todos los
totalizadores e
inventarios"

¢ Scroll hasta que aparezca un valor de totalizador (la palabra TOTAL aparece en la esquina
inferior izquierda del indicador). No importa si el total es masa o volumen.

* Select.
¢ Scroll hasta que aparezca STOP debajo del valor actual del totalizador.

* Select (YES alterna con STOP).
* Select (todos los totalizadores e inventarios se detienen).
* Scroll para llegar a EXIT (salir).

Iniciar todos los
totalizadores e
inventarios"

¢ Scroll hasta que aparezca un valor de totalizador (la palabra TOTAL aparece en la esquina
inferior izquierda del indicador). No importa si el total es masa o volumen.

e Select.

¢ Scroll hasta que aparezca START debajo del valor actual del totalizador.

*Select (YES alterna con START).

* Select (todos los totalizadores e inventarios se inician).

* Scroll para llegar a EXIT (salir).

*Select.

* Scroll hasta que aparezca el valor del totalizador de masa.

e Select.

* Scroll hasta que aparezca RESET debajo del valor actual del totalizador.
* Select (YES alterna con RESET).

* Select (el totalizador de masa se pone a cero).

* Scroll para llegar a EXIT (salir).

Poner a cero el
totalizador de masa‘”

*Select.
Poner a cero el ¢ Scroll hasta que aparezca el valor del totalizador de volumen.
totalizador de volumen e Select.

* Scroll hasta que aparezca RESET debajo del valor actual del totalizador.
¢ Select (YES alterna con RESET).

* Select (el totalizador de volumen se pone a cero).

* Scroll para llegar a EXIT (salir).

* Select.

(liquido o gas)™

(1) Esta caracteristica se puede habilitar o inhabilitar. Vea la Seccion 8.10.3.

Con ProLink Il

La Tabla 7-4 muestra cémo usted puede controlar los totalizadores e inventarios usando ProLink II.

Control de totalizadores e inventarios con ProLink Il

Para lograr esto

En la pantalla de control de totalizador ...

Detener todos los totalizadores e inventarios

Haga clic en Stop

Iniciar todos los totalizadores e inventarios

Haga clic en Start

Poner a cero el totalizador de masa

Haga clic en Reset Mass Total

Poner a cero el totalizador de volumen (liquido o gas)

Haga clic en Reset Volume Total

Poner a cero simultaneamente todos los totalizadores

Haga clic en Reset

Poner a cero simultdneamente todos los inventarios”

Haga clic en Reset Inventories

Poner a cero sélo el inventario de masa'!

Haga clic en Reset Mass Inventory

Poner a cero sélo el inventario de volumen (liquido o gas)™

Haga clic en Reset Volume Inventory 0 Reset Gas Volume
inventory

(1) Si se habilita en la ventana de preferencias de ProLink I1.
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Para habilitar la puesta a cero de los inventarios usando ProLink II:
1. Haga clic en View > Preferences.
2. Marque la casilla Enable Inventory Totals Reset.
3. Haga clic en Apply.
Para llegar a la pantalla Totalizer Control:
1. Haga clic en ProLink.
2. Seleccione Totalizer Control.

Con el comunicador

La Tabla 7-5 muestra cémo usted puede controlar los totalizadores e inventarios con el comunicador.

Tabla 7-5 GControl de totalizadores e inventarios con un comunicador

Para lograr esto Presione esta secuencia de botones

Detener todos los totalizadores e inventarios *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 4 (Stop totalizer)

Iniciar todos los totalizadores e inventarios *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 3 (Start totalizer)

Poner a cero el totalizador de masa *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 6 (Reset mass total)

Poner a cero el totalizador de volumen *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 7 (Reset volume total)

Poner a cero todos los totalizadores *2 (Process Variables)

* 4 (Totalizer cntrl)
* 5 (Reset all totals)
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8.1 Generalidades

Este capitulo describe los parametros de configuracién del transmisor que pueden o no usarse, dependiendo
de los requerimientos de su aplicacion. Para la configuracion requerida del transmisor, vea el Capitulo 6.

La Tabla 8-1 muestra los pardmetros que se describen en este capitulo. Los valores y rangos

predeterminados para los pardmetros mas cominmente usados se proporcionan en el Apéndice A. g
=S
Mapa de configuracion %
(2]
Herramienta g:
Tema Subtema ProLink Il Comunicador Indicador Seccién -§
Medicion de caudal v 8.2 %
volumétrico para gas 2
Unidades especiales Caudal masico v v 8.3
de medicion Caudal volumétrico v v
Caudal volumétrico estandarde gas v
Cutoffs v v 8.4
Atenuacion v v 8.5
Direccion de caudal 4 v 8.6 c
Eventos v v 8.7 E
Slug flow v v 8.8 2
Timeout de fallo v v 8.9 g
Prioridad de alarma de estatus v v 8.9.1 3
Funcionalidad del Periodo actualizado v v v 8.10.1 g
indicador® Idioma del indicador 4 4 8.10.2
Inicio/paro de totalizador v v v 8.10.3
Puesta a cero de totalizador v v v
Auto scroll (autodesplazamiento) v v v
Rapidez de desplazamiento v v v
Menu Offline v 4 v o
Contrasefa v/ v/ v/ S
Menu de alarmas v v v ‘é.:
Ack all (reconocer todas) v v v g_
Luz de fondo encendida/apagada v v v 8.10.4 S
Intensidad de la luz de fondo v 4 '§
Variables del indicador v v 8.10.5 g
Precisién del indicador v v B
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Mapa de configuracion continuacion

Herramienta

Tema Subtema ProLink Il Comunicador Indicador Seccion

Ajustes de Direccion Modbus v v v 8.11.1
comunicacion digital

Soporte de Modbus ASCII v v

Direccion HART v v

Modo de corriente de lazo v

Proteccion contra escritura del v v v 8.11.2

puerto infrarrojo

Orden de byte de punto flotante v 8.11.3

Retardo adicional de la respuesta v 8.11.4

de comunicacion

Indicador de fallo digital v v 8.115

Modo burst v v 8.11.6

Asignaciones de PV, SV, TV, QV v v (parcial) 8.11.7
Ajustes del dispositivo v v 8.12
Parametros del sensor v v 8.13

(1) Estos pardmetros aplican solo a los transmisores que tienen un indicador.

8.2 Configuracion de la medicién de caudal volumétrico para gas

Nota: la medicion de caudal volumétrico para gases no se puede configurar usando el comunicador.
Si el medidor de caudal se configura para usar una unidad estdndar de caudal volumétrico de gas,

el comunicador mostrard el valor correcto, pero mostrard “Unknown Enumerator” (enumerador
desconocido) para la etiqueta de unidades.

No se puede usar el indicador para configurar Vol Flow Type (tipo de caudal volumétrico). Sin embargo,
después de que se haya configurado Vol Flow Type usando ProLink II, se puede configurar la unidad
de caudal volumétrico.

Se proporciona funcionalidad especial en ProLink II para medir el caudal volumétrico de gases.
Para tener acceso a esta funcionalidad:

1. Haga clic en ProLink > Configure > Flow.
2. Configure Vol Flow Type a Std Gas Volume.

3. Seleccione la unidad de medicién que quiere usar en la lista desplegable Std Gas Vol Flow
Units. La unidad predeterminada es SCFM.

Nota: cuando se configura Vol Flow Type a Std Gas Volume, esta lista contiene las unidades que se usan
mds frecuentemente para medicion de gas. Si se configura Liquid Volume, las unidades de medicion de
gas no estdn disponibles.

4. Configure el pardmetro Std Gas Vol Flow Cutoff (vea la Seccién 8.4). El valor
predeterminado es 0.

5. Si usted conoce la densidad estdndar del gas que va a medir, introddzcala en el campo Std Gas
Density. Si no conoce la densidad estandar, puede usar el asistente para gas (Gas Wizard).
Vea la siguiente seccidn.

Nota: el término “densidad estdandar” se refiere a la densidad del gas a condiciones de referencia.

Nota: asegiirese de que los valores introducidos aqui sean correctos, y de que la composicion del
fluido sea estable. Si no se cumple una de estas condiciones, la precision de la medicion de caudal de
gas se degradard.
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8.2.1 Uso del asistente para gas
El asistente para gas se usa para calcular la densidad estandar del gas que va a medir.
Para usar el asistente para gas:

1. Haga clic en ProLink > Configure > Flow.

2. Haga clic en el botén Gas Wizard.

BydJew ua eysand

3. Si su gas se encuentra en la lista desplegable Choose Gas:
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a. Habilite el botén de selecciéon Choose Gas.
b. Seleccione su gas.

4. Si su gas no se encuentra en la lista, usted debe describir sus propiedades.
a. Habilite el botén de seleccién Enter Other Gas Property.

b. Habilite el método que usard para describir sus propiedades: Molecular Weight, Specific
Gravity Compared to Air o Density.

c. Proporcione la informacién requerida. Tenga en cuenta que si seleccioné Density, usted
debe introducir el valor en las unidades de densidad configuradas y debe proporcionar la
temperatura y la presion a la que se determind el valor de densidad.

5. Haga clic en Next.

6. Verifique la temperatura de referencia y la presion de referencia. Si estos no son adecuados
para su aplicacion, haga clic en el botén Change Reference Conditions e introduzca nuevos
valores para la temperatura de referencia y presion de referencia.

eplanbai ugloeinbiyuo)

7. Haga clic en Next. Se despliega el valor de densidad estdndar calculado.

* Siel valor es correcto, haga clic en Finish. El valor se escribird en la configuracion
del transmisor.

* Siel valor no es correcto, haga clic en Back y modifique los valores de entrada segtin
se requiera.

Nota: el asistente para gas muestra la densidad, la temperatura y la presion en las unidades configuradas.
Si se requiere, usted puede configurar el transmisor para que use unidades diferentes. Vea la Seccion 6.4.

8.3 Creacion de unidades especiales de medicion

Si usted necesita usar una unidad de medicion no estandar, puede crear una unidad especial de medicion
para caudal mésico y una unidad especial de medicidn para caudal volumétrico. La unidad especial

de medicién para caudal volumétrico se puede definir para medicién de volumen de liquido o medicién
de volumen estdndar de gas.
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8.3.1 Acerca de las unidades especiales de medicion
Las unidades especiales de medicion constan de:
* Unidad bésica — Una combinacién de:

- Unidad bésica de masa o volumen — Una unidad de medicién que el transmisor ya reconoce
(v.g., kg, m3, I, SCF)

- Unidad de tiempo bésica — Una unidad de tiempo que el transmisor ya reconoce
(v.g., segundos, dias)

* Factor de conversion — El nimero entre el cual la unidad bésica serd dividida para convertirla
a la unidad especial

* Unidad especial — La unidad no estdndar para medicién de caudal volumétrico o caudal masico
que usted quiere que el transmisor use cuando transmita los datos del proceso

Los términos anteriores estan relacionados por las siguientes férmulas:

x[Unidad(es)Basica(s)] = y[Unidad(es)Especial(es)]

x[Unidad(es)Basica(s)]

FactorDeConversion = y[Unidad(es)Especial(es)]

Para crear una unidad especial, usted debe:

1. Identificar las unidades basicas mds simples de volumen o masa y de tiempo para su unidad
especial de caudal masico o volumétrico. Por ejemplo, para crear la unidad especial para caudal
volumétrico pintas por minuto, las unidades basicas mas simples son galones por minuto:

* Unidad basica de volumen: galon
* Unidad bésica de tiempo: minuto

2. Calcular el factor de conversién usando la férmula siguiente:

1 (galén por minuto)
8 (pintas por minuto)

= 0.125 (factor de conversién)

Nota: 1 galon por minuto = 8 pintas por minuto

3. Dar nombre a la nueva unidad especial de medicidn para caudal masico o caudal volumétrico
y su unidad de medicidn para el totalizador correspondiente:

* Nombre de la unidad especial de medicion del caudal volumétrico: Pintas/min

* Nombre de la unidad de medicion para el totalizador de volumen: Pintas

Nota: los nombres de las unidades especiales de medicion pueden ser de hasta 8 caracteres de largo
(es decir, 8 niimeros o letras), pero solo los primeros 5 caracteres aparecen en el indicador.

4. Para aplicar la unidad especial de medicién al caudal mésico o al caudal volumétrico,
seleccione Special de la lista de unidades de medicién (vea la Seccién 6.4.1 6 6.4.2).

8.3.2 Unidad especial de medicion para caudal masico
Para crear una unidad especial de medicién para caudal masico;
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-7.

Nota: usted no puede crear una unidad especial de medicion para caudal mdsico con el indicador,
pero puede ver la medicion especial para caudal mdsico en el indicador.
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Se requieren los siguientes pasos generales:
1. Especifique la unidad bésica de masa.
. Especifique la unidad basica de tiempo.

. Especifique el factor de conversion de caudal masico.

BydJew ua eysand

2
3
4. Asigne un nombre a la nueva unidad especial de medicién para caudal mésico.
5

. Asigne un nombre a la unidad que se va a usar para el totalizador e inventario de caudal mésico
asociados.
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8.3.3 Unidad especial de medicion para caudal volumétrico de liquidos
Para crear una unidad especial de medicién para caudal volumétrico de liquidos:

» Usando ProLink II, vea la Figura C-3. Antes de configurar la unidad especial de medicion,
asegurese de que Vol Flow Type esté configurado a Liquid Volume (vea la Figura C-2).

* Usando el comunicador, vea la Figura C-7.

Nota: usted no puede crear una unidad especial de medicion para caudal volumétrico de liquidos con
el indicador, pero puede ver la unidad especial de medicion para caudal volumétrico de liquidos en
el indicador.

Se requieren los siguientes pasos generales:

eplanbai ugloeinbiyuo)

1. Especifique la unidad basica de volumen.

2. Especifique la unidad bésica de tiempo.

3. Especifique el factor de conversién para caudal volumétrico.

4. Asigne un nombre a la nueva unidad especial de medicién para caudal volumétrico.
5

. Asigne un nombre a la unidad que se va a usar para el totalizador e inventario de caudal
volumétrico asociados.

8.3.4 Unidad especial de medicion para caudal volumétrico estandar de gas

Para crear una unidad especial de medicién de caudal volumétrico para volumen estdndar de gas,
se requiere ProLink II. Configure la unidad especial de medicién como se indica a continuacién:

1. Haga clic en ProLink > Configure > Flow y configure Vol Flow Type a Gas Std Volume.

Josiwisue.) [9p osn

. Haga clic en la pestafia Special Units.
. Especifique la unidad basica de volumen de gas.
. Especifique la unidad bdsica de tiempo para volumen de gas.

. Especifique el factor de conversion para caudal volumétrico de gas.

AN N B W

. Asigne un nombre a la nueva unidad especial de medicién para caudal volumétrico estdndar
de gas.

7. Asigne un nombre a la unidad que se va a usar para el totalizador e inventario de caudal
volumétrico estdndar de gas asociados.

Nota: usted no puede crear una unidad especial de medicion para caudal volumétrico con el indicador,
pero puede ver la medicion especial de caudal volumétrico en el indicador.

Nota: usted no puede crear una unidad especial de medicion para caudal volumétrico estandar de
gas con el comunicador. Si configura el transmisor para que use una unidad especial de medicion
para caudal volumétrico estdndar de gas, el comunicador mostrard el valor correcto, pero mostrard
“Unknown Enumerator” (enumerador desconocido) para la etiqueta de unidades.
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8.4

Configuracion de los cutoffs

Los cutoffs son valores definidos por el usuario debajo de los cuales el transmisor reporta un valor
de cero para la variable de proceso especificada. Se puede establecer cutoffs para caudal masico,
caudal volumétrico, caudal volumétrico estdndar de gas y densidad.

Vea la Tabla 8-2 para los valores de cutoff predeterminados e informacién relacionada. Vea las
secciones 8.4.1 y 8.4.2 para obtener informacién sobre cémo los cutoffs interactian con otras
mediciones del transmisor.

Para configurar los cutoffs:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-2.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-7.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Valores de cutoff predeterminados

Predetermi

Tipo de cutoff nado Comentarios

Caudal masico 0,0 g/s Ajuste recomendado: 5% del caudal nominal maximo del sensor

Caudal volumétrico 0,0 L/s Limite: el factor de calibracion de caudal del sensor, en unidades de L/s,

multiplicado por 0,2

Caudal volumétrico 0,0 No hay limite
estandar de gas

Densidad 0,2 g/cm?® Rango: 0,0-0,5 g/cm?®
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8.4.1 Cutoffs y caudal volumétrico
Si estd usando unidades de caudal volumétrico de liquidos (Vol Flow Type estd configurado a Liquid):

* El cutoff de densidad se aplica al célculo de caudal volumétrico. De acuerdo a esto, si la densidad
cae por debajo de su valor de cutoff configurado, el caudal volumétrico toma un valor de cero.

* El cutoff de caudal masico no se aplica al cdlculo de caudal volumétrico. Incluso si el caudal
madsico cae por debajo del cutoff, y por lo tanto los indicadores de caudal masico toman el
valor de cero, el caudal volumétrico serd calculado a partir de la variable de proceso de caudal
madsico real.

Si estd usando unidades de caudal volumétrico estindar de gas (Vol Flow Type est4 configurado a Std
Gas Volume), ni el cutoff de caudal masico ni el cutoff de densidad se aplican al cdlculo de caudal
volumétrico.

8.4.2 Interaccion con el cutoff de la AQ

La salida de mA tiene un cutoff llamado cutoff de AO. Si la salida de mA esta configurada para caudal
madsico, caudal volumétrico o caudal volumétrico estdndar de gas:

* Y el cutoff de AO se establece a un valor mayor que el cutoff de masa, volumen o volumen
estdndar de gas, la salida de mA transmitird caudal cero cuando se alcance el cutoff de AO.

* Y el cutoff de AO se establece a un valor menor que el cutoff de masa, volumen o volumen
estdndar de gas, cuando se alcance el cutoff de masa, volumen o volumen estdndar de gas,
todas las salidas que representan esa variable de proceso transmitirdn caudal cero.

Vea la Seccién 6.5.3 para obtener més informacion sobre el cutoff de AO.
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8.5

Configuracion de los valores de atenuacion

Un valor de atenuacién es un periodo de tiempo, en segundos, sobre el cual el valor de la variable de
proceso cambiara para reflejar 63% del cambio en el proceso real. La atenuacién ayuda al transmisor
a suavizar fluctuaciones de medicidn pequefias y rapidas.

* Un valor de atenuacién alto hace que la salida parezca ser mds suave debido a que la salida
debe cambiar lentamente.

* Un valor de atenuacidn bajo hace que la salida parezca ser mds errética debido a que la salida
cambia mds rdpidamente.

La atenuacion se puede configurar para caudal, densidad y temperatura.

Cuando usted especifica un nuevo valor de la atenuacion, éste se redondea automaticamente al valor
inferior mas cercano a un valor valido de la atenuacion. Los valores de atenuacion validos se muestran
en la Tabla 8-3.

Nota: para aplicaciones de gas, Micro Motion recomienda un valor minimo de atenuacion para el

caudal de 2,56.

Antes de establecer los valores de atenuacion, revise las secciones 8.5.1 y 8.5.2 para obtener informacién
sobre como los valores de la atenuacién interactian con otras mediciones y pardmetros del transmisor.

Para configurar los valores de atenuacién:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-2.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-7.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Valores de atenuacion validos

Variable de proceso Valores de atenuacion validos
Caudal (masico y volumétrico) 0, 0,04, 0,08, 0,16, ... 40,96
Densidad 0, 0,04, 0,08, 0,16, ... 40,96
Temperatura 0,0,6,1,2,2,4,48,...76,8

8.5.1 Atenuacion y medicién de volumen
Cuando configure los valores de atenuacion, tome en cuenta lo siguiente:

* El caudal volumétrico de liquidos se deriva de las mediciones de masa y densidad; por lo tanto,
cualquier atenuacion aplicada al caudal mésico y a la densidad afectard a la medicion de
volumen de liquidos.

* El caudal volumétrico estdndar de gas se deriva de la medicién de caudal mésico, pero no de
la medicién de densidad. Por lo tanto, sélo la atenuacién aplicada al caudal mdsico afectard
a la medicién de volumen estdndar de gas.

Aseglrese de establecer los valores de atenuacién adecuadamente.

8.5.2 Interaccion con el parametro de atenuacion agregada

La salida de mA tiene un pardmetro de atenuacién llamado Added Damping (atenuacién agregada).
Si se configura la atenuacién para caudal, densidad o temperatura, la misma variable de proceso se
asigna a la salida de mA, y la atenuacién agregada también se configura para la salida de mA, primero
se calcula el efecto de atenuar la variable de proceso, y se aplica el célculo de la atenuacién agregada
al resultado de aquél célculo.

Vea la Seccién 6.5.4 para obtener mds informacion sobre el pardmetro de atenuacion agregada.

Manual de configuracion y uso 77

eplanbai ugloeinbiyuo) 'egng?;ﬁ ;gpér:aur’.fp

Josiwisue.) [9p osn

(@)
o
S
=
Q
[S
=
o
o,
o
-]
o]
]
Q,
o
=]
D




Configuracion opcional

8.6 Configuracion del parametro de direccidn de caudal

El parametro direccion de caudal controla cdmo el transmisor reporta el caudal y cémo el caudal se
suma a o se resta de los totalizadores, bajo condiciones de caudal directo, caudal inverso o caudal cero.

* El caudal directo (positivo) se mueve en la direccidn de la flecha impresa en el sensor.

* El caudal inverso (negativo) se mueve en direccién opuesta a la que indica la flecha impresa
en el sensor.

Las opciones para la direccién de caudal incluyen:
* Sélo directo
* Sélo inverso
e Valor absoluto
* Bidireccional
* Negado/Sélo directo
* Negado/bidireccional

Para conocer el efecto de la direccién de caudal sobre la salida de mA (es decir, la variable de caudal
ha sido asignada a la salida de mA):

* Veala Figura 8-1 si el valor de 4 mA de la salida de mA se establece a 0 (caudal cero).

* Veala Figura 8-2 si el valor de 4 mA de la salida de mA se establece a un valor negativo.
Para un andlisis de estas figuras, vea los ejemplos que siguen a las figuras.
Para configurar la direccién de caudal:

e Usando ProLink II, vea la Figura C-2.

e Usando el comunicador, vea la Figura C-7.
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Para conocer el efecto de la direccién de caudal sobre la salida de frecuencia, totalizadores y valores
de caudal transmitidos por comunicacion digital, vea la Tabla 8-4.
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Efecto de la direccion de caudal sobre la salida de mA: Valorde 4 mA=0

20

12

Salida de mA

Caudal | Caudal
inverso" | directo®
Caudal cero

¢ Sodlo directo

Parametro de direccion de caudal:

20

12

Salida de mA

Caudal | Caudal
inverso" | directo®
Caudal cero

Parametro de direccion de caudal:
e Sdlo inverso
* Negado/Sdlo directo

20

12

Salida de mA

Caudal | Caudal
inverso" | directo®
Caudal cero

Parametro de direccion de caudal:
e Valor absoluto

¢ Bidireccional

* Negado/Bidireccional

Configuracion de la salida de mA:
e Valor de 20 mA = x

e Valorde4 mA=0

Para establecer los valores de

4 mA y 20 mA, vea la Seccién 6.5.2.

(1) Fluido de proceso fluyendo en direccion opuesta a la indicada por la flecha de
direccion de caudal ubicada en el sensor.

(2) Fluido de proceso fluyendo en la misma direccion que la indicada por la flecha
de direccion de caudal ubicada en el sensor.

Efecto de Ia direccion de caudal sobre la salida de mA:Valor de 4 mA <0

20

12

Salida de mA

Caudal | Caudal
inverso" | directo®
Caudal cero

Parametro de direccion de caudal:
e Soélo directo

20

12

Salida de mA

Caudal | Caudal
inverso" | directo®
Caudal cero

Parametro de direccion de caudal:
e Soélo inverso
* Negado/Sdlo directo

20 | |
E | |
o R |
g 12 : . .
© I | I
% | | |
| |
» 4 | : |
S
AR <
Caudal | Caudal
inverso™ | directo®
Caudal cero

Parametro de direccion de caudal:
¢ Valor absoluto

¢ Bidireccional

¢ Negado/Bidireccional

Configuracion de la salida de mA:
e Valor de 20 mA = x

e Valor de 4 mA = —x

e x<0

Para establecer los valores de

4 mAy 20 mA, vea la Seccién 6.5.2.

Manual de configuracion y uso

(1) Fluido de proceso fluyendo en direccion opuesta a la indicada por la flecha de
direccion de caudal ubicada en el sensor.

(2) Fluido de proceso fluyendo en la misma direccion que la indicada por la flecha
de direccion de caudal ubicada en el sensor.
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Configuracion opcional

Ejemplo 1 Configuracion:

* Direccion de caudal = Sélo directo

e Salida de mA: 4 mA =0 g/s; 20 mA =100 g/s

(Vea la primera grafica en la Figura 8-1.)

Como resultado:

e Bajo condiciones de caudal cero, el nivel de la salida de mA es
4 mA, bajo condiciones de caudal inverso, la salida de mA se
satura a 3,8 mA.

* Bajo condiciones de caudal directo, hasta un caudal de 100 g/s,
el nivel de la salida de mA varia entre 4 mA y 20 mA en proporcién
al (valor absoluto del) caudal.

¢ Bajo condiciones de caudal directo, si el (valor absoluto del)
caudal es igual a o excede 100 g/s, la salida de mA sera proporcional
al caudal hasta 20,5 mA, y se quedara en el mismo nivel de
20,5 mA a mayores caudales.

Ejemplo 2 Configuracion:

* Direccion de caudal = Sélo inverso

e Salida de mA: 4 mA =0 g/s; 20 mA =100 g/s

(Vea la segunda grafica en la Figura 8-1.)

Como resultado:

¢ Bajo condiciones de caudal directo o caudal cero, el nivel de la
salida de mA es 4 mA.

e Bajo condiciones de caudal inverso, hasta un caudal de 100 g/s,
el nivel de la salida de mA varia entre 4 mA y 20 mA en proporcion
al valor absoluto del caudal.

* Bajo condiciones de caudal inverso, si el valor absoluto del caudal
es igual a o excede 100 g/s, la salida de mA sera proporcional al
valor absoluto del caudal hasta 20,5 mA, y se quedara en el mismo
nivel de 20,5 mA a mayores valores absolutos.
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Ejemplo 3 Configuracion: a -
* Direccion de caudal = Sélo directo § §
e Salida de mA: 4 mA =—-100 g/s; 20 mA = 100 g/s %g
o
(Vea la primera grafica en la Figura 8-2.) ;;
(]
o
0=
Como resultado: D g
o
* Bajo condiciones de caudal cero, la salida de mA es de 12 mA. D
* Bajo condiciones de caudal directo, hasta un caudal de 100 g/s,
la salida de mA varia entre 12 mA y 20 mA en proporcién al
(valor absoluto del) caudal.
* Bajo condiciones de caudal directo, si el (valor absoluto del)
caudal es igual o excede 100 g/s, la salida de mA es proporcional
al caudal hasta 20,5 mA, y se quedara en el mismo nivel de
20,5 mA a mayores caudales. 9
e Bajo condiciones de caudal inverso, hasta un caudal de 100 g/s, é:
la salida de mA varia entre 4 mA y 12 mA en proporcion inversa =
al valor absoluto del caudal. o
. .. . . O
¢ Bajo condiciones de caudal inverso, si el valor absoluto del caudal 2
es igual o excede 100 g/s, la salida de mA es inversamente Iz
proporcional al caudal hasta 3,8 mA, y se quedara en el mismo 5
nivel de 3,8 mA a mayores valores absolutos. E:
Efecto de la direccion de caudal sobre la salida de frecuencia, totalizadores y comunicacion digital
Caudal directo
Valores de caudal via
Valor de direccion de caudal Salida de frecuencia  Totales de caudal = comunicacidn digital
c
Solo directo Incrementan Incrementan Positivo .
Sélo inverso 0 Hz Sin cambio Positivo &
Bidireccional Incrementan Incrementan Positivo 3
=}
Valor absoluto Incrementan Incrementan Positivo® ‘ﬁ
Negado/Sélo directo Cero® Sin cambio Negativo 3
Negado/Bidireccional Incrementan Disminuyen Negativo

Valor de direccion de caudal

Caudal inverso®

Salida de frecuencia

Valores de caudal via

Totales de caudal comunicacidn digital

Solo directo 0 Hz Sin cambio Negativo
Sdlo inverso Incrementan Incrementan Negativo
Bidireccional Incrementan Disminuyen Negativo
Valor absoluto Incrementan Incrementan Positivo®
Negado/Sdélo directo Incrementan Incrementan Positivo
Negado/Bidireccional Incrementan Incrementan Positivo

(1) Fluido de proceso fluyendo en la misma direccion que la indicada por la flecha de direccion de caudal ubicada en el sensor.
(2) Consultar los bits del estatus de la comunicacion digital para una indicacion de si el caudal es positivo o negativo.
(3) Fluido de proceso fluyendo en direccion opuesta a la indicada por la flecha de direccion de caudal ubicada en el sensor.

Manual de configuracion y uso
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Configuracion opcional

8.7 Configuracion de eventos
Un evento ocurre si el valor en tiempo real de una variable de proceso especificada por el usuario varia por
encima o por debajo de un valor especificado por el usuario, o dentro o fuera de un rango especificado
por el usuario.
Los eventos se pueden usar para iniciar acciones del transmisor especificas. Las acciones posibles incluyen:
* Iniciar ajuste del cero
*  Poner a cero el total de masa
*  Poner a cero el total de volumen
* Poner a cero el total de volumen estdndar de gas
*  Poner a cero todos los totalizadores
* Iniciar/parar todos los totalizadores
Se pueden configurar hasta cinco eventos. Usted puede definir mas de un evento en una sola variable
de proceso si se desea.
Puede configurar una evento para iniciar multiples acciones, v.g., puede configurar el evento 1 para
que ponga a cero tanto el total de masa como el total de volumen.
Ademas, si su transmisor tiene una salida discreta, puede configurar una salida discreta para que se
active si el evento estd activo (ON), y se desactive si el evento se desactiva (OFF) (vea la Seccién 6.7).
Por ejemplo, la salida discreta puede abrir o cerrar una védlvula de acuerdo al estatus del evento.
8.7.1 Definicion de eventos
Para definir un evento:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
e Usando el comunicador, vea la Figura C-9.
Se requieren los siguientes pasos generales:
1. Seleccione el evento que va a definir.
2. Especifique el tipo de evento. Las opciones de tipo de evento se definen en la Tabla 8-5.
Tipos de evento
Tipo Descripcion
High (> A) Predeterminado. El evento discreto ocurrira si la variable asignada es mayor que el punto de
referencia (A)."
Low (< A) El evento discreto ocurrira si la variable asignada es menor que el punto de referencia (A)."
In Range El evento discreto ocurrira si la variable asignada es mayor que o igual a el punto de referencia inferior

(A) y menor que o igual a el punto de referencia superior (B).®

Out of Range El evento discreto ocurrira si la variable asignada es menor que o igual a el punto de referencia inferior

(A) o mayor que o igual a el punto de referencia superior (B).®

(1) Un evento no ocurre si la variable asignada es igual al punto de referencia.
(2) Un evento ocurre si la variable asignada es igual al punto de referencia.
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3. Asigne una variable de proceso al evento.
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4. Especifique el (los) punto(s) de referencia del evento — el (los) valor(es) al (os) que el evento
ocurrird o cambiard de estado (ON a OFF, o viceversa).

* Siel tipo de evento es High o Low, s6lo se usa un punto de referencia.

* Siel tipo de evento es In Range o Out of Range, se requieren dos puntos de referencia.

Nota: si se ha asignado un total de masa o de volumen a Evento 1 ¢ Evento 2y si también se ha
configurado como una variable del indicador, el tipo de evento es High o Low, y el transmisor se ha
configurado para permitir poner a cero los totalizadores desde el indicador, usted puede utilizar el
indicador para definir o cambiar el punto de referencia alto (Setpoint A). Vea la Figura C-10.

|epnes ap Jopipaw [ap
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5. Use la interfaz de entrada discreta (vea la Seccién 6.8) para asignar una o mas acciones al
evento, es decir, especifique la(s) accion(es) que el transmisor realizard si ocurre el evento.

Ejemplo Defina el evento 1 para detener todos los totalizadores cuando el
caudal masico en direccion directa o inversa sea menor que 2 Ib/min.

1. Especifique Ib/min como la unidad de caudal masico. Vea la
Seccion 6.4.1.

2. Configure el parametro Flow Direction para caudal bidireccional.
Vea la Seccién 8.6.

3. Seleccione Event 1.
4. Configure:

eplanbai ugloeinbiyuo)

* Event Type = Low
e Variable de proceso (PV) = Mass Flow Rate
* Low Setpoint (A) =2
5. Asigne Start/stop All Totals al evento discreto 1. Vea la Seccion 6.8.

8.7.2 Revisidn e informes del estatus de los eventos
Hay varias maneras en que se puede determinar el estatus de eventos:

* Si su transmisor tiene una salida discreta, la salida discreta se puede configurar para cambiar
los estatus de acuerdo al estatus del evento (vea la Seccidn 6.7).

* Se puede buscar el estatus del evento utilizando comunicacién digital:

Josiwisue.) [9p osn

- ProLink II muestra automdticamente la informacién de los eventos en el panel Informational
de la ventana Status, y también en la ventana Output Levels.

- El comunicador reporta los aventos activos en Process Variables > View Status o
Diag/Service > Test/Status.

8.8 Configuracion de limites y duracion de slug flow

Slugs — gas en un proceso de liquido o liquido en un proceso de gas — aparecen ocasionalmente en
algunas aplicaciones. La presencia de slugs puede afectar la lectura de densidad del proceso
considerablemente. Los pardmetros de slug flow pueden ayudar al transmisor a suprimir cambios
extremos en las variables de proceso, y también se pueden usar para identificar las condiciones

de proceso que requieren correccion.

(@)
o
S
=
Q
[S
=
o
o,
o
-]
o]
]
Q,
o
=]
D

Manual de configuracion y uso 83



Configuracion opcional

8.9

84

Los parametros de slug flow son los siguientes:

*  Limite inferior de slug flow — el punto por debajo del cual existird una condicién de slug flow.
Tipicamente, éste es el punto més bajo de densidad en el rango normal de densidad de su proceso.
El valor predeterminado es 0,0 g/cm?; el rango es 0,0-10,0 g/cm’.

*  Limite superior de slug flow — el punto por encima del cual existird una condicion de slug flow.
Tipicamente, éste es el punto mds alto de densidad en el rango normal de densidad de su proceso.
El valor predeterminado es 5,0 g/cm’; el rango es 0,0-10,0 g/cm’.

*  Duracion de slug flow — el nimero de segundos que el transmisor espera a que la condicién de
slug flow (fuera de los limites de slug flow) regrese a normal (dentro de los limites de slug flow).

Si el transmisor detecta slug flow:
* Se emite inmediatamente una alarma de slug flow.

*  Durante la duracién de la condicion de slug flow, el transmisor mantiene el caudal masico al
valor medido antes de la condicién de slug flow, independientemente del caudal masico medido
por el sensor. Todas las salidas que transmiten caudal mésico y todos los cédlculos internos que
incluyen caudal mésico usardn este valor.

* Sidespués de que transcurre el periodo de duracién de slug flow todavia exite la condicion de
slug flow, el transmisor hace que el caudal mésico se vaya a 0, independientemente del caudal
masico medido por el sensor. Todas las salidas que transmiten caudal mésico y todos los célculos
internos que incluyen caudal mésico usaran 0.

e Cuando la densidad del proceso regresa a un valor dentro de los limites de slug flow, la alarma
de slug flow se elimina y el caudal mésico toma el valor real medido.

Para configurar los pardmetros de slug flow:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-2.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-7.
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Nota: los limites de slug flow se deben introducir en g/cm’, aun si otra unidad ha sido configurada
para densidad. La duracion de slug flow se introduce en segundos.

Nota: el incremento del limite inferior de slug flow o la disminucion del limite superior de slug flow
aumentardn la posibilidad de condiciones de slug flow. Por otro lado, la disminucion del limite inferior
de slug flow o el incremento del limite superior de slug flow reducirdn la posibilidad de condiciones

de slug flow.

Nota: si se establece la duracion de slug flow a 0, se forzard el caudal mdsico a tomar el valor de 0 tan
pronto como se detecte la condicion de slug flow.

Configuracion de la manipulacion de fallos

Existen tres maneras en que el transmisor modelo 2400S puede reportar los fallos:
* Fijando las salidas a sus niveles de fallo configurados (vea las secciones 6.5.5, 6.6.5y 6.7.3.)
* Configurando una salida discreta para indicar el estatus de fallo
* Enviando una alarma al registro de alarmas activas

La prioridad de alarmas de estatus controla cudl de estos métodos se usa. Para algunos fallos solamente,
el el timeout de fallo (tiempo de espera del fallo) controla cuando se reporta el fallo.
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8.9.1 Prioridad de alarma de estatus

o
. . . . .. ®
Las alarmas de estatus se clasifican en tres niveles de prioridad. El nivel de prioridad controla el 3 i
comportamiento del transmisor cuando ocurre la condicion de alarma. Vea la Tabla 8-6. 23
21
o
Tabla 8-6 Niveles de prioridad de alarmas 2 3
o
0=
Nivel de prioridad Accion del transmisor g%
Fault (fallo) Si ocurre esta condicion, se generara una alarma y todas las salidas toman sus niveles de 2
fallo configurados. Vea el Capitulo 6.
Informational (informativa)  Si ocurre esta condicion, se generara una alarma pero no se afectan los niveles de salida.
Ignore (ignorar) Si ocurre esta condicién, no se generara una alarma (no se agrega una entrada al registro
de alarmas activas) y no se afectan los niveles de salida.
Algunas alarmas se pueden volver a clasificar. Por ejemplo: o
o
* El nivel de prioridad predeterminado para la alarma A20 (factores de calibracion no =l
introducidos) es Fault, pero usted puede volver a configurarla a Informational o Ignore. “5’
. .. . . Q
* El nivel de prioridad predeterminado para la alarma A102 (bobina fuera de rango) es g.
Informational, pero usted puede volver a configurarla a Ignore o Fault. 2
(1]
Para conocer una lista de todas las alarmas de estatus y los niveles de prioridad predeterminados, =
vea la Tabla 8-7. (Para obtener més informacién sobre las alarmas de estatus, incluyendo las posibles %
causas y sugerencias de solucién de problemas, vea la Tabla 11-4.) o
Para configurar la prioridad de alarmas:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
* Usando el comunicador, vea la Figura C-5.
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.
Alarmas de estatus y niveles de prioridad c
o
o Mensaje del comunicador oo &
Caddigo Prioridad Afectada por =
de alarma Mensaje de ProLink Il predeterminada Configurable timeout de fallo 2
(7]
A001 EEprom Checksum Error (Core Processor) Fault (fallo) No No 3
»
(E)EPROM Checksum Error (CP) <
A002 RAM Test Error (Core Processor) Fault No No
RAM Error (CP)
A003 Sensor Not Responding (No Tube Interrupt)  Fault Si Si
Sensor Failure
A004 Temperature sensor out of range Fault No Si
Temperature Sensor Failure o
A005 Input Over-Range Fault Si Si %
Input Overrange ‘é.
A006 Transmitter Not Characterized Fault Si No 8_
Not Configured s
o
A008 Density Outside Limits Fault Si Si 3
Density Overrange §
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Mensaje del comunicador

Alarmas de estatus y niveles de prioridad continuacién

Codigo Prioridad Afectada por

de alarma Mensaje de ProLink II predeterminada Configurable timeout de fallo

A009 Transmitter Initializing/Warming Up Fault Si No
Transmitter Initializing/Warming Up

A010 Calibration Failure Fault No No
Calibration Failure

A011 Excess Calibration Correction, Zero too Low  Fault Si No
Zero Too Low

A012 Excess Calibration Correction, Zero too High  Fault Si No
Zero Too High

A013 Process too Noisy to Perform Auto Zero Fault Si No
Zero Too Noisy

A014 Transmitter Failed Fault No No
Transmitter Failed

A016 Line RTD Temperature Out-Of-Range Fault Si Si
Line RTD Temperature Out-of-Range

A017 Meter RTD Temperature Out-Of-Range Fault Si Si
Meter RTD Temperature Out-of-Range

A020 Calibration Factors Unentered Fault Si No
Calibration Factors Unentered (FlowCal)

A021 Unrecognized/Unentered Sensor Type Fault No No
Incorrect Sensor Type (K1)

A029 Internal Communication Failure Fault No No
PIC/Daughterboard Communication Failure

A030 Hardware/Software Incompatible Fault No No
Incorrect Board Type

A031 Undefined Fault No No
Low Power

A032™ Meter Verification Fault Alarm Fault No No
Meter Verification/Outputs In Fault

A032® Outputs Fixed during Meter Verification Varia® No No
Meter Verification In Progress and Outputs
Fixed

A033 Tube Not Full Fault No Si
Tube Not Full

A034® Meter Verification Failed Info Si No
Meter Verification Failed

A035@ Meter Verification Aborted Info Si No
Meter Verification Aborted

A100 Primary mA Output Saturated Info Si@ No
Primary mA Output Saturated
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Alarmas de estatus y niveles de prioridad continuacién

g
L Mensaje del comunicador L. 35
Cdédigo Prioridad Afectada por 2o
de alarma Mensaje de ProLink I predeterminada Configurable timeout de fallo EE
A101 Primary mA Output Fxed Info Si¥ No g g
Primary mA Output Fxed § g
A102 Drive Over-Range Info Si No g°
Drive Overrange
A104 Calibration-In- Progress Info Si® No
Calibration in Progress
A105 Slug Flow Info Si No
Slug Flow
A106 Burst Mode Enabled Info Si® No o
Burst Mode Enabled %
A107 Power Reset Occurred Ignore Si No “_é‘
Power Reset Occurred §:
A110 Frequency Output Saturated Info Si® No ;
Frequency Output Saturated ':ED
Al11 Frequency Output Fixed Info Si® No §:
Frequency Output Fixed
A115 External Input Error Info Si No
External Input Error
A118 Discrete Output 1 Fixed Info Si® No
Discrete Output 1 Fixed
A1310 Meter Verification Info Alarm Info Si No
Meter Verification/Outputs at Last Value g
A131@® Meter Verification in Progress Info Yes No —
Meter Verification In Progress 5
A132 Simulation Mode Active Info Si% No g
Simulation Mode Active 3
e

(1) Aplica solo a sistemas que tengan la version original de la aplicacion de verificacion del medidor.

(2) Aplica solo a sistemas que tengan la verificacion inteligente del medidor (Smart Meter Verification).

(3) Si se configuran las salidas a Last Measured Value (iiltimo valor medido), la prioridad es Info. Si se configuran las salidas a Fault
(fallo), la prioridad es Fault (fallo).

(4) Se puede configurar como Info o Ignore, pero no como Fault.

8.9.2 Timeout de fallo

Si se detecta un fallo, el transmisor siempre establece el bit de estatus de “alarma activa”
inmediatamente. Sélo para alfunos fallos (vea la Tabla 8-7), las acciones de fallo para las salidas del
transmisor y su comunicacién digital no se implementan hasta que transcurre el timeout de fallo.
Durante el timeout de fallo, las salidas contindan transmitiento su ultimo valor medido.

El valor predeterminado del timeout de fallo es 0.
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Para configurar el timeout de fallo:

* Usando ProLink II, vea la Figura C-2. Usted puede usar el panel Analog Output o el panel
Frequency Output. Se almacena s6lo un valor. Si usted cambia el timeout de fallo en un panel,
el valor desplegado en el otro panel cambia autométicamente.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-8.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

8.10  Configuracion del indicador

Si su transmisor tiene un indicador, usted puede configurar una variedad de pardmetros que controlan
la funcionalidad del indicador.

8.10.1 Periodo de actualizacion

El parametro Update Period (periodo de actualizacién) (o Display Rate) controla qué tan a menudo se
actualiza el indicador con datos actuales. El valor predeterminado es de 200 milisegundos; el rango
de de 100 milisegundos a 10,000 milisegundos (10 segundos).

Para configurar el periodo de actualizacién:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
* Usando el comunicador, vea la Figura C-9.

* Usando los menus del indicador, vea la Figura C-14.

8.10.2 Idioma
El indicador se puede configurar para que use cualquiera de los siguientes idiomas para los datos y los
ments:

* Inglés

e Francés

e Alemin

* Espaiiol

Para establecer el idioma del indicador:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando los mends del indicador, vea la Figura C-14.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante el comunicador.

8.10.3  Habilitacidn e inhabilitacion de los parametros del indicador

La Tabla 8-8 muestra los pardmetros del indicador y describe su comportamiento cuando estdn
habilitados (se muestran) o inhabilitados (estan ocultos).
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Parametros del indicador

Parametro Habilitado (se muestra) Inhabilitado (oculto)

Totalizer Los operadores pueden iniciar o parar los Los operadores no pueden iniciar o parar los
start/stop totalizadores utilizando el indicador. totalizadores utilizando el indicador.

Totalizer Los operadores pueden poner a cero los totalizadores Los operadores no pueden poner a cero los totali-
reset de masa y volumen usando el indicador. zadores de masa y volumen usando el indicador.
Auto scroll El indicador se desplaza automaticamente, mostrando Los operadores deben utilizar el botén Scroll

cada variable de proceso a una rapidez configurable.  (desplazar) para ver las variables de proceso.

Off-line menu Los operadores pueden tener acceso al menu off-line  Los operadores no pueden tener acceso al menu

(ajuste del cero, simulacion y configuracion). off-line.
Off-line Los operadores deben utilizar una contrasefa para Los operadores pueden tener acceso al menu
password tener acceso al menu off-line. off-line sin una contrasefa.
Alarm menu  Los operadores pueden tener acceso al menu de Los operadores no pueden tener acceso al menu
alarmas (visualizacion y reconocimiento de alarmas).  de alarmas.
Acknowledge Los operadores pueden reconocer todas las alarmas  Los operadores deben reconocer las alarmas

all alarms actuales al mismo tiempo. individualmente.

Para configurar estos pardmetros:

e Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

e Usando el comunicador, vea la Figura C-9.

* Usando los mends del indicador, vea la Figura C-14.
Tenga en cuenta lo siguiente:

* Siusted usa el indicador para desactivar el aceso al mend off-line, éste desaparecera tan pronto
como usted salga del sistema de mendus. Si usted quiere volver a activar el acceso, debe usar
ProLink II o el comunicador.

* El pardmetro Scroll Rate (rapidez de desplazamiento) se utiliza para controlar la velocidad de
desplazamiento cuando se habilita el autodesplazamiento. Scroll Rate define cudnto tiempo
se mostrard en el indicador cada variable (vea la Seccién 8.10.5). El periodo de tiempo se
define en segundos; v.g., si scroll rate se establece a 10, cada variable del indicador se mostrara
por 10 segundos.

Si usted esta utilizando el comunicador o el indicador, debe habilitar el autodesplazamiento
antes de que pueda configurar el pardmetro Scroll Rate (vea la Seccién 8.10.3).

* La contrasefia off-line evita que usuarios no autorizados tengan acceso al menu off-line.
La contrasefia puede contener hasta cuatro niimeros.

Si usted esta utilizando el comunicador o el indicador, debe habilitar la contrasefia off-line
antes de poder configurarla (vea la Seccién 8.10.3).

8.10.4  Configuracion de la luz de fondo del LCD

El panel de LCD del indicador se puede encender o apagar. Para controlar la luz de fondo:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
* Usando el comunicador, vea la Figura C-9.
* Usando los menus del indicador, vea la Figura C-14.

Ademas, ProLink II y el comunicador le permiten controlar la intensidad de la luz de fondo. Usted puede
especificar un valor entre 0 y 63; entre mayor sea el valor, mayor serd la intensidad de la luz de fondo.
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8.10.5 Configuracion de las variables del indicador y de la precisién del indicador

El indicador puede desplegar hasta 15 variables de proceso una a una en cualquier orden. Usted puede
configurar las variables de proceso que se van a desplegar en el orden en que deben aparecer.

Ademads, puede configurar la precision para cada variable del indicador. La precision del indicador
controla el niimero de digitos a la derecha del lugar decimal. La precision se puede fijar a cualquier
valorde 0 a 5.

Para configurar las variables del indicador o la precision:
e Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-9.
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

La Tabla 8-9 muestra un ejemplo de configuracion de variables del indicador. Usted puede repetir variables,
y también puede especificar None para cualquier variable del indicador excepto Variable del indicador 1.
Para obtener informacién sobre cémo aparecerdn las variables en el indicador, vea el Apéndice D.

Ejemplo de configuracidn de variables del indicador

Variable del indicador Variable de proceso

Variable de indicador 1"

Caudal masico

Variable de indicador 2

Totalizador de masa

Variable de indicador 3

Caudal volumétrico

Variable de indicador 4

Totalizador de volumen

Variable de indicador 5

Densidad

Variable de indicador 6

Temperatura

Variable de indicador 7

Temperatura externa

Variable de indicador 8

Presion externa

Variable de indicador 9

Caudal masico

Variable de indicador 10

None (ninguna)

Variable de indicador 11

None

Variable de indicador 12

None

Variable de indicador 13

None

Variable de indicador 14

None

Variable de indicador 15

None

(1) La variable de indicador 1 no se puede establecer a None.
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8.11  Configuracion de la comunicacion digital

o
Los parametros de comunicacion digital controlan la manera en que el transmisor se comunicard utilizando % i
comunicacién digital. Se pueden configurar los siguientes parametros de comunicacion digital: ) f_mn_
2
* Ladireccion Modbus (usada para los tipos de conexién de puerto de servicio o Modbus) gg
*  Soporte de Modbus ASCII §§
* Ladirecciéon HART (usada sélo para los tipos de conexién HART) §§
* Modo de corriente de lazo =
*  Proteccién contra escritura del puerto infrarrojo
*  Orden de byte de punto flotante
* Retardo adicional de la respuesta de comunicacién
* Indicador de fallo digital
*  Modo burst o
» Asignaciones de PV, SV, TV y QV 2
E
]
8.11.1  Configuracion de direcciones y parametros relacionados 2
=]
Se pueden usar dos direcciones para identificar o conectarse al transmisor: la direccién Modbus y la 3
direcciéon HART. Usted puede configurar cualquiera de ellas o las dos, o dejarlas en los valores ':ED
predeterminados. =
o
El puerto de servicio siempre responde a cualquiera de las siguientes direcciones:
* Ladireccién del puerto de servicio (111)
* Ladireccién Modbus configurada (predeterminada=1)
Configuracion de la direccion Modbus
El conjunto de direcciones Modbus vélidas depende de si se tiene habilitado o inhabilitado el soporte
de Modbus ASCII (vea la siguiente seccidn). Las direcciones Modbus validas son las siguientes: <
*  Modbus ASCII habilitado: 1-15, 32-47, 64-79, 96110 o
o
*  Modbus ASCII inhabilitado: 0-127 g
Para configurar la direccién Modbus: §
e Usando ProLink II, vea la Figura C-3. 3

e Usando el comunicador, vea la Figura C-8.

» Usando el indicador, vea la Figura C-14.

Habilitacion o inhabilitacion del soporte de Modbus ASCII

Cuando el soporte de Modbus ASCII esta habilitado, el puerto de servicio puede aceptar solicitudes
de conexion que usen Modbus ASCII o Modbus RTU. Cuando el soporte de Modbus ASCII esta
inhabilitado, el puerto de servicio no puede aceptar solicitudes de conexién que usen Modbus ASCII.
Sélo las conexiones de Modbus RTU son aceptadas.

La principal razén de inhabilitar el soporte Modbus ASCII es permitir una gama mds amplia de
direcciones Modbus para el puerto de servicio.

Para habilitar o inhabilitar el soporte Modbus ASCII:
e Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

e Usando el comunicador, vea la Figura C-8.
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» Usando el indicador, vea la Figura C-14.
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Configuracion de la direccion HART

La direccion HART del transmisor es utilizada por dispositivos en una red para identificar y comunicarse
con el transmisor utilizando el protocolo HART. La direccién HART debe ser tinica en la red.

Las direcciones HART validas son 0-15.
Para configurar la direccion HART:
e Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-8.
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Nota: los dispositivos que utilicen el protocolo HART para comunicarse con el transmisor pueden
utilizar la direccion HART o la etiqueta HART (vea la Seccion 8.12). Usted puede configurar una o
las dos, segiin lo requieran sus otros dispositivos HART.

Nota: si usted cambia la direccion HART, es posible que también quiera cambiar el pardmetro Loop
Current Mode (modo de corriente de lazo). Vea la siguiente seccion.

Configuracion del parametro Loop Current Mode

El pardmetro Loop Current Mode (modo de corriente de 1azo) se usa para fijar o quitar el modo fijo de
la salida de mA:

* Siel pardmetro Loop Current Mode estd inhabilitado: La salida de mA est4 fija a 4 mA, y por
lo tanto no se puede usar para reportar datos de proceso.

* Siel pardmetro Loop Current Mode estd habilitado: La salida de mA reportard datos de proceso
como se configure.

Usted debe usar ProLink II para configurar el pardmetro Loop Current Mode. Vea la Figura C-3.

Nota: cuando usted usa ProLink Il para establecer la direccion HART a 0, ProLink Il también habilita
el pardmetro Loop Current Mode (pone una marca en la casilla). Cuando usted usa ProLink Il para
establecer la direccion HART a cualquier otro valor, ProLink Il también inhabilita el pardmetro Loop
Current Mode. Usted puede aceptar este cambio o quitar la marca de la casilla antes de hacer clic en
OK (Aceptar) o en Apply (Aplicar).

8.11.2  Proteccion contra escritura del puerto infrarrojo

El puerto infrarrojo (IrDA) del indicador se puede proteger contra escritura o se le puede quitar la
proteccion. Para hacer esto:

* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
* Usando el comunicador, vea la Figura C-5.

* Usando los mends del indicador, vea la Figura C-14.

8.11.3  Orden de bytes de punto flotante

Se usan cuatro bytes para transmitir valores de punto flotante. Para conocer el contenido de los bytes,
vea la Tabla 8-10.
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Contenido de bytes en comandos de Modbus y respuestas

o
e -
Byte Bits Definiciones 28
Q ~
1 SEEEEEEE S = Signo gD
E = Exponente i =
2 EMMMMMMM E = Exponente gg
M = Mantisa 2 o
oQ

MMMMMMM M M = Mantisa &

MMMMMMMM M = Mantisa

El orden de bytes predeterminado para el transmisor modelo 24008 es 3-4—1-2. Es posible que usted
necesite restablecer el orden de bytes para que coincida con el que usa un host remoto o PLC. Los c6digos
de orden de bytes se muestran en la Tabla 8-11.

Para configurar el orden de bytes usando ProLink II, vea la Figura C-3.
Nota: este pardmetro afecta solo a las comunicaciones Modbus. Las comunicaciones HART no cambian.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador ni en el comunicador.

Cddigos de orden de bytes y drdenes de bytes

Codigo de orden de bytes Orden de bytes
1-2-3-4
3-4-1-2
2—1-4-3
4-3-2-1

eplanbai ugloeinbiyuo)

o

W=

8.11.4  Retardo adicional de la respuesta de comunicacion

Algunos hosts o PLCs funcionan a velocidades mas bajas que el transmisor. Para sincronizar la
comunicacién con estos dispositivos, usted puede configurar un retardo adicional para agregarlo a
cada respuesta que el transmisor envia al host remoto.

Nota: este pardmetro afecta solo a las comunicaciones Modbus. Las comunicaciones HART no cambian.

Josiwisue.) [9p osn

La unidad bésica de retardo es en términos de 2/3 del tiempo de un caracter como se calcula para el
ajuste actual de velocidad de transmision del puerto serial y los pardmetros de transmision de caracteres.
Esta unidad de retardo basica se multiplica por el valor configurado para llegar al retardo adicional total.
Usted puede especificar un valor en el rango de 1 a 255.

Para configura el retardo adicional de la respuesta de comunicacién usando ProLink II, vea la Figura C-3.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador ni en el comunicador.

8.11.5  Configuracion del indicador de fallo digital

El transmisor puede indicar condiciones de fallo utilizando un indicador de fallo digital. La Tabla 8-12
muestra las opciones para el indicador de fallo digital.
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Indicadores y valores de salida de fallo de comunicacion digital

ProLink I Comunicador

opciones del indicador de fallo opciones del indicador de fallo Valor de la salida de fallo

Upscale (final de la escala) Upscale (final de la escala) | as variables de proceso indican que el
valor es mayor que el limite superior del
sensor.

¢ | os totalizadores se detienen.

Downscale (principio de la escala) Downscale (principio de la escala) e Las variables de proceso indican que el
valor es menor que el limite inferior del
sensor.

* Los totalizadores se detienen.

Zero IntZero-All O e Las variables de caudal toman el valor
que representa caudal cero. La densidad
es transmitida como cero.

e La temperatura es transmitida como 0 °C,
o el equivalente si se utilizan otras
unidades (v.g. 32 °F).

¢ Los totalizadores se detienen

Not-A-Number (NAN) Not-a-Number e Las variables de proceso reportan IEEE
(no es un numero) NAN.
* La ganancia de la bobina impulsora es
transmitida tal como se mide.
¢ os enteros Modbus escalados son
transmitidos como Max Int.
¢ Los totalizadores se detienen.

Flow to Zero (caudal a cero) IntZero-Flow 0 e | as variables de caudal toman el valor
que representa caudal cero;
¢ Otras variables de proceso son
transmitidas tal como se miden.
e | os totalizadores se detienen.

None (predeterminado) None e as variables de proceso son transmitidas
tal como se miden.
* Los totalizadores se incrementan si estan
en ejecucion.

Para configurar el indicador de fallo digital:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando el comunicador, vea la Figura C-8.

Nota: por omision, el transmisor reporta inmediatamente un fallo cuando se encuentra uno. Usted
puede retrasar el reporte de fallos cambiando el timeout de fallo. Vea la Seccion 8.9.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

8.11.6  Configuracion del modo burst

El modo burst es un modo especializado de comunicacion durante el cual el transmisor emite regularmente
informacion digital HART sobre la salida de mA. Normalmente, el modo burst esta inhabilitado, y se debe
habilitar sélo si otro dispositivo de la red requiere comunicacién en modo burst.

Para configurar el modo burst:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

94 Transmisores modelo 24008 de Micro Motion® con salidas analégicas



Configuracion opcional

Nota: si usted estd usando ProLink Il con una conexion HART/Bell 202 al transmisor, perderd la

o
conexion cuando se habilite el modo burst. Es posible que quiera usar un tipo de conexion diferente, ey
. =
o usar el comunicador. 3 8
Q
. . S
e Usando el comunicador, vea la Figura C-8. & o
. . . g . . . . o
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador. e 3
. . )
Se requieren los siguientes pasos generales: £8
1. Habilite del modo burst. 2
2. Especifique la salida de modo burst. Las opciones se describen en la Tabla 8-13.
Opciones de salida de modo burst
Parametro
Etiqueta de Etiqueta del o
ProLink Il comunicador Definicion -
Primary variable PV El transmisor repite la variable primaria (en unidades de medicion) “E
en cada burst (v.g., 14,0 g/s, 13,5 g/s, 12,0 g/s). §
PV current & % % range/current El transmisor envia el porcentaje de rango de la PV y el nivel real de §:
of range mA de la PV en cada burst (v.g., 25%, 11,0 mA). 3
Dynamic vars &  Process variables/current  El transmisor envia las variables PV, SV, TV y la cuaternaria (QV) £
PV current” en unidades de medicién y la lectura real en miliamperios de la PV en g_
cada burst (v.g., 50 Ib/min, 23 °C, 50 Ib/min, 0,0023 g/cm?®, 11,8 mA). =
Transmitter vars ~ Fld dev var El transmisor envia cuatro variables de proceso en cada burst. Vea el
Paso 3.
Read device Not available El transmisor envia cuatro variables de proceso en cada burst, ademas
variables with del estatus de cada variable. Vea el Paso 3.
status
(1) Este ajuste del modo burst se usa generalmente con el convertidor de seiial HART Tri-Loop™". Vea el manual del Tri-Loop para
obtener informacion adicional.
c
(V2]
o
3. Si usted especifico Transmitter vars o Fld dev var en el Paso 2, especifique las cuatro variables &
de proceso que se enviardn en cada burst. =
=}
(7]
8.11.7  Configuracion de las asignaciones de PV, SV, TVy QV g
o

En el transmisor, se definen cuatro variables para comunicacién HART: la PV (variable primaria),
la SV (variable secundaria), la TV (variable terciaria) y la QV (variable cuaternaria). Se asigna una
variable de proceso, tal como caudal mdsico, a cada variable HART.

Los valores de las variables de proceso asignadas se pueden reportar o leer en varias maneras:

* LaPV esreportada autométicamente a través de la salida de mA. También se puede buscar
mediante comunicacién digital o se puede reportar mediante el modo burst. Si usted cambia la
PV, la variable de proceso asignada a la salida de mA cambia automdticamente, y viceversa.
Vea la Seccién 6.5.1.

* La SV no es reportada a través de una salida. Se puede buscar mediante comunicacién digital
o se puede reportar mediante el modo burst.

* LaTV esreportada automaticamente a través de la salida de frecuencia, si el transmisor tiene
una salida de frecuencia. También se puede buscar mediante comunicacién digital o se puede
reportar mediante el modo burst. Si usted cambia la TV, la variable de proceso asignada a la
salida de frecuencia cambia automdticamente, y viceversa. Vea la Seccién 6.6.1.
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* LaQV no esreportada a través de una salida. Se puede buscar mediante comunicacion digital
o se puede reportar mediante el modo burst.
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8.12

La Tabla 8-13 muestra las asignaciones vélidas para PV, SV, TV y QV en el transmisor modelo 2400S AN.

Para configurar las asignaciones:

* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.

* Usando el comunicador, se puede configurar sélo la PV, la TV y la QV. Para configurar la PV
y la TV, vea la Figura C-8. Para configura la QV, vea la Figura C-4 y use la opcién View QV.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.

Asignaciones de variables de proceso para PV, SV, TV y QV

Variable de proceso

PV SV TV

3]
<

Caudal masico

Caudal volumétrico

Temperatura

Densidad

Caudal volumétrico estandar de gas

Ganancia de la bobina impulsora

NSNS NS
NSNS NS

Total de masa

Total de volumen

Inventario masico

Inventario volumétrico

Presion externa

Temperatura externa

Temperatura de la tarjeta

Inventario de volumen estandar de gas

Total de volumen estandar de gas

Amplitud de pick-off izquierdo (LPO)

Amplitud de pick-off derecho (RPO)

Temperatura del medidor (sélo sensores de la serie T)

Frecuencia de tubos vacios

Caudal de cero vivo

AN ENENENENENENENENENEYE YR YN NN N NN

Configuracion de los ajustes del dispositivo

Los ajustes del dispositivo se usan para describir los componentes del medidor de caudal. La Tabla 8-15

muestra y define los ajustes de dispositivo.

Nota: la identificacion (ID) de dispositivo HART, que se muestra en algunos meniis, se puede establecer una
vez unicamente, y generalmente esto se hace en la fabrica utilizando el niimero de serie del dispositivo como
ID. Si no se ha establecido el ID de dispositivo HART, su valor es 0.
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Ajustes de dispositivo

g
2
Parametro Descripcién 35
o2
HART tag También conocida como “etiqueta de software”. Es utilizada por algunos dispositivos de la red para gﬁ:
(etiqueta HART)™ identificar y comunicarse con este transmisor mediante el protocolo HART. La etiqueta HART debe =3
ser unica en la red. Si no se tendra acceso al transmisor utilizando el protocolo HART, no se requiere = §
la etiqueta HART. o=
. L. Qo O
Longitud maxima: 8 caracteres. g =
Descriptor Cualquier descripcidon suministrada por el usuario. No se utiliza en el procesamiento del transmisor, 2
por lo tanto no se requiere.
Longitud maxima: 16 caracteres.
Message Cualquier mensaje suministrado por el usuario. No se utiliza en el procesamiento del transmisor,
(mensaje) por lo tanto no se requiere.
Longitud maxima: 32 caracteres.
Date (fecha) Cualquier fecha seleccionada por el usuario. No se utiliza en el procesamiento del transmisor, por lo
tanto no se requiere. o
(1) Los dispositivos que utilicen el protocolo HART para comunicarse con el transmisor pueden utilizar la direccion HART (vea la %
Seccion 8.11.1) o la etiqueta HART. Usted puede configurar una o las dos, segiin lo requieran sus otros dispositivos HART. Q@
3
. . .. o,
Para configurar los ajustes del dispositivo: =3
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3. E
. . =
* Usando el comunicador, vea la Figura C-8. e
o
Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador. ®
Si usted estd introduciendo una fecha:
*  Con ProLink II, utilice las flechas izquierda y derecha ubicadas en la parte superior del
calendario para seleccionar el afio y el mes, luego haga clic en una fecha
e Con un comunicador, introduzca un valor en la forma mm/dd/yyyy.

8.13  Configuracién de los parametros del sensor g
Los pardmetros del sensor se usan para describir el sensor del medidor de caudal. No se usan en el =
procesamiento del transmisor; por lo tanto, no se requieren. Se pueden cambiar los siguientes parametros g
del sensor: 2

, . 3

e Numero de serie i
o

-

*  Material del sensor
* Material del revestimiento
* Brida
Para configurar los pardmetros del sensor:
* Usando ProLink II, vea la Figura C-3.
* Usando el comunicador, vea la Figura C-8.

Nota: esta funcionalidad no estd disponible mediante los meniis del indicador.
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Compensacion de presion, compensacion
de temperatura y sondeo

9.1

9.2

Generalidades
Este capitulo describe los siguientes procedimientos:
*  Configuracion de la compensacién de presion — vea la Seccién 9.2
* Configuracién de la compensacion de temperatura externa — vea la Seccién 9.3

*  Configuracion del sondeo (polling) — vea la Seccién 9.4

Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido comunicacion. En todos los
procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.

Nota: en todas las secuencias de tecla del comunicador descritas en esta seccion se supone que usted
estd comenzando desde el menii “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion.

Compensacion de presion

El transmisor modelo 2400S AN puede compensar el efecto de la presion sobre los tubos de caudal
del sensor. El efecto de la presion se define como el cambio en la sensibilidad de caudal y densidad
del sensor debido al cambio en la presién del proceso con respecto a la presién de calibracion.

Nota: la compensacion de presion es un procedimiento opcional. Realice este procedimiento solo si lo
requiere su aplicacion.

9.2.1 Opciones
Hay dos maneras de configurar la compensacién de presion:

* Si la presion de operacidn es un valor estdtico conocido, usted puede introducir el valor de
presion externa en el software, y no necesitard sondear (poll) un dispositivo de medicién
de presion.

* Silapresion de operacion varia significativamente, usted debe configurar el transmisor para

que busque un valor de presion actualizado en un dispositivo de medicién de presion externa.
El sondeo requiere comunicacién HART/Bell 202 sobre la salida de mA.

Nota: si usted configura un valor de presion estdtica, asegiirese de que sea exacto. Si usted configura
el sondeo (polling) para la presion, asegiirese de que el dispositivo de medicion de presion sea
preciso y confiable.
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Compensacion de presion, compensacion de temperatura y sondeo

9.2.2 Factores de correccion de presion

Cuando se configura la compensacion de presion, usted debe proporcionar la presion de calibracion
de caudal — la presion a la cual fue calibrado el medidor de caudal (por lo tanto, este valor define la
presion a la cual no se afectara el factor de calibracién). Introduzca 20 PSI a menos que el documento
de calibracién para su sensor indique una presion de calibracion diferente.

Se pueden configurar dos factores de presion adicionales: uno para caudal y uno para densidad. Estos
se definen como se indica a continuacidn:

* Factor de caudal — el cambio porcentual en el caudal por psi
e  Factor de densidad — el cambio en la densidad del fluido, en g/cm’/psi

No todos los sensores o aplicaciones requieren factores de correccién de presion. Para los valores de
correccidn de presion que se usaran, obtenga los valores de efecto de presion en la hoja de datos del
producto correspondiente a su sensor, luego invierta los signos (v.g., si el factor de caudal es
0,000004 % por PSI, introduzca un factor de caudal para correccion de presion de

—0,000004 % por PSI)..

9.2.3 Configuracion
Para habilitar y configurar la compensacién de presion:
*  Con ProLink II, vea la Figura 9-1.

*  Con el comunicador, vea la Figura 9-2.

Configuracion de la compensacion de presion con ProLink I

Habilite Establezca la unidad de medicion" Configure
View > ProLink > ProLink >
Preferences »  Configuration > »  Configuration >
$ Pressure Pressure
Habilite External Pressure ¢ l
Compensation ‘ Introduzca Pressure units ‘ ‘ Introduzca Flow factor ‘

‘ Introduzca Density factor

A 4

100

i v

‘ Introduzca Cal pressure ‘

l—PoI 1? Static?—l

Vaya a Polling Introduzca
(1) Se debe configurar la unidad de medicion de presion de manera Setup External Pressure
que coincida con la unidad de presion usada por el dispositivo
externo. Vea la Seccion 6.4.
(2) Vea la Seccion 9.4.
(3) Si se configuro previamente. Se permite el sondeo de temperatura. Desactive el
Vea la Seccion 9.4. sondeo g?
presion
v
Completado
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Configuracion de la compensacion de presidn con el comunicador

Establezca la unidad Confi i s 8
iy (1) onfigure la compensacion de presion 3
de medicion de presion 3
i o
>
On-Line Menu > On-Line Menu > 4
5 Detailed Setup 5 Detailed Setup g.
v v >
‘ 2 Config field dev var ‘ ‘ 1 Charize Sensor ‘
4 Pressure 6 Pressure Comp
‘ Introduzca Pressure unit ‘ Habilite la compensacion
de presion
‘ Introduzca Flow fctr ‘ L
o
Home l g,,
‘ Introduzca Dens fctr ‘ g.
e EE— =1
{ ]
o
Introduzca Flowcal pressure %
3
FPOH?J_StaﬁC?_l g
&
(1) Se debe configurar la unidad de medicion de presion Introduzca Static o
Send
de manera que coincida con la unidad de presion Pressure =
usada por el dispositivo externo. Vea la Seccion 6.4.
(2) Vea la Seccion 9.4.
(3) Si se configuro previamente. Se permite el sondeo
de temperatura. Vea la Seccion 9.4. Vaya a Polling
Setup(z)
Desactive el sondeo
para presion® g)
c
v g.
Completado 3
o
o
T
&
9.3 Compensacion de temperatura externa g
Se puede usar compensacion de temperatura externa con la aplicaciéon de medicién de petréleo o con 5
la aplicacién de densidad mejorada.
Hay dos maneras de configurar la compensacién de temperatura externa:
* Si la temperatura de operacion es un valor estitico conocido, usted puede introducir el valor
de temperatura en el software, y no necesitard sondear (poll) un dispositivo de medicién de
temperatura.
* Sila temperatura de operacién varia significativamente, usted debe configurar el transmisor s
para que busque un valor de temperatura actualizado en un dispositivo de medicién de )
. L . o
temperatura externa. El sondeo requiere comunicacién HART/Bell 202 sobre la salida de mA. o
°
=
Nota: si usted configura un valor de temperatura estdtica, asegiirese de que sea exacto. Si usted configura 2
. . ; 9 L )
sondeo (polling) para temperatura, asegiirese de que el dispositivo de medicion de temperatura externa sea o)
preciso y confiable. 3
3
o
o
o
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Para habilitar y configurar la compensacién de temperatura externa:
*  Con ProLink II, vea la Figura 9-3.

e Con el comunicador, vea la Figura 9-4.

Configuracion de la compensacion de temperatura externa con ProLink Il

Habilite Configure
View Menu > Poll—Y¥Static?
Preferences
l v v
o ProLink > Desactive el sondeo
Habilite Use External Configuration > de temperatura®
Temperature
Temperature l
Apply l ProLink >
‘ Introduzca Temperature ‘ Configuration >
A 1
v units'” Temperature
. .. Introduzci External
(1) Se debe configurar la unidad de medicion ‘ ‘
.. temperature
de temperatura de manera que coincida -
. . ) Vaya a Polling
con la unidad de temperatura usada por el Setup®? —
dispositivo externo. Vea la Seccion 6.4. i A
(2) Vea la Seccion 9.4.

(3) Si se configurd previamente. Se permite c ‘I' ad
sondeo para presion. Vea la Seccion 9.4. ompletado

Configuracion de la compensacion de temperatura externa con el comunicador

Establezca la unidad

d dicién d L) Configure la compensacion de presiéon
e medicion de presién

¥
On-Line Menu > On-Line Menu >
5 Detailed Setup 5 Detailed Setup
‘ 2 Config field dev var ‘ ‘ 1 Charize Sensor ‘
‘ 4 Pressure ‘ ‘ 6 Pressure Comp ‘

v

‘ Introduzca Pressure unit ‘

Habilite la compensacion
de presiéon

‘ Introduzca Flow fctr ‘
Home i

‘ Introduzca Dens fctr ‘

'

Introduzca Flowcal pressure

PoII?J—S tatic?j

_ Introduzca Static
Send
Pressure
. Yy Send
(1) Se debe configurar la unidad de medicion de [ send ]
Incl Vaya a Pollin
tempemtura de manera que coincida con lq ' ys St 9
unidad de temperatura usada por el dispositivo
externo. Vea la Seccion 6.4. Desactive el sondeo
.. ign ()
(2) Vea la Seccion 9.4. de presién
(3) Si se configuro previamente. Se permite sondeo l
para presion. Vea la Seccion 9.4. Completado
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9.4 Configuracion de sondeo (polling)

El sondeo se usa para recuperar datos de temperatura o presioén de un dispositivo externo. Usted puede
buscar en uno o dos dispositivos externos. Es decir, usted puede sondear buscando temperatura, presion,
0 tanto temperatura como presion.

Nota: el valor de temperatura sondeado se usa sélo para calcular la variable derivada en aplicaciones de
densidad mejorada o el valor CTL en aplicaciones de medicion de petréleo. El valor de temperatura
proporcionado por el sensor se utiliza para todos los otros cdlculos que requieran un valor de temperatura.

El sondeo requiere protocolo HART sobre la capa fisica Bell 202. Usted debe asegurarse de que la
salida primaria de mA ha sido cableada para utilizar protocolo HART. Vea el manual de instalacion de
Su transmisor.

Para configurar el sondeo:
e Con ProLink II, vea la Figura 9-5.

e Con el comunicador, vea la Figura 9-6.

Nota: antes de configurar el sondeo, verifique que la compensacion de presion o la compensacion de
temperatura externa haya sido habilitada (vea la Seccion 9.2 y Seccion 9.3).

Configuracion del sondeo con ProLink Il

Sondeo para presion Sondeo para temperatura

ProLink > ProLink >
Configuration > Configuration >
Temperature

Establecer External
temperature

a32°F (0°C)
‘ Polled variables ‘

|

v v

‘ Polled variable 1 ‘ —+ Polled variable 2 ‘ (1) Escoja Primary si es posible que se tenga
l i acceso al dispositivo externo mediante otro

dispositivo que actiie como un maestro
secundario (v.g., un comunicador).
Escoja Secondary si es posible que se
tenga acceso al dispositivo externo
mediante otro dispositivo que actiie como

v

Especificar Polling control‘"

‘ Especificar Polling control®

Introducir la etiqueta HART
(HART tag)
del dispositivo externo

v

‘Especificar Process variable‘

v

Completado

Manual de configuracion y uso

Introducir la etiqueta HART
(HART tag)
del dispositivo externo

v

‘Especificar Process variable‘

Completado

un maestro primario.

(2) Si usted estd configurando tanto Polled
Variable 1 como Polled Variable 2,
utilice el mismo ajuste Polling Control
para ambas. Si no, se utilizard Poll as
Primary para ambos dispositivos.
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Configuracion del sondeo con el comunicador

Sondeo para presion Sondeo para temperatura
On-Line Menu > On-Line Menu >
5 Detailed Setup 5 Detailed Setup
‘ 1 Charize Sensor ‘ ‘ 1 Charize Sensor ‘
9 Ext temp

Establecer Static
temperature
a32°F (0°C)

v

‘ 8 Polling setup ‘

|
v v

‘ Especificar Poll Control 1" —% Especificar Poll Control 2%

v v

‘ Introducir Ext Dev Tag 1 ‘ ‘ Introducir Ext Dev Tag 2 ‘
‘ Especificar Polled Var 1 ‘ ‘ Especificar Polled Var 2 ‘

-Home

Completado Completado

(1) Escoja Primary si es posible que se tenga

(2

~

acceso al dispositivo externo mediante otro
dispositivo que actile como un maestro
secundario (v.g., un comunicador).
Escoja Secondary si es posible que se
tenga acceso al dispositivo externo
mediante otro dispositivo que actiie como
un maestro primario.

Si usted estd configurando tanto Polled
Variable 1 como Polled Variable 2,
utilice el mismo ajuste Poll Control

para ambas. Si no, se utilizard Poll as
Primary para ambos dispositivos.
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LY 4

Prestaciones de medicion

10.1

10.2

Generalidades

Este capitulo describe los siguientes procedimientos:
*  Verificacién del medidor — vea la Seccién 10.3
*  Validacién del medidor y ajuste de los factores del medidor — vea la Seccién 10.4
* Calibracién de densidad — vea la Seccién 10.5

e Calibracion de temperatura — vea la Seccién 10.6

Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido comunicacion. En todos los
procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.

Nota: en todas las secuencias de tecla del comunicador descritas en esta seccion se supone que usted
estd comenzando desde el menii “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion.

Validacion del medidor, verificacion del medidor y calibracion

El transmisor modelo 2400S soporta los siguientes procedimientos para la evaluacion y ajuste de las
prestaciones de medicion:

e Verificacién del medidor — establece la confianza en las prestaciones del sensor mediante el
andlisis de variables secundarias asociadas con el caudal y la densidad

e  Validaciéon del medidor — confirma las prestaciones mediante la comparacion de las
mediciones del sensor con respecto a un patrén primario

* Calibracién — establece la relacién entre la variable de proceso (caudal, densidad o temperatura)
y la sefial producida por el sensor

Estos tres procedimientos se describen y se comparan en las secciones 10.2.3 ala 10.2.4. Antes de
realizar cualquiera de estos procedimientos, revise estas secciones para garantizar que esté realizando
el procedimiento adecuado a sus propdsitos.

10.2.1 Verificacion del medidor

La verificacién del medidor evalda la integridad estructural de los tubos del sensor comparando la
rigidez actual de los tubos con respecto a la rigidez medida en la fbrica. La rigidez se define como la
deflexion del tubo por unidad de carga, o fuerza divida entre el desplazamiento. Debido a que un
cambio en la integridad estructural cambia la respuesta del sensor a la masa y a la densidad, este valor
se puede usar como un indicador de las prestaciones de medicién. Los cambios en la rigidez de los
tubos son ocasionados generalmente por erosion, corrosion o dafio a los tubos.

Nota: Micro Motion recomienda realizar la verificacion del medidor a intervalos regulares.
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Prestaciones de medicion

Existen dos versiones de la aplicacion de verificacion del medidor: la versién original y la verificacién
inteligente del medidor (Smart Meter Verification) de Micro Motion. La Tabla 10-1 muestra los
requerimientos para cada version. La Tabla 10-2 proporciona una comparacién de las dos versiones.

Nota: si usted tiene instalada una version anterior de ProLink Il o una descripcion de dispositivos
anterior del comunicador, no podrd tener acceso a las caracteristicas adicionales de la verificacion
inteligente del medidor. Si tiene instalada una version actualizada de ProLink I o si tiene el
comunicador con la version original de la verificacion del medidor, los procedimientos de
verificacion del medidor serdn un poco diferentes que los que se muestran aqui.

Requerimientos de version para la aplicacion de verificacion del medidor

Tipo de requerimiento

Aplicacién de verificacion del medidor

Versién original

Verificacion inteligente del medidor

Transmisor

vi.0

v4.0

Requerimientos de ProLink I

v2.5

v2.9

Requerimientos de descripcion
de dispositivos (DD) de HART

Rev 1 del comunicador de campo 375,
DD rev 1

Rev 4 del comunicador de campo 375,
DD rev 2

Comparacion de las caracteristicas y funciones de verificacion del medidor: version original con
respecto a la verificacion inteligente del medidor

Caracteristica o funcion

Aplicacién de verificacion del medidor

Version original

Verificacion inteligente del medidor

Interrupcion del proceso

No es necesario detener el caudal

No es necesario detener el caudal

Interrupcion de la medicion

Tres minutos. Las salidas toman los
siguientes valores:

¢ Ultimo valor medido

* Valor de fallo configurado

Opcidn del usuario:

 Continuar con la medicion. No se
interrumpe la medicién. La prueba tarda
aproximadamente 90 segundos.

» Ultimo valor medido. Las salidas quedan
fijas y la medicion se interrumpe durante
aproximadamente 140 segundos.

* Valor de fallo configurado. Las salidas
quedan fijas y la medicién se interrumpe
durante aproximadamente 140 segundos.

Almacenamiento de resultados

Se guardan los resultados sélo de pruebas
ejecutadas con ProLink Il, y se guardan en el
PC

Se almacenan en el transmisor los veinte
resultados mas recientes,
independientemente de la herramienta
utilizada para ejecutar el procedimiento. Para
las pruebas ejecutadas con ProLink Il, se
almacenan datos adicionales en el PC.

Datos de resultados en el
indicador

Pasa/fallo/cancelar para la prueba actual

Para todos los resultados almacenados en el
transmisor:

* Pasa/fallo/cancelar

* Codigo de cancelacion (si es relevante)

* Rigidez de los pickoffs derecho e izquierdo
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Comparacion de las caracteristicas y funciones de verificacion del medidor: versién original con
respecto a la verificacion inteligente del medidor continuacion

(%)

o

Aplicacion de verificacion del medidor _g

©

Caracteristica o funcién Version original Verificacion inteligente del medidor §
Datos de resultados con el Pasa/precaucion/cancelar para la prueba Para todos los resultados almacenados en el g;
comunicador actual transmisor: =]

¢ Pasa/precaucion/cancelar

* Codigo de cancelacion (si es relevante)

* Rigidez de los pickoffs derecho e izquierdo

¢ Tabla de comparacion para los resultados
almacenados

* Grafica de comparacion para los
resultados almacenados

Datos de resultados con Para todos los resultados almacenados en el  Para todos los resultados almacenados en el
ProLink Il : transmisor:
* Pasa/fallo/cancelar * Pasa/fallo/cancelar
» Cédigo de cancelacion (si es relevante) * Codigo de cancelacion (si es relevante) o
* Rigidez de los pickoffs derecho e izquierdo e Rigidez de los pickoffs derecho e izquierdo a
* Metadatos de ejecucion de la prueba * Metadatos de ejecucion de la prueba 73
* Graficas de comparacién » Graficas de comparacion 8
* Informes de prueba * Informes de prueba o
* Exportacion de datos y capacidades de * Exportacion de datos y capacidades de =]
manipulacion manipulacion 2
Métodos de puesta en marcha Manual Manual &
Programador 3
Evento 2

Entrada discreta"

=)
O
=

(1) Para utilizar este método, se debe configurar el canal B como una entrada discreta.

10.2.2  Validacion del medidor y factores del medidor

La validacion del medidor compara un valor de medicién reportado por el transmisor con un patrén
de medicién externo. La validacion del medidor requiere un punto de entrada.

Nota: para que la validacion del medidor sea iitil, el patron de medicion externo debe ser mds preciso
que el sensor. Vea la hoja de datos del sensor para conocer su especificacion de precision.

Si la medicién de caudal mésico, caudal volumétrico o densidad del transmisor es considerablemente
diferente con respecto al patron de medicion externo, tal vez quiera ajustar el factor de medidor
correspondiente. Un factor de medidor es el valor por el cual el transmisor multiplica el valor de la
variable de proceso. Los factores del medidor predeterminados son 1,0, con lo que no hay diferencia
entre los datos obtenidos del sensor y los datos reportados externamente.

sews|qo.d ap uolonjos

Los factores del medidor se utilizan generalmente para comparar el medidor de caudal respecto a un
patrén de Pesos y Medidas. Es posible que usted necesite calcular y ajustar los factores del medidor
periédicamente para cumplir con las regulaciones.

10.2.3  Calibracion

El medidor de caudal mide variables de proceso de acuerdo a puntos de referencia fijos. La calibracién
ajusta esos puntos de referencia. Se pueden realizar tres tipos de calibracién:

e Cero, o sin caudal (vea la Seccién 5.5)
e (Calibracién de densidad

* Calibracién de temperatura

sopeuwid)apald salojep
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La calibracion de densidad y la calibracion de temperatura requieren dos puntos de datos (bajo y alto)
y una medicién externa para cada uno. La calibracién produce un cambio en el offset y/o pendiente
de la linea que representa la relacion entre la densidad y el valor de densidad reportado, o la relacién
entre la temperatura de proceso y el valor de temperatura reportado.

Nota: para que la calibracion de densidad o de temperatura sea titil, las mediciones externas deben
ser exactas.

Los medidores de caudal de Micro Motion con el transmisor modelo 2400S son calibrados en la fabrica,
y normalmente no necesitan calibrarse en campo. Calibre el medidor de caudal sélo si debe hacerlo para
cumplir con requerimientos regulatorios. Contacte con Micro Motion antes de calibrar su medidor de
caudal.

Micro Motion recomienda usar la validacion del medidor y los factores de medidor, en lugar de la
calibracion, para comparar el medidor con respecto a un patrén regulatorio o para corregir algiin error
de medicion.

10.2.4  Comparacion y recomendaciones
Cuando escoja entre verificacion, validacién de medidor y calibracidn, considere los siguientes factores:

* Interrupcidn del proceso y de la medicion
- La verificacién inteligente del medidor proporciona una opcién que permite continuar la
medicién del proceso durante la prueba.
- Laversién original de la verificacion del medidor requiere aproximadamente tres minutos

para ejecutarse. Durante estos tres minutos, el caudal puede continuar (siempre y cuando
se mantenga una suficiente estabilidad); sin embargo, la medicion se detiene.

- La validacién del medidor para densidad no interrumpe el proceso ni su medicion. Sin
embargo, la validacion del medidor para caudal masico o caudal volumétrico requiere que
se pare el proceso el tiempo que dura la prueba.

- La calibracién requiere que se pare el proceso. Ademds, la calibracién de densidad y de
temperatura requiere que se reemplace el fluido de proceso con fluidos de baja densidad y
de alta densidad, o fluidos de baja temperatura y alta temperatura.

* Requerimientos de medicién externa
- Ninguna version de verificacion del medidor requiere mediciones externas.
- La calibracién del cero no requiere mediciones externas.
- Lacalibracién de densidad, calibracién de temperatura y validacion del medidor requieren

mediciones externas. Para obtener buenos resultados, las mediciones externas deben ser
muy precisas.

e Ajuste de la medicién

- Laverificacion del medidor es un indicador de la condicién del sensor, pero no cambia la
medicién interna del medidor de caudal en ninguna forma.

- Lavalidacién del medidor no cambia la medicién interna del medidor de caudal en ninguna
forma. Si usted decide ajustar un factor de medidor como resultado del procedimiento de
validacién del medidor, s6lo la medicion reportada cambia — la medicién basica no cambia.
Usted puede revertir el cambio regresando el factor del medidor a su valor anterior.

- La calibracién cambia la interpretacién de datos del proceso del transmisor, y de acuerdo
a eso, cambia la medicién bdsica. Si usted realiza una calibracion del cero, puede regresar
al ajuste de cero anterior o al ajuste de cero de fabrica. Sin embargo, si usted realiza una
calibracién de densidad o una calibracién de temperatura, no puede regresar a los factores
de calibracion anteriores a menos que los haya registrado manualmente.
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10.3

Micro Motion recomienda que se realice la verificacién del medidor frecuentemente. Si la verificacién
falla y no hay problema con el sensor o el proceso, realice la validacién del medidor y ajuste los factores
de medidor. Si esto no es suficiente, tal vez quiera realizar una calibracién de campo.

Realizar una verificacion del medidor

10.3.1  Preparacion para la prueba de verificacion del medidor

Fluido del proceso y condiciones del proceso

La prueba de verificacién del medidor se puede realizar en cualquier fluido de proceso. No es
necesario hacer coincidir las condiciones de fabrica.
Durante la prueba, las condiciones del proceso deben ser estables. Para maximizar la estabilidad:
* Mantenga una temperatura y una presion constantes.
* Evite cambios en la composicién del fluido (v.g., caudal en dos fases, asentamiento, etc.).
* Mantenga un caudal constante. Para tener una mayor certeza de la prueba, reduzca o detenga
el caudal.

Si la estabilidad varia fuera de los limites de prueba, la prueba se cancelara. Verifique la estabilidad
del proceso y repita la prueba.

Configuracion del transmisor

La verificacién del medidor no es afectada por ninguno de los parametros configurados para caudal,
densidad o temperatura. No es necesario cambiar la configuracién del transmisor.

Lazos de control y medicion del proceso

Si se configuraran las salidas del transmisor a Last Measured Value (Ijltimo valor medido) o Fault
(Fallo) durante la prueba, las salidas quedardn fijas durante dos minutos (verificacion inteligente del
medidor) o tres minutos (version original). Inhabilite todos los lazos de control durante el tiempo que
dure la prueba, y asegtirese de que cualquier dato transmitido durante este periodo sea manipulado
adecuadamente.

Limite de incertidumbre de especificacion

El limite de incertidumbre de especificacidon define el grado aceptable de variacién a partir de
resultados de la fabrica, en términos de porcentaje. La variacién que se encuentre dentro del limite se
reporta como Pass (pasa). La variacién que esté fuera del limite se reporta como Fail (fallo) o Caution
(precaucion).

* En la verificacion inteligente del medidor, el limite de incertidumbre de especificacion se
establece en la fabrica y no se puede configurar.

* Enla version original de verificacion del medidor, el limite de incertidumbre de especificacion
es configurable. Sin embargo, Micro Motion recomienda utilizar el valor predeterminado.
Contacte con el servicio al cliente de Micro Motion antes de cambiar el limite de
incertidumbre de especificacion.

10.3.2  Ejecutar la prueba de verificacion del medidor, versidn original
Para ejecutar una prueba de verificacién del medidor:
» Utilizando ProLinklI, siga el procedimiento ilustrado en la Figura 10-1.

» Utilizando el mend del indicador, siga el procedimiento ilustrado en la Figura 10-2. Vea una
ilustracion completa del menu del indicador para verificacién del medidor en la Figura C-17.
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Prestaciones de medicion

Nota: si usted comienza una prueba de verificacion del medidor desde ProLink 11, el indicador del
transmisor muestra el siguiente mensaje:

SENSOR
VERFY/x%

Procedimiento de verificacion del medidor — ProLink I

110

ProLink >
Tools >

Meter Verification

v

Structural Integrity Method

v

Start Meter Verification

v

Escoja el ajuste de salida

v

v v

PASS

CAUTION ‘ ‘ ABORT ‘

| |

A 4

No Si

Close Window
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Figura 10-2 Procedimiento de verificacion del medidor — Menii del indicador

Scroll y Select simultdineamente
durante 4 segundos

OFF-LINE MAINT

: SENSOR VERFY

+ v
=
o
&
o
OUTPUTS 0,
o
| 3
o
»
o
8
3
=
‘ Escoja el ajuste de salida ‘ ‘ SENSOR EXIT ‘ o
. s
‘ STOP MSMT/YES? ‘

| (1) Se puede mostrar Unstable Flow (caudal inestable)
o Unstable Drive Gain (ganancia inestable de la

L fj bobina impulsora), indicando que la desviacion
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10.3.3  Realizar una verificacion inteligente del medidor
Para ejecutar una prueba de verificacion inteligente del medidor:
*  Con ProLink II, vea la Figura 10-3.
e Con el indicador, vea las Figuras 10-4 y 10-5.

*  Con el comunicador de campo 375, vea la Figura 10-6.

Nota: si usted inicia una prueba de verificacion inteligente del medidor desde ProLink II o desde el
comunicador, y si las salidas estdn configuradas a Last Measured Value (Ultimo valor medido) o
Fault (Fallo), el indicador del transmisor muestra el siguiente mensaje:

SENSOR
VERFY/x%
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Figura 10-3 Prueba de verificacion inteligente del medidor — ProLink Il
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Menu de nivel superior para la verificacion inteligente del medidor - Indicador

Scroll y Select simultaneamente |
durante 4 segundos |

Scroll

ENTER METER VERFY [«

SCHEDULE VERFY EXIT

REsULTS READ

v v

v

[ Scroll ] [ Select ]

| L |
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Figura 10-5 Prueba de verificacion inteligente del medidor - Indicador
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Prueba de verificacion inteligente del medidor - Comunicador

116

Online > Online >
1 Overview > 3 Service Tools >
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6 Meter Verification 1 Routine Maintenance >
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6 3
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10.3.4

Pasa/fallo/cancelar

Cuando se completa la prueba de verificacién del medidor, el resultado sera reportado como Pass
(pasa), Fail/Caution (fallo/precaucién) (dependiendo de si se utiliza el indicador, el comunicador o
ProLink IT) o Abort (cancelar):

Pass (pasa) - El resultado de la prueba estd dentro del limite de incertidumbre de
especificacion. En otras palabras, la rigidez de los pickoffs izquierdo y derecho concuerda con
los valores de fabrica mas o menos el limite de incertidumbre de especificacion. Si el ajuste
del cero y la configuracién del transmisor coinciden con los valores de fébrica, el sensor
cumplira con las especificaciones de fabrica para la medicién de caudal y densidad. Se espera
que los medidores pasen la verificacién cada vez que se ejecute la prueba.

Cadigos de cancelacion de verificacion del medidor

Lectura e interpretacion de los resultados de la prueba de verificacion del medidor

Fail/Caution (fallo/precaucion) - El resultado de la prueba no estd dentro del limite de
incertidumbre de especificacién. Micro Motion recomienda que usted repita inmediatamente
la prueba de verificacion del medidor. Si estaba utilizando la verificacion inteligente del
medidor, con las salidas configuradas a Continue Measurement (continuar con la medicién),
cambie la configuracién a Last Measured Value (dltimo valor medido) o Fault (fallo).

Si el medidor pasa la segunda prueba, se puede ignorar el primer resultado Fail/Caution

(fallo/precaucion).

Si el medidor no pasa la segunda prueba, es posible que los tubos de caudal estén dafiados.
Use su conocimiento de procesos para determinar las posibilidades de que ocurran dafios y
qué acciones se deben tomar. Estas acciones podrian incluir la extraccién del medidor del
servicio y revisar fisicamente los tubos. Como minimo, usted debe realizar una validacién

de caudal y una calibracién de densidad.

Abort (cancelar) - Ocurrié un problema con la prueba de verificacién del medidor (v.g.,
inestabilidad del proceso). Los cédigos de cancelaciéon se muestran y se definen en la
Tabla 10-3, y se proporcionan acciones recomendadas para cada cédigo.

Cddigo de cancelacion Descripcion

Accion sugerida

1

Cancelacion iniciada por el usuario

No se requiere ninguna. Espere 15 segundos
antes de iniciar otra prueba.

3 Desplazamiento de frecuencia Asegurese de que la temperatura, el caudal y la
densidad sean estables, y vuelva a ejecutar la
prueba.

5 Ganancia alta en la bobina impulsora Asegurese de que el caudal sea estable, minimice
el arrastre de gas y vuelva a ejecutar la prueba.

8 Caudal inestable Revise las recomendaciones para caudal estable
en la Seccion 10.3.1 y vuelva a ejecutar la
prueba.

13 No hay datos de referencia de fabrica para Contacte con el servicio al cliente de Micro Motion
una prueba de verificacién del medidor y proporcione el cédigo de cancelacion.
realizada en aire

14 No hay datos de referencia de fabrica para ~ Contacte con el servicio al cliente de Micro Motion
una prueba de verificacion del medidor y proporcione el cédigo de cancelacion.
realizada en agua

15 No existen datos de configuracion para la Contacte con el servicio al cliente de Micro Motion
verificacion del medidor y proporcione el cédigo de cancelacion.

Otro Cancelacion general. Repita la prueba. Si se cancela la prueba

nuevamente, contacte con el servicio al cliente de
Micro Motion y proporcione el cddigo de
cancelacion.
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Datos detallados de la prueba con ProLink Il

Para cada prueba, se almacenan los siguientes datos en el transmisor:

Horas de encendido en el momento de la prueba (verificacion inteligente del medidor)
Resultado de la prueba

Rigidez de los pickoffs izquierdo y derecho, en términos de variacién porcentual con respecto
al valor de la fabrica. Si se cancela la prueba, se almacena un O para estos valores.

Cédigo de cancelacion, si corresponde

ProLink II almacena informacién descriptiva adicional para cada prueba en la base de datos del PC
local, incluyendo:

Hora y fecha del sistema del PC

Datos de identificacion del medidor de caudal actual
Parametros actuales de la configuracion de caudal y densidad
Valores actuales de ajuste del cero

Valores actuales del proceso para caudal masico, caudal volumétrico, densidad, temperatura y
presion externa

(Opcional) Descripciones de cliente y prueba introducidas por el usuario

Si utiliza la verificacion inteligente del medidor y ejecuta una prueba de verificacion del medidor

desde ProLink II, ProLink II primero revisa si hay nuevos resultados de prueba en el transmisor y

sincroniza la base de datos local, si se requiere. Durante este paso, ProLink II muestra el siguiente
mensaje:

Synchronizing x out of y
Please wait

Nota: si usted solicita una accion mientras la sincronizacion estd en curso, ProLink Il le pregunta si
quiere completar la sincronizacion o no. Si usted selecciona No, es posible que la base de datos de
ProLink Il no incluya los resultados de la iiltima prueba almacenados en el transmisor.

Los resultados de la prueba estdn disponibles al final de cada prueba, en las siguientes formas:

Una gréfica de los resultados de la prueba (vea la Figura 10-7).

Un informe de la prueba que incluye informacion de la prueba actual, la gréfica de los
resultados e informacién bésica de la verificacion del medidor. Usted puede exportar este
informe a un archivo HTML o puede imprimirlo en la impresora predeterminada.

Nota: para ver la grdfica y el informe de pruebas anteriores sin ejecutar una prueba, haga clic en
View Previous Test Results (ver los resultados de la prueba anterior) y Print Report (imprimir
informe) desde el primer panel de verificacion del medidor. Vea la Figura 10-3. Los informes de
prueba estdn disponibles sélo para las pruebas iniciadas desde ProLink II.
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Figura 10-7 Grafica de los resultados de la pruebat

erificacion del medidor con el método de integnidad estructural - Rezultados de la prueba
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’7 El medidor pazd la vernficacion. El medidor cumple con laz ezpecificaciones de fabrica.

Rigidez normalizada de Ia integridad estructural
Iadek deleranzmiar 27000, nomers deserisdaleransmisr 0, madek delzanzar TOT5, numers de saris dalsenzor 0
£ Device Inftiated Inlet Stiffness [ Device Initiated Outlet Stiffness & Prolink Initiated Inlet Stiffness
B Prolink Initiated Outlet Stiffness
e

Lim e supericr de sapec

3 Iniciada desde ProLink Il
2 ~Iniciada desde el indicador o desde otra herramienta

{ ")

-

2
£ v
S @ A @@ @ AR R R E [ RN R R R R Q[ M p
= -
i Y
51 )
< =]
—_2 g
7]
-3 %
_q UM INBSHE SRS _ | ool ,—35
Q.

1681 1682 1683 1684 1685 1686 1687 1688 1689 1690 1691 1692 1693 1694 1695 1696 1697 1698 1699 1700
Contador de ejecuciones de verificacion del medidor
A 3
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=

Exportar log datoz a un
archivo C5V

Haga clic en Siguiente para generar & imprimir el informe.

{ Alras I Siguiente > I Cancelar Ayuda

La gréfica de los resultados de la prueba muestra los resultados para todas las pruebas de la base de
datos de ProLink II, graficadas con respecto al limite de incertidumbre de especificacion. La rigidez
de entrada y la rigidez de salida se grafican por separado. Esto ayuda a distinguir entre los cambios

locales y uniformes en los tubos del sensor.

Esta gréfica soporta el andlisis de tendencias, que puede ser ttil en la deteccion de problemas del
medidor antes de que sean graves.
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Tenga en cuenta lo siguiente:

Es posible que la grifica del resultado de la prueba no muestre todos los resultados de la
prueba, y tal vez los contadores de prueba no sean continuos. ProLink II almacena
informacién acerca de todas las pruebas iniciadas desde ProLink II y todas las pruebas
disponibles en el transmisor cuando se sincroniza la base de datos de pruebas. Sin embargo, el
transmisor s6lo almacena los veinte resultados de prueba mds recientes. Para garantizar un
conjunto de resultados completo, utilice siempre ProLink II para iniciar las pruebas, o
sincronice la base de datos de ProLink II antes de que se sobreescriban los datos.

La gréfica usa diferentes simbolos para diferenciar entre las pruebas iniciadas desde
ProLink Il y las pruebas iniciadas con una herramienta distinta. Se tiene disponible un informe
s6lo para las pruebas iniciadas desde ProLink II.

Usted puede hacer doble clic en la grafica para manipular la presentacion en una amplia
variedad de maneras (cambiar mosaicos, cambiar fuentes, colores, bordes y cuadriculas, etc.),
y para exportar los datos a formatos adicionales (incluyendo "a la impresora").

Usted puede exportar esta grafica a un archivo CSV para usarlo en aplicaciones externas.

Datos detallados de la prueba con el indicador

Nota: requiere la verificacion inteligente del medidor. No se tienen disponibles datos detallados de
prueba con la version original de la aplicacion de verificacion del medidor.

Para cada prueba de verificacién inteligente del medidor, se almacenan los siguientes datos en el
transmisor:

Horas de encendido en el momento de la prueba
Resultado de la prueba

Rigidez de los pickoffs izquierdo y derecho, en términos de variacién porcentual con respecto
al valor de la fabrica. Si se cancela la prueba, se almacena un O para estos valores.

Cddigo de cancelacion, si corresponde

Para ver estos datos, vea las Figuras 10-4 y 10-8.
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Figura 10-8 Datos de la prueba de verificacién del medidor - Indicador
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Datos detallados de la prueba con el comunicador

Nota: requiere la verificacion inteligente del medidor. No se tienen disponibles datos detallados de
prueba con la version original de la aplicacion de verificacion del medidor.

Para cada prueba de verificacion inteligente del medidor, se almacenan los siguientes datos en el
transmisor:

* Horas de encendido en el momento de la prueba
* Resultado de la prueba

* Rigidez de los pickoffs izquierdo y derecho, en términos de variacidon porcentual con respecto
al valor de la fabrica. Si se cancela la prueba, se almacena un 0 para estos valores.

* (Cddigo de cancelacion, si corresponde

El comunicador también proporciona una funcién de tendencias que le permite comparar los
resultados de las 20 pruebas, vistas en forma de tabla o de gréfica.

Para ver estos datos, vea la Figura 10-9.
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Figura 10-9 Datos de la prueba de verificacién del medidor - Comunicador
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A la prueba anterior-

10.3.5  Configuracion de una ejecucion automatica o remota de la prueba de verificacion del
medidor

Nota: requiere la verificacion inteligente del medidor. La programacion no estd disponible con la
version original de la aplicacion de verificacion del medidor.
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Existen tres maneras de ejecutar una prueba de verificacion inteligente del medidor automaticamente:

*  Definirla como una accién de evento (usando el modelo de evento de doble punto de
referencia)

* Configurar una ejecucién automatica de una sola vez
* Configurar una ejecucién recurrente

Ademads, si su transmisor tiene una entrada discreta, puede configurarla para iniciar una prueba de
verificacion inteligente del medidor en forma remota.

Usted puede utilizar estos métodos en cualquier combinacién. Por ejemplo, puede especificar que se
ejecute una prueba de verificacién inteligente del medidor tres horas a partir de ahora, cada 24 horas
comenzando ahora, cada vez que ocurra un evento discreto especifico y cada vez que se active la
entrada discreta.

e Para definir la verificacién del medidor como una accidén de evento, vea la Seccion 6.8

e Para definir la verificacion del medidor como una accion de entrada discreta, vea la
Seccidn 6.8

* Para configurar una ejecucién automadtica de una sola vez, configurar una ejecucién recurrente,
ver la cantidad de horas que faltan para la siguiente prueba programada o para eliminar un
programa:

- Con ProLink II, haga clic en Tools > Meter Verification > Schedule Meter Verification.
- Con el indicador, vea las Figuras 10-4 y 10-10.
- Con el comunicador, vea la Figura 10-11.

Tenga en cuenta lo siguiente:

* Si estd configurando una ejecucién automadtica de una sola vez, especifique la hora de inicio en
términos de horas a partir del momento en que estd configurando la prueba. Por ejemplo, si
ahora son las 2:00 y usted especifica 3,5 horas, la prueba iniciard a las 5:30.

*  Si estd configurando una ejecucion recurrente, especifique la cantidad de horas que
transcurrirdn entre cada ejecucién. La primera prueba se iniciard cuando haya transcurrido la
cantidad de horas especificada, y se repetird en el mismo intervalo hasta que se elimine el
programa. Por ejemplo, si ahora son las 2:00 y usted especifica 2 horas, la primera prueba se
iniciard a las 4:00, la siguiente a las 6:00, etc.

* Sielimina el programa, se eliminardn también los ajustes tanto de ejecucion de una sola vez
como los de la ejecucién recurrente.
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Figura 10-10 Programador de verificacion inteligente del medidor - Indicador
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Programador de verificacion inteligente del medidor - Comunicador
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3 Shortcuts > 4 Maintenance >
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10.4 Realizar una validacion del medidor

Para realizar una validacién del medidor, mida una muestra del fluido de proceso y compare la medicién
con el valor reportado del medidor de caudal.

Use la siguiente férmula para calcular un factor del medidor:

PatrénExterno
MediciénRealTransmisor

NuevoFactorMedidor = FactorMedidorConfigurado x

Los valores validos para los factores del medidor estdn en un rango de 0,8 a 1,2. Si el factor del medidor
calculado excede estos limites, contacte con el departamento de servicio al cliente de Micro Motion.

Para configurar los factores del medidor:
» Utilizando ProLink II, vea la Figura C-2.
» Utilizando el comunicador, vea la Figura C-7.

» Utilizando los menus del indicador, vea la Figura C-14.
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Ejemplo Se instala y se prueba el medidor de caudal por primera vez. La medicién
de masa del medidor es de 250,27 Ib; la medicién del dispositivo de o
referencia es de 250 Ib. Se determina un factor del medidor para caudal g
masico como se indica a continuacion: =
=]
: . 250 S
FactorMedidorCaudalMasico = 1 x = 0,9989 °
250,27 2.
=

El primer factor del medidor para caudal masico es de 0,9989.

Un afo después, se prueba el medidor de caudal otra vez. La medicion
de masa del medidor es de 250,07 Ib; la medicién del dispositivo de
referencia es de 250,25 Ib. Se determina un nuevo factor del medidor
para caudal masico como se indica a continuacion:

250,25

FactorMedidorCaudalMasico = 0,9989 x 550,07

= 0,9996

El nuevo factor del medidor para caudal masico es de 0,9996.

10.5 Realizar una calibracion de densidad
La calibracion de densidad incluye los siguientes puntos de calibracion:
* Todos los sensores:
- Calibracién D1 (baja densidad)
- Calibracién D2 (alta densidad)

e Solo sensores de la serie T:

)
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=
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- Calibracién D3 (opcional)

- Calibracién D4 (opcional)

Para sensores de la Serie T, las calibraciones opcionales D3 y D4 podrian mejorar la exactitud de la ®
medicion de densidad. Si usted elige realizar la calibracion D3 y D4: c
(2]
* No realice la calibracién D1 6 D2. =
» Realice la calibracién D3 si usted tiene un fluido calibrado. &
©
* Realice ambas calibraciones, D3 y D4 si usted tiene dos fluidos calibrados (diferentes de aire g
y agua). g
Se deben realizar las calibraciones que usted elija sin interrupcion, en el orden enumerado aqui. »
Nota: antes de realizar la calibracion, registre sus pardmetros actuales de calibracion. Si usted estd
usando ProLink II, puede hacer esto salvando la configuracion actual a un archivo en el PC. Si la
calibracion falla, restaure los valores conocidos.
Usted puede calibrar para densidad con ProLink II o con el comunicador.
s
10.5.1  Preparacion para la calibracion de densidad )
@
Antes de comenzar la calibracion de densidad, vea los requerimientos en esta seccion. '.g
2
o
o
3
=}
[
o
o
(7]
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Requerimientos del sensor

Durante la calibracion de densidad, el sensor debe estar completamente lleno con el fluido de calibracién,
y el caudal a través del sensor debe ser los mas bajo que permite su aplicacion. Esto se logra normalmente
cerrando la valvula de corte ubicada aguas abajo desde del sensor, luego llenando el sensor con el fluido
adecuado.

Fluidos de calibracion de densidad

La calibracién de densidad D1 y D2 requiere un fluido D1 (baja densidad) y un fluido D2 (alta densidad).
Usted puede utilizar aire y agua. Si usted estd calibrando un sensor de la serie T, el fluido D1 debe ser aire y
el fluido D2 debe ser agua.

A PRECAUCION

Para sensores de la serie T, se debe realizar la calibracion D1 en aire y la
calibracion D2 en agua.

Para la calibracién de densidad D3, el fluido D3 debe cumplir con los siguientes requerimientos:
» Densidad minima de 0,6 g/cm®

 Diferencia minima de 0,1 g/cm’ entre la densidad del fluido D3 y la densidad del agua.
La densidad del fluido D3 puede ser mayor o menor que la densidad del agua

Para la calibracion de densidad D4, el fluido D4 debe cumplir con los siguientes requerimientos:
¢ Densidad minima de 0,6 g/cm’

 Diferencia minima de 0,1 g/cm’ entre la densidad del fluido D4 y la densidad del fluido D3.
La densidad del fluido D4 debe ser mayor que la densidad del fluido D3

 Diferencia minima de 0,1 g/cm’ entre la densidad del fluido D4 y la densidad del agua.
La densidad del fluido D4 puede ser mayor o menor que la densidad del agua

10.5.2  Procedimientos de calibracion de densidad

Para realizar una calibracién de densidad D1 y D2:
* Con ProLink II, vea la Figura 10-12.
e Con un comunicador, vea la Figura 10-13.

Para realizar una calibracién de densidad D3 6 una calibracion de densidad D3 y D4:
*  Con ProLink II, vea la Figura 10-14.

*  Con un comunicador, vea la Figura 10-15.
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Calibracion de densidad D1y D2 — Comunicador
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Figura 10-14 Calibracion de densidad D3 6 D3 y D4 - ProLink Il
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Calibracion de densidad D3 6 D3 y D4 — Comunicador
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10.6 Realizar una calibracion de temperatura

La calibracion de temperatura es un procedimiento de dos partes: calibracién de offset de temperatura y

(%)

calibracion de pendiente de temperatura. Se debe completar el procedimiento entero sin interrupcion. g
Usted puede calibrar para temperatura con el software ProLink II. Vea la Figura 10-16. E
Calibracion de temperatura — ProLink Il =1
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11.1

11.2

Generalidades

Este capitulo describe las pautas y procedimientos para solucionar problemas en el medidor de caudal.
La informacién de este capitulo le permitira:

»  (Categorizar el problema
* Determinar si usted puede corregir el problema
* Tomar medidas correctivas (si es posible)

* Contactar a la agencia de soporte adecuada

Nota: en todos los procedimientos ProLink Il proporcionados en este capitulo se supone que su
ordenador ya estd conectado al transmisor y que usted ya ha establecido comunicacion. En todos los
procedimientos ProLink Il también se supone que usted cumple con todos los requerimientos de
seguridad aplicables. Vea el Capitulo 3 para obtener mds informacion.

A ADVERTENCIA

El uso de los clips del puerto de servicio para comunicarse con el transmisor
en un area peligrosa puede provocar una explosion.

Antes de utilizar los clips del puerto de servicio para comunicarse con el transmisor
en un area peligrosa, asegurese de que la atmdsfera esté libre de gases explosivos.

Nota: en todas las secuencias de tecla del comunicador descritas en esta seccion se supone que usted

-

estd comenzando desde el menti “Online”. Vea el Capitulo 4 para obtener mds informacion.

Guia de temas de solucién de problemas

Consulte la Tabla 11-1 para ver una lista de los temas de solucién de problemas que se describen en
este capitulo.

Temas de solucidn de problemas y sus ubicaciones

Seccidén Tema

Seccién 11.4 El transmisor no opera

Seccién 11.5 El transmisor no se comunica

Seccion 11.6 Fallo de ajuste del cero o de calibracion
Seccion 11.7 Condiciones de fallo

Seccion 11.8 Problemas de salida HART

Seccion 11.9 Problemas de E/S

Seccioén 11.10 Modo de simulacion
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Solucion de problemas

11.3

11.4

11.5

136

Temas de solucion de problemas y sus ubicaciones continuacién

Seccion Tema

Seccién 11.11 LED indicador del estatus del transmisor

Seccion 11.12 Alarmas de estatus

Seccién 11.13 Reuvision de las variables de proceso

Seccién 11.14 Diagndstico de problemas de cableado

Seccion 11.14.1 Revision del cableado de la fuente de alimentacion
Secciéon 11.14.2 Reuvision de la tierra

Seccion 11.14.3 Revision de la interferencia de radiofrecuencia (RF)
Secciéon 11.14.4 Revision del lazo de comunicacion HART

Seccion 11.15 Revision del dispositivo de comunicacion

Seccion 11.16 Revision del cableado de salida y del dispositivo receptor
Seccién 11.17 Revision de slug flow

Seccién 11.19 Revision de saturacion de salida

Seccioén 11.20 Reuvision de la direccion HART y del pardmetro Loop Current Mode
Seccion 11.21 Reuvise la configuracion de medicion de caudal

Seccion 11.22 Revision de la caracterizacion

Seccién 11.23 Reuvision de la calibracion

Seccion 11.24 Revision de los puntos de prueba

Seccion 11.25 Reuvision de los circuitos del sensor

Servicio al cliente de Micro Motion

Para hablar con un representante de servicio al cliente, contacte con el departamento de servicio al
cliente de Micro Motion. La informacién de contacto se proporciona en la Seccién 1.9.

Antes de contactar al departamento de servicio al cliente de Micro Motion, revise la informacién de
solucién de problemas y los procedimientos de este capitulo, y tenga los resultados disponibles para
discusién con el técnico.

El transmisor no opera

Si el transmisor no opera en absoluto (es decir, el transmisor no recibe alimentacion, o el LED indicador
de estatus no se enciende), realice todos los procedimientos de la Seccién 11.14.

Si los procedimientos no indican un problema con las conexiones eléctricas, contacte con el
departamento de servicio al cliente de Micro Motion.

El transmisor no se comunica

Si el transmisor no parece estar comunicindose, es posible que el cableado esté defectuoso o que el
dispositivo de comunicacién no sea compatible.

* Para comunicacién de red HART, realice los procedimientos de la Seccién 11.14.4.

e Para comunicacién usando un dispositivo de comunicacion, revise el cableado y el dispositivo
de comunicacién. Vea el Capitulo 3 para ProLink II y Pocket ProLink, o el Capitulo 4 para el
comunicador de campo 375.
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11.6

11.7

11.8

11.9

Si estd usando el protocolo HART y puede leer datos del transmisor pero no puede escribir datos
(v.g., no puede iniciar, detener o poner a cero los totalizadores ni cambiar la configuracion del transmisor),
revise el interruptor de seguridad HART. Vea la Seccién 2.6. Usted puede ver el c6digo de respuesta
#7: In Write Protect Mode (en modo de proteccidn contra escritura).

Si estd intentando comunicarse a través del puerto infrarrojo, asegurese de que el puerto no esté protegido
contra escritura. Vea la Seccién 8.11.2.

Fallo de ajuste del cero o de calibracion

Si un procedimiento de ajuste del cero o de calibracidn falla, el transmisor enviard una alarma de
estatus indicando la causa del fallo. Vea la Seccidn 11.12 para soluciones especificas para las alarmas
de estatus que indican fallo de calibracion.

Condiciones de fallo

Si las salidas analdgicas o digitales indican una condicién de fallo (transmitiendo un indicador de
fallo), determine la naturaleza exacta del fallo revisando las alarmas de estatus con un comunicador,
con ProLink IT o con el indicador si su transmisor tiene uno. Una vez que usted ha identificado la(s)
alarma(s) de estatus asociada(s) con la condicién de fallo, consulte la Seccién 11.12.

Algunas condiciones de fallo pueden corregirse apagando y encendiendo el transmisor. Esta accién
puede borrar lo siguiente:

*  Prueba de lazo
* Fallo de ajuste del cero

e Totalizador interno detenido

Problemas de salida HART

Los problemas de la salida HART incluyen comportamientos inconsistentes o inesperados que no
disparan las alarmas de estatus. Por ejemplo, el comunicador podria mostrar unidades de medicion
incorrectas o respuesta lenta. Si tiene problemas con la salida HART, verifique que la configuracién
del transmisor sea correcta.

Si descubre que la configuracidn es incorrecta, cambie los ajustes del transmisor que sean necesarios.
Vea el Capitulo 6 y el Capitulo 8 para conocer los procedimientos para cambiar los ajustes adecuados
del transmisor.

Si confirma que todos los ajustes son correctos, pero las salidas inesperadas persisten, entonces el
transmisor o sensor podria requerir servicio. Vea la Seccién 11.3.

Problemas de E/S

Si usted tiene problemas con una salida de mA, salida de frecuencia, salida discreta o entrada discreta,
use la Tabla 11-2 para identificar una soluciéon adecuada. El modo de simulacion también puede ser
atil (vea la Seccién 11.10).
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Problemas de E/S y soluciones

Sintoma

Causa posible

Solucion posible

No hay salida
La prueba de lazo fallé

Problema con la fuente de alimentacion

* Revise la fuente de alimentacién y su
cableado. Vea la Seccion 11.14.1.

Canal no configurado para la salida
deseada

* Verifique la configuracion del canal para
los terminales de salida asociados. Vea la
Seccién 6.3.

Configuracion incorrecta para
alimentacién interna/externa

¢ Interna significa que el transmisor suministrara
alimentacion. Externa significa que se requiere
una resistencia pull-up y una fuente externas.
Consulte el manual de instalacion de su
transmisor para el cableado y verifique la
configuracion (vea la Seccioén 6.3).

Salida no alimentada

* Revise el cableado del transmisor. Vea el
manual de instalacion del transmisor.

Salida de mA <4 mA

Condicion del proceso abajo del LRV

* Verifique el proceso.
e Cambie el LRV. Vea la Seccion 6.5.2.

Condicidn de fallo si se ajusta el
indicador de fallo a cero interno o a
downscale

* Revise los ajustes del indicador de fallo
para verificar si transmisor esta o no en una
condicion de fallo. Vea la Seccién 6.5.5.

* Si esta presente una condicion de fallo, vea la
Seccion 11.7.

Cableado abierto

* Verifique todas las conexiones.

Dispositivo receptor de mA defectuoso

* Revise el dispositivo receptor de mA o intente
con otro dispositivo receptor de mA. Vea la
Seccién 11.16.

* Realice una simulacion de salida para
localizar el problema. Vea la Seccién 11.10.

Circuito de salida defectuoso

* Mida el voltaje de CC a través de la salida
para verificar que ésta esté activa.

* Realice una simulacion de salida para
localizar el problema. Vea la Seccién 11.10.

Configuracion incorrecta para
alimentacion interna/externa

¢ Interna significa que el transmisor suministrara
alimentacion. Externa significa que se requiere
una resistencia pull-up y una fuente externas.
Consulte el manual de instalacion de su
transmisor para el cableado y verifique la
configuracion (vea la Seccioén 6.3).

Salida no alimentada

* Revise el cableado del transmisor. Vea el
manual de instalacion del transmisor.
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Problemas de E/S y soluciones continuacion

Sintoma

Causa posible

Solucién posible

No hay salida de frecuencia

Condicién del proceso por debajo
del cutoff

* Verifique el proceso.
e Cambie el cutoff. Vea la Seccion 8.4.

Condicion de fallo si se ajusta el
indicador de fallo a downscale o a
cero interno

* Revise los ajustes del indicador de fallo
para verificar si transmisor esta o no en una
condicion de fallo. Vea la Seccion 6.6.5.

* Si estd presente una condicién de fallo, vea la
Seccion 11.7.

Slug flow

*\ea la Seccion 11.17.

Caudal en direccion inversa respecto al
parametro configurado para direccion
de caudal

* Verifique el proceso.

* Revise el parametro de direccion de caudal.
Vea la Seccidn 8.6.

* Verifique la orientacion del sensor. Asegurese
de que la flecha de direccion de caudal
ubicada en la caja del sensor concuerde
con el caudal del proceso.

Dispositivo receptor de frecuencia
defectuoso

* Revise el dispositivo receptor de frecuencia
o intente con otro dispositivo receptor de
frecuencia. Vea la Seccién 11.16.

* Realice una simulacion de salida para
localizar el problema. Vea la Seccién 11.10.

Nivel de salida no compatible con
el dispositivo receptor

¢ Vea el manual de instalacién del transmisor.
Verifique que el nivel de salida y el nivel
requerido de la entrada receptora sean
compatibles.

Circuito de salida defectuoso

* Realice una prueba de lazo. Vea la Seccion 5.3.
¢ Realice una simulacién de salida para
localizar el problema. Vea la Seccion 11.10.

Configuracion incorrecta para
alimentacion interna/externa

* Interna significa que el transmisor suministrara
alimentacion. Externa significa que se
requiere una resistencia pull-up y una fuente
externas. Consulte el manual de instalacion
de su transmisor para el cableado y verifique
la configuracion (vea la Seccién 6.3).

Configuracion incorrecta para ancho
de pulso

* Verifique el ajuste de ancho maximo de pulso.
Vea la Seccion 6.6.3.

Salida no alimentada

* Revise el cableado del transmisor. Vea el
manual de instalacion del transmisor.

Salida de mA constante

Direccion HART diferente de cero

¢ Establezca la direccion HART a cero o habilite
el parametro Loop Current Mode. Vea la
Seccién 11.20.

La salida esta fija en un modo de
prueba

* Quite la salida del modo de prueba. Vea la
Seccién 5.3.

Fallo de calibracion del cero

* Apague y encienda el transmisor.
* Detenga el caudal y vuelva a hacer el ajuste
del cero. Vea la Seccion 5.5.

Salida de mA
persistentemente
fuera de rango

Condicién de fallo si se ajusta el
indicador de fallo a upscale (final de la
escala) o downscale (principio de la
escala)

* Revise los ajustes del indicador de fallo
para verificar si transmisor esta o no en una
condicion de fallo. Vea la Seccién 6.5.5.

* Si esta presente una condicion de fallo, vea la
Seccion 11.7.

LRV y URV no establecidos
correctamente

*Revise el LRV y el URV. Vea la Seccion 11.21.
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Problemas de E/S y soluciones continuacion

Sintoma

Causa posible

Solucién posible

Medicién de mA
persistentemente incorrecta

Salida no ajustada correctamente

¢ Ajuste la salida. Vea la Seccion 5.4.

La unidad configurada para medicién
de caudal es incorrecta

* Verifique la configuracion de unidad de
medicién de caudal. Vea la Seccién 11.21.

La variable de proceso configurada
es incorrecta

* Verifique la variable de proceso asignada a la
salida de mA. Vea la Seccion 6.5.1.

LRV y URV no establecidos
correctamente

* Revise el LRV y el URV. Vea la Seccion 11.19.

Lectura de mA correcta a
corrientes bajas pero
incorrecta a corrientes
mas altas

Tal vez la resistencia del lazo de mA
es demasiado alta

* Verifique que la resistencia de carga de la
salida de mA esté por debajo de la carga
maxima soportada (vea el manual de
instalacion de su transmisor).

Medicién de frecuencia
persistentemente incorrecta

Salida no escalada correctamente

* Revise la escala y el método de la salida de
frecuencia. Vea la Seccion 11.19. Verifique
que el voltaje y la resistencia coincidan con la
grafica de valores de resistencia de carga para
la salida de frecuencia (vea el manual de
instalacion de su transmisor).

La unidad configurada para medicién
de caudal es incorrecta

* Verifique la configuracion de unidad de
medicion de caudal. Vea la Seccién 11.21.

Medicién de frecuencia
erratica

Interferencia de RF (radio frecuencia)
proveniente del medio ambiente

¢ \ea la Seccion 11.14.3.

No se puede hacer el ajuste
del cero con el botén Zero

No se presiona el botdn Zero por el
intervalo suficiente

* El botén debe ser presionado por 0,5
segundos para que sea reconocido. Oprima el
botdn hasta que el LED comience a destellar
en amarillo, entonces suelte el boton.

Transmisor en modo de fallo

¢ Corrija los fallos del transmisor y vuelva a
intentar.

La entrada discreta (DI)
esta fija y no responde al
interruptor de entrada

Posible error de configuracién de
alimentacion interna/externa

* Interna significa que el transmisor suministrara
alimentacioén. Externa significa que se requiere
una resistencia pull-up y una fuente externas.
Consulte el manual de instalacion de su
transmisor para el cableado y verifique la
configuracion (vea la Seccion 6.3).

11.10 Modo de simulacion

La simulacién le permite configurar las salidas para simular datos del proceso para caudal masico,
temperatura y densidad. El modo de simulacién tiene varios usos:

* Puede ayudar a determinar si un problema se encuentra en el transmisor o en otra parte del
sistema. Por ejemplo, la oscilacién de sefial o ruido es muy comiin. El origen podria ser el
PLC, el medidor, una conexidn a tierra no adecuada u otros varios factores. Al configurar la
simulacién para obtener una sefial plana, usted puede determinar el punto donde se introduce

el ruido.

* Se puede usar para analizar la respuesta del sistema o para sintonizar el lazo.
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Si el modo de simulacién esta activo, los valores simulados se almacenan en las mismas ubicaciones
de memoria usadas para los datos de proceso provenientes del sensor. Por lo tanto, los valores
simulados se usardn en todo el funcionamiento del transmisor. Por ejemplo, la simulacién afectara:

* Todos los valores de caudal masico, temperatura o densidad mostrados en el indicador o
transmitidos mediante las salidas del transmisor o comunicacion digital

e Los valores de total e inventario de masa

* Todos los célculos y datos de volumen, incluyendo valores transmitidos, total de volumen e
inventarios de volumen

* Todos los valores relacionados registrados por Data Logger (una utilidad de ProLinklI para el
registro de valores)

Por lo anterior, no habilite la simulacidon cuando su proceso no pueda tolerar estos efectos, y
asegtirese de inhabilitar la simulacién cuando haya terminado las pruebas.

Nota: a diferencia de los valores reales de caudal mdsico y densidad, los valores simulados no son
compensados por temperatura.

Nota: la simulacion no cambia los valores de diagndstico.

El modo de simulacién esta disponible en ProLink II (ProLink > Configuration > Sensor
Simulation) o en el comunicador (Detailed Setup > Set up Simulation Mode). Para configurar el
modo de simulacién, siga los pasos que se indican a continuacion:

1. Habilite el modo de simulacién.
2. Para caudal masico:
a. Especifique el tipo de simulacidn que quiere: valor fijo, onda triangular u onda senoidal.
b. Introduzca los valores requeridos.
* Si usted especificé una simulacién de valor fijo, introduzca un valor fijo.
*  Si especific6 una simulacidn de onda triangular o de onda senoidal, introduzca una
amplitud minima, una amplitud maxima y el periodo.
3. Repita el Paso 2 para temperatura y densidad.

Para usar el modo de simulacién para localizar problemas, habilite el modo de simulacién y revise la
sefial en varios puntos entre el transmisor y el dispositivo receptor.

11.11 LED indicador del estatus del transmisor
La tarjeta interfaz de usuario incluye un LED que indica el estatus del transmisor. Es posible que
tenga que quitar la tapa del alojamiento del transmisor. La Tabla 11-3 muestra una lista de posibles
condiciones del LED indicador del estatus.
Si el LED indicador del estatus indica una condicién de alarma:
1. Vea el cédigo de la alarma utilizando los procedimientos descritos en la Seccidn 7.4.
2. Identifique la alarma (vea la Seccién 11.12).
3. Corrija la condicion.
4. Si se desea, reconozca la alarma utilizando los procedimientos descritos en la Seccién 7.5.
Estatus del transmisor reportado por el LED de status
LED indicador del estatus Prioridad de alarma
Verde No hay alarma — modo de operacion normal
Amarillo Alarma de baja prioridad (informativa)
Amarillo destellando Calibracion en progreso
Rojo Alarma de alta prioridad (fallo)
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Solucion de problemas

11.12 Alarmas de estatus

Los c6digos de alarmas de estatus son reportados en el LCD (para transmisores que tienen indicadores),
y las alarmas de estatus pueden ser vistas con ProLink II o con el comunicador. Se proporciona

una lista de alarmas de estatus con los mensajes que se muestran, las causas posibles y las soluciones
recomendadas en la Tabla 11-4.

Nota: no se muestran alarmas de estatus para Alarm Severity = Ignore, aunque la condicion de alarma
esté activa. Vea la Seccion 8.9.1 para obtener informacion sobre la configuracion de la prioridad de
alarmas de estatus.

Antes de solucionar problemas con las alarmas de estatus, primero reconozca todas las alarmas (vea la
Seccidn 7.5). Esto quitard de la lista las alarmas inactivas para que usted pueda concentrar sus esfuerzos
de solucioén de problemas en las alarmas activas.

Alarmas de estatus y soluciones

Comunicador

Caédigo
de alarma ProLink Il Causa Solucién recomendada
AO001 EEprom Checksum Se ha detectado una ¢ Apague y encienda el medidor de caudal.
Error (Core Processor) incongruencia de * El medidor de caudal podria necesitar servicio.
(E)EPROM Checksum checksum no corregible. Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3.
Error (CP)
A002 RAM Test Error Error de checksum de la  * Apague y encienda el medidor de caudal.
(Core Processor) ROM o no se puede * El medidor de caudal podria necesitar servicio.
escribir a una ubicacién Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3.
RAM Error (CP) de RAM
A003 Sensor Not Responding  Fallo de continuidad del  * Revise si hay condicion de slug flow. Vea la
(No Tube Interrupt) circuito impulsor, LPO o Seccion 11.17.
Sensor Failure RPO, o incongruencia ¢ Revise los puntos de prueba. Vea la Seccion 11.24.
LPO-RPO en el impulso. ¢ Revise los circuitos del sensor. Vea la Seccién 11.25.
* Revise que los tubos del sensor no estén obstruidos.
 Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.
A004 Sensor de temperatura Combinacion de A016 * Revise los circuitos del RTD. Vea la Seccion 11.25.
fuera de rango y A017 * Verifique que la temperatura del proceso esté dentro
Temperature Sensor dgal rango del sensory del transmisor. ' '
Failure *Siel problema persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.
A005 Input Over-Range El caudal medido ha ¢ Si hay otras alarmas (generalmente, A0O03, A006,
Inout Overrange excedido el valor A008, A102 6 A105), primero corrija esas condicio-
P 9 maximo de caudal del nes de alarma. Si la alarma A0Q5 persiste, continte
sensor (AT > 200 pus) con las sugerencias proporcionadas aqui.
* Verifique el proceso y revise que no haya condicion
de slug flow. Vea la Seccién 11.17.
¢ Revise los puntos de prueba. Vea la Seccion 11.24.
* Revise los circuitos del sensor. Vea la Seccion 11.25.
* Revise que no haya erosion en los tubos del sensor.
Vea la Seccion 11.18.
* Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.
A006 Transmitter Not Combinacion de A020y  * Revise la caracterizacion. Especificamente, verifique
Characterized A021 los valores FCF y K1. Vea la Seccidn 6.2.
Not Configured * Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.
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Cdédigo
de alarma

Alarmas de estatus y soluciones continuacion

Comunicador

ProLink Il

Causa

Solucién recomendada

A008

Density Outside Limits La densidad medida ha
excedido 0-10 g/cm?

Density Overrange

* Si hay otras alarmas (generalmente, A0O03, A006,
A102 6 A105), primero corrija esas condiciones de
alarma. Si la alarma A008 persiste, continte con
las sugerencias proporcionadas aqui.

* Verifique el proceso. Revise si hay aire en los tubos
de caudal, si los tubos no estan llenos, si hay
materiales extrafios en los tubos, o el revestimiento
en los tubos (vea la Seccion 11.18).

* Revise si hay condicion de slug flow. Vea la
Seccion 11.17.

* Revise los circuitos del sensor. Vea la Seccion 11.25.

* Verifique los factores de calibracion en la configura-
cién del transmisor. Vea la Seccion 6.2.

* Revise los puntos de prueba. Vea la Seccion 11.24.

« Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.

A009

El transmisor esta en
modo de proceso de
encendido.

Transmitter
Initializing/Warming Up

Transmitter
Initializing/Warming Up

¢ Permita que el medidor se precaliente (aproximada-
mente 30 segundos). El error debe desaparecer
una vez que el medidor de caudal esté listo para la
operacion normal.

* Si la alarma no desaparece, asegurese de que el
sensor esté completamente lleno o completamente
vacio.

* Revise los circuitos del sensor. Vea la Seccion 11.25.

A010

Ajuste mecanico del
cero: El cero resultante
fue mayor que 3 pus.
Calibraciones de
temperatura/densidad:
muchas causas
posibles.

Calibration Failure

Calibration Failure

* Si la alarma aparece durante un ajuste del cero del
transmisor, asegurese de que no haya caudal a
través del sensor, luego vuelva a intentar.

e Encienda y apague el medidor de caudal, luego
vuelva a intentar.

* Si es adecuado, restaure el ajuste del cero de
fabrica para que el medidor de caudal vuelva a
funcionar.

AO011

Excess Calibration Vea A010
Correction, Zero too

Low

Zero Too Low

* Asegurese de que no haya caudal a través del
sensor, luego vuelva a intentar.

e Encienda y apague el medidor de caudal, luego
vuelva a intentar.

¢ Si es adecuado, restaure el ajuste del cero de
fabrica para que el medidor de caudal vuelva a
funcionar.

A012

Excess Calibration Vea A010
Correction, Zero too

High
Zero Too High

¢ Asegurese de que no haya caudal a través del
sensor, luego vuelva a intentar.

* Encienda y apague el medidor de caudal, luego
vuelva a intentar.

¢ Si es adecuado, restaure el ajuste del cero de
fabrica para que el medidor de caudal vuelva a
funcionar.

A013

Process too Noisy to Vea A010.

Perform Auto Zero

Zero Too Noisy

¢ Quite o reduzca las fuentes de ruido electromecanico,
luego vuelva a intentar. Entre las fuentes de ruido,
se incluyen:
- Bombas mecanicas
- Tensién del tubo en el sensor
- Interferencia eléctrica
- Efectos de vibraciéon de maquinaria cercana

e Encienda y apague el medidor de caudal, luego
vuelva a intentar.

¢ Si es adecuado, restaure el ajuste del cero de
fabrica para que el medidor de caudal vuelva a
funcionar.
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Solucion de problemas

Comunicador

Alarmas de estatus y soluciones continuacion

Cdédigo

de alarma ProLink Il Causa Solucion recomendada

AO014 Transmitter Failed Muchas causas * Apague y encienda el medidor de caudal.

T itter Failed posibles. * El transmisor podria necesitar servicio. Contacte con
ransmitter raile Micro Motion. Vea la Seccion 11.3.

A016 Line RTD Temperature El valor calculado para * Revise los circuitos del RTD. Vea la Seccion 11.25.
Out-Of-Range la resistencia del RTD * Verifique que la temperatura del proceso esté dentro
Line RTD Temperature de linea esta fuera de del rango del sensor y del transmisor.

Out-of-Ran P los limites  Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
ut-o-nange Vea la Seccion 11.3.

A017 Meter RTD El valor calculado para ¢ Revise los circuitos del RTD. Vea la Seccién 11.25.
Temperature la resistencia del RTD « Verifique que la temperatura del proceso esté dentro
Out-Of-Range de caja/medidor esta del rango del sensor y del transmisor.

Meter RTD fuera de los limites * Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.

Temperatur Vea la Seccion 11.3.

Oe t-gilgaun ee * Revise la caracterizacion. Especificamente, verifique
u 9 los valores FCF y K1. Vea la Seccion 6.2.

A020 Calibration Factors No se ha introducido el * Revise la caracterizacion. Especificamente, verifique
Unentered factor de calibracion los valores FCF y K1. Vea la Seccidn 6.2.
Calibration Factors de caudal y/o K1 desde  +Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.

el ultimo master reset. Vea la Seccién 11.3.
Unentered (FlowCal)

A021 Unrecognized/Unenter El sensor es reconocido  * Revise la caracterizacion. Especificamente, verifique
ed Sensor Type como de tubo recto pero los valores FCF y K1. Vea la Seccion 6.2.

Incorrect Sensor Tvoe el valor K1 indica un * Revise los circuitos del RTD. Vea la Seccion 11.25.
(K1) yp tubo curvado, o « Si el problema persiste, contacte con Micro Motion.
viceversa. Vea la Seccion 11.3.

A029 Internal Communication Fallo de la electrénica * Apague y encienda el medidor de caudal.

Failure del transmisor * Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3.
PIC/Daughterboard

Communication

Failure

A030 Hardware/Software El software instalado no ¢ Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3.
Incompatible es compatible con el tipo
Incorrect Board Type de tarjeta programado.

A031 Undefined El transmisor no esta * Revise la fuente de alimentacion al transmisor.

Low Power recibiendo suficiente Vea la Secciéon 11.14.1.
alimentacion.

A032" Meter Verification Fault  Verificacion del medidor  * Deje que se complete el procedimiento.

Alarm en progreso, con las * Si se desea, cancele el procedimiento y vuelva a
P salidas establecidas a iniciar con las salidas establecidas al ultimo valor
Meter Verification/ :
fallo. medido.
Outputs In Fault

A032@ Outputs Fixed during  Verificacion del medidor  « Deje que se complete el procedimiento.

Meter Verification en progreso, con las * Si se desea, cancele el procedimiento y vuelva a
salidas configuradas a iniciar con las salidas configuradas a Continue
Fault (fallo) o a Last Measurement (continuar con la medicion).
Measured Value (ultimo
valor medido).

A033 Tube Not Full No hay sefial de los * Verifique el proceso. Revise si hay aire en los tubos

Tube Not Full pickoffs LPO o RPO, lo de caudal, si los tubos no estan llenos, si hay
ube Not Fu que indica que los tubos materiales extrafios en los tubos, o el revestimiento
del sensor no estan en los tubos (vea la Seccion 11.18).
vibrando.
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Comunicador

Alarmas de estatus y soluciones continuacion

Cdédigo
de alarma ProLink Il Causa Solucion recomendada
A034® Meter Verification Los resultados de la Vuelva a ejecutar la prueba. Si la prueba falla otra vez,
Failed prueba no estuvieron vea la Seccion 10.3.4.
Meter Verification dentro de los limites
: aceptables.
Failed
A035@ Meter Verification La prueba no se Si desea, lea el codigo de cancelacion, vea la
Aborted completo, tal vez se Seccion 10.3.4, y tome la accion adecuada.
debié a una cancelacion
manual.
A100 Primary mA Output La cantidad calculadade ¢ Vea la Seccién 11.19.
Saturated salida de corriente esta
Primary mA Output fuera del rango lineal.
Saturated
A101 Primary mA Output La direccion HART * Revise la direccién HART. Si es diferente de cero,
Fxed configurada es diferente habilite el parametro Loop Current Mode. Vea la
Primary mA Output qg cero, 0 QI usuario ha Seccion 1 1.'20. .
Fxed fijado la salida de mA. o Salge_lldel ajuste de la salida de mA. Vea la
Seccion 5.4.
¢ Salga de la prueba de lazo de la salida de mA.
Vea la Seccién 5.3.
¢ Revise si se ha fijado la salida mediante
comunicacion digital.
A102 Drive Over-Range La alimentacion de la ¢ Ganancia excesiva en la bobina impulsora. Vea la
Drive Overrange bobir_1a impulsora Sec_cién 11.?4.3. .
(corriente/ ¢ Revise los circuitos del sensor. Vea la Seccion 11.25.
voltaje) esta a sumaximo e Si es la Unica alarma activa, puede ser ignorada.
Si se desea, vuelva a configurar la prioridad de la
alarma a Ignore (vea la Seccion 8.9.1).
A103 Data Loss Possible Los totalizadores no * Revise la fuente de alimentacion al transmisor.
Data Loss Possible se guardaron Vga la Seccién 11.14.1. _ _
adecuadamente. * Si la alarma persiste, contacte con Micro Motion.
Vea la Seccion 11.3.
A104 Calibration-In- Progress  Un procedimiento de ¢ Deje que el medidor de caudal complete la
Calibration in Progress calibracién esta en calibracion. o _ 5
progreso. * Para procedimientos de calibracion del cero, usted
puede cancelar la calibracion, ajustar el parametro
de zero time a un valor menor y volver a iniciar la
calibracion.
A105 Slug Flow La densidad ha excedido < Vea la Seccion 11.17.
Slug Flow los limites de slug flow
(densidad) definidos por
el usuario.
A106 Burst Mode Enabled El dispositivo esta en *No se requiere accion.
Burst Mode Enabled modo burst de HART. * Si se desea, vuelva a configurar la prioridad de la
alarma a Ignore (vea la Seccion 8.9.1).
A107 Power Reset Occurred Se ha reiniciado el *No se requiere accion.
Power Reset Occurred transmisor. * Si se desea, vuelva a configurar la prioridad de la
alarma a Ignore (vea la Seccion 8.9.1).
A110 La salida de frecuencia  *Vea la Seccion 11.19.

Frequency Output
Saturated

Frequency Output
Saturated

calculada esta fuera del
rango lineal.
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Solucion de problemas

Alarmas de estatus y soluciones continuacion

Comunicador

Cdédigo
de alarma ProLink Il Causa Solucion recomendada
A111 Frequency Output El usuario ha fijado la * Salga de la prueba de lazo de la salida de
Fixed salida de frecuencia. frecuencia.
Frequency Output
Fixed
A115 External Input Error No se recibe respuesta ¢ La conexion de sondeo (polling) HART al dispositivo
External Inout Error del dispositivo externo ha fallado. Asegurese de que el dispositivo
pu sondeado. externo esta disponible:
- Verifique que el dispositivo funcione.
- Verifique el cableado.
* Verifique la configuracion de sondeo (polling). Vea la
Seccion 9.4.
A118 Discrete Output 1 El usuario ha fijado la * Salga de la prueba de lazo de la salida discreta.
Fixed salida discreta. Vea la Seccion 5.3.
Discrete Output 1
Fixed
A131 Meter Verification Info  Verificacion del medidor  * Deje que se complete el procedimiento.
Alarm en progreso, con las * Si se desea, cancele el procedimiento y vuelva a
Meter Verification/ salidas establecidas al iniciar con las salidas establecidas a fallo.
ultimo valor medido.
Outputs at Last Value
A131@ Meter Verification in Verificacion del medidor * Deje que se complete el procedimiento.
Progress en progreso, con las
salidas configuradas para
continuar transmitiendo
los datos del proceso.
A132 Simulation Mode El modo de simulacion * Inhabilite la simulacion de salida. Vea la Seccién 11.10.

Active

Simulation Mode
Active

esta habilitado.

(1) Aplica solo a sistemas que tengan la version original de la aplicacion de verificacion del medidor.
(2) Aplica solo a sistemas que tengan la verificacion inteligente del medidor (Smart Meter Verification).

11.13 Revision de las variables de proceso

Micro Motion sugiere que usted haga un registro de las variables de proceso que se muestran a
continuacién, bajo condiciones de operacién normales. Esto le ayudara a reconocer cuando las variables
de proceso sean mas altas o mas bajas que lo normal.

146

Caudal

Densidad
Temperatura
Frecuencia de tubo
Voltaje de pickoff

Ganancia de la bobina impulsora

Para la solucién de problemas, revise las variables de proceso tanto bajo condiciones normales de
caudal como con los tubos llenos pero sin caudal. A excepcién del caudal, usted debe ver poco o nada
de cambio entre las condiciones de caudal y sin caudal. Si usted ve una diferencia grande, registre los
valores y contacte con el Departamento de servicio al cliente de Micro Motion para obtener ayuda.
Vea la Seccién 11.3.

Los valores no usuales para las variables de proceso pueden indicar varios problemas diferentes. La
Tabla 11-5 muestra varios problemas y soluciones recomendadas.
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Problemas y soluciones de variables de proceso

Sintoma

Causa

Solucién recomendada

Caudal diferente de cero estable
bajo condiciones sin caudal

Tuberia mal alineada (especialmente en
instalaciones nuevas)

¢ Corrija la tuberia.

Valvula abierta o con fuga

¢ Revise o corrija el mecanismo de la valvula.

Ajuste del cero incorrecto en el sensor

*Vuelva a ajustar el cero del medidor de
caudal. Vea la Seccion 5.5.

Caudal diferente de cero erratico
bajo condiciones sin caudal

Valvula o sello con fuga

¢ Revise la tuberia.

Slug flow

*\ea la Seccién 11.17.

Tubo de caudal obstruido

* Revise la ganancia de la bobina impulsora
y la frecuencia de los tubos. Purgue los
tubos de caudal.

Orientacién del sensor incorrecta

¢ La orientacion del sensor debe ser
adecuada para el fluido del proceso. Vea
el manual de instalacién de su sensor.

Problema de cableado

¢ Revise los circuitos del sensor. Vea la
Seccién 11.25.

Vibracion en la tuberia a un caudal
cercano a la frecuencia de los tubos del
sensor

* Revise el medio ambiente y quite la
fuente de vibracion.

Valor de atenuacion demasiado bajo

* Revise la configuracion. Vea la
Seccion 6.5.4 y la Seccion 8.5.

Tensién de montaje en el sensor

* Revise el montaje del sensor. Asegurese

de que:

- El sensor no se esté usando para apoyar
la tuberia.

- El sensor no se esté usando para
corregir la alineacion de la tuberia.

- El sensor no sea demasiado pesado
para la tuberia.

Cross-talk en el sensor

* Revise que no haya un sensor con
frecuencia de tubos similar (= 0,5 Hz) en
el medio ambiente.

Lectura de caudal diferente de
cero erratica cuando el caudal
esta estable

Slug flow

¢ \ea la Seccion 11.17.

Valor de atenuacion demasiado bajo

* Revise la configuracion. Vea la
Seccion 6.5.4 y la Seccion 8.5.

Tubo de caudal obstruido

* Revise la ganancia de la bobina impulsora
y la frecuencia de los tubos. Purgue los
tubos de caudal.

Ganancia de la bobina impulsora
excesiva o erratica

*\ea la Seccién 11.24.3

Problema de cableado de la salida

* Verifique el cableado entre el transmisor y
el dispositivo receptor. Vea el manual de
instalacion de su transmisor.

Problema con el dispositivo receptor

* Pruebe con otro dispositivo receptor.

Problema de cableado

* Revise los circuitos del sensor. Vea la
Seccion 11.25.
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Solucion de problemas

Problemas y soluciones de variables de proceso continuacién

Sintoma

Causa

Soluciéon recomendada

Caudal o total de lote inexactos

Factor de calibracién de caudal
incorrecto

* Verifique la caracterizacion. Vea la
Seccion 6.2.

Unidad de medicion inadecuada

* Revise la configuracion. Vea la
Seccion 11.21.

Ajuste del cero incorrecto en el sensor

¢ Vuelva a ajustar el cero del medidor de
caudal. Vea la Seccion 5.5.

Factores de calibracion de densidad
incorrecta

* Verifique la caracterizacion. Vea la
Seccion 6.2.

Puesta a tierra del medidor de caudal
incorrecta

*\ea la Seccion 11.14.2.

Slug flow

*\ea la Seccion 11.17.

Problema con el dispositivo receptor

*\/ea la Seccién 11.16.

Problema de cableado

* Revise los circuitos del sensor. Vea la
Seccién 11.25.

Lectura de densidad inexacta

Problema con el fluido del proceso

¢ Use los procedimientos estandar para
revisar la calidad del fluido de proceso.

Factores de calibracién de densidad
incorrecta

* Verifique la caracterizacion. Vea la
Seccion 6.2.

Problema de cableado

* Revise los circuitos del sensor. Vea la
Seccién 11.25.

Puesta a tierra del medidor de caudal
incorrecta

*\ea la Seccion 11.14.2.

Slug flow

*\ea la Seccion 11.17.

Cross-talk en el sensor

¢ Revise que no haya un sensor con
frecuencia de tubos similar (+ 0,5 Hz) en
el medio ambiente.

Tubo de caudal obstruido

* Revise la ganancia de la bobina impulsora
y la frecuencia de los tubos. Purgue los
tubos de caudal.

Orientacién del sensor incorrecta

¢ La orientacién del sensor debe ser
adecuada para el fluido del proceso. Vea
el manual de instalacién de su sensor.

Fallo del RTD

* Revise si hay condiciones de alarmay
siga el procedimiento de solucion de
problemas para la alarma indicada.

Las caracteristicas fisicas del sensor
han cambiado

* Revise que no haya corrosion, erosion o
dano en los tubos. Vea la Seccién 11.18.

Lectura de temperatura muy
diferente de la temperatura
del proceso

Fallo del RTD

* Revise si hay condiciones de alarma 'y
siga el procedimiento de solucion de
problemas para la alarma indicada.

* Verifique la configuracién “Use external
temperature” e inhabilitela si es adecuado.
Vea la Seccion 9.3.

Lectura de temperatura un poco
diferente de la temperatura
del proceso

Fuga de calor en el sensor

¢ Aisle el sensor.

Lectura de densidad mas alta de
lo normal

Tubo de caudal obstruido

¢ Revise la ganancia de la bobina impulsora
y la frecuencia de los tubos. Purgue los
tubos de caudal.

Valor K2 incorrecto

* erifique la caracterizacion. Vea la
Seccion 6.2.
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Problemas y soluciones de variables de proceso continuacién

Sintoma Causa Solucién recomendada Q
Lectura de densidad mas baja Slug flow *\ea la Seccion 11.17. %
de lo normal , — —— g
Valor K2 incorrecto * Verifique la caracterizacion. Vea la 7]
Seccion 6.2. o
O
Frecuencia del tubo mas alta de  Erosion del sensor * Contacte con Micro Motion. Vea la S
lo normal Seccion 11.3.
Frecuencia del tubo mas bajade Tubo de caudal obstruido, corrosion o ¢ Purgue los tubos de caudal.
lo normal erosion ¢ Realice una verificacion del medidor.
Vea la Seccién 11.18.
Voltajes de pickoff mas bajos de Varias causas posibles *\Vea la Seccion 11.24.4.
lo normal
Ganancia de la bobina Varias causas posibles *Vea la Seccion 11.24.3.
impulsora mas alta de lo normal =
]
2
- 3
11.14 Diagndstico de problemas de cableado 5
=}
Use los procedimientos de esta seccion para revisar la instalacioén del transmisor para detectar 3
problemas de cableado. &
3
2
A ADVERTENCIA 2
>

Si se quita la tapa del alojamiento del transmisor en atmdsferas explosivas
mientras la alimentacion esta activa, se puede provocar una explosion.

Antes de quitar la tapa del alojamiento del transmisor en atmdsferas explosivas,
asegurese de apagar la alimentacion y esperar cinco minutos.

11.14.1 Revision del cableado de la fuente de alimentacion
Para revisar el cableado de la fuente de alimentacion:

1. Verifique que se use el fusible externo correcto. Un fusible incorrecto puede limitar la corriente
al transmisor y evitar que éste se inicialice.

2. Apague el transmisor.
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3. Si el transmisor estd en un 4rea peligrosa, espere cinco minutos.

4. Asegtirese de que los hilos de la fuente de alimentacién estén conectados a los terminales
correctos. Consulte los diagramas del Apéndice B.

5. Verifique que los hilos de la fuente de alimentacién estén haciendo buen contacto, y que no
estén sujetados en el aislante del conductor.

6. Revise la etiqueta de voltaje ubicada en el interior del compartimiento de cableado de campo.
Verifique que el voltaje suministrado al transmisor concuerde con el voltaje especificado en
la etiqueta.

7. Utilice un voltimetro para probar el voltaje en los terminales de la fuente de alimentacién del
transmisor. Verifique que esté dentro de los limites especificados. Para alimentacion de CC,
es posible que usted necesite calcular el cable. Consulte los diagramas del Apéndice B,y vea
el manual de instalacién de su transmisor para conocer los requerimientos de la fuente de
alimentacion.

sopeulw.o)apald saiojep
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11.15
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11.14.2 Revision de la tierra

El conjunto de sensor / transmisor se debe conectar a tierra. Vea el manual de instalacién de su sensor
para conocer los requerimientos e instrucciones de puesta a tierra.

11.14.3 Revision de la interferencia de radiofrecuencia (RF)

Si usted estd experimentando interferencia de RF (radiofrecuencia) en su salida de frecuencia o en la
salida discreta, utilice una de las siguientes soluciones:

* FElimine la fuente de RF. Las posibles causas incluyen una fuente de radio comunicaciones, o
un gran transformador, bomba, motor o cualquier otra cosa que pueda generar un fuerte campo
eléctrico o electromagnético cerca del transmisor.

*  Mueva el transmisor.
»  Utilice cable blindado para la salida.

- Termine el blindaje del cable de salida en el dispositivo de entrada. Si esto no es posible,
termine el blindaje de salida en el prensaestopas (gldndula) o en la conexién de conducto.

- No termine el blindaje dentro del compartimiento de cableado.

- No es necesaria una terminacién de 360° de blindaje.

11.14.4 Revision del lazo de comunicacién HART
Para revisar el lazo de comunicacion HART:

1. Verifique que los hilos del lazo estén conectados como se muestra en los diagramas de cableado
en el manual de instalacion del transmisor.

2. Asegtirese de que la configuracion de alimentacion interna/externa coincida con el cableado.
Si se usa alimentacién externa, verifique que haya alimentacién a la salida.

3. Quite el cableado del lazo analégico.
4. Instale una resistencia de 250 Q a través de los terminales de mA.

5. Revise la caida de voltaje a través de la resistencia (4-20 mA = 1-5 VCC). Si la caida de
voltaje < 1 VCC, agregue resistencia para lograr una caida de voltaje > 1 VCC.

6. Conecte el comunicador directamente a través de la resistencia e intente comunicarse (poll).

Si su red HART es mds compleja que los diagramas de cableado que se muestran en el manual de
instalacién del transmisor, haga cualquiera de lo siguiente:

e Contacte con Micro Motion. Vea la Seccion 11.3.

e Contacte con la HART Communication Foundation o consulte la HART Application Guide
(Guia de aplicaciones HART), disponible en la HART Communication Foundation en Internet
en www.hartcomm.org.

Revision del dispositivo de comunicacion

Aseglrese de que su dispositivo de comunicacién sea compatible con su transmisor.

Comunicador

Se requiere el comunicador de campo 375, y debe contener la descripcion de dispositivo adecuada. La
descripcién de dispositivo para el transmisor modelo 2400S con salidas analdgicas es 2400SMass flo.
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11.16

11.17

Para revisar las descripciones de dispositivo:
1. Encienda el comunicador, pero no lo conecte al transmisor.
2. Cuando aparezcan las palabras No device found (no se encontré dispositivo), presione OK.
3. Seleccione OFFLINE.
4. Seleccione New Configuration.
5. Seleccione Micro Motion.
6. Asegtirese de que la descripcion correcta de dispositivo para su transmisor esté en la lista.

Si no se encuentra la descripcion correcta de dispositivo, se despliega un menti Generic Device
(dispositivo genérico). Contacte con Micro Motion para obtener la descripcién de dispositivo
correcta.

ProLink Il

Se requiere ProLink II v2.4 6 superior. Para revisar la version de ProLink II:
1. Inicie ProLink II.
2. Abra el menu Help.
3. Haga clic en About ProLink.

Pocket ProLink
Se requiere Pocket ProLink II v1.2 6 superior. Para revisar la versién de Pocket ProLink:
1. Inicie Pocket ProLink.

2. Toque el icono Information (signo de interrogacién) ubicado en la parte inferior de la pantalla
principal.

Revision del cableado de salida y del dispositivo receptor

Si usted recibe una lectura inexacta de frecuencia o de mA, es posible que haya un problema con el
cableado de salida o con el dispositivo receptor.

» Revise el nivel de salida en el transmisor.

* Revise el cableado entre el transmisor y el dispositivo receptor.
* Realice una prueba de lazo.

* Si es necesario, ajuste la salida de mA.

* Intente con un dispositivo receptor diferente.

* Realice una simulacién de salida para localizar el problema. Vea la Seccién 11.10.

Revision de slug flow

Se emite una alarma de slug flow cuando la densidad de proceso medida esta fuera de los limites de
slug flow configurados (es decir, la densidad es mayor o menor que el rango normal configurado).

La condicién de slug flow es ocasionada generalmente por gas que entra en un proceso de liquido o
por liquido que entra en un proceso de gas. Vea una descripcion de la funcionalidad de slug flow en la
Seccién 8.8.

Manual de configuracion y uso 151

o)

uojoesuadwo

paw 3ap sauolde)said

uoId|

[
=]
£
o,
O
S
o
o
gl
9
o
=2
o
3
o
]

sopeulw.o)apald saiojep



Solucion de problemas

11.18

11.19

11.20

152

Si ocurre una condicién de slug flow:
* Revise el proceso para ver si no hay cavitacion, flasheo o fugas.
* Cambie la orientacién del sensor.
e Supervise la densidad.
* Si se desea, introduzca nuevos limites de slug flow (vea la Seccién 8.8).

- El incremento del limite inferior de slug flow o la disminucién del limite superior de slug
flow aumentardn la posibilidad de condiciones de slug flow.

- La disminucién del limite inferior de slug flow o el incremento del limite superior de slug
flow reduciran la posibilidad de condiciones de slug flow.

* Si se desea, incremente la duracién de slug (vea la Seccién 8.8).

Revisidn de los tubos del sensor

La corrosién, la erosién o los dafios a los tubos del sensor pueden afectar la medicién del proceso.
Para revisar estas condiciones, realice el procedimiento de verificacién del medidor. Vea el Capitulo 10.

Revision de saturacion de salida

Si una variable de salida excede el limite superior del rango o cae por debajo del limite inferior del
rango, el transmisor produce una alarma de saturacién de salida. La alarma puede significar lo siguiente:

* El proceso esté fuera de los limites de operacién normal.
* Los tubos de caudal del sensor no estdn llenos con el fluido del proceso.
* Los tubos de caudal del sensor estdn obstruidos.
Si ocurre una alarma de saturacion de salida:
* Revise el proceso.
* Lleve el caudal dentro de los limites del sensor.
* Revise el sensor:
- Asegirese de que los tubos de caudal estén llenos.
- Purgue los tubos de caudal.

* Para la salida de mA, verifique o cambie los valores de URV y LRV de mA (vea la
Seccidn 6.5.2).

* Para la salida de frecuencia, verifique o cambie la escala (vea la Seccién 6.6).

Revision de la direccion HART y del parametro Loop Current Mode

Si la direccién HART del transmisor es un ndmero diferente cero, la salida de mA puede estar fija a
4 mA. En esta situacion:

* Lasalida de mA no transmitird datos de la variable de proceso.
e Lasalida de mA no indicarad condiciones de fallo.

Para solucionar este problema, intente lo siguiente:
* Establezca la direcciéon HART a cero. Vea la Seccién 8.11.1.

* Habilite el pardmetro Loop Current Mode. Vea la Seccién 8.11.1.
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11.21

11.22

11.23

11.24

Revise la configuracion de medicion de caudal

El uso de una unidad de medicién de caudal incorrecta puede ocasionar que el transmisor produzca
niveles de salida no esperados, con efectos en el proceso no predecibles. Asegirese de que la unidad
de medicion de caudal configurada sea correcta. Revise las abreviaciones; por ejemplo, g/min representa
gramos por minuto, no galones por minuto. Vea la Seccién 6.4.

Si el valor de LRV o de URV es incorrecto, el caudal serd transmitido con precisién pero serd interpretado
incorrectamente por el dispositivo receptor. Asegtirese de que los valores de LRV y URV sean correctos
para su proceso y su dispositivo receptor. Vea la Seccion 6.4.

Revision de la caracterizacion

Un transmisor que estd caracterizado incorrectamente para su sensor podria producir valores de salida
inexactos. Tanto el valor K1 como el valor FlowCal (FCF) deben ser adecuados para el sensor. Si
estos valores son incorrectos, es posible que el sensor no vibre correctamente o puede enviar datos de
proceso inexactos.

Si usted descubre que cualquiera de los datos de caracterizacion es incorrecto, realice una caracterizacion
completa. Vea la Seccion 6.2.

Revision de la calibracion

Una calibracién inapropiada puede ocasionar que el transmisor envie valores de salida no esperados.
Si el transmisor parece estar operando correctamente pero envia valores de salida inexactos, la causa
puede ser una calibracién inadecuada.

Micro Motion calibra cada transmisor en fébrica. Por lo tanto, usted s6lo debe sospechar de una
calibracién inapropiada si el transmisor ha sido calibrado después de haberlo enviado de la fébrica.
Antes de realizar una calibracion, considere una validacién o una verificacion del medidor y seleccione
el procedimiento adecuado (vea la Seccién 10.2). Contacte con el departamento de servicio al cliente
de Micro Motion para obtener ayuda.

Revision de los puntos de prueba

Algunas alarmas de estatus que indican un fallo del sensor o condicién de sobrerrango pueden ser
causadas por problemas diferentes a un sensor defectuoso. Usted puede diagnosticar el fallo del
sensor o las alarmas de estatus de sobrerrango revisando los puntos de prueba del medidor de caudal.
Los puntos de prueba incluyen voltajes de pickoff izquierdo y derecho, ganancia de la bobina
impulsora y frecuencia de los tubos. Estos valores describen la operacién actual del sensor.

11.24.1 Obtencidn de los puntos de prueba

Usted puede obtener los puntos de prueba con un comunicador o con ProLink II.

Con un comunicador
Para obtener los puntos de prueba con un comunicador:
1. Seleccione Diag/Service.
2. Seleccione Test Points.
3. Registre los valores mostrados para Drive, LPO, RPO y Tube
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Con ProLink I
Para obtener los puntos de prueba con ProLink II:
1. Seleccione Diagnostic Information del menu ProLink.

2. Registre los valores mostrados para Tube Frequency, Left Pickoff, Right Pickoff y Drive Gain.

11.24.2 Evaluacion de los puntos de prueba
Use las siguientes recomendaciones para evaluar los puntos de prueba:

* Sila ganancia de la bobina impulsora es errdtica, negativa o saturada, consulte
Seccién 11.24.3.

* Siel valor para el pickoff izquierdo o derecho no es igual al valor adecuado de la Tabla 11-6,
de acuerdo a la frecuencia de los tubos de caudal del sensor, consulte la Seccién 11.24.4.

* Silos valores para los pickoffs izquierdo y derecho son iguales a los valores adecuados de la
Tabla 11-6, de acuerdo a la frecuencia de los tubos de caudal del sensor, registre sus datos del
diagnéstico de problemas y contacte con el departamento de servicio al cliente de Micro
Motion. Vea la Seccién 11.3.

Valores de pickoff del sensor

Sensor(" Valor de pickoff

Sensores CMF ELITE® 3,4 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores F025, FO50, F100 3,4 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores F200 2,0 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores H025, HO50, H100 3,4 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores H200 2,0 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores R025, R050 6 R100 3,4 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores R200 2,0 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores de la serie T 0,5 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

Sensores CMF400 |.S. 2,7 mV cresta a cresta por Hz de acuerdo a la frecuencia del tubo de
caudal del sensor

(1) Si su sensor no aparece en la lista, contacte con Micro Motion. Vea la Seccion 11.3.

11.24.3 Problemas de ganancia de la bobina impulsora

Los problemas de ganancia de la bobina impulsora pueden aparecer en varias formas diferentes:
e Ganancia saturada o excesiva (cerca del 100%)
* Ganancia errdtica (v.g., cambio rdpido de positiva a negativa)
* Ganancia negativa

Vea una lista de posibles problemas y soluciones en la Tabla 11-7.
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Problemas de ganancia de la bobina impulsora, causas y soluciones

Causa Solucién posible Q
3
Slug flow excesivo *Vea la Seccién 11.17. B
=}
Cavitacion o flasheo * Incremente la presion de entrada o la retropresion en el sensor. o
* Si se ubica una bomba aguas arriba desde el sensor, incremente la ()
distancia entre la bomba y el sensor. o)
Tubo de caudal obstruido * Purgue los tubos de caudal.
Amarre mecanico de los tubos del sensor * Asegurese de que los tubos del sensor estén libres para vibrar.
Entre los problemas posibles se incluyen:
- Tension de la tuberia. Revise que no haya tension en la tuberia.
- Desplazamiento de tubo lateral debido al efecto de golpe de ariete.
Si ésta es una posibilidad, contacte con Micro Motion. Vea la
Seccion 11.3.
- Tubos deformados debido a presurizacién excesiva. Si ésta es
una posibilidad, contacte con Micro Motion. v
it
El tipo de sensor configurado es incorrecto * Verifique la configuracion del tipo de sensor, luego verifique la ¥
caracterizacion del sensor. Vea la Seccion 6.2. §
Bobina impulsora o de pickoff izquierdo del * Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3. §'
sensor abiertas o
Fallo en la tarjeta 0 médulo de la bobina * Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3. &
impulsora, tubo de caudal fracturado o 3
desequilibrio del sensor &
(2]
o
>

11.24.4 Bajo voltaje de pickoff

El bajo voltaje de pickoff puede ser causado por varios problemas. Vea la Tabla 11-8.

Causas y soluciones del bajo voltaje de pickoff

Causa Solucién posible "
Slug flow *\ea la Seccion 11.17. %
5

No hay vibracidon en los tubos del sensor * Revise que los tubos no estén obstruidos. o
=

Humedad en la electrdnica del sensor ¢ Elimine la humedad en la electrénica del sensor. Q
Sensor dafiado * Asegurese de que el sensor esté libre para vibrar (Que no g
haya amarre mecanico). Entre los problemas posibles o

se incluyen: r3n

- Tension de la tuberia. Revise que no haya tensién en o

la tuberia. @

- Desplazamiento de tubo lateral debido al efecto de
golpe de ariete. Si ésta es una posibilidad, contacte con
Micro Motion. Vea la Seccion 11.3.

- Tubos deformados debido a presurizacidn excesiva.

Si ésta es una posibilidad, contacte con Micro Motion.
* Pruebe los circuitos del sensor. Vea la Seccién 11.25.
* Contacte con Micro Motion.

11.25 Revision de los circuitos del sensor

Los problemas con los circuitos del sensor pueden ocasionar varias alarmas, incluyendo fallo del sensor
y varias condiciones de fuera de rango. Las pruebas involucran:

* Revisidén del cable que conecta el transmisor al sensor

* Medicién de las resistencias de los pares de pines del sensor y de los RTDs
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*  Verificacidn de que los circuitos no estén en corto entre si o con la caja del sensor
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Nota: para revisar los circuitos del sensor, usted debe quitar el transmisor del sensor. Antes de realizar
esta prueba, asegiirese de que se hayan realizado todos los otros diagndsticos aplicables. Las capacidades
de diagndostico del transmisor modelo 24008 han mejorado considerablemente, y pueden proporcionar
informacion mds iitil que estas pruebas.

1. Siga los procedimientos adecuados para garantizar que el proceso de revision de los circuitos
del sensor no interfiera con los lazos de medicién y control existentes.

2. Apague el transmisor.

3. Si el transmisor estd en un entorno peligroso, espere cinco minutos.

4. Revise el cable del sensor y su conexion:

a.

Consultando a Figura B-1, afloje los cuatro tornillos cautivos de la tapa del alojamiento
del transmisor y quite esta tapa.

Afloje los dos tornillos cautivos de la interfaz de usuario.

Levante con cuidado el mddulo interfaz de usuario, desenganchiandolo del conector ubicado
en el transmisor.

Dos tornillos cautivos (cabeza hexagonal de 2,5 mm) sostienen el transmisor en el alojamiento.
Afloje los tornillos y levante con cuidado el transmisor alejdndolo del alojamiento. Permita
que el transmisor cuelgue temporalmente.

Asegurese de que el cable esté enchufado completamente y que haga buen contacto. Si no
es asi, acomode el cable, vuelva a montar el transmisor al sensor y revise que funcione.

Si no se resuelve el problema, desconecte el cable del paso de cables quitando el clip de
retencion (vea la Figura 11-1), y tirando del conector hacia fuera del paso de cables. Ponga
el transmisor a un lado.

Revise que no haya signos de dafio en el cable. Si el cable estd dafiado, contacte con Micro
Motion.

Acceso a los pines del paso de cable

Transmisor

[

(vista Iateral)\ Cable del sensor para conexion del

Clip de retencion (montado)

paso de cables

1./

Conector del paso

Tirar de la lengleta para quitar de cables Pirles del paso de cables
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5. Usando un multimetro digital (DMM), revise las resistencias internas del sensor para cada
circuito del medidor de caudal. La Tabla 11-9 define los circuitos del medidor de caudal y el
rango de resistencia para cada uno. Consulte la Figura 11-2 para identificar los pines del paso
de cable. Para cada circuito, ponga los conductores del DMM en los pares de pines y registre
los valores.

o)

Nota: para tener acceso a todos los pines del paso de cable, es posible que necesite quitar la abrazadera y
girar el transmisor a una posicion diferente.

uojoesuadwo

En esta prueba:
e No debe haber circuitos abiertos, es decir, no debe haber lecturas de resistencia infinita.

* Los valores nominales de resistencia varian 40% por 100 °C. Sin embargo, la confirmacién
de un circuito abierto o en corto es mas importante que una ligera desviacion con respecto
a los valores de resistencia que se muestran aqui.

* Las lecturas de los circuitos LPO y RPO deben ser las mismas o muy cercanas (+ 10%).
* Las lecturas en los pares de pines deben ser estables.

* Los valores de resistencia reales dependen del modelo del sensor y de la fecha de fabricacién.
Contacte con Micro Motion para obtener datos mas detallados.

Si aparece un problema, o si la resistencia estd fuera de rango, contacte con Micro Motion (vea
la Seccién 11.3).
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uoId|

Rangos nominales de resistencia para los circuitos del medidor de caudal

Circuito Pares de pines Rango de resistencia nominal®

Bobina impulsora Bobina impulsora +y — 8-1500 O

Pickoff izquierdo Pickoff izquierdo + y — 16—1000 Q

Pickoff derecho Pickoff derecho +y — 16—-1000 Q

Sensor de temperatura del tubo de caudal RTD +y RTD — 100Qa0°C +0,38675 Q/°C

Compensador de longitud de conductor
(LLC)/RTD

e Sensores de la serie T RTD —y RTD compuesto 300Qa0°C+1,16025 Q/°C
¢ Sensores CMF400 |.S. RTD -y resistencia fija 39,7-42,2 Q)

¢ Sensores F300 RTD -y resistencia fija 44,3-46,4 Q
¢ Sensores H300

¢ Sensores FO25A

¢ Sensores FO50A

¢ Sensores F100A

¢ Sensores CMFS

* Todos los otros sensores RTD —y compensador de longitud 0
de conductor (LLC)
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(1) Los valores de resistencia reales dependen del modelo del sensor y de la fecha de fabricacion. Contacte con Micro Motion para
obtener datos mds detallados.

sopeulw.o)apald saiojep

Manual de configuracion y uso 157



Solucion de problemas

Pines del paso de cable

Bobina impulsora — Bobina impulsora +

RTD - Compensador de longitud de

conductor (LLC) / RTD compuesto /
Resistencia fija‘"

RTD +

Pickoff izquierdo — Pickoff derecho +

Pickoff izquierdo + Pickoff derecho —

(1) Funciona como una resistencia fija para los siguientes sensores: F300, H300, FO25A, FO50A, FI100A, CMF400 L.S.,
CMFS. Funciona como un RTD compuesto para los sensores de la serie T. Para todos los demds sensores, funciona como
un compensador de longitud de conductor (LLC).

6. Usando el multimetro digital, revise cada pin como se indica a continuacion:
a. Revise entre el pin y la caja del sensor.

Revise entre el pin y los otros pines como se describe a continuacion:
* Bobina impulsora + contra todos los otros pines excepto Bobina impulsora —
* Bobina impulsora — contra todos los otros pines excepto Bobina impulsora +
*  Pickoff izquierdo + contra todos los otros pines excepto Pickoff izquierdo —
*  Pickoff izquierdo — contra todos los otros pines excepto Pickoff izquierdo +
*  Pickoff derecho + contra todos los otros pines excepto Pickoff derecho —
*  Pickoff derecho — contra todos los otros pines excepto Pickoff derecho +
* RTD + contra todos los otros pines excepto RTD —y LLC/RTD
* RTD - contra todos los otros pines excepto RTD + y LLC/RTD
* LLC/RTD contra todos los otros pines excepto RTD + y RTD —

Con el DMM en su rango mads alto, debe haber una resistencia infinita en cada punta. Si hay
algo de resistencia, hay un corto con la caja del sensor o entre los pines. Vea la Tabla 11-10
para conocer las posibles causas y soluciones. Si no se resuelve el problema, contacte con
Micro Motion (vea la Seccion 11.3).
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Solucion de problemas

Causas y soluciones de corto de sensor y cable con respecto a la caja

Causa Solucioén posible Q
3
Humedad dentro del alojamiento del transmisor  * Asegurese de que el alojamiento del transmisor esté seco y no haya B
corrosion. 2
— , , , = ]
Liquido o humedad dentro de la caja del sensor  * Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3. g.
Corto interno en el paso de cable (pasaje * Contacte con Micro Motion. Vea la Seccién 11.3. =
sellado para cableado proveniente del sensor al
transmisor)
Cable defectuoso que conecta el sensor al * Revise visualmente el cable para ver si esta dafiado. Para
transmisor reemplazar el cable, contacte con Micro Motion. Vea la
Seccion 11.3.
Para regresar a operacion normal:
. . . . T
1. Siga los procedimientos adecuados para garantizar que el proceso de reconexion del ﬁ
transmisor no interfiera con los lazos de medicién y control existentes. §
2. Instale la conexion de sensor del transmisor en el paso de cables: =
(1]
a. Gire el conector hasta que se inserten los pines. o
o
b. Empuje hacia abajo hasta que el borde del conector esté al ras con la muesca del paso de 3
o
cables. g:
c. Vuelva a poner el clip de retencién deslizando la lengiieta del clip sobre el borde del =3

conector (vea la etiqueta de instrucciones).
3. Vuelva a poner el transmisor en el alojamiento, y apriete los tornillos.

4. Vuelva a conectar los hilos de alimentacidn, baje la lengiieta de advertencia (Warning) y
apriete el tornillo de la lengiieta.

5. Enchufe el médulo interfaz de usuario en el transmisor. Hay cuatro posibles posiciones;
seleccione la posicién que sea mds conveniente.

6. Apriete los tornillos de la interfaz de usuario.

7. Vuelva a poner la tapa del alojamiento del transmisor en el médulo interfaz de usuario, y
apriete los tornillos.

[
=]
£
o,
O
S
o
o
gl
9
o
=2
o
3
o
]
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Valores predeterminados y rangos

A1 Generalidades

Este apéndice proporciona informacién sobre los valores predeterminados para la mayoria de los
parametros de los transmisores. Donde es adecuado, también se definen los rangos validos.

Estos valores predeterminados representan la configuracion del transmisor después de un master reset
(restablecimiento maestro). Dependiendo de cémo se pidié el transmisor, es posible que ciertos valores
hayan sido configurados en la fabrica.

A.2 Valores predeterminados y rangos usados mas frecuentemente

La siguiente tabla contiene los valores predeterminados y los rangos para los ajustes de transmisor
utilizados mas frecuentemente.

Valores predeterminados y rangos de transmisor

Tipo Ajuste Predeterminado Rango Comentarios
Caudal Direccion de caudal Directo
Atenuacion de caudal 0,64 seg 0,0-40,96 seg El valor introducido por el
usuario es corregido al valor
inferior mas cercano en la lista
de valores preestablecidos.
Para aplicaciones de gas,
Micro Motion recomienda un
valor minimo de 2,56.
Unidades de caudal masico  g/s
Cutoff de caudal masico 0,0 g/s El ajuste recomendado es 5%
del caudal nominal maximo del
sensor.
Tipo de caudal volumétrico Liquido
Unidades de caudal L/s
volumétrico
Cutoff de caudal volumétrico  0/0 L/s 0,0—xL/s X se obtiene multiplicando el
factor de calibracion por 0,2,
usando unidades de L/s.
Factores del Factor de masa 1,00000
medidor Factor de densidad 1,00000
Factor de volumen 1,00000
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Valores predeterminados y rangos

Valores predeterminados y rangos de transmisor continuacion

Tipo Ajuste Predeterminado Rango Comentarios

Densidad Atenuacion de densidad 1,28 seg 0,0-40,96 seg El valor introducido por el
usuario es corregido al valor
mas cercano en la lista de
valores preestablecidos.

Unidades de densidad g/cm?®
Cutoff de densidad 0,2 g/cm?® 0,0-0,5 g/cm?®
D1 0,00000
D2 1,00000
K1 1000,00
K2 50,000,00
FD 0,00000
Coeficiente de temperatura 4,44
Slug flow Limite inferior de slug flow 0,0 g/cm?® 0,0-10,0 g/cm®
Limite superior de slug flow 5,0 g/cm® 0,0-10,0 g/cm?
Duracion de slug 0,0 seg 0,0-60,0 seg
Temperatura  Atenuacion de temperatura 4,8 seg 0,0-38,4 seg El valor introducido por el
usuario es corregido al valor
inferior mas cercano en la lista
de valores preestablecidos.
Unidades de temperatura °C
Factor de calibracién de 1,00000T0,0000
temperatura
Presion Unidades de presion PSI
Factor de caudal 0,00000
Factor de densidad 0,00000
Presién de calibracion 0,00000
Ser)sor dela D3 0,00000
serie T D4 0,00000
K3 0,00000
K4 0,00000
FTG 0,00000
FFQ 0,00000
DTG 0,00000
DFQ1 0,00000
DFQ2 0,00000
Unidades Unidad basica de masa g
especiales Unidad basica de tiempo seg
para masa
Factor de conversion de 1,00000
caudal masico
Unidad basica de volumen L
Unidad basica de tiempo seg

para volumen

Factor de conversion de 1,00000
caudal volumétrico
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Valores predeterminados y rangos

Tabla A-1  Valores predeterminados y rangos de transmisor continuacion

Tipo Ajuste Predeterminado Rango Comentarios
Mapeo Variable primaria Caudal masico
(correlacion) . - -
de variables Variable secundaria Densidad
Variable terciaria Caudal masico
Variable cuaternaria Caudal volumétrico
Salida de mA  Variable primaria Caudal masico
LRV —200,00000 g/s
URV 200,00000 g/s
Cutoff de la AO 0,00000 g/s
Atenuacion agregada de 0,00000 seg
la AO
LSL —200 g/s Sélo lectura
USL 200 g/s Sdélo lectura
MinSpan 0,3 g/s Sdlo lectura
Accioén de fallo Downscale
(escala abajo)
Nivel de fallo de la AO — 2,0 mA 1,0-3,6 mA
downscale
Nive de fallo de la AO — 22 mA 21,0-24,0 mA
upscale
Timeout del ultimo valor 0,00 seg
medido
Salida de Variable terciaria Caudal masico
frecuencia Factor de frecuencia 1,000,00 Hz .00091-
10,000,00 Hz
Rate factor 16,666,66992 g/s
Ancho de pulso de frecuencia 0 (50% del ciclo 0,01-655,35
de trabajo) milisegundos
Método de escalamiento Freq=Flow
Accioén de fallo de frecuencia Downscale
(escala abajo)
Nivel de fallo de frecuencia— 15,000 Hz 10,0-15,000 Hz
upscale
Polaridad de la salida de Active high
frecuencia (activa alta)
Timeout del ultimo valor 0,0 segundos 0,0-60,0 seg

medido
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Valores predeterminados y rangos

Valores predeterminados y rangos de transmisor continuacion

Tipo Ajuste Predeterminado Rango Comentarios
Indicador Luz de fondo On
encendida/apagada
Intensidad de la luz de fondo 63 0-63
Periodo de actualizacion 200 milisegundos 100-10,000
milisegundos
Variable 1 Caudal masico
Variable 2 Total de masa
Variable 3 Caudal volumétrico
Variable 4 Total de volumen
Variable 5 Temperatura
Variable 6 Densidad
Variable 7 Ganancia de la
bobina impulsora
Variable 8-15 Ninguna
Inicio/paro de totalizador Inhabilitado
del indicador
Puesta a cero de totalizador  Inhabilitado
del indicador
Autodesplazamiento del Inhabilitado
indicador
Menu offline del indicador Habilitado
Contraseia offline del Inhabilitado
indicador
Menu de alarmas del Habilitado
indicador
Reconocer todas las alarmas Habilitado
del indicador
Contrasefa offline 1234
Rapidez de 10 seg
autodesplazamiento
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Apéndice B
Tipos de instalacion y componentes
del medidor de caudal

B.1 Generalidades

Este apéndice proporciona ilustraciones de los componentes y de cableado del transmisor, para usarse
en la solucién de problemas. Para obtener informacién detallada sobre los procedimientos de instalacién
y cableado, vea el manual de instalacién del transmisor.

B.2 Componentes del transmisor
El transmisor modelo 2400S AN se monta en un sensor. La Figura B-1 proporciona una vista de
componentes del transmisor modelo 2400S AN.

Figura B-1  Transmisor modelo 24008 AN - Vista de componentes

Tapa del alojamiento del transmisor

Modulo interfaz de usuario

Transmisor

Cable del sensor con conexion \ Q
&

del paso de cables
Clip de retencion

\ -
Alojamiento del

transmisor T __

Pines del paso de cables

Abrazadera (dentro del alojamiento)

Paso de cable
(montado en le sensor)
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Tipos de instalacion y componentes del medidor de caudal

B.3 Diagramas de terminales

La Figura B-2 muestra los terminales de la fuente de alimentacién del transmisor. Los terminales de la
fuente de alimentacion se encuentran debajo de la lengiieta de advertencia (Warning). Se debe quitar
la tapa del alojamiento del transmisor y la lengiieta de advertencia para tener acceso a los terminales

de la fuente de alimentacion.

La Figura B-3 muestra los terminales de cableado de E/S. Se debe quitar la tapa del alojamiento del

transmisor para tener acceso a los terminales de cableado de E/S.

Terminales de la fuente de alimentacion

o o) +(L)
\"’ Micro Mot'(m"@ _(N)
+CHB, +CHA, L;U ~_ NL2
L 3‘ 4 ‘ 2 wo‘ 9 J
@ =
GBI
L —
Lengleta de advertencia CEE =
=
© .
Tornillo de la lenglieta (o) & 0O Tornillo de puesta
de advertencia \ © / a tierra interno

del transmisor
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Tipos de instalacion y componentes del medidor de caudal

Figura B-3  Terminales de E/S

Canal A

seweibelq

Canal B

CHA
-+ -
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Diagramas de flujo de menus — Transmisores
modelo 24008 AN

sewesbeiq

C.1 Generalidades

Este apéndice proporciona los siguientes diagramas de flujo de mends para el transmisor
modelo 2400S AN:

e Ments de ProLink
- Meni principal — vea la Figura C-1
- Ment de configuracion — vea las Figuras C-2 y C-3
e Menis del comunicador — vea las Figuras C-4 a la C-9
*  Mends del indicador
- Gestion de totalizadores e inventarios — vea la Figura C-10

- Ment de mantenimiento off-line: Nivel superior — vea la Figura C-11

- Ment de mantenimiento off-line: Informacién de versién — vea la Figura C-12
- Ment de mantenimiento off-line: Configuracién — vea las Figuras C-13 y C-14

- Ment de mantenimiento off-line: Simulacién (prueba de lazo) — vea la Figura C-15

- Ment de mantenimiento off-line: Ajuste del cero — vea la Figura C-16 Q
- sz )T .. . . . o
Para obtener informacién sobre los cédigos y abreviaciones utilizadas en el indicador, vea el ug‘
Apéndice D. @
Para los procedimientos de ajuste del cero del medidor de caudal, prueba de lazo y ajuste de la salida 2
de mA, vea el Capitulo 5. 5,
o
Para conocer los procedimientos de calibracién y verificacién del medidor, vea el Capitulo 10. §
C.2  Informacidn de la version
Estos diagramas de flujo de los menis se basan en:
* Software del transmisor v1.0
* ProLink II v2.4
*  Descripcién de dispositivo del comunicador de campo 375 revisién 1
Los ments pueden variar un poco para diferentes versiones de estos componentes.
5\
o
g
(]
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Meni principal de ProLink Il

File View Connection ProLink Tools Plug-ins
| | | |
Load from Xmtr to File Connect to Device Meter Verification Data Logger‘"
Save to Xmtr from File Disconnect
Options
License - ProLink Il Language
- Error Log On

Preferences

- Use External Temperature Configuration

- Enable Inventory Totals Reset Output Levels

- Enable External Pressure Compensation Process Variables

- Copper RTD Status
Alarm Log

Installed options Diagnostic Information
Calibration
Test

(1) Para obtener informacion acerca del uso de Totalizer Control ,
Data Logger, vea el manual de ProLink I1. Core Processor Diagnostics
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-2 Meni de configuracion de ProLink Il

ProLink >
Configuration
Flow Density Temperature Pressure
¢ Flow direction ¢ Dens units e Temp units ¢ Flow factor
e Flow damp ¢ Dens damping e Temp cal factor ¢ Dens factor
¢ Flow cal ¢ Slug high limit e Temp damping ¢ Cal pressure
e Mass flow cutoff ¢ Slug low limit e External temperature ¢ Pressure units
e Mass flow units ¢ Slug duration e External pressure
« Vol flow cutoff" « Low density cutoff
« Vol flow units” oK1
« Vol flow type o K2
« Std gas vol flow cutoff® | | e FD - — —Opciones de configuracion adicionales- — »
« Std gas flow units® «D1
« Std gas density® eD2
e Temp coeff (DT)

Gas wizard®
e Mass factor
e Dens factor
Vol factor

Channel Frequency output Discrete input

Channel A e Tertiary variable ¢ Assignment

e Type assignment ¢ Scaling method ¢ Polarity

e Power type e Freq factor

« Rate factor

Channel B e Pulses per unit

¢ Type assignment e Units per pulse Discrete output
e Power type « Freq pulse width
e Last measured value timeout «DO1 assignment
l— ¢ Freq fault action DO1 polarity
e Freq output polarity e Flow switch variable
Analog output « Flow switch setpoint
« DO fault action
e Primary variable is

s Lower range value
¢ Upper range value
¢ AO cutoff

*AO added damp (1) Se muestra solo si Vol Flow Type es Liquid Volume.

) (2) Se muestra solo si Vol Flow Type es Standard Gas Volume.
¢ AO fault action

¢ AO fault level

e Last measured value timeout
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

172

Menu de configuracion ProLink llcontinuacion

P

roLink >
Configuration

Device Sensor T Series
- Tag - Sensor s/n -FTG
- Date - Sensor model num - FFQ
- Descriptor - Sensor matl - DTG
- Message - Liner matl - DFQ1
- Sensor type - Flange - DFQ2
- Floating pt ordering - K3
- Add comm resp delay - D3
- Transmitter serial number - D4
- K4
Digital comm settings
- Fault setting
HART address
Loop current mode
HART device ID System Transmitter options
Modbus address
Disable Modbus ASCII - Display language - Meter fingerprinting
Write protect IrDA port - Cryogenic modulus
compensation
Burst setup - Meter verification
Enable burst
Burst cmd
Burst var 1-4

Display

- Var1
- Var2

-Var 15

Display precision
- Var
- Number of decimals

Display options
- Display start/stop totalizers
- Display totalizer reset

- Display auto scroll

- Display offline menu

- Display offline password
- Display alarm menu

- Display ack all alarms

- Display back light on/off

- Offline password

- Auto scroll rate

- Update period

- Backlight intensity

Special Units

- Base mass unit

- Base mass time

- Mass flow conv fact
- Mass flow text

- Mass total text

- Base vol unit™"

- Base vol time!"

- Vol flow conv fact
- Vol flow text"

- Vol total text™

Polled Variables

Polled variable 1
- Polling control
- External tag

- Variable type

- Current value

Polled variable 2
- Polling control
- External tag

- Variable type

- Current value

Discrete events

- Event name

- Event type

- Process variable
- Low setpoint

- High setpoint

- Base gas vol unit?

- Base gas vol time®

- Gas vol flow conv fact®
- Gas vol flow text®

- Gas vol total text®

Alarm

- Alarm

Severity

Variable mapping

-PVis
-SVis
-TVis

“QVis

(1) Se muestra solo si Vol Flow Type es Liquid Volume.
(2) Se muestra solo si Vol Flow Type es Standard Gas Volume.
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-4  Meni de variables de proceso del comunicador

On-Line Menu >
2 Process variables

! i i 1
View fld dev vars View output vars ‘ View status Totlizer contrl
1 Mass flo 1 View PV-Analog 1 1 Mass totl
2 Temp 2 View SV 2 Vol totl
3 Mass totl 3 View TV-Freq/DO 3 Start totalizer
4 Dens 4 View Qv 4 Stop totalizer
5 Mass inventory 5 Reset all totals
6 Vol flo 6 Reset mass total
7 Vol totl . R L 7 Reset volume total
8 Vol inventory (1) Se puede usar para cambiar la asignacion
9 Pressure de QV.

Figura C-5 Meni de diagndstico/servicio del comunicador

On-Line Menu >

3 Diag/Service

I T T T 1
1 2 3 6 7
| | | | |
Test/Status Loop test Calibration Trim analog out 1 Scaled AO1 trim
1 View status 1 Fix analog out 1 1 Auto zero
2 Self test 2 Fix frequency out 2 Density cal
3 Fix discrete out 1

[
4
|

I
5
|

Perform diagnostic action

1 Reset alarm log

2 Acknowledge all alarms

3 Reset Power On time

4 Restore factory configuration

5 Write protect IrDA port

6 Release IrDA port for writing

7 Reset meter fingerprinting statistics
8 Exit

Config alarms

1 Write severity

2 Read severity

3 Review severity

5 Alarm log

4 Acknowledge selected alarm

Manual de configuracion y uso

Test points

1 Status words

2LPO

3 RPO

4 Tube

5 Drive

6 Board temperature

7 Live zero flow

8 Meter temp. T-Series
9 Input voltage

- Actual target amplitude
- Average sensor temp

- Min sensor temp

- Max sensor temp

- Average electronics temp
- Min electronics temp

- Wire RTD

- Meter RTD

- Line RTD

- Power cycle count

- Power on time
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Menu de configuracion basica del comunicador

On-Line Menu >

4 Basic Setup
I T T 1
1 2 3 4
| | |
‘Tag ‘ ‘ PV unit ‘ Anlog 1 range values!"” Freq scaling!"
1PV URV 1 FO scale method
2 PV LRV - Freq = flow
- Pulses/Unit
- Units/Pulse
(1) También se puede configurar desde el menii Detailed Setup
(configuracion detallada). 2 FO scaling

(2) Se muestra solo si FO Scale Method es Freq = flow.
(3) Se muestra sélo si FO Scale Method es Pulses/unit.
(4) Se muestra sélo si FO Scale Method es Units/pulse.
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-7  Meni de configuracién detallada del comunicador

On-Line Menu >
5 Detailed Setup

——Opciones adicionales—»

1 2
| |
Charize sensor Config fld dev vars
1 Sensor type (read only) 1 Flow
2 Sensor selection 2 Density
3 Flow 3 Temperature
4 Density 4 Pressure
5 Temp cal factor
6 Pressure compensation
7 Meter factors 1 Mass flow unit
8 Polling setup 2 Mass flow cutoff
9 External temp 3 Spcl mass units
4 Vol flow unit
—1 5 Vol flow cutoff
L o 1 T-Series 6 Spcl vol units
2 Other 1 Mass factor 7 Flo direction
7—1 2 Vol factor 8 Flo damp
3 Dens factor
1 FlowCal® —
1 Density unit
31 FCF® 1 Poll control 2 Density damp
2FTG® 2 External device tag 1 |, |3 Density cutoff
3FFQ® —8—! 3 Polled var 1 4 Slug low limit
4 External device tag 2 5 Slug high limit
5 Polled var 2 6 Slug duration
1D1
2 K1
3D2 1 Enable ext temp | 3 | 1 Temp unit
4 K2 M 2 Static temperature 2 Temp damp
5 Temp coeff"
5DTG? :
6 FDM _4_‘ 1 Pressure unit
4— 6 DFQ1?
7 DFQ2?
8DT?®
9 FD®
D3(2)
K3(2)
D4® (1) Se muestra solo si Sensor Selection es Other.
K4@ (2) Se muestra solo si Sensor Selection es T-Series.
1 Enable pressure
2 Flow factor
L—6— 3 Dens factor
4 Flowcal pressure
5 Static pressure
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Menu de configuracion detallada del comunicador continuacion

On-Line Menu >

5 Detailed Setup

T
3
|

Config outputs

4
|

——-0Opciones adicionales---»

1 Channel setup 1 Tag

2 HART output 2 Descriptor
3 Modbus setup 3 Message
4 Fault timeout 4 Date

5 Comm fault indicator 5 Dev id

7 Sensor s/n

1 Channel setup (read only)
2 Channel A setup
3 Channel B setup

14 AO setup

5 FO setup
6 DI/DO setup

8 Sensor model

Revision #s

Device information

6 Final assembly number

9 Output option board
Construction materials

4 Write Modbus data value

7 AO1 fault setup

_2_4 1 Milliamp output ’_ 1 External
1 Poll addr 2 Internal
2 Num preambles
3 Burst mode 1 Frequency output
4 Burst option | —3— 2 Discrete output 1 External
—271 5 Burst var 1 3 Discrete input 2 Internal
6 Burst var 2
7 Burst var 3
8 Burst var 4 1 Channel A (read-only)
2 Channel B (read-only)
3PVis
1 Modbus address 4—] 4 Range values!”
2 Modbus mode 5 PV AO cutoff
—3— 3 Read Modbus data value 6 PV AO added damp

1 Channel B (read-only)
2TVis

3 FO scale method"
4 TV freq factor"®
5TV rate factor™®
—5— 4 TV pulses/unit!®

4 TV units/pulse®
4/5 Max pulse width®
5/6 FO polarity®

6/7 FO fault indicator®
7/8 FO fault value®

(1) También se puede configurar desde el menii Basic Setup
(configuracion bdsica).

(2) Se muestra soélo si FO Scale Method es Freq = Flow.

(3) Se muestra sélo si FO Scale Method es Pulses/Unit.

(4) Se muestra sélo si FO Scale Method es Units/Pulse.

(5) El niimero de menii varia dependiendo de la configuracion
de FO Scale Method.

2DO1is

3 DO 1 fault indication
4 DO 1 polarity

5 Flow switch setpoint
6 Flow switch variable
7 DI 1 polarity
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-9  Meni de configuracién detallada del comunicador continuacion

On-Line Menu >
5 Detailed Setup

5 6

1 1
Config discrete event Display setup
1 Discrete event 1 1 Enable/disable
2 Discrete event 2 2 Display variables
3 Discrete event 3 3 Display precision
4 Discrete event 4

5 Discrete event 5

| 1 Display total reset
2 Display total start/stop

1 Discrete event var 3 Display auto scroll

2 Discrete event type 4 Display offline menu
3 Setpoint A 5 Display alarm menu
4 Setpoint B 1—| 6 Display ACK All

7 Display offline password

8 Offline password"

8/9 Update period®
Backlight control
Backlight intensity

7 8
1 1
Discrete actions Setup simulation mode
1 Assign discretes 1 Enable/disable
2 Read action assign (read only) 2 Simulate mass flow
3 Action assignments (read only) 3 Simulate temperature
4 Simulate density

5 Mass flow simulation mode (read only)
6 Mass flow fixed value (read only)
7 Mass flow minimum amplitude (read only)
8 Mass flow maximum amplitude (read only)
— 9 Mass flow period of waveform (read only)

4 Reset gas standard volume total . .

5 Reset all totals Temperature simulation mode (read only)
6 Start/stop all totals Temperature ﬁx.eq value (regd only)
Temperature minimum amplitude (read only)
Temperature maximum amplitude (read only)

1 Start sensor zero
2 Reset mass total
3 Reset volume total

1 None Temperature period of waveform (read only)
2 Discrete event 1 Density simulation mode (read only)

3 Discrete event 2 Density fixed value (read only)

4 Discrete event 3 Density minimum amplitude (read only)

5 Discrete event 4 Density maximum amplitude (read only)

6 Discrete event 5 Density period of waveform (read only)
7DI1

(1) Se muestra solo si la contraseiia Offline del indicador
estd habilitada.

(2) El niimero de menii varia dependiendo de la
configuracion de Display Offline Password.

Manual de configuracion y uso 177




Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Menii del indicador — Manejo de totalizadores e inventarios

Desplegado de
variables de proceso

Scroll

kIF

‘ Total de masa Total de volumen ‘

Select

i
B

E1--SP®

ﬂ RESET® —+ STOP/START?

‘ RESET YES? ‘ STOP/START YES? ‘

I—Yes NOT I—YesJ—NoT
[ Select ] [ Scroll

[ Select l [ Scroll ]

v y v y

(1) Eltransmisor debe estar configurado para permitir la puesta a cero de los totalizadores desde el indicador. Vea la Seccion 8.10.3.
(2) El transmisor debe estar configurado para permitir iniciar y parar los totalizadores desde el indicador. Vea la Seccion 8.10.3.
(3) Se pueden usar las pantallas Event Setpoint para definir o cambiar el punto de referencia superior (Setpoint A) para Event 1 6
Event 2. Esta pantallas se muestran sélo si el evento estd definido sobre total mdsico o total volumétrico. De lo contrario,
el interruptor optico Scroll lleva al usuario directamente a la pantalla Exit (salir).

’_
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(1) Esta opcion se muestra solo si el software de verificacion del medidor estd instalado en el transmisor. H

Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN
Figura C-11 Mend del indicador — Meni Off-line, nivel superior
Scroll y Select simultaneamentes '
durante 4 segundos
¥
| SEE ALARM OFF LINE MAINT EXIT |
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Meni del indicador — Mantenimiento — Informacidon de version

Scroll y Select simultaneamente
durante 4 segundos

Scroll

‘ OFF-LINE MAINT ‘

{

Select

Scroll

VER

Select

LS

Informacioén de la
version

Scroll

L

Informacién de CEQ™" ‘

Scroll

L

CUSTODY XFER" ‘

Scroll

L

SENSOR VERFY!" ‘

Scroll

L

‘ EXIT ‘

(1) Esta opcion se muestra solo si la correspondiente CEQ o
aplicacion estd instalada en el transmisor.
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-13 Meni del indicador — Mantenimiento — Configuracién: E/S

Scroll y Select simultaneamente
durante 4 segundos

Scroll
OFF-LINE MAINT

Select

Scroll

Select

uniTs =N

Select

Scroll
voL®

Scroll

S =N =N

[ rowem | Rare [ owm |
t
Sorl [CSewn ]

EXIT EXIT POLAR ¢
EXIT ‘ ‘ START ZERO ‘

RESET voL®

(1) Se muestra Vol o GSV, dependiendo del valor de Volume Flow Type.
Usted debe usar ProLink Il para configurar Volume Flow Type.

(2) Aparece una pantalla de confirmacion para aceptar o cancelar la
asignacion de canal.

(3) Esta pantalla aparece solo si SRC es Flow Switch.

(4) Se muestra Reset Vol o Reset GSV T, dependiendo del valor de Volume
Flow Type. Usted debe usar ProLink II para configurar Volume Flow

Type.

Scroll
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Menii del indicador — Mantenimiento — Configuracion: Factores del medidor, indicador

Scroll y Select simultaneamente
durante 4 segundos

Scroll

‘ OFF-LINE MAINT ‘

(1) Si usted inhabilita el acceso al menii offline, éste desaparecerd tan pronto como
usted salga. Para volver a habilitar el acceso, usted debe usar ProLink Il o el
comunicador.

(2) Si se habilita el autodesplazamiento (Auto Scroll), se muestra una pantalla Scroll
Rate inmediatamente después de la pantalla Auto Scroll.

(3) Si se habilita la contraseiia offline (Offline Password), se muestra una pantalla
Change Password inmediatamente después de la pantalla Offline Password.

‘ CONFG ‘
| uwms

MTR F DISPLAY IrDA ‘

Select

*
-
}

MASS ‘ ‘ TOTALS RESET ‘ ‘ WRPRO ‘

Scroll Scroll Scroll

-
-

‘ TOTALS STOP ‘ ‘ ASCII MBUS ‘

Scroll Scroll Scroll

ol

-
-

DENS ‘ ‘ DISPLAY OFFLN" ‘ ‘ ADDR MBUS ‘

Scroll

Scroll Scroll

}
-
}

EXIT ‘ ‘ DISPLAY ALARM ‘ ‘ EXIT ‘

182

Scroll

i

‘ DISPLAY ACK ‘

Scroll

i

‘ AUTO SCRLL?® ‘

Scroll

i

‘ OFFLINE PASSW® ‘

Scroll

La

‘ DISPLAY RATE ‘

Scroll

i

‘ DISPLAY BKLT ‘

Scroll

LB

‘ DISPLAY LANG ‘

Scroll

-

‘ EXIT ‘

}
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

Figura C-15 Mend del indicador — Simulacidon (prueba de lazo)

Scroll y Select simultineamente
durante 4 segundos

Scroll

-

‘ OFF-LINE MAINT ‘
‘ sim ‘
‘ SET MAO SET FO" SET DO
‘ SET4MA ‘ ‘ SET 1 KHZ ‘ ‘ SETDOON
Select® Select®
|
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SET DO OFF

Select?

Scroll

EXIT ‘ ‘

(1) Esta pantalla aparece solo si se ha configurado el canal B para este tipo de salida.

(2) Fija la salida.
(3) Quita el modo fijo de la salida.

READ DI }4—
‘ DI ON/OFF ‘
[ scron | [ select |
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Menii del indicador — Ajuste del cero

Scroll y Select simultaneamente
durante 4 segundos

Scroll

‘ OFF-LINE MAINT ‘

‘ ZERO ‘

'y r} CAL ZERO } Scroll

‘ ZERO/YES? ‘

No—I—Yes

‘ CAL FAIL

v

‘ Solucién de problemas

CAL PASS ‘

184
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A

"

RESTORE ZERO EXIT

Scroll

E

Select

J

cero actual

e

Desplegado del ‘

Scroll

L

Desplegado del
cero de fabrica

Scroll

‘ RESTORE ZERO }4—

|
v

L

v

‘ RESTORE EXIT ‘ ‘ RESTORE ZERO/YES? ‘
YesJ—N
[ Scroll ] [ Select ] [ Select ]
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Figura C-17 Meni del indicador — Verificacion del medidor

Scroll y Select simultdaneamente
durante 4 segundos

OFF-LINE MAINT

SENSOR VERFY

OUTPUTS
I

‘E‘k@ (1) Se puede desplegar Unstable Flow o Unstable Drive

Gain, indicando que la desviacion estdndar del caudal

. A

o ganancia de la bobina estd fuera de los limites.

‘ SENSOR EXIT ‘ Revise el proceso y vuelva a intentar el procedimiento.
(2) Representa el porcentaje de terminacion del
A4 procedimiento.
‘ FAULT
[ 51'0" | | S°|f°" I STOP MSMT/YES? ‘
| LASTVALUE No—

—Yes

v T3

‘ UNSTABLE FLOW™" ‘ ‘ ............. x%? }:
)
v v v
‘ PASS ‘ CAUTION ABORT ‘ ABORT/YES? ‘
Scroll [ scroll | [ scroll | l_ Ne Yes_l
[ Scroll ] [ Select ]
|
RERUNIYES?

|—N0J—Yes—|

[ Scroll ] [ Select ]

'
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Diagramas de flujo de menis — Transmisores modelo 24008 AN

186

Menii del indicador — Asignacidn de entrada discreta y de evento discreto

(1) Se ingresa a este menii desde el menii DI Configuration (vea la

ACT"

Figura C-13).

evento discreto.

(3) Esta pantalla se muestra sélo si estd habilitado el volumen estandar

de gas (GSV).

START ZERO

j«———Accion asignada®

(2) Se puede asignar mds de una accion a la entrada discreta o a un

Scroll

RESET MASS

Ay L

Scroll

RESET VOL

Scroll

RESET GSV T®

Scroll

RESET ALL

{

START/STOP

EXIT
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.

y

DI
|
EVENT 1
|
Select
EVENT 2
|
v
cro elec
EVENT 3

Scroll

I

Select

EVENT 4

Scroll

I

Select

EVENT 5

Select

AL
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Figura C-19 Meni del indicador — Alarmas

Scroll y Select simultaneamente
durante 4 segundos

v

SEE ALARM

h 4

ACK ALL™ ‘

Si

|
v
EXIT ‘

no reconocidas?

» ¢Hay alarmas activas/

(1) Esta pantalla se muestra sélo sila funcion ACK ALL
estd habilitada (vea la Seccion 8.10.3) y si hay
alarmas no reconocidas.

A

Cadigo de alarma

|

sk |

Sl’J—No—l

[ Select ] [ Scroll ]

|
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NO ALARM
Scroll
EXIT ‘
A 4
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o
Codigos y abreviaciones del indicador
)
3
7
D.1  Generalidades
Este apéndice proporciona informacién sobre los cédigos y abreviaciones utilizados en el indicador
del transmisor.
Nota: la informacion de apéndice aplica solo a los transmisores que tienen un indicador.
D.2  Cddigos y abreviaciones =
La Tabla D-1 muestra y define los cédigos y las abreviaciones que se utilizan para las variables del 2
f=
(7]

indicador (vea la Seccion 8.10.5 para obtener informacion sobre la configuracion de las variables
del indicador).

La Tabla D-2 muestra y define los cédigos y las abreviaciones que se utilizan en el mend off-line.

Nota: estas tablas no muestran términos que se escriben completamente sin abreviar, o cédigos que
se usan para identificar unidades de medicion. Para conocer los codigos que se usan para identificar
unidades de medicion, vea la Seccion 6.4.

Cddigos del indicador utilizados para variables del indicador

Codigo o abreviacion Definicion Comentario o referencia o
AVE_D Densidad promedio 3-
AVE_T Temperatura promedio 2
BRD T Temperatura de la tarjeta %
CONC Concentracion §.
DGAIN Ganancia de la bobina impulsora §.
EXTP Presion externa -
EXTT Temperatura externa
GSVF Caudal volumétrico estandar de gas
GSV I Inventario de caudal volumétrico

estandar de gas
LPO_A Amplitud de pickoff izquierdo
LVOLI Inventario de volumen
LZERO Caudal de cero vivo
MASSI Inventario masico .
MTRT Temperatura de la caja ;":
NET M Caudal masico neto Salo aplicacion de densidad mejorada ®
NET V Caudal volumétrico neto Sélo aplicacion de densidad mejorada
NETMI Inventario de masa neta Solo aplicacion de densidad mejorada
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Cddigos y abreviaciones del indicador

Cadigos del indicador utilizados para variables del indicador

Cddigo o abreviacion

Definicion

Comentario o referencia

NETVI Inventario de volumen neto Sélo aplicacion de densidad mejorada

PWRIN Voltaje de entrada Se refiere a la entrada de alimentacion al
procesador central

RDENS Densidad a temperatura de referencia  Solo aplicacion de densidad mejorada

RPO A Amplitud del pickoff derecho

SGU Unidades de gravedad especifica

STDV Caudal volumétrico estandar Sdlo aplicacion de densidad mejorada

STDV Caudal volumétrico estandar Sélo aplicacion de densidad mejorada

STDVI Inventario de volumen estandar Sélo aplicacion de densidad mejorada

TCDEN Densidad corregida por temperatura Sélo aplicacion para mediciones en la
industria petrolera

TCORI Inventario corregido por temperatura Sdlo aplicacion para mediciones en la
industria petrolera

TCORR Total corregido por temperatura Solo aplicacion para mediciones en la
industria petrolera

TCVOL Volumen corregido por temperatura Sélo aplicaciéon para mediciones en la
industria petrolera

TUBEF Frecuencia de tubos vacios

WTAVE Promedio ponderado

Cadigos del indicador utilizados en el menii off-line

Caddigo o abreviacion

Definicion

Comentario o referencia

ACK Menu Ack All (reconocer todas)
del indicador
ACK ALARM Reconocer alarma
ACK ALL Reconocer todas
ACT Accién Accion asignada a la entrada discreta
0 a un evento discreto
AO Salida analdgica
ADDR Direccion
BKLT, B LIGHT Luz de fondo del indicador
CAL Calibrar
CHA Canal A
CHB Canal B

CHANGE PASSW

Cambiar contrasefia

Cambiar la contrasefa requerida
para tener acceso a las funciones del
indicador

CONFG Configuracién

CORE Procesador central
CURZ Cero actual

CUSTODY XFER Transferencia de custodia
DENS Densidad

DRIVE%, DGAIN

Ganancia de la bobina impulsora
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Cddigos y abreviaciones del indicador

Cadigos del indicador utilizados en el menii off-line

Caddigo o abreviacion

Definicion

Comentario o referencia

DI Entrada discreta

DISBL Inhabilitar Presionar Select para inhabilitar

DO Salida discreta

DSPLY Indicador

Ex Evento x Se refiere a evento 1 6 evento 2 cuando
se ajusta el punto de referencia.

ENABL Habilitar Presionar Select para habilitar

EXTRN Externa

EVNTx Evento x

FAC Z Ajuste de cero de fabrica

FCF Factor de calibracion de caudal

FLDIR Direccion de caudal

FLSWT, FL SW Conmutacion de caudal

FO Salida de frecuencia

FREQ Frecuencia

GSV Volumen estandar de gas

GSVT Total de volumen estédndar de gas

INTRN Interna

10 Entradas/salidas

IRDA Infrarrojo

LANG Idioma del indicador

M_ASC Modbus ASCII

M_RTU Modbus RTU

MAO Salida de mA

MASS Caudal masico

MBUS Modbus

MFLOW Caudal masico

MSMT Medicion

MTR F Factor del medidor

OFF-LINE MAINT

Menu de mantenimiento off-line:

OFFLN

Menu off-line del indicador

POLAR Polaridad

PRESS Presion

r. Revision

SENSR Sensor

SIM Simulacion

SPECL Especial

SrC Fuente Asignacion de variable para salidas
TEMPR Temperatura

VER Version

VERFY Verificar

Manual de configuracion y uso
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Cddigos y abreviaciones del indicador

Cadigos del indicador utilizados en el menii off-line

Cddigo o abreviacion Definicion Comentario o referencia
VFLOW Caudal volumétrico

VOL Volumen o caudal volumétrico

WRPRO Proteccion contra escritura

XMTR Transmisor
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A
Accion de fallo 55
Ajuste de AO escalado 28
Ajuste de cero anterior 31
Ajuste de cero de fabrica 31
Ajuste de la salida de mA 28
Ajuste del cero 31
fallo 137
restauracion del cero anterior 31
restauracion del cero de la fabrica 31
Ajustes del dispositivo 96
Alarmas
Vea Alarmas de estatus
Alarmas de estatus 142
manipulacién 62
prioridad 85
Vea también Registro de alarmas, Prioridad de
alarmas
Alimentacién externa, canales 38
Alimentacidn interna, canales 38
Ancho de pulso
Vea Ancho maximo de pulso
Ancho méaximo de pulso 50
Archivos de configuracién
almacenamiento 13
cargay descarga 13
Asignacion
configuracion de la entrada discreta 57
configuracion de la salida discreta 54
Asignacion de variable
variable primaria 45
Asignacion de variables
variable cuaternaria 95
variable primaria 95
variable secundaria 45, 95
variable terciaria 49, 95
Atenuacién 77
Vea también Atenuacién agregada
Atenuacion agregada 46
Autoajuste del cero 31
Autodeteccion 14

B
Bajo voltaje de pickoff 155
Botén

Vea Interruptor 6ptico
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C
Cableado de salida, solucién de problemas 151
Calibracion 105, 107
fallo de calibracién 137
procedimiento de calibracién de densidad 127
procedimiento de calibracion de temperatura 133
solucion de problemas 153
Canales
alimentacion interna y externa 38
configuracién 38
Caracterizacion
cémo caracterizar 37
cuando caracterizar 36
pardmetros de calibracién de caudal 37
pardmetros de caracterizacién 36
solucién de problemas 153
Caudal masico
cutoff 76
unidad de medicién
configuracién 40
lista 40
Caudal volumétrico
cutoff 76
unidad de medicién
configuraciéon 40
lista 40
Circuitos del sensor, solucién de problemas 155
Clips HART
conexion con el comunicador 20
conexion desde ProLink I o Pocket ProLink 16
Compensacion de temperatura externa 101
Comunicador
alarmas de estatus 64
conexidn al transmisor 20
convenciones 21
descripcién de dispositivo 19
diagramas de flujo de mends 173
inicio y paro
inventarios 69
totalizadores 69
mensajes de seguridad 21
puesta a cero
inventarios 69
totalizadores 69
registro de alarmas 64
requerimientos 150
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version de descripcion de dispositivo 2 escala 49
visualizacion indicador de fallo 52
estatus 62 polaridad 51
valor de inventario de masa 66 variable de proceso 49
valor de inventario de volumen 66 Salida de mA 44
valor de total de masa 66 variable de proceso 45
valor de total de volumen 66 salida de mA
variables de proceso 60 atenuacién agregada 46
Condiciones de fallo 137 cutoff de la AO 45
Conexion al transmisor indicador de fallo 47
con ProLink II o Pocket ProLink 14 rango 45
uso del comunicador 20 salida discreta 52
Configuracién asignacién 54
ajustes del dispositivo 96 polaridad 54
atenuacién 77 sondeo (polling) 103
canales 38 Soporte de Modbus ASCII 91
compensacion de presion 100 terminales 38
cutoffs 76 timeout de fallo 87
Direccién HART 92 unidad de medicién de caudal masico 40
Direccién Modbus 91 unidad de medicién de caudal volumétrico 40
entrada discreta 56 unidad de medicién de densidad 42
asignacién 57 unidad de medicién de presién 43
polaridad 57 unidad de medicién de temperatura 43
eventos 82 unidades de medicién 39
guardar a un archivo 13 especiales 73
hoja de trabajo de preconfiguracién 3 unidades especiales de medicién 73
indicador Conmutacién de caudal 55
idioma 88 Contrasefa 9
introduccién de valores de punto flotante 9 Cutoff de la AO 45
pardmetros 88 Cutoff de la salida anal6gica
precision 90 Vea Cutoff de la AO
variables 90 Cutoffs 76
indicador de fallo digital 93
manipulacién de fallos 84 D
modo burst 94 Densidad
modo de corriente de lazo 92 cutoff 76
opcional 71 factor 100
orden de bytes de punto flotante 92 unidad de medicién
pardmetro de direccién de caudal 78 configuracién 42
pardmetros de comunicacién digital 91 lista 42
parametros de slug flow 83 Diagramas de flujo de menus
parametros del sensor 97 Comunicador 173
periodo de actualizacién 88 Indicador 178
prioridad de alarma de estatus 85 ProLink IT 170
proteccién contra escritura del puerto Direccién de sondeo (polling address)
infrarrojo 92 Vea Direccion HART 92
PV,SV, TVyQV 95 Direcciéon HART 92, 152
requerida 35 Direccion Modbus 91
retardo adicional de la respuesta de Dispositivo de comunicacidn, solucién de
comunicacién 93 problemas 150
salida de frecuencia 48 Dispositivo receptor, solucidn de problemas 151
ancho méaximo de pulso 50 Documentacién 2
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E
E/S
solucién de problemas 137
terminales 167
Encendido 24
Entrada discreta 56
asignacién 57
polaridad 57
Escalamiento
salida de frecuencia 49
salida de mA 45
Estatus, visualizaciéon 61
Evento discreto
Vea Eventos
Eventos
configuraciéon 82
informe del estatus 83

F

Factor de caudal 100

Factor de conversiéon 74

Factores del medidor 107, 126

Fuente de alimentacidn
solucién de problemas 149
terminales 166

G
Ganancia de la bobina impulsora, solucién de
problemas 154

H

Herramientas de comunicacién 2
Herramientas de configuracién 2
Hoja de trabajo de preconfiguracién 3

|
Idioma
usado en el indicador 8, 88
usado por ProLink IT 18
Indicador
alarmas de estatus 63
codigos y abreviaciones 189
contrasefia 9
diagramas de flujo de mends 178
idioma 8, 88
inicio y paro
inventarios 68
totalizadores 68
Interruptor de seguridad HART 11
interruptor 6ptico 7
introduccién de valores de punto flotante 9
luz de fondo del LCD 89
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notacién decimal 9
notacién exponencial 9
opcional 5
periodo de actualizacién 88
precision 90
puesta a cero
inventarios 68
totalizadores 68
uso 7
uso de los ments 8
variables 90
Vea también Interfaz de usuario
visualizacion
valor de inventario de masa 65
valor de inventario de volumen 65
valor de total de masa 65
valor de total de volumen 65
variables de proceso 60
visualizacion de las variables de proceso 8
Indicador de fallo
configuracion de la salida de frecuencia 52
configuracion de la salida de mA 47
digital 93
Interfaz de usuario
indicador opcional 5
quitar la cubierta 7
Vea también Indicador
Interferencia de radiofrecuencia (RFI) 150
Interruptor de seguridad HART 11
Interruptor éptico 7
Interruptor 6ptico Scroll 7
Interruptor éptico Select 7
Inventarios
definicién 65
inicio y paro 66
puesta a cero 66
visualizacién de los valores 65
IrDA
Vea Infrarrojo

L

Lazo de comunicaciéon HART, solucion de

problemas 150

LED indicador del estado 61, 141
visualizacion del estatus 141

LRV
Vea Rango

Luz de fondo del LCD 89

M
Manipulacién de fallos 84
Modo burst 94
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Modo burst de HART

Vea Modo burst 94
Modo de corriente de lazo 92
Modo de simulacién 140

Numero de modelo 1

0
Orden de bytes

Vea Orden de bytes de punto flotante
Orden de bytes de punto flotante 92

P
Pardmetros de calibracién de caudal 37
Pardmetros de comunicacidn digital 91
Parametros de direccion de caudal 78
Parametros de slug flow 83
Parametros del indicador
configuracién 88
habilitacién e inhabilitacién 88
Pardametros del sensor 97
Periodo de actualizacién
configuracion 88
Pocket ProLink
carga y descarga de la configuraciéon 13
conexion a los clips de HART 16
conexion a un transmisor modelo 2400S AN 14
conexion a una red HART multipunto 16
conexiones del puerto de servicio 14
guardar archivos de configuraciéon 13
requerimientos 13, 151
Polaridad
configuracion de la entrada discreta 57
configuracion de la salida de frecuencia 51
configuracion de la salida discreta 54
Presion
compensaciéon 99
configuracién 100
factores de correccion de presién 100
efecto 100
factores de correcciéon 100
unidad de medicién
configuracién 43
lista 43
Presion de calibracién de caudal 100
Prioridad de alarmas 85
Problemas de cableado 149
Procedimiento de calibracion de densidad 127
Procedimiento de calibracion de temperatura 133
ProLink II
alarmas de estatus 63

carga y descarga de la configuracién 13
conexion a los clips de HART 16
conexién a un transmisor modelo 2400S AN 14
conexion a una red HART multipunto 16
conexiones del puerto de servicio 14
diagramas de flujo de ments 170
guardar archivos de configuraciéon 13
idioma 18
inicio y paro
inventarios 68
totalizadores 68
puesta a cero
inventarios 68
totalizadores 68
registro de alarmas 64
requerimientos 13, 151
Versién 2
visualizacion
estatus 61
valor de inventario de masa 66
valor de inventario de volumen 66
valor de total de masa 66
valor de total de volumen 66
variables de proceso 60
Proteccion contra escritura del puerto infrarrojo 92
Prueba de lazo 24
Puerto de servicio
autodeteccion 14
conexion al 14
Puesta a tierra, solucién de problemas 150
Puntos de prueba 153
PV
Vea Variable primaria

Q
QV

Vea Variable cuaternaria

R
Rango 45
Red HART multipunto
conexion con el comunicador 21
conexion desde ProLink II o Pocket ProLink 16
Registro de alarmas
Comunicador 64
ProLink II 64
Retardo adicional de la respuesta de
comunicacion 93

S
Salida
modo de simulaciéon 140
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solucién de problemas 137
Salida de frecuencia 48
ancho méximo de pulso 50
escala 49
indicador de fallo 52
niveles de voltaje 48
polaridad 51
solucion de problemas 150
Salida de mA 44
ajuste 28
atenuacién agregada 46
cutoff de la AO 45
indicador de fallo 47
rango 45
variable de proceso 45
Salida discreta 52
asignacién 54
conmutacién de caudal 55
niveles de voltaje 52
polaridad 54
solucién de problemas 150
Salida HART, solucién de problemas 137
Saturacién de salida 152
Seguridad 1
Servicio al cliente 4, 136
Servicio al cliente de Micro Motion 4, 136
Slug flow 151
Solucién de problemas
alarmas de estatus 142
bajo voltaje de pickoff 155
cableado de la fuente de alimentacién 149
cableado de salida 151
calibracién 137, 153
caracterizaciéon 153
circuitos del sensor 155
condiciones de fallo 137
configuracion de medicién de caudal 153
direccién HART 152
dispositivo de comunicaciéon 150
dispositivo receptor 151
el transmisor no opera 136
el transmisor no se comunica 136
fallo de ajuste del cero 137
interferencia de radiofrecuencia (RFI) 150
lazo de comunicacién HART 150
LED indicador del estatus 141
problemas de cableado 149
Problemas de E/S 137
problemas de ganancia de la bobina
impulsora 154
puesta a tierra 150
puntos de prueba 153
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salida de frecuencia 150

salida de mA fijada 152

salida discreta 150

salida HART 137

saturacion de salida 152

slug flow 151

tubos del sensor 152

variables de proceso 146
Sondeo (polling) 103

para presién 103
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