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Abschnitt 1 Einflihrung und Technische Daten

Installation, elektrische und pneumatische Anschliisse sowie
Grundeinstellung und Justage unter Verwendung des lokalen
Bedieninterface

Siehe DVC2000 Kurzanleitung (D103203X012) fiir die Installation, den Anschluss und die Scannen oder

Grundeinstellung und Justage des DVC2000 unter Verwendung des lokalen Bedieninterface. Ellctkent,._utm
Wenn Sie ein Exemplar dieser Kurzanleitung benétigen, den QR-Code auf der rechten Seite n e;;s Ilij: zung
scannen oder darauf klicken, Ihr Emerson Vertriebsbiiro kontaktieren oder unsere Website zu erhaiten

unter Fisher.com besuchen.

Gegenstand der Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung ist eine Erganzung zur Kurzanleitung, die im Lieferumfang des Instruments enthalten ist.
Die Betriebsanleitung enthalt technische Daten, detaillierte Informationen zur Konfiguration und Justage mittels eines
Handkommunikators von Emerson sowie zur Wartung und Fehlersuche und zu Ersatzteilen.

Hinweise

Die in dieser Betriebsanleitung genannten Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fir
den Trex Device Communicator.

Die Valvelink™ Software kann auch fiir die detaillierte Konfiguration und Justage sowie die Durchfiihrung von Diagnose- und
Leistungstests verwendet werden. Informationen {iber die Verwendung der Software Valvelink in Verbindung mit dem Instrument
sind der entsprechenden Betriebsanleitung oder der Hilfe zu entnehmen.

die umfassend in Bezug auf die Installation, Bedienung und Wartung von Ventilen, Antrieben und Zubehor
geschult wurden und darin qualifiziert sind. Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden ist es erforderlich,
diese Betriebsanleitung griindlich zu lesen. Alle Anweisungen, insbesondere Sicherheitsvorkehrungen und
Warnhinweise, sind strikt zu befolgen. Bei Fragen zu Anweisungen in diesem Handbuch Kontakt mit dem
zustdndigen Emerson Vertriebsbiiro aufnehmen.

u @ Der digitale Stellungsregler DVC2000 darf nur von Personen eingebaut, bedient oder gewartet werden,

Produktbeschreibung

Der digitale Stellungsregler DVC2000 ist ein kommunikationsfahiger, mikroprozessorgestiitzter elektropneumatischer
Ventilstellungsregler. Er ist fiir den Austausch konventioneller pneumatischer und elektropneumatischer Ventilstellungsregler
ausgelegt.

Zusatzlich zu der herkdmmlichen Umwandlung eines elektrischen Eingangssignals (4-20 mA) in ein pneumatisches
Ausgangssignal kommuniziert der digitale Stellungsregler DVC2000 mithilfe des Bedieninterface und/oder des HART® Protokolls.
Als Option steht ein galvanisch getrennter Schaltkreis fiir zwei (2) integrierte Endschalter (zur Anzeige der Ventilstellung
geoffnet/geschlossen) und ein Stellungsriickmelder (fiir die separate Ventilstellungsriickmeldung) zur Verfiigung.


http://www.emerson.com/documents/automation/124176.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-dvc2000-field-support-en-190034.pdf
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Terminologie

Instrumentenebene — Es stehen vier (4) Funktionalitdtsebenen zur Verfligung: AC, HC, AD und PD.

AC- Mit dieser Ebene kann der Stellungsregler {iber das lokale Bedieninterface oder einen Handkommunikator eingerichtet und
kalibriert werden.

HC - Diese Ebene bietet zusatzliche Funktionen fiir eine erweiterte Justage des Stellungsreglers (wie z. B. Hubgrenzen/
-abschaltungen, kundenspezifische Charakter|5|erung und minimale Zeit fiir Offnen/SchlieRen). AuBerdem sind (iber das HART
Protokoll Informationen fir Diagnosealarme wie Hubabweichung, Zykluszdhlung und Hubakkumulation verfiigbar.

AD - Diese Ebene bietet erweiterte Diagnosefunktionen fiir Leistungstests. Bei Verwendung mit der Software ValveLink kann
der Gerdtezustand anhand von Tests wie Valve Signature, Sprungantwort und Dynamic Error Band beurteilt werden. Das
Softwareprogramm bietet eine detaillierte Analyse mit Grafiken.

PD - Diese Ebene ermdglicht eine automatisierte, nicht intrusive Priifung der Betriebsleistung der Regelventilbaugruppe.
Bei Verwendung mit der Software ValveLink, konnen Tests zur Isolierung von Komponentenschadigungen an der Ventilbaugruppe
durchgefiihrt werden, ohne den Prozess zu beeintréchtigen.

Lokales Bedieninterface — Zur Standardausstattung aller des DVC2000 gehdren eine Fliissigkristallanzeige (LCD) und vier (4)
Drucktasten. Der Stellungsregler wird mithilfe des Bedieninterface eingerichtet und justiert und es werden grundlegende
Diagnosefunktionen angezeigt.

Magneteinheit — Diejenige Komponente des Riickfiihrsystems, die direkt an der Ventilspindel montiert ist. Sie liefert ein Magnetfeld,
das vom digitalen Stellungsregler erfasst wird.

Optionsplatine — Der digitale Stellungsregler DVC2000 ist mit zwei (2) Endschaltern und einem Ventilstellungsriickmelder
erhdltlich. Die Optionsplatine enthalt die zusdtzlichen Schaltungen und Anschliisse, die zur Unterstiitzung dieser Ausgangssignale
erforderlich sind.

Rohrstiick — Eine zweizinkige Gabel, die den Magnetsensor fiir die Positionsriickmeldung beherbergt, steckt im Gehduse
des DVC2000 und ragt aus der Riickseite des Instruments hinaus.

Technische Daten

Die technischen Daten des digitalen Stellungsreglers DVC2000 sind in Tabelle 1-1 aufgefiihrt.

A WARNUNG

Dieses Produkt ist fiir die Verwendung unter speziellen Einsatzbedingungen vorgesehen. Die falsche Konfiguration eines
Stellungsreglers kann zu einer Fehlfunktion des Produkts sowie zu Personen- und Sachschdden fiihren.
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Tabelle 1-1. Technische Daten

Mogliche Konfigurationen

M Integrierter Anbau an Fisher GX Stellventil- und
Antriebssysteme Il Hubantriebe
M 90 °-Schwenkarmatur-Anwendungen

Der digitale Stellungsregler DVC2000 kann an alle Antriebe
gemaR IEC 60534-6-1, IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845
und NAMUR angebaut werden.

Eingangssignal

Analoges Eingangssignal: 4-20 mA DC, nominal;
Split-Range-Anwendung verfiigbar
Mindestspannung: Die an den Klemmen des Geréts
verfligbare Spannung muss 8,5 Volt fiir analoge Steuerung,
9,0 Volt fiir HART-Kommunikation betragen
Hochstspannung: 30 Volt DC

Minimaler Steuerstrom: 4,0 mA (unter 3,5 mA kann
ein Neustart des Mikroprozessors erforderlich sein)
Uberstromschutz: Der Eingangsschaltkreis begrenzt
den Strom, um interne Schaden zu vermeiden
Schutz vor Verpolung: Keine Beschadigung durch
Umkehrung des Schleifenstroms

Ausgangssignal

Pneumatisches Signal wie vom Stellantrieb gefordert,
bis zum vollen Versorgungsdruck
Mindest-Messspanne: 0,5 bar (7 psig)

Maximale Messspanne: 7 bar (101 psig)

Aktion: einfachwirkend, direkt

Versorgungsdruck()

Empfohlen: 0,5 bar (7 psig) hoher als die maximalen
Stellantriebsanforderungen
Maximum: 7 bar (101 psig)

Das Hilfsenergiemedium muss saubere, trockene Luft
oder ein nicht korrosives Gas sein.

GemdR ISA Standard 7.0.01

Eine maximale Partikelgr6Re von 40 Mikrometer im
Luftsystem ist akzeptabel. Eine Filterung auf eine
PartikelgroRe von 5 Mikrometer wird empfohlen. Der
Schmiermittelgehalt darf 1 ppm auf Gewichts- (w/w) oder
Volumenbasis (v/v) nicht iberschreiten. Kondensation in
der Zuluft sollte minimiert werden.

GemdR ISO 8573-1

Maximale PartikeldichtegréRe: Klasse 7

Olgehalt: Klasse 3

Drucktaupunkt: Klasse 3 oder mindestens 10 °C weniger
als die niedrigste erwartete Umgebungstemperatur

Temperaturgrenzwerte(1)

—40 bis 85 °C (—40 bis 185 °F). Die LCD-Anzeige ist ggf.
unter—20 °C (-4 °F) nicht ablesbar.

Luftverbrauch(2)
Versorgungsdruck:
Bei 1,5 bar (22 psi?)(3): 0,06 Normal m3/h (2,3 scfh)
Bei 4 bar (58 psig)): 0,12 Normal m3/h (4,4 scfh)

Luftkapazitat(2)
Versorgungsdruck:
Bei 1,5 bar (22 psi?)(”: 4,48 Normal m3/h (167 scfh)
Bei 4 bar (58 psig)): 9,06 Normal m3/h (338 scfh)

Linearitdtsabweichung
+0,5 % des Ausgangsbereichs

Elektromagnetische Vertrdglichkeit

Entspricht EN 61326-1:2013
Storfestigkeit — Industrielle Standorte gemaR Tabelle 2
der Norm EN 61326-1. Die Leistungsdaten sind
in der nachstehenden 1-2 Tabelle
Emissionen —Klasse A
ISM Geréteeinstufung: Gruppe 1, Klasse A
aufgefihrt

Gepriift gemaR den Anforderungen von NAMUR NE21.

Vibrationstestmethode

Gepriift gemak ANSI/ISA 75.13.01, Abschnitt 5.3.5.

Auf allen drei Achsen wird eine Resonanzfrequenzunter-
suchung durchgefihrt. Das Instrument wird bei jeder
Hauptresonanz dem von ISA vorgegebenen halbstiindigen
Belastungstest plus zusatzlich zwei Millionen Zyklen
ausgesetzt.

Eingangsimpedanz

Die Eingangsimpedanz des aktiven Elektronikkreises des
DVC2000 ist nicht rein ohmsch. Zum Vergleich mit
ohmscher Last kann eine dquivalente Impedanz von

450 Ohm angenommen werden. Dieser Wert entspricht
9V bei 20 mA.

Elektrische Klassifizierung
Ex-Zulassungen:
CSA - Eigensicherheit und nicht ziindfahig
FM — Eigensicherheit und nicht ziindféhig
ATEX - Eigensicherheit
IECEx — Eigensicherheit

- Fortsetzung -
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Tabelle 1-1. Technische Daten (Fortsetzung)

Elektronikgehduse:
CSA-1P66 und Typ 4X
FM, ATEX, IECEx - IP66

Weitere Klassifizierungen|Zertifizierungen

CUTR - Customs Union Technical Regulations
(Russland, Kasachstan, WeiBrussland und Armenien)

ESMA - Emirates Authority for Standardization and
Metrology — ECAS-Ex (VAE)

INMETRO - National Institute of Metrology, Quality and
Technology (Brasilien)

KTL - Korea Testing Laboratory (Stidkorea)

NEPSI — National Supervision and Inspection Centre for
Explosion Protection and Safety of Instrumentation (China)

PESO CCOE - Petroleum and Explosives Safety
Organisation — Chief Controller of Explosives (Indien)

SABS — South African Bureau of Standards (Stidafrika)

Weitere Informationen bzgl. Klassifizierung/Zertifizierung
sind bei Ihrem Emerson Vertriebsbiiro erhaltlich.

Anschliisse

Standard
Versorgungs- und Ausgangsdruck: G1/4-Innengewinde
Elektrisch: M20-Innengewinde

Optional

Versorgungs- und Ausgangsdruck: 1/4 NPT-Innengewinde
Elektrisch: 1/2 NPT-Innengewinde

Werkstoffe
Gehduse und Abdeckung: A03600 Aluminium mit

geringem Kupfergehalt
Elastomere: Nitril, Fluorsilikon

Spindelhub

Lineare Antriebe mit Nennhub zwischen
6,35 mm (0,25 Zoll) und 606 mm (23,375 Zoll)

Wellendrehung

Drehantriebe mit Nenndrehwinkel zwischen 45 und
180 Grad(®)

Montage

Fir die direkte Montage des Antriebs konstruiert. Bei einem
wetterfesten Gehduse muss die Ausblaséffnung am
untersten Punkt angeordnet sein.

Gewicht
1,5 kg (3,3 Ibs)

Optionen
B Airset: 67CFR mit Filter

Sprachpakete:

M Standard: Englisch, Deutsch, Franzésisch, Italienisch,
Spanisch, Japanisch, Chinesisch, Portugiesisch, Russisch,
Polnisch und Tschechisch

B Optional: Englisch, Deutsch, Franzosisch, Italienisch,
Spanisch, Japanisch, Chinesisch und Arabisch

M Ausblasoffnung

B Endschalter: Zwei galvanisch getrennte Schalter,
Uber den justierten Hubbereich konfigurierbar
Versorgungsspannung: 5-30 VDC

AUS-Zustand: 0.5 bis 1.0 mA

EIN-Zustand: 3,5 bis 4,5 mA (iiber 5 V)
Referenzgenauigkeit: 2,5 % des gesamten Stellwegs(6)
M Stellungsriickmelder: 4-20 mA-Ausgang, galvanisch
getrennt

Versorgungsspannung: 8-30 VDC

Fehleranzeige: Bereichsiiber- oder -unterschreitung
Referenzgenauigkeit: 1 % des gesamten Stellwegs(®)

Ubereinstimmung mit ,,Guter Ingenieurspraxis*

Fisher Controls International LLC erklart, dass dieses
Produkt Artikel 4, Absatz 3 der PED-Richtlinie 2014/68/EU
entspricht. Das Produkt wurde gemaf3 ,,Sound Engineering
Practice (SEP)“ (Gute Ingenieurspraxis) entwickelt und
hergestellt und kann in Bezug auf die
DGRL-Ubereinstimmung kein CE-Zertifizierungszeichen
tragen.

Das Produkt trdgt jedoch mdglicherweise das CE-Zeichen,
um dadurch die Ubereinstimmung mit anderen gliltigen
EU-Richtlinien zu kennzeichnen.

1. Die in dieser Anleitung angegebenen Druck- und Temperaturgrenzwerte diirfen nicht tiberschritten werden. Alle giiltigen Standards und gesetzlichen Vorschriften miissen eingehalten werden.

Hinweis: Die zuldssigen Temperaturen unterscheiden sich je nach Ex-Zulassung.

2. Normal m3/Stunde — Normalkubikmeter pro Stunde bei 0 °C und 1,01325 bar absolut. Scfh - Standardkubikfu pro Stunde bei 60 °F und 14,7 psia.

3. Niederdruckrelais: 0 bis 3,3 bar (0 bis 49 psig).
4. Hochdruckrelais: 3,4 bis 7,0 bar (50 bis 102 psig).

5. Drehantriebe mit 180-Grad-Nennhub erfordern einen speziellen Montagesatz. Ihr Emerson Vertriebsbiiro kann lhnen bzgl. der Verfiigbarkeit des Montagesatzes Auskunft geben.

6. Typische Werte bei Justage bei Raumtemperatur.
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Tabelle 1-2. Zusammenfassung der EMV-Ergebnisse — Storfestigkeit

Anschluss Symptom Grundnorm Teststufe Verhaltenskriterien(1)

Elektrostatische 6 kV Kontakt
Entladung (ESD) IEC61000-4-2 8 kV Luft B
Abagestrahltes elektro- 80 bis 1 000 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 %

Gehsuse mag netisches Feld IEC61000-4-3 1400 bis 2 000 MHz bei 3 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 % A

9 2000 bis 2 700 MHz bei 1 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 %

Magnetfeld bei
Nennfrequenz der IEC61000-4-8 30 A/m bei 50 Hz, 60 s A
Versorgungsspannung

Burst (schnelle transiente

StEraroR IEC61000-4-4 +=1kv A

E/A-Signalf 6rgroRen)

Regelung SpannungsstoR IEC 61000-4-5 + 1 kV (jeweils nur Leitung gegen Erde) B
Leitungsgefiihrte HF IEC 61000-4-6 150 kHz bis 80 MHz bei 10 Veff

Verhaltenskriterium ist +/-1 % des Effekts.
1. A=keine Beeintrachtigung wahrend des Tests. B = Zeitweilige Beeintrachtigung wahrend des Tests, jedoch selbsttatige Wiederherstellung des Verhaltens.

Zugehorige Dokumente

Zu weiteren Dokumenten mit Informationen (iber den digitalen Stellungsregler DVC2000 gehéren:

e Kurzanleitung fiir den digitalen Stellungsregler DVC2000 (D103203X012)

e Produktdatenblatt 62.1:DVC2000 (D103167X012)

® (SA Explosionsschutz-Zulassungen - Digitale Stellungsregler DVC2000 (D104224X012)

® FM Explosionsschutz-Zulassungen - Digitale Stellungsregler DVC2000 (D104225X012)

® ATEX Explosionsschutz-Zulassungen - Digitale Stellungsregler DVC2000 (D104226X012)

® |ECEx Explosionsschutz-Zulassungen - Digitale Stellungsregler DVC2000 (D104227X012)

o INMETRO Explosionsschutz-Zulassungen fir digitalen Stellungsregler FIELDVUE DVC2000 (D103780X012)
e Split-Range-Anwendung des digitalen FIELDVUE Stellungsreglers (D103262X012)

e Verwendung von FIELDVUE Instrumenten mit Smart HART Regelkreisschnittstelle und Monitor (HIM) (D103263X012)
e Audiomonitor fiir HART Kommunikation (D103265X012)

® HART Feldgerétespezifikationen — Digitaler Fisher FIELDVUE Stellungsregler DVC2000 (D103783X012)

e Verwendung des HART Tri-Loop HART-zu-Analog-Signalwandlers mit digitalen Fisher FIELDVUE Stellungsreglern
(D103267X012)

Diese Unterlagen sind bei Ihrem Emerson Vertriebsbiiro oder auf Fisher.com erhaltlich.



http://www.emerson.com/documents/automation/124176.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/123326.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/1258892.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/1258890.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/1258888.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/1258886.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122724.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/137910.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/140998.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141054.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124878.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141056.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Schulungsprogramme

Emerson Automation Solutions
Educational Services — Registration
Telefon: +1-800-338-8158

E-Mail: education@emerson.com
emerson.com/mytraining
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Abschnitt 2 Detaillierte Konfiguration und Kalibrierung
tiber HART Kommunikation

Detaillierte Einstellung

Der digitale Stellungsregler DVC2000 kann iber das HART Protokoll kommunizieren. Dieser Abschnitt beschreibt die erweiterten
Funktionen, auf die mit einem Handkommunikator zugegriffen werden kann. Tabelle 2-1 listet die Standardeinstellungen fiir eine
standardmaRige Werkskonfiguration auf. Tabelle 2-2 liefert die Antriebsinformationen, die zur Einrichtung und Justage des
Instruments erforderlich sind.

Einstellungsmodi

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Modus (1-2-1) ‘

Instrumentenmodus

Sie kénnen den Instrumentenmodus dndern, indem Sie Instrument Mode (Instrumentenmodus) im Menii Mode (Modus) auswdhlen
oder den Hot-Key driicken und Instrument Mode (Instrumentenmodus) auswdéhlen.

Im Instrumentenmodus kénnen Sie das Instrument entweder auRer Betrieb nehmen oder in Betrieb nehmen. Wenn sie das
Instrument auRer Betrieb nehmen, kénnen Sie die Geratekalibrierung durchfiihren und auch Einrichtungsvariablen andern,
die sich auf die Steuerung auswirken, vorausgesetzt, die Kalibrierung/der Konfigurationsschutz ist richtig eingestellt. Siehe
Schutz einstellen.

Hinweis
Einige Anderungen, bei denen das Instrument auRer Betrieb genommen werden muss, werden erst wirksam, wenn das Instrument
wieder in Betrieb genommen oder neu gestartet wird.

Regelmodus

Sie konnen den Regelmodus andern, indem Sie Control Mode (Regelmodus) im Menii Mode (Modus) auswahlen oder den Hot-Key
driicken und Control Mode (Regelmodus) auswdhlen.

Mit dem Regelmodus kann festgelegt werden, wo das Instrument seinen Sollwert erhélt. Folgen Sie den Aufforderungen auf der
Anzeige des Handkommunikators, um einen der folgenden Steuermodi auszuwdahlen: Analog oder Digital.

~Analog“ wahlen, wenn der Sollwert des Instruments iber den Kreis von 4-20 mA empfangen werden soll. Normalerweise ist
der Instrumenten-Regelmodus ,Analog*“.

,Digital“ wdhlen, wenn das Instrument seinen Sollwert digital Giber die HART Kommunikationsverbindung empfangen soll.

Ein dritter Modus, Test, wird ebenfalls angezeigt. Normalerweise sollte sich das Instrument nicht im Testmodus befinden. Der
Handkommunikator schaltet automatisch in diesen Modus, wenn er z. B. das Ventil wihrend der Kalibrierung betatigen muss.
Wenn Sie jedoch ein Verfahren abbrechen, bei dem sich das Instrument im Testmodus befindet, verbleibt es méglicherweise in
diesem Modus. Das Instrument kann aus dem Testmodus genommen werden, indem Sie Control Mode (Regelmodus) wéhlen und
dann entweder ,Analog“ oder ,Digital“ wdhlen.



Detaillierte Konfiguration und Kalibrierung Betriebsanleitung
Februar 2023 D103176X0DE

Regelmodus nach Neustart

Restart Control Mode (Regelmodus nach Neustart) (Restart Cont Mode (Reg.-Modus nach Neustart)) ermoglicht Ihnen, den
Betriebsmodus auszuwéhlen, in dem sich das Instrument nach einem Neustart befinden soll. Folgen Sie den Aufforderungen auf
der Anzeige des Handkommunikators, um den Regelmodus nach Neustart als ,,Letzten Modus fortsetzen®, ,Analog“ oder ,,Digital
zu definieren.

Neustarten des Instruments

Ein Neustart setzt das Instrument auf dieselbe Weise zurlick wie bei einer Unterbrechung der Stromversorgung. Wenn ,Neustart®
ausgegeben wird, werden alle neu eingegebenen Konfigurationsvariablen aktiv. Andernfalls kénnen sie erst wirksam werden,
wenn das Instrument in Betrieb genommen wurde.

Burst-Modus

Die Aktivierung des Burst-Modus erméglicht eine kontinuierliche Kommunikation tiber den digitalen Stellungsregler. Der
Burstmodus gilt nur fiir die Ubertragung von Burstdaten (Analogeingang, Hubziel, Druck und Hub) und hat keinen Einfluss
auf die Art und Weise des Zugriffs auf andere Daten.

Der Zugriff auf die Informationen im Instrument erfolgt normalerweise iber die Abfrage/Antwort der HART Kommunikation.

Ein Handkommunikator oder Leitsystem kann alle Informationen anfordern, die gewdhnlich verfiigbar sind, auch wenn sich das
Instrument im Burstmodus befindet. Zwischen jeder Dateniibertragung des Instruments im Burstmodus erfolgt eine kurze Pause,
die es dem Handkommunikator oder dem Leitsystem ermdglicht, eine Anforderung zu senden. Das Instrument empfangt die
Anforderung, erstellt die Antwortnachricht und fahrt dann mit der Ubertragung von Daten im Burst-Modus fort.

Es gibt vier Burst-Modusbefehle. Befehl 3 wird zur Verwendung mit dem Rosemount™ 333 HART Tri-Loop™
HART-zu-Analog-Signalumformer empfohlen. Die anderen drei werden zu diesem Zeitpunkt noch nicht verwendet.

Befehl 3 stellt die folgenden Variablen bereit:
® Primdrvariable — Analogeingang in % oder mA,
e Sekunddrvariable — Hubziel (Ventil-Sollwert) in % des eingestellten Hubs,
e Tertidrvariable — Ausgangsdruck in psig, bar oder kPa,

e (Quartdrvariable — Hub in % des eingestellten Hubs.

Zum Aktivieren des Burst-Modus wahlen Sie Mode (Modus) > Burst > Burst Enable (Burst aktivieren) aus. Um einen Burst-Modusbefehl
zu senden, wahlen Sie den Burst-Befehl aus. Der Burst-Modus muss aktiviert sein, bevor Sie den Burst-Modus-Befehl andern kénnen.
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Tabelle 2-1. Werkseitige detaillierte Einstellparameter

Einstellparameter

Standardeinstellung(!)

Regelmodus

Regelmodus nach Neustart
Burst-Modus aktiviert
Befehl Burst-Modus

HART Kennzeichnung

Analog
Letzten Modus fortsetzen
Nein
3
Wie bei Bestellung angegeben

Nachricht Leer
Beschreibung Leer
Datum Werkseitiges Kalibrierungsdatum
Seriennummer des Ventils Leer
Abfrageadresse 0
Max. Versorgungsdruck 10012
Regelsignal-Nullpunkt Offnen(2)
Analogeingangseinheiten mA
Analog-Eingangsbereich Hoch 20 mA
Analog-Eingangsbereich Niedrig 4,0 mA
Stellweg Hoch 100 %
Stellweg Niedrig 0%
Druckeinheiten PSIQ)
Temperatureinheiten F
Eingangskennlinie Linear
Sollwert-Filterzeit Filter aus
Hubgrenze Hoch 125%
Hubgrenze Niedrig -25%
Hubabschaltung Hoch 99,5%
Hubabschaltung Niedrig 0,5%
Mindestoffnungszeit 0 Sek.
MindestschlieRzeit 0 Sek.
Integrierte Verstarkung 1 Wiederholung/Minute
Integrierte Totzone 0,5%
Hub-Hoch/Niedrig-Alarm aktiviert Nein
Hub Hoch/Niedrig Niedrig-Niedrig-Alarm aktiviert Nein
Hubalarm Hochpunkt 125%
Hubalarm Niedrigpunkt -25%
Hubalarm Hoch-Hoch-Punkt 125%
Hubalarm Niedrig-Niedrig-Punkt -25%
Hubalarm Totzone 1%
Hubabweichungsalarm aktivieren Ja
Hubabweichung Alarmpunkt 7%
Hubabweichungszeit 5 Sek.
Zykluszdhler-Alarm aktivieren Nein
Zykluszédhler Alarmpunkt 2147 483 646
Totzone des Zykluszahlers 3%
Zykluszahler 0
Hubakkumulator Alarmaktivierung Nein
Hubakkumulator Alarmpunkt 2147 483646 %
Totzone des Hubakkumulators 3%
Hubakkumulator 0
Antriebsalarm aktivieren Nein
Flash-ROM-Fehler Nein
Ref-Spannungsfehler Nein
Antriebsstrom-Fehler Nein
Kritischer NVM-Fehler Nein
Temperatursensorfehler Nein
Drucksensorfehler Nein
Hubsensorfehler Nein

1. Die aufgefiihrten Einstellungen gelten fir die standardméRige Werkskonfiguration. DVC2000-Instrumente konnen auch mit

benutzerc?efinierten Konfigurationseinstellungen bestellt werden. Die standardmaRigen benutzerdefinierten Einstellungen finden Sie

in der Bestellanforderung.

2. Wenn das Instrument werkseitig an einen Antrieb montiert wurde, sind diese Werte vom jeweiligen Antrieb abhéngig.

1
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Tabelle 2-2. Antriebsinformationen fiir die Einrichtung

Antriebshersteller Antriebsmodell Antriebsart AntriebsgroRe Tunlng-Set Riickfiihrungsanschluss
wird gestartet
Einfach wirkender Kolben mit 25 50.60. 68. 80 SStem-Standard fiir Hiibe bis
585Cund 585CR Feder. Siehe Betriebsanleitung und ’ 160 1’30 e Nicht definiert zu 4 Zoll. SStem-Rolle fiir
Typenschild des Antriebs. ’ ldngere Hiibe
30, 30i G
34, 34i, 40, 40i |
657 Feder und Membran 45, 45i, 50, 50i ] SStem-Standard
46, 46i, 60, 60i, 70, 70i . -
und 80-100 Nicht definiert
30, 30i G
34, 34i, 40, 40i |
667 Feder und Membran 45, 45i, 50, 50i ] SStem-Standard
46, 46i, 60, 60i, 70, . -
Fisher 701,76, 761und 80-100 | Nicht definiert
1051 und 1052 Feder und Membran 20, 30, 33,40, 60, 70 Nicht definiert Drehung
Einfach wirkender Kolben mit 20 . -
1066SR Feder 27.75 Nicht definiert Drehung
GA 1,21
3024 Feder und Membran GA 1,31 Nicht definiert SStem-Standard
GA1,41
3025 Feder und Membran P460, P462, P900 Nicht definiert Drehung
225 G
GX Feder und Membran 750 I SStem-Standard
1200 K
225 G
GX 3-Wege Feder und Membran 750 I SStem-Standard
16 C
Luft Ausfah Fed d Memb 32 b SStem-Standard
uft zum Ausfahren eder und Membran 52 Nicht definiert em-Standar
70 H
16 C
Baumann 32 D
Luft zum Einfahren Feder und Membran - — SStem-Standard
54 Nicht definiert
70 H
10 Nicht definiert
Drehung Feder und Membran 25 Nicht definiert Drehung
54 G
Schutzeinstellung

‘ Handkommunikator

‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Schutz (1-2-2)

Bei einigen Einrichtungsparametern kann es erforderlich sein, den Schutz mit dem Handkommunikator zu andern.

Es stehen zwei Schutzniveaus zur Verfiigung:

e Keiner — Weder Finrichtung noch Kalibrierung sind geschiitzt. Erméglicht das Andern von Kalibrierungs- und
Einrichtungsparametern.

e Konfig. und Kalib. — Sowohl Einrichtungs- als auch Kalibrierungsparameter sind geschiitzt. Verbietet das Andern von
Kalibrierungs- und geschiitzten Einrichtungsparametern.
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Tabelle 2-3 listet konfigurierbare Parameter im Instrument und die Anforderungen zum Andern dieser Parameter in Bezug auf den
Instrumentenmodus und -schutz auf.

Tabelle 2-3. Bedingungen zum Andern von Parametern des digitalen FIELDVUE Stellungsreglers DVC2000

Parametern

In Betrieb|
Konfiguration
geschiitzt

In Betrieb|
Konfiguration nicht
geschiitzt

AuRer Betrieb/
Konfiguration
geschiitzt

AuRer Betrieb/
Konfiguration nicht
geschiitzt

Regelmodus -— - -
Regelmodus nach Neustart [ N
Burst-Modus aktiviert P P 1%
Befehl Burst-Modus - R R
Schutz Pt

l/
HART Kennzeichnung —— -
Nachricht I o
Beschreibung N % o
Datum —_— P
Seriennummer des Ventils S o
Seriennr. des Instruments [ _— R
Abfrageadresse S o o

Max. Versorgungsdruck —_— _— ——
Nullpunktregelsignal —— S N

Analogeingangseinheiten — —— —
Eingangsbereich Hoch — — N
Eingangsbereich Niedrig - _— —
Druckeinheiten R _— .
Temp.-Einheiten e

1/
Tuning-Set _— %
Prop-Verstarkung — P .
Geschwindigkeitsverstarkung - o
MLFB-Verstarkung —_— P
Eingangszeichen —_— _— S
Benutzerdefinierte Zeichen definieren - _— N
Einstellen der Pt-Filterzeit —— _— —

Hubgrenze Hoch — —— o
Hubgrenze Niedrig — T .
Hubabschaltung Hoch - _— —
Hubabschaltung Niedrig - - _—

Min. Offnungszeit — - .
Min. SchlieRzeit —_— _— S

Integrierte Verstarkung -
Integrierte Totzone R

Hub Hoch/Niedrig aktiviert

Hub Hoch-Hoch/Niedrig-Niedrig aktiviert
Hubalarm Hoch Punkt

Hubalarm Niedrig Punkt

Hubalarm Hoch-Hoch-Punkt

Hubalarm Niedrig-Niedrig-Punkt
Hubalarm Totzone

Hubabweichungsalarm aktivieren
Hubabweichung Alarmpunkt
Hubabweichungszeit

Zykluszdhlungsalarm aktivieren
Zykluszéhlung Alarmpunkt
Zykluszdhlung Totzone
Zykluszdhlung

Hubakkumulator Alarmaktivierung
Hubakkumulator Alarmpunkt
Totzone des Hubakkumulators
Hubakkumulator

AV Y U ¥/ A U U U W U U 4 A U U W W W U O I W WA W U1 W U W O I U U W W W U O £ W U U U O I W A U U U U W U U U U W U

AV VR VR I V0 U W W U U N I U U W U W U
A YA YA YA N N N N Y A Y
AV VR VR N I V0 U W W U U N A U U W U W U

»~—gibt an, dass der Parameter fiir den angezeigten Instrumentenmodus und Schutz geédndert werden kann.

- Fortsetzung -
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Tabelle 2-3. Bedingungen zum Andern von Parametern des digitalen FIELDVUE Stellungsreglers DVC2000

In Betrieb| In Betrieb| AuRer Betrieb/ AuRer Betrieb/
Parameter Konfig geschiitzt Konfig nicht Konfig geschiitzt Konfig nicht
geschiitzt geschiitzt

Antriebsalarm aktivieren P P P P
Flash-ROM-Fehler —_— _— — %
Ref-Spannungsfehler -— —-— _— o
Antriebsstrom-Fehler -— —-— R P
Kritischer NVM-Fehler - - — -
Temperatursensorfehler - I — -
Drucksensorfehler -— —-— R o
Hubsensorfehler - - R P

»~ - gibt an, dass der Parameter fiir den angezeigten Instrumentenmodus und Schutz gedndert werden kann.

Um den Instrumentenschutz zu andern, driicken Sie den Hot-Key im Anzeigefenster des Handkommunikators und wéhlen Sie
Protection (Schutz) oder wahlen Sie Protection (Schutz) aus dem Menii Detailed Setup (Detaillierte Einrichtung) aus. Wahlen Sie das
gewiinschte Schutzniveau. Zur Einstellung des Schutzniveaus die geforderten Eingaben vornehmen.

Allgemeine Informationen

‘ Handkommunikator

‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Allgemeines (1-2-3)

Den Aufforderungen auf dem Handkommunikator folgen, um Details fiir die folgenden Felder einzugeben bzw. anzusehen:

® HART Tag (HART Kennzeichnung) — Eine bis zu 8 Zeichen lange HART Kennzeichnung fiir das Instrument eingeben. Die HART
Kennzeichnung ist die einfachste Mdglichkeit, einzelne Instrumente in einer Umgebung mit mehreren Instrumenten zu
unterscheiden. Mithilfe der HART Kennzeichnung kénnen Instrumente elektronisch entsprechend den Anforderungen lhrer

Anwendung gekennzeichnet werden. Die zugeordnete Kennzeichnung wird automatisch angezeigt, wenn der

Feldkommunikator beim Einschalten eine Verbindung mit dem digitalen Stellungsregler herstellt.

® Message (Nachricht) — Eine beliebige Nachricht mit bis zu 32 Zeichen eingeben. ,Nachricht” bietet die genaueste
benutzerdefinierte Moglichkeit zur Identifizierung einzelner Instrumente in einer Umgebung mit zahlreichen Geraten.

® Descriptor (Beschreibung) — Eine Beschreibung der Anwendung mit bis zu 16 Zeichen Liange eingeben. Die Beschreibung bietet
eine langere benutzerdefinierte elektronische Kennzeichnung, die eine genauere Instrumentenidentifikation erlaubt, als dies

mit der HART Kennzeichnung maglich ist.

e Date (Datum) - Ein Datum im Format MM/TT/]] eingeben. ,Datum* ist eine benutzerdefinierte Variable, die einen Ort zum

Speichern des Datums der letzten Anderung der Konfigurations- oder Kalibrierungsinformationen bietet.

® Valve Serial Num (Ventilseriennummer) — Die bis zu 12 Zeichen lange Seriennummer des Ventils in der Anwendung eingeben.

® |nst Serial Num (Instrumentenseriennummer) — Die bis zu 12 Zeichen lange Seriennummer auf dem Typenschild des Instruments

eingeben.

® Polling Address (Abfrageadresse) - Wenn der digitale Stellungsregler im Punkt-zu-Punkt-Betrieb verwendet wird, lautet die
Abfrageadresse 0. Wenn mehrere Gerdte in demselben Regelkreis angeschlossen sind, z. B. bei Split-Range-Anwendungen,
muss jedem Instrument eine eindeutige Abfrageadresse zugewiesen werden. Die Abfrageadresse ist auf einen Wert zwischen
0 und 15 eingestellt. Um die Abfrageadresse zu dndern, muss das Instrument auRer Betrieb sein.

Der Handkommunikator kann nur dann mit einem Gerat kommunizieren, dessen Abfrageadresse nicht 0 ist, wenn es so
konfiguriert ist, dass es automatisch nach allen oder bestimmten angeschlossenen Geraten sucht.

® [Ul-Sprache — Die Sprache auswahlen, die auf dem lokalen Bedieninterface angezeigt werden soll; Englisch, Franzdsisch,
Deutsch, Italienisch, Spanisch, Chinesisch und Japanisch.
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Gemessene Variableneinheiten und Bereiche

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Gemessene Variablen (1-2-4)

Den Aufforderungen auf dem Handkommunikator folgen, um Details fir die folgenden gemessenen Variableneinheiten und
Bereiche zu definieren:

® Analog In Units (Analogeingangseinheiten) — Diese Option ermdglicht die Definition der Analogeingangseinheiten in mA oder
Prozent des 4-20 mA-Bereichs.

® Input Range Hi (Eingangsbereich Hoch) — Diese Option ermdglicht die Einstellung eines Werts fiir ,,Eingangsbereich Hoch“.
+Eingangsbereich Hoch“ muss dem ,Stellweg Hoch“ entsprechen, wenn der Regelsignal-Nullpunkt als geschlossen konfiguriert
ist. Wenn der Regelsignal-Nullpunkt als offen konfiguriert ist, entspricht der ,Eingangsbereich Hoch* dem ,,Stellweg Niedrig“ .
Siehe Abbildung 2-1.

® [nput Range Lo (Eingangsbereich Niedrig) — Diese Option ermdglicht die Einstellung eines Werts fiir ,Eingangsbereichs Niedrig“.
+Eingangsbereich Niedrig“ muss dem , Stellweg Niedrig“ entsprechen, wenn der Regelsignal-Nullpunkt als geschlossen
konfiguriert ist. Wenn der Regelsignal-Nullpunkt als offen konfiguriert ist, entspricht der ,,Eingangsbereich Niedrig® dem
~Stellweg Hoch“ . Siehe Abbildung 2-1.

® Pressure Units (Druckeinheiten) — Diese Option definiert die Ausgangs- und Versorgungsdruckeinheiten in psi, bar oder kPa.

® Ul Pressure Units (LUI-Druckeinheiten) — Die auf dem lokalen Bedieninterface angezeigten Druckeinheiten eingeben; psi,
bar oder kPa.

e Temp Units (Temperatureinheiten) — Grad Fahrenheit oder Celsius. Die gemessene Temperatur stammt von einem Sensor,
der auf der Leiterplatte des digitalen Stellungsreglers montiert ist.

Abbildung 2-1. Verhaltnis von kalibriertem Hub zu Analogeingang

STELLWEG
HOGH T ——&—————F—"7————
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& l |
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STELLWEG | DARGESTELLTEN LINEAREN |
NIEDRIG —}— — —@ff —KENNLINIE DES EINGANGSAB
: |
|
I I
EINGANGSBEREICH ANALOGEINGANG EINGANGSBEREICH
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A6531-1
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Informationen Gber Antrieb und Ventil

‘ Handkommunikator I Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Antrieb und Ventil (1-2-5)

Den Aufforderungen auf dem Handkommunikator folgen, um Details fiir die folgenden Felder zu bearbeiten bzw. anzusehen:

® Max. Versorgungsdruck — Den maximalen Versorgungsdruck in psi, bar oder kPa eingeben, je nachdem, was fiir Die
Druckeinheiten ausgewahlt wurde.

Hinweis
Wenn der tatsdchliche gemessene Druck diese Einstellung um 25 % tiberschreitet, wird die Druckmessung fiir Ausgang A nicht
angezeigt.

® Actuator Style (Antriebsart) — Eingabe der Antriebsart als Feder- und Membranantrieb, doppelt wirkender Kolbenantrieb ohne
Feder, einfach wirkender Kolbenantrieb mit Feder oder doppelt wirkender Kolbenantrieb mit Feder.

e Valve Style (Ventiltyp) — Eingabe des Ventiltyps als drehend oder mit Gleitspindel.
® Zero Control Signal (Regelsignal-Nullpunkt) — Legt fest, ob das Ventil bei 0 % Eingang voll gedffnet oder voll geschlossen ist. Wenn
Sie nicht sicher sind, wie dieser Parameter zu setzen ist, das Instrument von der Stromquelle trennen. Der daraus resultierende

Ventilhub ist der Regelsignal-Nullpunkt. (Bei direkt wirkenden digitalen Stellungsreglern ist das Abklemmen der Stromquelle
gleichbedeutend mit dem Setzen des Ausgangsdrucks auf null.)

Einstellungsreaktion

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Reaktionssteuerung (1-2-6) ‘

Den Anweisungen auf dem Handkommunikator folgen, um die folgenden Reaktionssteuerungsparameter zu konfigurieren:

A WARNUNG

Eine Anderung des Tuning-Sets kann dazu fiihren, dass das Stellventil gefahren wird. Zur Vermeidung von Personen- und
Sachschdden durch sich bewegende Teile die Hinde, Werkzeuge und andere Gegenstinde vom Ventil/Antrieb fernhalten.

® Tuning Set (Tuning-Set) — Es stehen elf Tuning-Sets zur Auswahl. Jedes Tuning-Set enthélt einen voreingestellten Wert fir die
Einstellung der Verstdrkung des digitalen Stellungsreglers. Tuning-Set C bietet die langsamste und Tuning-Set M die schnellste
Reaktion. Tabelle 2-4 enthalt Informationen (iber die Proportionalverstarkung, die Geschwindigkeitsverstarkung und die
Verstarkungswerte des Riickmelde-Hilfskreises fiir voreingestellte Tuning-Sets.
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Tabelle 2-4. Verstarkungswerte fiir voreingestellte Tuning-Sets

Tuning-Set Proportionalverstarkung Ges::xgiglr:;lts- HiIZT(:iti::Elcjlr(‘giﬂzng
C 5 2 55
D 6 2 55
E 7 2 55
F 8 2 52
G 9 2 49
H 10 2 46

| 1 2 44
| 12 1 41
K 14 1 38
L 16 1 35
M 18 1 35

® Damping Factor (Démpfungsfaktor) — Wenn nach der Auswahl eines Tuning-Sets die Ventilhubiiberschreitung zu hoch oder nicht
zufriedenstellend ist, ermdglicht der Dampfungsfaktor es Ihnen, entweder die Dampfung zu verringern, um eine hhere
Uberschreitung zu ermdéglichen, oder die Dampfung zu erhéhen, um die Uberschreitung zu verringern.

® Fxpert Tuning (Experten-Tuning) Verstdrkung — Mit ,,Experten-Tuning“ kann die Proportionalverstarkung, Geschwindigkeits-
verstarkung und Verstarkung des Riickfiihr-Hilfskreises eingestellt werden.

® [nput Char (Eingangskennlinie) — Definiert das Verhaltnis zwischen dem Hubziel und dem eingestellten Sollwert. Der eingestellte
Sollwert ist das Eingangssignal fiir die Kennlinienfunktion. Wenn der Regelsignal-Nullpunkt ,geschlossen“ entspricht, dann
entspricht ein Sollwert von 0 % einem Nenneingang von 0 %. Wenn der Regelsignal-Nullpunkt ,,ge6ffnet” entspricht, dann
entspricht ein Sollwert von 0 % einem Nenneingang von 100 %. Das Hubziel ist das Ausgangssignal der Kennlinienfunktion.

Sie konnen aus den drei in Abbildung 2-2 dargestellten festen Eingangskennlinien wahlen oder eine benutzerdefinierte
Kennlinie wdhlen. Abbildung 2-2 zeigt das Verhdltnis zwischen dem Hubziel und dem eingestellten Sollwert fir die festen
Eingangskennlinien, unter der Annahme, dass der Regelsignal-Nullpunkt als ,geschlossen® konfiguriert ist.

Sie kénnen 21 Punkte auf einer benutzerdefinierten Kennlinie spezifizieren. Jeder Punkt definiert ein Hubziel in % des
eingestellten Hubs fiir einen entsprechenden Sollwert in % des eingestellten Sollwerts. Magliche Sollwerte reichen von
-6,25 % bis 106,25 %. Vor der Modifizierung ist die benutzerdefinierte Kennlinie linear.

Mit der Eingangskennlinie kdnnen Sie die Gesamtkennlinie der Ventil- und Instrumentenkombination dndern. Die Auswahl einer
gleichprozentigen, schnell 6ffnenden oder benutzerdefinierten (auBer dem Standard der linearen) Eingangskennlinie dndert die
Gesamtventil- und Instrumentenkennlinie. Wenn Sie jedoch die lineare Eingangskennlinie wahlen, ist die Gesamtventil- und
Instrumentenkennlinie die Kennlinie des Ventils, die durch die Ventilinnengarnitur (d. h. Ventilkegel oder Kafig) bestimmt wird.

® Custom Char Table (Benutzerdefinierte Kennlinie — Tabelle) — Um eine benutzerdefinierte Eingangskennlinie zu definieren,
wahlen Sie Benutzerdefinierte Kennlinie — Tabelle aus. Den Punkt, den Sie definieren méchten (1 bis 21), wéhlen und dann den
gewd(inschten Sollwert eingeben. Die Eingabetaste driicken und dann das gewiinschte Hubziel fiir den entsprechenden Sollwert
eingeben. AbschlieBend Punkt 0 wéahlen, um zum Menii Response Control (Reaktionssteuerung) zuriickzukehren.
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Abbildung 2-2. Hubziel im Vergleich zum eingestellten Sollwert fiir verschiedene Eingangskennlinien
(Nullstellungsregelsignal = geschlossen)
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® Setpt Filter Time (Sollwert der eingestellten Filterzeit) — Zeitkonstante fiir den Sollwertfilter in Sekunden. Der Sollwertfilter
verlangsamt die Reaktion des digitalen Stellungsreglers und wird in der Regel bei verrauschten oder schnellen Prozessen
eingesetzt. Der Filter bietet eine verbesserte Prozesssteuerung mit geschlossenem Regelkreis. Um den Filter zu deaktivieren,
die Zeitkonstante auf 0 Sekunden stellen.

e Grenzwerte und Abschaltung

Travel Limit Hi (Hubgrenze Hoch) — Definiert die Obergrenze fiir den Hub in Prozent (%) des eingestellten Hubs. Es ist der maximal
zuldssige Hub (in Prozent des eingestellten Hubs) fiir das Ventil. Wahrend des Betriebs {iberschreitet das Hubziel diese Grenze
nicht. Wenn ,,Hubgrenze Hoch*“ festgelegt ist, wird die ,Hubabschaltung Hoch* deaktiviert, da nur einer dieser Parameter aktiv
sein kann. ,Hubgrenze Hoch“ wird deaktiviert, indem der Wert auf 125,0 % gesetzt wird.
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Travel Limit Lo (Hubgrenze Niedrig) — Definiert die Untergrenze fiir den Hub in Prozent (%) des eingestellten Hubs. Es ist der
minimal zuldssige Hub (in Prozent des eingestellten Hubs) fiir das Ventil. Wahrend des Betriebs Giberschreitet das Hubziel diese
Grenze nicht. Wenn ,Hubgrenze Niedrig” festgelegt ist, wird die ,Hubabschaltung Niedrig“ deaktiviert, da nur einer dieser
Parameter aktiv sein kann. ,Hubgrenze Niedrig“ wird deaktiviert, indem der Wert auf -25,0 % gesetzt wird.

Travel Cutoff Hi (Hubabschaltung Hoch) — Definiert den hohen Abschaltpunkt fiir den Hub in Prozent (%) des eingestellten Hubs.
Uber diesem Abschaltpunkt wird das Hubziel auf 123,0 % innerhalb des eingestellten Hubs gesetzt. Wenn ,,Hubabschaltung
Hoch* festgelegt ist, wird die ,,Hubgrenze Hoch* deaktiviert, da nur einer dieser Parameter aktiv sein kann. ,Hubabschaltung
Hoch* wird deaktiviert, indem der Wert auf 125,0 % gesetzt wird.

Travel Cutoff Lo (Hubabschaltung Niedrig) — Definiert den niedrigen Abschaltpunkt fiir den Hub. Die ,Hubabschaltung Niedrig*
kann verwendet werden, um sicherzustellen, dass das Ventil ordnungsgemaR belastbar ist. Wenn der Ausgang unterhalb
der ,,Hubabschaltung Niedrig“ liegt, wird der Ausgang abhangig vom Regelsignal-Nullpunkt auf Null oder auf vollen
Versorgungsdruck eingestellt. Eine ,,Hubabschaltung Niedrig“ von 0,5 % empfohlen, um die maximale Sitzbelastung bei
Abschaltung zu gewdhrleisten.

Wenn ,Hubabschaltung Niedrig“ festgelegt ist, wird die ,,Hubgrenze Niedrig* deaktiviert, da nur einer dieser Parameter aktiv
sein kann. ,Hubabschaltung Niedrig“ wird deaktiviert, indem der Wert auf -25,0 % gesetzt wird.

e Min. Offnen/SchlieRen

Min Opening Time (Min. Offnungszeit) — Die Mindest6ffnungszeit wird in Sekunden konfiguriert und definiert die Mindestzeit,
die fiir den Hub zur Erh6hung des gesamten eingestellten Hubs erforderlich ist. Diese Rate wird auf jede Hubzunahme
angewendet. Ein Wert von 0,0 Sekunden deaktiviert diese Funktion und erméglicht das Offnen des Ventils mit der
hochstmdglichen Geschwindigkeit. Dieser Parameter sollte in Firmware 1, 2, 3 und 4 auf 0 gesetzt werden.

Min Closing Time (Min. SchlieRzeit) — Die MindestschlieRzeit wird in Sekunden konfiguriert und definiert die Mindestzeit,
die fiir den Hub zur Verringerung des gesamten eingestellten Hubs erforderlich ist. Diese Rate wird auf jede Hubminderung
angewendet. Ein Wert von 0,0 Sekunden deaktiviert diese Funktion und ermdglicht das SchlieRen des Ventils mit der
hochstmdoglichen Geschwindigkeit. Dieser Parameter sollte in Firmware 1, 2, 3 und 4 auf 0 gesetzt werden.

® Integraleinstellungen

Enab Int Control (Int. Steuerung aktivieren) — Ja oder Nein auswahlen.

Integral Gain (Integrierte Verstdrkung) — Durch Einstellung dieses Werts auf 0,0 wird der Stellungsregler-Integrator deaktiviert.
Jeder andere Wert bietet eine Riicksetzungsmalnahme, um die statische Leistung zu verbessern.

Integral Dead Zone (Integrierte Totzone) — Wenn das Hubziel und das tatsdchliche Ziel um weniger als diesen Betrag abweichen,

wird der Integrator automatisch deaktiviert. Dies verhindert, dass der Stellungsregler-Integrator in einen Konflikt mit dem
Prozessregler-Integrator tritt, was zu einer Ventiloszillation fiihren kann.

Einstellung Warnungen

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Alarme (1-2-7) ‘

Die folgenden Meniis stehen zum Konfigurieren von Alarmen zur Verfligung. Die Meniipunkte kénnen mit dem in Betrieb
befindlichen Instrument gedndert werden. Der Schutz muss nicht entfernt werden (muss nicht auf Keiner eingestellt werden).
Wahrend eine Diagnose lduft, werden keine Alarme verarbeitet. Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators
folgen, um Alarme zu konfigurieren.

Hinweis
Alarme sind mit AC auf Instrumentenebene nicht verfiigbar.
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Einstellung Hubalarme

Einstellung der Alarme Hoch, Hoch-Hoch, Niedrig und Niedrig-Niedrig

Den Eingabeaufforderungen auf dem Handkommunikator zum Einstellen der folgenden Hubalarme folgen:

® Tvl Hi/Lo Enab (Hub Hoch/Niedrig aktivieren) — Ja oder Nein. ,Hub Hoch/Niedrig aktivieren* aktiviert die Uberpriifung des
eingestellten Hubs im Hinblick auf die Hoch- und Niedrigpunkte des Hubalarms. Der Hubalarm ,,Hoch“ wird gesetzt, wenn
der eingestellte Hub iber den Alarm-Hochpunkt steigt. Sobald der Alarm eingestellt ist, muss der eingestellte Hub unter
den Alarm-Hochpunkt durch die Totzone des Hubalarm:s fallen, bevor der Alarm gel6scht wird. Siehe Abbildung 2-3.

Der Hubalarm ,Niedrig“ wird gesetzt, wenn der eingestellte Hub unter den Alarm-Niedrigpunkt sinkt. Once the alert is set, the
ranged travel must rise above the alert low point by the Travel Alert Deadband before the alert is cleared. Siehe Abbildung 2-3.

® Tvl HH/LL Enab (Hub Hoch-Hoch/Niedrig-Niedrig aktivieren) — Ja oder Nein. ,Hub Hoch-Hoch/Niedrig-Niedrig aktivieren“ aktiviert
die Uberpriifung des eingestellten Hubs im Hinblick auf die Hoch-Hoch und Niedrig-Niedrigpunkte des Hubalarms. Der
Hubalarm ,Hoch-Hoch*“ wird gesetzt, wenn der eingestellte Hub Giber den Alarm-Hochpunkt steigt. Sobald der Alarm
eingestellt ist, muss der eingestellte Hub unter den Alarm-Hoch-Hochpunkt durch die Totzone des Hubalarms fallen,
bevor der Alarm gel6scht wird. Siehe Abbildung 2-3.

Der Hubalarm ,Niedrig-Niedrig“ wird gesetzt, wenn der eingestellte Hub unter den Alarm-Niedrig-Niedrigpunkt sinkt. Sobald
der Alarm eingestellt ist, muss der eingestellte Hub unter den Alarm-Hochpunkt Giber die Totzone des Hubalarms steigen, bevor
der Alarm gel6scht wird. Siehe Abbildung 2-3.

Abbildung 2-3. Totzone des Hubalarms

ALARM WIRD AKTIVIERT
HOCH-ALARMPUNKT
/ FUR HUB

~—————— TOTZONE DES

HUBALARMS

ALARM WIRD
6532 DEAKTIVIERT

o Tvl Alert Hi Pt (Hoch-Alarmpunkt fir Hub) — ,Hoch-Alarmpunkt fir Hub“ ist der Hubwert in Prozent (%) des eingestellten Hubs,
der, falls Giberschritten, den Alarm ,Hubalarm Hoch* setzt.

o Tvl Alert Lo Pt (Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub) — ,Niedrig-Alarmpunkt fir Hub“ ist der Hubwert in Prozent (%) des eingestellten Hubs,
der, falls Gberschritten, den Alarm ,Hubalarm Niedrig“ setzt.

o Tvl Alert Hi Hi Pt (Hoch-Hoch-Alarmpunkt fiir Hub) — ,Hoch-Hoch-Alarmpunkt fiir Hub* ist der Hubwert in Prozent (%) des
eingestellten Hubs, der, falls iberschritten, den Alarm ,Hubalarm Hoch-Hoch* setzt.

o TvlAlert Lo Lo Pt (Niedrig-Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub) — ,Niedrig-Niedrig-Alarmpunkt fir Hub“ ist der Hubwert in Prozent (%)
des eingestellten Hubs, der, falls Gberschritten, den Alarm ,,Hubalarm Niedrig-Niedrig“ setzt.
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Tvl Alrt DB (Hubalarm Totzone)- ,Hubalarm Totzone* ist der Hub in Prozent (%) des eingestellten Hubs, der erforderlich ist,
um eine Hubwarnung zu [6schen, sobald sie gesetztwurde. Das Totzone Gilt AnBeide Reise Warnung Hoch/Niedrig Und Reise
Warnung Hallo Hoch/Niedrig Lo. Siehe Abbildung 2-3.

Hinweis

Die Totzone des Hubalarms gilt sowohl fir die Hubabweichung als auch fiir den Hubalarm Hoch/Niedrig und Hubalarm
Hoch-Hoch/Niedrig/Niedrig.

Einstellung Hubabweichungsalarm

Den Eingabeaufforderungen auf dem Handkommunikator zum Einstellen der folgenden Hubabweichungsalarme folgen:

Tvl Dev Alrt Enab (Hubabweichungsalarm aktivieren) — Ja oder Nein. Wenn aktiviert, wird die Differenz zwischen dem Hubziel und
dem tatsdchlichen Hub gepriift. Wenn die Differenz den Hubabweichungsalarmpunkt um mehr als die Hubabweichungszeit
iberschreitet, wird der Hubabweichungsalarm gesetzt. Er bleibt gesetzt, bis der Unterschied zwischen dem Hubziel und dem
tatsachlichen Hub weniger als der Hubabweichungsalarmpunkt minus der Totzone des Hubalarms betrdgt.

Tvl Dev Alrt Pt (Hubabweichungsalarmpunkt)) — Der Hubabweichungsalarmpunkt ist der Alarmpunkt fiir die Differenz,
ausgedriickt in Prozent (%), zwischen dem Hubziel und dem tatsachlichen Hub. Wenn die Differenz den Alarmpunkt um mehr
als die Hubabweichungszeit Giberschreitet, wird der Hubabweichungsalarm gesetzt.

Tvl Dev Time (Hubabweichungszeit) — Die Hubabweichungszeit ist die Zeit in Sekunden, um die die Hubabweichung den
Hubabweichungsalarmpunkt iberschreiten muss, bevor der Alarm gesetzt wird.

Einstellung Hubabweichungsalarm

Den Eingabeaufforderungen auf dem Handkommunikator zum Einstellen der folgenden Hubakkumulationsalarme folgen:

Tvl Acum Alrt Enab (Hubakkumulationsalarm aktivieren) - |a oder Nein. ,Hubakkumulationsalarm aktivieren* aktiviert die
Uberpriifung der Differenz zwischen dem Wert des Hubakkumulators und dem Alarmpunkt des Hubakkumulators. Der
Hubakkumulator-Alarm wird gesetzt, wenn der Hubakkumulatorwert den Alarmpunkt des Hubakkumulators (ibersteigt.
Er wird gel6scht, nachdem der Hubakkumulator auf einen niedrigeren Wert als den Alarmpunkt zuriickgesetzt wird.

Tvl Accum Alrt Pt (Hubakkumulator-Alarmpunkt) — Der ,Hubakkumulator-Alarmpunkt* ist der Wert des Hubakkumulators in
Prozent (%) des eingestellten Hubs, der, falls tiberschritten, den Hubakkumulator-Alarm setzt.

Tvl Accum DB (Hubakkumulator-Totzone) — Die Hubakkumulator-Totzone ist der Bereich um den Hubreferenzpunkt in Prozent (%)
des eingestellten Hubs, der im letzten Schritt des Akkumulators festgelegt wurde. Dieser Bereich muss tiberschritten werden,
bevor eine Anderung des Hubs akkumuliert werden kann. Siehe Abbildung 2-4.

Tvl Accum (Hubakkumulator) — Der Hubakkumulator zeichnet die Gesamtanderung des Hubs in Prozent (%) des eingestellten
Hubs auf, seitdem der Akkumulator zuletzt gel6scht wurde. Der Wert des Hubakkumulators wird erhéht, wenn die GroRe der
Anderung die Totzone des Hubakkumulators {iberschreitet. Siehe Abbildung 2-4. Sie Dose Zuriicksetzen das Reise Akku Von
Konfigurierensie auf Null.
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Abbildung 2-4. Hubakkumulator-Totzone (auf 10 % eingestellt)

TOTZONE UBERSCHRITTEN,
NEUER REFERENZPUNKT
GESETZT

DIESER BETRAG DER ANDERUNG WIRD
TOTZONENREFERENZPUNKT DEM HUBAKKUMULATOR HINZUGEFUGT.

TOTZONE (+/-5 %)

A6534

Zykluszahleralarm

Den Eingabeaufforderungen auf dem Handkommunikator zum Einstellen der folgenden Zykluszdhler-Alarme folgen:

® (Cycl Cnt Alrt Enab (Zykluszéhler-Alarm aktivieren) - Ja oder Nein. ,Zykluszahler Alarm aktivieren® aktiviert die Uberpriifung der
Differenz zwischen dem Zykluszédhler und dem Zykluszahler-Alarmpunkt. Der Zykluszdhler-Alarm ist eingestellt, wenn der Wert
Uber den Zykluszahler-Alarmwert ansteigen. Er wird gel6scht, nachdem der Zykluszahler auf einen niedrigeren Wert als den
Alarmpunkt zuriickgesetzt wird.

® Cyd Cnt Alrt Pt (Zykluszdhler-Alarmpunkt) — Der Zykluszahler-Alarmpunkt ist der Wert des Zykluszahlers in Zyklen, der bei
Uberschreitung den Zykluszahler-Alarm setzt.

® Cycle Count DB (Zykluszéihler-Totzone) — Die Zykluszdhler-Totzone ist der Bereich um den Hubreferenzpunkt in Prozent (%) des
eingestellten Hubs, derim letzten Schritt des Zykluszahlers festgelegt wurde. Dieser Bereich muss tiberschritten werden, bevor
eine Hubadnderung als Zyklus gezahlt werden kann. Siehe Abbildung 2-5.

Abbildung 2-5. Zykluszdhler-Totzone (auf 10 % eingestellt)

TOTZONE UBERSCHRITTEN UND RICHTUNG
GEANDERT, NEUER REFERENZPUNKT GESETZT

PUNKT, AN DEM DER
ZYKLUS GEZAHLT WIRD.
TOTZONENREFERENZPUNKT

TOTZONE (+/-5 %)

A6533-1
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® Cycle Count (Zykluszdhler) — Der Zykluszahler zeichnet auf, wie oft der Hub die Richtung dndert. Die Richtungsanderung muss
nach Uberschreiten der Totzone erfolgen, um als Zyklus gezahlt werden zu kénnen. Siehe Abbildung 2-5. Der Zykluszahler kann
zuriickgesetzt werden, indem er mit ,Null“ konfiguriert wird.

Weitere Alarmmeldungen

Den Anweisungen des Handkommunikators folgen, um Drive Alert Enable (Antriebsalarm aktivieren) zu konfigurieren:

e Drive Alert Enab (Antriebsalarm aktivieren) — |Ja oder Nein. Antriebsalarm aktivieren aktiviert die Uberpriifung der Beziehung
zwischen dem Antriebssignal und dem kalibrierten Hub. Wenn eine der folgenden Bedingungen fir ldnger als 20 Sekunden
besteht, wird der Antriebsalarm gesetzt.

Fiir den Fall, bei dem der Regelsignal-Nullpunkt als geschlossen definiert ist:

Antriebssignal < 10 % und kalibrierter Hub>3 %
Antriebssignal > 90 % und kalibrierter Hub < 97 %
Fir den Fall, bei dem der Regelsignal-Nullpunkt als offen definiert ist:

Antriebssignal < 10 % und kalibrierter Hub <97 %

Antriebssignal > 90 % und kalibrierter Hub >3 %

Alarmdatensatz

Der Alarmdatensatz kann bis zu 20 Alarme einer der aktivierten Alarmgruppen speichern: Ventilalarme, Fehleralarme oder
Verschiedene Alarme. Ausgehend von einer geléschten Datenbank werden die ersten 20 aktiv werdenden Alarme im
Arbeitsspeicher gespeichert.

Den Eingabeaufforderungen auf dem Handkommunikator zum Einstellen oder Anzeigen der folgenden Optionen folgen:
o Anzeigeaufzeichnung — ZeigtAlleAufgezeichnetWarnungenUnddasDatumUndZeitdasWarnungenWarenAufgezeichnet.

e (lear Record (Datensatz I6schen) — Loscht den Alarmdatensatz. Um den Alarmdatensatz zu [6schen, miissen alle Alarme
in aktivierten Gruppen inaktiv sein.

o Inst Date & Time (Inst. Datum und Zeit) — Ermdglicht das Einstellen der Instrumentenuhr. Wenn Alarme im Alarmdatensatz
gespeichert werden, werden auch Datum und Uhrzeit (die von der Instrumentenuhr abgerufen wurden) im Datensatz
gespeichert. Die Instrumentenuhr verwendet ein 24-Stunden-Format. Geben Sie Datum und Uhrzeit in das Formular ein:
MM/TT/]]J) HH:MM:SS, wobei MM zwei Ziffern fiir den Monat (1 bis 12), TT zwei Ziffern fiir den Tag (1 bis 31) und |J)] vier Ziffern
fiir das Jahr (1980 bis 2040) darstellt, HH zwei Ziffern fiir die Stunde (00 bis 23), MM zwei Ziffern fiir die Minuten (00 bis 59),
und SS zwei Ziffern fiir die Sekunden (00 bis 59).

e Record Group Enab (Datensatzgruppe aktivieren) — Genehmigungen aktiviereneine oder mehrere Alarmgruppen. Tabelle 3-2

Listen da sAlarme enthalteninjedervondie Gruppen. Wenn ein Alarm einer aktivierten Gruppe aktiv wird, werden aktive Alarme
in allen aktivierten Gruppen gespeichert.
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Instrumentenabschaltung aufgrund eines Selbsttestfehlers

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Selbsttest-Abschaltung (1-2-8) ‘

Beim Abschalten versucht das Instrument, seinen Ausgangsdruck in den Nullstromzustand zu bringen, und fiihrt seine
Steuerfunktion nicht mehr aus. Zusdtzlich werden die entsprechenden Fehlerstatus eingestellt. Sobald das Problem, das die
Abschaltung verursacht hat, behoben wurde, kann das Instrument neu gestartet werden, indem der Strom eingeschaltet oder
Restart (Neu starten) im Men( Mode (Modus) des Handkommunikators gewdhlt wird. Siehe auch den Abschnitt zum Anzeigen des
Instrumentenstatus auf Seite 35 fiir weitere Details zu Fehlern.

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, die Kriterien fiir die Selbsttest-Abschaltung fiir Folgendes zu
bestimmen:

® Done (Fertig) - Diese Option auswihlen, wenn die Anderung der Kriterien fiir die Selbsttest-Abschaltung fertiggestellt wurde.

® Flash ROM Fail (Flash-ROM-Fehler) — Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im Zusammenhang
mit dem Flash-ROM (schreibgeschiitzten Speicher) vorliegt.

e Temp Comp Fail (Temp.-Komp.-Fehler) — Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im
Zusammenhang mit der Temperaturkompensation vorliegt.

® Ref Voltage Fail (Ref-Spannungsfehler) — Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im
Zusammenhang mit der internen Spannungsreferenz vorliegt.

® Drive Current Fail (Antriebsstromfehler) — Wenn dies ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn der Antriebsstrom nicht wie
erwartet abgelesen wird.

® NVM Fail (NVM-Fehler) — Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im Zusammenhang mit dem
NVM (nicht-flichtigen Speicher) vorliegt.

e Temp Sensor Fail (Temperatursensorfehler) — Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im
Zusammenhang mit dem internen Temperatursensor vorliegt.

® Press Sensor Fail (Drucksensorfehler)- Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im Zusammenhang
mit dem Drucksensor vorliegt.

e Travel Sensor Fail (Hubsensorfehler)- Wenn dies aktiviert ist, schaltet sich das Instrument ab, wenn ein Fehler im Zusammenhang
mit dem Hubsensor vorliegt.
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Stellungsriickmelder/Schalter

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Detaillierte Einrichtung > Stellungsriickmelder/Schalter (1-2-9)

Hinweis
Diese Meniipunkte sind nur bei Einheiten mit optional installierter Stellungsriickmelder-/Endschalter-Hardware verfiigbar.

Wenn optionale Endschalter verwendet werden, muss wéhrend der gesamten Kalibrierungsroutine Spannung an die Schaltkreise
angelegt werden. Wenn die Schalter nicht mit Spannung versorgt werden, kann dies zu einer falschen Ausrichtung der Schalter
fihren.

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um Folgendes zu konfigurieren:

® Switch 1 Trip Point (Schalter 1 Schaltpunkt) — Definiert den Schwellenwert fiir den mit den Klemmen +41 und -42 verdrahteten
Endschalter in Prozent des kalibrierten Hubs.

® Switch 1 Closed (Schalter 1 geschossen) — Konfiguriert die Aktion des mit den Klemmen +41 und -42 verdrahteten Endschalters.
Bei der Auswahl von UBER wird der Schalter als geschlossen eingestellt, wenn der Hub {iber dem Schaltpunkt liegt. Bei Auswahl
von UNTER wird der Schalter als geschlossen eingestellt, wenn der Hub unter dem Schaltpunkt liegt. Bei Auswahl von
DEAKTIVIERT werden die Symbole und der Status nicht mehr angezeigt.

® Switch 2 Trip Point (Schalter 2 Schaltpunkt) — Definiert den Schwellenwert fir den mit den Klemmen +51 und -52 verdrahteten
Endschalter in Prozent des kalibrierten Hubs.

® Switch 2 Closed (Schalter 2 geschossen) — Konfiguriert die Aktion des mit den Klemmen +51 und -52 verdrahteten Endschalters.
Bei der Auswahl von UBER liegt der Hub {iber dem Schaltpunkt. Bei Auswahl von UNTER wird der Schalter als geschlossen
eingestellt, wenn der Hub unter dem Schaltpunkt liegt. Bei Auswahl von DEAKTIVIERT werden die Symbole und der Status nicht
mehr angezeigt.

Hinweis
Schalter Nr. 2 funktioniert nur, wenn auch Schalter Nr. 1 mit Strom versorgt wird. Schalter Nr. 2 kann nicht allein verwendet
werden.

® Transmitter Action (Stellungsriickmelder-Aktion) — Damit wird der Zusammenhang zwischen dem Ventilhub und dem
Ausgangssignal des Stellungsriickmelders konfiguriert. Bei Auswahl von GESCHLOSSEN sendet der Stellungsriickmelder bei
geschlossenem Ventil ein 4 mA-Signal. Bei Auswahl von GEOFFNET sendet der Stellungsriickmelder bei gedffnetem Ventil
ein 4 mA-Signal.

Auf der Optionsplatine befindet sich ein Schalter zur Auswahl des Stellungsriickmelder-Fehlersignals (hoch+ oder niedrig -).

Hoch (+) fiihrt zu einem Stromausgang von > 22,5 mA bei einem Stellungsriickmelder-Fehler. Niedrig (-) fiihrt zu einem
Stromausgang von < 3,6 mA. Siehe Abbildung 2-6 fiir Auswahl des Standorts und Schalters.
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Abbildung 2-6. STELLUNGSRUCKMELDER-Schalter

STELLUNGSRUCKMELDER-
SCHALTER FUR FEHLERSIGNAL

+HOCH (ANGEZEIGT) ODER
- NIEDRIG

Abstimmung

A WARNUNG

Eine Anderung des Tuning-Sets kann dazu fiihren, dass das Stellventil gefahren wird. Zur Vermeidung von Personen- und
Sachschdden durch sich bewegende Teile die Hinde, Werkzeuge und andere Gegenstiande vom Ventil|Antrieb fernhalten.

Automatisch

‘ Handkommunikator ‘ Kalibrieren > Kalibrieren > Auto Tuner (1-4-5)

Der Auto-Tuner wird fiir die Optimierung der Abstimmung des digitalen Stellungsreglers verwendet. Er kann mit den meisten
Hub- und Drehantriebs-Typen verwendet werden, inklusive Produkten von Fisher oder anderen Herstellern. Da der Auto-Tuner
auerdem interne Instabilitdten erkennen kann, bevor sie sich im Hubverhalten bemerkbar machen, kann er die Abstimmung im
Allgemeinen effektiver optimieren als bei einem manuellen Tuning.

Manuell

Wenn der Auto-Tuner nicht die gewiinschte Reaktionsfahigkeit bietet, kann das Tuning des DVC2000 manuell erfolgen. Siehe
Seite 16 flr Einstellungsreaktion.
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Kalibrierung

‘ Handkommunikator ‘ Kalibrieren > Kalibrieren (1-4) ‘

A WARNUNG

Waihrend der Kalibrierung bewegt sich das Ventil iiber den gesamten Hub. Zur Vermeidung von Personen- und
Sachschdden durch die Freisetzung von Druck oder Prozessmedium das Ventil vom Prozess trennen und den Druck
auf beiden Seiten des Ventils ausgleichen oder das Prozessmedium ablassen.

Hinweis

Wenn optionale Endschalter verwendet werden, muss wahrend der gesamten Kalibrierungsroutine Spannung an die Schaltkreise
angelegt werden. Wenn die Schalter nicht mit Spannung versorgt werden, kann dies zu einer falschen Ausrichtung der

Schalter fiihren.

Kalibrierung des Analogeingangs

Der digitale Stellungsregler DVC2000 wird mit werkseitig justiertem Analogeingang versandt. Dieses Verfahren muss
normalerweise nicht ausgefiihrt werden. Wenn jedoch vermutet wird, dass dies angepasst werden muss, eines der folgenden

Verfahren befolgen.

Verwenden des Handkommunikators fiir eine Analogeingangskalibrierung

Zur Kalibrierung des Analogeingangssensors eine variable Stromquelle an die Klemmen ,,LOOP +“ und ,LOOP -“ des Instruments
anschlieBen. Die Stromquelle sollte eine Leistung von 4 bis 20 mA erzeugen kénnen. Wahlen Sie Kalibrierung des Analogeingangs im
Mendi Kalibrieren aus und folgen Sie anschlieRend den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators, um den
Analogeingangssensor zu kalibrieren.

1. Die Stromquelle auf den auf dem Display angezeigten Zielwert einstellen. Der Zielwert ist der Wert flir ,Eingangsbereich
Niedrig“. Auf ,,OK“ driicken.

2. Die folgende Meldung wird angezeigt:

Auswahl zum Erhéhen und
Verringern verwenden, bis
der angezeigte Strom mit
dem Zielwert Gibereinstimmt.

Auf ,,OK“ driicken, wenn Sie diese Meldung gelesen haben.

3. Der Wert des Analogeingangs wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK* driicken, um das Einstellungsmeni anzuzeigen.

4. Im Einstellungsmendi die Richtung und GréRe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen. Die Auswahl von groRen,
mittleren und kleinen Anpassungen verursacht Anderungen von ca. 0,4 %, 0,04 % bzw. 0,004 %. Wenn der angezeigte Wert
nicht der Stromquelle entspricht, auf ,OK* driicken und diesen Schritt (Schritt 4) wiederholen, um den angezeigten Wert weiter
anzupassen. Wenn der angezeigte Wert der Stromquelle entspricht, ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 5 fortfahren.

5. Die Stromquelle auf den auf dem Display angezeigten Zielwert einstellen. Der Zielwert ist der Wert fiir ,Eingangsbereich Hoch*.
Auf ,,OK*“ driicken.
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6. Die folgende Meldung wird angezeigt:

Auswahl zum Erhéhen und
Verringern verwenden,

bis der angezeigte

Strom mit dem Zielwert
Gibereinstimmt.

Auf ,,OK“ driicken, wenn Sie diese Meldung gelesen haben.

7. Der Wert des Analogeingangs wird auf dem Display angezeigt. Auf ,OK* driicken, um das Einstellungsmeni anzuzeigen.

8. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréBe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen. Die Auswahl von groRen,
mittleren und kleinen Anpassungen verursacht Anderungen von ca. 0,4 mA, 0,04 mA bzw. 0,004 mA. Wenn der angezeigte
Wert nicht der Stromquelle entspricht, auf ,OK“ driicken und diesen Schritt (Schritt 8) wiederholen, um den angezeigten Wert
weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert der Stromquelle entspricht, ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 9 fortfahren.

9. Das Instrument in Betrieb nehmen und tiberpriifen, ob der angezeigte Analogeingang der Stromquelle entspricht.

Hinweis

Die Kalibrierung des Analogeingangs kann auch mit dem lokalen Bedieninterface durchgefiihrt werden, wie im Verfahren unten
beschrieben.

Verwendung des lokalen Bedieninterface zur Durchfiihrung der Kalibrierung des
Analogeingangs
Siehe Schritt 6 des lokalen Schnittstellen-Ablaufdiagramms auf Seite 58 dieses Handbuchs.

Eine variable Stromquelle an die Klemmen +11 und —12 des Stellungsreglers anschlieRen. Auf dem Startbildschirm die ABWARTS-
Pfeiltaste (W) fiinfmal und dann die RECHTE Pfeiltaste (p») driicken. Die Warnung bestatigen, wenn Sie sicher sind, dass Sie mit
dem Verfahren fortfahren mochten.

1. Die variable Stromquelle auf 4 mA einstellen.

2. Die RECHTE Pfeiltaste (p) driicken.

3. Die variable Stromquelle auf 20 mA einstellen.

4. Die RECHTE Pfeiltaste (p) driicken.

SPEICHERN UND BEENDEN driicken, wenn Sie diese Einstellung beibehalten m&chten. Beim Beenden ohne Speichern werden
die zuletzt gespeicherten Konfigurationsdaten wiederhergestellt.

Automatische Hubjustage

1. Die automatische Kalibrierung lauft automatisch ab. Sie ist abgeschlossen, wenn das Meniili Calibrate (Kalibrieren)
angezeigt wird.

Wahrend der Kalibrierung sucht das Instrument nach den oberen und unteren Endpunkten, der Hilfskreisriickfiihrung (MLFB)
und der Ausgangsvorspannung. Durch die Suche nach den Endpunkten legt das Instrument die Grenzwerte des physischen
Hubs fest, d. h. die tatséchlichen 0- und 100 %-Positionen des Hubs. Dies bestimmt auch, wie weit der Relaisstrahl schwingt,
um die Empfindlichkeit des Strahlpositionssensors zu kalibrieren.

Die Anpassung der Riickmeldung der Hilfsregelkreis-Vorspannung erfolgt um den mittleren Hub herum. Die Ventilstellung wird
kurz hin und her bewegt, um die Position des Relaisstrahls in der Ruhephase zu bestimmen. Im Wesentlichen bestimmt sie den

Nullpunkt fiir den Riickmeldekreis des Hilfsregelkreises. Die Vor- und Zuriickbewegung wird durchgefiihrt, um die Hysterese
zu beriicksichtigen.
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Durch die Einstellung der Ausgangsvorspannung wird der Hubsollwert mit dem tatsachlichen Hub ausgerichtet, indem das
Antriebssignal, das erforderlich ist, um einen Fehler von 0 % zu erzeugen, berechnet wird. Dies geschieht, wéhrend das Ventil
bei 50 % Hub ist und sehr kleine Anpassungen vornimmt.

2. Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Manuelle Hubjustage

Zur manuellen Kalibrierung des Stellweges stehen zwei Verfahren zur Verfligung:

® Analoge Einstellung

e Digitale Einstellung

Analogkalibrierungskorrektur

Eine variable Stromquelle an die Klemmen ,LOOP +“ und ,,LOOP -“ des Instruments anschlieRen. Die Stromquelle sollte 4 bis 20 mA
erzeugen kénnen. Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den Hub des Instruments in Prozent zu
kalibrieren.

Hinweis
0 % Hub = Ventil geschlossen
100 % Hub = Ventil getffnet

1. Eingangsstrom anpassen, bis sich das Ventil fast in der Mitte des Hubs befindet. Auf ,OK* driicken.

Hinweis
In den Schritten 2 bis 4 wirkt sich die Genauigkeit der Stromquelleneinstellung auf die Positionsgenauigkeit aus.

Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 0 % befindet, und dann auf ,,OK* driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 100 % befindet, und dann auf ,OK“ driicken.

Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 50 % befindet, und dann auf ,OK* driicken.

oA WwN

Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Digitalkalibrierungskorrektur

Eine variable Stromquelle an die Klemmen ,,LOOP +“ und ,,LOOP -“ des Instruments anschlieBen. Die Stromquelle sollte zwischen
4 und 20 mA eingestellt werden. Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den Hub des Instruments
in Prozent zu kalibrieren.

Hinweis
0 % Hub = Ventil geschlossen
100 % Hub = Ventil getffnet
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1. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 0 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 1 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 2 fortfahren.

2. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 100 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 2 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 3 fortfahren.

3. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 50 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 3 wiederholen. Andernfalls ,Fertig” wahlen und mit Schritt 4 fortfahren.

4. Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Kalibrierung des Drucksensors

Hinweis

Der Drucksensor ist werkseitig kalibriert und sollte keine Kalibrierung erfordern.

Kalibrierung des Ausgangsdrucksensors

Zur Kalibrierung des Ausgangsdrucksensors ein externes Referenzmessgerdt an den zu kalibrierten Ausgang anschlieRen. Das
Messgerat muss in der Lage sein, den maximalen Versorgungsdruck des Instruments zu messen. Im Menii Calibrate (Kalibrieren),
Pressure Calib (Druckkalibrierung) auswahlen. Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den
Ausgangsdrucksensor des Instruments zu kalibrieren.

1. Versorgungsdruckregler auf den maximalen Versorgungsdruck des Instruments einstellen, dann fortfahren. Auf ,,OK“ driicken.

2. Das Instrument reduziert den Ausgangsdruck auf 0. Die folgende Meldung wird angezeigt.

»Erhohen® und ,Verringern“
wabhlen, bis der angezeigte
Druck mit dem
Ausgang-X-Druck
ibereinstimmt.

Auf ,,OK“ driicken, wenn Sie die Meldung gelesen haben.

3. Der Wert des Ausgangsdrucks wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK* driicken, um das Einstellungsmenii anzuzeigen.

4. Im Einstellungsmentii die Richtung und GréRe der Anpassung an den angezeigten Wert wéhlen. Die Auswahl groRer, mittlerer
und kleiner Anpassungen bewirkt Anderungen von ca. 0,207 bar/3,0 psi/20,7 kPa, 0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa bzw.
0,03 psi/ 0,00207 bar/0,207 kPa. Wenn der angezeigte Wert nicht dem Ausgangsdruck entspricht, auf ,OK“ driicken und diesen
Schritt (Schritt 4) wiederholen, um den angezeigten Wert weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert dem Ausgangsdruck
entspricht, ,Fertig” wédhlen und mit Schritt 5 fortfahren.

5. Das Instrument setzt den Ausgangsdruck auf den volle Versorgungsdruck. Die folgende Meldung wird angezeigt.

»Erhéhen“ und ,Verringern®
wabhlen, bis der angezeigte
Druck mit dem
Ausgang-X-Druck
ibereinstimmt.
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Auf ,,OK“ driicken, wenn Sie die Meldung gelesen haben.

6. Der Wert des Ausgangsdrucks wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK* driicken, um das Einstellungsmenii anzuzeigen.

7. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréBe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen. Die Auswahl groRer, mittlerer
und kleiner Anpassungen bewirkt Anderungen von ca. 0,207 bar/3,0 psi/20,7 kPa, 0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa bzw.
0,03 psi/ 0,00207 bar/0,207 kPa. Wenn der angezeigte Wert nicht dem Ausgangsdruck entspricht, auf ,OK“ driicken und diesen
Schritt (Schritt 7) wiederholen, um den angezeigten Wert weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert dem Ausgangsdruck
entspricht, ,Fertig” wdhlen und mit Schritt 8 fortfahren.

8. Das Instrument in Betrieb nehmen und sicherstellen, dass der angezeigte Druck dem gemessenen Ausgangsdruck entspricht.

Justage des Stellungsriickmelders

Hinweis
Der Stellungsriickmelder wird werkseitig justiert und sollte keine Justage erfordern.

Hinweis
Bei diesem Verfahren wird das Stellventil nicht gefahren. Der Stellungsriickmelder simuliert einen Ausgang nur fiir das
Justageverfahren.

Dieses Verfahren ist nur bei Einheiten mit optional installierter Stellungsriickmelder-/Endschalter-Hardware verfligbar. Der digitale
Stellungsregler DVC2000 wird mit werkseitig justiertem Stellungsriickmelder versandt.

Um den Stellungsriickmelder zu kalibrieren, Transmitter Calibration (Stellungsriickmelder-Kalibrierung) im Mendiii Calibrate
(Kalibrieren) auswahlen. Ein Amperemeter in Reihe mit den Klemmen +31 und =32 und eine Spannungsquelle (z. B. den
DCS-Analogeingangskanal) anschlieRen. Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um die Anzeige des
Ausgangsstroms durch das Amperemeter auf 4 mA und dann auf 20 mA zu dndern.
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Abschnitt 3 Anzeigen von Geratevariablen und
Diagnosefunktionen

Anzeigen von Variablen

Hinweis
Diese Variablen sind fiir AC auf Instrumentenebene nicht verfiigbar.

Analogeingang, Hub, Ventil-Sollwert, Antriebssignal und Ausgangsdruck

Folgende Variablen werden im Online-Menii angezeigt:
Analog- Eingang zeigt den Hubwert des DVC2000 digitalen Stellungsreglers in % (Prozent) des eingestellten Hubs an.

Travel (Hub) zeigt den Hubwert des DVC2000 digitalen Stellungsreglers in % (Prozent) des eingestellten Hubs an. Der Hub gibt
immer an, wie weit das Ventil getffnet ist.

Valve (Ventil) SP zeigt die angeforderte Ventilstellung in % des eingestellten Hubs.
Drive (Antrieb) Sqgl (Einzeln) zeigt den Wert des Antriebssignals des Instruments in % (Prozent) des maximalen Antriebs.

Pressure (Druck) zeigt den Wertdes Ausgangsdrucksdes Instruments inpsi, bar oderkPa.

Zusatzliche Instrumentvariablen

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Anzeige > Variablen (1-3-1)

Hinweis

Diese Variablen sind fiir AC auf Instrumentenebene nicht verfiigbar.

Das Menti Variables (Variablen) bietet zusatzliche Variablen, wie den Status des Hilfseingangs, die interne Instrumententemperatur,
die Zykluszahlung, die Hubakkumulation und die freie Zeit des Geréts. Wenn kein Wert fiir eine Variable auf dem Display erscheint,
die Variable auswdhlen. Es wird eine detaillierte Anzeige dieser Variablen mit ihrem Wert angezeigt. Der Wert einer Variablen
erscheint nichtim Men(, wenn der Wert zu groR wird, um in den zugewiesenen Bereich auf dem Display passen zu kénnen, oder
wenn die Variable eine spezielle Verarbeitung erfordert.

e Temp - Die interne Temperatur des Instruments wird entweder in Grad Fahrenheit oder Celsius angezeigt.
® (ycl Count (Zykluszéihler) — Der Zykluszihler zeigt die Anzahl der Zykluszeiten des Ventilhubs an. Nur Anderungen der
Hubrichtung, nachdem der Hub die Totzone (iberschritten hat, werden als Zyklus gezahlt. Sobald ein neuer Zyklus aufgetreten

ist, wird eine neue Totzone um den letzten Hub gesetzt. Der Wert des Zykluszdhlers kann im Men( Cycle Count Alert
(Zykluszéhler-Alarm) zuriickgesetzt werden.
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Tvl Accum (Hubakkumulator) — Der Hubakkumulator enthélt die Gesamtanderung des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs.
Der Akkumulator wird nur in Schritten erhoht, wenn der Hub die Totzone tiberschreitet. Dann wird dem Hubakkumulator die
gréRte Anderung einer Richtung gegeniiber dem urspriinglichen Referenzpunkt (nachdem die Totzone iiberschritten wurde)
hinzugefiigt. Der Wert des Hubakkumulators kann im Men(i Travel Accum Alert (Hubakkumulator-Alarm) zuriickgesetzt werden.

Anzeigen von Gerdteinformationen

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Anzeige > Gerateinformationen (1-3-2)

Das Menti Device Information (Gerdteinformationen) ist zur Anzeige von Informationen iber das Instrument verfiigbar.

Den Aufforderungen auf dem Display des Handkommunikators folgen, um Details fiir die folgenden Felder anzusehen:

HART Univ Rev (HART Universalversionsnummer) — Die HART Universalversionsnummer ist die Versionsnummer der HART
Universalbefehle, die vom Instrument als Kommunikationsprotokoll verwendet werden.

Device Rev (Gerdteversion) — Die Gerateversion ist die Versionsnummer der fiir die Kommunikation zwischen dem
Handkommunikator und dem Instrument verwendeten Software.

Firmware Rev (Firmwareversion) — Die Firmwareversion ist die Versionsnummer der Fisher Firmware des Instruments.
Firmware Date (Firmware-Datum) — Das Firmware-Datum ist das Versionsdatum der verwendeten Firmware.

Main Elec Rev (Version der Hauptelektronik) — Die Version der Hauptelektronik ist die Versionsnummer der
Hauptelektronikkomponente.

Sec Elec Rev Firmware Rev (Version der Sekunddrelektronik) — Die Version der Sekunddrelektronik ist die Versionsnummer
der Sekundarelektronikkomponente.

Sensor Serial Num (Sensorseriennummer) — Die Sensorseriennummer ist die Seriennummer des Sensors

In. Fiillstand — Zeigt die Instrumentenfllstand
AC - Automatische Kalibrierung

HC - HART Kommunikation

AD - Erweiterte Diagnose

PD - Leistungsdiagnose

TKénnen 3-1ListendasFunktionenVerfligbarFiirjederinstrumentEbene.

Tabelle 3-1. Verfiigbare Funktionen fiir die Instrumentenebene

Instrumentenebene Verfiigbare Funktionen

AC Kommuniziert (iber den LCD-Anzeiger oder mit dem Handkommunikator. Bietet Grundeinrichtung und Kalibrierung.

Kommuniziert Giber den LCD-Anzeiger oder, den Handkommunikator und die Software ValveLink. Bietet
Grundeinrichtung, Kalibrierung, Hubabschaltungen und -grenzen, Mindestdffnungs- und -schlieRzeiten, Eingangskennlinie

HC (linear, gleichprozentig, schnelles Offnen und kundenspezifisch) und die folgenden Alarme: Hubabweichung, Hubalarm
hoch, hoch-hoch und niedrig-niedrig; Antriebssignal, zusatzliche Klemmen, Zykluszéhler und Hubakkumulation.

AD Beinhaltet alle oben aufgefiihrten Funktionen plus (mit ValveLink-Software) alle Offline-Diagnosetests (dynamisches
Fehlerband, Antriebssignal, Sprungantwort und Ventilsignatur) plus Online-Trenddarstellung

PD Umfasst alle oben aufgefiihrten Funktionen sowie Online-Ventilsignaturtest (Reibungsanalyse)
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Anzeigen des Instrumentstatus

‘ Handkommunikator ‘ Instrumentenstatus (7)

Hinweis
Der Instrumentenstatus ist fiir AC auf Instrumentenebene nicht verfiigbar.

Im Folgenden werden die verschiedenen Anzeigen fiir das Meni ,Instrument Status* (Instrumentenstatus) beschrieben.

e Done (Fertig) — Diese Option auswdhlen, wenn der Instrumentenstatus nicht mehr angezeigt werden soll.

Hinweis
Alarme sind mit AC auf Instrumentenebene nicht verfligbar.

e Valve Alerts (Ventilalarme) — Wenn ein Ventilalarm aktiv ist, wird er angezeigt, wenn der MenUpunkt Valve Alerts (Ventilalarme)
ausgewdhlt wird. Wenn mebhr als ein Alarm aktiv ist, werden sie nacheinander in der unten aufgefiihrten Reihenfolge auf dem
Display angezeigt.

. Eintrdge im Alarmdatensatz

. Alarmdatensatz ist voll

. Instrumentenzeit ist ungiiltig

. Hubakkumulator-Alarm

. Zykluszahleralarm

. Nicht-kritischer NVM-Alarm

. Spannungsmangel-Alarm

o N O Ul AW N =

. Antriebssignalarm

. Hubgr.[-abschalt. Niedrig
. Hubgr./[-abschalt. Hoch

. Hubabw.-Alarm

. Hubalarm Hoch-Hoch

. Hubalarm Hoch

- a4 4 a4
A W N =2 O O

. Hubalarm Niedrig-Niedrig

—_
ul

. Hubalarm Niedrig
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e Fehleralarme — Wenna Selbsttest Fehler Hsa Aufgetreten Es Wird Erscheinen Wenn das Fehler Warnungen Meniid Artikellst
Ausgewdhlten. Wenn mehrere Fehler vorliegen, werden sie nacheinander in der unten aufgefiihrten Reihenfolge auf dem
Display angezeigt.

1.

Offline/Failed (Offline/Fehlgeschlagen) — Dieser Fehler weist auf einen Fehler hin, der Giber das ,Menii Self Test Shutdown*®
(Selbsttest-Abschaltung) aktiviert wurde und zur Abschaltung des Instruments fiihrte. Die Taste Enter driicken, um zu sehen,
welche der spezifischen Fehler die Anzeige Offline/Fehlgeschlagen verursacht haben.

. Travel Sensor Fail (Hubsensorfehler) — Dieser Fehler zeigt an, dass der erfasste Hub auRerhalb des Bereichs von -25,0 bis

125,0 % des kalibrierten Hubs liegt. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, die Instrumentenhalterung tiberpriifen.

. Pressure Sensor Fail (Drucksensorfehler) — Dieser Fehler zeigt an, dass der Antriebsdruck fiir mehr als 60 Sekunden auRerhalb

des Bereichs von -24,0 bis 125,0 % des kalibrierten Drucks liegt. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, den Versorgungsdruck
des Instruments Giberpriifen. Wenn der Fehler weiterhin besteht, sicherstellen, dass die Leiterplattenbaugruppe
ordnungsgemaRl am Montagerahmen montiert und die O-Ringe des Drucksensors ordnungsgemag installiert sind. Wenn
der Fehler nach dem Neustart des Instruments nicht behoben wird, die Leiterplattenbaugruppe ersetzen.

. Temperature Sensor Fail (Temperatursensorfehler) — Dieser Fehler wird angezeigt, wenn der Temperatursensor des Instruments

ausfdllt oder der Sensormesswert auBerhalb des Bereichs von -40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F) liegt. Der Temperaturmesswert
wird intern fiir die Temperaturkompensation der Eingdnge verwendet. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, das Instrument
neu starten und priifen, ob der Fehler behoben wurde. Wenn der Fehler nicht behoben wird, die Leiterplattenbaugruppe
ersetzen.

. NVM Fail (NVM-Fehler) — Dieser Fehler wird angezeigt, wenn der Integritatstest des nicht-fliichtigen Speichers fehlschlagt.

Konfigurationsdaten werden im NVM gespeichert. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, das Instrument neu starten und
prifen, ob der Fehler behoben wurde. Wenn der Fehler nicht behoben wird, die Leiterplattenbaugruppe ersetzen.

. Drive Current Fail (Antriebsstromfehler) — Dieser Fehler wird angezeigt, wenn der Antriebsstrom nicht wie erwartet abgelesen

wird. Wenn dieser Fehler auftritt, die Verbindung zwischen dem I/P-Wandler und der Leiterplattenbaugruppe tiberpriifen.
Versuchsweise den |/P-Wandler aus- und wiedereinbauen. Wenn der Fehler nicht behoben wird, den I/P-Wandler oder die
Leiterplattenbaugruppe ersetzen.

. Ref Voltage Fail (Ref-Spannungsfehler) — Dieser Fehler wird angezeigt, wenn ein Fehler im Zusammenhang mit der internen

Spannungsreferenz vorliegt. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, das Instrument neu starten und priifen, ob der Fehler
behoben wurde. Wenn der Fehler nicht behoben wird, die Leiterplattenbaugruppe ersetzen.

. Flash ROM Fail (Flash-ROM-Fehler) — Dieser Fehler zeigt an, dass der Test der Integritat des schreibgeschiitzten Speichers

fehlgeschlagen ist. Wenn dieser Fehler angezeigt wird, das Instrument neu starten und priifen, ob der Fehler behoben
wurde. Wenn der Fehler nicht behoben wird, die Leiterplattenbaugruppe ersetzen.

Alert Record (Alarmdatensatz) — Das Instrument enthélt einen Alarmdatensatz, der bis zu 20 Alarme einer der aktivierten
Alarmgruppen speichern kann: Ventilalarme oder Fehleralarme. Weitere Informationen zum Aktivieren von Alarmgruppen
finden sich im Abschnitt ,,Erweiterte Einrichtung“. Die Tabelle 3-2 enthélt die Warnmeldungen, die in den einzelnen Gruppen
enthalten sind. Die Warnungsaufzeichnung enthalt auch das Datum und die Uhrzeit (von der Gerateuhr), als die Alarme
aufgetreten sind.

Tabelle 3-2. Alarme, die in Alarmgruppen fiir den Alarmdatensatz enthalten sind

Alarmgruppe Alarme, die in der Gruppe enthalten sind

Hubalarm Niedrig
Hubalarm Hoch
Hubalarm Niedrig-Niedrig
Hubalarm Hoch-Hoch
Hubabweichung
Antriebssignal

Ventilalarme

Flash-ROM-Abschaltung
Antriebsstrom-Abschaltung
Referenzspannungs-Abschaltung
Fehleralarme Kritische NVM-Abschaltung
Temperatursensor-Abschaltung
Drucksensor-Abschaltung
Hubsensor-Abschaltung
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e Operational Status (Betriebsstatus) —-Dieser Menipunkt zeigt den Status der unten aufgefiihrten Betriebselemente an. Der
Status von mehr als einem Betriebselement kann angezeigt werden. Wenn mehr als ein Betriebsstatus gesetzt ist, werden sie
nacheinander in der unten aufgefiihrten Reihenfolge auf dem Display angezeigt.

. AuBer Betrieb

. Automatische Kalibrierung wird durchgefiihrt
. Eingangskennlinie ausgewahlt

. Benutzerdefinierte Kennlinie ausgewdhlt

. Diagnose wird durchgefiihrt.

. Kalibrierung wird durchgefiihrt

N O o A WN =

. Zeit des Sollwertfilters
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Abschnitt 4 Wartung und Stérungsanalyse/
-beseitigung

Der digitale Stellungsregler DVC2000 kann mithilfe der ValveLink-Software vorausschauende Wartungsinformationen liefern.
Mit dieser Software kénnen Sie Probleme mit Instrumenten und Ventilen genau bestimmen, ohne den Prozess zu unterbrechen.
Informationen zur Verwendung der Valvelink Software finden Sie in der Kurzanleitung der Valvelink Software (D102813X012).

A WARNUNG

Personen- und Sachschaden durch plétzliches Freisetzen von Prozessdruck oder durch berstende Teile vermeiden.
Vor der Durchfiihrung von Wartungsverfahren am digitalen Stellungsregler DVC2000:

® Zur Vermeidung von Personen- oder Sachschiden bei der Wartung stets Schutzkleidung, Handschuhe und
Augenschutz tragen.

o Den Antrieb nicht von der Armatur trennen, solange die Armatur noch mit Druck beaufschlagt ist.

o Alle Druckluft- und Stromleitungen oder ein Regelsignal vom Antrieb trennen. Sicherstellen, dass der Antrieb
das Stellventil nicht plotzlich 6ffnen bzw. schlieRen kann.

e Bypassventile verwenden oder den Prozess vollstiandig abstellen, um das Stellventil vom Prozessdruck zu trennen.
Den Prozessdruck auf beiden Seiten des Stellventils entlasten.

o Mithilfe geeigneter Sicherheitsverfahren dafiir sorgen, dass die oben getroffenen MaBnahmen wahrend der Arbeit
an dem Gerat wirksam bleiben.

e Mit dem Verfahrens- oder Sicherheitstechniker abkldren, ob weitere MaBnahmen zum Schutz vor dem Prozessmedium
zu ergreifen sind.

e Den pneumatischen Stelldruck des Antriebs entlasten und die Federvorspannung am Antrieb I6sen, damit der Antrieb
keine Kraft auf die Ventilspindel ausiiben kann; dies ermoglicht das sichere Entfernen des Spindelschlosses.

A WARNUNG

Beim Austausch von Bauteilen ausschlieBlich die vom Werk vorgegebenen Ersatzteile verwenden. Stets nach dem
korrekten, in dieser Anleitung beschriebenen Austauschverfahren vorgehen. UnsachgemdRe Verfahren und Methoden
bzw. die Auswahl falscher Komponenten kénnen die in Tabelle 1-1 angegebenen Zulassungen und technischen Daten
ungiiltig machen. Es kann auch den Betrieb und die vorgesehene Funktion des Gerdts beeintrachtigen und Personen- und
Sachschdden verursachen.

Hub des Ausgangs des digitalen Stellungsreglers

‘ Handkommunikator ‘ Einrichtung und Diagnose > Hubventil (1-5)

Hinweis
Das Hubventil ist mit AC auf Instrumentenebene nicht verfiigbar.

Den Aufforderungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um Folgendes auszuwahlen: Fertig, Rampe gedffnet, Rampe
geschlossen, Rampe zum Ziel, Schritt zum Ziel, und Stopp.

® fertig: Diese Option wéhlen, wenn Sie den Vorgang abgeschlossen haben. Samtliches Rampen wird gestoppt, wenn ,,FERTIG*
ausgewdhlt ist.
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e Auf gedffnet rampen: Der Hub wird in Richtung ged&ffneter Stellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro
Sekunde des eingestellten Hubs.

® Auf geschlossen rampen: Der Hub wird in Richtung geschlossener Stellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro
Sekunde des eingestellten Hubs.

® AufZiel rampen: Der Hub wird in Richtung einer spezifischen Zielstellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro
Sekunde des eingestellten Hubs.

® Schrittweise zum Ziel: Fahrt den Hub schrittweise in die spezifische Zielstellung.

e Stopp- stoppt den Befehl.

Austausch des Gerats

Zum Austausch eines an einem Stellventil montierten Instruments die folgenden grundlegenden Schritte durchfiihren:

Ausbau des Instruments
1. Sicherstellen, dass das Ventil vom Prozess getrennt ist.
2. Den Gerdtedeckel abnehmen (siehe Abbildung 4-1).

Abbildung 4-1. FIELDVUE DVC2000 Explosionszeichnung

SCHRAUBEN DER
ANSCHLUSSKLEMMENPLATINE (3)

SCHRAUBEN DER
EMI-ABSCHIRMUNG (3)

SCHRAUBEN DER
HAUPTELEKTRONIK (3)

W8840

DECKELSCHRAUBEN (2)

3. Die Feldverkabelung von der Anschlussklemmenplatine trennen.
4. Die Luftzufuhr des Instruments abschalten und den Schlauch zum Versorgungsanschluss trennen.
5. Den Schlauch vom Ausgangsanschluss trennen.
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6. Die Schrauben entfernen, mit denen das DVC2000-Geh&use an der Montagehalterung befestigt ist.

Hinweis
Die Magneteinheit kann an der Ventilspindel (oder Ventilwelle) verbleiben.

Beim Austausch des Instruments ist darauf zu achten, das Montageverfahren zu befolgen, das in der Kurzanleitung (D103203X012)
dargelegt ist, die im Lieferumfang des digitalen Stellungsreglers enthalten ist. Nachdem das Instrument montiert ist, wird die
Schnelleinrichtungsroutine ausgefiihrt, die in der Kurzanleitung beschrieben ist. Wenn an den Standardeinstellungen Anderungen
vorgenommen werden missen, wird die Detaillierte Einrichtung verwendet, um die entsprechenden Anderungen vorzunehmen.

Austausch der magnetischen Riickfiihreinheit

Zum Abbau der Magneteinheit von der Antriebsspindel die folgenden grundlegenden Schritte durchfiihren.

1. Sicherstellen, dass das Ventil vom Prozess getrennt ist.

2. Den Gerdtedeckel abnehmen.

3. Die Feldverkabelung von der Anschlussklemmenplatine trennen.
4. Die Luftzufuhr des Instruments ausschalten.

5. Den DVC2000 vom Antrieb abbauen.

6. Die Schrauben entfernen, mit denen die Magneteinheit am Verbindungsarm befestigt ist.

Beim Austausch des Instruments ist darauf zu achten, das Montageverfahren zu befolgen, das in der Kurzanleitung dargelegt ist,
die im Lieferumfang des digitalen Stellungsreglers enthalten ist. Nachdem das Instrument montiert ist, wird die Schnelleinricht-
ungsroutine ausgefiihrt, die in der Kurzanleitung beschrieben ist. Wenn an den Standardeinstellungen Anderungen vorgenommen
werden miissen, wird die Detaillierte Einrichtung verwendet, um die entsprechenden Anderungen vorzunehmen.

Austausch von Komponenten

Der Austausch von jeglichen Komponenten des DVC2000 sollte nach Méglichkeit in einer Instrumentenwerkstatt durchgefihrt
werden. Sicherstellen, dass die elektrische Verkabelung und Pneumatikleitungen vor der Demontage des Instruments getrennt
werden.

HINWEIS

Beim Austausch von Komponenten sind entsprechende SchutzmaBnahmen gegen elektrostatische Entladung zu treffen.
Wenn kein Erdungsband verwendet wird bzw. keine anderen SchutzmaRBnahmen gegen elektrostatische Entladung
getroffen werden, kann die Elektronik beschadigt werden.

Austausch des IP-Wandlers

Der I/P-Wandler ist am Montagerahmen befestigt. Auf der |/P-Montageoberfliche befindet sich ein austauschbarer Filter mit
O-Ring-Dichtung.

a1
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Hinweis
Nach dem Austausch des I/P-Wandlers den digitalen Stellungsregler justieren, um die Genauigkeit der technischen Daten
beizubehalten.

Ausbau
1. Die Hauptabdeckung abnehmen.

2. Die drei Schrauben entfernen, mit denen die EMI-Abschirmung befestigt ist, und die Abschirmung abnehmen (siehe
Abbildung 4-1).

3. Die drei Schrauben entfernen, welche die Elektronikplatine am Montagerahmen halten.

4. Die Hauptelektronik gerade vom Montagerahmen wegnehmen. Die Platine ist (iber einen starren Anschluss elektrisch mit einer
Verbindungsplatine verbunden.

5. Die zwei Schrauben entfernen, die den Montagerahmen am Gerategehduse halten (siehe Abbildung 4-2 beziiglich der Position
der Schrauben).

Abbildung 4-2. Montagerahmenbaugruppe

VERBINDUNGSPLATINE VENTILBLOCKBAUGRUPPE

SCHRAUBEN DER
VERBINDUNGSPLATINE (1) Is’ﬁlﬂﬁll.\\lllj\BTli'S“C?ﬁESI\l
RELAIS (2)
SCHRAUBE DER

I/P-PLATINE (1)

SCHRAUBENLOCHER DES SCHRAUBENLOCHER DES MONTAGERAHMENS (2)

wor03 Mfé‘é"#/’\“&fﬁ [()‘I‘E)T()SCHRAUBEN (SCHRAUBEN NICHT ABGEBILDET)

6. Die Verteilerbaugruppe gerade herausziehen. Die Verbindungsplatine ist (iber einen starren Anschluss elektrisch mit der
Abschlussplatine verbunden.

7. Die Verbindungsplatine vom Montagerahmen entfernen.

8. Die vier Schrauben entfernen, die den I/P-Wandler am Montagerahmen halten (siehe Abbildung 4-2 bezliglich der Position der
Schrauben).

9. Den I/P-Wandler gerade herausziehen und darauf achten, die beiden O-Ringe (einer hat ein Sieb) zu erfassen.
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Zusammenbau

Bei der Installation eines neuen I/P-Wandlers die oben aufgefiihrten Schritte in umgekehrter Reihenfolge durchfiihren und das
Instrument neu justieren.

1. Den I[P-Wandler installieren und sicherstellen, dass der O-Ring mit dem Sieb am I/P-Versorgungsanschluss (der kreisférmige
Anschluss am Montagerahmen) installiert ist und dass die beiden O-Ringe des Verteilerblocks vorhanden sind.

2. Die Verbindungsplatine am Montagerahmen anbringen. Die selbstschneidende Schraube auf der Verbindungsplatine zu diesem
Zeitpunkt noch nicht festziehen (siehe Abbildung 4-2).

3. Die Ventilblockbaugruppe austauschen.
4. Den Montagerahmen am Gehduse anbringen und sicherstellen, dass die O-Ringe (Pos. 45 und 51) angebracht sind.

5. Die Hauptelektronik am Montagerahmen installieren und sicherstellen, dass die Dichtung des Drucksensors (Pos. 16)
angebracht ist.

6. Die selbstschneidende Schraube auf der Verbindungsplatine festziehen.
7. Die primdre Abschirmung (Pos. 37) mit drei Schrauben anbringen.

8. Das Instrument neu kalibrieren und die Abdeckung anbringen.

Austausch des pneumatischen Relais

Das pneumatische Relais ist am Montagerahmen befestigt. Es gibt zwei Ausfiihrungen: 0 bis 3,4 bar (0 bis 49 psig) — weiR
gekennzeichnet, und 3,5 bis 7 bar (50 bis 100 psig) — griin gekennzeichnet.

Hinweis

Nach dem Austausch des pneumatischen Relais den digitalen Stellungsregler justieren, um die Genauigkeit der technischen Daten
beizubehalten.

Ausbau
1. Die Hauptabdeckung abnehmen.

2. Die drei Schrauben entfernen, mit denen die EMI-Abschirmung befestigt ist, und die Abschirmung abnehmen (siehe
Abbildung 4-1).

3. Die drei Schrauben entfernen, welche die Elektronikplatine am Montagerahmen halten.

4. Die Hauptelektronik gerade vom Montagerahmen wegnehmen. Die Platine ist (iber einen starren Anschluss elektrisch mit einer
Verbindungsplatine verbunden.

5. Die zwei Schrauben entfernen, die den Montagerahmen am Gerategehduse halten (siehe Abbildung 4-2).

6. Den Montagerahmen gerade herausziehen. Die Verbindungsplatine ist (iber einen starren Anschluss elektrisch mit
der Abschlussplatine verbunden.

7. Die zwei Schrauben entfernen, die das Pneumatikrelais am Montagerahmen halten.

8. Das pneumatische Relais gerade herausziehen.

Zusammenbau

Bei der Installation eines neuen pneumatischen Relais die oben aufgefiihrten Schritte in umgekehrter Reihenfolge durchfiihren
und das Instrument neu justieren.
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Stérungsanalyse und -beseitigung

Was ist eine stérungsfreie Einheit?

Fiir die Fehlerbehebung am digitalen Stellungsregler DVC2000 ist es von entscheidender Bedeutung zu verstehen, wie sich eine
stérungsfreie Einheit verhalten sollte. Unten finden Sie eine Liste mit Verhaltensweisen, die Sie studieren sollten, wenn das
Instrument gut funktioniert.

® |CD zeigt Zeichen korrekt an

e Drucktasten ermdglichen Navigation

e Das Ventil fahrt den vollen Hub

e Keine Diagnosemeldungen

e Keine Warnmeldungen oder Alarme

e Hall-Sensor innerhalb des giiltigen Hubbereichs der Magneteinheit

® |eicht horbares Entliiften

e Minimale Uberschreitung

® Schnelle Reaktion

® Funktionalitat entspricht der Diagnosestufe

Welche Symptome kénnen beobachtet werden?

Als Ndchstes miissen die Symptome der fehlerhaften Einheit identifiziert werden. Gibt es offensichtliche Diskrepanzen, die
festgestellt werden kénnen? Die folgenden Punkte durcharbeiten, um Informationen Giber das fehlerhafte Verhalten zu sammeln
und das/die Kernproblem(e) zu identifizieren. Siehe auch die Checkliste zur Stérungsanalyse und -beseitigung des DVC2000

auf Seite 47.

1. Den Druckbereich des Relais Giberpriifen.

Fiir den DVC2000 sind zwei Relais erhéltlich:
e Niederdruck: 0-3,4 bar (0-49 psi) — weiRe Kennzeichnung
e Hochdruck: 3,5-7 bar (50-100 psi) — griine Kennzeichnung

Der Versorgungsdruck, mit dem das Instrument versorgt wird, muss fiir den ordnungsgemaRen Betrieb innerhalb
des Nenndruckbereichs des installierten Relais liegen.

2. Gerateschutz tiberpriifen (LCD {iber Drucktasten und Konfigurieren/Kalibrieren tiber HART)

3. Auf Diagnosemeldungen des lokalen Gerats priifen
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4. Warnmeldungen tiber HART tiberpriifen
5. Feedback-Setup Gberpriifen

Befindet sich das Rohrstiick am DVC2000-Gehause innerhalb des giiltigen Hubbereichs des Feedback-Arrays?
6. Spindelbewegung und Druckabgabe beobachten

Die logischen Ursachen bestimmen.

Nachdem die Diskrepanzen identifiziert wurden, kann nun mithilfe von Logik die Komponente isoliert werden, die repariert
oder ersetzt werden muss. Es gibt sieben Hauptkategorien von Problemen:

. Verkabelung und Anschliisse
. Druckluftversorgung

. Elektronik

Firmware

Pneumatik

Stellungsriickfiihrung

Nouoaw N o

Montage

Defekte Komponenten reparieren oder ersetzen.

Der Austausch oder die Reparatur von Komponenten ist einfach und unkompliziert, wenn das Problem in eine dieser Kategorien
unterteilt wird. Siehe Anweisungen zum Komponentenaustausch weiter oben in diesem Abschnitt.
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Priifen der verfligbaren Spannung

A WARNUNG

Werden diese Tests in einer moglicherweise gefahrlichen oder als explosionsgefdhrdete Atmosphare eingestuften
Umgebung durchgefiihrt, kann dies zu Personen- oder Sachschdaden durch Feuer oder Explosion fiihren.

So priifen Sie die am Instrument verfligbare Spannung:

1. Die Feldverdrahtung vom Leitsystem trennen und die Gerdte wie in Abbildung 4-3 dargestellt an den Anschlussklemmen
des Leitsystems anschlieRen.

Das Leitsystem so einstellen, dass es den maximalen Ausgangsstrom liefert.

Den Widerstand des 1-kilOhm-Potentiometers wie in Abbildung 4-3 dargestellt auf Null einstellen.

Die auf dem Milliamperemeter angezeigte Stromstdrke notieren.

Den Widerstand des 1-kilOhm-Potentiometers so einstellen, dass die vom Voltmeter gemessene Spannung 9,0 Volt betragt.
. Die auf dem Milliamperemeter angezeigte Stromstdrke notieren.

. Wenn die in Schritt 6 aufgezeichnete Stromstarke der in Schritt aufgezeichneten Stromstarke 4 (+ 0,08 mA) entspricht,
ist die verfligbare Spannung ausreichend.

N o w s W

Abbildung 4-3. Spannungspriifschema

1-KILOHM-POTENTIOMETER

MILLIAMPEREMETER
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Checkliste fiir den technischen Support

Die folgenden Informationen bereithalten, wenn Sie von Ihrem Emerson Vertriebsbiiro Unterstiitzung anfordern.

1. Instrumentenseriennummer gemdal Typenschild

2. Reagiert der digitale Stellungsregler auf das Regelsignal? |a Nein

Falls nein, bitte Situation beschreiben:
3. Die Spannung an den Klemmengehduseschrauben ,,+11“ und ,-12“ messen, wenn der Sollwertstrom 4,0 mA und
20,0 mA betragt: V bei 4,0 mA V bei 20,0 mA.
(Diese Werte sollten etwa 8,0 V bei 4,0 mA und 8,25 V bei 20 mA betragen.)

4. Ist das LCD-Display auf der Vorderseite funktionsféhig? Ja Nein

5. Ist es mdglich, mit dem DVC2000 (ber die LUI-Drucktasten zu kommunizieren? Ja Nein

6. Werden Hub, Eingangssignal und Ausgangsdruck korrekt auf dem LCD-Display angezeigt? Ja Nein

7. Ist es moglich, iber HART mit dem DVC2000 zu kommunizieren? Ja Nein

8. Wie lautet die Diagnosestufe des digitalen Stellungsreglers? AC HC AD PD

9. Was ist die Firmwareversion des DVC2000?

10. Was ist die Hardwareversion des DVC2000?

11. Ist der Instrumentenmodus des digitalen Stellungsreglers ,in Betrieb*? Ja Nein

12. Ist der Regelmodus des digitalen Stellungsregler auf ,,analog“ eingestellt? Ja Nein

13. Wie lauten die folgenden Parameterwerte?
Eingangssignal Antriebssignal % Druck

Hubziel Hub %

14. Wie lauten die folgenden Alarmwerte?

Fehleralarme

Ventilalarme

Betriebsstatus

Aufzeichnungen von Alarmereignissen

15. Die Valvelink Daten (falls verfligbar) fir das Gerat (Statusmonitor, detaillierte Einstellung usw.) exportieren.
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Montage

1. Antriebsanwendung: Gleitspindel? Drehung?

2. Auf welchem Stellantrieb (Marke, Typ, GréRe usw.) ist der DVC2000 montiert?

. Wie lautet die Teilenummer des Montagesatzes?

N W

. Wenn die Montagesétze von Impact Partner/Kunde hergestellt wurden, bitte Bilder der Installation bereitstellen.
5. Bei Gleitspindel:

Wie ist der volle Hub des Ventils?

Welche Magnetbaugruppe? 25 mm (1 Zoll) 50 mm (2 Zoll) 110 mm (4-1/8 Zoll)
Bewegt sich die Magneteinheit durch markierte Bereiche? Ja Nein
6. Beim Drehung: Ist die Antriebsdrehung << 90 °? Ja Nein
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Abschnitt 5 Teile

Bestellung von Ersatzteilen

Bei der Kommunikation mit dem Emerson Vertriebsbiiro bzgl. dieser Armatur stets die Seriennummer des Reglers angeben. Bei der
Bestellung von Ersatzteilsatzen fiir jeden benétigten Satz die 11-stellige Teilenummer aus der folgenden Liste angeben.

A WARNUNG

Nur Fisher-Original-Ersatzteile verwenden. Nicht von Emerson gelieferte Bauteile diirfen unter keinen Umstanden in Fisher
Instrumenten verwendet werden, weil dadurch jeglicher Gewdhrleistungsanspruch erloschen und das Betriebsverhalten
des Ventils beeintrachtigt werden kann sowie Personen- und Sachschdden verursacht werden kénnen.

Der digitale Stellungsregler DVC2000 ist mit allen metrischen Befestigungselementen und Gewindeanschliissen ausgestattet. Fiir
die beiden Leitungseinfihrungspunkte (1/2 NPT) und die pneumatischen Versorgungs-/Ausgangsanschliisse (1/4 NPT) sind jedoch
optionale Zollanschliisse lieferbar. Auch bei dieser Option sind alle anderen Befestigungselemente und Gewindeanschliisse
metrisch.

Ersatzteilsatze Beschreibung Teilenummer
Feedback Array Kit
Beschreibung Teilenummer
Sliding Stem (Linear)
) [kit contains magnet assembly and hex socket cap screws,

I/P Converter Kit qty. 2, washer, plain, gty. 2, external tooth lock washer, qty. 2

For GX Actuator 38B6041X182 (only with aluminum feedback array kit) and alignment

For non-GX Rotary and Sliding-Stem 38B6041X122 template.

Low Pressure Relay Kit (white label)

*210 mm (8-1/4 inch) kit contains magnet assembly and hex
socket cap screws, qty. 4, washer, plain, gty. 4, external tooth

HOUS?”Q A(for GX Actuator) (0 - 49 psig) GE59274X012 lock washer, qty. 4 (only with aluminum feedback array kit),
Housing B (for non-GX.Rotary and Sliding-Stem) alignment template and insert]. Stainless steel kits only for use
(0-3.3 bar/0- 49 psig) GE08910X012 with stainless steel mounting kits.

High Pressure Relay Kit (green label)

7 mm (1/4-inch)

Housing A (for GX Actuator) (50 - 100 psig) GE59275X012 Aluminum (G20240X012
. T 19 mm (3/4-inch)
Housing B (for non-GX Rotary and Sliding-Stem) :
(3.4-7.0 bar/50 - 100 psi GE08911X012 Aluminum €620240X022
+4-7.0bar/50-100 psig) Stainless steel GE65853X012
- . 25 mm (1-inch)
Mo'untlng Frame Kit . GE08912X012 Alurinum GG20240X032
Main Cover Assembly (see figure 5-1, key 13) GE12427X012 Stainless steel GE65853X022
EMI Shield Kit GE08913X012 .
38 mm (1-1/2inch)
Integral Mount Seal Kit (for 667 size 30i-76i and GX actuators) Alumlnum €620240X042
. - Stainless steel GE65853X032
[kit contains 5 seals] 19B5402X032 .
50 mm (2-inch)
Aluminum GG20240X052
Stainless steel GE65853X042
110 mm (4-1/8 inch)
Aluminum GG20240X082
Stainless steel GE65853X062
210 mm (8-1/4inch)
Aluminum GG20243X012
Stainless steel GE65853X072
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Beschreibung Teilenummer

Feedback Array Kit (cont'd)

Rotary
[Kit contains magnet assembly, pointer assembly, travel
indicator scale and M3 machine pan head screws qty. 2].
Stainless steel kits only for use with stainless steel mounting kits.

Aluminum GG10562X012
Stainless steel GG10562X022

Rotary Array Kit with Coupler
[Kit contains magnet assembly and NAMUR coupler]

Aluminum GE71982X012
Stainless steel GE71982X022
Elastomer Kit - includes all accessible elastomers
for one complete DVC2000 unit GE08917X012
Small Hardware Kit -includes all fasteners and plugs
(except mounting hardware) for one
complete DVC2000 unit GE08918X012
High Temperature Gasket Set
Includes O-ring seal (qty 1) and insulation
gaskets (qty 2) GE26550X012
Replacement housing
Plastic Vent Construction
Housing A (for GX Actuator)
G 1/4 & M20 Metric threaded ports GE24013X012
1/4 NPT & 1/2 NPT Imperial threaded ports GE24011X012
Housing B (for non-GX Rotary and Sliding-Stem)
G 1/4 & M20 Metric threaded ports GE24012X012
1/4 NPT & 1/2 NPT Imperial threaded ports GE24010X012
Metal Vent Construction
Housing A (for GX Actuator)
G 1/4 & M20 Metric threaded ports GE74138X012
1/4 NPT & 1/2 NPT Imperial threaded ports GE74137X012
Housing B (for non-GX Rotary and Sliding-Stem)
G 1/4 & M20 Metric threaded ports GE74140X012
1/4 NPT & 1/2 NPT Imperial threaded ports GE74139X012
Metal Vent Assembly GE20435X012
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Stiickliste (siehe Abbildungen
5-1,5-2 und 5-3)

Hinweis
Die in der Teileliste enthaltenen Teile sind nicht als Einzelkomponenten
verfiigbar. Alle Teile sind in den Ersatzteilsdtzen enthalten.

|/P-Wandlerbaugruppe(?)
25 Fasteners

26 O-Ring

4 I/P Converter

231 Screen O-Ring

Relaisbaugruppe(?)
2 Relay
45 O-Rings

Montagerahmenbaugruppe(3)

Mounting Frame
16 Pressure Sensor Seal

19 Fasteners
45 O-Ring
51 O-Ring

Baugruppe der EMI-Abschirmung(®)

11 Fasteners (3 req'd)
29 Conductive Gasket (Shield)
37 Primary Shield

1. Alle Teile, die im |/P-Wandlersatz enthalten sind

2. Alle Teile, die in den Niederdruck- oder Hochdruck-Relaissatzen enthalten sind
3. Alle im Montagerahmensatz enthaltenen Teile

4. Alle im EMI-Abschirmungssatz enthaltenen Teile
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Abbildung 5-1. Baugruppe des digitalen Stellungsreglers FIELDVUE DVC2000, Gehduse A

7

3 SCHMIER-/DICHTMITTEL AUFTRAGEN

HINWEIS:
1. SCHMIERMITTEL 65 AUF ALLE O-RINGE AUFTRAGEN, SOFERN NICHT ANDERS ANGEGEBEN ANSICHT A
AUSBLASANSCHLUSS

GE13174-F, BLATT 1VON 3
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Abbildung 5-2. Baugruppe des digitalen Stellungsreglers FIELDVUE DVC2000, Gehduse A
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3 SCHMIER-[DICHTMITTEL AUFTRAGEN

HINWEIS:
1. SCHMIERMITTEL 65 AUF ALLE O-RINGE AUFTRAGEN, SOFERN NICHT ANDERS ANGEGEBEN

E13174-F, BLATT 2VON 3
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Abbildung 5-3. Baugruppe des digitalen Stellungsreglers FIELDVUE DVC2000, Gehduse A

SIEHE SIEHE

STELLUNGSREGLER MIT
STELLUNGSRUCKMELDER UND
ENDSCHALTERN

21

ANSICH
O SCHMIER-[DICHTMITTEL AUFTRAGEN TB
HINWEIS:

1. SCHMIERMITTEL 65 AUF ALLE O-RINGE AUFTRAGEN, SOFERN NICHT ANDERS ANGEGEBEN
GE13174-F, BLATT 3VON 3
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Anhang A Funktionsprinzip

Betrieb des DVC2000

Der digitale Stellungsregler DVC2000 verwendet ein herkdmmliches Eingangssignal von 4-20 mA und wandelt es in einen
pneumatischen Ausgangsdruck um, der an den Stellventilantrieb abgegeben wird. Eine genaue Steuerung der Ventilposition
wird durch die Stellungsriickmeldung der Ventilspindel ermdglicht. Der DVC2000 erreicht dies durch einen zweistufigen
Stellungsregler. Siehe Abbildung A-1 fiir ein Blockschaltbild der Funktionsweise des Stellungsreglers.

Abbildung A-1. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE DVC2000 - Blockschaltbild

BERUHRUNGSLOSE
POSITIONSRUCKFUHRUNG
\ ANTRIEBS. | AUSGANG
— HAUPTPLATIN ~ DRUCKSENSOR |
ANSClJ"llILI;JSSE' ENEINHEIT EINFACH
POSITIONSSEN RUCKMELDUNG DES { <«——WIRKENDES RELAIS
EINGANGSSIGNAL : HILFSREGELKREISES (LEISTUNGSVER-
(4-20MA,9VOLT) || SORPLATINE STARKER)
HUB = 66,8 %
| 14,6 MA 0,29 BAR I[P-DRUCK A J
SIGNAL
&
...'. I/P-
WANDLER
ANTRIEBS- | (VORVER- | DRUCKLUFTVERSORGUNG

Ein herkdmmliches 4-20-mA-Signal liefert den Sollwert und die Leistung fiir das Instrument. Gleichzeitig liefert das HART-Protokoll
Instrument- und Prozessdaten (iber digitale Kommunikation. Das Instrument erhélt diesen Sollwert und positioniert das Ventil
dort, wo es sein muss.

e Das Eingangssignal liefert gleichzeitig die elektrische Leistung und den Sollwert. Es wird iber ein verdrilltes Adernpaar in die
Anschlussklemmenplatine geleitet. Die Anschlussklemmenplatine enthdlt die Anschlusspunkte fiir das Messkreissignal
(+11/-12). Wenn die Optionsplatine installiert ist, enthélt ein zusdtzlicher Optionsplatinensatz weitere Anschlussklemmen fiir
den Ausgang des Stellungsriickmelders (+31/-32), Schalter Nr. 1 Ausgang (+41/-42) und Schalter Nr. 2 Ausgang (+51/-52).

e Das Eingangssignal wird dann zur Haupt-Elektronikplatinenbaugruppe geleitet, auf der der Mikroprozessor einen digitalen
Regelalgorithmus ausfiihrt, was ein Antriebssignal zum I/P-Konverter zur Folge hat.
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e DerI/P-Wandler ist an den Versorgungsdruck angeschlossen und wandelt das Antriebssignal in ein Drucksignal um. Der
|/P-Wandler befindet sich in der Vorverstédrkerstufe im zweistufigen Stellungsreglerdesign. Diese Komponente ermdglicht
eine hohe statische Verstarkung fiir die Reaktionsfahigkeit auf kleine Anderungen des Eingangssignals.

® Der |/P-Ausgang wird an das pneumatische Relais gesendet. Das Relais ist auRerdem an den Versorgungsdruck angeschlossen
und verstarkt das schwache Drucksignal des I/P-Wandlers in ein gréReres pneumatisches Ausgangssignal, das vom Antrieb
verwendet wird. Das pneumatische Relais befindet sich in der Leistungsverstérkerstufe im zweistufigen Stellungsreglerdesign.
Diese Komponente ermdglicht eine (iberragende dynamische Leistung bei minimalem Luftverbrauch im Beharrungszustand.

e Ein Sensor auf der Platine misst die Bewegung des kleinen Ventils im Inneren des pneumatischen Relais. Diese Messung wird
fiir das Feedback des Nebenkreises zum Regelalgorithmus verwendet, was zu einer stabilen, robusten Abstimmung fiihrt.

e Die Anderung des Relaisausgangsdrucks zum Antrieb bewirkt eine Bewegung des Ventils.

e Die Ventilstellung wird durch den beriihrungs- und gestangelosen Riickmeldesensor erfasst. Es gibt keine sich bewegenden
Gestdnge, und der DVC2000 ist aufgrund der Verwendung eines magnetischen Hall-Sensors nicht mechanisch mit der
Ventilspindel verbunden. An der Ventilspindel ist eine Magneteinheit montiert, und der Sensor ist in das Gehduse des DVC2000
integriert. Der Sensor ist elektrisch mit der Platine verbunden, um ein im Regelalgorithmus verwendetes Hubriickmeldesignal
bereitzustellen.

Das Ventil bewegt sich weiter, bis die korrekte Position erreicht ist.
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Anhang B Meniistrukturen des lokalen
Schnittstellen-Ablaufdiagramms und des Handkommunikators

Dieser Abschnitt enthélt das Ablaufdiagramm der lokalen Schnittstelle und die Men(strukturen des Handkommunikators fiir die
Instrumentebene HC, AD und PD sowie Instrumentebene AC. Er enthdlt auBerdem Tabellen des Feldkommunikators 475 mit
Funktionstastenfolgen mit Koordinaten, die beim Auffinden der Funktion/Variable in der entsprechenden Men(struktur helfen.

Hinweis

Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.
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ANALOG ODER DIGITAL
MANUELL

Februar 2023 D103176X0DE
Ablaufdiagramm des Bedieninterface
! ) Diese Meniipunkte sind auf dem Standardbildschirm durch ein Warnsymbol gekennzeichnet. A
Startbildschirm fm m m e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeaa
HUB = 66,8 % . ]
14,6 MA 0,92 BAR o ABSCHALTUNG HUBABWEICHUNG MONTAGE PRUFEN VERSORGUNGSLUFT 1/P-WANDLER
X AKTIVIERT PRUFEN PRUFEN
)
SCHNELLEINSTEL-
LUNG < fg;"[‘,x\ggggfmmm pl SUCHTO0%... SUCHT 100 % ... P SUCHTO0%... P SUCHT50%... —
E. L)
S| SUCHT100%... »| SUCHTO0%... o SUCHT50%... |
2
HUBJUSTAGE KALIBRIERUNG VENTIL WIRD GEFAHREN
» AUTOMATISCH » 3 S DRUCKEN
4 o
AUTOMATISCH & | VENTILZU 100 % HUB VENTIL ZU 0 % HUB —
2 o -
EHANUELL E FAHREN FAHREN SUCHT50% ...
AUTOM. TUNING 1
. ABGESCHLOSSEN
=
S | VENTILWIRD GEFAHREN| | AUTOM. TUNING
\ 2 [» 3 S DRUCKEN LAUFT ...
A AUTOM. TUNING
FEHLGESCHLAGEN - MANUELLES | 1
TUNING TUNING VERWENDEN
TUNING » AUTOMATISCH
1 < . SPEICHERN UND
AIVIIJKI(\TII}IIIEALIISCH T | VENTIL KANN FAHREN o] TUNING o] DAMPFUNG »| BEENDEN? 1
z » 3 S DRUCKEN »C » NEUTRAL » DRUCKEN
EXPERTE, +5 SPEICHERN UND
C,D,EF,G NEUTRAL BEENDEN?
H.LLK LM -5 OHNE SPEICHERN
v BEENDEN?
STELLSIGNAL-NULL-
DETAILLIERTE PUNKT VENTIL p» o| DRUCKEINHEITEN | EINGANGSBEREICH EINGANGSBEREICH KENNLINIE <
EINSTELLUNG GESCHLOSSEN B » BAR NIEDRIG p>4 mA HOCH p» 20 mA p LINEAR
A
GESCHLOSSEN BAR 4mA 5mA .
GEOFFNET PSI SCHNELL OFFNEND
v kPA 19mA 20mA LINEAR
GLEICHPROZENTIG
VENTIL WIRD 4 mA ANLEGEN, 20 mA ANLEGEN, SPEICHERN UND BENUTZERDEFINIERT
ﬁ:\gt&iﬂmmc < GEFAHREN «—| DANACH »| DANACH BEENDEN? 1
» 3 S DRUCKEN » DRUCKEN » DRUCKEN » DRUCKEN
A SPEICHERN UND BEENDEN?
OHNE SPEICHERN BEENDEN?
SR 2 -t ':
. . ODER
STELLUNGSRUCKME mA-AUSGANG ANDERT A ODER Y A ODER Y SPEICHERN UND 1 '
LDER JUSTIEREN SICH p» 3 S DRUCKEN DRUCKEN, UM 4mA 1< DRUCKEN, UM 20 mA BEENDEN? X
| BEREITZUSTELLEN BEREITZUSTELLEN » DRUCKEN '
]
SPEICHERN UND BEENDEN?
OHNE SPEICHERN BEENDEN? !
e 4
Nur bei Installation von Stellungsriickmelder-/Endschalter-Hardware.
LOKALE STEUERUNG cﬂvlél';l;JEL;)E(;t( SOLL-
ANAL( N
STEUERUNG > 0G < HUB = XXX
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Nur bei | ion von Stellungsriickmelder-/
Endschalter-Hardware.
""""""" b I B e |
" . '
HAUPTPLATINE : ', | SCHALTER 1=GEOFFNET ' FW3:1, HW1:2 SCHUTZ 1
) = ’ - »
ERSETZEN \'7] SCHALTER2=GESCHLOSSEN [ NG =c » AUS
) ' 1
____________ d e o e e e e e e e e e e e e
' AUS
EIN
> SCHNELLEINSTELLUNG | 1
ABGESCHLOSSEN
+
DISPLAY 180° INVERTIEREN
JUSTAGE 1 Hinweis: A +¥ 3 bis 10 Sekunden lang halten
ABGESCHLOSSEN
JUSTAGE
FEHLGESCHLAGEN
<+ )
ABBRECHEN
SPEICHERN UND (RUFT DEN STARTBILDSCHIRM AUF)
—> BEENI?EN? . . .
» DRUCKEN 1 Hinweis: {+p> 3 bis 10 Sekunden lang halten
SPEICHERN UND
BEENDEN? OHNE
SPEICHERN BEENDEN?
+A+V
SPRACHAUSWAHL
Hinweis: <«+p+ A +V3bis10
Sekunden lang halten
SPEICHERN UND
BEENDEN? VENTIL KANN FAHREN
FTSSTSsSsSsSsssss ':' """"""""""""""""""""""""" » DRUCKEN p 3 S DRUCKEN
' ]
. U ‘
STELLUNGSRUCK- SCHALTER 1 SCHALTER !
"' | SCHALTER 1 SCHALTER 2 i
MELDER 4 mA p o, [ @9 GESCHLOSSEN 4D €| GESCHLOSSEN
GESCHLOSSEN SCHALTPUNKT p- 90 % » UBER 90 % SCHALTPUNKT p-10% » UNTER 10 % ' Y
)
" - ' OHNE SPEICHERN
GESCHLOSSEN 11 125% UBER 125% UNTER . BEENDEN? 1
GEOFFNET " UNTER - UBER ' » DRUCKEN
" -25% DEAKTIVIERT -25% DEAKTIVIERT ¢
L

Nur bei Installation von Stellungsriickmelder-/

Endschalter-Hardware.

Nur bei Installation von Stellungsriickmelder-/Endschalter-Hardware.
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475 Feldkommunikator — Funktionstastenfolge (Instrumentebene HC, AD und PD)

Funktion|Variable tzl-;lt‘::f%ll‘;; Koordinaten(1) Funktion|Variable tFa L:t‘::fzill;; Koordinaten(1)
Actuator Style 1-2-5-2 4-E Polling Address 1-2-3-7 5-D
Alert Record 1-2-7-6 4-G Pressure 6 1E
2”3:09 :nPUEC Tbrat ] i ] ;_E Pressure Calibration 1-4-4 2-E

nalog Input Calibration -4- - - -

Analog Input Range High ) D Pressure Ser.lsor Failure 1-2-8-7 3-F
Analog Input Range Low 1-2-4-3 4-D Pressur.e Units 1-2-4-4 4-D
Analog Input Units 1-2-41 4D Protection Hot Key 1A
Auto Calibrate Travel 1-4-2 >F Reference Voltage Failure 1-2-8-3 3-F
Auto Setup 1-1-1 2-B Response Control 1-2-6 4-E
Auto Tuner 1-1-1-3 3-B Restart 1-2-1-4 3-C
Basic Setup 1-1 2-B Restart Control Mode 1-2-1-3 3-C
Burst 1-2-1-5 4-C Secondary Electronics Revision 1-3-2-6 2-G
Calibrate 14 zE Self Test Shutdown 1-2-8 2D
Control Mode 1-2-1-2 3-C Sensor Serial Number 1-3-2-7 2-G
Custom Characteristic Table 1-2-6-5 4-F —— -

Cycle Count 13744 r Set Point Filter Time 1-2-6-6 4-F
Cydle Count Alert 7274 6 Setup Wizard 1-1-1-1 38
Cycle Count Alert Enable 1-2-7-4-1 6-H Stroke Valve 15 1-D
Cycle Count Alert Point 1-2-7-4-2 6-H Switch 1 Closed(@) 1-2-9-2 3E
Cycle Count Deadband 1-2-7-4-3 6-H Switch 1 Trip Point(?) 1-2-9-1 3-D
Damping Factor 1-1-2-3-2 4-C Switch 2 Closed() 1-2-9-4 3-E
Date 1-2-3-4 5-D Switch 2 Trip Point() 1-2-9-3 3-E
Descriptor 1-2-3-3 5-D Temperature 1-3-1-1 3-G
Device Description Revision 1-3-3 2-F Temperature Comp Fail 1.2-82 3F
Device Identification 1-3-2-9 2-H -

. _ Temperature Sensor Fail 1-2-8-6 3-F
Device Information 1-3-2 2-G T ure Unit W 2D
Device Revision 1322 2G cmperamre M -
Drive Alert Enable 1-2-7-5-1 5H Transmitter Action(2) 1-2-9-5 3
Drive Current Fail 1-2-8-4 3-F Transmitter Calibration(?) 1-4-6 2-F
Drive Signal 5 1-E Travel 3 1-E
Enable Integral Control 1-2-6-9-1 6-G Travel Accumulator 1-2-7-3-4 5-H
Expert Tuning Gains 1-1-1-4-3 5-B Travel Accumulator Alert Enable 1-2-7-3-1 5-G
Failure Alerts 7-2 1-G Travel Accumulator Alert Point 1-2-7-3-2 5-G
F.allure Group Enable 1-2-7-6-4-2 6-l Travel Accumulator Dead Band 1-2-7-3-3 5-G
Ermware gat? 1'3'5'4 ;'G Travel Alert Deadband 1-2-7-1-7 5-G
F:rmh"";re f‘f:s"’” 1';'8? 3’? Travel Alert High Point 1-2-7-13 5-G

ash Rom Failure -2-8- -

HART Tag 1337 ) Travel Alert High High Point 1-2-7-1-5 5-G
HART Universal Revision 1321 2G Travel Alert Low Point 1-2-7-1-4 5-G
Input Characterization 12-6-4 aF Travel Alert Low Low Point 1-2-7-1-6 5-G
Instrument Level 1-3-2-8 2-G Travel Cutoff Low 1-2-6-7-4 6-F
Instrument Mode Hot Key 1-A Travel Cutoff High 1-2-6-7-3 6-F
Instrument Serial Number 1-2-3-6 5-D Travel Deviation Alert Enable 1-2-7-2-1 6-G
Instrument Status U 1-E Travel Deviation Alert Point 1-2-7-2-2 6-G
Integral Dead Zone 1-2-6-9-3 6-G Travel Deviation Time 1-2-7-23 6-G
:”:egra: Sat': 1;2;9;2 g'g Travel High | Low Enable 12714 5F
ntegral Settings -2-6- - ——

T I High High | Low Low Enabl 1-2-7-1-2 5-F
Limit Switch Stat Enable 127643 ] ravel High High / Low Low Enable
[UlLanguage 17338 ) Travel Limit High 1-2-6-7-1 6-E
[U Pressure Units 1245 7D Travel Limit Low 1-2:6-7-2 6-F
Main Electronics Revision 1-3-2-5 2-G Travel Sensor Failure 1-2-8-8 3-F
Manual Calibrate Travel 1-4-3 2-E Travel Setpoint 4 1-E
Manual Setup 1-1-2 3-B Tuning Hot Key 1-B
Maximum Supply Pressure 1-2-5-1 4-E Tuning Set 1-1-2-3-1 4-C
Message 1-2-3-2 5-D Valve Group Enable 1-2-7-6-4-1 6-1
Minimum Opening Time 1-2-6-8-1 6-F Valve Style 1-2-5-3 4-F
Minimum Closing Time 1-2-6-8-2 6-F Valve Serial Number 1-2-3-5 5-D
NVM Fail 1-2-85 3F Zero Control Signal 1-2-5-4 4-E
Operational Status 7-3 1-G

1. Die Koordinaten dienen als Orientierungshilfe in der Menustruktur auf der gegeniiberliegenden Seite.
2. Nur verfiigbar, wenn am Instrument ein Stellungsriickmelder und Endschalter installiert sind.
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» Mendstruktur fir die Instrumentebene HC, AD und PD
Hot Key
1 Instrument Mode A
2 Protection 1 Tuning Set 1-1-1-4
3 Tuning 2 Damping Factor —— ) Tuning
3 Expert Tuning Gains T Tuning Set
- 111 2 Damping Factor 1-1-1-4-3 —
1 P"‘TP Gain > AutoSetup 3 Expert Tuning Gains——————————J> Expert Tuning Gains
2 Vel Gain - 1122 -
3 MLFB Gain ; f\ittlnj)pC\Qﬂzba'IE(rjavel Press & Actuator ; \P/:e?pGgiE:n
3 Auto Tuner 1 Pressure Units 3 MLFB Gain
4 Tuning 2 LUI Pressure Units B
1-1 1-1-2 3 Max Supply Press
—)» Basic Setup —» Manual Setup 4 Actuator Style
M 5 Valve Style
1 Auto Setup ! 1 Instrument Mode :
2 Manual Setup— | 2 Press & Actuator 11 6 Zero Control Signal
3 Tuning & Calib 4 Tuning & Calib [
1-211
1 Tuning Set
Mode 2 Damping Factor 1-1-2-3-3
1 Instrument Mode 3 Expert Tuning Gains ———J» Expert Tuning Gains
2 Control Mode 4 Tvl CutoffLo 1 Prop Gain
3 Restart Cont Mode 5 Auto Calib Travel 2 Vel Gain (@
12 4 Restart 1-2-1-5 w» Burst 3 MLFB Gain
—) Detailed Setup | 5 Burst /™ "7 Burst Emable
_—
1 1 Mode - 2 Burst Command 123
—>» Setup & Diag 2 Protection -2~ o
3 General ¥» General
1 Basic Setup 4 Measured Var 1-2-4 P Measured Var e 1 HART Ta
2 Detailed Setup 5 Actuator & Valve 1 Analoa In Uni 2 Messa eg
3 Display 6 Response Control 21 na ?g n ""_E.S 3 Descrigtor
4 Calibrate 7 Alerts 3 |2Eﬂt R:Egz Lol 2 Date P
— @ 5 LUI Pressure Units 6 Inst Serial Num
i 7 Polling Address
Transmitters | Switches 125 6 Temp Units 8 LUl Lagnguage
1 Switch 1 Trip Pt il » Actuator & Valve -
—> Online 1-4 . 2 Switch 1 Closed 1 Max Supply Press
- Ly Calibrate 3 Switch 2 Trip Pt 2 Actuator Style 1-2-6-3
1 Setup & Diag 1 Analod In Calib 4 Switch 2 Closed 3 Valve Styl Expert Tuning Gains
2 AnalogIn nalog ' a1 5 Transmitter Action avesye
3 Travel 2 Auto Calib Travel 4 Zero Control Signal 1 Prop Gain
4 Travel SP 3 g/lanual CéliFJravel 2 Vel Gain E
Dri | ressure Cali 1-2-6 3 MLFB Gain
g prr:;;_lsr% 5 Auto Tuner 1-2-8 L——— Response Control
7 Instrument Status 6 Transmitter Calib<1] Self Test Shutdown €— 1 Tuning Set Limits & Cutoffs
1 Flash Rom Fail 2 Damping Factor
2 Temp Comp Fail 3 Expert Tuning Gains 1 Travel Limit Hi -
3 Ref Voltage Fail 4 Input Char 2 Travel Limit Lo
L— Field Communicator 4 Drive Current Fail 5 Custom Char Table 3 Travel Cutoff Hi
T Offline 5 NVM Fail 6 Setpt Filter Time 4 Travel Cutoff Lo
2 Online 6 Temp Sensor Fail 7 Limits&Cutoffs 1-2-6-8
3 Frequency Device 7 Press Sensor Fail 8 Min Oplen/C|<ose ———— % Min Open/Close
4 Utility Display <—1_3 8 Travel Sensor Fail 9 Integral Settings ————— 1 Min Opening Time F
o1 o h gl
Variables 1.2.7 1-2-7-1 Travel Alerts 2 Min Closing Time
2 Device Information Alerts (—j | 5 1-2-6-9
Instrument Status{7— 3 DD Revision 1 Travel Alerts ; P\;I ::-/IIZfLES:ab Integral Settings
2 Travel DevAlert ————————— | 3 1y| Alert Hi Pt 1 Enab Int Control -
1 Valve Alerts 1-3-2 3 Travel Accum Alert 4 Tvl Alert Lo Pt 2 Integral Gain
2 Failure Alerts Device Information €——— 4 Cycle Count Alert 5 Tvl Alert Hi Hi Pt 3 Integral Dead Zone
3 Operational Status 1 HART Univ R 5 Other Alerts 6 Tvl Alert Lo Lo Pt
4 Display Record | SnivRey 6 Alert Record oo
2 Device Rev 7 TvlAlrt DB 1-2-7-2
i Ermware RDE\é 134 P Travel Dev Alert G
irmware Date -3- . 2-7-
5 Main Elec Rev P Variables 1-2-7-3y, Travel Accum Alert 1 Tvl Dev Alert Enab
6 Sec Elec Rev 1 Temp 1 Tvl Acum Alrt Enab 2 TviDev Alert Pt
7 Sensor Serial Num 2 Cycle Count 2 Tvl Accum Alert Pt 3 TvlDevTime
g :'D"St_l-e"l"-(‘jl 3 TvlAccum 3 TvlAccum DB —
evice
4 TvlAccum 1-2.7-4
P Cycle Count Alert
1-2-7-5 1 Cycl Cnt Alrt Enab
) Other Alerts 2 Cycl CntAlrt Pt H
- 1 Drive Alert Enab 3 Cycle Count DB
Hinweis: 4 Cycle Count
Nur verfiigbar, wenn am Instrument ein Stellungsriickmelder 1-2-7-6
und Endschalter installiert sind. Alert Record
1 Display Record —
2 Clear Record
3 Inst Date & Time 1-2-7-6-4
4 Record Group Enab————J> Record Group Enab
1 Valve Group Enab
2 Failure Group Enab |
3 Lim Switch Stat En
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475 Feldkommunikator — Funktionstastenfolge (Instrumentebene AC)

Funktion|Variable tzljs::‘:rtilf?;l‘;; Koordinaten(1) Funktion|Variable tzljsrtl(!:(:fl:)rll;-e Koordinaten(1)

Analog Input Calibration 1-3-1 3-E Integral Gain 1-2-3-6-2 6-F
Analog Input Units 1-2-2-1 4-E Integral Settings 1-2-3-6 6-F
Auto Calibrate Travel 1-3-2 3-E LUl Language 1-2-1-8 4-E
Auto Setup 1-1-1 3-B LUI Pressure Units 1-2-2-5 4-E
Auto Tuner 1-1-1-3 3-B Manual Calibrate Travel 1-3-3 3-E
Basic Setup 1-1 3-B Manual Setup 1-1-2 3-B
Calibrate 1-3 3-E Measured Variable 1-2-2 4-E
Damping Factor 1-1-1-4-2 5-B Main Electronics Revision 2-1-5 3-F
Date 1-2-1-4 4-D Maximum Supply Pressure 1-1-2-2-3 5-C
Descriptor 1-2-1-3 4-D Message 1-2-1-2 4-D
Detailed Setup 1-2 3-D Polling Address 1-2-1-7 4-E
Device Description Revision 2-2 2-F Pressure Units 1-2-2-4 4-E
Device Identification 2-1-9 3-F Protection Hot Key 1-A
Device Information 2-1 3-F Secondary Electronics Revision 2-1-6 3-F
Device Revision 2-1-2 3-F Sensor Serial Number 2-1-7 3-F
Display 2 1-E Setup Wizard 1-1-1-1 3-B
Enable Integral Control 1-2-3-6-1 6-F Switch 1 Closed(?) 1-2-4-2 4-G
Expert Tuning Gains 1-1-1-4-3 6-C Switch 1 Trip Point(2) 1-2-4-1 4-G
Firmware Date 2-1-4 3-F Switch 2 Closed(2) 1-2-4-4 4-G
Firmware Revision 2-1-3 3-F Switch 2 Trip Point(2) 1-2-4-3 4-G
HART Tag 1-2-1-1 4-D Transmitter Action(2) 1-2-4-5 4-G
HART Universal Revision 2-1-1 3-F Transmitter Calibration(2) 1-3-4 3-E
Input Characterization 1-2-3-4 4-F Travel Cutoff High 1-2-3-5-1 6-F
Input Range High 1-2-2-2 4-E Travel Cutoff Low 1-2-3-5-2 6-F
Input Range Low 1-2-2-3 4-E Tuning Hot Key 1-B
Instrument Level 2-1-8 3-F Tuning Set 1-1-1-4-1 5-B
Instrument Mode Hot Key 1-A Valve Serial Number 1-2-1-5 4-E
Instrument Serial Number 1-2-1-6 4-E Zero Control Signal 1-1-2-2-4 5-C
Integral Dead Zone 1-2-3-6-3 6-F

1. Die Koordinaten dienen als Orientierungshilfe in der Menustruktur auf der
gegenliberliegenden Seite.

2. Nur verfiigbar, wenn am Instrument ein Stellungsriickmelder und Endschalter
installiert sind.
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Abfrageadresse
Adresse des Instruments. Wenn der digitale
Stellungsregler in einer Punkt-zu-Punkt-Konfiguration
verwendet wird, die Abfrageadresse auf 0 setzen.
Wenn erin einer Multidrop-Konfiguration oder einer
Split-Range-Anwendung verwendet wird, die
Abfrageadresse auf einen Wert von 0 bis 15.

Abstimmung
Die Einstellung von Steuerbedingungen oder
Parameterwerten, um einen gewiinschten
Steuerungseffekt zu erzielen.

Abweichung
Normalerweise der Unterschied zwischen Sollwert und
Prozessvariable. Allgemeiner ausgedriickt, jede
Abweichung von einem gewiinschten oder erwarteten
Wert oder Muster.

Alarmpunkt fiir Hubabweichung
Ein einstellbarer Wert fir die Differenz zwischen
Zielhub und eingestelltem Hub, ausgedriickt in
Prozent. Wenn dieser Wert ldnger als die
Hubabweichungszeit durch die Hubabweichung
tiberschritten wird, wird der Hubabweichungsalarm
aktiviert. Glltige Eingaben sind 0 bis 100 %.
Normalerweise ist dieser Wert auf 5 % eingestellt.

Alarmpunkt
Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung einen
Alarm aktiviert.

Algorithmus
Eine Reihe logischer Schritte zur Losung eines
Problems oder zur Durchfiihrung einer Aufgabe. Ein
Computerprogramm enthalt einen oder mehrere
Algorithmen.

Alphanumerisch
Bestehend aus Buchstaben und Zahlen.

Analogeingangseinheiten
Einheiten, in denen der Analogeingang angezeigt und
im Instrument gespeichert wird.

ANSI (Akronym)

Das Akronym ANSI steht fiir ,American National
Standards Institute®.

ANSI-Klasse

Druck-/Temperatureinstufung des Ventils.

Antriebssignal
Das Signal von der Leiterplatte an den I/P-Wandler.
Dies ist der Prozentsatz der gesamten
Mikroprozessorleistung, der fiir die vollstandige
Offnung des Ventils erforderlich ist.

Antriebssignalalarm
Priift das Antriebssignal und den kalibrierten Hub.
Wenn eine der folgenden Bedingungen ldnger als
20 Sekunden andauert, wird der Antriebssignalalarm
aktiviert. Wenn keine der Bedingungen vorliegt, wird
der Alarm gel6scht.
Wenn Regelsignal-Nullpunkt = Geschlossen

Der Alarm wird unter folgenden Bedingungen aktiviert:
Antriebssignal <10 % und kalibrierter Hub >3 %
Antriebssignal >90 % und kalibrierter Hub <97 %

Wenn Regelsignal-Nullpunkt = Offen

Der Alarm wird unter folgenden Bedingungen aktiviert:
Antriebssignal <10 % und kalibrierter Hub <97 %
Antriebssignal >90 % und kalibrierter Hub >3 %

Arbeitsspeicher (RAM)
Ein Halbleiterspeicher, der fiir gewohnlich wihrend des
normalen Betriebs vom Mikroprozessor verwendet
wird und ein schnelles Abrufen und Speichern von
Programmen und Daten ermdglicht. Siehe auch
~Festwertspeicher (ROM)“ und ,Nicht-fliichtiger
Speicher (NVM)“.

Byte
Eine Einheit binarer Ziffern (Bits). Ein Byte besteht aus
acht Bits.
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Dichtigkeitsklasse
Definiert die zuldssige Leckage durch ein Ventil, wenn
es geschlossen ist. Leckageklassenummern sind in zwei
Normen aufgefihrt: ANSI/FCI 70-2-1991 und
IEC 534-4.

Drucksensor
Ein internes Gerdt des FIELDVUE Instruments, das den
pneumatischen Druck erfasst. Die digitalen
Stellungsregler DVC2000 verfiigen iber einen
Antriebsdrucksensor.

Eingangsbereich
Der Bereich des Analogeingangssignals, der dem
Stellweg entspricht.

Eingangscharakteristik
Die Beziehung zwischen dem eingestellten Hub und
dem eingestellten Eingang. Mdgliche Werte: linear,
gleichprozentig und schnell 6ffnend.

Eingangssignal
Das Stromsignal vom Leitsystem. Das Eingangssignal
kann in Milliampere oder in Prozent des eingestellten
Eingangs angezeigt werden.

Eingangsstrom
Das Stromsignal vom Leitsystem, das als
Analogeingang zum Instrument dient. Siehe auch
»Eingangssignal®.

Elektropneumatischer Wandler
(I/P-Wandler)
Eine elektronische Komponente oder ein
elektronisches Gerat, die bzw. das ein
Milliampere-Signal in ein proportionales
pneumatisches Druckausgangssignal umwandelt.

Festwertspeicher (ROM)
Ein Speicher, in dem zum Zeitpunkt der
Instrumentenherstellung Informationen gespeichert
werden. Sie kdnnen den ROM-Inhalt Giberpriifen, aber
nicht &ndern.
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Firmwareversion
Die Versionsnummer der Firmware des Instruments.
Die Firmware ist ein Programm, das zum Zeitpunkt der
Herstellung in das Instrument eingegeben wird und
vom Anwender nicht gedandert werden kann.

Freie Zeit
Prozent der Zeit, in der sich der Mikroprozessor im
Ruhezustand befindet. Ein typischer Wert ist 25 %. Der
tatsachliche Wert hangt von der Anzahl derim
Instrument aktivierten Funktionen sowie von der
aktuell ausgefiihrten Kommunikation ab.

Gerate-ID

Eindeutige Kennung, die werkseitig im Instrument
eingebettet wird.

Gerateversion
Versionsnummer der Schnittstellensoftware fiir die
Kommunikation zwischen einem Handkommunikator
und dem Instrument.

Geschlossener Regelkreis
Eine Anordnung von physikalischen und elektronischen
Komponenten fiir die Prozessregelung. Die
elektronischen Komponenten des Regelkreises messen
kontinuierlich einen oder mehrere Aspekte des
Prozesses und dndern diese Aspekte, falls erforderlich,
um eine gewiinschte Prozessbedingung zu erreichen.
Ein einfacher geschlossener Regelkreis misst nur eine
Variable. Komplexere Regelkreise messen zahlreiche
Variablen und halten spezifische Beziehungen
zwischen diesen Variablen aufrecht.

Gleichprozentig
Eine Ventilkennlinie, bei der gleichgroRe schrittweise
Anderungen des Ventilhubs gleichprozentige
Anderungen des vorhandenen Durchflusses erzeugen.
Eine der Eingangseigenschaften, die fiir ein FIELDVUE
Instrument verfiigbar sind. Siehe auch ,Linear* und
,Schnell 6ffnend”.
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Hardwareversion Hubabschaltung

Die Versionsnummer der Hardware des Fisher
Instruments. Die physikalischen Komponenten des
Instruments sind als Hardware definiert.

HART (Akronym)
Das Akronym HART steht fir ,,Highway Addressable
Remote Transducer®. Es handelt sich hierbei um ein
Protokoll fir Feldgerdtekommunikation.

HART Messstellenkennzeichnung
Ein Name bestehend aus acht Zeichen, der das
physische Instrument kennzeichnet.

HART Universalversionsnummer
Versionsnummer der HART Universalbefehle, die vom
Instrument als Kommunikationsprotokoll verwendet
werden.

Hoch-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Hoch auslést.
Giiltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Hoch-Hoch-Alarmpunkt fiir Hub

Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Hoch-Hoch
auslost. Glltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Hub

Bewegung der Ventilspindel oder -welle, durch die sich

das MaB dndert, in dem das Ventil ge6ffnet oder
geschlossen ist.

Definiert den Abschaltpunkt fiir den Hub in Prozent
des eingestellten Hubs. Es gibt zwei Hubabschalt-
ungen: hoch und niedrig. Sobald der Hub den Wert fiir
die Abschaltung tiberschreitet, wird das Antriebssignal
entweder auf Maximum oder Minimum gesetzt, je
nach Null-Regelsignal und je nachdem, ob die
Abschaltung ,hoch*“ oder ,niedrig* ist. Minimale
Offnungszeit und minimale SchlieRzeit gelten nicht,
solange der Hub (iber die Abschaltung hinausgeht.

Sie kénnen die Hubabschaltung verwenden, um die
gewiinschte Sitzbelastung zu erhalten oder um

sicherzustellen, dass das Ventil vollstandig ge6ffnet ist.

Hubabweichung
Die Differenz zwischen dem analogen Eingangssignal
(in Prozent des eingestellten Eingangs), dem , Zielhub“
und dem tatsachlichen ,eingestellten Hub“.

Hubabweichungsalarm
Priift die Differenz zwischen Zielhub und eingestelltem
Hub. Wenn die Differenz den Alarmpunkt fiir die
Hubabweichung langer als die Hubabweichungszeit
tiberschreitet, wird der Hubabweichungsalarm
aktiviert. Der Status bleibt aktiv, bis die Differenz unter
den Alarmpunkt fiir die Hubabweichung gefallen ist.

Hubabweichungszeit
Die Dauer in Sekunden, die der Hub den Alarmpunkt
fiir Hubabweichung tiberschreiten muss, bevor der
Alarm aktiviert wird. Giiltige Eingaben sind 1 bis 60
Sekunden.

Hubakkumulator
Die Fahigkeit eines FIELDVUE Instruments, die
Gesamtanderung des Hubs zu erfassen. Der Wert des
Hubakkumulators wird erhéht, wenn der Umfang der
Anderung die Hubakkumulator-Totzone iiberschreitet.
Hubakkumulator zum Zuriicksetzen auf Null stellen.

Hubakkumulatoralarm

Priift die Differenz zwischen dem Hubakkumulatorwert

und dem Alarmpunkt des Hubakkumulators. Der
Hubakkumulatoralarm wird aktiviert, wenn der
Hubakkumulatorwert den Hubakkumulator-
Alarmpunkt Giberschreitet. Er wird geléscht, nachdem
Sie den Hubakkumulator auf einen Wert zuriickgesetzt
haben, der unter dem Alarmpunkt liegt.
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Hubakkumulator-Alarmpunkt
Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung den

Hubakkumulatoralarm aktiviert. Giiltige Eingaben sind
0 bis 4 Milliarden %.

Hubakkumulator-Totzone
Bereich um den Hubreferenzpunkt, der bei der letzten
Erhéhung des Akkumulators eingerichtet wurde.
Dieser Bereich muss tiberschritten werden, bevor eine
Hubdnderung akkumuliert werden kann. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 100 %.

Hubalarm
Priift den eingestellten Hub gemaR den Hoch- und
Niedrig-Alarmpunkten des Hubs. Der Hubalarm wird
aktiviert, wenn entweder der Hoch- oder der
Niedrig-Alarmpunkt iberschritten wird. Sobald ein
Hoch- oder Niedrig-Alarmpunkt Giberschritten wird,
muss der eingestellte Hub diesen Punkt durch die
Totzone des Hubalarms verlassen, bevor der Alarm
gel6scht wird. Es stehen vier Hubalarme zur
Verfiigung: ,Hubalarm Hoch*®, ,Hubalarm Niedrig“,
»Hubalarm Hoch-Hoch*“ und ,Hubalarm
Niedrig-Niedrig“.

Hubgrenze
Ein Einrichtungsparameter, der den maximal
zuldssigen Hub (in Prozent des eingestellten Hubs) fiir
das Ventil definiert. Wahrend des Betriebs
tiberschreitet das Hubziel diese Grenze nicht. Es gibt
zwei Hubgrenzen: hoch und niedrig. Normalerweise
wird die untere Hubgrenze verwendet, um zu
verhindern, dass sich das Ventil vollstandig schlieR3t.

Instrumentenebene
Bestimmt die fiir das Instrument verfligbaren
Funktionen. Siehe Tabelle NO TAG.

Instrumentenmodus
Bestimmt, ob das Instrument auf sein analoges
Eingangssignal reagiert. Es gibt zwei
Instrumentenmodi:
In Betrieb: Bei einem voll funktionsféhigen Instrument
andert sich der Instrumentenausgang als Reaktion auf
Analogeingangsdanderungen. Normalerweise konnen
keine Anderungen an der Einrichtung oder Kalibrierung
vorgenommen werden, wenn der Instrumentenmodus
»in Betrieb® lautet.
AuBer Betrieb: Der Instrumentenausgang dndert sich
nicht als Reaktion auf Anderungen des
Analogeingangs, wenn der Instrumentenmodus
~auBer Betrieb“ lautet. Einige Einrichtungsparameter
kénnen nur gedndert werden, wenn der
Instrumentenmodus ,auler Betrieb“ lautet.
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Instrumentenschutz
Bestimmt, ob Befehle eines HART Gerdts bestimmte
Parameter im Instrument kalibrieren und/oder
konfigurieren kénnen. Es gibt zwei Arten von
Instrumentenschutz:
Konfiguration und Kalibrierung: Lisst kein Andern von
geschiitzten Einrichtungsparametern zu und ldsst
keine Kalibrierung zu.
Kein: Lasst sowohl die Konfiguration als auch die
Kalibrierung zu. Das Instrument ist ,ungeschiitzt*.

Instrumentenseriennummer
Die Seriennummer, die der Leiterplatte werkseitig
zugewiesen wurde. Diese kann jedoch wéhrend der
Einrichtung gedndert werden. Die Seriennummer des
Instruments sollte mit der Seriennummer auf dem
Typenschild des Instruments ibereinstimmen.

Konfiguration
Gespeicherte Anweisungen und Betriebsparameter fir
ein FIELDVUE Instrument.

Linear
Eine Ventilkennlinie, bei der Anderungen des
Durchflusses direkt proportional zu Anderungen des
Ventilhubs sind. Eine der Eingangseigenschaften, die
fiir ein FIELDVUE Instrument verfiigbar sind. Siehe auch
,Gleichprozentig” und ,Schnell 6ffnend*.

Linearitat, dynamisch
Linearitdt (unabhdngig) ist die maximale Abweichung
von einer geraden Linie, die am besten zu den
Offnungs— und SchlieBkurven passt, und einer Linie, die
den Durchschnittswert dieser Kurven darstellt.

Menii
Eine Liste von Programmen, Befehlen oder anderen
Aktivitaten, die Sie als Element (iber die Pfeiltasten
auswdhlen, markieren und dann tber die
EINGABETASTE aktivieren. Alternativ konnen Sie den
numerischen Wert des Men(ielements eingeben.

Mindesto6ffnungszeit
Mindestzeit in Sekunden fiir die Zunahme des Hubs
wdhrend des gesamten eingestellten Hubs. Diese Rate
wird auf jede Hubzunahme angewendet. Aufgrund von
Reibung kann es sein, dass der tatsdchliche Ventilhub
nicht genau in demselben Zeitrahmen reagiert. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 400 Sekunden. Wird durch Eingabe
eines Werts von 0 Sekunden deaktiviert.
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Mindestschliezeit Primdrer Master

Mindestzeit in Sekunden fiir die Abnahme des Hubs
wéhrend des gesamten eingestellten Hubs. Diese Rate
wird auf jede Hubminderung angewendet. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 400 Sekunden. Wird durch Eingabe
eines Werts von 0 Sekunden deaktiviert.

Nicht-fliichtiger Speicher (NVIM)
Eine Art Halbleiterspeicher, der seinen Inhalt beibehilt,
auch wenn die Stromversorgung getrennt wird.
NVM-Inhalte konnen wdhrend der Konfiguration
gedndert werden, im Gegensatz zu ROM-Inhalten, die
nur zum Zeitpunkt der Instrumentenherstellung
gedndert werden kénnen. Der NVM speichert die
Neustart-Konfigurationsdaten.

Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Niedrig auslést.
Giiltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Niedrig-Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Niedrig-Niedrig
auslost. Glltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Ort der Kalibrierung
Ort, an dem das Instrument zuletzt kalibriert wurde
(entweder im Werk oder vor Ort).

Parallel
Simultan: bezieht sich auf die gleichzeitige
Dateniibertragung auf zwei oder mehr Kanalen.

Master sind kommunizierende Gerate. Ein primdrer
Master ist ein kommunizierendes Gerat, das
permanent mit einem Feldinstrument verdrahtet ist.
Normalerweise ist ein HART-kompatibles Leitsystem
oder ein Computer mit ValveLink Software der primare
Master.

Im Gegensatz dazu ist ein sekundarer Master oft nicht
dauerhaft mit einem Feldinstrument verdrahtet.

Ein Handkommunikator oder ein Computer mit
Valvelink-Software, der tiber ein HART-Modem
kommuniziert, kann als sekundarer Master angesehen
werden.

Hinweis: Wenn ein Master-Typ ein Instrument aulBer
Betrieb nimmt, muss der gleiche Typ es wiederin
Betrieb nehmen. Beispiel: Wenn ein als primarer
Master eingerichtetes Gerdt ein Instrument auRer
Betrieb nimmt, muss ein als primarer Master
eingerichtetes Gerat verwendet werden,

um das Instrument wieder in Betrieb zu setzen.

Rate
Betrag der Anderung des Ausgangs proportional zur
Anderungsrate des Eingangs.

Regelmodus
Legt fest, wo das Instrument seinen Sollwert liest.
Folgende Regelmodi sind fiir ein FIELDVUE Instrument
verfligbar:
Analog: Das Instrument empféngt seinen Hubsollwert
Gber den 4 — 20 mA-Regelkreis.
Digital: Das Instrument empfangt seinen Sollwert
digital Giber die HART Kommunikationsverbindung.
Test: Dieser Modus kann nicht vom Anwender gewdhlt
werden. Ein Handkommunikator- oder eine
ValveLink-Software versetzt das Instrument in diesen
Modus, wann immer sie das Ventil bewegen muss, z. B.
bei der Kalibrierung oder bei Diagnosetests.

69



Glossar
Februar 2023

Betriebsanleitung
D103176X0DE

Regelmodus, Neustart
Bestimmt den Regelmodus des Instrumentes nach
einem Neustart. Siehe ,Regelmodus” fiir die
verfligbaren Regelmodi nach dem Neustart.

Regelsignal-Nullpunkt
Ein Einrichtungsparameter, der festlegt, ob das Ventil
vollstindig geo6ffnet oder vollstdndig geschlossen ist,
wenn das Eingangssignal 0 % betrdgt.

Regler
Ein Gerdt, das automatisch betrieben wird, um eine
geregelte Variable zu regulieren.

Riickmeldesignal
Zeigt dem Instrument die tatsachliche Position des
Ventils an. Der Wegsensor liefert das Riickmeldesignal
an die Leiterplattenbaugruppe des Instruments.

Schnell 6ffnend
Eine Ventilkennlinie, bei der die meisten Anderungen
des Durchflusses bei geringem Spindelhub aus der
geschlossenen Position stattfinden. Die Ventilkennlinie
ist wahrend der ersten 40 Prozent des Spindelhubs
grundsatzlich linear. Eine der Eingangseigenschaften,
die fiir ein FIELDVUE Instrument verfligbar sind. Siehe
auch ,Gleichprozentig“ und ,Linear®.

Sitzbelastung
Auf den Ventilsitz ausgelibte Kraft, typischerweise
ausgedriickt in Pfund Kraft pro Zoll der Sitzweite. Die
Sitzbelastung wird durch die Anforderungen an die
Absperrung bestimmt.

Software
Mikroprozessor- oder Computerprogramme und
-routinen, die sich im verdnderbaren Speicher
(normalerweise RAM) befinden, im Gegensatz zur
Firmware, die aus Programmen und Routinen besteht,
die beim Herstellen des Instruments in den Speicher
(normalerweise ROM) programmiert werden. Software
kann wahrend des normalen Betriebs manipuliert
werden, Firmware nicht.
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Speicher
Ein Halbleitertyp, der zur Speicherung von
Programmen oder Daten verwendet wird. FIELDVUE
Instrumente verwenden drei Speicherarten:
Arbeitsspeicher (Random Access Memory, RAM),
Festwertspeicher (Read Only Memory, ROM) und
nicht-fliichtiger Speicher (Non-Volatile Memory,
NVM). Siehe auch die Auflistungen im Glossar.

Stellweg
Hub in Prozent des kalibrierten Hubs, der dem
Eingangsbereich entspricht.

Stellzeit
Die Zeit in Sekunden, die erforderlich ist, um das Ventil
aus der vollstandig ge6ffneten Stellung in die
vollstandig geschlossene Stellung zu bewegen, oder
umgekehrt.

Temperatursensor
Ein Gerdt im FIELDVUE Instrument, das die interne
Temperatur des Instruments misst.

Totzone des Hubalarms
Hub in Prozent des eingestellten Hubs, der erforderlich
ist, um einen Hubalarm zu I6schen, nachdem er
aktiviert wurde. Giiltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Tuning-Set
Voreingestellte Werte, die Verstarkungseinstellungen
fiir ein FIELDVUE Instrument identifizieren. Das
Tuning-Set und der Versorgungsdruck bestimmen
zusammen die Reaktion eines Instruments auf
Eingangssignalanderungen.

Verstarkung
Das Verhdltnis von Ausgangsdnderung zu
Eingangsdnderung.

Voller eingestellter Hub
Strom in mA, der dem Punkt entspricht, an dem der
maximale eingestellte Hub erreicht ist. Dieser wird
durch die mechanischen Hubbegrenzer begrenzt.
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Watch Dog Timer Zykluszahler

Ein Timer, den der Mikroprozessor periodisch wieder in
den ,Armed“-Zustand versetzen muss. Wenn der
Mikroprozessor den Timer nicht wieder in den
~Armed*“-Zustand versetzen kann, wird das Instrument
zurlickgesetzt.

Wegsensor
Ein Gerat im FIELDVUE Instrument, das Bewegung von
Ventilspindel- oder -welle erkennt.

Werkbankdruck
Druck, der einem Stellantrieb zugefiihrt wird und
erforderlich ist, um den Stellantrieb durch den
Nennhub des Ventils zu bewegen. Ausgedriickt in
Pfund pro Quadratzoll.

Zeit des Sollwertfilters
Die Zeitkonstante in Sekunden fiir den Eingangsfilter
erster Ordnung.

Die Fdhigkeit eines FIELDVUE Instruments, die Anzahl
der Hubrichtungsdnderungen zu erfassen. Die
Richtungsinderung muss nach Uberschreiten der
Totzone erfolgen, um als Zyklus gezahlt werden zu
kénnen.

Zykluszahleralarm

Priift den Unterschied zwischen dem Wert des
Zykluszdhlers und des Zykluszdhler-Alarmpunkts.

Der Zykluszédhleralarm wird aktiviert, wenn der
Zykluszahlerwert den Zykluszéhler-Alarmpunkt
tiberschreitet. Er wird geldscht, nachdem Sie den
Zykluszahler auf einen Wert zurlickgesetzt haben, der
unter dem Alarmpunkt liegt.

Zykluszahler-Alarmpunkt

Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung den
Zykluszahleralarm aktiviert. Giltige Eingaben sind 0 bis
4 Milliarden Zyklen.

Zykluszdhler-Totzone

Bereich um den Hubreferenzpunkt, ausgedriickt als
Prozent des eingestellten Hubs, der bei der letzten
Erhohung des Zykluszdhlers eingerichtet wurde. Die
Totzone muss Uberschritten werden, bevor eine
Hubénderung als Zyklus gezéhlt werden kann. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 100 %. Ein typischer Wert liegt
zwischen 2 und 5 %.
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Abfrageadresse, 14
Ablaufdiagramm des Bedieninterface, 58

Abstimmung
Automatisch, 26
Dampfungsfaktor, 17
Integral aktivieren, 19
Manuell, 26
Tuning-Set, 16

AC (Automatische Justage), 4, 34a
AD (Erweiterte Diagnose), 4, 34
Airset-Option, 6

Alarmdatensatz ist voll, 35

Alarmdatensatz, 23, 36
Alarmgruppen ermdglichen, 23
Anzeige, 23
Clearing, 23
Inst. Datum und Uhrzeit, 23

Alarme, 19
Alarmdatensatz, 36
Aktivieren
Antriebssignal, 23
Hubabweichung, 21
Hubakkumulator, 21
Hubalarme
Hoch hoch und niedrig niedrig, 20
Hoch und niedrig, 20
Zykluszdhler, 22
Einstellung, 19
Hubalarme, 20
Hoch, Hoch-Hoch, Niedrig und Niedrig-Niedrig, 20
Hubabweichung, 21
Hubakkumulation, 21
Weitere Alarmmeldungen, 23
Zykluszahler, 22
Ventilalarme, 35

Allgemeine Informationen, 14

Analogeingang
Anzeigewert, 33
Bereich Hoch, 15
Bereich Niedrig, 15
Kalibrierung, 27

Analogeingang, Kalibrierung
mit einem Handkommunikator, 27
Uber die lokale Bedieninterface, 28

Analogeingangseinheiten, 15
Analoges Eingangssignal, 5

Analogkalibrierungskorrektur, 29

Anschliisse
Elektrisch, 3
Pneumatisch, 3
Technische Daten, 6

Antriebs- und Ventilinformation, 16
Antriebsalarm aktivieren, 23
Antriebsinformationen, fiir die Einrichtung, 12

Antriebssignal, 23, 55
Alarm aktivieren, 23
Anzeigewert, 33

Antriebssignalalarm, 35
Anzeigedatensatz, 23

Anzeigen von Variablen, 33
Analogeingang, Hub, Ventil-Sollwert, Antriebssignal
und Ausgangsdruck, 33

ATEX, Ex-Zulassungen, 5

Ausbau des Instruments, 40
Ausblasanschluss-Option, 6
Ausgangsdrucksensor, Kalibrierung, 30

Ausgangssignal, 5
GroRter Bereich,5
Kleinster Bereich, 5
MaRBnahme, 5

Austausch des Instruments, 40
Austausch von Komponenten, 41
Auto Tuner, 26

Automatische Hubjustage, 28
Automatische Justage (AC), 4, 34

B

Bauteile
Bestellung, 49
Satze, 49

Befehl 3, 10
Betriebsstatus, 37

Burst-Modus, 10
Aktivieren, 10
Befehle, 10

C

CSA, Ex-Zulassungen, 5

Customs Union Technical Regulations (CUTR), Russland,
Kasachstan, WeiRrussland und Armenien,
Zulassungen, 6
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D

Dampfungsfaktor, Abstimmung, 17
Datensatz I6schen, 23
Datensatzgruppe aktivieren, 23
Datum, 14

Deskriptor, 14

Detaillierte Einstellung, 9

Detaillierte werkseitige Einstellparameter, 11

Digitalkalibrierungskorrektur, 29
Druck, Instrumentausgang, Wert, 33
Druckbereich des Relais, 44
Druckeinheiten, 15
Drucksensorfehler, 24, 36

Drucksignal, 56

E

Eingangsbereich Hoch, 15
Eingangsbereich Niedrig, 15
Eingangscharakteristik, 17
Eingangsimpedanz, 5

Eingangssignal, 5, 55
Analoges Eingangssignal, 5
Maximale Spannung, 5
Mindest-Regelstrom, 5
Minimalspannung, 5
Uberstromschutz, 5
Verpolungsschutz, 5

Einstellungsreaktion, 16
Eintrdge im Alarmdatensatz, 35
Elektrische Anschlisse, 3

Elektrische Klassifizierung, 5
Ex-Bereich, 5
Gehduseschutzart, 6

Elektromagnetische Vertraglichkeit, 5
Elektronikgehduse - Klassifizierung, 6

Endschalter, 6
AUS-Status, 6
EIN-Status, 6
Versorgungsspannung, 6

Erweiterte Diagnose (AD), 4, 34
ESMA, VAE, Zertifizierung, 6
Experten-Tuning, Verstarkung, 17
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Explosionsschutz-Zulassungen
ATEX, 5
CSA, 5
FM, 5
IECEX, 5

F

Fehleralarme, 36
Drucksensorfehler, 36
Flash-ROM-Fehler, 36
Hubsensorfehler, 36
NVM-Fehler, 36
Offline/fehlgeschlagen, 36
Ref-Spannungsfehler, 36
Stromausfall des Umrichters, 36
Temperatursensorfehler, 36

Firmware-Datum, 34
Firmwareversion, 34
Flash-ROM-Fehler, 24, 36
FM, Ex-Zulassungen, 5

Funktionsprinzip, 55
Antriebssignal, 55
Drucksignal, 56
Eingangssignal, 55
Pneumatisches Ausgangssignal, 56

Funktionstastenfolgen, Feldkommunikator, 57

G

Gerate-ID, 34
Gerdteinformationen, 34
Gerateversion, 34

Gewicht, DVC2000, 6

Grenzwert, Referenzgenauigkeit, 6

Grundeinrichtung und Kalibrierung unter Verwendung
des lokalen Bedieninterface, 3

H

HART Kennzeichnung, 14

HART Universalversionsnummer, 34
HART-Kommunikation (HC), 4, 34
HC (HART Kommunikation), 4, 34
Hoch-Alarmpunkt fiir Hub, 20

Hub, 33
Anzeigewert, 33
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Hubabschaltungen Instrumentstatus, 35

Hoch, 19 - -

Niedrig, 19 Instrumentzeit ist ungiiltig, 35

Hubabw.-Alarm, 35
Hubabweichungsalarm, 21
Hubabweichungsalarm, 35

Hubakkumulator
Alarm aktivieren, 21
Anzeigewert, 34
Zuriicksetzen, 21

Hubakkumulator-Alarmpunkt, 21
Hubakkumulator-Totzone, 21
Hubalarm Hoch, 35

Hubalarm Hoch-Hoch, 35
Hubalarm Niedrig, 35

Hubalarm Niedrig-Niedrig, 35

Hubalarme, 20
Hoch und niedrig, 20
Hoch-Hoch und Niedrig-Niedrig, 20

Hubgr./Abschalt. Hoch, 35
Hubgr./Abschalt. Niedrig, 35

Hubgrenzwerte
Hoch, 18
Niedrig, 19

Hubsensorfehler, 24, 36
Hubventil, 39

I/P-Wandler
Ausbau, 42
Austausch, 41
Zusammenbau, 43

IEC 60534-6-1 Montagenormen, 5

IEC 60534-6-2 Montagenormen, 5

IEC 61326-1 (Erste Ausgabe), 5

IECEX, Ex-Zulassungen, 5

INMETRO, Brasilien, Zertifizierung, 6

Inst. Datum und Uhrzeit, Alarmdatensatz, 23
Installation, 3

Instrumentenabschaltung aufgrund eines
Selbsttestfehlers, 24

Instrumentenebene, 4, 34
Instrumentenmodus, 9
Instrumentenseriennummer, 14

Instrumentenuhr, Einstellung, 23

Integral aktivieren, 19

Integraltotzone, 19

Integralverstarkung, 19

Interner Temperatursensor, Selbsttest fehlgeschlagen, 24
ISA-Standard 7.0.01, 5

ISO 8573-1,5

J

Justage des Stellungsriickmelders, 31

K

Kalibrierung des Drucksensors, 30

Kalibrierung
Analogeingang, 27
mit einem Handkommunikator, 27
Uber die lokale Bedieninterface, 28
Ausgangsdrucksensor, 30
Automatische Hubjustage, 28
Drucksensor, 30
Manuelle Hubjustage, 29
Stellungsriickmelder, 31

KTL, Stidkorea, Zertifizierung, 6
Konfig. und Kalib., 12

L

Leistungsdiagnose (PD), 4, 34
Linearitdtsabweichung, 5
Lokales Bedieninterface, 4
Luftkapazitat, 5
Luftverbrauch, 5
LUI-Druckeinheiten, 15
LUI-Sprache, 14

M

Magneteinheit, 4

Magnetische Rickfiihreinheit, Austausch, 41
Manuelle Hubjustage, 29

MaRnahme des Stellungsriickmelders, 25
Maximale Spannung, 5

Maximaler Versorgungsdruck, 16

75



Index Betriebsanleitung

Februar 2023 D103176X0DE
Mindestoffnungszeit, 19 Ref-Spannungsfehler, 36
Mindest-Regelstrom, 5 Regelmodus nach Neustart, 10
MindestschlieBzeit, 19 Regelmodus, 9
Minimalspannung, 5 Regelsignal-Nullpunkt, 15, 16, 23, 71
Modus Rohrstiick, 4
Burst, 10
Instrument, 9
Steuerung, 9 S

Montage, Technische Daten, 6
SABS, Stidafrika, Zertifizierung, 6

Schalter Nr. 1

N Geschlossen, 25
Schaltpunkt, 25

Nachricht, 14 Schalter Nr. 2
NAMUR Montagenormen, 5 Geschlossen, 25

Schaltpunkt, 25
NEPSI, China, Zertifizierung, 6

Schalter, 25
Neustarten des Instruments, 10
Schulungsprogramme, 8
Nicht kritischer NVM-Alarm, 35
Schutz, 12
Niedrig-Alarmpunkt fir Hub, 20 .
Seriennummer
NVM-Fehler, 24, 36 Instrument, 14
Sensor, 34
Ventil, 14
O Seriennummer des Sensors, 34

Sollwertfilter Zeit, 18
Spannungsmangel-Alarm, 35

Optionen, 6 Spindelhub, 6
Optionsplatine, 4

Offline/fehlgeschlagen, 36

Stellungsriickmelder, 6, 25
Fehleranzeige, 6
Referenzgenauigkeit, 6

P Versorgungsspannung, 6

Stellungsriickmelder/Schalter, 25
Parameter .
Bedingungen zum Andern, 13
Werkseinstellung, 11

Storungsanalyse und -beseitigung, 44
Was ist eine storungsfreie Einheit, 44
Welche Symptome kénnen beobachtet werden?, 44

PD (Leistungsdiagnose), 4, 34 Stromausfall des Umrichters, 24, 36
PED-Richtlinie 2014/38/EU, 6

PESO CCOE, Indien, Zertifizierung, 6

Pneumatische Anschliisse, 3

T

Pneumatisches Ausgangssignal, 56 Technische Daten, 5

Pneumatisches Relais, 43 Temperatur, intern, Anzeigewert, 33
Ausbau, 43 T inhei 15
Austausch, 43 emperatureinheiten,
Zusammenbau, 43 Temperaturgrenzwerte, 5

Temperaturkompensierungsfehler, 24
R Temperatursensorfehler, 24, 36
Totzone des Hubalarms, 21

Referenzspannungsfehler, 24 Tuning-Set, 16
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Ubereinstimmung mit ,Guter Ingenieurspraxis®, 6

Uberstromschutz, 5

\

VDI/VDE 3845 Montagenormen, 5

Ventilalarme, 35
Alarmdatensatz ist voll, 35
Antriebssignalalarm, 35

Eintrdge im Alarmdatensatz, 35

Hubabw.-Alarm, 35
Hubabweichungsalarm, 35
Hubalarm Hoch, 35

Hubalarm Hoch-Hoch, 35
Hubalarm Niedrig, 35
Hubalarm Niedrig-Niedrig, 35
Hubgr./Abschalt. Hoch, 35
Hubgr./Abschalt. Niedrig, 35
Instrumentzeit ist ungiiltig, 35
Nicht kritischer NVM-Alarm, 35
Spannungsmangel-Alarm, 35
Zykluszahleralarm, 35

Ventilseriennummer, 14
Ventil-Sollwert, Anzeigewert, 33
Verfiigbare Spannung, Priifen, 46
Verpolungsschutz, 5

Version der Hauptelektronik, 34

Version der Sekundarelektronik, 34

Versionsinformationen
Firmware, 34
Gerat, 34
HART Universal, 34
Hauptelektronik, 34
Sekundarelektronik, 34

Versorgungsdruck, 5
Maximum, 16

Vibrationstestmethode, 5

w

Wellendrehung, 6

Werkseitige Standardeinstellungen, detaillierte
Einrichtungsparameter, 11

Werkstoffe, DVC2000, 6

V4

Zugehorige Dokumente, 7

Zulassungen

CUTR, Russland, Kasachstan, WeiRrussland und
Armenien, 6

ESMA, VAE, 6

INMETRO, Brasilien, 6

KTL, Stidkorea, 6

NEPSI, China, 6

PESO CCOE, Indien, 6

SABS, Stidafrika, 6

Zusammenfassung der EMV-Ergebnisse

(elektromagnetische Vertraglichkeit) * Storfestigkeit, 7

Zykluszahler
Alarm aktivieren, 22
Anzeigewert, 33
Zuriicksetzen, 23

Zykluszahler-Alarm aktivieren, 22
Zykluszahleralarm, 22, 35
Zykluszahler-Alarmpunkt, 22
Zykluszdhler-Totzone, 22
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