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Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

DARSE CUENTA

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para conservar la seguridad personal y la del sistema, y para
lograr un funcionamiento 6ptimo del producto, asegurarse de comprender completamente el contenido de este
manual antes de instalar, usar o realizar el mantenimiento de este producto.

Para necesidades de soporte y servicio del equipo, comunicarse con su representante local de Emerson Automation
Solutions/Rosemount Tank Gauging.

Piezas de repuesto

Cualquier sustitucién por repuestos que no estén reconocidos puede comprometer la seguridad. Las reparaciones
efectuadas sustituyendo componentes, etc., también pueden comprometer la seguridad y estan rigurosamente
prohibidas.

Rosemount Tank Radar AB no acepta ninguna responsabilidad por las fallas, accidentes, etc. ocasionados por los
repuestos no reconocidos o cualquier reparacién que no realice Rosemount Tank Radar AB.

Requisitos especificos de ETSI (Europa)

Es necesario instalar el Rosemount 5900C en una posicidn fija permanente en un tanque metélico cerrado (no abierto)
o tanque de hormigén armado o estructura de compartimiento similar fabricada de material atenuante comparable.
Las bridas y sujeciones del equipo Rosemount 5900C deben proporcionar el sellado de microondas necesario para el
disefio.

Los accesos a pozos o bridas de conexidn en el tanque se deben cerrar para garantizar un nivel reducido de fuga de la
sefial en el aire fuera del tanque.

Solo personas capacitadas profesionalmente deben realizar la instalacién y el mantenimiento del equipo
Rosemount 5900C.

Requisitos especificos de FCC (EE. UU.)

El Rosemount 5900C genera y utiliza energia de frecuencia de radio. Si no se instala y utiliza adecuadamente, es decir,
estrictamente de acuerdo con las instrucciones del fabricante, puede violar las regulaciones de FCC sobre la emisién
de radio frecuencia.

Rosemount TankRadar 5900C ha sido certificado por FCC bajo las condiciones de prueba, que asumen el uso de un
tanque metalico.

Requerimientos especificos de IC (Canadd)

Las aprobaciones de radio para este dispositivo aplican para la instalacién en un contenedor completamente cerrado
para evitar la emisién de RF no deseada. En la aplicacién al aire libre, se requiere la licencia del sitio. La instalacion
debe ser realizada por instaladores capacitados, de conformidad con las instrucciones del fabricante.

El uso de este dispositivo se basa en “la ausencia de interferencia y de proteccion”. Esto significa que el usuario
aceptard las operaciones de radar de gran potencia en la misma banda de frecuencia que pueden interferir con este
dispositivo o dafiarlo. Serd necesario que el usuario elimine por su propia cuenta los dispositivos que interfieran con
las operaciones de licencia primaria.

Baja emision de radiacién por microondas

La radiacién por microondas que emite un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C es muy baja en comparacién
con los limites establecidos por la recomendacién 1999/519/EC (por debajo de 0,1 mW). No se requieren medidas
adicionales.

A PRECAUCION

Los productos que se describen en este documento NO estan disefiados para aplicaciones calificadas como nucleares.
La utilizacién de productos calificados como no nucleares en aplicaciones que requieren hardware o productos
calificados como nucleares puede producir lecturas inexactas. Para obtener informacién sobre productos Rosemount
aptos para aplicaciones nucleares, ponerse en contacto con un representante de ventas de Emerson.



ADVERTENCIA: La sustitucion de componentes puede afectar la seguridad intrinseca.
AVERTISSEMENT - La substitution de composants peut compromettre la sécurité intrinséque.

ADVERTENCIA: Para evitar una ignicién en atmdsferas inflamables o combustibles, desconectar la alimentacién antes
de realizar cualquier trabajo de mantenimiento.

AVERTISSEMENT - Ne pas ouvrir en cas de presence d'atmosphere explosive.
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Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

Introduccion

Mensajes de seguridad

Los procedimientos y las instrucciones que se explican en esta seccién pueden exigir
medidas de precaucion especiales que garanticen la seguridad del personal involucrado.
La informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacién podria dar lugar a la muerte o
a lesiones graves.

« Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

+ Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

« Verificar que la atmoésfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* No retirar la cubierta del medidor en atmdsferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

+ Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

A ADVERTENCIA

Cualquier sustitucién de piezas que no sean reconocidas puede comprometer la seguridad.
Las reparaciones (como la sustitucién de componentes) también pueden comprometer la
seguridad y estan terminantemente prohibidas.

A ADVERTENCIA

Acceso fisico

El personal no autorizado puede causar dafios considerables al equipo o una configuracién
incorrecta del equipo de los usuarios finales. Esto podria ser intencional o no intencional y
debe contar con proteccién.

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa de seguridad y es
fundamental para proteger el sistema. Restrinja el acceso fisico por parte del personal no
autorizado para proteger los activos de los usuarios finales. Esto aplica a todos los
sistemas que se utilizan en la planta.
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Simbolos

Tabla 1-1: Simbolos

Ce

La marca CE representa la conformidad del producto con las Directivas de la Comu-
nidad Europea correspondientes.

&

El Certificado del examen de tipo EC es una declaracién de un organismo de certifi-
cacion notificada en la que se declara que este producto satisface los requisitos de
seguridad y salud esenciales de la directiva ATEX

APPROVED

La marca FM APROBADA indica que el equipo estd aprobado por las Aprobaciones
FM segun los Estandares de aprobacion aplicables y corresponde a la instalacién en
ubicaciones peligrosas.

S,

Conexidn a tierra para proteccion

Conexidn a tierra

8

C

El cableado externo debe estar aprobado para utilizarse a 81 °C como minimo

—
1

UK
cA

El marcado UKCA (evaluacién de la conformidad en el Reino Unido) es una marca de
producto britanica que se utiliza para los productos que se comercializan en Gran
Bretafia (Inglaterra, Gales y Escocia).
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1.3

Informacion general del manual

Este manual proporciona informacién de instalacién, configuracién y mantenimiento para
el medidor de nivel por radar Rosemount serie 5900C El manual se basa en un sistema de
medicién de tanques Rosemount tipico con un concentrador del tanque Rosemount 2410
conectado a los dispositivos admitidos como el Rosemount 5900C. También incluye una
breve descripcién general de FOUNDATION™ Fieldbus, y proporciona informacion especifica
del dispositivo para permitir la instalacién de un Rosemount 5900C en redes Foundation
fieldbus.

El capitulo Generalidades proporciona una breve descripcién de los diversos componentes
de un sistema de medicién de tanques Rosemount y el procedimiento de instalacién
recomendado.

El capitulo Instalacion cubre las consideraciones de instalacion, asi como la instalacién
mecdanica y eléctrica.

El capitulo Configuracién describe cémo configurar el Rosemount 5900C mediante el uso
de herramientas como Rosemount TankMaster, Rosemount 475 Field Communicator o
AMS Device Manager. Esta seccion también ofrece una visién general del funcionamiento
de FOUNDATION™ Fieldbus con el Rosemount 5900C.

El capitulo Funcionamiento describe cdmo visualizar los datos de medicién en TankMaster.
También proporciona una breve descripcién de la manipulacién de alarmas.

El capitulo Servicio y solucién de problemas abarca herramientas, resolucién de problemas
y varias instrucciones de servicio.

El apéndice Especificaciones y datos de referencia contiene especificaciones, figuras
dimensionales y tabla de pedidos.

El apéndice Certificaciones del producto contiene informacion sobre aprobaciones y
certificaciones.

El apéndice Informacion del bloque FOUNDATION™ Fieldbus describe las diversas funciones y
bloques de transductores que se utilizan para el Rosemount 5900C.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 11
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1.4 Documentacion técnica

El sistema de medicién de tanques Rosemount incluye una amplia cartera de
documentacién para el usuario. Para obtener una lista completa, consultar las paginas
de productos en Emerson.com/Rosemount.
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Manual de configuracion del sistema de medicién de tanques Rosemount
(00809-0300-5100)

Concentrador de sistemas Rosemount 2460 (00809-0100-2460)

Concentrador de tanques Rosemount 2410 (00809-0100-2410)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900S (00809-0100-5900)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901)

Transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S (00809-0100-2240)
Pantalla grafica de campo Rosemount 2230 (00809-0100-2230)

Radar por onda guiada Rosemount 5300 (00809-0100-4530)

Transmisor de nivel por radar Rosemount 5408 (00809-0300-4408)

Radar por onda guiada inaldmbrico Rosemount serie 3308 (00809-0100-4308)
Sistema inaldmbrico de medicién de tanques Rosemount (00809-0100-5200)

Manual de instalacion del software Rosemount TankMaster (00809-0400-5110)
Rosemount TankMaster WinOpi (00809-0200-5110)

Rosemount TankMaster WinSetup (00809-0100-5110)

Prueba de evaluacion con reflector de referencia Rosemount 5900 (00809-0200-5900)
Monitorizacion del techo flotante Rosemount TankMaster (00809-0500-5100)
Tanques de contencién total Rosemount TankMaster (00809-0500-5110)
Configuracion de la red Rosemount TankMaster (303042EN)

Manual de seqguridad del medidor de nivel por radar Rosemount 5900 y del
concentrador de tanques Rosemount 2410 Opcién S (00809-0400-5100)

Manual de seguridad SIL3 del medidor de nivel por radar Rosemount 5900 y del
concentrador de tanques Rosemount 2410 (00809-0200-5100)

Guia de usuario de Rosemount TankMaster Mobile (00809-0100-5120)
Manual de instalacién del Rosemount TankMaster Mobile (00809-0200-5120)
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Hojas de datos de productos

Sistema de medicién de tanques Rosemount (00813-0100-5100)

Software de gestion de inventario Rosemount TankMaster (00813-0100-5110)

Software de gestion de inventario mévil Rosemount TankMaster (00813-0100-5120)
Concentrador de sistemas Rosemount 2460 (00813-0100-2460)

Concentrador de tanques Rosemount 2410 (00813-0100-2410)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900S (00813-0100-5900)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C (00813-0100-5901)

Transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S (00813-0100-2240)

Sensores de temperatura y nivel de agua Rosemount 565/566/765/614
(00813-0100-5565)

Pantalla grafica de campo Rosemount 2230 (00813-0100-2230)
Transmisor de nivel Rosemount 5300 (00813-0100-4530)
Transmisor de nivel Rosemount 5408 (00813-0100-4408)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 13
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Asistencia de servicio

Para obtener asistencia de servicio, contactarse con el representante de Emerson
Automation Solutions/medicién de tanques de Rosemount mds cercano. La informacién
de contacto estd disponible en el sitio www.Emerson.com.

Reciclado/eliminacidén del producto

Se debe considerar la posibilidad de reciclar el equipo y el embalaje, y desecharlos segun
las leyes/regulaciones locales y nacionales.

Material de la empaquetadura

Rosemount Tank Radar AB estd totalmente certificado seguln los estdndares ambientales
de ISO 14001. Al reciclar el cartén corrugado o cajas de madera que se utilizan para el
envio de nuestros productos puede contribuir a cuidar el ambiente.

Reutilizacién y reciclado

La experiencia ha demostrado que las cajas de madera se pueden utilizar varias veces para
diversos propdsitos. Después del desmontaje cuidadoso, las partes de madera se pueden
volver a utilizar. Los desechos de metal se pueden transformar.

Recuperacién de energia

Los productos que ya se utilizaron se pueden dividir en componentes de madera y metal y
la madera se puede utilizar como combustible para hornos.

Debido a su bajo contenido de humedad (aproximadamente 7 %) este combustible tiene
un valor calorifico superior a la lefia ordinaria (contenido de humedad de casi 20 %).

Al quemar la madera laminada interior, el nitrégeno en los adhesivos puede aumentar las
emisiones de éxidos de nitrégeno en el aire de 3 a 4 veces mas que al quemar cortezay
astillas de madera.

Nota
El relleno sanitario no es una opcién de reciclado y se debe evitar.

Manual de referencia
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2 Generalidades

2.1 Introduccion

El Rosemount™ 5900C es un medidor de nivel por radar de dos cables que permite obtener
mediciones sin contacto, de alta precisién. El medidor de nivel emite continuamente una
sefial de radar con frecuencia variable hacia la superficie del producto. Esto permite
obtener mediciones de nivel muy precisas al procesar la diferencia entre las frecuencias
de las sefales de radar emitidas y recibidas.

El Rosemount 5900C es parte integral del sistema flexible de medicién de tanques
Rosemount. El disefio avanzado y sélido lo hace ideal para un amplio rango de
aplicaciones. Esta disefiado para proporcionar mediciones de nivel de alta precisién asi
como para manejar obstaculos y formas complejas del tanque que pueden interferir con
las sefiales de medicién.

Figura 2-1: Integracidn del sistema

G K i U
A.  Rosemount TankMaster L Concentrador del tanque Rosemount 2410
B. Concentrador de sistemas Rosemount 2460 J. Tankbus
C. Ethernet (Modbus TCP) K. Bus secundario (IS)
D. Host L.  Pantalla de campo Rosemount 2230
E.  Medidores servo M.  Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
F. Bus secundario (no IS) N.  Transmisor de temperatura Rosemount 2240S
G. Salidas del relé O. Zona1
H.  Bus primario P. ZonaO

El Rosemount 5900C proporciona datos de medicién e informacién de estatus a
un concentrador del tanque Rosemount 2410 a través del concentrador del tanque
intrinsecamente seguro(". Los datos de un grupo de tanques se guardan temporalmente

(1) El concentrador del tanque intrinsecamente sequro cumple con la norma de FOUNDATION™ Fieldbus de FISCO.
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en un hub de sistemas Rosemount 2460 y se distribuyen a una computadora TankMaster
de Rosemount u otro sistema host, siempre que el hub de sistemas reciba una solicitud de
datos.

Etiqueta principal

Figura 2-2: Etiqueta principal de Rosemount 5900C

_____________

L

|
IC: 262745900 0662
FCC ID: KBC5900 c €
ENCL. TYPE 4X, ===
PS5, IPET

———————————————

———————————————

_______________

Modelo de medidor de nivel por radar (59005/5900C)
Cédigo de modelo

Valor de referencia SIL

Logotipo (pais del usuario final)

Informacién del certificado

Informacién del certificado

Direccién y advertencias

Tipo de dispositivo (medidor de nivel por radar)

TOmTmMOnN®>
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2.3 Cdédigo QR

Figura 2-3: Etiqueta del cédigo QR de Rosemount 5900C

59005 5900C

A. Cédigo QR

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 17
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2.4 Componentes

Figura 2-4: Componentes del Rosemount 5900C

Compartimiento de terminales

Entradas de cables (adaptadores % - 14 NPT, M20 x 1,5)

Brida

Antena

Terminal de conexién a tierra

Label

Cabeza del transmisor con electrénica de procesamiento de sefial

OmmSnNn®m>
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2.5

Resumen general del sistema

El sistema de medicién de tanques Rosemount es un sistema de medicién de tanques por
radar de transferencia de inventario y custodia de Ultima generacién. Esta desarrollado
para un amplio rango de aplicaciones en refinerias, parques de tanques y depédsitos de
combustible y cumple con los requerimientos mas altos de rendimiento y seguridad.

Los dispositivos de campo en el tanque se comunican a través del Tankbus
intrinsecamente seguro. El Tankbus se basa en un fieldbus estandarizado, el
FISCO@FouNDATION" Fieldbus y permite la integracion de cualquier dispositivo compatible
con ese protocolo. Al utilizar un fieldbus intrinsecamente seguro de 2 cables energizado
por un bus, el consumo de alimentacién se minimiza. El fieldbus estandarizado también
permite la integraciéon del equipo de otros proveedores en el tanque.

La cartera de productos de medicién de tanques Rosemount incluye un amplio rango

de componentes para crear sistemas pequefios o grandes de medicién de tanques
personalizados. El sistema incluye varios dispositivos, como los medidores de nivel por
radar, transmisores de temperatura y transmisores de presién para el control completo del
inventario. Estos sistemas se extienden facilmente gracias a su disefio modular.

El sistema de medicion de tanques Rosemount es un sistema versatil, compatible con
todos los sistemas principales de medicién de tanques y puede emularlos. Ademas, la
capacidad de emulacién comprobada permite la modernizacién paso a paso de tanques de
almacenamiento, de medidores de nivel a soluciones de sala de control.

Es posible reemplazar los medidores mecanicos o los medidores servo antiguos con

dispositivos de medicién de tanques Rosemount modernos, sin reemplazar el sistema de
control o cableado de campo. También es posible reemplazar los sistemas HMI/SCADA y
dispositivos de comunicacién de campo antiguos sin reemplazar los medidores antiguos.

Existe una inteligencia distribuida en las diversas unidades del sistema que continuamente
recopilan y procesan datos de medicién e informacién de estado. Cuando se recibe una
solicitud de informacioén, se envia una respuesta inmediata con la informacién actualizada.

El sistema flexible de medicién de tanques Rosemount admite varias combinaciones para
lograr la redundancia, desde la sala de control hasta los dispositivos de campo diferentes.
La configuracién de la red redundante se puede lograr en todos los niveles al duplicar cada
unidad y utilizar multiples estaciones de trabajo para la sala de control.

(2) Consultar los documentos IEC 61158-2
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Figura 2-5: Arquitectura del sistema de medicion de tanques Rosemount
A|B

A.  Areano peligrosa K. Computadora host de la planta

B. Areapeligrosa L. TRL2 Modbus

C Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C M.  Acoplador de segmentos

D. Transmisor de temperatura Rosemount 2240S N.  Transmisor de temperatura Rosemount 644

E Pantalla gréfica de campo Rosemount 2230 O. Transmisor de nivel Rosemount 5300

F Concentrador del tanque Rosemount 2410 P.  Transmisor de nivel Rosemount 5408

G.  Transmisor de presién Rosemount 3051S Q. Mediciéon de tanques de inventario/transferencia de
custodia

H.  PC Rosemount TankMaster R.  Control operativo

L Hub de sistemas Rosemount 2460 S.  Computadora host de la planta

J. Ethernet (Modbus TCP)
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Figura 2-6: Arquitectura de sistemas de medicién de tanques Rosemount para sistemas inalambricos
A|B

Area no peligrosa

Area peligrosa

PC Rosemount TankMaster

Gateway inaldmbrico de Emerson
Concentrador del tanque Rosemount 2410
Tankbus

Adaptador THUM 775 inaldmbrico de Emerson
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
Transmisor de temperatura Rosemount 2240S
Transmisor de presién Rosemount 3051S

. Pantalla grdfica de campo Rosemount 2230

. Acoplador de segmentos

Transmisor de temperatura Rosemount 644

SrFrXxX=—~TITO0mmSNnwm>
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Figura 2-7: Arquitectura de sistemas de medicién de tanques Rosemount en una red FOUNDATION
Fieldbus

AlB

A.  Areano peligrosa Transmisor de temperatura Rosemount 644
B. Areapeligrosa Fuente de alimentacién de FOUNDATION Fieldbus
C.  Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C Acoplador de segmentos
D. Transmisor de temperatura Rosemount 2240S Transmisor de nivel Rosemount 5300
E. PC Transmisor de nivel Rosemount 5408
F.  Pantalla gréfica de campo Rosemount 2230 Medicién de tanques de inventario/transferencia de
custodia
G.  Transmisor de presién Rosemount 3051S Control operativo
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2.5.1 Software TankMaster HMI

Rosemount TankMaster es una poderosa interfaz hombre-maquina (HMI) basada en
Windows para la administracién completa de inventarios del tanque. Proporciona las
funciones de configuracién, servicio, inventario y transferencia de custodia para los
sistemas de medicién de tanques Rosemount y otros instrumentos compatibles.

Rosemount TankMaster estd disefiado para ser utilizado en entornos Microsoft® Windows
y ofrece un facil acceso a los datos de medicién desde la red local (LAN).

El programa TankMaster WinOpi de Rosemount permite al operador supervisar los datos
del tanque medidos por el monitor. Incluye manejo de alarmas, informes por lote,

manejo automatico de informes, muestreo de datos histéricos y también calculos de
inventario como volumen, densidad observada y otros parametros. Se puede conectar una
computadora host de la planta para obtener un mayor procesamiento de datos.

El programa Rosemount TankMaster WinSetup es una interfaz grafica del usuario para la
instalacién, la configuracién y el mantenimiento de dispositivos en el sistema de medicion
de tanques Rosemount.

2.5.2 Concentrador de sistemas Rosemount 2460

El hub de sistemas Rosemount 2460 es un concentrador de datos que continuamente
evallia y guarda los datos de los dispositivos de campo como medidores de nivel por
radar y transmisores de temperatura en una memoria temporal. Siempre que se reciba
una solicitud de datos, el hub de sistemas puede enviar datos inmediatamente desde la
memoria temporal actualizada a un grupo de tanques.

Los datos medidos y calculados de uno o mas tanques se comunican mediante el
concentrador del tanque Rosemount 2410 a la memoria temporal del hub de sistemas.
Cuando se recibe una solicitud, el hub de sistemas puede enviar inmediatamente datos de
un grupo de tanques a una PC TankMaster o a un host.

El Rosemount 2460 también se puede utilizar para conectar dispositivos de otros
fabricantes, como Honeywell® Enraf y Whessoe.

El Rosemount 2460 tiene ocho ranuras para tarjetas de interfaz de comunicacién. Estas
tarjetas pueden configurarse individualmente para comunicacién con sistemas host o
dispositivos de campo. Pueden solicitarse para la comunicacién TRL2, RS485, Enraf BPM

0 Whessoe 0-20 mA/RS485. También pueden configurarse dos ranuras para comunicacion
RS232.

Uno de los tres puertos Ethernet del hub de sistemas se usa para la conexién Modbus TCP
a los sistemas host. Al conectar simplemente el hub de sistemas a la red LAN existente, se
establece la comunicacién a través de Ethernet:

El hub de sistemas puede ofrecer redundancia para operaciones criticas mediante el uso
de dos dispositivos idénticos. El hub de sistemas primario estd en modo activo y el otro
estd en modo pasivo. Si la unidad primaria deja de funcionar correctamente, la unidad
secundaria se activa y se envia un mensaje de falla a TankMaster (o a un sistema SCD).

2.5.3 Concentrador de tanques Rosemount 2410

El concentrador del tanque Rosemount 2410 actda como una fuente de alimentacién
para los dispositivos de campo conectados en el drea peligrosa por medio del Tankbus
intrinsecamente seguro.

El concentrador del tanque recopila datos de medicién e informacion de estatus de los
dispositivos de campo en un tanque. Tiene dos buses externos para la comunicacién con
varios sistemas host.
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2.5.6
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El Rosemount 2410 estd disponible en tres versiones:

+ tanque individual

« tanques multiples

+ Seguridad funcional/aplicaciones SIS (SIL 2, tanque individual)

La versidn de multiples tanques del Rosemount 2410 es compatible hasta con 10 tanques y
16 dispositivos. Con el Rosemount 5300, el Rosemount 2410 admite hasta 5 tanques.

El Rosemount 2410 estd equipado con dos relés que admiten la configuracién hasta de 10
funciones de relé “virtuales”, que permiten especificar varias sefiales de fuente para cada
relé.

El Rosemount 2410 admite entradas/salidas analdgicas de 4-20 mA intrinsecamente
seguras (IS) y no intrinsecamente seguras (no IS). Conectando un adaptador THUM 775
inaldmbrico de Emerson a la salida IS HART de 4-20 mA, el concentrador del tanque puede
comunicarse de forma inaldmbrica con una pasarela inaldmbrica Emerson en una red
WirelessHART®.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

El medidor de nivel por Rosemount 5900C es un instrumento inteligente para medir el
nivel del producto dentro de un tanque. Se pueden utilizar diferentes antenas para cumplir
con los requerimientos de distintas aplicaciones. El Rosemount 5900C puede medir el nivel
de casi cualquier producto, incluyendo alquitran, petréleo crudo, productos refinados,
quimicos agresivos, LPG y LNG.

El Rosemount 5900C envia microondas hacia la superficie del producto en el tanque. El
nivel se calcula con base en el eco desde la superficie. Ninguna parte del 5900C hace
contacto real con el producto que esta en el tanque y la antena es la Unica parte del
medidor que estd expuesta a la atmdésfera del tanque.

Radar por onda guiada Rosemount 5300

El Rosemount 5300 es un radar de onda guiada de 2 cables premium para mediciones de
nivel en liquidos, que se puede utilizar en un amplio rango de aplicaciones de precisién
media bajo varias condiciones del tanque. El Rosemount 5300 incluye el Rosemount 5301
para las mediciones de nivel de liquido y el Rosemount 5302 para mediciones de nivel de
liquido e interfaz.

Transmisor para medicion de nivel por radar
Rosemount 5408

El Rosemount 5408 es un transmisor de nivel sin contacto para mediciones de nivel
precisas y confiables en almacenamiento pequefio y tanques intermedios.

El Rosemount 5408 proporciona mediciones de nivel precisas y confiables para recipientes
metalicos y no metdlicos. Es adecuado para casi cualquier liquido y es ideal para
aplicaciones complicadas con agitadores, espuma, altas temperaturas y presiones.
También es una excelente eleccién para la medicién de nivel en tanques con pozos
amortiguadores de didmetro pequefio (de 2 a 4 in).

El haz estrecho convierte al Rosemount 5408 en la solucién ideal para silos de pequefios a
medianos con cambios de nivel rapidos.

El Rosemount 5408:SIS es la opcidn ideal para funciones de seguridad como prevencién de
sobrellenado, supervisién de desviacién de nivel o prevencién de funcionamiento en seco

Manual de referencia



Manual de referencia Generalidades

00809-0109-5901

Marzo 2023

2.5.7

2.5.8

2.5.9

2.5.10

2.5.11

2.5.12

Transmisor de temperatura de multiples entradas
Rosemount 2240S

El transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S puede conectar
hasta 16 sensores de punto de temperatura y un sensor de nivel de agua integrado.

Pantalla grafica de campo Rosemount 2230

La pantalla grafica de campo Rosemount 2230 presenta datos de medicién del tanque
de inventario tales como nivel, temperatura y presion. Las cuatro teclas programables le
permiten navegar a través de diferentes menus para proporcionar todos los datos del
tanque, directamente en el campo. El Rosemount 2230 admite hasta 10 tanques. Pueden
usarse hasta tres pantallas Rosemount 2230 en un tanque individual.

Transmisor de temperatura Rosemount 644

El Rosemount 644 se utiliza con sensores de temperatura de punto individual.

Transmisor de presion Rosemount 3051S

La serie Rosemount 3051S consta de transmisores y bridas adecuados para todos los tipos
de aplicaciones, entre ellas tanques de petréleo crudo, tanques presurizados y tanques
con/sin techo flotante.

Al utilizar un transmisor de presiéon Rosemount 3051S cerca del fondo del tanque como
complemento para un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C se puede presentar y
calcular la densidad del producto. Se puede utilizar uno o mas transmisores de presién con
diferentes medidas en el mismo tanque para medir la presion de vapor y de liquido

Modem de bus de campo Rosemount 2180

El médem fieldbus (FBM) Rosemount 2180 se utiliza para conectar una PC TankMaster al
bus de comunicacién TRL2. La unidad Rosemount 2180 se conecta a la PC por medio de la
interfaz RS232 o USB.

Pasarela inaldmbrica Emerson y adaptador THUM™ 775
inaldmbrico de Emerson

Un adaptador THUM inaldmbrico de Emerson permite la comunicacion inaldmbrica entre
un concentrador del tanque Rosemount 2410 y una pasarela inalambrica Emerson. La
pasarela inaldambrica es el administrador de la red que actia como interfaz entre los
dispositivos de campo y el software de inventario Rosemount TankMaster o los sistemas
host/SCD.

Ver Medicién de tanques Rosemount en la Hoja de datos del sistema para obtener mas
informacién sobre varios dispositivos y opciones.
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Antenas

Antena cdénica

El Rosemount 5900C con antena cénica es un medidor de nivel por radar sin contacto.
Estd disefiado para una instalacién sencilla en tanques con techos fijos y boquillas mas
pequenas.

El medidor usualmente se instala con el tanque funcionando.

Mide distintos productos excepto asfalto o elementos similares, para los cuales se
recomienda una antena parabdlica

Figura 2-8: Antena cénica

I —

Antena parabdlica

El Rosemount 5900C con antena parabdlica mide el nivel de todo tipo de liquidos, desde
productos ligeros hasta alquitran/asfalto. El medidor esta disefiado para instalarlo en
tanques con techos fijos y ofrece precisién de transferencia de custodia.

El disefio de la antena parabdlica proporciona tolerancia extrema contra los productos
pegajosos y espesos. El haz reducido de esta antena, lo hace muy apto para los tanques
estrechos con estructuras internas.

Figura 2-9: Antena parabélica
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2.6.3

2.6.4

Matriz de antena

El matriz de antena para tubo tranquilizador Rosemount 5900C5900C se utiliza en tanques
con tubos tranquilizadores y con todos los productos adecuados para estos tubos, excepto
metanol, para el cual se adaptan mejor otros tipos de antenas.

El medidor utiliza un modo de propagacidn por radar de pérdida reducida que
virtualmente elimina la influencia de la condicién del tubo tranquilizador. La medicién se
hace con la precision mas alta, incluso cuando el tubo es viejo, esta oxidado y cubierto con
sedimentos.

La matriz de antena para tubo tranquilizador se adapta a los tubos de 5, 6, 8, 10y 12 in.
Se puede instalar en un tubo tranquilizador existente y no es necesario sacar el tanque de
funcionamiento durante la instalacién.

Existen dos versiones del Rosemount 5900C con matriz de antena para tubo tranquilizador:
de escotilla fija y con bisagras. La escotilla con bisagras permite muestras de producto de
la tuberia grande o sondas manuales de verificacion.

Figura 2-10: Matriz de antena

Antena LPG/LNG

El Rosemount 5900C con antena para LPG/LNG esta disefiado para mediciones de nivel
de LPG y LNG. Se utiliza un tubo tranquilizador de 4 in como una guia de onda para la
medicién, que evita que una superficie turbulenta altere la medicién. Las sefiales de radar
se transmiten dentro del tubo hacia la superficie.

El sellado de presién es una ventana de teflén con disefio de goteo. Esta aprobado para su
uso en recipientes de presién. Como estandar, el medidor esta equipado con una valvula
de bloqueo a prueba de incendios. También esta disponible un sensor de presién de
espacio de vapor.

El Rosemount 5900C con antena LPG/LNG esta disponible en dos versiones para 150 PSI y
300 PSIL.

El pin de verificacion le permite verificar las mediciones sin abrir el tanque al comparar la
distancia medida con la distancia real hasta el pin de verificacién.
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Figura 2-11: Antena LPG/LNG

2.7 Procedimiento de instalacion

Seguir estos pasos para realizar una instalacién adecuada:

Procedimiento

1. Examinar las consideraciones de instalacién Consultar la Consideraciones de
instalacion.

2. Instalar el medidor. Consultar la Instalacién mecanica.

3. Cablear el medidor. Consultar la Instalacién eléctrica.

4. Asegurarse de que las cubiertas y las conexiones de cable/conducto estén firmes.
5. Encender el medidor.

6. Configurar el medidor. Consultar la Configuracién.

7. Verificar las mediciones.

8. (Optativo) Habilitar el interruptor de proteccién contra escritura.

9. (Optativo) Configuracién SIL.
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3.1

Instalacion

Mensajes de seguridad

Los procedimientos y las instrucciones que se explican en esta seccién pueden exigir
medidas de precaucion especiales que garanticen la seguridad del personal involucrado.
La informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de las recomendaciones de instalacion y mantenimiento seguro puede
provocar lesiones graves o la muerte.

« Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

+ Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo.

+ A menos que se posean los conocimientos necesarios, no realizar ningdn
mantenimiento que no sea el que se explica en este manual.

« Para evitar la ignicién de atmdsferas inflamables o combustibles, desconectar la
alimentacion antes de realizar el mantenimiento.

+ La sustitucién de componentes puede afectar la seguridad intrinseca.
Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

+ Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* No retirar la cubierta del medidor en atmédsferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

El alto voltaje que puede estar presente en los conductores puede provocar descargas
eléctricas.

+ Evitar el contacto con cables y terminales.

+ Asegurarse de que la alimentacion principal del transmisor esté apagada y de que las
lineas a cualquier otra fuente de alimentacion externa estén desconectadas o que no
estén energizadas mientras se tiende el cableado del medidor.
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DARSE CUENTA

El dispositivo esta disefiado para la instalaciéon en un contenedor completamente cerrado
para evitar la emisiéon de RF no deseada. La instalacién debe ser de acuerdo con las
regulaciones locales y es posible que requiera aprobaciones locales de radio.

La instalacién en aplicaciones al aire libre puede estar sujeta a la aprobacién de licencia del
sitio.

La instalacién debe ser realizada por instaladores capacitados, de conformidad con las
instrucciones del fabricante.
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3.2

3.2.1

Consideraciones de instalacion

Al buscar una ubicacién adecuada en el tanque para un medidor de nivel por

radar Rosemount 5900C, se deben considerar atentamente las condiciones del tanque.
El Rosemount 5900C se debe instalar de manera que la influencia de los objetos
perturbadores se mantenga al minimo, preferiblemente fuera del haz de sefial del radar.

Asegurarse de que las condiciones ambientales estén dentro de los limites especificados,
como se indica en Especificaciones y datos de referencia.

Asegurarse de que el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C esté instalado de
manera que no quede expuesto a la presién y temperatura mayores que las especificadas
en el Especificaciones y datos de referencia.

Es responsabilidad del usuario asegurarse de que el dispositivo cumpla con los requisitos
especificos de instalacién dentro del tanque, como:

« compatibilidad quimica de los materiales en contacto con el proceso
«  presiény temperatura del disefio/operacién

Para obtener una especificacién completa del Rosemount 5900C del dispositivo, se puede
identificar el c6digo de modelo en la etiqueta de antena adjunta y coincidir con los datos
de Informacién para pedidos.

No instalar el Rosemount 5900C en aplicaciones no previstas, por ejemplo, entornos donde
puede estar expuesto a campos magnéticos extremadamente intensos o condiciones
climaticas extremas.

Es posible que, en ciertas condiciones extremas, las antenas con superficies plasticas y
superficies pintadas generen un nivel de carga electrostatica capaz de producir incendios.
Al instalar el dispositivo en areas clasificadas, asegurarse de utilizar herramientas, material
de limpieza y demds elementos que no generen una carga electrostatica.

Requisitos de antena conica

Al seleccionar la dimensién de la antena cénica, generalmente se recomienda usar una
antena con el mayor didmetro posible. Existen antenas cénicas estandar disponibles para
aberturas de tanque de 4, 6 y 8 in. Los conos de 4iny 6 in pueden extenderse para
adaptarse a boquillas de tanque largas.

Tabla 3-1: Rango de medicién para antena cénica

Tamariio de la antena | Rango de medicion

8in 0,8a20m (2,6 a 65 ft).
(Posibilidad de medir entre 0,4y 30 m (1,3 a 100 ft). Es posible que
se reduzca la exactitud).

6in 0,8 220 m (2,6 a 65 ft).
(Posibilidad de medir entre 0,3y 25 m (1 a 80 ft). Es posible que se
reduzca la exactitud).

4in 0,8a15m (2,6 a 50 ft).
(Posibilidad de medir entre 0,2y 20 m (0,7 a 65 ft). Es posible que
se reduzca la exactitud).

Requisitos de la boquilla

Para permitir la propagacién sin alteraciones de las microondas, las dimensiones de
las boquillas deben mantenerse dentro de los limites especificados para las diferentes
antenas.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 31



Instalacion Manual de referencia
Marzo 2023 00809-0109-5901

Para permitir la propagacioén sin alteraciones de las microondas, las dimensiones de
las boquillas deben mantenerse dentro de los limites especificados para las diferentes
antenas.

Figura 3-1: Requisitos de la boquilla

o I

i

Lmax

Qmin

Tabla 3-2: Requisitos de la boquilla

Antena Lrecomendada (MM/in) O min (Mm/in)
Cénicade 4in 130 98

Cénicade 6in 240 146

Cénica de 8in 355 195

Nota

Para obtener el mejor rendimiento de la medicion, se recomienda que los extremos de la
punta de antena estén fuera de la boquilla.

Figura 3-2: Requisitos de la boquilla para la antena cénica
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Requisitos de espacio libre

Instalar el medidor de manera que permita qu

e las microondas se propaguen

sin perturbaciones desde la pared del tanque de acuerdo con la ilustracién a
continuacion. Para lograr un rendimiento 6ptimo, se deben tener en cuenta las siguientes

recomendaciones:

* Tratar de evitar obstaculos en el haz del radar.

* Montar el medidor lejos de las entradas de los tubos que causan condiciones

turbulentas.

+ Elegir una antena lo mas grande posible para garantizar la maxima ganancia de antena.

Figura 3-3: Espacio libre

©

Tabla 3-3: Requisitos de espacio libre

Requisito de

instalacion

A. Espacio de servicio

550 mm (21,7 in)

B. Espacio de servicio

Distancia 400 mm (15,7 in)

C. Inclinacién de la boquilla

Méaximo 1°

D. Distancia minima a la pared del tanque("

0,6 m (2,0 ft)

(1) Puede permitirse el montaje mds cerca de la pared del tanque si se acepta una

exactitud reducida.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
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Ancho de apertura del haz
Figura 3-4: Ancho de apertura del haz para antenas diferentes
Tabla 3-4: Ancho de apertura del haz para antenas diferentes
Antena Ancho del haz de potencia media
Antena cénica/antena de sello del proceso de 4 in | 21°
Antena cénica/antena de sello del proceso de 6 in | 18°
Antena cénica de 8 in 15°
Figura 3-5: Diametro del area radiada para distintas antenas
\
Tabla 3-5: Diametro del area radiada para distintas antenas
Tamafio de la an- Diametro del area radiada a diferentes distancias de la brida (m/ft)
L] 5m/ 16 ft 10 m /33 ft 15 m / 49 ft 20 m / 66 ft
Cénicade 4in 1,9/6,2 3,712 5,6/18 7,4/24
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3.2.2

Tabla 3-5: Diametro del area radiada para distintas antenas (continuacion)

Tamaio de la an-
tena

Diametro del area radiada a diferentes distancias de la brida (m/ft)

5m/ 16 ft 10 m/ 33 ft 15 m /49 ft 20 m/ 66 ft
Cénicade6in 1,6/5,2 3,110 4,7/15 6,3/21
Cénicade 8in 1,3/4,3 2,6/8,5 3,9/13 5,3/17

Requisitos de la antena parabdlica

Inclinacion

La inclinacién del Rosemount 5900C con antena parabdlica no debe ser mayor a 1,5°
hacia el centro del tanque. Para los productos que tienen alta condensacién como las
aplicaciones de alquitran/asfalto, el haz del radar se debe orientar verticalmente sin

ninguna inclinacion.

Figura 3-6: Inclinacién maxima con antena parabélica

A. Inclinacién madxima de 1,5°

Requisitos de la brida

El Rosemount 5900C con antena parabdlica se instala en la boquilla del tanque utilizando la
junta esférica. Esta disefiado para el ajuste facil de la inclinacién del medidor dentro de los
limites especificados.

Existen dos versiones de la junta esférica. Una que esta fija a la brida por medio de una
tuercay la otra que esta soldada a la brida.

La junta esférica se debe instalar en la brida antes de colocar el medidor sobre la boquilla

del tanque.

La brida debe cumplir con ciertos requisitos para garantizar que la pared del tanque no
interfiera con el haz del radar. Esto permite que la sefial del radar se refleje en la superficie

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
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del producto y se transmita de regreso al medidor de nivel con la maxima intensidad de
sefial.

La brida del tanque debe cumplir con los siguientes requisitos de inclinacién (consultar
Figura 3-7) para realizar el ajuste adecuado de la antena:

+ maximo de 4,5° desde la pared del tanque

« maximo de 2° hacia la pared del tanque

Figura 3-7: Inclinacién maxima de la brida del tanque

] ]
_IT Sl

A B

A. Inclinacién madxima hacia el centro del tanque
B. Inclinacién mdxima hacia la pared del tanque
C. 4,5° madx.
D. 2,0° madx.

En caso de que la brida del tanque no cumpla con los requisitos que se muestran en
la Figura 3-7, los requisitos de inclinacién para la antena parabdlica todavia se pueden
cumplir utilizando la junta esférica soldada. La junta esférica se puede instalar en un
angulo maximo de 17° en relacién con la brida, como se muestra en la Figura 3-8:

Figura 3-8: Inclinacién maxima con la brida soldada

j 60 mm (2,4 in)

A 1 ] JAN
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Requisitos de la boquilla

Cuando instala el Rosemount 5900C con antena parabdlica en una boquilla de 20 in, la
altura de la boquilla no debe exceder los 600 mm (24 in). Debe haber un paso libre para el
haz del radar en un dngulo de 5° desde el borde del reflector parabélico hacia el extremo
inferior de la boquilla.

El Rosemount 5900C se debe instalar de manera que la distancia entre la brida y la
superficie del producto exceda 800 mm (31 in). La precisién mds alta se obtiene para los
niveles del producto debajo de este punto.

Las boquillas con didmetro mas grande pueden ser mas altas de 600 mm (24 in) que se
cumpla el requisito de paso libre de 5°.

Figura 3-9: Requisitos de boquillas para el Rosemount 5900C con antena parabélica

A
\

=

Minimo de 800 mm (31 in) para la precisién mds alta. Minimo 500 mm (20 in) con
precisién reducida.

Altura recomendada: 400 mm (16 in). Altura mdxima: 600 mm (24 in)
Didmetro minimo de la boquilla: 500 mm (20 in)

Linea de plomada

Didmetro de 440 mm (17,3 in)

5° minimo

mTmOS N

Requisitos de espacio libre

El haz radar del Rosemount 5900C con antena parabdlica tiene 10° de ancho. Por lo
general no se aceptan obstaculos (barras de construccion, tuberias de mas de 2 in de
didmetro, etc.) dentro del haz del radar, ya que pueden dar lugar a ecos perturbadores.
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Sin embargo, en la mayoria de casos, una pared lisa del tanque o los objetos pequefios no
tienen influencia significativa en el haz del radar.

El eje de la antena debe estar ubicado por lo menos a 800 mm (31 in) de distancia de la

pared del tanque para proporcionar un mejor rendimiento. Para evaluacién comunicarse
con Emerson Automation Solutions/Medicién de tanques Rosemount.

Figura 3-10: Requisitos de espacio libre para el Rosemount 5900C con antena
parabdlica

G

P

Espacio recomendado de 550 mm (22 in) para la instalacién y el servicio

Espacio recomendado de 500 mm (20 in) para la instalacién y el servicio
Paso libre

Linea de plomada
Eje de la antena
Mdx. 1,5 °

Min. 0,8 m (31 in)

OmmSnwm>
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3.2.3

Requisitos de la antena con tubo tranquilizador

El Rosemount 5900C estd disefiado para montaje con tubos tranquilizadores y esto se
puede realizar en las bridas para tubo tranquilizador existentes sin que el tanque deje de
funcionar. La matriz de antenas con tubo tranquilizador del Rosemount 5900C se adapta a
los tubos de 5, 6,8,10y 12in.

Existen dos versiones disponibles que cumplen con varios requisitos para facilitar la
instalacién y el mantenimiento:

« La matriz de antenas con tubo tranquilizador del Rosemount 5900C en su versién Fix
(Fija) que cuenta con una brida para montaje facil cuando no es necesario abrir el tubo
tranquilizador para sondas manuales

« La matriz de antenas con tubo tranquilizador del Rosemount 5900C en su versién con
Hatch (Escotilla) que es ideal cuando se deben abrir los tubos tranquilizadores para
mediciones manuales

Requisitos del tubo tranquilizador

La matriz de antenas con tubo tranquilizador del Rosemount 5900C se ajusta a las bridas y
tubos de 5, 6, 8, 10y 12 in. La adaptacion se logra al seleccionar una matriz de antena con
tubo tranquilizador.

El tubo tranquilizador debe utilizarse en posicién vertical® dentro de 0,5° (0,2 m por
encima de 20 m).

Tabla 3-6 muestra el rango amplio de cronogramas y didametros internos del tubo donde se
pueden montar las matrices de antena.

Tabla 3-6: Tamaiio de la antena y didmetro interno adecuado del tubo

Tamafio de la antena | Dimension de la ante- | Adecuado para la dimensién del tubo
(in) na (mm) ~ . N
Tamaio Diametro interno
(mm)

5 120,2 SCH10-SCH60 125,3-134,5

6 145,2 SCH10-SCH60 150,3-161,5

8 189 SCH20-SCH80 193,7 - 206,3

10 243 SCH10-SCH60 247,7 - 264,7

12 293,5 SCH 10-40-XS 298,5-314,7

(3) Comunicarse con Medicién de Tanques Rosemount/Emerson para obtener asesoria si no puede cumplir este

requisito.
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Requisitos de la brida

El Rosemount 5900C con matriz de antena de tubo tranquilizador se adapta a las bridas de
5,6,8,10y 12 in. El medidor tiene una brida para sellar el tanque. La brida del tanque debe
estar en posicién horizontal dentro de un alcance de +2°.

Figura 3-11: La brida debe estar en posicion horizontal dentro de un alcance de +2°.

o MAX

Instalacion recomendada

Al disefar nuevos tanques, se recomienda utilizar un tubo tranquilizador de 8 in o mas
grande. Esto es particularmente importante en los tanques con productos pegajosos

y viscosos. Consultar el plano D9240041-917 “Tubos tranquilizadores recomendados”
para obtener mas informacién sobre los tubos tranquilizadores recomendados para

el Rosemount 5900C. Antes de comenzar a fabricar un nuevo tubo tranquilizador,
recomendamos comunicarse con Emerson Automation Solutions/Medicién de tanques de
Rosemount para obtener asesoria.

Para obtener el mejor rendimiento, el area total de las ranuras u orificios en el tubo
tranquilizador no debe exceder los valores que aparecen en la Tabla 3-7 a continuacion.
Los valores enumerados hacen referencia al drea total de orificios en la longitud total del
tubo sin importar su longitud. En algunos casos, es posible que exista un area total mas
grande que la establecida en la Tabla 3-7. Cuando se exceden los limites, comunicarse con
Emerson Automation Solutions/Medicién de tanques de Rosemount para obtener asesoria.

Tabla 3-7: Area maxima de ranuras y orificios

Dimension del tubo (in) Area maxima de ranuras u orificios (m2)

5 0,1

6 0,1

8 0,4

10 0,8

12 1.2
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Espacio libre

Se recomienda utilizar el siguiente espacio libre para el montaje del Rosemount 5900C con
matriz de antena de tubo tranquilizador:

Figura 3-12: Requisitos de espacio libre para la version fija del Rosemount 5900C con
matriz de antena

A

C
NANANANANANANAAN —
¥ 5
Tabla 3-8: Requisitos de espacio libre
Posicién Espacio libre
A Espacio recomendado de 550 mm (22 in) para la instalacion y el servicio
B Espacio recomendado de 500 mm (20 in) para la instalacion y el servicio
C Minimo de 800 mm (31 in) para la precision mas alta
Minimo de 500 mm (20 in) con precision reducida
D Superficie del producto
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Figura 3-13: Requisitos de espacio libre para la version con escotilla del
Rosemount 5900C con matriz de antena

A
A B
B
|
A /
C ‘
S D
Y
Tabla 3-9: Espacio libre
Posicién Espacio libre
A Consultar Tabla 3-10
B Espacio recomendado de 500 mm (20 in) para la instalacion y el servicio
C Minimo de 800 mm (31 in) para la precisién mas alta
Minimo de 500 mm (20 in) con precisién reducida
D Superficie del producto
Tabla 3-10: Espacio libre (A) para abrir la escotilla
Tamafio de la antena | Espacio (A) (mm/in)
(in)
5 470/18,5
6 470/18,5
8 480/18,9
10 490/19,3
12 490/19,3
42
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3.2.4

Requisitos de la antena de LPG/LNG

Medicion de temperatura y presion

Las mediciones de temperatura y presion son un prerrequisito para las mediciones de
nivel de alta precisién en los tanques LPG/LNG. Un sistema de medicion de tanques
Rosemount puede incluir medidores de nivel por radar Rosemount 5900C, transmisores
de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S, transmisores de temperatura
Rosemount 644 asi como los transmisores de presién para obtener todas las variables de
medicién necesarias.

Tubo tranquilizador y pin de verificacién

Se debe instalar un tubo tranquilizador antes de la instalacién del medidor. El tubo
tranquilizador lo proporciona el cliente y se debe fabricar de acuerdo con los planos de
instalacién.

Se recomiendan tres tipos de tubo de acero:
« DN100

*  Tubo de acero inoxidable de 4 in, SCH 10
+  Tubo de acero inoxidable de 4 in SCH 40

Cuando pida el medidor de nivel especifique el tipo de tubo en el formulario de
Informacién requerida del sistema (RSI).

El tubo tranquilizador debe estar vertical a £0,5° y la brida del cliente debe estar horizontal
a +1°, como se ilustra en la Figura 3-14.

El tubo tranquilizador se fabrica con cierta cantidad de orificios que permiten la circulacién
adecuada del producto y para garantizar la igualacién de la densidad del producto dentro

y fuera del tubo. El didmetro del orificio debe medir 20 mm o 3/4”. Todos los orificios en la

seccién superior del tubo tranquilizador se deben colocar en linea en un lado del tubo.

El pin de verificacion le permite verificar las mediciones del Rosemount 5900C cuando el
tanque esta presurizado. Esta instalado en el tubo tranquilizador, en un orificio orientado a
90 grados de los demas orificios.

El pin de verificacién se debe colocar en una posiciéon de 1200 mm (47 in) de la brida como
se ilustra en la Figura 3-14. Debe existir una distancia minima de 200 mm (8 in) entre el pin
de verificacién y el nivel maximo del producto. Para cumplir con este requisito, el pin de
verificacion se debe instalar mas alto, hasta 1000 mm debajo de la brida.

El pin de verificacion se debe alinear con un orificio del tornillo en la brida del tubo
tranquilizador como se muestra en la Figura 3-14. La posicion del pin de verificacién debe
estar claramente marcada en la brida del tubo tranquilizador (consultar la Figura 3-14)
para permitir la alineaciéon adecuada del Rosemount 5900C

Consultar el plano de instalacién D9240 041-910 del tubo tranquilizador de LPG/LNG para
obtener informacién sobre cémo instalar el pin de verificacién en el tubo tranquilizador.
Las instrucciones de instalacién se adjuntan con el pin de verificacién y placa de desviacién.

Consultar Configuracion de LPG y Sistema de medicion de tanques Rosemount en
el manual del configuracion para obtener mas informacion sobre cémo configurar el
Rosemount 5900C para mediciones de LPG/LNG.
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Figura 3-14: Instalacién del pin de verificacion y requisitos de inclinacion para la brida
y el tubo tranquilizador
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1000 < L <2500 mm (39 <L <98 in). El pin de verificacion se orienta hacia el ori-
Recomendado: 1200 mm (47 in) ficio del perno en la marca de la brida del
tubo
200 mm minimo (8 in) desde el pin de verifi- Orificio del perno
cacion hasta el producto
Orificio para el pin de verificacion; didam. 20 Alinear el pin de verificacién y el orificio del
mm. perno a 1°
Orificios para la igualacién de densidad; @ Maximo 1°
20 mm (3/4in)
500 mm (20 in) Maximo 0,5°
Marca sobre la brida del tubo tranquilizador
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Placa de desviacion con anillo de calibracion

Una placa de desviacidn esta instalada en el extremo inferior del tubo tranquilizador y esta
integrada con un anillo que se utiliza para calibrar el medidor durante la fase de instalacién
cuando el tanque estd vacio. Las instrucciones de instalacién se adjuntan con el pin de
verificacion y placa de desviacion.

Figura 3-15: Tubo tranquilizador con placa de desviacion y pin de verificacién

Tubo tranquilizador
Soporte

Minimo 150 mm (6 in)
Anillo de calibracién
Placa de desviacion

moS9 N>

La placa de desviacién se puede conectar al tubo tranquilizador utilizando uno de los
siguientes tres métodos:

* Soldadura
* Tornilloy tuerca M4
*  Remaches

Para las dimensiones del tubo de 4 in, SCH 40 y DN 100, se necesita un anillo adicional para
la placa de desviacidon como se muestra en la Figura 3-16 y Figura 3-17.

Ver Configuracién de LPG y Medicién de tanques Rosemount en el manual del
configuracién del sistema , para obtener mas informacién sobre cémo configurar el
Rosemount 5900C para mediciones de LPG/LNG.
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Figura 3-16: Montaje de la placa de desviacion en el tubo de 4 in SCH 40

A. El anillo esté marcado con 4” SCH40

Figura 3-17: Montaje de la placa de desviacion en el tubo DN 100

A. El anillo esté marcado con DN100
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Espacio libre

Se recomienda utilizar el siguiente espacio libre para el montaje del Rosemount 5900C con
antena LPG/LNG:

Figura 3-18: Requisitos de espacio libre para el Rosemount 5900C con antena de
LPG/LNG

A

T /

L@'

A. Espacio recomendado de 550 mm (22 in) para la instalacién y el servicio

Espacio recomendado de 1000 mm (39 in) para la instalacién y el servicio

C. Minimo de 1200 mm (47 in) hacia la superficie del producto para obtener la precisién
mds alta. Minimo de 800 mm (31 in) con precisién reducida

Transmisor de presién opcional

E. Superficie del producto

o

S
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Tubo de extension para distancia minima
El medidor de nivel por radar Rosemount 5900C se debe colocar de manera que quede
una separacién minima de 1200 mm (47 in) entre la brida y el nivel maximo del producto
(consultar Tubo tranquilizador y pin de verificacidn). Si es necesario, se puede usar un tubo
de extensién para elevar el medidor de nivel. Esto permitird que las mediciones estén lo
mas cerca posible de la parte superior del tanque, como se ilustra en la Figura 3-19.
Figura 3-19: Rosemount 5900C con tubo de extensién

A. Tubo de extension

B. 1200 mm (47 in) minimo hacia la superficie del producto
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3.3 Instalacion mecanica
3.3.1 Antena parabdlica

Montaje de la junta esférica con abrazaderas
Seguir esta instruccion al instalar la junta esférica con abrazaderas en una brida.
Requisitos previos

1. Utilizar una brida de 6-30 mm de grosor.

2. Asegurarse de que el didametro del orificio mida 96 mm. Hacer una pequefia cavidad
en un lado del orificio de la brida.

Figura 3-20: Requisitos de la brida

50

A. Cavidad

Procedimiento

1. Colocar la junta térica sobre la brida e insertar la junta esférica en el orificio.
Asegurarse de que el pin de guia en el lado de la junta esférica se ajuste en la
cavidad de la brida.

A. Junta esférica
B. Tuerca
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2. Apretar la tuerca de manera que la junta esférica ajuste bien en la brida (par de
torque de 50 Nm).
Montaje de la junta esférica soldada
Sequir esta instruccién cuando instale la junta esférica soldada en una brida.
Requisitos previos
Para montaje horizontal, asegurarse de que el diametro del orificio mida 116 £+ 2 mm de
acuerdo con los requisitos del capituloRequisitos de la antena parabdlica.
Figura 3-21: Requisitos de la brida
A
A 116 £2mm
B. 6-38 mm
En caso de que no se cumplan los requisitos de la brida que aparecen en el capitulo
Requisitos de la antena parabdlica el orificio se debe tornear en forma de évalo preparado
para la soldadura inclinada de la junta esférica.
Procedimiento
1. Dejar las placas protectoras sobre la junta esférica hasta que termine de soldar.
Estas placas protegen la superficie de la junta esférica contra las chispas de
soldadura.
A
=
—B
= <2 (=
A. Placa protectora
B. Junta esférica
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2. Asegurarse de que la junta esférica esté instalada de manera que la ranura esté
orientada hacia arriba cuando la brida se coloque sobre la boquilla del tanque.

A. Ranura

3. Sila brida del tanque esta inclinada, asegurarse de que la junta esférica esté
soldada de manera que quede horizontal cuando se coloque sobre el tanque.

La inclinacién de la brida del tanque no debe exceder los 17 grados.

1 60 mm (2,4 in)

Sl <7

4. Retirar las placas protectoras cuando la junta esférica esté soldada a la brida.

AP

A_

A. Placa protectora

Montaje de la antena parabdlica

Esta seccién describe como instalar el Rosemount 5900C con antena parabdlica.
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Sequir esta instruccién al instalar la antena parabdlica y el conjunto de cabezas del
transmisor en un tanque.

Requisitos previos

« Consultar los Requisitos de la antena parabdlica para obtener las consideraciones antes
de instalar el medidor en el tanque.

« Revisar que todas las partes y herramientas estén disponibles antes de llevarlas hasta la
cubierta del tanque.

Procedimiento

1. Ajustar el reflector parabdlico sobre el alimentador de la antena y apretar los cinco
tornillos M5.

?@ EQ_A

Lk

A. Mb5x5
B. Reflector parabdlico
C. Alimentador de la antena

2. Revisar que todas las piezas estén montadas de manera adecuada.
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3. Colocar las dos juntas téricas en las ranuras sobre la superficie superior de la junta
esférica.

A. 2juntas téricas
B. Ranuras

C. Junta esférica
D. Brida
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4. Girar la brida e insertar la guia de onda de la antena en el orificio de brida

—A
<>)—8B

Tuerca

Arandela con lenglieta

Placa de etiqueta de la antena
Tuerca mariposa

Arandela esférica

Arandela de tope

Brida

Guia de onda de la antena

TOTmMON >

5. Instalar las arandelas y tuercas.

Observar que el propésito de la arandela de tope es evitar que la antena se caiga
dentro del tanque. Por consiguiente se debe ajustar bien a la guia de onda de la
antena.
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6. Apretar con la mano la tuerca mariposa y la tuerca superior.

A. Tuerca mariposa
B. Tuerca superior

7. Colocar el conjunto de antenay brida sobre la boquilla del tanque y apretar los
tornillos de la brida.

A. Guia de onda de la antena
B. Brida

C. Antena
D. Boquilla
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8. Colocar el medidor de nivel sobre la guia de onda de la antena. Asegurarse de que el
pasador de guia dentro de la cabeza del transmisor ajusta a la ranura de la guia de
onda de la antena.

A. Tuerca
B. Guia de onda de la antena
C. Tuerca mariposa

9. Apretar la tuerca que conecta la cabeza del transmisor con la antena.
10. Aflojar parcialmente la tuerca mariposa.

11. Alinear el medidor utilizando una linea de visién junto con los tornillos en la parte
superior de la cabeza.

A. Tanque
B. Centro del tanque
C. Linea de visién
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12. Asegurarse de que el medidor esté orientado en un angulo de 45° hacia la linea de
visién desde el centro del tanque hasta la pared.

13. Utilizar las marcas de la arandela esférica para ajustar el medidor de manera que la
antena esté ligeramente inclinada a 1,5° hacia el centro del tanque.

Nota
Para productos con alta condensacién como el alquitrdn el medidor se debe colocar
con una inclinacién de 0° para lograr la maxima intensidad de sefial.

. Marcas

A
B. Tuberia

C. Centro del tanque

D. Inclinar la antena a 1,5° hacia el centro del tanque

14. Apretar la tuerca mariposa.
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15. Puede utilizarse un nivel (opcional) para verificar la inclinacién correcta de 1,5° hacia
el centro del tanque. Asegurarse de que el nivel esté sobre una superficie plana'y
firme en la parte superior de la cabeza del transmisor. Si es necesario, aflojar la
tuerca mariposa y ajustar el medidor.

Nota
Asegurarse de que la burbuja de aire haga contacto, pero que no pase la marca de

A. Tuerca mariposa

16. Apretar firmemente la tuerca mariposa.

17. Apretar la tuerca superior para bloquear la tuerca mariposa (es posible que se
deba retirar temporalmente la cabeza del transmisor para dejar espacio para las
herramientas, si es necesario) y asegurarla doblando la arandela mariposa sobre la
tuerca.

A. Tuerca superior
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18. Conectar y configurar el medidor con el software Rosemount TankMaster WinSetup
(consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual del configuracién del
sistema).
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3.3.2 Montaje de la antena cénica con sellado de teflon
En esta seccién se describe cdmo instalar el Rosemount 5900C con antena cénica y sellado
de tefldn.

Seguir estas instrucciones para instalar la antena cénica con sellado de teflén en un
tanque.

Requisitos previos

Consultar los Requisitos de antena cénica para obtener informacién sobre las
consideraciones de montaje antes de instalar el medidor en el tanque.
Procedimiento

1. Retirar el anillo de bloqueo y el adaptador de la antena. Montar la brida en la parte
superior de la placa cénica. Asegurarse de que el lado inferior de la brida quede
plano y que todos los componentes estén limpios y secos.

Nota
No utilizar ninguna junta en la parte superior de la placa.

A I

34mm(1.3in.)

A. Placa de etiqueta de la antena
B. Brida
C. Placa
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2. Colocar la placa de etiqueta de antena y fijar la brida con la tuerca de traba. Verificar
que la tuerca se ajusta estrechamente a la brida.

A

( J
A. Placa de etiqueta de la antena
B. Tuerca de traba

3. Colocar cuidadosamente la brida y la antena cénica en la boquilla del tanque.
Apretar mediante las tuercas y los tornillos.

A. Junta
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4, Montar el adaptador WGL en la parte superior de la funda. Fijar el adaptador WGL
con el anillo de bloqueo.

A. Anillo de bloqueo
B. Adaptador WGL
C. Funda
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5. Montar el tubo de la guia de onda. adaptador, la tuerca de la guia de onday el

manguito protector en la parte superior del manguito. Ajustar la tuerca de la guia
de onda.

—A

i g 1IN

A. Manguito protector

B. Tuerca de la guia de onda
C. Adaptador

D. Tubo de la guia de onda
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6. Montar la cabeza del transmisor y apretar la tuerca. Asegurarse de que el pasador
guia dentro de la cabeza del transmisor ingrese en la ranura del adaptador.

[
[

p
p

A. Cabeza del transmisor
B. Tuerca
C. Adaptador

7. Conectary configurar el medidor utilizando el software TankMaster WinSetup
de Rosemount (consultar Medicién de tanques de Rosemount en el manual del
configuracién del sistema).

[
[

P
1

q
q
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3.33 Montaje de la antena cdnica con sellado de cuarzo
En esta seccién se describe cdmo instalar el Rosemount 5900C con antena cénica y sellado
de cuarzo.

Seguir estas instrucciones para instalar la antena cénica con sellado de cuarzo en un
tanque.

Requisitos previos

Consultar los Requisitos de antena cénica para obtener informacién sobre las
consideraciones de montaje antes de instalar el medidor en el tanque.
Procedimiento

1. Retirar el anillo de bloqueo y el adaptador de la antena. Montar la brida en la parte
superior de la placa cénica. Asegurarse de que el lado inferior de la brida quede
plano y que todos los componentes estén limpios y secos.

Nota
No utilizar ninguna junta en la parte superior de la placa.

I
)

A

| D
|

34mm(1.3in.) g

O =~

A. Placa de etiqueta de la antena
B. Brida
C. Placa
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2. Colocar la placa de etiqueta de antena y fijar la brida con la tuerca de traba. Verificar
que la tuerca se ajusta estrechamente a la brida.

A. Placa de etiqueta de la antena
B. Tuerca de traba
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3. Colocar cuidadosamente la brida y la antena cénica en la boquilla del tanque.
Apretar mediante las tuercas y los tornillos.

A. Junta
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4, Montar el adaptador WGL en la parte superior de la funda. Fijar el adaptador WGL
con el anillo de bloqueo.

A. Anillo de bloqueo
B. Adaptador WGL
C. Funda

5. Montar el adaptador, la tuerca de la guia de onda y el manguito protector en la
parte superior del manguito. Ajustar la tuerca de la guia de onda.

—A

i

[[ i

1

A. Manguito protector
B. Tuerca de la guia de onda
C. Adaptador
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6. Montar la cabeza del transmisor y apretar la tuerca. Asegurarse de que el pasador
guia dentro de la cabeza del transmisor ingrese en la ranura del adaptador.

[
[

p
p

A. Cabeza del transmisor
B. Tuerca
C. Adaptador

7. Conectary configurar el medidor utilizando el software TankMaster WinSetup
de Rosemount (consultar Medicién de tanques de Rosemount en el manual del
configuracién del sistema).

[
[

P
1

q
q
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3.34 Montaje de la antena del tubo tranquilizador de 2 in
Esta seccién describe como instalar el Rosemount 5900C con antena para tubo
tranquilizador de 2 in.
Seguir estas instrucciones para instalar la antena para tubo tranquilizador de 2 in en un
tanque.
Procedimiento
1. Medir la altura del tanque R. La altura del tanque se mide desde la parte superior de
la brida del tubo tranquilizador hasta la parte inferior del tanque.
2. Si el tanque tiene una altura superior a 3 m (9,8 ft), conectar dos tuberias usando un
acoplamiento para tubos.
I
/ A
B
R C
D
L/
A. Tubo tranquilizador
B. Tubo del soporte
C. Dos tuberias si el tanque tiene mds de 3 metros
D. Cortar del tubo inferior
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3. Conectar la placa de desviacién al tubo inferior con dos abrazaderas de manguera.
La placa de desviacién permite medir hasta en el fondo de un tanque vacio.
Comprobar que el tubo inferior estd cortado para dejar espacio para una placa de

desviacién y unos 20 mm (0,8 in) de espacio libre entre el fondo del tanque y la placa
de desviacién.

Nota

Los tubos de 7 m (23 ft) o tubos tranquilizadores mas largos pueden requerir anclaje
para resistir mejor los movimientos de los tanques.

/

Acoplamiento de tubos
Abrazaderas para manguera
Placa de desviacién

60 mm

20 mm

moO9 N>
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4. Conectar los tubos mediante un acoplamiento para tubos.

A .
= |

2l
yT@W/
|| ls

| 4

A. Acoplamiento de tubos

)

=4

2

r
?

)

5. Apretar las cinco tuercas Mé.

©)

A 5x M6
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6. Revisar los extremos del tubo mirando a través de las ranuras del lado acoplamiento
del tubo. Asegurarse de que no haya espacio de separacién entre los extremos de
los tubos.

3)
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7. Insertar el tubo tranquilizador en el tubo de soporte. Colocar una junta entre la
brida del tanque y la brida de la tuberia. El diametro minimo del tubo de soporte
es de 86 mm (3,39 in) sin el acoplamiento del tubo y de 99 mm (3,90 in) con el
acoplamiento del tubo. Asegurarse de que la inclinacién del tubo tranquilizador sea
menor de 1°.

e NN b

Q\_/

Brida del tubo tranquilizador
Junta

Brida del tanque

Tubo del soporte

Tubo tranquilizador

Mdximo 1°

mTmOS N>
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Montaje de la cabeza del transmisor y la antena

Seguir estas instrucciones paso a paso para instalar la antena para tubo tranquilizador de
2iny la cabeza del transmisor.

Procedimiento

1. Retirar el anillo de bloqueo y el adaptador de la antena. Montar la brida en la antena
y apretar la tuerca. Usar una brida con didametro de orificio central de 34 mm (1,3 in)
y grosor maximo de 42 mm (1,7 in).

Tuerca

Brida

<42 mm (1,7 in)

Didmetro de 34 mm (1,3 in)

Sn®m>

2. Montar el adaptador WGL y fijarlo con el anillo de bloqueo.

A—r
=3

A. Tuerca de traba
B. Adaptador WGL
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3. Montar el conjunto de la brida y la antena en el tanque. Colocar una junta entre la
brida y el tubo tranquilizador. Apretar mediante las tuercas y los tornillos.
Nota
Medir el diametro interno del ducto antes de cerrar el tubo tranquilizador. Esto se
debe ingresar durante la configuracion.
A. Brida
B. Junta
C. Antena
D. Brida del tubo tranquilizador
E. Junta
F. Tubo tranquilizador
G. Tubo del soporte
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4. Si se utiliza teflon como material de sellado del tanque, insertar el tubo de la guia
de onda en el tope de la guia de onda. Colocar el manguito protector en la brida.
(Cuando se utiliza cuarzo como material de sellado del tanque, el tubo de la guia de
onda esta integrado con la antena).

Tuerca

Manguito protector
Tuerca de la guia de onda
Adaptador

Tubo de la guia de onda
Pasador guia

A
B.
C
D.
E.
F.

5. Montar la cabeza del transmisor. Comprobar que los pasadores guia del adaptador
se ajusten a las ranuras correspondientes en el tope de la guia de onda.

6. Apretar la tuerca.

7. Conectary configurar el medidor utilizando el software TankMaster WinSetup
de Rosemount (consultar Medicion de tanques de Rosemount en el manual del
configuracién del sistema).
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3.3.5 Montaje de la antena del tubo tranquilizador de 1 in

Esta seccién describe como instalar el Rosemount 5900C con antena para tubo
tranquilizador de 1 in.

La antena para tubo tranquilizador de 1 in es adecuada para las mediciones en tanques
con boquillas pequefias y tanques turbulentos con productos limpios. La configuraciéon del
software es sencilla, ya que los objetos en el tanque no influyen en el rendimiento de la
medicion.

Seguir estas instrucciones para instalar la antena para tubo tranquilizador de 1 in en un
tanque.

Procedimiento

1. Cortar el tubo para que quede a unos 20 mm (0,8 in) del fondo del tanque. Utilizar
una placa de desviacién para garantizar mediciones fiables cuando el tanque esta
vacio.

=

|
— — 1

A. Placa de desviacién

78 Manual de referencia



Manual de referencia Instalacién
00809-0109-5901 Marzo 2023

2. Retirar el anillo de bloqueo y el adaptador de la antena. Montar la brida en el tubo y
apretar la tuerca. Usar una brida con un didmetro de orificio de 34 mm (1,3 in).

A. Tuerca
B. Brida
C. Junta
D. Didmetro de 34 mm (1,3 in)

3. Montar el adaptador WGL y fijarlo con el anillo de bloqueo.

A——r
e

—=

A. Anillo de bloqueo
B. Adaptador WGL
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4. Insertar el tubo tranquilizador de 1 in en la boquilla. Colocar una junta entre el tubo
tranquilizador y la brida del tanque.
A. Tubo tranquilizador de 1 in
B. Junta
C. Brida del tanque
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5. Insertar el tubo de la guia de onda en el adaptador y colocar el manguito protector
en la brida.

Tuerca

Manguito protector
Tuerca de la guia de onda
Adaptador

Tubo de la guia de onda
Pasador guia

mTmOS N>

6. Montar la cabeza del transmisor. Verificar que los pasadores guia del adaptador se
introducen en las ranuras correspondientes en el tope de la guia de onda.

7. Apretar la tuerca.
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3.3.6 Antena cdnica extendida

La antena cdnica extendida es adecuada para tanques con boquillas largas o tanques
donde se deben evitar las mediciones en la regién cercana a la boquilla.

Usar la antena cénica extendida si:

« la boquilla estd alta (consultar Figura 3-22):
— Antena ANSI de 4 in para boquillas de mas de 300 mm (11,8 in)

— Antena ANSI de 6 in para boquillas de mas de 400 mm (15,8 in)
+ hay objetos perturbadores cerca de la abertura del tanque (consultar Figura 3-23)
+ hay una superficie rugosa en el interior de la boquilla (consultar Figura 3-24)

« laboquilla presenta irregularidades o diferencias de altura (consultar Figura 3-24)

Figura 3-22: Tanque subterraneo con boquilla alta
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Figura 3-23: Objetos perturbadores cerca de la boquilla del tanque

ﬁ I

.

Figura 3-24: Irregularidades de las boquillas

TE I

B C

m .

A. Oxido o depésito
B. Diferencia de altura
C. Soldadura defectuosa

Montaje del medidor

Seguir esta instruccion cuando se instale el Rosemount 5900Ccon antena cénica extendida
Requisitos previos

1. Medir la distancia total A entre la brida y el nivel maximo del producto.
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L A~ A~ A~

2. Lalongitud estandar de la antena cénica extendida es de 500 mm (20 in). Si la
distancia A entre la brida y el nivel maximo del producto es mas pequefioa, la
antena debe cortarse para cumplir con las siguientes especificaciones:

+ ladistancia entre la antena y el techo del tanque es de >20 mm (0,8 in)
« la distancia entre el nivel maximo del producto y la antena es de >30 mm (1,2 in)

* la antena se corta con una abertura inclinada de 15°

4 p—
Min. 20 mmi - -
0,8in
¢ ) 15°
Min. 30 mm
X i (1,21in)
Nivel max.
L A~

Debido a la abertura inclinada de la antena, la direccién del haz del radar se cambia
ligeramente hacia el extremo corto de la apertura de la antena. Si hay objetos presentes, lo
que puede causar ecos de radar perturbadores, la antena debe estar orientada de manera
que los objetos que molestan no interfieran con la sefial del radar.

Procedimiento

1. Montar la antena y la cabeza del transmisor de la misma manera que se monta un
medidor con una antena cénica estandar.

84 Manual de referencia



Manual de referencia

Instalacién
00809-0109-5901

Marzo 2023

A. Manguito protector

B. Tuerca de la guia de onda
C. Adaptador
D.
E.
F.

Tubo de la guia de onda
Brida
Junta

2. Ajustar los siguientes pardmetros de antena utilizando la herramienta de
configuracién seleccionada (Rosemount TankMaster es la herramienta de
configuracién recomendada):

+ Tipo de antena, consultar Configurar el tipo de antena con TankMaster™
WinSetup.

+ Distancia de espera (H), consultar Configurar la distancia de rechazo mediante
TankMaster™ WinSetup

« Distancia de calibracién

Consultar también Configuracion para obtener mas informacion sobre como
configurar el Rosemount 5900C.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 85



Instalacion
Marzo 2023

Manual de referencia
00809-0109-5901

86

Configurar el tipo de antena con TankMaster™ WinSetup

Para establecer el tipo de antena utilizando el software de configuracién TankMaster,
hacer lo siguiente (otras herramientas de configuracién utilizan otros procedimientos):

Procedimiento

1. Iniciar el software de configuracién Rosemount™ TankMaster WinSetup.

2. En el espacio de trabajo WinSetup, hacer clic con el botén derecho en el icono del
dispositivo.

3. Seleccionar Properties (Propiedades) y abrir la pestafia Antenna (Antena).

4. De lista desplegable Antenna Type (Tipo de antena), seleccionar el tipo de antena
correspondiente. Por ejemplo, para una antena cénica extendida de 4 in con sellado
de teflén, elegir Cone 4" PTFE (Cénica de 4 in de teflon).

Configurar la distancia de rechazo mediante TankMaster™
WinSetup

Para establecer la distancia de rechazo utilizando el software de configuraciéon TankMaster,
hacer lo siguiente:

Requisitos previos
Utilizar la siguiente férmula para calcular la distancia de rechazo (H) adecuada:
H=0,03 + Lext

donde Ley; es la longitud de la antena cénica extendida (en metros).

Figura 3-25: Distancia de rechazo para la antena cénica extendida

L

Lext
Espera (H)

30 mm (1,2 in)

Procedimiento

1. Iniciar el software de configuracién Rosemount™ TankMaster™ WinSetup.

2. En el espacio de trabajo WinSetup, hacer clic con el botén derecho en el icono del
dispositivo.

3. Seleccionar Properties (Propiedades) y abrir la pestafia Antenna (Antena).

4. Enel campo de entrada Hold Off (Retencién), escribir la distancia de Hold Off
(Retencion).
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Configurar la distancia de calibracién mediante TankMaster”
WinSetup

La extension de la antena cdnica provoca un pequerio error de desviacion que debe
calibrarse ajustando el parametro Calibration Distance (Distancia de calibracién).

Procedimiento

1. Iniciar el software de configuracién Rosemount™ TankMaster™ WinSetup.

2. En el espacio de trabajo WinSetup, hacer clic con el botén derecho en el icono del
dispositivo.

3. Seleccionar Properties (Propiedades) y abrir la pestafia Geometry (Geometria).
4. Ingresar el valor de Calibration Distance (Distancia de calibracién):

« Para una antena cénica de 4 in la distancia de calibracién es de unos 2 mm por
cada extensién de 100 mm

« Para una antena cénica de 6 in la distancia de calibracién es de unos 1 mm por
cada extensién de 100 mm

* Parauna antena cdnica de 8 in la distancia de calibracién es 0
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3.3.7 Matriz de antena - Version fija

Requisitos previos

Consultar los Requisitos de la antena con tubo tranquilizador para obtener informacion
sobre las consideraciones de montaje antes de instalar el medidor en el tanque.

Medir el diametro interno del ducto antes de cerrar el tubo tranquilizador. Introducir este
valor durante la configuracion.

Sequir esta instruccién al instalar la version fija de la matriz de antena del
Rosemount 5900C.
Procedimiento

1. Insertar la guia de onda de la antena dentro del orificio de la brida y colocar la
etiqueta de la antena en su posicién, con el texto hacia abajo.

S

A. Tuerca
B. Placa de etiqueta de la antena
C. Guia de onda de la antena

2. Apretar la tuerca.

A. Tuerca

3. Asegurar la tuerca al doblar la lengUeta en la placa de la etiqueta sobre la tuerca.

4. Doblar la placa de la etiqueta de la antena en la marca de la ranura en una posicién
donde el texto quede claramente visible

88 Manual de referencia



Manual de referencia Instalacién
00809-0109-5901 Marzo 2023

5. Colocar el conjunto de antenay brida sobre la boquilla del tanque y apretar los
tornillos de la brida.

A. Junta

6. Colocar cuidadosamente el medidor sobre la guia de onda de la antena y apretar
la tuerca. Asegurarse de que el pasador de guia dentro de la cabezal de transmisor
calce en la ranura de la guia de onda.

A. Tuerca
B. Guia de onda de la antena
C. Ranura
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7. Conectary configurar el medidor utilizando el software TankMaster WinSetup
de Rosemount (consultar Medicién de tanques de Rosemount en el manual del
configuracién del sistema).
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3.3.8 Matriz de antena con escotilla con bisagras

Requisitos previos

Consultar los Requisitos de la antena con tubo tranquilizador para obtener informacién
sobre las consideraciones de montaje antes de instalar el medidor en el tanque.

Seguir esta instruccion al instalar la versién de la matriz de antena con escotilla con
bisagras del Rosemount 5900C

Procedimiento

1. Instalar la escotilla sobre la boquilla. La escotilla tiene una brida soldada con un
patrén de orificio que se ajusta a la brida de la boquilla.

© /
g ‘-| |§f
— p <U

A €A
/,—'"
=

(o\—/

A. Junta

2. Apretar los tornillos de la brida. Las escotillas mas pequefias pueden tener un par de
pernos de pasador ademas de los tornillos.
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3. Instalar la antena sobre la tapa. Asegurarse de que el pasador de guia dentro de la
tapa ajuste en la ranura de la guia de onda de la antena.

A B C

A. Antena
B. Guia de onda de la antena
C. Ranura

4. Apretar la tuerca que fija la antena a la tapa.

A. Tuerca
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5. Revisar que la junta térica esté asentada correctamente alrededor de la cubiertay
presionada detras de la placa de sonda manual.

A

x

A. Junta térica
B. Placa de sonda manual

6. Cerrar la tapay apretar el tornillo de seguridad.

A. Guia de onda de la antena

B. Apretar el tornillo de sequridad
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7. Colocar cuidadosamente el medidor sobre la guia de onda de la antena y apretar
la tuerca. Asegurarse de que el pasador de guia dentro de la cabeza del transmisor
calza en la ranura de la guia de onda de la antena.

A. Tuerca
B. Guia de onda de la antena
C. Ranura
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8. Conectary configurar el medidor utilizando el software TankMaster WinSetup
de Rosemount (consultar Medicién de tanques de Rosemount en el manual del
configuracién del sistema).
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3.3.9 Antena de LPG/LNG

Requisitos previos

Asegurarse de que todas las partes y herramientas estén disponibles antes de llevarlas
hasta la cubierta del tanque.

Nota

Debe haber una marca en la brida del tubo tranquilizador que muestre la direccion del
pin de verificacién. Revisar cuidadosamente que el cierre esté alineado con la marca de la
brida del tubo tranquilizador como se describe a continuacion.

Consultar los Requisitos de la antena de LPG/LNG para obtener informacién sobre las
consideraciones de montaje antes de instalar el medidor en el tanque.

Segquir esta instruccién paso por paso cuando instale la antena LPG/LNG .

Procedimiento

1. Instalar el tubo tranquilizador segun el plano de instalacién mecanica 9240041-910.

2. Revisar que la antena cénica se ajuste al tubo tranquilizador. La separacion entre la
antena cénicay el tubo no debe exceder 2 mm.

1 /\ [—

—| [«—A

A. Mdximo 2 mm
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3. Instalar la antena sobre el cierre utilizando cuatro tornillos Allen M6. Tener cuidado
al manejar el cierre y el conjunto de la antena. Es importante no dafiar la antenay
que no tenga muescas.

Dejar la tapa protectora en la guia de onda hasta que la antena esté instalada.

Tapa protectora
Vdlvula de bola
Cierre

Cuatro tornillos M6
Antena

A
B.
C
D.
E.

4. Colocar una junta (proporcionada por el cliente) sobre la brida del tubo
tranquilizador.
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5. Ajustar cuidadosamente la antena en el tubo tranquilizador.

Cierre

Alinear la marca con la muesca en la brida del tubo
Brida del tubo tranquilizador

Muesca que indica la direccién del pin de verificacion
Boquilla

mOS N ®m>

6. Orientar el cierre de manera que la marca se alinee con la muesca de la brida del
tubo.

7. Apretar el cierre sobre la brida del tubo tranquilizador (tornillos y tuercas
proporcionados por el cliente).

El tanque ahora esta sellado y, en lo que respecta al equipo de Medicion de tanques
Rosemount, se puede presurizar.

Nota

Para una instalacién segura en un tanque presurizado, es importante que el
medidor se instale de acuerdo con las practicas, los cédigos, los estandares
internacionales, nacionales y locales correspondientes.

8. Retirar la tapa protectora de la guia de onda.

A. Tapa protectora
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9. Colocar el adaptador sobre la brida.

10.
11.
12.
13.

14.

Asegurarse de que los pasadores de guia en la brida ajusten en los orificios que
estan en la parte inferior del adaptador.

Cuatro tornillos M10

Soporte

Ranura

Marca

Brida

Vdlvula de bola

Transmisor de presién

Adaptador

Entrada para el transmisor de presion
Cierre

Orificios para los pasadores de guia

XRe==~ITOTmMO N>

Asegurarse de que la marca sobre el adaptador se alinee con la marca del cierre.
Instalar el soporte y el transmisor de presion.
Apretar los cuatro tornillos M10 con las arandelas.

Conectar el tubo de la entrada del transmisor de presién a la entrada de la brida 'y
apretar la tuerca.

Colocar el medidor de radar Rosemount 5900C en el adaptador. Asegurarse de que
el pasador de guia dentro de la guia de onda del medidor de nivel por radar ajusta
en la ranura del adaptador. La direccion del pin de verificacién se indica por medio
de las marcas de la brida del tubo tranquilizador y del cierre. Consultar Requisitos
de la antena de LPG/LNG para obtener mas informacion.

(La segunda ranura en el adaptador se utiliza para la verificacién de mediciones
cuando reemplaza el medidor de nivel TankRadar Rex con un Rosemount 5900C).
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15. Apretar la tuerca que conecta la cabeza del transmisor con el adaptador.

Nota

El adaptador tiene dos ranuras. Utilizar la que permite que la cabeza del transmisor
se alinee con el pin de verificacién como se ilustra en Paso 16.

—
NN

A~ A
/\/

£

Transmisor de presién

Soporte para el transmisor de presién
Tubo tranquilizador

Tuerca

Adaptador

Pin de verificacién

mTmOS N>

100 Manual de referencia



Manual de referencia

Instalacién
00809-0109-5901

Marzo 2023

16. Verificar que el cabezal del medidor de nivel esté alineado correctamente. La
cubierta del compartimiento de terminales debe estar paralela al pin de verificacién.

La muesca sobre la brida del tubo tranquilizador indica la direccién del pin de
verificacion.

| \
E
Medidor de nivel Rosemount 5900
Transmisor de presién
Marca que indica la direccion del pin de verificacién

Cubierta sobre el compartimiento de terminales
Paralelo

Pin de verificacién
Tubo tranquilizador

AmmOS N ®>

17. Conectary configurar el medidor utilizando el software Rosemount TankMaster
WinSetup (consultar Medicién de tanques de Rosemount en el manual del
configuracion del sistema.

18. Configurar el medidor de nivel para las mediciones de LPG (consultar la
Configuracion de LPG).
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Instalacion eléctrica

Entradas de cable/conducto

La carcasa de la electrénica tiene dos entradas para NPT de % - 14. También hay
adaptadores M20x1,5, minifast y eurofast opcionales disponibles. Las conexiones se deben
realizar de acuerdo con los cédigos eléctricos locales o de |a planta.

Asegurarse de que los puertos que no se utilicen estén sellados adecuadamente para
evitar que entre humedad u otra contaminacién en el compartimiento del bloque de
terminales de la carcasa de la electrénica.

Nota
Utilizar los tapones metalicos que se incluyen para sellar los puertos que no se utilicen.
iLos tapones plasticos instalados para la entrega no son suficientes como sello!

Nota

Se requiere cinta de sellado de las roscas (teflén) o pasta en las roscas macho del
conducto a fin de proporcionar un sello para el conducto al agua/polvo para cumplir
con la proteccion de ingreso necesaria y también habilitar la remocion futura del tapon/
prensaestopas.

NPT es un estandar para las roscas cénicas. Enganchar el prensaestopas con 5 o 6 roscas.
Tener en cuenta que algunos hilos quedaran fuera del alojamiento, segun se ilustra en
Figura 3-26.

Figura 3-26: Entrada del cable con prensaestopas roscado NPT
A

A. El prensaestopas roscado NPT deja varias roscas fuera de la carcasa

Asegurarse de que los prensaestopas para las entradas del cable cumplan con los
requisitos de clase IP 66 y 67.

Conexidon a tierra

La carcasa siempre se debe conectar a tierra de acuerdo con los cédigos eléctricos
nacionales y locales. De lo contrario, se puede perjudicar la proteccién que proporciona

el equipo. El método mas efectivo para la conexién a tierra es la puesta a tierra directa con
una impedancia minima.

Se proporcionan tres conexiones a tierra con tornillo. Dos estan ubicadas dentro del
compartimiento de terminales del alojamiento y la tercera esta en el alojamiento. Los

tornillos internos de conexién a tierra se identifican con un simbolo de conexién a tierra:
L

Nota
Es posible que la conexidn a tierra del transmisor por medio de una conexién de conductos
roscada no proporcione una conexién a tierra suficiente.
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Conexién a tierra - FOUNDATION" fieldbus

No se puede conectar a tierra el cableado de sefial del segmento fieldbus. Al conectar a
tierra uno de los cables de sefial es posible que se desconecte todo el segmento fieldbus.

Conexion a tierra del cable apantallado

Para proteger el segmento fieldbus contra ruido, las técnicas de conexion a tierra
recomendadas para cable apantallado normalmente incluyen un tnico punto de toma de
tierra para cada cable apantallado. El punto de conexién a tierra debe estar en la fuente de
alimentacion.

Los dispositivos disefiados para la conexién de “cadena tipo margarita” ofrecen una
terminal a través de lazo apantallada y aislada para permitir un blindaje continuo en toda
la red de Tankbus.

Para evitar los puntos de conexidn a tierra no intencionados se debe aislar la pantalla del
cable dentro del compartimiento de terminales.

3.4.3 Seleccion de cables para el Tankbus

Utilizar cableado de par trenzado blindado para la serie Rosemount 5900C con el fin de
cumplir con FISCO®, El cable preferido se conoce como cable fieldbus tipo “A”. Los cables
deben ser adecuados para el voltaje de alimentacién y estar aprobados para usarse en
areas peligrosas, donde corresponda. En EE. UU. se pueden utilizar conductos de cables a
prueba de explosiéon en las inmediaciones del tanque.

Usar un cable clasificado por lo menos 5 °C por encima de la temperatura ambiente
maxima.

Recomendamos utilizar el cable de seccion 1,0 mm2 o 18 AWG para facilitar el cableado. Sin
embargo, se pueden utilizar cables dentro del rango de 0,5 a 1,5 mmZ o de 20 a 16 AWG.

La especificacion de FOUNDATION™ Fieldbus de FISCO requiere que los cables de Tankbus
cumplan con los siguientes parametros del cable:

Tabla 3-11: Parametros FISCO para cables

Parametro(" Valor

Resistencia del lazo De 15 O/km a 150 Q/km

Inductancia del lazo De 0,4 mH/km a 1 mH/km

Capacitancia De 45 nF/km a 200 nF/km

Longitud maxima de cada cable del ramal@ 60 m en aparatos clase IIC y IIB

Longitud maxima del cable, incluido el enlace 1000 m en aparatos clase IICy 1900 m en apara-
troncal® y ramales tos clase IIB

(1) Para obtener mayor informacién, consultar los requisitos de la norma IEC 61158-2.

(2) Un ramal es una parte no terminada de la red.

(3) Un enlace troncal es la ruta de cable mds larga entre dos dispositivos de la red fieldbus,
y es la parte de la red que posee terminaciones en ambos extremos. Por lo general,
en el sistema de medicién de tanques Rosemount, un enlace troncal se ubica entre el
concentrador de tanques Rosemount 2410 y un acoplador de segmento o el dltimo
dispositivo en una configuracién de cadena tipo margarita.

(4) Consultar las regulaciones de EMC y los requisitos de IEC 61158-2
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3.4.4 Areas peligrosas

Cuando se instala el medidor de nivel Rosemount 5900C en areas peligrosas, se
deben tener en cuenta las regulaciones locales y las especificaciones de los certificados
correspondientes.

Los certificados para los productos de medicién de tanques de Rosemount, como el
Rosemount 5900, se encuentran disponibles en Emerson.com/Rosemount Tank Gauging.

3.4.5 Requisitos de alimentacion

El Rosemount 5900C se alimenta a través del Tankbus intrinsecamente seguro por medio
del concentrador del tanque Rosemount 2410. El 2410 alimenta el segmento del fieldbus
intrinsecamente seguro al actuar como una fuente de alimentacién de FISCO en Tankbus.

Cuando se instala en un sistema de FOUNDATION Fieldbus sin un concentrador del tanque
Rosemount 2410, el Rosemount 5900C es alimentado por el segmento FF.

3.4.6 Presupuesto de energia

El consumo de alimentacién del Rosemount 5900C es de 50 mA. Esto se debe tomar en
cuenta al conectar los dispositivos de campo al Tankbus. Consultar la seccién “Presupuesto
de energia” en el Manual de referencia del concentrador del tanque Rosemount 2410 para
obtener mas informacioén.

3.4.7 Tankbus

El sistema de medicién de tanques Rosemount es facil de instalar y cablear. Los
dispositivos se pueden conectar en “cadena tipo margarita” para reducir la cantidad de
cajas de conexiones externas.

En un sistema de medicion de tanques Rosemount, los dispositivos se comunican con un
concentrador del tanque Rosemount 2410 a través del Tankbus intrinsecamente seguro.
Tankbus cumple con el estandar FISCO ©) FounDATION fieldbus. El Rosemount 2410 actla
como una fuente de alimentacién para los dispositivos de campo de Tankbus. Un sistema
de FISCO permite conectar mas dispositivos de campo al segmento en comparacién con
los sistemas IS convencionales basados en el concepto de entidad.

Terminacion

Se necesita un terminador en cada extremo de una red FOUNDATION" Fieldbus. Por lo
general, un terminador esta en la fuente de alimentacién de fieldbus y el otro esta en el
ultimo dispositivo de la red de fieldbus.

Nota
Asegurarse de que haya dos terminadores en el fieldbus.

En un sistema de medicién de tanques Rosemount, el concentrador del tanque
Rosemount 2410 actua como una fuente de alimentacién. Dado que normalmente
el concentrador del tanque es el primer dispositivo en el segmento de fieldbus, la
terminacion integrada esta activada de fabrica.

Otros dispositivos como la versién estandar del medidor de nivel por radar Rosemount
5900C, la pantalla grafica de campo Rosemount 2230 y el transmisor de temperatura de
multiples entradas Rosemount 2240S también tienen terminadores incorporados que se

(5) (FISCO = concepto de seguridad intrinseca fieldbus)
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3.4.8

pueden habilitar facilmente al insertar un puente en el bloque de terminales, cuando sea
necesario.

Segment design (Disefio del segmento)

Al disefiar un segmento de fieldbus de FISCO, se deben considerar algunos requisitos. El
cableado debe cumplir con los requisitos de FISCO.

También se debe asegurar que la corriente total de operacidn de los dispositivos de campo
conectados esté dentro de la capacidad de salida del concentrador del tanque Rosemount
2410. El 2410 puede entregar 250) mA. Consecuentemente, debe tomarse en cuenta la
cantidad de dispositivos de campo para que el consumo total de corriente sea menor de
250 mA.

Otro requisito es asegurarse de que todos los dispositivos de campo tengan por lo menos
un voltaje de entrada de 9V en sus terminales. Por lo tanto, se debe considerar la caida de
voltaje en los cables fieldbus.

Usualmente, las distancias son muy cortas entre el concentrador de tanque Rosemoun
2410y los dispositivos de campo en el tanque. En muchos casos se pueden utilizar los
cables existentes siempre que cumplan con los requisitos de FISCO.

Consultar el capitulo “El Tankbus” en el Manual de referencia del Concentrador del tanque
Rosemount 2410 para obtener mas informacion sobre el disefio de un sistema de medicion
de tanques Rosemount.

Informacioén relacionada

Selecciéon de cables para el Tankbus
Presupuesto de energia

Instalacién tipica

El ejemplo de la Figura 3-27 ilustra un sistema con dispositivos de campo en “cadena
margarita” en un tanque individual. Los terminadores estan instalados en ambos extremos
del segmento del fieldbus seguin sea necesario en un sistema FOUNDATION Fieldbus. En este
caso, los terminadores se habilitan en el concentrador del tanque Rosemount 2410 y un
dispositivo de campo al final del segmento de la red.

Ademas de los instrumentos de campo del Tankbus, Figura 3-27 ilustra cdmo puede se
puede conectar un instrumento como un transmisor de presion a la entrada analdgica de
4-20 mA intrinsecamente segura del concentrador del tanque 2410.

Cantidad maxima de dispositivos esclavos HART
+ Lazo de corriente pasiva: 5

* Lazo de electricidad activa: 3

(6) En sistemas inaldmbricos inteligentes, el modelo 2410 puede entregar 200 mA en el Tankbus
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Figura 3-27: Ejemplo de una conexién Tankbus para un tanque individual
A
[ >~
|
{0©
A. Longitud mdxima de Tankbus de 1000 metros segun la cantidad de dispositivos y el tipo
de cable
B. Concentrador del tanque Rosemount 2410 con fuente de alimentacién intrinsecamente
segura, acondicionador de energia integrado y terminador incorporado

C. Pantalla Rosemount 2230

D. Tankbus

E. Entrada analdgica IS (bus secundario)

F. Medidor de nivel por radar Rosemount 5900

G. Transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S

H. Terminador incorporado, habilitado en el dltimo dispositivo

L Transmisor de presién Rosemount 3051S
La distancia maxima entre el concentrador del tanque y los dispositivos de campo en el
tanque depende de la cantidad de dispositivos conectados a Tankbus y de la calidad de
cables.
Consultar el capitulo “Instalacién eléctrica” en el Manual de referencia del concentrador del
tanque Rosemount 2410 para obtener mas informacién acerca de la seleccién de cables,
el presupuesto de energia, el Tankbus y mas ejemplos sobre cémo instalar sistemas que
incluyen el concentrador del tanque Rosemount 2410.
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3.4.9 Rosemount 5900C en sistema FOUNDATION" Fieldbus

El Rosemount 5900C admite la tecnologia FOUNDATION Fieldbus (FF) que permite integrarlo
a una red FF existente.

Siempre que la fuente de alimentaciéon cumpla los requisitos, el Rosemount 5900C podran
funcionar como cualquier otro dispositivo FF.

L.S. La fuente de alimentacién debe cumplir los siguientes requisitos:
+ Conforme a FISCO/entidad
+  FMEE. UU.y FM Canada: AIS clase I, division 1

*  ATEXeIECEx:
— Ex[ia], o Ex [ib] (FISCO)

— Ex [ia] (Entidad)

Figura 3-28: Ejemplo de L.S. Sistema FounDATION Fieldbus

C

LS. Fuente de alimentacién

Tronco

Pantalla Rosemount 2230

Acoplador de segmentos

Transmisor de temperatura Rosemount 644
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900
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Figura 3-29: Ejemplo de un no LS. Sistema FOUNDATION Fieldbus

B'c

No LS. Fuente de alimentacién

ZONA SEGURA

ZONA PELIGROSA

Barrera

Tronco IS

Pantalla Rosemount 2230

Acoplador de segmentos

Transmisor de temperatura Rosemount 644
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900

~TOmTmB N>

Asegurarse de que:

+ lafuente de alimentacion es capaz de proporcionar la corriente total necesaria para
todos los dispositivos.

* el Rosemount 5900C y otros dispositivos conectados al sistema FOUNDATION Fieldbus (FF)
cumplen con los parametros de FISCO o de la entidad de la fuente de alimentacion.

+ la proteccion contra circuito corto del acoplador de segmentos(”) coincide con el
consumo de los dispositivos conectados.

Informacién relacionada

Certificaciones del producto
Requisitos de alimentacion
Presupuesto de energia

3.4.10 Cableado
Para conectar el medidor de nivel Rosemount 5900C:

Procedimiento

1. /\ Asegurarse de que la fuente de alimentacién esté apagada.
2. Retirar la cubierta del compartimiento de terminales.

(7) Consultar el Manual de referencia del Rosemount 2410 (N.° de documento 00809-0100-2410) para obtener mds
informacién sobre el acoplador de segmentos.
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3. Pasar los cables a través del prensaestopas/conductos de cables adecuados. Instalar
los cables con una coca de forma tal que la parte inferior del lazo esté debajo de la
entrada del cable/el conducto.

4. Conectar los cables como se describe en los Bloques de terminales.

5. Asegurarse de que el cable positivo esté conectado al terminal marcado FB+y el
cable negativo al terminal marcado FB-.

6. Utilizar los tapones metalicos para sellar las entradas que no se utilicen.

7. /\La cubierta del compartimiento de terminales se debe apretar al tope mecénico
(metal con metal). Asegurarse de que la cubierta esté completamente apretada
para cumplir con los requisitos a prueba de explosion y evitar que el agua entre al
compartimiento de terminales.

8. Apretar el prensaestopas/conducto. Tener en cuenta que es necesario usar
adaptadores para los prensaestopas M20.

Nota

Asegurarse de que las juntas téricas y los asientos estén en buenas condiciones
antes de instalar la cubierta para mantener el nivel especificado de proteccién de
ingreso. Los mismos requisitos aplican para las entradas y salidas de cables (o
tapones). Los cables se deben conectar correctamente a los prensaestopas.

Figura 3-30: Compartimiento de terminales

>
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Prensaestopas

Tornillos internos de conexidn a tierra

Terminales para la sefial y la fuente de alimentacién
Tornillo de seguridad (desatornillar para bloquear)
Tornillo de tierra externo

Cubierta

mTmOS N>

Recomendaciones del conductor

Asegurarse de utilizar los cables adecuados para el bloque de terminales del Rosemount
5900C. El bloque de terminales esta disefiado para los cables que cumplen con las
especificaciones que aparecen a continuacion.
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Figura 3-31: Requisitos del conductor y de aislamiento

C

A. Aislamiento del conductor. Didmetro mdximo @: 2,9 mm
B. Longitud de pelado: 8 a 9 mm.
C. Area transversal del conductor, consultar Tabla 3-12.

Tabla 3-12: Area transversal del conductor

Conexidn del conductor Transversal

Minimo Maximo
Sélido 0,2 mm2/ AWG 24 1,5 mm2 /AWG16
Flexible 0,2 mmZ2/ AWG 24 1,5 mm2/AWG16
Con puntera en el extremo del | 0,25 mm?2/ AWG 24 1,5 mm?2 /AWG16
cable
Con puntera de collarin plastico | 0,25 mm?2/AWG 24 0,75 mm?2 /AWG19

En caso de que el didametro del aislamiento del conductor exceda 2,9 mm, probablemente
no se pueda insertar el cable de manera correcta dentro del bloque de terminales. En tal
caso, es posible que se deba aumentar la longitud de pelado. Ajustar la longitud del pelado
para que no aparezca ningun conductor sin revestimiento fuera del terminal cuando el
conductor esté conectado al bloque de terminales.

Un conductor sdlido o flexible con una puntera se puede presionar facilmente dentro
del bloque de terminales sin utilizar ninguna herramienta. En caso de que se utilice un
conductor flexible (trenzado) se debe presionar el botdn de liberacion para insertar el
conductor.
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Figura 3-32: Presionar el conductor dentro del bloque de terminales

.
s

Cc
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A. Blogue de terminales
B. Botones de liberacion
C. Conductor

Para desconectar presionar el botén de liberacién y retirar el conductor.

Figura 3-33: Presionar el botén para liberar el conductor del bloque de terminales

A. Blogue de terminales
B. Botones de liberacion
C. Conductor
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3.4.11 Bloques de terminales

Figura 3-34: Compartimiento de terminales del Rosemount 5900C

_______
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| SHELD | TANKBUS
| LooP out
| | THROUGH !

(FBeFB-l 1| [UNouT!FB+FE,

|
7 TANKBUS  TERMINATE |

IN

A. Terminales de prueba
B. Terminales de conexidn a tierra, internos
C. Fieldbus

Tabla 3-13: Conexiones del bloque de terminales para el modelo de Rosemount 5900C

Conexién Descripcién

X1: Entrada de Tankbus | Entrada de Tankbus intrinsecamente seguro, alimentaciéon y comunicacién
(ramal en el sistema FOUNDATION Fieldbus)

X2: Finaliza en El terminador de linea integrada se conecta a través de Tankbus cuando se
realiza una conexién al bloque de terminales

X3: Lazo directo blinda- | Conector de cadena margarita con blindaje de cable (sin conexién a tierra)
do

X4: Salida de Tankbus | La salida de Tankbus esta conectada a X1 para la conexién opcional de
cadena tipo margarita con otros dispositivos

Terminales de prueba | Terminales de prueba para la conexiédn temporal de un comunicador de
campo

El terminal X1 esta conectado al Tankbus intrinsecamente seguro.

Una conexion en el terminal X2 activa la terminacidn incorporada. Se debe utilizar la
terminacion si se instala el medidor Rosemount 5900C en el extremo de una red Tankbus.
Consultar Tankbus para obtener mas informacién sobre cémo conectar el Tankbus.

El terminal X3 se utiliza para conectar el blindaje del cable y permitir un blindaje continuo
en toda la red Tankbus.

El terminal X4 se puede utilizar para una conexion de “cadena margarita” con otros
dispositivos, como el transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S
o la pantalla grafica de campo Rosemount 2230. Consultar también Figura 3-35.
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3.4.12 Diagramas de cableado

La version estandar del Rosemount 5900C tiene una entrada de fieldbus individual e
intrinsecamente segura. Una terminacién fieldbus integrada puede activarse por medio
de un cortocircuito en el conector X2.

Se puede utilizar una salida intrinsecamente segura en el conector X4 para la conexiéon
en “cadena margarita” con otros dispositivos en un sistema de medicién de tanques
Rosemount.

El conector X3 se utiliza para una conexion de blindaje de cable de entrada/salida de
fieldbus (separada de la conexién a tierra del chasis).

Figura 3-35 ilustra un diagrama del cableado tipico con un medidor de nivel

Rosemount 5900C conectado a un transmisor de temperatura Rosemount 2240S. En este
ejemplo, la terminacién se habilita en el transmisor de temperatura ya que este es el
ultimo dispositivo en Tankbus (consultar Tankbus).

En caso de querer conectar el transmisor de temperatura al concentrador del tanque se
puede usar la “cadena margarita” para conectar el Rosemount 5900C al transmisor de
temperatura, y finalizar el Tankbus con una conexién en el terminal X2 en el bloque de
terminales del Rosemount 5900C.
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Figura 3-35: Diagrama de cableado del Rosemount 5900C

PC Rosemount TankMaster

Concentrador del tanque Rosemount 2410

Comunicador de campo

Tankbus

Fuente de alimentacién

Pantalla

Transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S con terminador incorporado
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
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Consultar también Bloques de terminales para obtener informacién sobre las conexiones
del bloque de terminales.
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4.1

Configuracion

Mensajes de seguridad

Los procedimientos y las instrucciones que se explican en esta seccién pueden exigir
medidas de precaucion especiales que garanticen la seguridad del personal involucrado.
La informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de las recomendaciones de instalacion y mantenimiento seguro puede
provocar lesiones graves o la muerte.

« Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

+ Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo.

+ A menos que se posean los conocimientos necesarios, no realizar ningdn
mantenimiento que no sea el que se explica en este manual.

+ La sustitucién de componentes puede afectar la seguridad intrinseca.
Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

« Verificar que la atmoésfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* No retirar la cubierta del medidor en atmédsferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.
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4.2

Generalidades

El Rosemount™ puede instalarse en los sistemas de medicién de tanques Rosemount,
como los concentradores de sistemas Rosemount 2460 y los concentradores de tanques
Rosemount 2410. El Rosemount 5900C también admite la instalacién de sistemas
FOUNDATION"™ Fieldbus. Consultar Resumen general del sistema para obtener mas
informacion.

La instalacién del Rosemount 5900C es un procedimiento sencillo y sin complicaciones.
En un sistema de medicion de tanques de Rosemount, el concentrador del tanque
Rosemount 2410 y el hub de sistemas Rosemount 2460, se siguen basicamente los
siguientes pasos:

1. Preparaciones: anotar la direccion del identifcador de la unidad Modbus®), tipo de
antena, parametros de la geometria del tanque, como la altura del tanque, el tipo de
tanque, tabla de apareamiento.

Configurar el protocolo de comunicacién y los parametros de comunicacion.
Configuracion de un hub de sistemas Rosemount 2460.

Configuracion de un concentrador del tanque Rosemount 2410.

vk N

Configuracion de los dispositivos de campo como el medidor de nivel por
radar Rosemount 5900C y el transmisor de temperatura de multiples entradas
Rosemount 2240S.

6. Calibracion del Rosemount 5900C.

Una variedad completa de bloques de recursos, funciones y transductores admiten la
instalacién del Rosemount 5900C en sistemas FOUNDATION Fieldbus. Se puede integrar
facilmente el medidor de nivel a cualquier red FOUNDATION Fieldbus existente mediante el
uso de una herramienta de configuraciéon adecuada, por ejemplo AMS Device Manager.
Consultar la seccion Descripcion general de FOUNDATION™ Fieldbus para obtener mas
informacion.

El programa Rosemount”TankMaster™ WinSetup es la herramienta recomendada para la
instalacién y la configuraciéon de un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C en
sistemas que incluyen un concentrador del tanque Rosemount 2410. El Rosemount 5900C
preferiblemente se instala como parte del procedimiento al instalar un concentrador de
tanque:

1. Instalary configurar el concentrador de tanque Rosemount 2410 utilizando el
asistente de instalacion del dispositivo en TankMaster WinSetup.

2. Asegurarse de que esté activada la instalacién automatica de los dispositivos de
campo al terminar de instalar el concentrador del tanque. El concentrador del
tanque Rosemount 2410, el medidor de nivel Rosemount 5900C y otros dispositivos
de campo en el Tankbus apareceran automaticamente en el espacio de trabajo de
WinSetup.

3. Configurar el medidor de nivel Rosemount 5900C por medio de la ventana Properties
(Propiedades)

Si se agrega un medidor de nivel Rosemount 5900C a sistema existente, es necesario
actualizar la base de datos del concentrador del tanque antes de configurar el medidor
de nivel. La base de datos del tanque asigna el medidor de nivel al tanque en el que esta
instalado.

(8) Consultar el manual del configuracién del sistema de medicion de tanques Rosemount.
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4.2.1

4.2.2

Se proporciona una descripcién detallada de cémo instalar y configurar un Rosemount
5900C y otros dispositivos con el software Rosemount TankMaster WinSetup en Medicién
de tanques Rosemount en el manual del configuracién del sistema,.

Nota
Si el sistema contiene un hub de sistemas Rosemount 2460, se debe instalar y configurar
antes que otros dispositivos como los medidores de nivel y multiplexores de temperatura.

Consultar la seccion Descripcion general de FOUNDATION™ Fieldbus para mas informacién
sobre la instalacion del Rosemount 5900C en sistemas FOUNDATION Fieldbus.

El Rosemount 5900C es compatible con la configuracién basica que es suficiente

en la mayoria de casos. También hay ciertas opciones de configuracién avanzada
disponibles que se pueden utilizar para las aplicaciones especiales cuando se necesita una
configuracién mas especifica.

Configuracion basica

La configuracidn basica incluye especificar los parametros para una configuracién
estandar. Esto es suficiente en la mayoria de casos. Una configuracién basica incluye los
siguientes elementos:

*  Unidades de medicién

+ Geometria del tanque; altura del tanque, tipo de tanque, tipo de fondo del tanque,
didmetro del tubo, filtro superior, distancia de calibracidn, etc.

+ Condiciones del proceso; cambios de nivel rapidos, turbulencia, espuma, sélidos, rango
dieléctrico del producto

* Volumen; tipos estandar de tanques, tabla de calibracién
« Exploracién del tanque; analizar la sefial de medicion del Rosemount 5900C
« Manipulacién del tanque vacio; optimizar las mediciones cerca del fondo del tanque

Consultar Configuracion basica para mas informacion.

Configuracidon avanzada

Ademas de la configuracidén basica, el Rosemount 5900C es comptible con funciones
avanzadas para optimizar el rendimiento de medicién en ciertas aplicaciones. Se puede
ajustar para manejar un rango amplio de propiedades del producto, varios tipos de
tanques, objetos perturbadores y condiciones turbulentas en el tanque.

Ejemplos de funciones avanzadas compatibles con el Rosemount 5900C y el programa de
configuracién Rosemount TankMaster WinSetup:

+ Seguimiento de eco de superficie
+ Ajustes del filtro

Consultar Configuracion avanzada para obtener mas informacion.
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4.2.3 Herramientas de configuracion
Hay diferentes herramientas disponibles para la configuracién de un Rosemount 5900C:
+ Rosemount TankMaster Winsetup
+ Configurador de campo
+  AMS Device Manager para sistemas FOUNDATION" Fieldbus
* Hosts de FOUNDATION Fieldbus que admiten DD4
El Rosemount TankMaster Winsetup es un paquete de software facil de utilizar que incluye
opciones de configuracién basica asi como funciones de configuracién avanzada y de
servicio.
El paquete WinSetup le ofrece herramientas de instalacién y configuracién potentes y
faciles de usar, consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual del configuracién
del sistema.
Los usuarios de DeltaV pueden encontrar las descripciones del dispositivo (DD) en
www.easydeltav.com. Para otros hosts que usan (DD) y métodos DD para la configuracion
del dispositivo, se pueden encontrar las versiones DD mas recientes en el sitio web de
Foundation en www.fieldbus.org.
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4.3 Configuracion mediante Rosemount
TankMaster

El programa Rosemount TankMaster WinSetup es la herramienta recomendada para
instalar el Rosemount 5900C. Normalmente, un concentrador del tanque Rosemount 2410
esta conectado a un hub de sistemas Rosemount 2460 que se comunica con el sistema
host mediante TRL2 Modbus, RS485 Modbus, Modbus TCP o un protocolo de emulacién.
Un Rosemount 5900C puede instalarse y configurarse mediante uno de los siguientes
métodos:

+ como parte del procedimiento de instalacién y configuracién de un concentrador del
tanque Rosemount 2410 (recomendado)

+ por medio del asistente de instalacion Rosemount TankMaster

Un medidor de nivel Rosemount 5900C tipicamente se instala como parte del
procedimiento de instalacién de un concentrador del tanque Rosemount 2410 en
Rosemount TankMaster WinSetup. Luego, el medidor de nivel aparece en el espacio
de trabajo de WinSetup y se configura en una fase separada por medio de la ventana
Properties (Propiedades).

Consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual del configuracién para obtener
mas informacién sobre cémo configurar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C.

4.3.1 Asistente de instalacidon

El asistente de instalacién Rosemount TankMaster WinSetup es una herramienta que
facilita la instalacién y configuracién del Rosemount 5900C y otros dispositivos. Esto
puede ser Util en caso de que el Rosemount 5900C no se haya instalado como parte del
procedimiento de instalacién para el Rosemount 2410.

Consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual del configuracion del sistema
para obtener mas informacion.

Nota

En caso de que el medidor de nivel Rosemount 5900C se haya instalado “fuera de linea” por
medio del concentrador del tanque Rosemount 2410, se debe configurar por separado a
través de la ventana Properties (Propiedades).

Para instalar un Rosemount 5900C por medio del asistente Rosemount TankMaster
WinSetup, realizar lo siguiente:

Procedimiento

Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

Seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos).

Hacer clic con el botén derecho del ratén y seleccionar Install New (Instalar nuevo).

M=

Segquir las instrucciones.

Existen ciertas opciones de configuracién disponibles que no se incluyen en el
asistente de instalacion. Consultar la Configuracién basica y Configuracién avanzada
para obtener informacidn sobre cdmo utilizar varias opciones como Tank Scan
(Exploracion del tanque), Empty Tank Handling (Manejo de tanque vacio), Surface
Echo Tracking (Seguimiento de eco de superficie) y Filter Settings (Ajustes de filtros).
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4.4 Configuracion basica
4.4.1 Geometria del tanque

Los pardmetros siguientes se utilizan para la configuraciéon de geometria del tanque de un
medidor de nivel por radar Rosemount 5900C:
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Figura 4-1: Parametros de geometria del tanque para el modelo de Rosemount 5900C

cl"" i

Punto de referencia del tanque
Volumen vacio del tanque
Compensacion de nivel minima (C)
Volumen vacio

Nivel

Nivel cero (Placa de referencia de sonda)
Distancia de referencia del medidor (G)
Punto de referencia del medidor
Distancia de rechazo

Rango de medicion

Altura de referencia del tanque (R)

X=~=~TOmTmOGN®™>
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Tabla 4-1: Definicion de los parametros de geometria del tanque

Parametro Definicién

Altura del tanque (R) Distancia desde el punto de referencia del tanque al nivel cero

Distancia de referencia del me- | Distancia desde el punto de referencia del tanque hasta el punto
didor (G) de referencia del medidor

Compensacion de nivel minima | Distancia desde el nivel cero hasta el fondo del tanque

©

Distancia de rechazo Define qué tan cerca se pueden medir los niveles del punto de
referencia del medidor

El Rosemount 5900C con matriz de antena y escotilla con bisagra permite la medicion
manual abriendo la tapa y alejando el medidor de la abertura del tanque. Hay una marca
de medicién manual dentro de la escotilla. La marca de medicién manual se utiliza como
punto de referencia del tanque para el pardmetro Altura del tanque (R) de geometria del
tanque.
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Figura 4-2: Geometria del tanque para la matriz de antena con escotilla con bisagra

Punto de referencia del tanque

Volumen vacio del tanque

Compensacidn de nivel minima (C)

Altura de referencia del tanque (R)

Marca de medicién manual/ punto de referencia del tanque
Nivel cero (punto de referencia de medicién manual)

Rango de medicion

Distancia de rechazo

TOTmMOSN®>

Altura de referencia del tanque (R)

La altura de referencia del tanque (R) es la distancia desde la boquilla de medicién manual
(punto de referencia del tanque) hasta el nivel cero (placa de referencia de medicién
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manual) cerca de o en el fondo del tanque. En la matriz de antena con escotilla con
bisagras el punto de referencia se encuentra en la placa de medicién manual como se
muestra en Figura 4-2.

Gauge Reference distance (G) (Distancia de referencia del
medidor, G)

Gauge Reference Distance(G) (Distancia de referencia del medidor, G) se mide desde el
punto de referencia del medidor al punto de referencia del tanque, que se encuentra en la
superficie superior de la brida del cliente o de la tapa de acceso del pozo sobre la que se
monta el medidor de nivel, como se ilustra en la Figura 4-1 y Figura 4-3.

Para la versién de escotilla con bisagra del Rosemount 5900C con matriz de antena, el
punto de referencia del tanque y el punto de referencia del medidor estan situados en la
misma posicion, es decir, en la marca de medicién manual en el soporte de medidor del
tubo tranquilizador, como se ilustra en la Figura 4-2.

Configurar G = 0 para el Rosemount 5900C de escotilla con bisagra de matriz de antena
cuando se utiliza la marca de medicion manual como punto de referencia del tanque
(consultar la Figura 4-2).

El valor de G es positivo si el punto de referencia del tanque se encuentra por encima del
punto de referencia del medidor. De lo contrario, G es negativo.

Figura 4-3: Definicion de la distancia de referencia del medidor

—lenre

A. Punto de referencia del tanque

B. Punto de referencia del medidor

Compensacion de nivel minima (C)

La distancia de nivel minima (C) se define como la distancia entre el nivel cero (placa de
referencia de sonda) y el nivel minimo de la superficie del producto (fondo del tanque).
Al especificar una distancia C, el rango de medicién se puede extender hasta el fondo del
tanque.

Si C>0, los valores de nivel negativo se mostraran cuando la superficie del producto esté
por debajo del nivel cero. Seleccionar la casilla Show negative level values as zero (Mostrar
valores negativos como cero) en Rosemount TankMaster WinSetup si desea que los niveles
por debajo del nivel cero se muestren como Nivel = 0.

Las mediciones que estén por debajo del nivel cero no se aprobaran si la distancia C =0, es
decir el Rosemount 5900C reportara un nivel no valido.
Distancia de rechazo

El filtro superior define qué tan cerca del punto de referencia del medidor se acepta un
valor de nivel. Normalmente no es necesario cambiar la distancia del filtro superior. Sin
embargo, si hay ecos perturbadores en la parte superior del tanque, por ejemplo desde
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la boquilla del tanque, se puede aumentar el filtro superior para evitar mediciones en la
regién cercana a la antena.

Distancia de calibracion

Utilizar esta variable para ajustar el Rosemount 5900C de manera que los niveles del
producto medido coincidan con los niveles de sonda manual. Es posible que sea necesario
realizar un pequefio ajuste cuando se instale el medidor si, por ejemplo, hay una
desviacién entre la altura real del tanque y la altura indicada en los planos del mismo.

Consultar Calibracién mediante WinSetup para obtener mas informacién.

Diametro del tubo

Cuando se instala un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C en un tubo
tranquilizador, se debe especificar el didmetro interno del tubo. El didametro de la tuberia
se utiliza para compensar la velocidad mas baja de propagacién de microondas dentro
de la tuberia. Un valor incorrecto da como resultado un error del factor de la escala.

Si se utilizan tubos tranquilizadores proporcionados localmente, asegurarse de anotar el
didmetro interior antes de instalar el tubo.

Exploracion del tanque

La ventana Tank Scan (Exploracién del tanque) es una herramienta util para analizar la sefial
de medicién. Permite ver los ecos del tanque y configurar los parametros mas importantes
de manera que el medidor pueda distinguir entre el eco de superficie y los ecos y el ruido
perturbadores.

Para abrir la ventana Tank Scan (Exploracion del tanque):

Procedimiento

1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

2. En el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup, hacer clic con el boton derecho del
ratén en el icono que representa el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C.

3. Desde el menu emergente, elegir la opcion Properties (Propiedades).
Aparece la ventana RLG Properties (Propiedades de RLG).

4. Enlaventana RLG Properties (Propiedades de RLG), seleccionar la pestafia Advanced
Configuration (Configuracién avanzada).

5. Hacer clic en el botén Tank Scan (Exploracién del tanque) para abrir la ventana Tank
Scan (Exploracién del tanque):
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Figura 4-4: Ventana Tank Scan (Exploracién del tanque)
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Cuando se abre la ventana Tank Scan (Exploracién del tanque) el sistema comienza
a leer datos del tanque desde el medidor (indicado por una barra de progreso en la
esquina inferior derecha).

Ventana de exploracion del tanque

La ventana Tank Scan (Exploracion del tanque) contiene el area del gréfico, el area Legend/
Options (Leyenda/Opciones), los botones File Storage (Almacenamiento de archivos) y
diversos botones de acciones.

La curva de Tank Echo (Eco del tanque) muestra la sefial de medicién en forma grafica.
Ademas del eco de la superficie, es posible que los obstaculos en el tanque formen ecos.

Se puede configurar en el drea grafica el medidor para que filtre los ecos que se forman de
los obstaculos en el tanque y facilitar el sequimiento del eco de la superficie del producto.

El eco del tanque y los picos del eco se pueden actualizar en cualquier momento con el
botén Reread From Gauge (Volver a leer desde el medidor). La nueva curva de eco se
mostrara como una linea negray la curva anterior como una linea gris. El grafico puede
mostrar hasta dos curvas de ecos anteriores. Un pico de eco anterior se marcara con una
cruz pequefia. Esto se puede utilizar para comparar la sefial de un tanque existente con
sefiales anteriores.

Consultar Medicion de tanques Rosemount en el manual del configuracion del sistema
para obtener mas informacidn sobre el uso la funcién de exploracién del tanque.

Manipulacion del tanque vacio

La funcién Empty Tank Handling (Manipulacién del tanque vacio) se encarga de las
situaciones donde el eco de superficie esta cerca del fondo del tanque. Tiene la capacidad
de:

+ dar seguimiento a los ecos débiles del producto

* manejar los ecos perdidos
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Si se pierde el eco de superficie, esta funcién hace que el Rosemount 5900C presente una
medicién de nivel cero.

Para abrir la ventana Empty Tank Handling (Manipulacién del tanque vacio):

Procedimiento

1. En el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup, hacer clic en el botén derecho del
ratén en el icono que representa el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
deseado.

2. Desde el menu emergente, elegir la opcién Properties (Propiedades).
Aparece la ventana RLG Properties (Propiedades de RLG).

3. Enlaventana RLG Properties (Propiedades de RLG), seleccionar la pestafia Advanced
Configuration (Configuracién avanzada).

4. Hacer clic en el botén Empty Tank Handling (Manipulacién del tanque vacio):

Figura 4-5: Ventana de WinSetup de Empty Tank Handling (Manipulacién de
tanques vacios)

21 Empty Tank Handling @
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Current Yalue Mew Yalue
Extra Echo Min Distance (Ullage): | 0000 mo | 0.000
Ewtra Echo Max Distance (Ullage] : | 0o mo | 0.000
Estra Echa Min Amplitude : [ 100000 my | 100000
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Current ' alue Mew Value
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Level alarm is not set when tank is empty (El nivel de alarma no
esta establecido cuando el tanque esta vacio)

En caso de que el eco de superficie del producto se pierda en el drea de deteccién del
tanque vacio cerca del fondo del tanque, el dispositivo ingresara al estado Empty Tank
(Tanque vacio) y se activard un nivel de alarma no vélido (aparece en la ventana Diagnostics
[Diagnésticosj).

Habilitar esta casilla si no desea que se active esta alarma cuando el medidor cambie al
estado de tanque vacio.

Activar la funcion Extra Echo (Eco adicional)

La funcién de Extra Echo Detection (Deteccién de eco adicional)se utiliza para los tanques
que tienen forma inferior de domo o cénica siempre que el fondo del tanque no produzca
un eco fuerte cuando el tanque esta vacio. Esta funcién da como resultado mediciones mas
robustas cerca del fondo del tanque.
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Para los tanques con fondo cénico, es posible que aparezca un eco debajo del fondo real
del tanque cuando el tanque estd vacio. Si el dispositivo no puede detectar el fondo del
tanque, esta funcién se puede utilizar para garantizar que el dispositivo permanezca en el
estado de tanque vacio mientras este eco adicional esté presente.

Se puede averiguar si este eco existe al utilizar la funcién Tank Scan (Exploracién del
tanque) cuando el tanque esta vacio. Asegurarse de que la exploracién se extienda debajo
del fondo del tanque. Se puede utilizar el espectro del tanque para encontrar valores
adecuados para parametros como Extra Echo Min Distance (Distancia minima de eco
adicional), Extra Echo Max Distance (Distancia maxima de eco adicional) y Extra Echo

Min Amplitude (Amplitud minima de eco adicional). El tanque se considera vacio cuando
aparece un eco dentro de la distancia minima y maxima en una amplitud superior al
umbral especificado.

Extra Echo Min Distance (Distancia minima de eco adicional)

Define la distancia minima al eco adicional. Este parametro debe ser mayor que la altura
del tanque.

Extra Echo Max Distance (Distancia maxima de eco adicional)

Define la distancia maxima al eco adicional. Este parametro debe ser mayor que la
distancia minima de eco adicional.

Extra Echo Min Amplitude (Amplitud minima de eco adicional)

Define la intensidad de sefial minima del eco adicional. Si la intensidad de sefial excede
este valor y se encuentra en la region entre distancia minima y distancia maxima, el
dispositivo permanece en el estado de tanque vacio y presente el Nivel = 0.
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Figura 4-6: Funcion Extra Echo (Eco adicional)

A. Amplitud
B. Distancia
C. Distancia mdx. de eco adicional
D. Distancia min. de eco adicional

Bottom echo visible if tank is empty (Eco del fondo visible si el
tanque esta vacio)

Al utilizar esta funcién, el medidor de nivel podra dar seguimiento a los ecos relativamente
débiles de la superficie, cerca del fondo del tanque al tratar el eco del fondo como un

eco de alteracidn. Esta funcién puede ser Util para los productos que son relativamente
transparentes para las microondas como el petréleo.

Antes de activar esta funcion debe utilizar la funcion WinSetup/Tank Scan (WinSetup/
Exploracién del tanque) para averiguar si existe un eco claramente visible en el fondo

del tanque cuando el tanque esta vacio. Si este es el caso, se debe marcar la casilla Bottom
Echo Visible If Tank Is Empty (Eco del fondo visible si el tanque esta vacio) en la ventana
Empty Tank Handling (Manipulacién del tanque vacio).

Si la funcion Bottom Echo Visible... (Eco del fondo visible...)esta deshabilitada, la busqueda
del eco de la superficie del producto se limita a la regién cercana al fondo del tanque (area
de deteccion del tanque vacio).

Si no hay un eco fuerte del fondo que interfiera con el eco de la superficie, marcar la
casilla Use Automatic Empty Tank Handling Settings (Usar configuraciones automaéticas
de manipulacién del tanque vacio) para permitir que el medidor de nivel controle
automaticamente la funcién de manejo de tanque vacio.
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Figura 4-7: Eco inferior visible

R e ————— .}

A. Amplitud

B. Distancia

C. Eco de superficie

D. Eco en el fondo del tanque

Empty Tank Detection Area (Area de deteccién del tanque vacio)

Empty Tank Detection Area (Area de deteccién del tanque vacio) define un rango dentro
de un limite inferior de 200 mm (8 in) encima del fondo del tanque. Si el eco de superficie
se pierde en esta region, el tanque se considera vacio (el dispositivo ingresa al estado de
tanque vacio) y el medidor de nivel presenta una lectura de nivel cero.

Si el tanque esta vacio, el medidor de nivel busca la superficie del producto en una regién
2 x area de deteccion del tanque vacio. Es importante que no existan alteraciones en

esta area, ya que cuando se encuentra un nuevo eco, se considera como la superficie

del producto. Para garantizar mediciones robustas en esta region, es posible que sea
necesario filtrar las alteraciones.

El drea de deteccion del tanque vacio solo se utiliza si no hay eco visible en el fondo. Se
debe deshabilitar la funcién Bottom Echo Visible if Tank is Empty (Eco del fondo visible si el
tanque esta vacio).

Manual de referencia



Manual de referencia Configuracién
00809-0109-5901 Marzo 2023

Figura 4-8: Empty Tank Detection Area (Area de deteccién del tanque vacio)

A. Minimo 200 mm (8 in)

B. Empty Tank Detection Area (Area de deteccién del tanque vacio) (si se pierde la superficie
del producto en esta regidn, se considera que el tanque estd vacio).
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Configuracion avanzada

Hay varias opciones de configuracién avanzada para el Rosemount 5900C que pueden
resultar Utiles en determinadas situaciones. Estas opciones estan disponibles a través del
programa Rosemount TankMaster Winsetup y la ventana Rosemount 5900 RLG Propiedades
(Rosemount 5900 RLG Properties).

Condiciones ambientales

Espuma

Se puede utilizar este pardmetro para optimizar el medidor para las condiciones con
amplitudes bajas o de eco de superficie variable como la espuma. Cuando la espuma es
ligeray airosa, se puede medir el nivel real del producto. Cuando la espuma es densa 'y
pesada, el transmisor mide el nivel de la superficie superior de la espuma.

Superficie turbulenta

La carga de salpicaduras, agitadores, mezcladores o productos en ebullicién pueden
ocasionar una superficie turbulenta. Normalmente, las ondas en el tanque son bastante
mas pequefias y ocasionan cambios de nivel, rdpidos y locales. Al configurar el parametro
Turbulent Surface (Superficie turbulenta), el rendimiento del medidor de nivel mejorara
cuando existan amplitudes y niveles pequefios y rdpidamente cambiantes.

Cambios de nivel rapidos

Optimizar el medidor de nivel para las condiciones de medicién donde el nivel del producto
cambia rapidamente debido al llenado y vaciado del tanque. El Rosemount 5900C puede
realizar un seguimiento a los cambios de nivel de hasta 1,5 in/s (1,5 mm/s). La funcién
Rapid Level Changes (Cambios de nivel rapido) le permite al Rosemount 5900C realizar un
seguimiento de los cambios de nivel de hasta 8 in/s (200 mm/s).

La funcién Rapid Level Changes (Cambios rapidos de nivel) no se debe utilizar en
condiciones normales cuando la superficie del producto se mueve lentamente.

Productos sélidos

Establecer este parametro optimiza el medidor para los productos sélidos, por ejemplo el
concreto o0 granos, que no son transparentes para las sefiales de radar. Por ejemplo, este
parametro se puede utilizar cuando la aplicacién es un silo con acumulacién de productos.

Rango dieléctrico del producto

La constante dieléctrica se relaciona con la reflectividad del producto. Este parametro se
puede utilizar para optimizar el rendimiento de la medicién. Sin embargo, el medidor de
nivel todavia puede desempefiarse bien incluso si la constante dieléctrica real difiere del
valor configurado.

Forma del tanque

Los pardmetros Tank Type (Tipo de tanque) y Tank Bottom Type (Tipo de fondo de tanque)
optimizan el Rosemount 5900C para diversas geometrias del tanque y para mediciones
cercanas al fondo del tanque.
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Seguimiento del eco de superficie

La funcién Surface Echo Tracking (Seguimiento de eco de superficie) se puede utilizar para
eliminar los problemas con ciertos tipos de ecos fantasma debajo de la superficie del
producto. Esto puede ocurrir por ejemplo, en tubos tranquilizadores como resultado de
varios reflejos entre la pared del tubo, la brida y la antena. En el espectro del tanque,
estos ecos aparecen como picos de amplitud a varias distancias debajo de la superficie del
producto.

Para activar esta funcion, asegurarse de que no existan ecos perturbadores sobre la
superficie del producto y seleccionar la casilla Always Track First Echo (Siempre dar
seguimiento al primer eco).

Para abrir la ventana Surface Echo Tracking (Seguimiento de eco de superficie):
Procedimiento

1. En el espacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic en el botéon derecho del
ratéon en el icono del Rosemount 5900C deseado.

2. Escoger la opcidn Properties (Propiedades) del menu emergente.

3. Enlaventana RLG Properties (Propiedades de RLG), seleccionar la pestafia Advanced
Configuration (Configuracién avanzada).

4. Hacer clic en el botén Surface Echo Tracking (Seguimiento de eco de superficie):

Figura 4-9: La ventana WinSetup Surface Echo Tracking (Seguimiento de eco de
superficie de WinSetup)
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Echo Time Out (Tiempo de espera del eco)

Utilizar Echo Time Out (Tiempo de espera del eco) para definir el tiempo de retraso hasta
que el medidor comience a buscar un eco de superficie después de que se haya perdido.
Hasta que transcurra este periodo, el medidor no comenzara a buscar ni activara ninguna
alarma.
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Close Distance (Distancia cercana)

Este parametro define una ventana que se centra en el nivel de la superficie actual en

la que se pueden seleccionar nuevos candidatos de ecos de superficie. El tamafio de la
ventana es +Close Distance (+Distancia cercana). Los ecos fuera de esta ventana no se
consideraran como ecos de superficie. El medidor de nivel pasara de inmediato al eco mas
fuerte (amplitud mas alta) dentro de este intervalo. Si hay cambios rapidos de nivel en el
tanque, es posible que sea necesario aumentar el intervalo de distancia cercana para evitar
que el medidor omita cualquier cambio del nivel. Por otro lado, si el intervalo de distancia
cercana es muy grande, el medidor puede seleccionar un eco no valido como el eco de
superficie.

Slow Search (Busqueda lenta)

La funcién Slow Search (Busqueda lenta) controla el comportamiento de busqueda si se
pierde el eco de superficie del producto y por lo general se puede utilizar para los tanques
con condiciones turbulentas. El medidor comienza la busqueda de la superficie en el
ultimo nivel del producto conocido y gradualmente aumenta la regién de busqueda hasta
encontrar la superficie del producto. Cuando esta funcién esta deshabilitada, el medidor
busca en todo el tanque.

Search Speed (Velocidad de busqueda)

El parametro Search Speed (Velocidad de busqueda) indica la rapidez con la que se
expande la regién de busqueda (ventana Slow Search [BUsqueda lenta]) cuando la funcién
Slow Search (BUsqueda lenta) esta activa.
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4.5.4 Ajuste del filtro

Para abrir la ventana Filter Setting (Configuracién del filtro):

Procedimiento

1. En el espacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic en el botén derecho del
raton en el icono del medidor de nivel por radar Rosemount 5900C deseado.

2. Escoger la opcidn Properties (Propiedades) del ment emergente.

3. Enlaventana RLG Properties (Propiedades de RLG), seleccionar la pestafia Advanced
Configuration (Configuracién avanzada).

4. Hacer clic en el botdn Filter Setting (Configuracién del filtro):

Figura 4-10: Ventana de WinSetup de FilterSetting (Configuracidn del filtro)
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| r
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-
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I~ Active JUMP Filter
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[ Active Adaptive Filter

QK. Cancel Apply Help

Distance Filter Factor (Factor de distancia del filtro)
Este parametro define la cantidad de filtrado del nivel del producto (1 = 100 %).

Un factor de filtro bajo significa que un nuevo valor de nivel se calcula al sumar una
pequefia fraccion (por ejemplo 1 %) del cambio de nivel al Gltimo valor de nivel conocido.
Hace que el valor de nivel sea constante pero el dispositivo reacciona lentamente a los
cambios de nivel en el tanque.

Un factor de filtro alto significa que una fraccién mas grande del cambio de nivel se sumo
al valor de nivel actual. Esta configuracién hace que el dispositivo reaccione rapidamente
a los cambios de nivel pero el valor de nivel presentado algunas veces puede ser un poco
variable.

Jumper Filter (Filtro de salto)

Jump Filter (Filtro de salto) se utiliza generalmente para las aplicaciones con superficies
turbulentas y hace que el trabajo de seguimiento del eco sea mas estable a medida que el
nivel pasa, por ejemplo, por un agitador. Si el eco de superficie se pierde y se encuentra un
nuevo eco de superficie, el filtro de salto hace que el medidor de nivel espere algun tiempo
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antes de pasar al siguiente eco. Mientras tanto, el medidor decide si el nuevo eco se puede
considerar un eco valido.

El filtro de salto no utiliza el factor de filtro de distancia y se puede utilizar al mismo tiempo
que las funciones Least Square (Minimo cuadrado) o Adaptive Filter (Filtro adaptable).

Least Square Filter (Filtro de minimo cuadrado)

Least Square(Filtro de minimo cuadrado) brinda precision aumentada para llenado o
vaciado lento de un tanque. El valor de nivel sigue la superficie con alta precisién y sin
retraso a medida que el nivel cambia. El filtro de minimo cuadrado no se puede utilizar al
mismo tiempo que el filtro adaptable.

Adaptive Filter (Filtro adaptable)

El filtro adaptable se adapta automaticamente al movimiento del nivel de superficie. Da
seguimiento a las fluctuaciones de nivel del producto y ajusta continuamente el grado del
filtro segun corresponda. El filtro se puede utilizar preferiblemente en tanques donde los
cambios del seguimiento rapido de nivel son importantes y la turbulencia ocasionalmente
provoca lecturas de nivel inestables.
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4.6

4.6.1

4.6.2

Configuracion de LPG

Preparaciones

Requisitos previos

Antes de iniciar la configuracion del Rosemount™ 5900C para las mediciones de LPG,
asegurarse de que todas las instalaciones mecanicas estén preparadas segun las
instrucciones y que todos los sensores externos como los sensores de presiény
temperatura estén debidamente conectados.

La configuracion de LPG para el Rosemount 5900C con FOUNDATION" Fieldbus se describe la
configuracién de LPG en Configuracién de LPG mediante DeltaV/AMS Device Manager.

El vapor altamente presurizado sobre la superficie del producto afecta la velocidad de
propagacion de microondas. El medidor de nivel Rosemount 5900C puede compensar esto,
evitando asi las desviaciones en el nivel medido debido al vapor.

Cuando el medidor se instale en el tanque vacio calibrar el medidor y configurar las
mediciones de LPG.

Para instalar un Rosemount 5900C para las mediciones de LPG, realizar los siguientes
pasos principales:

Procedimiento

1. Instalar el tanque y el medidor de nivel Rosemount 5900C en Rosemount
TankMaster WinSetup como se describe en Medicion de tanques Rosemount en
el manual del configuracion del sistema. Asegurarse de que el tanque adecuado y
los tipos de dispositivos estén seleccionados y que los sensores de temperatura y
presién estén debidamente configurados. Revisar que el medidor se comunique con
la PC TankMaster.

2. Instalar el medidor Rosemount 5900C en el tubo tranquilizador. Medir la distancia
exacta hasta el pin de verificacion.

3. Configurar el Rosemount 5900C segun el procedimiento estandar para un medidor
de nivel Rosemount 5900C (consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual
del configuracion del sistema). Rosemount TankMaster Winsetup es la herramienta
de configuracién recomendada.

Configurar el sensor de presion de vapor

Configurar el método de correccién en Air Correction Only (Solo correccién de aire).
Calibrar el Rosemount 5900C.

Configurar el pin de verificacién.

Verifique la posicién del pin de verificacion.

Configuracion del Correction Method (Método de correccion) que aplica al tipo
especifico de producto en el tanque.

W N U A

El procedimiento de instalacién del LPG utilizando Rosemount TankMaster Winsetup
se describe en la seccion Configuracion de LPG mediante Rosemount™ TankMaster.

Configuracién de LPG mediante Rosemount™ TankMaster

En esta seccién se describe cdmo configurar el Rosemount 5900C para mediciones de LPG
mediante la herramienta de configuracién Rosemount TankMaster.
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Requisitos previos

En la siguiente descripcion se supone que el Rosemount 5900C con antena LPG/LNG esta
instalado en el tanque, y que se realiza un sistema basico de configuracién como se
describe en Medicion de tanques Rosemount en el manual del configuracion del sistema.

Configurar el sensor de presion de vapor
Requisitos previos
Asegurarse de que un dispositivo de fuente de presién de vapor esté configurado y

funcionando.

Procedimiento
1. Verificar que el tanque esta vacio y que la atmodsfera del tanque contenga solamente
aire.
2. Revisar que la valvula de bola (opcional) en el medidor esté abierta.

3. Configurar un dispositivo de origen de Vapor Pressure (Presién de vapor). Abrir
la ventana ATD Properties (Propiedades de ATD) y seleccionar la pestafia Advanced
Parameter Source Configuration (Configuracién avanzada de pardmetros de
fuente).

Esta pestafia permite asignar los pardmetros del tanque como Vapor Pressure
(Presién de vapor) a los dispositivos fuente conectados a Tankbus.
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Figura 4-11: Pestana de configuracion avanzada de parametros de fuente

A— —B
22XX ATD - ATD-TK-1 [
Communication | Average Temperature Calculation 2240 MTT Temperature Sensor I
2240 MTT Auxiliary Sensol | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
Parameter Mapping
Lrit cuice Device Tyne /10 /Mo ource Parameter
|I7|Vapu. Fressuie ] [batG =1 | ||205ﬂ 234/ (No2) | [Presswe 1 | |
[ [Level B =] [Mot Contigured =] [reve ~1
= =i =1 [MorContiuee ] [revel =]
[ [Level = =1 [Not Configued ] [Level 1
[ Level B =] [Mot Contigured =] [reve ~1
[eem [ =1 [NorContiguee ] teve |

@ Show only devices configured for tank pasitio: 1
©* Show al devices.

Description of User Def parameter Manual Y alue Configuration
User Def 1 desc

UserDef2dese [ |
UserDef3dess [ |
UserDefddess [ |
User Def 5 desc: |—

0K | Cancel Apply Help

A. Presién de vapor del pardmetro del tanque
B. Dispositivo de fuente y pardmetro de fuente

Nota

La medicién de presidn no es necesaria para el método de correcciéon One or more
known gases, known mixratio (Uno o mas gases conocidos, relacién de mezcla
conocida) (consultar Elegir el método de correccién).
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Configurar la asignacion de parametros de temperatura

Los transmisores de temperatura Rosemount™ 644 se deben asignar manualmente a fin de
que proporcionen informacién para los calculos de temperatura de vapor y temperatura
promedio de liquido.

Para los transmisores de temperatura de multiples entradas Rosemount 22408, las
lecturas de temperatura de los elementos apropiados se asignan automaticamente a
Vapor Temperature (Temperatura de vapor) y Liquid Average Temperature (Temperatura
promedio del liquido).

La siguiente descripcién muestra cémo configurar los transmisores Rosemount 644 como
dispositivos de fuente de temperatura.

Procedimiento

1. Seleccionar Temperature 1 (Temperatura 1) en la lista Parameter Mapping

(Asignacién de pardmetros) para el primer transmisor de temperatura 644. En
caso de que haya mas de un transmisor 644 en el tanque, también tendran que
asignarse: para el segundo y el tercer transmisor 644, seleccionar Temperature 2
(Temperatura 2) y Temperature 3 (Temperatura 3) en la lista Parameter Mapping
(Asignacién de pardmetros).

Observar que los parametros del tanque reales de Vapor Temperature
(Temperatura de vapor) y Liquid Temperature (Temperatura del liquido) no estan
asignados. Por ejemplo, la temperatura de vapor resultante se calcula con base
en la salida de los transmisores Rosemount 644 ubicados sobre la superficie del
producto actual.

. En el campo Source Device Type (Tipo de dispositivo fuente), para cada parametro

de temperatura (Temperature 1, 2, 3 [Temperatura 1, 2, 3]) elegir el transmisor
Rosemount 644 real a utilizar como dispositivo fuente como se ilustra a
continuacion.

. Enla lista Source Parameter (Pardmetro de fuente), elegir Temperature 1

(Temperatura 1). Observar que Temperature 1(Temperatura 1) es la designacion
del pardmetro de fuente para la salida de temperatura de un Rosemount 644.

22XX ATD - ATD-TK-1 e G|

Communication I Average Temperature Calculation 2240 MTT Temperature Sensor I
2240 MTT Auxiliary Sensor } 2230 Graphical Field Display I Analog Input Advanced Parameter Source Configuration

Parameter Mapping
Urit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter

[20817 7 34/ o ) v [Pressue 1

[¥ [vapor Pressure ]| [bag
[+ | Temperatue 1 e
[v |Temperature 2 ~||c
[v [Temperature 3 ~]c
[ [Lever | m
[ [evel ] m

[644 7457 0 3) | [Temparatwe 1

EEE D] v | [Tempeiane 1

EEI TS v [Tempeiatue 1

[Mot Configued ] el

L L Ll L L L
L Led Ll o] Ll Lo

[Fot Configued o] [rever

& Shaw anly devices configuied far tank pasition; 1
" Show sl devices

Description of User Def parameter

Nota

Asegurarse de que las posiciones de los elementos de temperatura estén
configuradas correctamente. Esto se hace normalmente en la configuracién basica
del medidor de nivel Rosemount 5900C y es necesario para el calculo adecuado de la
temperatura del vapor y la temperatura promedio del liquido.
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Solo correccidon de aire

Antes de calibrar y configurar el pin de verificacion, se debe establecer el método
apropiado de correccién de LPG.

Procedimiento

1. En el espacio de trabajo Rosemount TankMaster WinSetup, seleccionar la pestafia
Logical View (Vista Iégica).

2. Seleccionar el icono que represente el medidor de nivel del radar.

3. Hacer clic en el botéon derecho del ratén y seleccionar LPG Setup (Configuracién de
LPG) para abrir la ventana LPG Setup (Configuracién de LPG):

£51 5900 RLG LPG Setup - LT-1 =5
LPG Carr State: it Cor arly .
Carrection...
LPG % apor Pressure: 1.000 Bar G
LPG apor Temperature: 26.2°C
Statusz:

Mo problems detected

Config Ping...
Werify Finz...

4. En LPG Setup (Configuracion de LPG) hacer clic en el botén Correction (Correccién).
[ D 5900 RLG LPG Correction - LT-1 . L&J

Carrection Methad:

|Aircon only, LPG correction disabled j
Aircor only, LPG corection dizabled

One known gas

One or more unknown gases

Two known gazes, unknown mixratio
One or more known gases, known miseratio

QK | Cancel | Apply | Help |

5. Elegir Air Correction Only (Solo correccién de aire) de la lista de métodos de
correccién y hacer clic en el botéon OK (ACEPTAR).

Este ajuste se utiliza durante el procedimiento de verificacién de pines. Cuando la
configuracién de LPG ha terminado y el tanque se va a poner en funcionamiento,
es necesario cambiar el método de correccién a un método que se aplique al tipo
particular de producto que se utiliza.

Nota
La opcion Air Correction Only (Solo correccion de aire) Unicamente se debe utilizar
cuando la atmésfera del tanque contenga aire y no otros gases.
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Calibracion

Requisitos previos

Asegurarse de que no haya liquido encima del anillo de calibracion® al calibrar el medidor
en el extremo del tubo tranquilizador. El anillo de calibracidon es el Unico objeto que

detectara el medidor. El nivel del producto que presenta el Rosemount 5900C sera igual a
la posicion del anillo de calibracién medido desde el nivel cero cerca del fondo del tanque.

Procedimiento

1. Revisar la distancia medida por el Rosemount 5900C desde el Gauge Reference
Point (Punto de referencia del medidor)('9 al anillo de calibracion.

Esto se conoce como el valor del volumen de vacio'9 definido por: Vacio =R - L,
donde

+ Resla altura del tanque medida desde el punto de referencia del tanque hasta el
nivel cero. Para los tanques de LPG, el anillo de calibracion se utiliza como nivel
cero y el Tank Reference Point (Punto de referencia del tanque) es igual al Gauge
Reference Point (Punto de referencia del medidor).

+ Les el nivel del producto medido desde el nivel cero.

Si el valor de volumen de vacio no es igual a la distancia real entre el Gauge
Reference Point (Punto de referencia del medidor) y el anillo de calibracién, se
debera ajustar el parametro Calibration Distance (Distancia de calibracién).

2. Hacer clic con el botén derecho en el icono del dispositivo y seleccionar la pestafia
Properties (Propiedades) — Geometry (Geometria).

{51 5900 RLG - LT-TK-1 =5

Communication ] Antenna Tank Shape ] Environment ] Advanced Configuration ]

Tark Distances

Tank ref point ~ Gauge p
Tank Reference Height [R] : |20.000 m G ref point

Feference Distance [G] : 0.200 m / +i Hold off |-

Min Level Distance [C) : 0.000 m Measuring
range
Calibration Distance: 0.100 m

[ Show negative level as zero

Zero level

Mate: R, G and C are positive as shown. G and C can be
pogitive or negative.

QK | Cancel Apply Help

(9) Consultar Requisitos de la antena de LPG/LNG.
(10) Consultar Geometria del tanque.
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3. Introducir el valor deseado de Calibration Distance (Distancia de calibracién).

Nota
Es importante que el didmetro interior del tubo tranquilizador esté configurado
correctamente. Abrir la pestafia Antenna (Antena) en caso de que se desee verificar

la configuracién. Consultar Requisitos de la antena de LPG/LNG para obtener mas
informacion.
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Configurar el pin de verificacion

Requisitos previos

Asegurarse de que la posicién del pin de verificacion esté medida con precision y que el
didmetro interno del tubo tranquilizador esté disponible.

Nota

Cuando la superficie del producto esta cerca de un pin de verificacidn, los ecos del radar
del pin de verificacién y de la superficie del producto interfieren. Esto puede reducir

la precisién de la distancia medida hacia el pin de verificacidn. Se recomienda que la
verificacion no se realice si la distancia entre el pin de verificacién y la superficie del
producto es menor de 900 mm (consultar los Requisitos de la antena de LPG/LNG).

A. Pin de verificacién
B. Espacio minimo de 900 mm

Debido a que no se pueden utilizar sondas manuales en tanques altamente presurizados,
Emerson Automation Solutions/Medicién de tanques Rosemount ha desarrollado un
método Unico para verificar la medicion de nivel en dichos tanques. El método se basa

en las mediciones en un modo de propagacién de ondas por radar especial contra un pin
de verificacion fijo para verificar la medicién.

Procedimiento

1. En el espacio de trabajo Rosemount™ TankMaster WinSetup, seleccionar la pestafia
Logical View (Vista légica).

2. Seleccionar el icono que represente el medidor de nivel del radar deseado.
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3. Hacer clic en el botén derecho del ratén y seleccionar LPG Setup (Configuracién de

LPG) para abrir la ventana LPG Setup (Configuracién de LPG):

£51 5900 RLG LPG Setup - LT-1 =5
LPG Carr State: it Cor arly .
Carrection...
LPG % apor Pressure: 1.000 Bar G
LPG apor Temperature: 26.2°C
Statusz:

Mo problems detected

Config Ping...
Werify Finz...

. En LPG Setup (Configuracién de LPG) hacer clic en el

configuracién).

botén Config Pins (Pin de

5] 5900 RLG LPG Configure Pins - LT-1 0 =S|
Mr of Ping: |1 ﬂ

| PIN | NOMPOS.m | TRESH.mv

[ 1 | 1200 | 500 LRI
Pin2 |Pin1
Mom | Mom
Poz  |Pos

Temp for Mom Pos: 150 61E3

Fipe Expansion: 0.000 ppmd°C B

| 0k | camcel | aeey | bep | jI

. En LPG Configure Pins (Pins de configuracién de LPG) ingresar el pin de verificacién en

el campo de entrada Nominal Position (Posicién nominal) (NOM POS).

La posicion se mide desde el Gauge Reference Point (Punto de referencia del
medidor) hasta la posicién real del pin de verificacion.
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V

—C

.\

—~J

A. Punto de referencia del medidor
B. Distancia desde el punto de referencia del medidor hasta el pin de verificacién
C. Pin de verificacién

Nota

El valor introducido en el campo Nominal Pos (Posicién nominal) hace referencia a

la distancia mecanica desde el punto de referencia del medidor hasta el pin de
verificacion real. Este valor solo actuara como un punto de inicio para el proceso de
verificacion en el cual se calcula la distancia eléctrica desde el punto de referencia
del medidor hasta el pin de verificacion. En la mayoria de casos, la distancia eléctrica
se desvia de la distancia mecanica real.

. Asegurarse de que el valor del umbral sea 500 mV.

La amplitud del eco del pin de verificaciéon debe estar sobre el valor del umbral para
que aparezca en la ventana LPGVerify (Verificar LPG) (consultar Verificar la medicion
del medidor). En caso de que el pin de verificacién no aparezca, es posible utilizar un
valor de umbral mas pequefio. Revisar que el nivel del producto no esté sobre el pin
de verificacion.
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Verificar la medicion del medidor

Procedimiento

1. En el espacio de trabajo Rosemount™ TankMaster WinSetup, seleccionar la pestafia
Logical View (Vista légica).

2. Seleccionar el icono que represente el medidor de nivel por radar deseado.

3. Hacer clic en el botén derecho del ratén y seleccionar LPG Setup (Configuracién de
LPG) para abrir la ventana LPG Setup (Configuracién del LPG):

£51 5900 RLG LPG Setup - LT-1 =5
LPG Carr State: it Cor arly .
Carrection...
LPG % apor Pressure: 1.000 Bar G
LPG apor Temperature: 26.2°C
Statusz:

Mo problems detected

Config Ping...
Werify Finz...

4. Enlaventana LPG Setup (Configuracién de LPG) hacer clic en el botdn Verify Pins
(Verificar pines) para abrir la ventana LPG Verify Pins (Verificar pines LPG).

{7 5900 RLG LPG Verify Pins - LT-1 [

Poz | Mom Pos. m || Meas Poz. m | Thresh, my Ampl. m¥
1 1.200 1.252 500 -

=m

[\verification wnning

Mo problems detected

Cancel Help

A. Posicion nominal
B. Posicién medida

5. Asegurarse de que aparece la posicién nominal del pin de verificacién.

6. En la ventana LPG Verify Pins (Verificar pines LPG), hacer clic en el botén Start (Inicio)
para iniciar el proceso de verificacion.
Cuando la verificacién termina, la posicién que mide el medidor de nivel aparece en
el campo Measured Position (Posicién medida).

7. Observar que la posicién del pin de verificacién esta presente en el campo Measured
Position (Posicion medida).
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8. Sila posiciéon se desvia de la posicién nominal, regresar a la ventana LPG Configure
Pins (Configurar pines LPG) e ingresar la posicion medida en el campo Nominal
Position (Posicién nominal).
Nota
La posicidn nominal que se introdujo la primera vez hace referencia a la distancia
mecanica. La posicion medida se refiere a la distancia eléctrica que es la distancia
“vista” por el medidor de nivel.
5900 RLG LPG Cehfigure Pins - LT-1 =5 {5 5900 RLG LPG Verify Pins - LT|L 0 =5
Nr of Pi 1 n Pos | NomPos.m | Meas Pos. m | Thresh, m¥ Ampl. m¥
o :I 1 1.200 1.262 500 -
PN [ NOMWfs [ TRESH. mv
1 [ 71252 [ 500 RLG Ret point
Pin2 |Pin1 ferification running
B Na problems detected
Temp for Mam Pog: 15.0 T
Pipe Expansion: 0.000 ppms*C
Ok ‘ Cancel | ASpply | Help | Cancel Help
e
9. Repetir Paso 4 a Paso 7 hasta que aparezca el
mensaje Succesful Verification (Verificacidén exitosa),lo queindica
que la posicién nominal se corresponde con la posicion medida.
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Elegir el método de correccidn

Existen varias opciones disponibles dependiendo de la mezcla de gas en el tanque.

Procedimiento
1.

En la ventana LPG Setup (Configuracion de LPG) hacer clic en el botén Correction

(Correccién) para abrir la ventana LPG Correction (Correccién de LPG):

51 5900 RLG LPG Correction - LT-1

S

Carrection Method:

|Aircon only, LPG comection disabled
Ajrcorm only, LPG corection dizabled
One known gas

One or mare unknown gases

Two known gases, unknown misratio
One or more known gases, known mixeratio
A

(] 8 | Cancel

=l

| Apply | Help |

Escoger uno de los siguientes métodos de correccién:

Opcion

Descripcion

Air Correction, LPG
correction disabled
(Correccion de aire,
correccion de LPG
desactivada)

Este método solo se debe utilizar cuando no hay vapor
en el tanque, es decir cuando el tanque esta vacio y
solo contiene aire. Se utiliza en el paso inicial cuando
se calibra el Rosemount 5900C.

Un gas conocido

Este método se puede utilizar cuando solo existe un
tipo de gas en el tanque. Proporciona la precision
mas alta entre los diferentes métodos de correccion.
Considerar que incluso las pequefias cantidades de
otro gas reducen la precision.

Uno o mas gases
desconocidos

Utilizar este método para los hidrocarburos, por
ejemplo propano/butano, cuando la mezcla exacta no
se conoce.

Dos gases con relacion de
mezcla desconocida

Este método es adecuado para una mezcla de dos
gases incluso si la relacion de mezcla se desconoce.

Uno o mas gases
conocidos con una
relacién de mezcla
conocida

Este método se puede utilizar cuando existe una
mezcla bien conocida hasta de 4 productos en el
tanque.

Ahora el medidor de nivel Rosemount 5900C esta listo para medir el nivel del
producto cuando el tanque se ponga en funcionamiento.
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4.7.1

4.7.2
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Calibracion mediante WinSetup

La funcién Calibrate(Calibrar) es una herramienta de Rosemount TankMaster WinSetup
que le permite ajustar un medidor de nivel Rosemount 5900C para minimizar la
compensacion entre los niveles de producto reales (sonda manual) y los valores medidos
por el medidor de nivel. Al utilizar la funcién Calibrate (Calibrar), se puede optimizar el
desempefio de medicién por medio del rango completo de mediciones desde la parte
superior hasta el fondo del tanque.

La funcién Calibration (Calibracién) calcula la Calibration Distance(Distancia de
calibracién)con base en el ajuste de una linea recta hacia las desviaciones entre los niveles
de sonda manual y los niveles medidos por el transmisor.

La funcién Calibration (Calibracién) es especialmente adecuada para un Rosemount
5900C con una matriz de antena para tubo tranquilizador. El tubo tranquilizador afecta

la velocidad de propagacién por radar. Con base en el didmetro interno del tubo, el
Rosemount 5900C compensa automaticamente la influencia del tubo. Debido a que puede
ser dificil determinar con precisién el diametro del tubo promedio, con frecuencia se
requiere una calibracién menor. La funcién Calibrate (Calibrar) calcula automaticamente
un factor de correccién para optimizar las mediciones del Rosemount 5900C junto con el
tubo tranquilizador.

Medicion manual
Seguir estas instrucciones al hacer mediciones manuales:
Requisitos previos

Solo una persona debe realizar las mediciones de vacio manual para garantizar una buena
capacidad de repeticion entre las mediciones.

Utilizar solo una cinta para la calibracién. La cinta debe estar hecha de acero y calibrada
por un instituto de pruebas autorizado. No debe tener dobleces ni deformidades. También
debe proporcionar el factor de expansion térmica y la temperatura de calibracion.

Una escotilla de sonda debe estar disponible cerca del medidor de nivel. Si la escotilla de
sonda esta lejos del medidor de nivel, las diferencias en los movimientos del techo pueden
provocar errores graves.

Procedimiento

1. Llevar a cabo una sonda manual hasta obtener tres lecturas consecutivas en 1 mm
2. Corregir la cinta segun el registro de calibracion.

3. Observar el vacio de la sonda manual y la lectura del nivel del medidor
simultaneamente.

Procedimiento de calibracién

Requisitos previos

No calibrar cuando

« el tanque esté vacio o lleno

+ los agitadores estén funcionando

* cuando haya mucho viento

* cuando haya espuma en la superficie del producto

El procedimiento de calibracidn incluye los siguientes pasos:
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Procedimiento

1. Registrar los valores de volumen de vacio de la sonda manual y los valores
correspondientes medidos por el medidor de nivel.

2. Introducir los valores de nivel de la sonda manual y los valores del medidor de
nivel en la ventana WinSetup Calibration Data (Datos de calibracién) (consultar Para
ingresar datos de calibracion).

3. Inspeccionar la grafica de calibracion resultante y, si es necesario, excluir los puntos
de medicién que no se deben utilizar en el calculo de ajuste.

4.7.3 Para ingresar datos de calibracion

Requisitos previos

Asegurarse de que la informacion siguiente esté disponible cuando se intenta utilizar la
funcién Calibrate (Calibrar) en TankMaster WinSetup:

+ Una lista de valores de vacio de la sonda manual.

* Una lista de valores de nivel medidos por el Rosemount 5900C que corresponden con
los valores de nivel/vacio de la medicién manual.

Procedimiento
1. Enla ventana del espacio de trabajo de Rosemount TankMaster WinSetup,
seleccionar el medidor de nivel Rosemount 5900C a calibrar.

2. Hacer clic en el botén derecho del ratéon y elegir Calibrate (Calibrar) o seleccionar
Calibrate (Calibrar) desde el menu Service/Devices (Servicio/dispositivos).

7] Calibrate - LT-TK-1 [

- Diff L (mm)

Calibration Distance

Height:

|20.000 Oid: (0000 m  New[00OD m | l—

Calibration Data... | wirite new calibration data to RTG | Cancel | Help |

3. Laventana Calibrate (Calibrar) esta vacia antes de introducir cualquier dato.
Asegurarse de que el medidor se comunique correctamente con TankMaster
verificando que la Tank Reference Height (Altura de referencia del tanque) aparezca
en la esquina inferior izquierda.

4. Hacer clic en el botén Calibration Data (Datos de calibracion).
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Figura 4-12: Ventana Calibration Data (Datos de calibracion)

7] Calibration Data
" U
B - |and Dipped Level, mm, i Level, mm, mm Delta |Enable Date Time Operator i‘
3899 3897 -2
7895 7834

1
12053 12054 1
16072 16074 2

0000 X & X X

a
MOTE: The tank zhould be maasurad at minimum 4 different intervals: 20%, 40%, B0 and B0% of the tank height.

Clear Al | Save calibration data in PC databaze Fefresh Lancel Help |

=

| S

A. Medidor de nivel
B. Medicién manual

L

5. Ingresar los valores de nivel de la medicién manual y los niveles correspondientes

medidos por el medidor de nivel Rosemount 5900C. Se recomienda que los
niveles de la medicion manual se basen en el valor promedio de tres mediciones
consecutivas en 1 mm. Para obtener mas informacién, consultar Medicién manual.

Nota
La unidad de medicién mm se utiliza en la ventana Calibration Data (Datos de
calibracion).

Hacer clic en el botén Refresh (Actualizar). Ahora WinSetup calcula las desviaciones
entre los niveles de la medicién manual y los niveles medidos.

Hacer clic en el botén Save Calibration Data in PC Database (Guardar datos de
calibracién en la base de datos de la PC) para guardar los valores introducidos y
regresar a la ventana Calibrate (Calibrar).

La ventana Calibrate (Calibrar) muestra una linea recta ajustada a través de los
puntos de medicion que representan la diferencia entre los valores de nivel de la
medicion manual y los valores medidos por el medidor de nivel. Para las antenas
de tubo tranquilizador se muestra una linea inclinada, de lo contrario la linea es
horizontal. La inclinacién se debe al impacto lineal del tubo tranquilizador en la
velocidad de propagacion de microondas.
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{7 Calibrate - LT-1 =%

Tank Reference Calibration Distance Carrection Factar
Height:

20,000 mo | 03000 m New[0003 m | | 0i[0000  ppm New[377E3T  ppm

Calibration Data... | Write new calibration data ta RTG | Cancel | Help |

8. Revisar que la linea se ajuste bien a los puntos de medicién. Si un punto se desvia
significativamente de la linea, puede quedar fuera de los calculos. Abrir la ventana
Calibration Data (Datos de calibracion) (hacer clic en el botén Calibration Data
[Datos de calibracién]) y quitar la marca de la casilla correspondiente en la columna
Enable (Habilitar).

9. Hacer clic en el botén Write new calibration data to RTG (Escribir los datos de la
nueva calibracién en RTG) para guardar los datos de la calibracién actual en los
registros de la base de datos del medidor de nivel.

Nota

Al hacer clic en el botén Write new calibration data to RTG (Escribir los datos de

la nueva calibracién en RTG), los valores de nivel en la ventana Calibration Data
(Datos de calibracién) y se vuelven a calcular y los Datos de la calibracién anterior se

reemplazan.

Ahora se puede revisar el resultado de la calibracién al abrir de nuevo la ventana
Calibrate (Calibrar):

(& calibrate - LT-1 [

N Diff L (mm)

Tank Reference Calibration Distance Carrection Factar
Height:
20,000 mo | 0¢[0003 M New[DDUT m | | OW[37E  ppm New[37E9  ppm

Calibration Data... | wirite new calibration data to RTG | Cancel | Help |

Tener en cuenta que todos los valores medidos se ajustan segun Calibration
Distance(Distancia de calibracién) y Correction Factor (Factor de correccién). En la
ventana Calibration Data (Datos de calibracién) también se puede ver Ique estan

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 153



Configuracién Manual de referencia
Marzo 2023 00809-0109-5901

configurador los valores de nivel medidos por el medidor Rosemount 5900C. Por
supuesto, los niveles de la medicién manual permanecen igual.

A Calibration Data = Léj

Calibration has been made at: 2009-05-02
Level. mm, mm Delta |Enable Date Time Operator i‘

1 3899 0 ®

2 78595 0 X

3 12053 12053 0 =

4 16072 16072 0 X

5 O

3 O

7 O

8 O |
NOTE: The tank should be measured at minimum 4 different intereals: 20%, 40%, B0% and 807 of the tank height.

Clear &l | Save calibration data in PC database Befresh ‘ LCancel | Help |
Nota

No cambiar Calibration Distance (Distancia de calibracién) en la ventana Properties/
Tank Geometry (Propiedades/Geometria de tanque) al terminar la calibracién.
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4.8

4.8.1

Descripcion general de FOUNDATION™ Fieldbus

Esta seccién abarca los procedimientos de configuracién basica del medidor de nivel por
radar Rosemount 5900C con FOUNDATION Fieldbus.

Para obtener informacién detallada sobre la tecnologia FOUNDATION Fieldbus y los
bloques funcionales utilizados en el Rosemount serie 5900C, consultar el Informacién del
bloque FOUNDATION™ Fieldbus y Bloques FOUNDATION Fieldbus en el Manual de referencia
(documento nro. 00809-0100-4783).

Funcionamiento del bloque FOUNDATION™ Fieldbus

Los bloques funcionales dentro del dispositivo fieldbus realizan las distintas funciones
requeridas para el control de procesos. Los bloques funcionales realizan funciones

de control de procesos, como funciones de entrada analdgica (Al) y funciones de
proporcional/integral/derivada (PID).

Los bloques funcionales estandar ofrecen una estructura comun para definir las entradas,
las salidas, los parametros de control, los eventos, las alarmas y los modos de los bloques
funcionales, con el fin de combinarlos en un proceso que pueda implementarse dentro
de un solo dispositivo o a través de la red fieldbus. Esto simplifica la identificacién de las
caracteristicas comunes a los bloques funcionales.

Ademas de los bloques funcionales, los dispositivos fieldbus contienen otros dos bloques
para brindar soporte a los bloques funcionales. Estos son el bloque de recursos y el bloque
de transductores.

Los bloques de recursos contienen las caracteristicas especificas de hardware relacionadas
con un dispositivo; no tienen pardmetros de entrada ni de salida. El algoritmo incluido en
un bloque de recursos monitoriza y controla el funcionamiento general del hardware del
dispositivo fisico. Hay un solo bloque de recursos definido para un dispositivo.

Los bloques del transductor conectan los bloques funcionales con funciones de entrada/
salida. Leen el hardware del sensor y lo escriben en el hardware del efector (actuador).
Bloque de recursos

El bloque de recursos contiene informacién de diagnéstico, hardware, electrénica y manejo
de modos. No hay entradas ni salidas enlazables con el bloque de recursos.

Bloque del transductor Measurement (Medicién) (TB1100)

El bloque del transductor Measurement (Medicién) contiene informacién del
dispositivo como diagnésticos y capacidad de configuracién, configuracién con valores
predeterminados de fabrica y reinicio del medidor de nivel.

Bloque de transductores de registro (TB1200)

El bloque de transductores de registro permite a un ingeniero de mantenimiento acceder a
todos los registros en la base de datos en el dispositivo.

Advanced configuration transducer block (TB1300) (Bloque del
transductor de configuracion avanzada [TB1300])

El bloque del transductor de configuracién avanzada contiene pardmetros para la
configuracién de las funciones avanzadas de medicion de nivel y rastreo de eco.
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Bloque de transductores de volumen (TB1400)

El bloque del transductores de volumen contiene parametros para la configuracién de
calculos de volumen.

Bloque del transductor de LPG (TB1500)

El bloque del transductor de LPG contiene parametros para la configuracién de los calculos
de LPGy para la verificacion y el estatus de las correcciones.

Bloque de entrada analégica

Figura 4-13: Bloque de entrada analégica

A

Al ’

A. OUT_D (SALIDA DISCRETA) = salida discreta que indica una condicién de alarma
seleccionada

B. OUT (SALIDA) = el valor y estado de la salida del bloque

El bloque funcional de entrada analdgica (AI) procesa las mediciones del dispositivo de
campo y las pone a disposicién de los demas bloques funcionales. El valor de la salida

del bloque de Al esta expresado en unidades técnicas e incluye un estatus que indica la
calidad de la medicién. El dispositivo de medicion puede tener varias mediciones o valores
derivados disponibles en distintos canales. La variable que el bloque de Al procesa se
selecciona mediante el nimero de canal y se transmite a los bloques vinculados.

Informacioén relacionada

Bloque de entrada analdgica
Parametros del sistema de bloque de entrada analdgica

Bloque PID (PROPORCIONAL, INTEGRAL, DERIVATIVO)

El bloque de funciones PID combina toda la Idgica necesaria para realizar un

control proporcional/integral/derivativo (PID). El bloque admite el control de modo, el
escalamiento y limitacion de sefiales, el control predictivo, seguimiento de anulacién,
deteccién de limites de alarmas y propagacién del estatus de la sefial.

El bloque admite dos formas de la ecuacién PID: estandar y de la serie. )
Puede seleccionarse la ecuacion adecuada con el parametro MATHFORM (FORMULA
MATEMATICA). La ecuacidn PID ISA estandar esta seleccionada por defecto.

Bloque Input Selector (Selector de entradas)

El bloque funcional Input Selector (ISEL) (Selector de entrada, ISEL) se puede utilizar para
seleccionar el primer valor bueno de redundancia activa, maximo, minimo o promedio de
hasta ocho valores de entrada y colocarlo en la salida. El bloque admite la propagacién del
estatus de la sefial.
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Bloque Arithmetic (Aritmético)

El bloque funcional Arithmetic (ARTH) (ARITMETICA) permite configurar una funcién de
extensién de rango para una entrada principal. También se puede utilizar para calcular
nueve funciones aritméticas diferentes.

Bloque de caracterizacion de senales

El bloque de funcién del caracterizador de sefiales (SGCR) caracteriza o aproxima cualquier
funcién que defina una relacién de entrada/salida. Esta funcion se define configurando

un maximo de veinte coordenadas X, Y. El bloque interpola un valor de salida para un
determinado valor de entrada usando la curva definida por las coordenadas configuradas.
Se pueden procesar simultdneamente dos sefiales de entrada analégica independientes
para obtener dos valores de salida independientes correspondientes usando la misma
curva definida.

Bloque Integrator (Integrador)

El bloque funcional Integrator (INT) (Integrador, INT) integra una o varias variables a lo
largo del tiempo.

Este bloque aceptara hasta dos entradas, tiene seis opciones para la forma de totalizar las
entradas y dos salidas de disparo. El bloque compara el valor integrado o acumulado con
respecto a limites de predisparo y disparo y genera sefiales de salida discreta cuando se
alcanzan los limites.

Control Selector Block (Bloque selector de control)

El bloque funcional Control Selector (Selector de control) selecciona como salida una de
dos o tres entradas. Por lo general, las entradas estan conectadas a las salidas de PID o
de otros bloques funcionales. Una de las entradas se considera normal y las otras dos se
anulan.

Bloque Output Splitter (Dvisor de salida)

El bloque funcional Output Splitter (Dvisor de salida) permite la capacidad de accionar dos
salidas de control desde una sola entrada. Toma la salida de un bloque de control PID (u
otro) para controlar dos valvulas u otros actuadores.

Bloque de salida analdgica

Figura 4-14: Bloque de salida analdgica

] s
 c

Al

A. CAS_IN (ENTRADA EN CASCADA) = el valor del punto prefijado remoto de otro bloque
funcional

B. BKCAL_OUT (SALIDA ANALOGICA PARA REALIMENTACION DE OTRO BLOQUE) = el valor y el
estatus requeridos por la entrada BKCAL_IN (ENTRADA ANALOGICA PARA
REALIMENTACION DE OTRO BLOQUE) de otro bloque para evitar que se produzca un
efecto “windup”y ofrecer una transferencia sin interrupciones al control de bucle
cerrado.

C. OUT (VALOR DE SALIDA) = el valor y estatus de la salida del bloque
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El bloque funcional de salida analégica (AO) asigna un valor de salida a un dispositivo de
campo mediante un canal de E/S especifico. El bloque admite el control de modo, el calculo
del estatus de la sefial y la simulacién.

Informacién relacionada

Bloque de salida analdgica
Parametros del sistema del bloques de salida analégica

Resumen de bloques funcionales
Los siguientes bloques funcionales estan disponibles para Rosemount serie 5900C:
+ Entrada analégica (AI)

+ Salida analdgica (AO)

+ Proporcional/integral/derivativo (PID)

» Caracterizador de sefial (SGCR)

+ Integrador (INT)

* Aritmético (ARTH)

» Selector de entrada (ISEL)

» Selector de control (CS)

» Divisor de salida (OS)
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4.9

4.9.1

49.2

Capacidades del dispositivo

Programador de Enlaces Activo

Se puede designar al Rosemount 5900C para que funcione como Programador de Enlaces
Activo (LAS, por sus siglas en inglés) de respaldo, en caso de que el LAS se desconecte del
segmento. En su funciéon de LAS de respaldo, el Rosemount 5900C asumira la gestion de
comunicaciones hasta que se restaure el host.

Es posible que el sistema host proporcione una herramienta de configuracién
especificamente disefiada para designar un dispositivo en particular como LAS de
respaldo. En caso contrario, puede configurarse manualmente.

Capacidades

Relaciéon de comunicacion virtual (VCR)

Hay 20 VCR en total. Una es permanente y 19 son completamente configurables por el
sistema host. Estan disponibles 40 objetos de enlace.

Tabla 4-2: Parametros de comunicacion

Parametro de red Valor
Tiempo de espera para retransmision después de una colisién 8
Retardo de respuesta maximo 5
Retraso minimo entre las unidades de datos de protocolo (PDU) 8

Tiempos de ejecucion del bloque

Tabla 4-3: Tiempos de ejecucion

Bloque Tiempo de ejecucion (ms)
Entrada analdgica (Al) 10
Salida analégica (AO) 10
Proporcional/integral/derivativo (PID) 15
Caracterizador de sefial (SGCR) 10
Integrador (INT) 10
Aritmético (ARTH) 10
Selector de entrada (ISEL) 10
Selector de control (CS) 10
Divisor de salida (OS) 10
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Informacion general del bloqueo

Modos

Cambio de modo

/N\Para cambiar el modo de funcionamiento, poner el pardmetro MODE_BLK.TARGET
(MODO DEL BLOQUE OBJETIVO) en el modo deseado. Después de un breve retraso, el
pardmetro MODE_BLOCK.ACTUAL (MODO DEL BLOQUE REAL) debe reflejar el cambio de
modo si el bloque esta funcionando correctamente.

Modos permitidos

Es posible evitar que se cambie sin autorizacidon el modo de funcionamiento de un bloque.
Para ello, configurar el parametro MODE_BLOCK.PERMITTED (MODOS PERMITIDOS DEL
BLOQUE) para permitir solo los modos de funcionamiento deseados. Se recomienda
seleccionar siempre OOS entre los modos permitidos.

Tipos de modos

Para los procedimientos descritos en este manual, sera util comprender los siguientes
modos:

AUTO (AU- Se ejecutaran las funciones que realiza el bloque. Si el bloque tiene salidas,
TOMATI-  estas continuardn actualizdndose. Generalmente este es el modo de funcio-
co) namiento normal.

Fuerade  No se ejecutaran las funciones que realiza el bloque. Si el bloque tiene sali-
servicio das, normalmente no se actualizan y el estatus de cualquier valor que se pasa

(00s) a los bloques aguas abajo sera “BAD"” (MALO). Para cambiar la configuracion
del bloque, se debe cambiar el bloque al modo OOS (FUERA DE SERVICIO).
Cuando se completen los cambios, volver a cambiar al modo AUTO (AUTOMA-
TICO).

MAN (MA-  En este modo, las variables que salen del bloque se pueden ajustar manual-

NUAL) mente con fines de prueba o anulacién.

Otros tipos Otros tipos de modos son Cas, RCas, ROut, IMan y LO. Es posible que diferen-

demodos  tes bloques funcionales en el transmisor Rosemount 5900C admitan algunos
de estos modos. Para obtener informacién adicional, consultar el Manual del
bloque funcional (documento nimero 00809-0100-4783).

Nota

Cuando un bloque aguas arriba se pone en OOS (FUERA DE SERVICIO), esto repercutira en
el estatus de salida de todos los bloques aguas abajo. Figura 4-15 representa la jerarquia
de los bloques.

Figura 4-15: Jerarquia de los bloques

A — B — C P D

Bloque de recursos

Bloque del transductor

Bloque de entrada analdgica (bloque Al)
Otros bloques funcionales

Snwa>
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4.10.3

Ejemplificacion de bloques

El Rosemount 5900C admite la ejemplificacidn de bloques funcionales. La cantidad

de bloques y los tipos de bloques se pueden definir de modo que correspondan a

las necesidades especificas de la aplicacidn. La cantidad de bloques que se pueden
ejemplificar solo esta limitada por la cantidad de memoria del dispositivo y por los tipos
de bloques compatibles con el dispositivo. La ejemplificacién no aplica a bloques de
dispositivo estdandar como los bloques de recursos y transductor.

Al leer el parametro “FREE_SPACE" (ESPACIO LIBRE) en el bloque de recursos es posible
determinar la cantidad de bloques que se pueden ejemplificar. Cada bloque que se
ejemplifique ocupa un maximo de 4,6 % de “FREE_SPACE" (ESPACIO LIBRE).

La ejemplificacién de bloques estd a cargo del sistema de control host o de la herramienta
de configuracién, pero no todos los hosts implementan esta funcionalidad. Consultar

el manual del host o la herramienta de configuracién especificos para obtener mas
informacion.

Configuracion de fabrica
Se suministra la siguiente configuracién fija de bloques funcionales:

Tabla 4-4: Bloques funcionales para Rosemount 5900C

Bloque funcional Indice Etiqueta por defecto | Disponible

Entrada analdgica( 1600 Al 1600 Fijo

Entrada analdgica 1700 AI 1700 Fijo

Entrada analdgica 1800 AI 1800 Fijo

Entrada analdgica 1900 AI 1900 Fijo

Entrada analdgica 2000 AI 2000 Fijo

Entrada analdgica 2100 AI 2100 Fijo

Salida anal6gica® 2200 AO 2200 Por defecto, borrable
Salida analégica 2300 AO 2300 Por defecto, borrable
PID 2400 PID 2400 Por defecto, borrable
Selector de control 2500 CSEL 2500 Por defecto, borrable
Separador de salidas 2600 OSPL 2600 Por defecto, borrable
Caracterizador de sefia- | 2700 CHAR 2700 Por defecto, borrable
les

Integrador 2800 INTEG 2800 Por defecto, borrable
Aritmético 2900 ARITH 2900 Por defecto, borrable
Selector de entrada 3000 ISEL 3000 Por defecto, borrable

(1) Consultar Bloques Al suministrados en fdbrica para obtener mds informacion.
(2) Consultar Bloque de salida analdgica para obtener mds informacion.
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Bloque de entrada analdgica

Configurar el bloque Al

/\ Se requieren como minimo cuatro pardmetros para configurar el bloque Al Los
parametros se describen a continuacién, y al final de esta seccion se muestran ejemplos de
configuracién.

CHANNEL (CANAL)
Seleccionar el canal que corresponde a la medicién del sensor deseada:

Tabla 4-5: Canales de bloque AI para Rosemount 5900C

Parametro del bloque AI Valor del canal TB Variable del proceso

Level (Nivel) 1 CHANNEL_LEVEL (CANAL DE NI-
VEL)

Distance (Distancia) 2 CHANNEL_DISTANCE (CANAL DE
DISTANCIA)

Level Rate (Velocidad de nivel) 3 CHANNEL_LEVELRATE (CANAL
DE VELOCIDAD DE NIVEL)

Signal Strength (Fuerza de la se- | 4 CHANNEL_SIGNAL_STRENGTH

nal) (CANAL FUERZA DE LA SENAL)

Internal Temperature (Tempera- | 5 CHANNEL_HOUSING_TEMPERA-

tura interna) TURE (CANAL DE TEMPERATURA
DE LA CARCASA)

Volume (Volumen) 6 CHANNEL_VOLUME (CANAL DE
VOLUMEN)

L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION)

El parametro L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION) define la relacién de medicién del
transmisor (nivel, distancia, velocidad de nivel, fuerza de la sefial, temperatura interna y
volumen) con la salida deseada del bloque Al La relacién puede ser direct (directa), indirect
(indirecta) o indirect root (raiz cuadrada indirecta).

Direct (Direc- Seleccionar Direct (Directa) cuando la salida deseada sera la misma que la
ta) medicién del transmisor (nivel, distancia, velocidad de nivel, fuerza de la
sefal, volumen y temperatura interna).

Indirect (In- Seleccionar Indirect (Indirecta) cuando la salida deseada es una medicion

directa) calculada basada en la medicién del transmisor (nivel, distancia, velocidad
de nivel, potencia de la sefial, volumen y temperatura interna). La relacién
entre la medicién del transmisor y la medicién calculada sera lineal.

Indirect Seleccionar Indirect square root (Raiz cuadrada indirecta) cuando la salida
square root  deseada es una medicién inferida en base a la medicién del sensor y la rela-

(Raiz cuadra- (5 entre la medicion del sensor y la medicién inferida es la raiz cuadrada.
da indirecta)

XD_SCALE (ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA)

XD_SCALE (ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA) incluyen tres parametros cada
uno: 0 %, 100 % y unidades técnicas Deben configurarse segun la opcion L_TYPE (TIPO DE
LINEALIZACION):
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Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

L_TYPE (TIPO DE
LINEALIZACION)
es Direct (Direc-
ta)

L_TYPE (TIPO DE
LINEALIZACION)
es Indirect (Indi-
recta)

L_TYPE (TIPO DE
LINEALIZACION)
es Indirect squa-
re root (Raiz cua-
drada indirecta)

Cuando la salida deseada sea la variable medida, configurar XD_SCALE
(ESCALA XD) para representar el rango operativo del proceso. Configu-
rar OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA) para que coincida con XD_SCALE
(ESCALA XD).

Cuando se realiza una medicién inferida en base a la medicién del
sensor, configurar XD_SCALE (ESCALA XD) para representar el rango
operativo que el sensor observara en el proceso. Determinar los valores
de medicién inferidos que corresponden a los puntos de 0y 100 %

de XD_SCALE (ESCALA XD) y configurarlos para OUT_SCALE (FUERA DE
ESCALA).

Cuando se realiza una medicién inferida en base a la medicién del trans-
misor, y la relacién entre la medicion inferida y la medicién del sensor
es la raiz cuadrada, configurar XD_SCALE (ESCALA XD) para representar
el rango operativo que el sensor observara en el proceso. Determinar
los valores de medicién inferidos que corresponden a los puntos de

0y 100 % de XD_SCALE (ESCALA XD) y configurarlos para OUT_SCALE
(FUERA DE ESCALA).

Unidades técnicas

Nota

Para evitar errores de configuracién, seleccionar solo unidades técnicas para XD_SCALE
(ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA) que admita el dispositivo.

Informacioén relacionada

Unidades admitidas

Bloques Al suministrados en fabrica

El Rosemount 5900C se suministra con seis bloques Al preconfigurados de acuerdo con la
Tabla 4-6. La configuracién del bloque se puede cambiar si es necesario.

Tabla 4-6: Bloques de AI suministrados de fabrica para el Rosemount 5900C

Bloque AI Canal Tipo L Unidades

1 CHANNEL_LEVEL (CANAL DE NIVEL) Directo Medidor

2 CHANNEL_DISTANCE (CANAL DE DISTANCIA) Directo Metro

3 CHANNEL_LEVELRATE (CANAL DE VELOCIDAD DE | Directo Metro por hora
NIVEL)

4 CHANNEL_SIGNAL_STRENGTH (CANAL DE FUERZA | Directo mV
DE LA SENAL)

5 CHANNEL_HOUSING_TEMPERATURE (CANAL DE Directo Grados C
TEMPERATURA DE CARCASA)

6 CHANNEL_VOLUME (CANAL DE VOLUMEN) Directo m3

163



Configuracién
Marzo 2023

Manual de referencia
00809-0109-5901

4.11.3

4.11.4

4.11.5

164

Modos

El bloque funcional Al admite tres modos de operacién, segun la definicién del parametro
MODE_BLK (MODO DE BLOQUE):

Manual (Man) La salida del bloque (OUT) se puede configurar manualmente.

Automatic OUT (SALIDA) refleja la medicidn de entrada analdgica o el valor simulado

(Auto) (Auto-  cyando la simulacion esta activada.

matico)

Out of Service No se procesa el bloque. FIELD_VAL (VALOR DE CAMPO) y la PV (VARIABLE

(0/5) (Fuera  DEL PROCESO) no se actualizan y el estatus de OUT (SALIDA) est4 configu-

deservicio) 5340 como Bad (Malo): Fuera de servicio. El parametro BLOCK_ERR (ERROR
DE BLOQUE) muestra Out of Service (Fuera de servicio). En este modo, pue-
den realizarse cambios en todos los parametros configurables. El modo de
destino de un bloque puede estar restringido a uno o varios de los modos
admitidos.

Ejemplo de aplicacion
Valor del nivel

Un indicador de nivel mide el nivel por radar Rosemount 5900Cmide el nivel del producto
en un tanque de 15 m de altura.

Tabla 4-7: Configuracion de un bloque de funciones analdgicas de entrada para un
medidor de nivel Rosemount 5900C

Parametro Valores configurados

L_TYPE (TIPO DE LINEA- | Directo
LIZACION)

XD_SCALE (ESCALA _XD) |EU_0=0.EU_100=15. Unidad técnica=metros.

OUT_SCALE (FUERA DE | EU_0=0. EU_100=15. Unidad técnica=metros.
ESCALA)

CHANNEL (CANAL) CH1: Nivel

Simulacion

para realizar pruebas de laboratorio de variables de proceso y alertas, se puede cambiar el
modo del bloque AI a manual y ajustar el valor de salida, o se puede habilitar la simulacion
a través de la herramienta de configuracion e introducir manualmente un valor para el
valor de medicién y su status. En ambos casos, primero se debe colocar el interruptor
SIMULATE (SIMULACION) (1) del dispositivo de campo en la posicion ON (ENCENDIDO).

Con la simulacién activada, el valor real de la medicién no tiene impacto en el valor OUT o
el estatus.
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Figura 4-16: Interruptor de simulacién

4.11.6 Alarmas de proceso

La deteccién de alarmas de proceso se basa en el valor de OUT (SALIDA). Configurar los
limites de alarma de las siguientes alarmas estandar:

« Alta (HI_LIM)

« Alta alta (HI_HI_LIM)

« Baja (LO_LIM)

* Baja baja (LO_LO_LIM)

Para evitar la vibraciéon de alarmas cuando la variable oscila cerca del limite de Ia
alarma, puede configurarse una histéresis como porcentaje del span de PV (VARIABLE DEL
PROCESO) con el pardametro ALARM_HYS (HISTERESIS DE ALARMA).

La prioridad de cada alarma se configura en los siguientes parametros:
+ HI_PRI(PRIORIDAD ALTA)

« HI_HI_PRI (PRIORIDAD ALTA-ALTA)

+ LO_PRI (PRIORIDAD BAJA)

+  LO_LO_PRI (PRIORIDAD BAJA-BAJA)
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4.11.7 Prioridad de alarma

Las alarmas se agrupan en cinco niveles de prioridad:

Tabla 4-8: Niveles de prioridad de alarma

Numero de prioridad | Descripcién de la prioridad

0 No se usa la condicién de alarma.

1 El sistema reconoce una condicién de alarma de prioridad 1, pero no la
informa al operador.

2 Se informa al operador una condicion de alarma con una prioridad 2, pero
no se requiere la atencion del operador (como los diagndsticos y las alertas
del sistema).

3-7 Las condiciones de alarma de prioridad 3 a 7 son alarmas de aviso de

prioridad creciente.

8-15 Las condiciones de alarma de prioridad 8 a 15 son alarmas criticas de
prioridad creciente.

4.11.8 Manejo de estatus

Normalmente, el estatus de la PV (VARIABLE DEL PROCESO) refleja el estatus del valor de
medicién, la condicién operativa de la tarjeta de E/S y cualquier condicién de alarma activa.
En modo Auto (Automatico), OUT (SALIDA) refleja el valor y la calidad del estatus de la PV
(VARIABLE DEL PROCESO). En modo Man (Manual), el limite constante del estatus de OUT
(SALIDA) esta configurado para indicar que el valor es constante y que el estatus de OUT
(SALIDA) es Good (Bueno).

El estatus de violacion Uncertain-EU (Incierto) siempre esta configurado, y el estatus de la
PV (VARIABLE DEL PROCESO) esta configurado como alto o bajo limitado si se superan los
limites de conversién del sensor.

En el parametro STATUS_OPTS (OPCIONES DE ESTATUS), puede seleccionarse entre las
siguientes opciones para controlar el manejo del estatus:

BAD (MALO) si el valor es li-  Configura la calidad del estado de OUT (SALIDA) a Bad (Malo)

mitado cuando el valor es mayor o menor que los limites del sensor.

Uncertain if Limited (Incier- Configura la calidad del estado de OUT (SALIDA) a Uncertain

to si el valor es limitado) (Incierto) cuando el valor es mayor o menor que los limites
del sensor.

Uncertain if Man Mode (In-  E| estado de la salida se configura en Uncertain (Incierto)
cierto si el modo es manual) cyando el modo es Manual.

Nota

El instrumento debe estar en modo Manual (Manual) o Out of Service (Fuera de servicio)
para configurar la opcién de estatus. El bloque Al solo admite la opcién BAD (MALO) si
limitado. Las opciones no admitidas estan anuladas; apareceran en la pantalla de la misma
manera que las opciones admitidas.

4.11.9 Funciones avanzadas

El bloque funcional Al proporcionado con los dispositivos fieldbus Rosemount™ ofrece
capacidad adicional al agregar los siguientes parametros:
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4.11.10

4.11.11

ALARM_TYPE (TIPODE  Permite que una o mas de las condiciones de alarma del proceso
ALARMA) detectadas por el bloque funcional Al sean utilizadas en la confi-
guracion de su pardmetro OUT_D.

OUT_D (SALIDA DISCRE- La salida discreta del bloque funcional Al de acuerdo con la de-

TA) teccién de la condicién o condiciones de alarma de proceso. Este
parametro puede estar vinculado a otros bloques funcionales
que requieren una entrada discreta basada en la condicion de
alarma detectada.

STD_DEV (DESVIACION  Pardmetros de diagnéstico que se pueden usar para determinar

ESTANDAR) y la variabilidad del proceso.
CAP_STDDEV (DESVIA-

CION ESTANDAR DE CA-
PACIDAD)

Filtering (Filtrado)

La funcién de filtrado cambia el tiempo de respuesta del dispositivo para estabilizar las
variaciones en las lecturas de salida que hayan sido ocasionadas por cambios rapidos
en la entrada. Puede ajustar la constante de tiempo del filtro (en segundos) utilizando
el pardmetro PV_FTIME. Configurar la constante de tiempo de filtrado como cero para
desactivar la funcién de filtrado.

Figura 4-17: Diagrama de temporizacién del bloque funcional de entrada analégica

FIELD_VAL (VALOR DE CAMPOQ)
PV_FTIME (FILTRO DE TIEMPO)
63 % de cambio

PV

OUT (modo automadtico)

OUT (modo manual)

Tiempo (segundos)

OrmmOSnNnwm>

Conversidon de senal

Se puede configurar el tipo de conversidn de sefial con el parametro Tipo de linealizacién
(L_TYPE). Puede ver la sefial convertida (en un porcentaje de XD_SCALE [ESCALA XD]) a
través del pardmetro FIELD_VAL (VALOR DEL CAMPO).
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Puede seleccionarse entre la conversion de sefial directa e indirecta con el parametro
L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION).

100 x (Valor del canal — EU*Al 0 %)
(EU*A 100 % — EU*AL 0 %)

FIELD_VAL =

* Valores de XD_SCALE

Directo

La conversidn de sefial directa permite que la sefial pase a través del valor de entrada (o el
valor simulado cuando la simulacién esta activada).

PV = Valor del canal

Indirecto

La conversidn de sefial indirecta convierta la sefial linealmente para el valor de entrada del
canal accedido (o el valor simulado cuando esta activada la simulacién) a partir del rango
especificado (XD_SCALE [ESCALA XD]) hasta el rango y las unidades de los parametros PV
(VARIABLE DEL PROCESO) y OUT (OUT_SCALE [FUERA DE ESCALA]).

FIELD_VAL (VALOR DEL CAMPO)
PV = 100

) x (EU**al 100 % — EU**Al 0 %) + EU**al 0%

** Valores de OUT_SCALE

Raiz cuadrada indirecta

La conversidn de sefial de raiz cuadrada indirecta toma la raiz cuadrada del valor calculado
con la conversién de sefial indirecta y la escala hasta el rango y las unidades de la PV y los
parametros OUT.

FIELD_VAL

PV = ( 100

) x (EU**al 100 % — EU**Al 0 %) -+ EU**al 0 %

** Valores de OUT_SCALE

Cuando el valor de entrada convertido esta por debajo del limite especificado por el
parametro LOW_CUT (CORTE BAJO), y la opcidn de E/S de Low Cutoff (Corte de caudal bajo)
(IO_OPTS [OPCIONES DE E/S]) esta activada (True [Verdadero]), se utiliza un valor cero para
el valor convertido (PV [VARIABLE DEL PROCESQ]). Esta opcién es util para eliminar lecturas
falsas cuando la medicion de presién diferencial es cercana a cero, y también puede ser Util
con dispositivos de medicién basados en cero, como los caudalimetros.

Nota

Low Cutoff (corte de caudal bajo) es la Uinica opcién de E/S que admite el bloque de AL
Puede configurarse la opcion de E/S solo en los modos Manual (Manual) u Out of Service
(Fuera de servicio).
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4.12

Bloque de salida analdgica

El Rosemount 5900C se suministra con dos bloques analégicos de salida (AO)
preconfigurados conforme a Tabla 4-10. La configuracién del bloque se puede cambiar si
es necesario. Consultar la seccién Parametros del sistema del bloques de salida analégica
para obtener mas informacioén.

CHANNEL (CANAL)
Seleccionar el canal que corresponde a la medicién del sensor deseada:

Tabla 4-9: Canales del bloques AO para Rosemount 5900C

Parametro de bloque | Valor del canal TB Variable del proceso

AO

Temperatura del vapor |7 CHANNEL_VAPOR_TEMPERATURE (CANAL DE
TEMPERATURA DE VAPOR)

Presién 8 CHANNEL_PRESSURE (CANAL DE PRESION)

Definido por el usuario |9 CHANNEL_USERDEFINED (CANAL NO DEFINIDO
POR EL USUARIO)

Temperatura del tan- 10 CHANNEL_TANK_TEMPERATURE (CANAL DE TEM-

que PERATURA DEL TANQUE)

Tabla 4-10: Bloques de AO suministrados de fabrica para el Rosemount 5900C

Bloque AO Canal Unidades

1 CHANNEL_VAPOR_TEMPERATU- | grados C
RE (CANAL DE TEMPERATURA DE
VAPOR)

2 CHANNEL_PRESSURE (CANAL DE bar
PRESION)

XD_SCALE (ESCALA_XD)

XD_SCALE (ESCALA _XD) incluye tres parametros: 0 %, 100 % y unidades técnicas.
Configurar la unidad técnica de XD_SCALE (ESCALA_XD) para que represente la unidad del
valor del canal de bloque AO.
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4.12.1 Ejemplo de aplicacién

LPG

Un medidor de nivel por radar Rosemount 5900C configurado para LPG con sensores de
temperaturay presion.

Figura 4-18: Configuracidén del bloque funcional para Rosemount 5900C en
aplicaciones de LPG

— — — C — — —
A r L
| Bloque AO 1 |
O
Bloque de Al D | - :| . D |
| |
| |
B | |
Bloque AO 2
O | |
Bloque de Al D | - :l . D |
| O— |
| |
L — — - - — - 4

Dispositivo de temperatura

Dispositivo de presién (Rosemount 2051)
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
OUT (SALIDA)=Salida y estatus del bloque

CAS_IN (ENTRADA EN CASCADA)=Valor del punto prefijado remoto desde otro bloque
funcional

mOS N ®m>

170 Manual de referencia



Manual de referencia Configuracién

00809-0109-5901

Marzo 2023

4.13

4.13.1

Bloque de recursos

FEATURES (CARACTERfSTIC,AS) y FEATURES_SEL
(SELECCION DE CARACTERISTICAS)

El pardmetro FEATURES (CARACTERISTICAS) es de solo lectura y define cuéles
caracteristicas son compatibles con el Rosemount 5900C. A continuacién se muestra una
lista de las caracteristicas funcionales del pardmetro FEATURES (CARACTERISTICAS) que
soporta el Rosemount.

FEATURES_SEL (SELECCION DE CARACTERISTICAS) se usa para activar cualquiera

de las caracteristicas admitidas que se encuentran en el pardmetro FEATURES
(CARACTERISTICAS). La configuracién por defecto de fabrica del Rosemount 5900C es
HARD W LOCK. Si hay caracteristicas admitidas, escoger una o varias.

UNICODE (UNICODE)

Todas las variables de cadena configurables en el Rosemount 5900C, excepto los nombres
de etiqueta, son cadenas de bytes. Se puede usar ASCII o Unicode. Si el dispositivo de
configuracién estd generando cadenas de bytes en Unicode, se debe establecer el bit de
opcién Unicode.

REPORTS (INFORMES)

El Rosemount 5900C es compatible con informes de alertas. Debe establecerse el bit

de la opcion Reports (Informes) en la cadena de bits de caracteristicas para usar esta
caracteristica. Si no se establece, el host debe buscar alarmas. Si se establece, el transmisor
informara activamente las alertas.

SOFT W LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA DE SOFTWARE) y HARD W LOCK (BLOQUEO DE
ESCRITURA DE HARDWARE)

Las entradas a las funciones de seguridad y bloqueo de escritura incluyen el interruptor
de seguridad de hardware, los bits de bloqueo de escritura de hardware y software del
parametro FEATURE_SEL (SELECCION DE CARACTERISTICAS) y el parametro WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA).

El pardmetro WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) evita que se modifiquen los
parametros del dispositivo, excepto para borrar el parametro WRITE_LOCK (BLOQUEO

DE ESCRITURA). Durante este tiempo, el bloque funcionara normalmente actualizando las
entradas y salidas y ejecutando los algoritmos. Cuando se borra la condicion WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA), se genera una alarma WRITE_ALM (ALARMA DE ESCRITURA) con
una prioridad que corresponde al parametro WRITE_PRI (PRIORIDAD DE ESCRITURA).

El pardmetro FEATURE_SEL (SELECCION DE CARACTERISTICAS) permite que el usuario
seleccione un bloqueo de escritura de hardware o software o ninguna capacidad de
bloqueo de escritura. Para activar la funcién de seguridad de hardware, activar el bit
HARDW_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA DE HARDWARE) del parametro FEATURE_SEL
(SELECCION DE CARACTERISTICAS). Cuando se ha activado este bit, el parametro
WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) pasa a ser de solo lectura y muestra el estado
del interruptor de hardware.

Para habilitar el bloqueo de escritura de software, el pardmetro SOFTW_LOCK (BLOQUEO
DE ESCRITURA DE SOFTWARE) debe estar ajustado en el parametro FEATURE_SEL
(SELECCION DE CARACTERISTICAS). Una vez que se ha establecido este bit, el bit
WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) se puede poner en “Locked” (Bloqueado) o “Not
Locked” (Sin bloqueo). Una vez que el pardmetro WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA)
estd en modo “Locked” (Bloqueado) mediante bloqueo de software, se rechazaran todas las
escrituras solicitadas por el usuario.
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Tabla 4-11 Muestra todas las configuraciones posibles del pardmetro WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA).

Tabla 4-11: Parametro Write_Lock (Bloque de escritura)

Bit FEATU-
RE_SEL
HARDW_LOCK
(BLOQUEO DE
ESCRITURA DE
HARDWARE,
SELECCION DE
CARACTERIS-
TICAS)

Bit FEATU-
RE_SEL
SOFTW_LOCK
(BLOQUEO DE
ESCRITURA DE
SOFTWARE,
SELECCION DE
CARACTERIS-
TICAS)

SECURITY
SWITCH (INTE-
RRUPTOR DE
SEGURIDAD)

WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE
ESCRITURA)

WRITE_LOCK
Read/Write
(BLOQUEO DE
ESCRITURA,
Leer/escribir)

Acceso de es-
critura a blo-
ques

0 (desactivado)

0 (desactivado)

NA

1 (desbloquea-
do)

Solo lectura

Todas

0 (desactivado)

1 (activado)

NA

1 (desbloquea-
do)

Lectura/escri-
tura

Todas

0 (desactivado)

1 (activado)

NA

2 (bloqueado)

Lectura/escri-
tura

Ninguno

1 (activado)

0 (bloquea-
do)"

0 (desbloquea-
do)

1 (desbloquea-
do)

Solo lectura

Todas

1 (activado)

0 (desactivado)

1 (bloqueado)

2 (bloqueado)

Solo lectura

Ninguno

(1) Los bits de seleccién de bloqueo de escritura de hardware y software se excluyen

mutuamente y la seleccién de hardware tiene la prioridad mds alta. Cuando

se establece el bit HARDW_LOCK (BLOQUEOQ DE ESCRITURA DE HARDWARE) en 1
(activado), el bit SOFTW_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA DE SOFTWARE) se establece
automdticamente en 0 (desactivado) y es de solo lectura.

MAX_NOTIFY

El valor del pardmetro MAX_NOTIFY es el nimero maximo de informes de alarma que el
recurso puede haber enviado sin recibir confirmacién, correspondiente a la cantidad de
espacio de bufer disponible para mensajes de alarma. Si se ajusta el valor del pardmetro
LIM_NOTIFY, se puede fijar un valor mas bajo para que la cantidad de alarmas no sea
excesiva. Si se fija en cero el pardmetro LIM_NOTIFY, no se informaran alarmas.

Field diagnostic alerts (Alertas de diagndstico de campo)

El bloque de recursos funciona como coordinador de las alertas de diagnéstico de campo.
Hay cuatro pardmetros de alarma (FD_FAIL_ALM [ALARMA DE FALLA], FD_OFFSPEC_ALM
[ALARMA FUERA DE ESPECIFICACIONES], FD_MAINT_ALM [ALARMA DE MANTENIMIENTO]
y FD_CHECK_ALM [ALARMA DE COMPROBACION]) que contendran informacién sobre
algunos errores de dispositivos que detecta el software del transmisor.

Hay un pardmetro FD_RECOMMEN_ACT (ACCION RECOMENDADA) que se usa para mostrar
el texto de la acciéon recomendada para la alarma de mayor prioridad. El pardmetro
FD_FAIL_ALM tiene la mayor prioridad, sequido por FD_OFFSPEC_ALM, FD_MAINT_ALM y

FD_CHECK_ALM que tiene la menor prioridad.

Alertas de falla

Una alerta de falla indica una falla en un dispositivo que provocara que el dispositivo
o alguna parte de este no funcione. Esto implica que el dispositivo debe repararse de
inmediato. Hay cinco parametros asociados especificamente con alertas de falla que se
describen a continuacién.
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FD_FAIL_MAP (ERRORES ASIGNADOS COMO FALLAS)

Este parametro asigna las condiciones que se detectaran como activas para esta categoria
de alarma. De este modo, la misma condicién puede estar activa en todas, algunas o
ninguna de las cuatro categorias de alarmas. El parametro contiene una lista de fallas
deldispositivo que impiden su funcionamiento y provocan la emisién de una alarma. A
continuacion se muestra una lista de condiciones; la primera es la de mayor prioridad. Esta
prioridad no es la misma que la del parametro FD_FAIL_PRI (PRIORIDAD ALARMA DE FALLA)
que se describié anteriormente. Esta codificada dentro del dispositivo; el usuario no puede
configurarla.

1. Software Incompatibility Error (Error de incompatibilidad del software)
2. Memory Failure (Falla de memoria) - FF I/O Board (Placa de E/S FF)

3. Device Error (Error de dispositivo)

4. Internal Communication Failure (Falla de comunicacién interna)

5

. Electronics Failure (Falla de la electrénica)

FD_FAIL_MASK (ENMASCAR FALLA)

Este parametro enmascarara cualquiera de las condiciones que fallan en FD_FAIL_MAP. Un
bit activado significa que la condicidn estd enmascarada y oculta de las alarmas, y se esta
transmitiendo al host a través del parametro de alarma.

FD_FAIL_PRI (PRIORIDAD ALARMA DE FALLA)

Designa la prioridad de alarma de FD_FAIL_ALM (ALARMA DE FALLA). El valor por defecto es
0y el valor recomendado esta entre 8y 15.

FD_FAIL_ACTIVE (FALLA ACTIVA)

Este pardmetro muestra cudl de las condiciones esta activa.

FD_FAIL_ALM (FALLA ALARMA)

Alarma que indica que el dispositivo tiene una condicién que le impide funcionar.

Informacion relacionada

Prioridad de alarma

Alertas Out of specification (Fuera de especificacién)

Una alerta Fuera de especificacién indica que el dispositivo funciona fuera del rango de
medicion especificado. Si se ignora la condicién, el dispositivo fallara con el tiempo. Hay
cinco parametros asociados con alertas de Fuera de especificacion que se describen a
continuacion.

FD_OFFSPEC_MAP (ASIGNACION FUERA DE ESPECIFICACION)

El pardmetro FD_OFFSPEC_MAP (ASIGNACI()N FUERA DE ESPECIFICACI()N) contiene una
lista de condiciones que indican que el dispositivo o alguna parte del dispositivo funciona
fuera de las especificaciones. A continuacién se muestra una lista de condiciones; la
primera es la de mayor prioridad. Esta prioridad no es la misma que la del parametro
FD_OFFSPEC_PRI (PRIORIDAD FUERA DE ESPECIFICACION) que se describi6 anteriormente.
Esta codificada dentro del dispositivo; el usuario no puede configurarla.

A continuacién se muestra una lista de las condiciones(1":

1. Informacién principal sobre el dispositivo

(11) Tener en cuenta que las alertas de Fuera de fuera de especificacién no estdn habilitadas por defecto.
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2. Device Warning (Advertencia del dispositivo)
FD_OFFSPEC_MASK (ENMASCAR FUERA DE ESPECIFICACION)
El pardmetro FD_OFFSPEC_MASK enmascarara cualquiera de las condiciones fallidas
enumeradas en FD_OFFSPEC_MAP. Un bit activado significa que la condicion esta
enmascarada y oculta de las alarmas, y se estd transmitiendo al host a través del
parametro de alarma.
FD_OFFSPEC_PRI (PRIORIDAD FUERA DE ESPECIFICACION)
Este parametro designa la prioridad de alarma de FD_OFFSPEC_ALM. El valor por defecto es
0y los valores recomendados estan entre 3y 7.
FD_OFFSPEC_ACTIVE (CONDICION FUERA DE ESPECIFICACION ACTIVA)
El parametro FD_OFFSPEC_ACTIVE muestra cudl de las condiciones se detecta como activa.
FD_OFFSPEC_ALM (ALARMA FUERA DE ESPECIFICACION)
Una alarma que indica que el dispositivo funciona fuera del rango de medicion
especificado. Si se ignora la condicidn, el dispositivo fallara con el tiempo.
Informacion relacionada
Prioridad de alarma
Alertas de mantenimiento necesario
Una alerta Maintenance Required alert (Alerta de mantenimiento necesario) indica que el
dispositivo o alguna parte del dispositivo necesita un pronto mantenimiento. Si se ignora la
condicion, el dispositivo fallara con el tiempo. Hay cinco parametros asociados con alertas
de mantenimiento necesario que se describen a continuacion.
FD_MAINT_MAP
El pardmetro FD_MAINT_MAP contiene una lista de condiciones que indican que el
dispositivo o alguna de sus partes necesitan un pronto mantenimiento. Esta prioridad
no es la misma que la del parametro MAINT_PRI que se describié anteriormente. Esta
codificada dentro del dispositivo; el usuario no puede configurarla.
Tener en cuenta que las alarmas de mantenimiento no estan habilitadas por defecto para
el Rosemount 5900C.
A continuacién, una lista de las condiciones:
1. Medicidn del dispositivo auxiliar cerca del limite

FD_MAINT_MASK
El parametro FD_MAINT_MASK enmascarara cualquiera de las condiciones fallidas
enumeradas en FD_MAINT_MAP. Un bit activado significa que la condicién esta
enmascarada y oculta de las alarmas, y se esta transmitiendo al host a través del
parametro de alarma.
FD_MAINT_PRI
FD_MAINT_PRI designa la prioridad alarma de FD_MAINT_ALM. El valor por defecto es Oy
los valores recomendados estan entre 3y 7.
FD_MAINT_ACTIVE
El pardmetro FD_MAINT_ACTIVE muestra cual de las condiciones esta activa.
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4.13.4

FD_MAINT_ALM

Una alarma que indica que el dispositivo necesita un pronto mantenimiento. Si se ignora la
condicidn, el dispositivo fallara con el tiempo.

Informacion relacionada

Prioridad de alarma

Alertas de comprobacidén del funcionamiento

Una alerta Function Check (Comprobacién del funcionamiento) indica que el dispositivo no
es valido temporalmente debido a ciertas actividades, por ejemplo, de mantenimiento, en
el dispositivo.

Hay cinco parametros asociados con alertas de comprobacién de funcionamiento, que se
describen a continuacion.

FD_CHECK_MAP

El pardametro FD_CHECK_MAP contiene una lista de condiciones informativas que no tienen
repercusion directa sobre las funciones primarias del dispositivo. A continuacién, una lista
de las condiciones:

1. Comprobacion del funcionamiento

FD_CHECK_MASK

El parametro FD_CHECK_MASK enmascara cualquiera de las condiciones fallidas que se
muestran en FD_CHECK_MAP. Un bit activado significa que la condicién estd enmascarada
y oculta de las alarmas, y se esta transmitiendo al host a través del parametro de la alarma.

FD_CHECK_PRI

FD_CHECK_PRI designa la prioridad de alarma de FD_CHECK_ALM. El valor por defecto es 0
y los valores recomendados son 1 0 2.

FD_CHECK_ACTIVE
El pardmetro FD_CHECK_ACTIVE muestra cudl de las condiciones esta activa.
FD_CHECK_ALM

FD_CHECK_ALM es una alarma que indica que la salida del dispositivo no es valida
temporalmente debido a que hay un trabajo en curso en el dispositivo.

Informacion relacionada

Prioridad de alarma

Acciones recomendadas para las alertas

El pardmetro RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA) muestra una cadena de
texto con una accién recomendada de acuerdo con el tipo y el evento especifico activo de
las alertas.

Informacién relacionada
Acciones recomendadas
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4.14

Estructura de menus del comunicador de campo
475

El Rosemount 5900C se puede configurar mediante un configurador de campo 475.
La siguiente estructura de menus muestra las opciones disponibles de configuraciény
servicio.

Figura 4-19: Estructura de menus del comunicador de campo

1 Overview

1 Level

2 Level Status

3 Distance

4 Distance Status

5 Level Rate

6 Level Rate Status

7 Signal Strength
—>| 1 Device Status 8 Signal Strength Status
2 Mode

3 Primary purpose variables
4 Device information ——— > | 1 Identification
2 Revisions

3 Security

| 2 Device Status |
3 Mode .
| 4 Primary purpose variables | : ;Xz?;nna

LS Device mfomation | 3 Geometry

4 Tank Shape
5 Environment
6 Finish

1 Mode

2 Device

3 Antenna
4 Geometry

3 Service Tools

2 Configure —————>| 1 Guided Setup 5 Tank Shape

2 Manual Setup 6 Environment

3 Alert Setup ; Xglume s
vance:

9 Classic View

L——>| 1FF /O Board

2 Radar Level Gauge
3 Simulation Alerts

4 Priority

T e T
2 Variables

3 Trends

4 Maintenance {>| 1 Measurement

5 Simulate — 2 External Input

L——>| 1Level

2 Distance

3 Level Rate

4 Volume

5 Signal Strength

6 Internal Temperature
7 Vapor Pressure

8 Vapor Temperature

L | 1 Device Status
2 Reset/Restore

L | 1Measurement
2 PlantWeb Alerts
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4.15 Configuracion mediante AMS Device Manager

El Rosemount 5900C admite métodos de DD para facilitar la configuracién de dispositivos.
La siguiente descripcién muestra cémo usar la aplicacién AMS Device Manager para
configurar el Rosemount 5900C en un sistema FOUNDATION Fieldbus.

Informacidn relacionada

Configuracion basica
Configuracién avanzada

4.15.1 Iniciar la configuracion guiada
Para configurar el Rosemount 5900C en la aplicacién AMS Device Manager:

Procedimiento

1. Abrir View (Ver) — Device Connection View (Vier conexién del dispositivo).

2. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red para ver los
dispositivos.

3. Hacer clic con el botdén derecho o hacer doble clic en el icono del medidor deseado
para abrir la lista del menu de opciones:

i AMS Suite: Intelligent Device Manager

Fle Edt Wew Iools Window Help

Y e s Ll Y ST e 0

.. Device Connection View [_[O]

AMS Device Manager

1
oy
= seqob]-02334 (4097)

5300_112

&

5-:4|:||:|-[.wEu1w.:E-Lu,u,u,u,uu,u.;:g Configure

- Compare

’ 0011512240-EFM-0X000C.  Seryice Tooks
Overview —A
Scan Device
Calibration Management ¥
Methods >
Renanme
Unassign
Replace
Audit Trail
Record Manual Event:
Drawings/hotes
Help

< | Bl
Ready SEGOTO1-02334 4

A. Generalidades

4. Seleccionar la opcién Overview (Generalidades) para ver un resumen de la situacién
actual del dispositivo y el estatus de la medicién.
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%T 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] | (5 e
File Actions Help
2| ¥
[overview [l
% gsg::’wew s‘::ia: WMode:
7 el O o
Primary Purpose Variables
Level Distance (Ulage)
[ Zi%m o
Level Rate Signal Strength
-0.000 m/s 1452 my
Goo: Good
Shortouts
Device Information ‘ Measurement Setup | Restat Measurement ‘
i@ Configure
¢ Service Tools
Send Close Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

5. Hacer clic en el botén Change (Cambio) y configurar el dispositivo en el modo
Out of Service (Fuera de servicio) (OO0S). Si no se cambia el modo dispositivo
ahora, se cambiara automaticamente al iniciar el asistente Measurement Setup
(Configuracién de la medicién).

6. Realizar una de las siguientes acciones para iniciar el asistente de configuracién:
+ en laventana Overview (Generalidades) hacer clic en el boton Measurement Setup

(Configuracién de la medicién)

+ seleccionar la opcién Configure (Configurar) y en la ventana Guided Setup
(Configuracién guiada) hacer clic en el botén Measurement Setup (Configuracién
de la medicién)

rg‘i 5500-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] E‘M

File Actions Help
| ¥
M {Glided Setup |
ek :”ﬁ;‘i:’:ﬂ T nital Setup
Manual Setup Meassemert Setup Pt ke T b bl
~oe Alert Setup the "Manual Setup’. The wizard will put the: device in Out of Service:
mode wnil the wizard is closed
Restart Messursment Merzjcul‘nule'\‘m‘g the setup. tis mcugmendedm do a software restart
% Overview l
@2 Configure
¥ Service Tools
Time: [ Curent = Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

7. Si el dispositivo no se ha configurado en el modo Out of Service (Fuera de servicio),
aparecera un mensaje de advertencia de que el dispositivo debe estar en Out of
Service (Fuera de servicio) para realizar cambios en la configuracién. Al hacer clic
en el botén Next (Siguiente), el medidor de nivel Rosemount 5900C se configurara

178

Manual de referencia



Manual de referencia
00809-0109-5901

Configuracién
Marzo 2023

4.15.2

automaticamente en el modo Out of Service (Fuera de servicio)(OOS) y aparecerd la

ventana Configuracién de la medicién - Unidades

Measurement Setup - Warning

Measurement Setup - Waming |

The device needs to be in Out of Service mode in order to make
configuration changes.
Waming:- The device will be put in Out of Service mode. The output

value status wil be set to bad
Click "Mest"to continue or Cancel'to abort

Next: ‘ Cancel

Help

8. Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar.

. 7

Configuracion de la medicién

Procedimiento
1. Iniciar Guided Setup (Configuracién guiada) como se describe en Iniciar la

configuracién guiada.

Measurement Setup - Units

9 [t |

Measuremert Setup - Uits |

Units

Length

fm |
Level Rate

Jmss |
Volume

e El
Temperature

|deg C j
Pressure

bar

Note: Changing unit/units will affect all present
parameters with comesponding unit except
parameters in the Al and AQ blocks.

Next> | Cancel

Help
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2. Elegir las unidades de medida para Length (Longitud), Level Rate (Velocidad de
nivel), Volume (Volumen), Temperature (Temperatura) y Pressure (Presién). Tener en
cuenta que los pardmetros de los bloques de entrada analégica y salida analégica
no estan afectados.

3. Hacer clic en el botén Next (Siguiente) para abrir la ventana Measurement Setup -
Antenna (Configuracién de la medicién - Antena).

rl\.l!easuremantSetup-Antenna D |

Measuremert Setup - Artenna |

Antenna Type
[stil-Pipe Aray Foed

Tank Ref Point

L]

Gauge
Ref Paint
Antenna Size

[Pips Binch -] *++ Hold OFf

Pipe Diameter
0.200 m

Advanced Settings Measuring

Hold Off Distance Range
0.000 m

Used Hold Off Distance
0.500 m

Zero Level

Tank Connection Length (TCL)
0.000 m

4. Elegir una de las opciones predefinidas de Antenna Type (Tipos de antena) para que
coincida con la antena instalada en el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C.

5. Opcional: Para antenas con matriz para tubo tranquilizador, también se requiere un
tamafio de antena: Estan disponibles tamafios que van desde 5a 12 in.

6. Opcional: Ingresar el diametro del tubo si el Rosemount 5900C se va a instalar en un
tubo tranquilizador.

Parametros de FOUNDATION™ Fieldbus:
TRANSDUCER 1100>ANTENNA_TYPE
TRANSDUCER 1100>ANTENNA_SIZE
TRANSDUCER 1100>PIPE_DIAMETER
TRANSDUCER 1100>HOLD_OFF_DIST

180 Manual de referencia



Manual de referencia
00809-0109-5901

Configuracién
Marzo 2023

7.

8.

10.

Hacer clic en el botén Next (Siguiente) para abrir la ventana Measurement Setup -
Geometry (Configuracién de la medicién - Geometry).

Measurement Setup - Geometry @‘é]
Messurement Setup - Geomery |
Tank Measurements Tank ref Gauge
ank ref point Gauge
Tank Reference Height (R) 3 ST ret point g

30.000 m

Distance Offset (G)
0.000 m

Minimum Level Offset (C)
0.000 m

Calibration Distance R
palbton Detence

0.000 m
Measuring

range
[T Show Negative Level as Zsro

Zero level

sk | mext> [ cancel nep |

Tank Reference Height(R) (Altura de referencia del tanque [R]) es la distancia desde
el punto de referencia del tanque hasta el nivel cero cerca del fondo del tanque. Es
necesario asegurarse de que este niUmero sea lo mas exacto posible.

Reference Distance(G) (Distancia de referencia [G]) es la distancia entre el punto de
referencia del tanque y el punto de referencia del medidor, que esta ubicado en la
superficie de la brida de la boquilla o en la cubierta sobre la que estd montado el
medidor. El valor G es positivo si el punto de referencia del tanque esta ubicado por
encima del punto de referencia del medidor; de lo contrario, el valor G es negativo.

Minimum Level Distance (C) (Distancia de nivel minimo [C]) se define como la
distancia entre el nivel cero (punto de referencia de medicién)y el nivel minimo
(fondo del tanque) para la superficie del producto. Al especificar una distancia C
rango de medicidn se puede extender hasta el fondo del tanque.

C>0: el Rosemount 5900C presenta valores de nivel negativos cuando la superficie
del producto esta por debajo del nivel cero.

Se puede activar la casilla Show negative level values as zero (Mostrar valores de
nivel negativo como cero) si se desea que los niveles del producto por debajo del
nivel cero (placa de referencia) se muestren como si fueran iguales a cero.

Parametros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1100>TANK_HEIGHT_R
TRANSDUCER 1100>OFFSET_DIST_G
TRANSDUCER 1100>BOTTOM_OFFSET_DIST_C
TRANSDUCER 1100>TANK_PRESENTATION
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11. Hacer clic en el botén Next (Siguiente) y continuar con la ventana Measurement
Setup - Tank Shape (Configuracion de medicién - Forma del tanque):

Measurement Setup - Tank Shape @‘Q
Messuremet Setup - Tank Shape |
Tank Type
[Floating Rocf =l
Tank Bottom Type
\Unknuwn J

Nate: The level measurement will be optimized
according to the selected tank type and tank
bottom type. Selected tank type will not affect
volume calculation.

sk | mext> [ cancel nep |

12. Seleccionar una opcion para Tank Type (Tipo de tanque) que coincida con el
tanque real. Elegir Unkown (Desconocido) si no se corresponde con ninguna de
las opciones disponibles.

13. Seleccionar una opcién para Tank Bottom Type (Tipo de fondo de tanque) que
coincida con el tanque real. Elegir Unknown (Desconocido) si no se corresponde con
ninguna de las opciones.

Pardmetros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1100>TANK_SHAPE
TRANSDUCER 1100>TANK_BOTTOM_TYPE
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14. Hacer clic en el botén Next (Siguiente) para abrir la ventana Measurement Setup -
Environment (Configuracién de la medicién - Ambiente).

3 [t |

Measurement Setup - Environment

Messuremert Setup - Envirorment |

Product Dielectric Range
[Unkngwn |

Process Condition

™ Foam

= Tubulent Surface

™ Rapid Level Change (0.1 m/s, >4in/s)
™ Solid Product

Note: Level measuremert can be optimized according to the selected
process conditions. For best peformance choose one only f applicable
and not more than two options

<wack | mnsh [ cancel Help

15. Activar las casillas de verificacién que correspondan a las condiciones del tanque.
Usar la menor cantidad de opciones posibles. Se recomienda no utilizar mas de dos

opciones simultdneamente.

16. Elegir una opcién en la lista desplegable Product Dielectric Range (Rango
dieléctrico del producto). Seleccionar la opcién Unknown (Desconocido) si no
se conoce el rango de valores correcto o si el contenido del tanque cambia

frecuentemente.
Parametros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1100>PRODUCT_DC
TRANSDUCER 1100>TANK_ENVIRONMENT
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17. Hacer clic en el botén Finish (Terminar).

5’;53', Measurement Setup - 5900-DEVICE-0000002252

A

Device has been retumed to Auto mode.

‘ Cancel | Help

18. En la ventana Measurement Setup (Configuracién de la medicién), hacer clic en el
boténl Cancel (Cancelar) y regresar a la pestafia Guided Setup (Configuraciéon

guiada).

4% 5000-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3]

o oS e S
File Actions Help
sl x|
=43 Configure
Iniial Setu
= Guided Setup " . i
Mangsl Setu The Measurement Setup’ wizzrd wil help youto corfigure the device
lanua P Measurement Setup For mast applications. You wil find more detailed setup parameters in
Alert Setup the Manual Setup'. The wizard wil put the device in Out of Service
mo s losed.
P Afer completing the setup, t s recommendiedi o do a software restart
= e n order to intilize new mezsurements.
7 Overview
&3  Configure
¥ Service Tools
Time: | Curent | Send Close. Help
Device last Device P t

19. Cuando se haya terminado la configuracién guiada, se recomienda reiniciar el
Rosemount 5900C haciendo clic en el botén Restart Measurement (Reiniciar la

medicién) (12)

20.

avanzada.

Ahora SE puede continuar con la configuracién de volumen y la configuracién

avanzada si se desea. Consultar Configuracion de volumen y Configuracion

(12) Reiniciar el Rosemount 5900C no afecta a la comunicacién con FOUNDATION Fieldbus.
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Configuracion de volumen
Para abrir la opcién de configuracién de volumen:
Procedimiento

1. Abrir la aplicacion AMS Device Manager.

2. Abrir Configure (Configurar) —» Manual Setup (Configuracién manual) — Volume

(Volumen).

La pestafia Volume (Volumen) le permite configurar el Rosemount 5900C para
mediciones de volumen. Se puede elegir un método de calculo basado en uno de
los tipos de tanques estandar predefinidos o la opcion Strapping Table (Tabla de
apareamiento). Se puede usar una tabla de apareamiento en caso de que un tipo de
tanque estandar no proporcione suficiente precision.

Dependiendo del método de cdlculo de volumen elegido, es decir, Ideal Sphere
(Esfera ideal), Vertical Cylinder (Cilindro vertical) u Horizontal Cylinder (Cilindro
horizontal), debera especificar uno o los dos pardmetros Tank Diameter (Diametro
del tanque) (L1) y Tank Length (Longitud del tanque) (L2).

Se puede especificar un parametro de desviacion de volumen si se desea usar un
volumen distinto de cero para el nivel cero. Esto puede serle Util si se desea incluir el

volumen de productos por debajo del nivel cero en el volumen total.

Figura 4-20: Configuracion de volumen

%% 5900-DEVICE-0000002252 (5900 Radar Level Gauge Rev. 3] o o
File Actions Help
sl x|
Configure Device | Antennia | Geomelry | Tank Shape | Envirorment  Volume: \ Advanced | Classic View |
= C”"Gf'g‘;: st Volume Calouiation Method Mode:
uided >etup deal Vertical Cylinder =
= Manual Setup D
Alert Setup L= 4 Change
Tank Diameter (L1)
0000 m
Tank Length (12)
m
Volume Offsct
0.000 m*
Strapping Table Giid
Note: Leve! gauge can calculate total observed volume (TOV). Tank
Master inventory software shal be used for volume calculations
according to AP| standard.
4 Overview
Configure
¥ Service Tools
Time: | Current | Send Close. Help
Device last Device P. Ete it
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4.15.4 Configuracidon avanzada
Hay varias opciones de configuracién avanzada disponibles para elmedidor de nivel por
radar Rosemount 5900C. Estas opciones se pueden utilizar para optimizar el rendimiento
de la medicién para determinadas aplicaciones.
Para encontrarlas opciones de configuracién avanzada:
Procedimiento
1. Abrir la aplicacién AMS Device Manager.
2. Abrir Configure (Configurar) — Manual Setup (Configuracién manual) — Advanced
(Avanzada).
Figura 4-21: Configuracion avanzada
—A
%T 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] =hp=l X
File Actions Help
SRl ¥ ¥
m Devics | Antenna | Geometry | Tank Shape | Envionment | Volume {Advanced | Classic View |
=g cmgug;r:d Setup Echo Tuning Fiter Settings Ry
% Manual Setup Echo Curve 1
Alert Setup LPG Setup v GChangs
Echo Threshold Settings e
Holding/Input Registers
Echo Peaks
Eche Tracking
Empty Tank Handling
A Overview
¥ Service Tools
Time: [Curent = Send Close Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized:
A. Avanzada
La ventana de Advanced Configuration (Configuracién avanzada) ofrece varias
funciones para la optimizacién del medidor de nivel Rosemount 5900C para varias
condiciones de medicion. Por ejemplo, la funcion Echo Threshold Settings (Ajustes
del umbral de eco) permite crear una tabla de umbral de amplitud para filtrar ecos
perturbadores de objetos.
Consultar Configuracién avanzada para obtener informacién sobre como utilizar
varias opciones como Echo Curve (Curva de eco) (Tank Scan [Exploracién del
tanquel), Empty Tank Handling (Manipulacién de tanque vacio), Surface Echo
Tracking (Seguimiento del eco de superficie) y Filter Settings (Ajustes de filtros).
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Echo curve (Curva de eco)

La ventana Echo Curve (Curva de eco) le permite analizar la sefial de medicién de un
Rosemount 5900C. Permite ver los ecos del tanque y configurar los parametros para
permitir que el medidor pueda distinguir entre el eco de superficie y los ecos y el ruido
perturbadores. Para obtener los detalles, consultar Exploracién del tanque.

Figura 4-22: Configuracidon de la curva de eco

r 5
0 D
Echo Curve |
Echo Peaks ‘ Echo Threshold Settings ‘ Refresh Echa Curve ‘
T Sl
Sl E =L Echo Curve
BUssd Hold O Distsnce M Gaugs Referznce Point B Gensral Amplituds Thrashold
0O Amplitude Threshold Points M Echo Curve B Tank Bottom B Zero Lewvel Reference
19424
13885
123424
10758
5 9186
g
B 14
E emad
£
462 84
30864
1543 L
0. T : ; - ; - - ; :
(l A0 oi® w® »® »® 25 o w1 108 w® (0
Distancs (m)

Send Close | Frint |
I

El botdn Echo Peaks (Picos de eco) le permite abrir la ventana Echo Peaks (Picos de eco) que
permite registrar ecos falsos.

El boton Echo Threslhold Settings (Ajustes de umbral de eco) abre la ventana Echo
Threshold Settings (Configuracion del umbral de eco) que permite establecer un umbral de
amplitud general para filtrar ruidos. También se puede crear una curva de umbral de
amplitud personalizada para optimizar el filtrado de eco de turbulencia.

Para obtener mas informacion, consultar el capitulo “Funciones de servicio/exploracién de
tanques” en el manual del configuracion del sistema de medicién de tanques Rosemount.
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Echo Threshold Settings (Ajustes del umbral de eco)

La ventana de Echo Threshold Settings (Ajustes del umbral de eco) permiten crear una
amplitud general para filtrar el ruido. También puede crear una curva de umbral de

amplitud personalizada para optimizar el filtrado de eco de turbulencia.

Figura 4-23: Configuracion del umbral de eco

- __
i Echo Threshold Settings -8 [
Echo Threshold Setings |
| Uits Gsnersl Threshold
Length Signal Strength 400 mV/
m 5| mV
Ampitude Thrsshold Poirts (TP}
Number of Threshald Peints
[ 4
Threshold Table
Humber Distance Threshold
1 0.000 1000 ]
7 1500 400
3 600 0
1 100 000 0
5 0.000 [
5 0.000 [
7 0,000 0 i
|
' Send Close Fiint

Manual de referencia



Manual de referencia Configuracién
00809-0109-5901 Marzo 2023

Echo Peaks (Picos de eco)

La ventana Echo Peaks (Picos de eco) permite registrar ecos falsos. También se podra
sefialar qué pico es la superficie real del producto. Esta funcién puede resultar util
para facilitar el sequimiento del eco de superficie en un tanque con muchos objetos
perturbadores.

Al utilizar esta funcién, se debe comprobar que los ecos registrados se corresponden con
la los objetos reales en el tanque.

Figura 4-24: Registro de eco falso

r —
5 Echo Peaks (2 o]
Echo Peaks |
Refresh Echo Peaks Unts
Length Signal Strength
fm = [mv =)
Echo Tuning Toals
Found Echo Peaks Registered False Echoes
Number Type Distance Amplitude P Number Distance a
1 Unknown 0.000 0 o 1 0.000 m
2 Unknown 0.000 1] 2 0.000
3 Unknown 0.000 [] 3 0.000
4 Unknown 0.000 [] 4 0.000
5 Unknown 0.000 1] 5 0.000
6 Unknown 0.000 0 i 6 0.000 il
= p— nann n - g Aann -
Set As Surface ‘ Register/Remove False Echo

Measuremert Output

Distance (Ullage)
0.804 m

Send Cloze Print
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Echo Tracking (Seguimiento del eco)
La funcién Surface Echo Tracking(Seguimiento de eco de superficie) se puede utilizar para
eliminar los problemas con ciertos tipos de ecos fantasma debajo de la superficie del
producto. Esto puede ocurrir por ejemplo, en tubos tranquilizadores como resultado de
varios reflejos entre la pared del tubo, la brida y la antena. En el espectro del tanque,
estos ecos aparecen como picos de amplitud a varias distancias debajo de la superficie del
producto.
Para activar esta funcién, asegurarse de que no existan ecos perturbadores sobre la
superficie del producto y seleccionar la casilla Always Track First Echo (Siempre dar
seguimiento al primer eco).
Figura 4-25: Configuracién del seguimiento del eco
&3 Echo Tracking (o8 |
Echo Tracking |

|

7 Always Track First Echo [¥ Use Slow Search

Echo Tracking

¥ Use Automatic Echo Tracking Settings

Echo Timeout Used Echo Timeout

I s [ ER

Close Distance Used Close Distance

0.500 m 0.500 m

Search Speed Used Slow Search Speed

e mims I — =

Advanced Echo Tracking

7 Use Automatic Advanced Echo Tracking Settings

FFT Match Threshold Used FFT Match Threshold

[ 0300 m [ 0300 m

MULT Match Threshold Used MULT Match Threshold

030 m [ 0300 m

Il Median Fitter Size Used Median Fiter Size

[ 3 [ 7

Minimum Update Relation Used Minimum Update Relation

[ o [ [X
I

Send Close | Print |
Para obtener los detalles, consultar Seguimiento del eco de superficie.
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Empty Tank Handling (Manipulacién del tanque vacio)

La funcién Empty Tank Handling(Manipulacién del tanque vacio) facilita el seguimiento de
la superficie cerca del fondo del tanque para productos con una baja constante dieléctrica.
Dichos productos son relativamente transparentes para las microondas, y los fuertes ecos
del fondo del tanque pueden interferir con la sefial de medicion relativamente débil de la
superficie. Por lo tanto, utilizar este método puede mejorar el rendimiento de la medicién
cuando la superficie del producto esta cerca del fondo del tanque.

En caso de que el eco de superficie del producto se pierda en el drea de deteccién del
tanque vacio cerca del fondo del tanque, el dispositivo ingresara al estado de tanque vacio
y se activard una alarma de Invalid Level (Nivel no valido).

Figura 4-26: Configuracién de tanques vacios
[F3 Empty Tank Handiing =)

Empty Tank Handing |

7 Do Not Set Invalid Level When Empty

Exdra Echo Detection

[# Use Automatic Extra Echo Detection Settings

7 Use Extra Echo Function

Bxtra Echo Minimum Distance Used Extra Echo Minimum Distance
[ 0.000 m [ 30200 m
Exra Echo Maximum Dislance Used Exra Echo Maximum Distance

0.000 m 32200 m
Extra Echo Minimum Amplitude Used Exra Echo Minimum Amplitude

100000 mV [ 2000 mV
Empty Tank Handing
[¥ Use Automatic Empty Tank Handing Settings
[¥ Bottom Echo Always Visible When Tank Is Empty

Emply Tank Detection Area Used Empty Tank Detection Area
[ 0200 m [ 0.600 m

Send Cloze | Print |

La funcién de Extra Echo Detection (Deteccion de eco adicional)se utiliza para los tanques
que tienen forma inferior de domo o cénica siempre que el fondo del tanque no produzca
un eco fuerte cuando el tanque esta vacio. Para los tanques con fondo cénico, es posible
que aparezca un eco debajo del fondo real del tanque cuando el tanque esta vacio. Si

el dispositivo no puede detectar el fondo del tanque, esta funcién se puede utilizar para
garantizar que el dispositivo permanezca en el estado de tanque vacio mientras este eco
adicional esté presente.

Para obtener mas detalles, consultar Manipulacién del tanque vacio.
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Ajustes del filtro

La ventana Filter Settings (Ajustes de filtros) porciona varias funciones para optimizar el eco
en funcion de las condiciones del tanque y el movimiento de la superficie del producto.

Figura 4-27: Ajustes del filtro
[a Filter Settings 2 [ |

Fiter Settings |

I Use Automatic Fiter Settings

Manual Fiter Seftings
Distance Fiter Factor Used Distance Fiter Factor
[ 0.100 [ 0,100

7 Use Jump Fitter

I7 Use Lsast Square Fiter

7 Use Adaptive Fiter

Send Close | Frint |

Distance Filter Factor (Factor de distancia del filtro) define la cantidad de nivel de producto
filtrado (1 = 100 %).

Un factor de filtro alto hace que el valor de nivel sea constante pero el dispositivo reacciona
lentamente a los cambios de nivel en el tanque.

Un factor de filtro alto hace que el dispositivo reaccione rapidamente a los cambios de
nivel pero el valor de nivel presentado algunas veces puede ser un poco variable.

Jump Filter (Filtro de salto) se utiliza generalmente para las aplicaciones con superficies
turbulentas y hace que el trabajo de sequimiento del eco sea mas estable a medida que el
nivel pasa, por ejemplo, por un agitador.

Least Square Filter (Filtro de minimo cuadrado) proporciona mayor precisiéon para un
llenado o vaciado lento de un tanque. El filtro de minimo cuadrado no se puede utilizar
al mismo tiempo que el filtro adaptable.

Adaptive Filter (Filtro adaptable) se adapta automaticamente al movimiento del nivel de
superficie. Da seguimiento a las fluctuaciones de nivel del producto y ajusta continuamente
el grado del filtro segun corresponda. El filtro se puede utilizar preferiblemente en tanques
donde los cambios del sequimiento rapido de nivel son importantes y la turbulencia
ocasionalmente provoca lecturas de nivel inestables.
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4.16 Configuracion de alertas

La ventana Alert Setup (Configuracién de alertas) permite configurar y activar/desactivar
alertas. Para abrir la ventana Alert Setup (Configuracién de alertas):

Procedimiento
1. Desde el menu Start (Iniciar), abrir la aplicacién AMS Device Manager.

2. Abrir View (Ver) — Device Connection View (Ver conexién del dispositivo).
3. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red.

=I! . Device Connection Yiew

AMS Device Manager

1
% Plant Database é HART Modern 1 i i FF HSE Met 1
Tl

El—’- segokD1-02334 (4097)

. @ 5300_112
m 500 0-EYTCE-000L Configure
Compare

* 0011512240-EPM-0x000C  Sepvice Tools
Overview

Scan Device

Calibration Management
Methods 3

Rename
Unassign
Replace

Audit Trail

Record Manual Event
Drawings/Motes

Help

4. Hacer clic con el botén derecho o hacer doble clic en el icono del medidor deseado
para abrir la lista del menu de opciones.

5. Hacer clic con el botén derecho del ratén y seleccionar la opcion Configure
(Configurar).
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6. Seleccionar la opcion Alert Setup (Configuracién de alertas).
[T 5900 0FVICE 0000007752 (500 Radar Locel Gauge w3 =) i)
File Actions Help
&\ |
i# Configure
=4 ; Gj ded Setup Enabled Failure Alerts Enabled Out of Specfication Alerts P—
- Manual Setup " Check Function [ Check Function
e Alert Setup It is recommended to only select a particular
alert in one category
¥ Device Emor I Device Emor
™ Device Major Information ™ Device Major Information
™ Device Minor Information ™ Device Minor information
™ Device Waming ™ Device Waming
¥ Blectronics Faiure: [ Bectronics Falure
¥ Irtemal Communication Failure " Intemal Communication Failure
¥ Memory Falure - FF 140 Board ™ Memory Failure - FF 140 Board
¥ Software Incompatibility Error ™ Software Incompatibility Error
Enabled Maintenance Required Alerts Enabled Function Check Alerts
[ Check Function ¥ Check Function
fl ™ Device Emor ™ Device Emor
||
™ Device Major Information ™ Device Major information
™ Device Minor Information ™ Device Minor information
™ Device Waming ™ Device Waming
" Electronics Failure ™ Bectronics Failure
& Overview " Intemal Communication Failure " Intemal Communication Failure:
Configure ™ Memary Failure - FF 140 Board ™ Memory Failure - FF 140 Board
¥ Service Tools
™ Software Incompatibility Error ™ Software Incompatibility Error
I 3
Tirne: [Cument -] Send B | Help |
Device last synchronized: 2018-06-20 16:47:20 I
Configurar alertas para los diferentes tipos de error. La primera vez que se abre
esta ventana, aparecera la configuracion por defecto de los tipos de errory
alertas (falla, fuera de especificacién, mantenimiento necesario y comprobacion de
funcionamiento).
Se puede cambiar la configuracién para cada tipo de error seleccionando la casilla
correspondiente segln sus requisitos. Tenga en cuenta que es posible asignar una
condicién de error a varias categorias de alertas si es necesario.
Hacer clic en el botén Send (Enviar) para guardar la configuracién actual de la alerta
una vez que haya finalizado la configuracion-
Informacion relacionada
Visualizacién de alertas activas en AMS Device Manager
Ajustes de alertas por defecto
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4.16.1

Ajustes de alertas por defecto

Se utilizan los siguientes ajustes de alerta por defecto para el Rosemount 5900C.
Se pueden configurar los tipos de error de una manera diferente si se desea. Por
ejemplo, el error Device major information (Informacién principal sobre el dispositivo) esta
configurado por defecto como alerta de Maintenance Required (Mantenimiento necesario)
(desactivada) para el Rosemount 5900C. La ventana de Alert Setup (Configuracién de alertas)
permite activar la alerta como Failure (Falla), Out of Specification (Fuera de especificacién),

Maintenance Required (Mantenimiento necesario) o Function Check (Comprobacién de

funcionamiento).

Tabla 4-12: Configuracion por defecto de las alertas

Tipo de error Configuracién por defecto Activada/desactivada
Check Function (Comprobar Function check alert (Alerta de Activada
funcionamiento) comprobar funcionamiento)

Device error (Error del dispositi- | Failure alert (Alerta de falla) Activada
VO)

Device major information (Infor- | Out of Specification alert (Alerta | Desactivada
macioén principal sobre el dispo- | de fuera de especificacion)

sitivo)

Device minor information (Infor- | Maintenance Required alert Desactivada
macién menor sobre el disposi- | (Alerta de mantenimiento nece-

tivo) sario)

Device Warning (Advertencia del | Out of Specification alert (Alerta | Desactivada
dispositivo) de fuera de especificacién)

Electronics Failure (Falla de la Failure alert (Alerta de falla) Activada
electrénica)

Internal communication failure | Failure alert (Alerta de falla) Activada
(Falla de comunicacién interna)

Memory Failure (Falla de memo- | Failure alert (Alerta de falla) Activada
ria) - FF I/0 Board (Placa de E/S

FF)

Software Incompatibility Error Failure alert (Alerta de falla) Activada
(Error de incompatibilidad del

software)
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Simulacion de alertas

Al simular las alertas, solo se veran las alertas que se configuran de acuerdo con el valor

por defecto, consultar Ajustes de alertas por defecto.

Figura 4-28: Simulacién de alerta desactivada

FEETE TSI e

File Actions Help

- Simulated Alerts
¥ Simiation Active

O Check Function
At Simiation
Disabled =l
L O Device Eror

I = Simulate
[ Enable/Disable Simulation

O Device Major Infomnation

O Devi information
O Device Waming
O Bectronics Faitre

O intemal Commurication Failure.

O Memory Faiure - FF /0 Board

O Software Incompaibilty Eror

018-06-20 16:47:20

Figura 4-29: Simulacién de alerta desactivada

PEETE T I

File Actions Help

alr| x|
[ senvice Tooks L)

- Simulated Alerts
¥ Simiation Active

¥ Check Function
At Simiation
[Enabled =
I ' Deviee Eror

I Encble/Disable Simulation

¥ Devi

ejor Information

[¥ Device Minor Infomation

[¥ Device Waring
P Bectonics Failre
I ~
(l
¥ intemal Communication Failre
I
[/ Memory Failure - FF 1/0 Board
V! Software Incompatbilty Eror
% Overview

018-06-20 16:47:20
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4.17 Configuracion de LPG mediante DeltaV/AMS
Device Manager

El Rosemount 5900C se puede configurar en un sistema FOUNDATION Fieldbus para

aplicaciones de LPG. DeltaV/AMS Device Manager admite la configuracién tal como
se describe en las siguientes paginas. Antes de realizar la configuracién de LPG, se
recomienda leer Preparaciones para obtener informacién sobre cdmo preparar un
Rosemount 5900C para la configuracién de LPG.

Para configurar un Rosemount 5900C para aplicaciones de LPG:

Procedimiento

1. Abrir Control Studio o alguna otra herramienta apropiada para la configuracién de
bloques funcionales de FOUNDATION Fieldbus

.'/-*-.‘ oY “ﬂ! m, i [AREA_A/LPG_SETUP [Dn-Line Mode ] Running] - Control Studio
J@ %

@n-Line Home Diagram [ Miew ]

B TTET \ al [T 5 E%] [+ Hierarchy visw [ action visw q L, Zoom In % -
1 | ® ' L - P

b = 3 i N e [~ Parameter view [ Paletie view . Zoom Out L e
Switch Defadlt | Large | Small  Paletta ||| Show show | show [ check || Arrangs Zaom Al Phase

Sicles Teons | Icons  Item a5 FBD | as sFC [~ alsemview [ Status Bar Checking Messages

o LPG_SETL R0
oz
ALL
ALZ
FFAQ_RMT
FFAJ;‘ :ww T =
= —_—
[N S — — —{zEETa e 62.8672
ot N e el
al, skeaLorr ||62.6572
o =
] ROSEMOUNT_SG00/AD_TEMPERATURE
APTORZ20IFFAL_RMTZ
FFAQ_RMT
FFA: I;MT z = =
== — — (1003 101048
T o~ (101098 |-~ cnm our |
- B skaLarr ||10104
outs
S . ROSEMOUNT_S00/A0_FRESSURE
ROSEMOUNT 205 1/FFAL RMT45

2. Asegurarse de que los bloques de salida analégica conectados a los dispositivos
adecuados para Vapor Temperatura (Temperatura de vapor) y Vapor Pressure
(Presion de vapor).

3. En DeltaV/AMS Device Manager, abrir View (Ver) — Device Connection View (Ver
conexidn del dispositivo).

4. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red para ver los
dispositivos.

5. Hacer clic con el botén derecho o hacer doble clic en el icono del medidor de nivel
Rosemount 5900Cpara abrir la lista del menu de opciones.

6. Seleccionar la opcién Configure (Configurar).
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7. Seleccionar Manual Setup (Configuracién manual) y seleccionar la pestafia
Advanced (Avanzada).

9T 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] | o e |
File Actions Help
&l ¥
Configure Device | Antenna | Geometry | Tank Shape | Environment | Volume | Advanced || Ciassic View |
=44 Configure . Cialan
- Guided Setup Eehe Turing Fiter Seftings
. Manual Setup Echo Curve -
i Alert Setup = LPG Setup “ Change
Echo Threshold Settings
Holding/Input Registers |
Echo Peaks
Echo Tracking
Empty Tank Handing
& Overview
Confiqure
¥ Service Tools
Time: | Current - Send Close Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

8. Hacer clic en el botén LPG Setup (Configuracién de LPG).
9. Seleccionar la pestefia Vapor Pressure and Temperature (Presién y temperatura de
vapor).

17 LPG Setup
Gas Comsction | Pin Setup | Vetfy Pins | Pin Verfication Status  Vapor Pressure and Temperature } Status |

9 [t |

Vapor Pressure Vapor Temperature

7 Manual Value Used [T Manual Value Used

LPG Used Vapor Te

LPG Used Vapor Pressure

0.110 bar 262degC

Change Vapor Pressure Change Vapor Temperature

Note: The level gauge cannot measure these values. The values must
be entered manually or selected from an extemal source.

Send Close | Print |

10. Verificar que Vapor Pressure (Presion de vapor) y Vapor temperature (Temperatura
del vapor) aparecen en los campos correspondientes. En caso contrario, comprobar
que los dispositivos tienen el cableado apropiado y los bloques de salida analdgica
estan configurados en, por ejemplo, Control Studio. En caso de que se desee utilizar
valores manuales, hacer clic en el botén Change Vapor Temperature (Cambiar
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temperatura de vapor)/Change Vapor Pressure (Cambiar presién de vapor) y seguir
las instrucciones del método.

11. Seleccionar la pestafia Gas Correction (Correccién de gas).

5 LPG Setup

D

LPG Comection
Comection Method

(Gas Correction | Pin Setup | Verfy Pins | Pin Verfication Status | Vapor Pressure and Tempersture | Status |

0.000 %

|Air Comection -
Number of Gasses
1

Gas Composition
Type of Gas Percertages
LPG Gas Type 1 LPG Gas Percentage 1
[N-Buthane = | [ 100.000 %
LPG Gas Type 2 LPG Gas Percentage 2
|N-Buthane | [ 0.000 =%
LPG Gas Type 3 LPG Gas Percentage 3
N-Buthane
LPG Gas Type 4
N-Buthane

Close |

Print

12. Elegir el método de correccién Air Correction (Correccién de aire). Este ajuste se
utiliza durante el procedimiento de verificacion de pines. Cuando la configuracién de
LPG ha terminado y el tanque esta listo para ponerse en funcionamiento, se debe
ajustar el método de correcciéon a un método que se aplique al tipo de producto en

el tanque.

Pardmetros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1500>LPG_CORRECTION_METHOD

13. Calibrar. Comprobar la distancia al anillo de calibracién en el extremo del tubo
tranquilizador segun lo medido por el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C.
Ajustar la Calibration Distance (Distancia de calibracién) en caso de que la distancia
medida no sea igual a la distancia real entre el punto de referencia del tanque y el
anillo de calibracion. Consultar Geometria del tanque para obtener mas informacién

sobre los ajustes de la geometria del tanque.
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4% 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3]

File Actions Help

4 Overview

Configure

¥ Service Tools

Caibration Distance
0000 m

T Show Negative Level as Zero

i3 ¥
Configure Device | Artenia  Geomery | Tark Shape | Environmert | Volune | Advanced | Cisssic View
84 Confiaure Tark Measurements Mode:
Guided Setup
.= Manual Setup it :ﬂm —
Alert Setup
Distance Offset (G)
0000 m
Minimum Level Offse ©)
000 m

Measuring
range
Zero level

Time: [Current =l

I

Send Close Help
[ e |

Device last Device Paramets

Nota

Es importante que el diametro interior del tubo tranquilizador esté configurado
correctamente. Abrir la pestafia Antenna (Antena) en caso de que se desee verificar
la configuracién del diametro interno.

Consultar Requisitos de la antena de LPG/LNG para obtener mas informacion sobre
los requisitos de tubos tranquilizadores para el Rosemount 5900C con antena de

LPG/LNG.

Pardmetro de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1100>CALIBRATION_DIST

verificacion.

14. Seleccionar la pestafia Pin Setup (Configurar pin) para configurar el pin de

= e setp

9 Jomtto |

Verfication Fin Setup
Number of Fins
[

Nominal Position
Fin 1

2000m

Pin 2
4000 m

PFin3

6.000 m

LPG Pin Temperaturs

Pipe Expansion Factor

Amplitude Threshold

Pin 1

500 mV
Pin 2

500 mV/
Pin 3

500 mV/

150degC

0.000 ppm/deg C

Gas Comection  Pin Setup ] Verfy Pins | Pin Verfication Status | Vapor Pressure and Tempersture | Status |

" Send 1

Close |

Pint

15. Ingresar la posicién nominal. Normalmente, hay un pasador de verificacion

colocado a 2500 mm por debajo de la brida. En caso de que haya dos o tres pines
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de verificacién, ingresar la posicién nominal de cada uno de ellos. Ademas de eso, se
debe instalar un anillo de calibracién en el extremo inferior del tubo tranquilizador.
Se utilizara para calibrar los parametros de la geometria del tanque. Consultar
Requisitos de la antena de LPG/LNG para obtener mas informacion.

El factor de expansién del tubo permite compensar la expansién térmica del tubo
tranquilizador.

Pardmetros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1500>LPG_NUMBER_OF_PINS
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN1_CONFIGURATION
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN2_CONFIGURATION
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN3_CONFIGURATION
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN_TEMPERATURE
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN_TEMP_EXP_PPM

16. Verifique la posicion de los pasadores:
a) Abrir la pestafia Verify Pins (Verificar pines).

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

5 1 setur — i
(Gas Comection | Pin Setup Verfy Pins | Pin Verfication Status | Vapor Pressure and Tempersture | Status |

Units

Length Signal Strength

I =1 =

Reference Pin

Reference Pin Nominal Posttion Threshold Measured Posttion Measured Amplitude

1 2.000 500 - -1000.000000

2 4.000 500

3 6.000 500

) LPG Verification State
Pin Verfication [ide or Falre =
L
Send Close | Print | B
b) Hacer clic en el botén Pin Verification (Verificacién de pin) para iniciar el

proceso de verificacién.

Comparar Measured Position (Posicién medida) con Nominal Position
(Posicién nominal) (posicidn real del pin de verificacién en el tubo
tranquilizador).

En caso de que la posicién medida se desvie de la posicién nominal, tener en
cuenta la posicién medida y regresar a la pestafia Pin Setup (Configurar pin).

Ingresar la posicion medida en el campo Nominal Position (Posicién nominal) y
hacer clic en el botén Send (Enviar).

Repetir 16.a a 16.e. hasta que aparezca el mensaje Succesful
Verification (Verificacién exitosa),loqueindica que la posicion
nominal se corresponde con la posicion medida.
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Parametros de FOUNDATION Fieldbus:
TRANSDUCER 1500>LPG_VER_PIN1_
TRANSDUCER 1500>LPG_PIN1_CONFIGURATION
17. Seleccionar la pestafia Gas Correction (Correccién de gas).
i LPG Setup [0 ==
Gas Corection | Pin Setup | Very Pins | Fin Verfication Status | Vapor Pressure and Temperature | Status |
LPG Comection
Comection Method
[Far Comection =
Number of Gasses
1
Gas Composition
Type of Gas Percentages
LPG Gas Type 1 LPG Gas Percentage 1
[N-Buthane | [ 100.000 =
LPG Gas Type 2 LPG Gas Percentage 2
[N-Buthane = | [ 0.000 %
LPG Gas Type 3 LPG Gas Percentage 3
|N-Buthane | [ 0.000 %
LPG Gas Type 4
N-Buthane
Send Close | Print |
18. Elegir el método de correccién adecuado para el producto en el tanque:
Opcién Descripcion
Correccién de aire Este método solo se debe utilizar cuando no hay vapor
en el tanque, es decir cuando el tanque esta vacio y
solo contiene aire. Se utiliza en el paso inicial cuando se
calibra el Rosemount 5900C.
Un gas conocido Este método se puede utilizar cuando solo existe un
tipo de gas en el tanque. Proporciona la precision
mas alta entre los diferentes métodos de correccion.
Considerar que incluso las pequefias cantidades de otro
gas reducen la precision.
Uno o mas gases Utilizar este método para los hidrocarburos, por ejemplo
desconocidos propano/butano, cuando la mezcla exacta no se conoce.
Dos gases con relaciéon | Este método es adecuado para una mezcla de dos gases
de mezcla desconocida |incluso si la relacidon de mezcla se desconoce.
Uno o mas gases Este método se puede utilizar cuando existe una mezcla
conocidos con una bien conocida hasta de 4 productos en el tanque.
relaciéon de mezcla
conocida
Ahora el medidor de nivel Rosemount 5900C esta listo para medir el nivel del
producto cuando el tanque se ponga en funcionamiento.
Parametros de FOUNDATION Fieldbus:
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TRANSDUCER 1500>LPG_CORRECTION_METHOD

TRANSDUCER 1500>LPG_NUMBER_OF_GASSES

TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_TYPE1, TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_PERC1
TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_TYPE2, TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_PERC2
TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_TYPE3, TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_PERC3
TRANSDUCER 1500>LPG_GAS_TYPE4
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5 Funcionamiento

5.1 Mensajes de seguridad

Los procedimientos y las instrucciones que se explican en esta seccién pueden exigir
medidas de precaucion especiales que garanticen la seguridad del personal involucrado.
La informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de las recomendaciones de instalacion y mantenimiento seguro puede
provocar lesiones graves o la muerte.

« Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

+ Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo.

+ A menos que se posean los conocimientos necesarios, no realizar ningdn
mantenimiento que no sea el que se explica en este manual.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

« Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* No retirar la cubierta del medidor en atmdsferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.
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5.2 Visualizacion de los datos de medicion en
Rosemount TankMaster

El programa Rosemount™ TankMaster tiene varias opciones para ver la medicion y los
datos de inventario para los tanques individuales y grupos de tanques. TankMaster
también ofrece la opcién de crear vistas personalizadas con su propio juego de
pardmetros. Consultar Rosemount TankMaster WinOpi en el Manual de referencia para
obtener mas informacioén.

Figura 5-1: Ejemplo de una vista de grafica de barras en Rosemount TankMaster

WinOpi
[Z] Bargraph Group - Group “Crude Oil" [_ O] =]

TK-1 | Tk-2 | k-3 | TK-4 Total: |

Product Crude Crude Crude Crude

sl | e ————— e e
3804 m 552? m 12822 m 1?888 LLL

Avg Temp 263 °C 274 °C 232°C 26.8 °C

TOV 5488.774 m3 BE33.499 m3 12622.905 ma3 17868.721 m3 42613.900 m3

NSV 5436.082 m3 6563184 m3 12534.544 m3 17688.247 m3 42222058 m3

WA 4614.038 ton(m) 5570.700 ton(m) 10639.071 ton(m] 15013.431 ton(m] 35837.239 tan(m)

L]
5.3 Manejo de alarmas

El programa Rosemount™ TankMaster WinOpi admite un amplio rango de funciones de
alarma. Las alarmas se pueden establecer para varios datos de medicién como nivel,
temperatura promedio y presién de vapor. Los limites de alarma también se pueden
especificar para datos de inventario como volumen estandar neto (NSV).

Las alarmas activas se pueden mostrar en la ventana Alarm Summary (Resumen de alarma).
El registro de alarmas permite ver las alarmas que ya no estan activas. El registro de
alarmas se puede guardar en el disco para una futura referencia.

Consultar Rosemount TankMaster WinOpi en el Manual de referencia para obtener mas
informacion.

Alertas

Para obtener informacién sobre la manera de configurar y ver las alertas de diagnéstico de
campo, consultar Field diagnostic alerts (Alertas de diagndstico de campo) y Alertas.
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5.4 Visualizacion de los datos de medicion en AMS
Device Manager

Para ver los datos de medicién, como el nivel, el volumen, la velocidad de nivel y la fuerza
de la sefial en AMS Device Manager:

Procedimiento

1. Abrir View (Ver) — Device Connection View (Ver conexién del dispositivo).
2. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red para ver los
dispositivos.

3. Hacer clic con el botdn derecho o hacer doble clic en el icono del medidor
Rosemount 5900Cdeseado para abrir la lista del menu de opciones:

- Device Connection Yiew

AMS Devics Manager

1
Plant Database HART Modem 1 E E FF HSE Met 1

H=l B

(=] seqgot1-02334 (4097)
5 0011512230-EPH-0x 00000431

’ 0011512240-EPM-0x00000c1d

@ S5a00-DEVICH

Configure
Compare

Overyi
Scan Device

Calibration Management
Methods >

Rename
Unassign
Replace

Audit Trail

Record Manual Event
Drawingsihotes

Help

4, Seleccionar la opcién Service Tools (Herramientas de servicio).

%3 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] ‘ .‘ r=Te
file Actions Help
sl |
Service Tools Measurement Varisbles |  Extemal Input Variables |
8- Service Tools Level Distance {Ulage)
o Aletts 2920 m 0730 m
- Variables Max —
- Maintenance
Simulate Distance
I Level Rate Volume Value
-0.000 m/s 0000 m
Lovel Velume
Signal Strength Intemal Temperature
1256 mv 250 degC 0~
Tank Tempersture
% Overvi [ 0.000 deg C
@ Contiaurs
Service Tools
! Send | Close Help
Device last synchronized: 2018-06-20 16:47:20 Y
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6 Servicio y solucion de problemas

6.1 Mensajes de seguridad

Los procedimientos y las instrucciones que se explican en esta seccién pueden exigir
medidas de precaucion especiales que garanticen la seguridad del personal involucrado.
La informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de las recomendaciones de instalacion y mantenimiento seguro puede
provocar lesiones graves o la muerte.

« Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

+ Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo.

+ A menos que se posean los conocimientos necesarios, no realizar ningdn
mantenimiento que no sea el que se explica en este manual.

« Para evitar la ignicién de atmdsferas inflamables o combustibles, desconectar la
alimentacién antes de realizar el mantenimiento.

+ La sustitucién de componentes puede afectar la seguridad intrinseca.
Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

+ Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* No retirar la cubierta del medidor en atmédsferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.
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Servicio

Esta seccién describe brevemente las funciones que pueden ser Utiles para dar servicio
y mantenimiento al medidor de nivel por radar Rosemount 5900C. Si no se indica lo
contrario, la mayoria de ejemplos se basan en el uso de la herramienta TankMaster
WinSetup de Rosemount para obtener acceso a estas funciones. Consultar Medicién
de tanques Rosemount en el manual del configuracién del sistema para obtener mas
informacién sobre cémo usar el programa WinSetup.

Visualizacion de registros entrada y de retencién mediante
TankMaster™

En un sistema de medicién de tanques Rosemount, los datos de medicién se almacenan
continuamente en Input Registers (Registros de entrada) de dispositivos como el
concentrador del tanque Rosemount 2410, el medidor de nivel por radar Rosemount 5900
y otros. Al visualizar los registros de entrada de un dispositivo, puede verificarse que el
dispositivo funcione correctamente.

Holding Registers (Registros de retencién) almacena varios parametros del dispositivo
utilizados para controlar el rendimiento de la medicién.

Procedimiento

1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
2. Enlaventana de espacio de trabajo de TankMaster WinSetup seleccionar el icono de
dispositivo.

Ea Devices
: E---t‘-—;l SYSHUB-201

Uninstall

Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

3. Hacer clic con el botén derecho y seleccionar la opcién View Input/View Holding
Registers (Ver registros de entradas/Ver registros de retencién), o desde el menu
Service (Servicio) elegir Devices (Dispositivos) — View Input/View Holding Registers
(Ver registros de entrada/Ver registros de retencién).

Ahora aparece la ventana View Input/Holding Register (Ver registro de entrada/

retencion).
4. En la lista Registers Type (Tipo de registros), seleccionar Predefined (Predefinido) o
All (Todo).
Opcién Descripcién
Predefinidos Ver una seleccién basica de registros.
Todas Ver un rango de registros de su eleccién (para servicio
avanzado).

5. Para la opcién All (Todos) debe especificar un rango de registros al establecer un
valor de inicio en el campo de entrada Start Register input (Iniciar registro) y la
cantidad total de registros a mostrar en el campo Number of Registers (Cantidad de
registros) (1-500). Se recomienda hasta 50 registros para una actualizacién rapida
de la lista.
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6. La lista desplegable Registers Scope (Alcances de los registros) consta de tres

opciones:
Alcance Descripcion Nivel de acceso
Basico Ajuste estandar que incluye los registros mas | Solo vista
frecuentemente utilizados
Servicio Incluye un rango mas amplio de registros pa- | Supervisor
ra servicio avanzado y resolucion de proble-
mas
Desarrollador Solo para usuarios avanzados Administrador

7. En el panel Show Values in (Mostrar valores en), escoger el formato de registro
adecuado, decimal o hexadecimal.

8. Hacer clic en el boton Read (Leer).

Ahora la ventana View Input/Holding Register (Ver registro de entradas/retencion)
se ha actualizado con los valores actuales del registro.

6.2.2 Copia de seguridad de la configuracién del medidor de
nivel

Los registros de entrada y de configuracién del medidor de nivel por radar Rosemount
5900C se pueden guardar en el disco. Esto puede ser util a los fines de hacer copias de
respaldo y solucionar problemas. Se puede guardar un grupo predefinido de registros de
configuracion para hacer una copia de seguridad de la configuracion actual del medidor. El
archivo de copia de respaldo puede usarse para restaurar la configuracién del medidor de
nivel.

Copia de seguridad de la configuracion de un dispositivo
mediante TankMaster”

Uso de Rosemount TankMaster WinSetup para guardar la configuracion actual del
dispositivo en un archivo:

Procedimiento

1. Iniciar el programa Rosemount TankMaster WinSetup.

2. Enlaventana del espacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic con el boton
derecho sobre icono del dispositivo.

3. Elegir la opcién Save Database to File (Guardar la base de datos en el archivo).

Esta opcién también esta disponible a través del menu Service/Devices (Servicio/
dispositivos).

Ea Devices

&) SYSHUB-201

=464 HUB-1

ATD-TK-1 Uninstall

o ﬂ I Save Database to File... I

-] Protocols

Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...

4. Elegir las opciones deseadas de Type of Registers (Tipo de registros), Predefined
(Predefinido) o User-defined (Definido por el usuario)3) y Scope (Alcance). Las
opciones pueden variar en funcién del tipo de dispositivo.
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{2 Save Database to File - LT-TK-1 (Version 0.E7) [

Type of Registers

" Input Registers

" User-Defined Registers [Advanced)

First Register:
Last Register:

File Mame

|G “\Program Files'R osemount'BackuphDevice bac Browse...

Save | Cancel | Help |

* Holding Reqgisters

5. Hacer clic en el boton Browse (Explorar), seleccionar una carpeta y escribir un
nombre para el archivo de copia de seguridad.

6. Hacer clic en el boténSave (Guardar) para empezar a guardar los registros de la
base de datos.

Copia de seguridad de configuraciones de varios dispositivos
mediante TankMaster”

Uso de Rosemount TankMaster WinSetup para guardar la configuracién de varios
dispositivos:

Procedimiento

1. Iniciar el programa Rosemount TankMaster WinSetup.

2. Enlaventana del espacio de trabajo WinSetup seleccionar la carpeta Devices
(Dispositivos).

3. Hacer clic con el botén derecho del ratén y elegir la opcidn Save Database of All to
Files (Guardar la base de datos de todos en los archivos).

Esta opcion también esta disponible a través del menu Service/Devices (Servicio/
dispositivos).

(13) User-Defined (Definido por el usuario) solo se debe utilizar para servicio avanzado.
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[21 Save Device Registers &J
Device Types: |All devices -
Available Devices: Selected Devices:

Add >

Add All >

i

Type of Registers

% Predefined Registers

" Input Registers " User-Defined Registers [Advanced]
* Holding Registers
Folder Marme
C:\FozemounthT ankk azteriB ackuptDevice backup 2008
| Lloze | Help | Details »» |

4. Seleccionar un dispositivo del panel Available Devices (Dispositivos disponibles) y hacer
clic en el botén Add (Agregar) para moverlo al panel Selected Devices (Dispositivos
seleccionados). Repetir para todos los dispositivos que desee incluir.

5. Elegir las opciones Holding Registers (Registros de configuracién) y Predefined
Registers (Registros predefinidos) (la opcidn definida por el usuario solo se debe
utilizar para servicio avanzado).

6. Hacer clic en el botén Browse (Explorar), seleccionar una carpeta y escribir un
nombre para el archivo de copia de seguridad.

7. Hacer clic en el botdn Start (Iniciar) para guardar la copia de respaldo de la base de
datos.

El archivo de la copia de seguridad se puede visualizar como un archivo de texto en
un programa de procesamiento de texto:

B Holding BAK_090204_2.dnr, - Notepad
File Edit Format Wiew Help
[DE of device: LT-1, type REX, version 160, date Wed Feb 04 16:09:20 2009] 5
2 246 TRLZ-RtgAddr na WORD
3 0 TRLZ-DauAddr na WORD
3 2 TRLZ-SystemCantrol na SET
B 0 TRL2-ComControl na WORD
7 1 TRLZ-PresCantral na SENUM
q 240 TRLZ-GaugeCantrol na SET
20 -100000 Misc-Level _LO_Limit mm  LINT
22 100000 Misc-Level _HI_Limit mm  LINT
a0 0 Dphy-Length_Linit na SEMNLUM
a1 0 Dphy=-velozity_ Lnit na SEMNLUM
a2 0 Dphy=volume_Unit na SEMNLUM
54 0 Dply-Singlevalue_ltem na SENUM
a7 0 Dply-Startupyiews na SEMNLUM
a8 0 Dphy-UserDef_ltems na Bitfield
g0 0 Dphy-UserDef_Mode na SEMNLUM
v
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Recuperar una base de datos de configuracién de copia de
seguridad mediante TankMaster”

TankMaster WinSetup de Rosemount permite reemplazar la base de datos del Registro de
configuracién actual con una base de datos de copia de seguridad almacenada en el disco.
Esto puede ser Util, por ejemplo, si desea recuperar datos de configuracién perdidos.

Procedimiento

1. Enla ventana de espacio de trabajo de TankMaster WinSetup, seleccionar el icono
de dispositivo.

2. Haga clic con el botén derecho y seleccionar Upload Database (Cargar base
de datos), o desde el menu Service (Servicio) elegir Devices/Upload Database
(Dispositivos/cargar base de datos).

3. Hacer clic en el botén Browse (Explorar) y elegir un archivo de la base de datos a
cargar o escribir una ruta y el nombre del archivo.

4. Hacer clic en el botén Upload (Cargar).

Ver y configurar registros de diagndstico mediante
TankMaster™

El programa Rosemount TankMaster WinSetup permite ver el estado actual del dispositivo.
La ventana View Diagnostic Register (Ver registros de diagndéstico) muestra una seleccidon
de registros de la base de datos que le proporciona una vista instantanea de cdmo
funciona el medidor. También puede configurar la ventana al agregar los registros de
interés especial.

Procedimiento

1. Enla ventana del espacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic con el botén
derecho sobre icono del dispositivo.
Ea Devices

- =& SysHUB-201
=488 HUB-101

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...

Restart...
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2. Hacer clic con el botén derecho y seleccionar View Diagnostic Registers (Ver
registros de diagnéstico).

[21 View Diagnostic Registers - LT-1 (Version 0.E7) [&J
LT-1 - Log stated MO ™ Showin Hex
Marme Register Yalue Unit

¢ Status-DeviceStatus 1000 2 |
Status-DeviceE mor 1002 ]

Statuz-Device\w aming 004 16400

Standard-MeazStatus 4002 1]

Standard-Ullage 4008 442197 m
Standard-SignalStrength 402 004,81 iy
DetMeasinfo-Gain 5112 1

Configure... | Frint | Cloze | Help

Ventana de registros diagnésticos

Los valores de registro en la ventana Diagnostics (Diagnésticos) son tipo solo de lectura. Se
cargan desde el dispositivo mientras se abre la ventana.

El color de fondo gris en la celda de tabla de la columna Value (Valor) significa que el
registro es de tipo Bitfield (Campo de bits) o ENUM (Enumeracidn). Se puede abrir una
ventana Expanded Bitfield/ENUM (Bitfield/ENUM expandido) para este tipo de registro.
Hacer doble clic en la celda para abrir la ventana Bitfield (Campo de bits)/ENUM
(Enumeracion) expandidos.

Si es necesario, los valores se pueden presentar como nimeros hexadecimales. Esto aplica
a todos los registros de tipo Bitfield (Campo de bits) y ENUM (Enumeracién) Seleccionar la
casilla Show in Hex (Mostrar en hex) para presentar los registros Bitfield y ENUM como
numeros hexadecimales.

El botén Configure (Configurar) permite abrir la ventana Configure Diagnostic Registers
(Configurar los registros de diagndstico) donde se puede cambiar la lista de registros a
mostrar en la ventana View Diagnostic Registers (Ver los registros de diagndstico). Consultar
Medicion de tanques Rosemount en el manual del configuracion del sistema para obtener
mas informacion.

La ventana Configure Diagnostic Registers (Configurar los registros de diagndstico)
también tiene un botén Log Setup (Configuracién del registro) para acceder a la ventana
Register Log Scheduling (Programacion del registro) que permite configurar un programa
de registro para el inicio y parada automaticos del registro.

Informacidn relacionada
Ingreso de datos de medicion con TankMaster

6.2.5 Actualizar el firmware del dispositivo mediante
TankMaster™

Rosemount TankMaster WinSetup incluye la opcidn de actualizar con nuevo firmware el
Rosemount 5900C y otros dispositivos en un sistema de medicién de tanques Rosemount.

Requisitos previos

Nota
El Rosemount 5900C no debe estar en modo de seguridad SIL cuando se ha
reprogramado. Asegurarse de tomar las precauciones de seguridad necesarias.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 215


http://www.emerson.com/documents/automation/104482.pdf

Servicio y solucién de problemas

Marzo 2023

Manual de referencia
00809-0109-5901

216

Procedimiento

1. Asegurarse de que el Rosemount 5900C se comunica con TankMaster sin

interrupciones ni alteracio

nes.

2. Enlaventana del espacio de trabajo de Rosemount TankMaster WinSetup (Vista
I6gica) abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el dispositivo a actualizar
(o seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos) para permitir la programacién de

multiples dispositivos).

3. Hacer clic con el botén derecho y seleccionar la opcién Program (Programar)
(Program All (Programar todo) para programar varios dispositivos). El dispositivo
aparecera automaticamente en el panel Program These Devices (Programar estos

dispositivos).

[T Program Devices

=5

Available Devices:

File Mame and Program Yersion

|E:\U zersh T ankbastersDesklophRLG\pm

|Type PM_B, Version 0LFO, BOOT

Result

Successfully Programmed Devices:

Device Types:|RLG

Program these Devices:

Advanced

Browse. .. | Retries:

E

Device Programming Failed:

=

Start Pragramming |

Cloze | Help

4. En caso de que se haya seleccionado la carpeta Devices (Dispositivos) en el espacio
de WinSetup para programacion multiple, elegir el dispositivo a programar desde
el panel Available Devices (Dispositivos disponibles) y hacer clic en el botén Move

(Mover).

31 Program Devices

S

Available Devices:

=-EF SYSHUB-201
=480 HUB-101

Device Types | Al devices -

Program these Devices:

@ atD-10
& LT
< Remaove

5. Repetir los pasos para cada dispositivo que se desee programar. Utilizar el boton
Remove (Eliminar) si se desea cambiar la lista de dispositivos a programar.

6. Hacer clic en el boton Browse (Explorar) para ubicar el archivo de programacion
rapida. Se utiliza la extension de archivo *.cry para estos archivos.
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7. Hacer clic en el botén Start Programming (Iniciar programacién).

31 Start Device Programming L&J
Statistic:s
Device: ||_T.1
Blocks Tatal: |-| 045
Blocks Sent: [
Frogram Time: |
|
Start Programming | | Cloze | Help |

Ahora aparece la ventana Start Device Programming (Iniciar la programacién del
dispositivo).

8. Hacer clic en el botén Start Device Programming (Iniciar programacion) para activar
la programacién de dispositivos.

Si se utiliza un hub de sistemas Rosemount 2460, se puede programar un maximo

de 25 dispositivos. Si hay mas dispositivos, la programacién se debe dividir en dos
pasos.

9. Actualizar la instalacién de TankMaster al agregar los nuevos archivos *.ini para
el medidor Rosemount 5900C en la carpeta TankMaster installation (Instalacion de
TankMaster):

Para Rosemount 5900C se utilizan dos archivos *.ini, RLG.ini y RLGOxx.ini, donde xx
es el cédigo de identificacion del software de aplicacion.

a) Copiar el archivo RLG.ini en la carpeta C:\Program
Files\Rosemount\Server

b) Copiar el archivo RLGOxx.ini en la carpeta C: \Program
Files\Rosemount\Shared folder
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Proteccidn contra escritura mediante TankMaster™

Un Rosemount 5900C se puede proteger contra escritura al software para evitar cambios
involuntarios en la configuracién. La proteccién contra escritura del software bloquea la
base de datos del registro de retencién.

Procedimiento

1. Iniciar el programa Rosemount TankMaster WinSetup.
2. En el espacio de trabajo TankMaster WinSetup, seleccionar la pestafia Logical View

(Vista légica).

3. Hacer clic con el botén derecho en el icono del dispositivo.

=30 Tk-52
=& SYSHUB-201
=01 HUB-101
o

@ at0-59

EEI---D Devices
EEI---D Protocols

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

View Diagnostic Registers...

Restart...

Legging...
Program...
Calibrate...

LPG Setup...

LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

Properties

4. Seleccionar Write Protect (Proteccién contra escritura).

5900 RLG Write Protect - LT-59

-

Change *ite Protect State

Wiite Protect Counter: 0

MHew State: Pratected

ak Cancel |

“/ribe Protect State: Mot Protected

Apply | Help

5. En la lista desplegable New State (Nuevo estado), seleccionar Protected (Protegido),
y luego hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar el nuevo estado de

proteccién contra escritura.

Ahora esta bloqueada la base de datos del registro de retencién. Siempre que el
dispositivo esté protegido contra escritura, no se pueden realizar cambios en la

configuracién.

6. Hacerclic en el boton OK (ACEPTAR) para cerrar la ventana Write Protect (Proteccion

contra escritura).
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Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

Desbloquear el dispositivo

Para desbloquear el dispositivo:

Procedimiento

1. Elegir la opcién Write Protect (Proteccién contra escritura) para abrir la ventana
Write Protect (Proteccion contra escritura).

2. Configurar New State (Nuevo estado) en Not Protected (Sin proteccién).

3. Presionar el botén Apply (Aplicar) para guardar el nuevo estado y el botén OK
(ACEPTAR) para cerrar la ventana.

Proteccion contra escritura mediante AMS Device Manager

Para bloquear el dispositivo:

Procedimiento

1. En AMS Device Manager la funcién Write Protection (Proteccién contra escritura)
estd disponible en la pestafia Device (Dispositivo) debajo de Configure (Configurar)
Manual Setup (Configuracién manual).

Una marca de verificacién indica si el dispositivo esta protegido contra escritura o

no.

ST 5900-DEVICE-0000002252 [3900 Radar Level Gauge Rev. 3]

o S

File Actions Help

sl ¥

B4 Configure
Guided Setup
= Manual Setup
Alert Setup

) Overview

¥ Service Tools

Configure

Units
Length
|m

Level Rate
[mss

Volume
fm?

Temperature
|deg C

[ S 5 B 3

Pressure
lbar

Note: Changing unit /units will affect all presert
parameters with comesponding unt except
parameters in the Al and AD blocks

M Device | Antenna | Geometry | Tank Shape | Environment | Volume | Advanced | Ciassic View

Mode:

0

Change

7 Write Protect

Write Protect Device ‘

Device Information ‘

Time: | Cursrt -

Device last synchronized: 2018-06-20 16:47:20

Send Close Help

2. Hacer clic en el boton Write Protect Device (Proteccidon contra escritura del

dispositivo ).

3. Ingresar una contrasefa.

Interruptor de proteccién contra escritura

Se puede utilizar un interruptor para evitar cambios no autorizados en la base de datos
del Rosemount 5900C. El interruptor también impide la modificacién de los pardmetros de

FouNDATION" Fieldbus.
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Para proteger contra escritura el medidor, hacer lo siguiente:

Procedimiento

1. Revisar si hay algun tornillo que esté sellado. Comunicarse con Medicion de Tanques
Rosemount/Emerson Automation Solutions antes de romper el sello si la garantia
aun es valida. Retirar por completo el sello, de manera que no se dafien las roscas.

A. Interruptor de proteccién contra escritura
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3. Ubicar el interruptor de proteccién contra escritura. Es el sequndo interruptor (2)
marcado con una P.

]
ON P
mlaJi
1 2

. Para proteger contra escritura al medidor de nivel, mover el interruptor P a la

posicién superior.

. Revisar que las superficies de contacto en la carcasa y la cubierta estén limpias.

Volver a colocar la cubierta y apretar los tornillos. Asegurarse de que la cubierta esté
completamente apretada para cumplir con los requisitos a prueba de explosiones y
evitar que el agua entre al compartimiento de terminales.

Nota

Asegurarse de que las juntas téricas y los asientos estén en buenas condiciones
antes de instalar la cubierta para mantener el nivel especificado de proteccion de
ingreso.

6.2.8 Ingreso de datos de mediciéon con TankMaster™

El Rosemount 5900C admite el ingreso de datos de registros de diagnéstico. Esta funcién
es Util para verificar que el medidor funcione adecuadamente. Puede accederse facilmente
a la funcién de ingreso de datos a través del programa Rosemount TankMaster WinSetup.

Procedimiento

. Iniciar el programa Rosemount TankMaster WinSetup.
2. Enlaventana de espacio de trabajo de TankMaster WinSetup seleccionar el icono de

dispositivo.
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3. Hacer clic con el botén derecho y seleccionar Logging (Ingreso de datos).
{71 Register Log Scheduling - LT-1 =5

Log Schedule
Ia
s

Sample Rate
Automatic Mode

" Automatic 30 =8
Drate [v-b-0] Time [H:M:5]

Ma File: 5i
Start  [2003-04-01 [18:23:28 ax Hlle aize

100 KE

Stop  [2005-04-01 [15:2328
Max Log Files

Start | | ’w—il

QK | Cancel | Help |

4. Seleccionar Manual (Manual) o Automatic (Automatico).

Opcién Descripcién

Manual (Manual) El modo manual le permite iniciar el ingreso de datos
en cualquier momento. El ingreso de datos continuara
hasta su detencién; para eso, debe hacerse clic en el
botén Stop (Detencién).

Automatic (Automatico) En el modo automatico debe especificar un tiempo de
inicio y parada. El ingreso de datos continuara hasta
llegar a la fecha y hora de parada.

El archivo de registro que se genere no debera superar el tamafio especificado

por el parametro Max File Size (Tamafio maximo de archivo). Cuando la cantidad

de archivos de registro alcance el valor Max Log Files (Maximo de archivos de
registro), TankMaster empieza a reemplazar el contenido de los archivos de registro
existentes.

Archivos de registro

Los archivos de registro se guardan en formato de archivo de texto simple y se pueden

ver con cualquier programa procesador de texto. Se guardan en la carpeta siguiente:
C:\Rosemount\TankMaster\Log, donde C es la unidad de disco donde estd instalado el
software Rosemount TankMaster.

El archivo de registro contiene los mismos registros de entrada que la ventana View
Diagnostic Registers (Ver los registros de diagndstico), consultar Ver y configurar registros
de diagnostico mediante TankMaster™. Se puede cambiar los registros de entrada que

se van a incluir en el archivo de registro mediante la configuracién de la ventana

View Diagnostic Registers (Visualizar los registros de diagnéstico), consultar Medicion

de tanques Rosemount en el manual del configuracién del sistema para obtener mas
informacion.
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6.2.9

Figura 6-1: Archivo de registro

B\ SEGOT01-01729_LT-1_3.Iog - Notepad

Fle Edt Format View Help
T

f
Device Name: LT-1
Device: 5900

Started logging: 2008-02-05 16:54:48 _

Date  Time IR1002  IR1004  IR1000  IR4002 IR4012  IR5112  IR1420 1RO IR4 IR54 IR4008  IR2

2008-02-05 16:54:58 0 0 0 65536 239243 B 1 96521 0652 9652 9,65209
2009-02-05 16:55:08 0 0 0 B5536 23927 8 1 98521 9652 9852 9,6521

2008-02-05 16:65:18 0 0 0 65536 23957 B 1 96521 0652 9652 9,65215
2008-02-05 16:65:28 0 0 0 65536 239206 B 1 96522 0652 9652 9,65213
2009-02-05 16:56: 14 0 0 0 B5536 23935 B 1 98522 9652 9852 09,6522

2008-02-05 16:56:24 0 0 0 65536 238886 B 1 96522 0652 9652 9.65217
2008-02-05 17:03:29 1] 0 1] B5538 230085 B 1 98521  BE52 9852 9,65204
2009-02-05 17:07:08 0 0 0 B5536 239205 8 1 98521 9652 9852 9,65205
2008-02-05 17:07:18 0 0 0 65536 239283 B 1 96521 0652 9652 9,65207
2009-02-05 17:07:28 0 0 0 B5536 239292 8 1 98521 9652 9852 9,65207

v

< | >

Carga de la base de datos por defecto mediante
TankMaster™

La base de datos por defecto es la configuracidn original de fabrica de la base de datos
del registro de retencién. Rosemount TankMaster WinSetup ofrece la opcién de cargar la
base de datos por defecto. Esto puede ser Util si, por ejemplo, se desea intentar nuevas
configuraciones para la base de datos y luego se desea recargar las configuraciones
originales de fabrica o cuando se han alterado las condiciones del tanque.

Requisitos previos

Si aparecen mensajes de error u ocurren otros problemas relacionados con la base de
datos, se recomienda llevar a cabo una resolucién de problemas antes de cargar la base de
datos por defecto.

Nota
La direccion del dispositivo sigue siendo la misma cuando se carga la base de datos por
defecto.

Procedimiento

1. Enla ventana de espacio de trabajo de TankMaster WinSetup seleccionar el icono de
dispositivo deseado.

2. Hacer clic con el botén derecho y seleccionar View Holding Register (Ver registro de
retencién).
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3. Seleccionar la opcién All (Todo) y el tipo 65510 en el campo de entrada Start

Register (Iniciar registro).

View Holding Registers - LT-5900 (Version 1.B5)

Search for Show Walues in
Fegisters Type Fegisters Size:

|AII registers j | Drefault j &+ Decimal

=l

" Hexadecimal

Start Register: Mumber of Registers:

|e5510 1

Mame Fegister Walue
CMD_Default_Database-Command E5&10 E5535

Bead | | Cloze |

4. Escribir la cantidad deseada de registros a mostrar en el campo Number of
Registers (Cantidad de registros) y hacer clic en el botén Read (Leer).

5. Hacer doble clic en el campo Value (Valor) (65535).

[ Expanded enum - 65510, CMD-Default Database Co... SRS

=l

6. En la lista desplegable, seleccionar la opcién Reset_to _factory_setting (Restablecer

configuracién de fabrica).
7. Hacer clic en el boton OK (ACEPTAR).
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6.3

Resolucion de problemas

En esta seccién se describen diversos problemas que pueden producirse debido a un mal
funcionamiento de los dispositivos o a instalaciones incorrectas. Tener en cuenta que los
sintomas y acciones relacionados con el concentrador del tanque Rosemount 2410y el
hub de sistemas Rosemount 2460 (unidad de comunicacién de campo 2160 en sistemas
heredados) no son aplicables a sistemas FOUNDATION™ Fieldbus.

Tabla 6-1: Tabla de resolucion de problemas para el Rosemount 5900C

Sintoma Causa posible

Medida

Sin comunicacién con el me- | Cableado
didor de nivel por radar Ro-

semount 5900C

Revisar que el dispositivo aparezca en la Lista de dispo-
sitivos activos, consultar Concentrador del tanque Rose-
mount 2410 en el Referencia Manual para obtener mas
informacién

Revisar que los cables estén debidamente conectados a
los terminales

Comprobar si hay terminales sucios o defectuosos

Comprobar el aislamiento de los alambres para detectar
posibles circuitos cortos a tierra

Comprobar que no existan multiples puntos de cone-
Xion a tierra apantallados

Verificar que la pantalla del cable esté conectado a tierra
en el extremo de la fuente de alimentacién (concentra-
dor del tanque Rosemount 2410) Unicamente

Comprobar que la pantalla del cable se prolongue a lo
largo de la red de Tankbus

Comprobar que el blindaje dentro de la carcasa de los
instrumentos no entre en contacto con la carcasa

Revisar que no haya agua en los conductos
Utilizar cableado de par trenzado, blindado
Conectar el cableado con cocas

Revisar el cableado del concentrador del tanque Rose-
mount 2410

Consultar Instalaciéon eléctrica

Terminacién de Tankbus in-
correcto

Comprobar que existan dos terminadores en el Tank-
bus. Normalmente la terminacién incorporada en el con-
centrador del tanque Rosemount 2410 esta habilitada.

Comprobar que las terminaciones estén ubicadas en
ambos extremos del Tankbus

Demasiados dispositivos en
el Tankbus

Verificar que el consumo de corriente total de los dispo-
sitivos en el Tankbus sea menor de 250 mA. Consultar
Concentrador del tanque Rosemount 2410 en el Manual
de referencia para obtener mas informacién.

Desinstalar uno o mas dispositivos del Tankbus. El con-
centrador del tanque Rosemount 2410 es compatible
con un tanque individual. La versién de tanques multi-
ples del 2410 es compatible hasta con 10 tanques.

Los cables son demasiado
largos

Revisar que el voltaje de entrada en los terminales del
dispositivo sea de 9 V o mas
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Tabla 6-1: Tabla de resolucion de problemas para el Rosemount 5900C (continuacion)

Sintoma

Causa posible

Medida

Falla de hardware

Revisar el medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
Revisar el hub de sistemas Rosemount 2460

Comprobar el médem de bus de campo Rosemount
2180 (FBM)

Verificar el puerto de comunicacién en la PC de la sala
de control

Comunicarse con el departamento de servicios de Medi-
cién de Tanques Rosemount/Emerson Automation Solu-
tions

Falla de software

Reiniciar el medidor Rosemount 5900C. Utilizar por
ejemplo el comando Restart (Reiniciar) en TankMaster
WinSetup de Rosemount.

Reiniciar todos los dispositivos al desconectar y conectar
la fuente de alimentacién del concentrador del tanque
Rosemount 2410

Comunicarse con el departamento de servicios de Medi-
cién de Tanques Rosemount/Emerson Automation Solu-
tions

Sin comunicacién con el me-
didor de nivel por radar Ro-
semount 5900C

Field Bus Modem (FBM) Ro-
semount 2180

Revisar que el FBM esté conectado al puerto correcto en
la PC de la sala de control

Revisar que el FBM esté conectado al puerto correcto en
el hub de sistemas Rosemount 2460

Conexién al hub de sistemas
Rosemount 2460

Comprobar que el puerto field bus derecho en el hub de
sistemas Rosemount 2460 esté conectado al bus prima-
rio en el concentrador de tanque Rosemount 2410.

Revisar el LED de puerto de comunicacién dentro del
Rosemount 2460

Configuracién incorrecta de
un hub de sistemas Rose-
mount 2460

En la base de datos de tanques del hub de sistemas, re-
visar las direcciones de comunicacién Modbus del Rose-
mount 5900C y el concentrador del tanque Rosemount
2410

Verificar la configuracién de los pardmetros de comuni-
cacién para los puertos de campo

Comprobar que se haya seleccionado el canal de comu-
nicacién correcto

Consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual
del configuracién del sistema para obtener mas infor-
macién sobre cémo configurar el hub de sistemas Rose-
mount 2460
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Tabla 6-1: Tabla de resolucion de problemas para el Rosemount 5900C (continuacion)

Sintoma

Causa posible

Medida

Configuracién incorrecta de
un concentrador del tanque
Rosemount 2410

* Revisar la base de datos del tanque Rosemount 2410;
asegurarse de que el dispositivo esté disponible y asig-
nado al tanque correcto

*  En Rosemount TankMaster WinSetup abrir la ventana
Rosemount 2410 Tank Hub/Tank Database (Base de datos
del tanque/concentrador del tanque Rosemount 2410) y
comprobar que la direccién Level Modbus (Modbus de
nivel) es igual a la direccién de Modbus 2410 Level (Nivel
de 2410) en la base de datos de tanques del hub de
sistemas Rosemount 2460

+ Consultar Medicion de tanques Rosemount en el manual
del configuracién del sistema para obtener mas infor-
macién sobre como configurar la base de datos de tan-
ques del Rosemount 2410.

Conexién al concentrador del
tanque Rosemount 2410

Revisar el cableado que va al concentrador del tanque
Rosemount 2410

+ Verificar el concentrador del tanque Rosemount 2410;
revisar el LED de error o la pantalla integrada para leer
la informacién

Configuracién del protocolo
de comunicacién

En la ventana Rosemount TankMaster WinSetup/Protocol
Channel Properties (Propiedades de Rosemount TankMaster
WinSetup/canal del protocolo):

+ Revisar que el canal del protocolo esté habilitado

«  Verificar la configuracién del canal del protocolo (puerto,
pardmetros, médem)

Sin medicién de nivel

Falla de comunicacién

+  Comprobar el cableado

+ Verificar la direccién de comunicacién de Modbus del
Rosemount 5900C. Consultar Medicién de tanques Ro-
semount en el manual del configuracién del sistema
para obtener mas informacién sobre cémo configurar
la direccién de Modbus del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C.

+ Revisar la configuracion de la base de datos de tanques
del concentrador del tanque Rosemount 2410

+ Revisar la configuracion de la base de datos del hub de
sistemas de Rosemount 2460

Configuracion

+ Comprobar que el Rosemount 5900C esté configurado
(consultar Medicion de tanques Rosemount en el ma-
nual del configuracién del sistemapara obtener mas in-
formacién)
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Tabla 6-1: Tabla de resolucion de problemas para el Rosemount 5900C (continuacion)

Sintoma

Causa posible

Medida

Configuracién incorrecta de
la base de datos de tanques
del hub de sistemas de Rose-
mount 2460

Comprobar la direccién de comunicacién de Modbus en
la base de datos de tanques del hub de sistemas. En
Rosemount TankMaster WinSetup abrir la ventana Rose-
mount 2460/Tank Database (Base de datos del tanque/Ro-
semount 2460) y comprobar que la direccién de Modbus
2410 Level (Nivel de 2410) de la base de datos de tan-
ques es igual a la direccién Level Modbus (Modbus de
nivel) en la base de datos del tanque 2410.

Consultar Medicién de tanques Rosemount en el manual
del configuracién del sistema para obtener mas infor-
macién sobre como configurar la base de datos del hub
de sistemas Rosemount 2460.

Configuracién incorrecta de
la base de datos de tanques
del concentrador del tanque
Rosemount 2410

Revisar la base de datos del tanque Rosemount 2410;
asegurarse de que el medidor de nivel esté disponible y
asignado al tanque correcto

En Rosemount TankMaster WinSetup abrir la ventana
Rosemount 2410 Tank Hub /Tank Database (base de datos
del tanque/concentrador del tanque Rosemount 2410) y
comprobar que la direccién Level Modbus (Modbus de
nivel) es igual a la direccién de Modbus 2410 Level (Nivel
de 2410) en la base de datos de tanques del hub de
sistemas Rosemount 2460

Consultar Medicion de tanques Rosemount en el manual
del configuracién del sistema para obtener mas infor-
macion sobre cémo configurar la base de datos del tan-
que 2410

Falla de software o hardware

Revisar la informacién de diagnéstico, consultar
Ver y configurar registros de diagndéstico mediante
TankMaster™

Verificar el registro de entrada de estatus del dispositi-
vo, consultar el Estatus del dispositivo

Comunicarse con el departamento de servicios de Medi-
cién de Tanques Rosemount/Emerson Automation Solu-
tions
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Tabla 6-1: Tabla de resolucion de problemas para el Rosemount 5900C (continuacion)

Sintoma

Causa posible

Medida

Medicién de nivel incorrecta

Configuracién incorrecta

Verificar la configuracién de la geometria del tanque y
de los parametros de la antena: - Altura de referencia
del tanque (R) - Distancia de referencia del medidor (G)

- Distancia de calibracion - Tipo de antena - Tamafio

de antena (matriz de tubo tranquilizador) Consultar Me-
dicién de tanques Rosemount en el manual del configu-
racién del sistema para obtener mas informacién sobre
el uso de Rosemount TankMaster WinSetup para la con-
figuracién de la geometriadel tanque y parametros de la
antena.

Verificar que la instalacién mecanica del Rosemount
5900C cumpla con los requerimientos de instalacion.
Revisar por ejemplo: - Altura y didmetro de la boquilla;
obstaculos en las proximidades de la boquilla - distancia
a la pared del tanque - inclinacién, ranura/orificio total
en el tubo tranquilizador Consultar el capitulo Conside-
raciones de instalacion.

Revisar la configuracion de los parametros de Envi-
ronment (Ambiente) Foam (Espuma), Turbulent Surfa-
ce (Superficie turbulenta), etc. y otras opciones de
configuracién avanzada. WinSetup: Rosemount 5900C
Properties/Environment (Propiedades/ambiente), Rose-
mount 5900C Properties/Advanced Configuration (Pro-
piedades/Configuracién avanzada)

Revisar la informacién de estado y diagnostico, consul-
tarVer y configurar registros de diagnéstico mediante
TankMaster™.

Objetos perturbadores en el
tanque

Revisar que el Rosemount 5900C no se haya bloqueado
con un objeto que haga interferencia en el tanque

Utilizar la funcion Tank Scan (Exploraciéon del tanque)

en TankMaster WinSetup de Rosemount para analizar

la sefial de medicion: Verificar si hay eco perturbador
generado por los obstaculos en el tanque - Verificar si
hay un eco fuerte en el fondo del tanque; utilizar la

placa de desviacién al final del tubo tranquilizador. Con-
sultar Medicién de tanques Rosemount en elmanual del
configuracién del sistema para obtener mas informacién
sobre el uso la funcién de exploracién del tanque

La configuracién del medidor
de nivel no se puede guardar

El medidor esta protegido
contra escritura

Revisar la posicién del interruptor de proteccién contra
escritura y asegurarse de que esté en la posicion OFF
(APAGADO), consultar el Interruptor de proteccién con-
tra escritura.

Revisar la configuracién de proteccién contra escritura
en TankMaster WinSetup de Rosemount, consultar la
Proteccion contra escritura mediante TankMaster™.

6.3.1 Estatus del dispositivo

Tabla 6-2 muestra mensajes de estatus del dispositivo que pueden aparecer en la pantalla
del concentrador del tanque Rosemount 2410 o en el programa Rosemount TankMaster.
El estatus del dispositivo se puede encontrar en Input register 4000 (Registro de entrada
4000). Consultar Visualizacién de registros entrada y de retencién mediante TankMaster™
para obtener mas informacién sobre cdmo visualizar los registros de entrada.
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Tabla 6-2: Mensajes de estatus del dispositivo

Mensaje

Descripcion

Medida

Running Boot Software (Ejecucién de
software de inicio)

+ No se pudo iniciar el software de la
aplicacién.

+ EISW de aplicacién no esta cargado
en la memoria flash

+ Fallé la carga anterior del SW flash

Reprogramar el medidor con un nuevo
software.

Comunicarse con el departamento de
servicios de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solutions.

Device Warning (Advertencia del dispo-
sitivo)

Una advertencia del dispositivo esta ac-
tiva.

Consultar Mensajes de advertencia pa-
ra obtener detalles.

Device Error (Error del dispositivo)

Un error del dispositivo esta activo.

Consultar Mensajes de error para obte-
ner detalles.

BOOT Beta Version (Versién beta del
ARRANQUE)

Versidn beta del programa de arranque
utilizada

Verificar que se usa el software aproba-
do

APPL Beta Version (Versién beta de la
APLICACION)

Versién beta del programa de aplica-
cién utilizada

Verificar que se usa el software aproba-
do

Level correction error (Error de correc-
cion de nivel)

El médulo LPG estd habilitado pero

el médulo esta configurado incorrecta-
mente o no hay datos de entrada del
sensor para presién o temperatura.

Consultar el registro de entrada 4702
LPGIregArea-LPG_Corr_Error para ob-
tener mas informacién.

Invalid Measuremente (Medicidn no va-
lida)

El medidor de nivel indica que la medi-
cién no es valida. Esto puede ocurrir
por un problema de medicién real o al-
guna otra indicacién de error.

Para obtener mas detalles, verificar los
mensajes de error, los mensajes de ad-
vertencia y el estatus de la medicién.

Write Protected (Proteccién contra es-
critura)

Los registros de configuracién estan
protegidos contra escritura.

Realizar uno de los siguientes pasos:

1. Utilizar la funcién Lock/Unlock
(Bloquear/desbloquear) para de-
sactivar la proteccién contra escri-
tura del software.

2. Cambiar la posicién del interrup-
tor de proteccién contra escritura
a OFF (APAGADO).

Default Database (Base de datos por
defecto)

Todos los registros de configuracién
estan establecidos en los valores por
defecto.

Asegurarse de que la calibracién del
dispositivo sea valida.

Simulation Active (Simulacién activa)

El Rosemount 5900C esta en modo de
simulacion.

Restablecer el modo de simulacién del
Rosemount 5900C.

SIL Mode Enabled (Modo SIL activado)

El medidor de nivel funciona en modo
SIL.

Asegurarse de que el medidor esté
configurado correctamente para la apli-
cacion SIL.

FF Out of Service (FF fuera de servicio)

El medidor de nivel se configura en mo-
do Out of Service (Fuera de servicio)
para permitir su mantenimiento o con-
figuracién.

Asegurarse de que el modo e vuelve a
estar In Service (En servicio) cuando el
medidor vuelva a funcionar.

RM Reprogramming In Progress (Re-
programacion de RM en curso)

Se descarga un nuevo software en el
Rosemount 5900C

Verificar el funcionamiento del Rose-
mount 5900C cuando la reprograma-
cion finalice.

230

Manual de referencia



Manual de referencia Servicio y solucién de problemas
00809-0109-5901 Marzo 2023

6.3.2 Mensajes de advertencia

Tabla 6-3 muestra una lista de mensajes de error que pueden aparecer en la pantalla
integrada del concentrador del tanque Rosemount 2410 y en el programa Rosemount
TankMaster. También tiene la opcién de ver el Input register 1004 (Registro de entrada
1004) para obtener informacién general sobre las advertencias activas del dispositivo. Las
advertencias son menos graves que los errores.

Para cada mensaje de advertencia que aparezca puede encontrar informacién detallada en
los registros de entrada del 6100 al 6130 como se muestra en la Tabla 6-3.

Tabla 6-3: Mensajes de advertencia

Mensaje Descripcién Medida
Advertencia de RAM Registro de entrada niumero 6100. Comunicarse con el departamento de
Bit O: Pila DSP servicios de Mediciéon de Tanques Rose-

Bit 1: RAM de DSP bajo mount/Emerson Automation Solutions

Advertencia FPROM Registro de entrada niumero 6102.

Advertencia HREG Registro de entrada niumero 6104. Cargar la base de datos por defectoy
Bit 0: Registros de configuracion DSP | reiniciar el Rosemount 5900C. Si el pro-
de fabrica blema continda, comunicarse con el de-

partamento de servicios de Medicién de
Tanques Rosemount/Emerson Automa-
tion Solutions.

Otra advertencia de memoria Registro de entrada nimero 6106. Comunicarse con el departamento de

- - , servicios de Medicién de Tanques Rose-

Advertencia MWM Registro de entrada nimero 6108. mount/Emerson Automation Solutions
Bit 1: Diferencia de versién entre PM y
RM

Advertencia de RM Registro de entrada N.° 6110

Bit 1: Config SW

Bit 5: Suma de verificacion FPROM
Bit 6: Version de FPROM

Bit 9: Suma de verificacion HREG
Bit 10: Limite de HREG

Bit 11: Escritura de HREG

Bit 12: Lectura de HREG

Bit 13: Versién de HREG

Bit 14: Id MWM no valida

Bit 30: Advertencia grave de SW

Otra advertencia de hardware Registro de entrada numero 6122.

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C 231



Servicio y solucién de problemas
Marzo 2023

Manual de referencia
00809-0109-5901

Tabla 6-3: Mensajes de advertencia (continuacion)

Mensaje

Descripcién

Medida

Advertencia de configuracion

Registro de entrada niumero 6128.

Bit 0: Super prueba activa

Bit 1: Tabla de ATP no vélida

Bit 2: Tabla de correccién especial no
vdlida

Bit 3: Tabla de correccién de zona cer-
cana no valida

Bit 4: Configurar cédigo de modelo no
vélido

Bit 5: Configurar pines de LPG visibles
Bit 6: Configurar error de LPG

Bit 7: Modo de simulacién utilizado

Bit 8: Modo de barrido por defecto uti-
lizado

Bit 9: Barrido de prueba utilizado

Bit 10: Tabla de ACT no valida

Bit 11: Tabla de UCT no valida

Bit 12: Advertencia del modo de simu-
lacion simple

Bit 13: Advertencia del modo de simu-
lacién Ramp

Bit 14: Filtro de TSM muy limitado

Bit 15: Actualizacién de compensacién
de MMS deshabilitada

+ Cargar la base de datos por defecto
y reiniciar el medidor de nivel, con-
sultar Carga de la base de datos por
defecto mediante TankMaster™.

+ Configurar el medidor de nivel o car-
gar un archivo de configuracion de
copia de seguridad (consultar Recu-
perar una base de datos de confi-
guracion de copia de seguridad me-
diante TankMaster™).

+ Comunicarse con el departamento
de servicio técnico de Medicion de
tanques de Rosemount/Emerson Au-
tomation Solutions si el problema
persiste.

Advertencia de software

Registro de entrada niumero 6130.

Bit 8: Advertencia de software DSP no
definido

Comunicarse con el departamento de
servicios de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solutions

6.3.3

Mensajes de error

Tabla 6-4 muestra una lista de mensajes de error que pueden aparecer en la pantalla

integrada del concentrador del tanque Rosemount 2410 y en el programa Rosemount
TankMaster. También existe la opcidon de ver Input register 1002 (Registro de entrada
1002) para obtener informacion general sobre los errores activos del dispositivo.

Para cada mensaje de error que aparezca, se puede encontrar informacién detallada en los
registros de entrada del 6000 al 6030 como se muestra en la Tabla 6-4.
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Tabla 6-4: Mensajes de error para el Rosemount 5900C

Mensaje

Descripcién

Medida

Ram error (Error de RAM)

Registro de entrada niumero 6000.

Se ha detectado un error de la memo-
ria de datos del medidor (RAM) duran-
te las pruebas de inicio.

Nota
Esto reinicia automaticamente el medi-
dor.

Problema grave de RAM:

Bit 0: RAM de DSP

Bit 1: Pila DSP

Bit 2: Suma de verificacion RAM de DSP
Bit 3: RAM de DSP bajo

FPROM error (Error de FPROM)

Registro de entrada nimero 6002.

Se ha detectado un error en la memo-
ria de programa (FPROM) del medidor
durante las pruebas de inicio.

Nota
Esto reinicia automaticamente el medi-
dor.

Problema grave de FPROM:

Bit 0: Suma de verificacion de DSP de
inicio

Bit 1: Version de inicio de DSP

Bit 2: Suma de verificacién de aplica-
cién de DSP

Bit 3: Versién de aplicaciéon de DSP
Bit 4: Dispositivo de FPROM

Bit 5: Borrar FPROM

Bit 6: Escritura de FPROM

Bit 7: Bloqueo activo de FPROM no uti-
lizado

Comunicarse con el departamento de
servicios de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solutions

Database (Hreg) error (Error de la base
de datos [Hreg])

Registro de entrada numero 6004.

Se ha detectado un error en la me-
moria de configuracion (EEPROM) del
transmisor. Se trata de un error de su-
ma de comprobacién que puede resol-
verse cargando la base de datos por
defecto o de un error de hardware.

Nota
Se usan los valores predeterminados
hasta que se resuelva el problema.

Los siguientes bits indican un proble-
ma grave del registro de configura-
cién:

Bit 0: Suma de verificaciéon de DSP
Bit 1: Limite de DSP

Bit 2: Version del DSP

Bit 3: Error de escritura

Cargar la base de datos por defecto

y reiniciar el medidor de nivel por ra-
dar Rosemount 5900C . Si el problema
contindia, comunicarse con el departa-
mento de servicios de Medicién de Tan-
ques Rosemount/Emerson Automation
Solutions.
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Tabla 6-4: Mensajes de error para el Rosemount 5900C (continuacion)

Mensaje

Descripcién

Medida

Other Memory error (Otro error de
memoria)

Registro de entrada niumero 6006.

Microwave Module error (Error del mé-
dulo de microondas)

Registro de entrada niumero 6008.
Bit 0: Sin conexién

Error de RM

Registro de entrada N.° 6010

Bit 1: Configuracién de SW

Bit 5: Suma de verificacion FPROM
Bit 6: Version de FPROM

Bit 9: Suma de verificacion HREG
Bit 10: Limite de HREG

Bit 11: Escritura de HREG

Bit 12: Lectura de HREG

Bit 13: Versién de HREG

Bit 14: Id MWM no vdlida

Bit 30: Error grave de SW

Otro error de hardware

Registro de entrada niumero 6022.
Se ha detectado un error de hardware
no especificado.

Bit 0: Temperatura interna fuera de
rango

Comunicarse con el departamento de
servicios de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solutions

Error de configuracién

Registro de entrada niumero 6028.

Al menos un parametro de configura-
cién esta fuera del rango permitido.

Nota
Se usan los valores predeterminados
hasta que se resuelva el problema.

Bit 0: Cédigo de inicio
Bit 1: Conversién de la unidad FF

+ Cargar la base de datos por defecto
y reiniciar el medidor de nivel, con-
sultar Carga de la base de datos por
defecto mediante TankMaster™.

+ Configurar el medidor de nivel o car-
gar un archivo de configuracién de
copia de seguridad (consultar Recu-
perar una base de datos de confi-
guracion de copia de seguridad me-
diante TankMaster™).

+ Siel problema continda, comunicar-
se con el departamento de servicio
Medicién de tanques Rosemount.

Software error (Error de software)

Registro de entrada niumero 6030.

Se ha detectado un error en el softwa-
re del Rosemount 5900C.

Bit 0: Error SW no definido de DSP
Bit 1: Tarea de DSP no estd ejecutando
Bit 3: Error simulado

Comunicarse con el departamento de
servicios de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solutions

6.3.4

Estado de medicion

La informacién del estatus de medicidn se puede encontrar en Input register 4002
(Registro de entrada 4002). Tabla 6-5 presenta los distintos bits de estatus que pueden

aparecer.
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Tabla 6-5: Estado de medicion para el Rosemount 5900C

Mensaje

Descripcion

Medida

Full tank (Tanque lle-
no)

La medicion de nivel posee el estatus Full Tank
(Tanque lleno). El transmisor espera que se de-
tecte el eco de superficie en la parte superior
del tanque.

El transmisor sale del estatus de tanque lleno
cuando la superficie del producto esta por de-
bajo del drea de deteccion del tanque lleno.

Empty tank (Tanque
vacio)

La medicién de nivel posee el estatus de Empty
Tank (Tanque vacio). El transmisor espera que
se detecte el eco de superficie en el fondo del
tanque.

El transmisor sale del estatus de tanque vacio
cuando la superficie del producto esta por enci-
ma del drea de deteccién del tanque vacio.

Consultar Manipulacién del tanque vacio.

Dirty antenna (Antena
sucia)

La antena estd tan contaminada que la medi-
cién del nivel se puede ver afectada.

Limpiar la antena.

Sweep linearization
warning (Advertencia
de linealizacién de ba-
rrido)

El barrido no esta linealizado correctamente.

Verificar los mensajes de advertencia. Si la ad-
vertencia de MWM esta activa esto podria indi-
car un error del transmisor. Comunicarse con
el departamento de servicios de Medicién de
Tanques Rosemount/Emerson Automation So-
lutions

Tank signal clip war-
ning (Advertencia de
recorte de la sefial del
tanque)

La ultima sefial del tanque se recorté.

Verificar los mensajes de advertencia. Si la ad-
vertencia de MWM esta activa esto podria indi-
car un error del transmisor. Comunicarse con
el departamento de servicios de Medicién de
Tanques Rosemount/Emerson Automation So-
lutions

No surface echo (No
hay eco de superficie)

El pulso del eco de superficie no se puede de-
tectar.

Verificar si puede modificarse la configuracién
para poder realizar un seguimiento del eco de
superficie en esta regién actual.

Predicted level (Nivel
previsto)

El nivel presentado es el previsto. No puede de-
tectarse el eco de superficie.

Consultar No surface echo (sin eco de superfi-
cie) anteriormente.

Sampling failed (Fallé
el muestreo)

Fallé el muestreo de la tltima sefal del tanque.

Verificar los mensajes de advertencia.

Invalid volume value
(Valor de volumen no
valido)

El valor de volumen proporcionado no es vali-
do.

Para obtener mas detalles, verificar el estatus
de volumen.

Simulation Mode (Mo-
do de simulacién)

El modo de simulacién esta activo. Los valores
de mediciéon presentados estan simulados.

No es necesario realizar ninguna accion.

Advanced Simulation
Mode (Modo de simu-
lacién avanzada)

El modo de simulacién avanzada esta activo.
Las mediciones proporcionadas son simuladas.

Para desactivar el modo de simulacién avan-
zada configurar el registro de mantenimiento
con el valor 3600=0 (consultar Visualizacién
de registros entrada y de retencién mediante
TankMaster™).

Tracking Extra Echo
(Seguimiento de eco
extra)

El transmisor esta en el estado de tanque vacio
realizando un seguimiento de un eco extra.

Verificar que el medidor de nivel dé seguimien-
to a la superficie del producto cuando el tanque
esté lleno.

Bottom Projection Acti-
ve (Proyeccién del fon-
do activa)

La funcién de proyeccion para el fondo esta ac-
tiva.

Verificar que el medidor de nivel dé seguimien-
to a la superficie del producto de manera co-
rrecta.

Pipe Measurement
Enabled (Medicion del
tubo habilitada)

Medicién de tuberia estd activo.

No es necesario realizar ninguna accién.
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Tabla 6-5: Estado de medicion para el Rosemount 5900C (continuacion)

Mensaje

Descripcion

Medida

Surface close to regis-
tered false echo (Su-
perficie cercada a eco
falso registrado)

Cerca de un eco falso registrado, la precision de
la medicion se puede reducir levemente.

Utilizando la funcion Register False Echo (Regis-
trar un eco falso) el transmisor puede dar se-
guimiento a la superficie del producto cerca de
los objetos perturbadores.

Sudden level jump de-
tected (Se detectd un

repentino salto de ni-

vel)

Esto puede producirse por varios problemas de
medicion.

Revisar el interior del tanque para averiguar
qué ocasiona el problema de seguimiento de la
superficie.
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6.4 Mensajes de error del bloque de recursos

Se han encontrado condiciones de error en el bloque recursos.
Tabla 6-6: Mensajes de BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE) de bloques de recursos

Nombre de la condicién Descripcién

Block Configuration Error (Error | El error de configuracién se utiliza para indicar que se ha selec-
de configuracién del bloque) cionado un elemento en FEATURES_SEL (SELECCION DE CARACTE-
RISTICAS) o CYCLE_SEL (SELECCION DE CICLOS) que no se estable-
ci6 en FEATURES (CARACTERISTICAS) o en CYCLE_TYPE (TIPO DE
CICLOS), respectivamente.

Simulate active (Simulacién acti- | Esto indica que el interruptor de simulacion esta en su lugar. No
va) indica que los bloques de E/S estan usando datos simulados.

Encendido Este bit esta configurado cuando el bloque de recursos esta en es-
tado de inicializaciéon o en el momento de encender el dispositivo.

Fuera de servicio El modo real esta fuera de servicio.

Tabla 6-7: Mensajes de DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO) del bloque de

recursos
Nombre de la condicién Accién recomendada
Error del bloque del transductor | 1. Reiniciar el procesador
del sensor -
2. Llamar al centro de servicio
Error en el bloque de fabrica- 1. Reiniciar el procesador
cién
2. Llamar al centro de servicio
Error de memoria no volatil 1. Reiniciar el procesador
2. Llamar al centro de servicio
Error de integridad de la ROM 1. Reiniciar el procesador
2. Llamar al centro de servicio
6.5 Mensajes de error del bloque de transductores

Se han encontrado condiciones de error en el bloque de transductores.
Tabla 6-8: Mensajes de BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE) del bloque de transductores

Nombre de la condicién Descripcion

Otro error Se configura cuando XD_ERROR (ERROR XD) es distinto de cero.
Consultar también Ver el estatus del dispositivo en AMS Device
Manager.

Fuera de servicio El modo real estd fuera de servicio.
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Bloque funcional de entrada analdgica (AI)

Tabla 6-9 muestra las condiciones transmitidas en el parametro BLOCK_ERR (ERROR
DE BLOQUE). Las condiciones en negrita estan disponibles para el bloque de entrada
analégica. Las condiciones en cursiva no estan activas para el bloque de recursos y se
proporcionan aqui solo a modo de referencia.

Se generara un bloque de alarma siempre que BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE) tenga un
bit de error configurado. Los tipos de errores de bloque para el bloque de Al se definen a
continuacion en negrita.

Tabla 6-9: Condiciones BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE)

Numero de Nombre y descripcion de la condicién

condicién

0 Otro

1 Block Configuration Error (Error de configuracién del bloque): el canal selecciona-
do lleva una medicion que no es compatible con las unidades técnicas selecciona-
das en XD_SCALE (ESCALA XD), el parametro L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION) no
estd configurado o CHANNEL (CANAL) = cero.

2 Error de configuracién de enlace

3 Simulate Active (Simulacién activa): La simulacién esta activada y el bloque esta
utilizando un valor simulado en su ejecucién.

4 Local Override (Anulacién local)

5 Device Fault State Set (Estado de falla del dispositivo configurado)

6 Device Needs Maintenance Soon (El dispositivo necesita un pronto mantenimiento)

7 Input Failure/Process Variable has Bad Status (Falla de entrada/La variable de
proceso tiene un estatus incorrecto): El hardware tiene errores o se esta simulando
un estatus malo.

8 Output Failure (Falla de salida): la salida es mala y estd basada principalmente en
una entrada mala.

9 Memory Failure (Falla de memoria)

10 Lost Static Data (Se perdieron datos estdticos)

11 Lost NV Data (Se perdieron datos no voldtiles)

12 Readback Check Failed (Error en la verificacién de readback)

13 Device Needs Maintenance Now (El dispositivo necesita mantenimiento ahora)

14 Power Up (Encendido)

15 Out of Service (Fuera de servicio): El modo real esta fuera de servicio
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6.7 Alertas

AMS Device Manager permite ver alertas activas. Los pardmetros de alarma (FD_FAIL_ALM,
FD_OFFSPEC_ALM, FD_MAINT_ALM y FD_CHECK_ALM) contienen informacién sobre algunos
de los errores del dispositivo. Las condiciones de error activo se muestran en el pardmetro
FD_xxx_ACTIVE y se pueden enumerar facilmente mediante la opcién Service Tools
(Herramientas de servicio) en AMS Device Manager.

Informacion relacionada

Field diagnostic alerts (Alertas de diagnostico de campo)

6.7.1 Visualizacidon de alertas activas en AMS Device Manager

Procedimiento

1. Desde el menu Start (Iniciar), abrir la aplicacién AMS Device Manager.
2. Abrir View (Ver) — Device Connection View (Ver conexién del dispositivo).

3. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red para ver los
dispositivos.

4. Hacer clic con el botén derecho o hacer doble clic en el icono del dispositivo deseado
para abrir la lista del menu de opciones.

z# AMS Suite: Intelligent Device Manager - [Device Connection Yiew]

gz'iFiIe Edit Wiew Tools Window Help
Sln | @ e

Ans || AS Device Manager

1
Plant Database HART Maodem 1 FF HSE Met 1
| —

Il
_ 1—9- SegotD1-0Z334 (4097)
; T& S900-DEVICE-000

Configure
Compare
Service Tools
Overview
Scan Device

Calibration Management
Methods 3

Rename
Unassign
Replace

Audit Trail

Record Manual Event
Drawings/Motes

Help

5. Seleccionar la opcién Service Tools (Herramientas de servicio).
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6. En el panel de navegacion seleccionar la opcién Alerts (Alertas).

r S
4 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] r - - |

File Actions Help
aln| x|

B Service Tools Mo Active Alert
A = Alerts

L Variables
v Trends i No Active Alerts
Maintenance

Simulate

& Overview
Il | 4 Configure

| ER service Tools

Send | Close Help

Device last synchronized: 2018-06-2016:47:20

N

A. Alertas

La pestafia Active Alerts (Alertas activas) muestra las alertas que se encuentran
activas actualmente. Se pueden mostrar todos los tipos de alertas; Failure

(Falla), Out of Specification (Fuera de las especificaciones), Maintenance Required
(Mantenimiento necesario) y Function Check (Comprobacién del funcionamiento). Se
presenta una breve descripcion del error, asi como la medida recomendada.
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7. Las alertas se enumeran en orden de prioridad a partir de Failure (Falla). Al
desplazarse hacia abajo, se podran ver también las alertas: Out of Specification
(Fuera de las especificaciones), Maintenance Required (Mantenimiento necesario) y
Function Check (Comprobacién del funcionamiento).

s

[ = ] |

—
@ 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3]

R

File Actions Help

aln) x|

B9 Service Tools - Device Error -

il The transmitter head is out cf arder. Field
- Variables repair can not be perfomed.
e Trends
Maintenance
The device is not n service (00S). No
valid measurement valuss can be
retrieved. See Devios Status for mors
detailed information about the emor
source

Simulate

Recommended actions:

1. Replace the transmitter head.

| Device Status '

B ~ Function Check =
~Check Function -
Transducer block is not in Auto Mode.

) Overview Recommended Actions:

Check Transducer Block Mode

@ Configure

ER service Tools

f B Cor ‘ Help ]

Device last synchronized: 2018-06-20 16:47:20

A. Estatus del dispositivo
B. Alertas activas

Informacién relacionada

Ver el estatus del dispositivo en AMS Device Manager
Configuracién de alertas

6.7.2 Acciones recomendadas

El parametro FD_RECOMMEN_ACT (ACCION RECOMENDADA FD) muestra una cadena de
texto con una accién recomendada de acuerdo con el tipo y el evento especifico activo de
las alertas, consultar Tabla 6-10.

Tabla 6-10: RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA)

Tipo de alerta Mensaje de diag- | Descripcién Accién recomendada
néstico del host
Ninguno N/C Ninguno No se requiere accién.
Falla Software Incompa- | Las versiones del software de la placa 1. Reemplazar la cabeza del transmi-

tibility Error (Error
de incompatibili-
dad del software)

de E/S FFy del firmware principal del
medidor de nivel por radar son incom-
patibles.

El dispositivo no esta en funcionamien-
to (00S).

sor.

2. Comunicarse con el departamen-
to de Medicién de Tanques Rose-
mount/Emerson Automation Solu-
tions.
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Tabla 6-10: RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA) (continuacion)

Tipo de alerta

Mensaje de diag-
néstico del host

Descripcion

Accién recomendada

Memory Failure
(Falla de memoria)
- FF 1/0 Board (Pla-
cadeE/SFF)

Se han dafiado los datos de configura-
cién o se han perdido los cambios de
configuracién pendientes debido a una
interrupcion de la alimentacion antes
de que se complete el almacenamiento.

Se cargan los valores predeterminados
en el bloque con fallas. Potenciales
errores en los datos almacenados pue-
den provocar conductas no deseadas.
El dispositivo no esta en funcionamien-
to (O0S) y el estatus de todas las varia-
bles es BAD (MALO). Es posible recupe-
rar el dispositivo.

1. Realizar reinicio de fabrica - Placa
de E/S FF.

2. Siel error continda, esto podria in-
dicar que el chip de memoria esta
defectuoso. Reemplazar la cabeza
del transmisor.

Device Error (Error
de dispositivo)

La cabeza del transmisor no esta en
funcionamiento.

Es posible realizar una reparacion en
campo.

El dispositivo no esta en funcionamien-
to (OO0S).

No es posible recuperar valores de me-
dicién validos.

1. Reemplazar la cabeza del transmi-
sor.

Internal Communi-
cation Failure (Fa-
lla de comunica-
cion interna)

Se ha perdido la comunicacién entre la
placa principal del medidor de nivel por
radary la placa de E/S FF.

1. Reemplazar la cabeza del transmi-
sor.

Electronics Failure
(Falla de la electro-
nica)

El dispositivo ha detectado una falla
con un componente eléctrico en el con-
junto del médulo de la placa de E/S FF.

El dispositivo no esta en funcionamien-
to (00S).

1. Reemplazar la cabeza del transmi-
sor.

Out of Specifica-
tion (Fuera de las
especificaciones)

Device Major In-
formation (Infor-
macién principal
sobre el dispositi-
Vo)

Los valores de medicién se recuperan
pero el dispositivo se debe revisar.

Problema con la instalacién o el entor-
no fisico que podrian afectar las medi-
ciones y el comportamiento de los dis-
positivos a largo plazo.

Consultar Estatus del dispositivo para
obtener mas informacién sobre el ori-
gen del error (consultar Ver el estatus
del dispositivo en AMS Device Mana-
ger).

1. Comprobar la instalacién mecani-
cay el entorno.

Device Warning
(Advertencia del
dispositivo)

Los valores de medicién no pueden re-
cuperarse. Aparece en la pantalla un ul-
timo valor bueno con estatus BAD (MA-
LO). Es posible realizar una reparacién
en campo.

1. Restablecer la medicién de nivel.

2. Cortar la alimentacién del disposi-
tivo desconectando el bus FF.

3. Restablecer la configuracién de
medicién de fabrica y volver a con-
figurar el dispositivo.

4. Siel error persiste, comunicarse
con el departamento de Medicién
de Tanques Rosemount/Emerson
Automation Solutions.
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Tabla 6-10: RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA) (continuacion)

Tipo de alerta

Mensaje de diag-
néstico del host

Descripcion

Accién recomendada

Se requiere man-
tenimiento

Device minor in-
formation (Infor-
macién menor so-
bre el dispositivo)

Valores de medicién inesperados recu-
perados debido un problema de confi-
guracion.

1. Verificar la configuracién del dis-
positivo.

Consultar Estatus del dispositivo para
obtener mas informacién sobre el ori-
gen del error (consultar Ver el estatus
del dispositivo en AMS Device Mana-
ger).

Function Check
(Verificacion de
funciones)

Check Function
(Comprobar fun-
cionamiento)

El bloque de transductores no esta en
modo automatico

Hay un trabbajo preparacion regular en
marcha. Uno o mas bloques de trans-
ductores estan en modo Out of Service
(Fuera de servicio).
1. Volver a colocar el bloque de
transductores en modo automati-
co.
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Ver el estatus del dispositivo en AMS Device
Manager
Para ver el estatus actual del dispositivo:

Procedimiento

1. Iniciar AMS Device Manager y abrir View (Ver) — Device Connection View (Ver
conexién del dispositivo)..

2. Hacer doble clic en el icono de red FF y expandir el nodo de red para ver los
dispositivos.

3. Hacer clic con el botén derecho o hacer doble clic en el icono del dispositivo deseado

para abrir la lista del menu de opciones.
4. Elegir Service Tools (Herramientas de servicio).
5. En el panel de navegacién seleccionar la opcién Maintenance (Mantenimiento).

%% 5900-DEVICE-0000002252 [5900 Radar Level Gauge Rev. 3] e 0

File Actions Help
sl ¥
ek | St | e |

-9 Service Tools
o Alerts Device Status
- Variables
- Trends
e
- Simulate

& Overview

i@ Configure

Service Tools

Send Close Help

Device last synchronized: 2018-06-20 16:47:20

6. Seleccionar la pestafia Details (Detalles) y hacer clic en el botén Device Estatus
(Estatus del dispositivo).

En la pestafia Device Status (Estatus del dispositivo), |as casillas de verificacion
indican el estatus actual del dispositivo agrupado en categorias separadas.
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-
(]

Device Status

Device Status

[T SIL Enabled

General

" Running Boot SW

[T Device Waming

[ Device Emor

[T BOOT Beta Version Ussd

[T APPL Beta Version Used

[T Wirite Protect

[" Default Database

[T Simulation Active

[T RM Reprogramming in Progress

Communication Statistics

I

Measurement Status

I" Level Comection Emor

[ Invalid Measuremert

Device Emor

[T Reserved

I Hardware Emor

[ Software Emor

[T Factory Database Emor

Device Waming

I Reserved

[ User Database Emor

Device Major Information

I Reserved

I” Housing Temperature Out of Range

Device Minor Information

[" Reserved

[T Simulation Mode

Send |

Close | Frint

%

La pestafia Communication Statistics (Estadisticas de comunicacion) muestra las

estadisticas de comunicacién. Esta puede ser una herramienta Util para la resolucién
de problemas en caso de advertencias o errores de comunicacién.
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, ,

Device Status Communication Statistics I

r Intemal Communication

m fisss1

Failures
1]

I Timeouts

Reset Intemal Communication Statistics

Heartbeat Count

11884

Send I Cloze | Frint | il

Informacién relacionada

Estatus del dispositivo
Configuracién de alertas
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A

A.1

A1.1

A1.2

A1.3

A1.4

A.1.5

A.1.6

A1.7

A.1.8

Especificaciones y datos de
referencia

Informacion general

Precision del instrumento

Parabélica, array para tubo tran-  +1 mm (0,04 in)
quilizador y antenas LPG/GNL

Cénica y antenas de tubo tranqui- +2 mm (0,08 in)
lizadorde 1y 2in

La precision de los instrumentos esta bajo condiciones de referencia. Las condiciones de
referencia son las siguientes: Medicién en banco de pruebas en Rosemount Tank Radar
AB (MoInlycke, Suecia). El banco de pruebas se calibra como minimo una vez al afio en
un laboratorio certificado: RISE Instituto de investigaciéon de Suecia. El rango de medicién
maximo es hasta 40 m (130 ft). La temperatura y la humedad ambiente esta cercana a
valores constantes durante las pruebas. La incertidumbre total en el banco de pruebas
esta por debajo de 0,15 mm (0,006 in).

Estabilidad de temperatura
Generalmente < 0,5 mm (0,020 in) entre -40 y +70 °C (-40 y +158 °F)

Fieldbus (estandar)
FOUNDATION" Fieldbus FISCO (Tankbus)

Tiempo de actualizacion

Medicién nueva cada 0,3 s

Repetibilidad

0,2 mm (0,008 in)

Velocidad de nivel maxima
Hasta 200 mm/seg

Posibilidad de sellado metroldgico
Si

Consideraciones de instalacion

Consultar la Consideraciones de instalacion.
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A.2.1

A2.2
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Principio de medicién

El método de onda continua de frecuencia modulada (FMCW) significa que la sefial de
radar transmitida tiene una variacién de frecuencia lineal de aproximadamente 10 GHz.
El reflejo de la superficie del liquido tiene una frecuencia ligeramente diferente en
comparacion con la sefial transmitida por la antena cuando se recibe el reflejo. La
diferencia de frecuencia es directamente proporcional a la distancia entre la antenay la
superficie del liquido, y, por lo tanto, también el nivel del liquido. Esta tecnologia permite
obtener un valor de medicién muy preciso y estable.

Figura A-1: Principios de la tecnologia FMCW

fo > N A \‘\,
Af N S \’\.\'

f1 X\ f/ .\(

to Af ~d

A. Frecuencia, f (GHz)
B. Tiempo, t (seg)

Comunicacion/visualizacion/configuracion

Variables y unidades de salida

* Nivel y capacidad disponible: metro, centimetro, milimetro, pie o pulgada

+ Velocidad de nivel: metro/segundo, metro/hora, pie/segundo, pie/hora, pulgada/
minuto

* Fuerza de la sefal: mV

Herramientas de configuracién

Rosemount TankMaster WinSetup, comunicador de campo
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A.3 Caracteristicas de FOUNDATION" Fieldbus

Sensible a la polaridad
No

Corriente de fuga inactiva

51 mA

Voltaje inicial minimo

9,0 vCC

Capacitancia/inductancia del dispositivo

Consultar Certificaciones del producto

Clase (Basic o Link Master)
Link Master (LAS)

Cantidad de VCR disponibles

20 como maximo, incluida una fija

Enlaces

40 como maximo

Tiempo minimo de espera para retransmision después de una colision/retraso
maximo de respuesta/retraso minimo entre mensajes

8/5/8
Bloques y tiempo de ejecucién

Tabla A-1: Tiempo de ejecucion

Bloque Tiempo de ejecucion
1 bloque de recursos. N/C

5 bloques de transductores (nivel, registro, configuracién avanzada, volu- | N/C
men y gas licuado de petréleo).

6 entradas analdgicas (Al) 10 ms
2 salida analdgica (AO) 10 ms
1 proporcional/integral/derivativo (PID) 15 ms
1 caracterizador de sefal (SGCR) 10 ms
1 integrador (INT) 10 ms
1 aritmético (ARTH) 10 ms
1 selector de entrada (ISEL) 10 ms
1 selector de control (CS) 10 ms
1 divisor de salida (OS) 10 ms

Para obtener mas informacion, consulte el Manual de bloques de FOUNDATION fieldbus.

Ejemplificacion
Si

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

249


https://www.emerson.com/documents/automation/manual-foundation-fieldbus-blocks-en-104724.pdf

Especificaciones y datos de referencia Manual de referencia
Marzo 2023 00809-0109-5901

Conforme a FounDpATION Fieldbus
ITK6

Soporte de diagnéstico en campo
Si
Asistentes de compatibilidad de acciones

Reiniciar medicién, proteccién contra escritura del dispositivo, reinicio - configuracién de
medicién de fabrica, iniciar/detener simulacién de dispositivo, configurar como superficie,
reiniciar estadisticas, cambiar todos los modos, registrar/eliminar eco falso, actualizar
picos de eco, verificacién de pines, cambiar presién de vapor, cambiar temperatura de
vapor.

Diagndsticos avanzados

Software, memoria/base de datos, el sistema electrénico, comunicaciones internas,
simulacion, correccion de nivel, medicion de nivel, temperatura ambiente, correccion de
presion/temperatura de vapor, pin de verificacién de LPG y valores de medicién manuales.
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A4 Especificaciones eléctricas
A.4.1 Cableado del Tankbus

0,5-1,5 mm?2 (AWG 22-16), pares torcidos blindados

A.4.2 Fuente de alimentacion

FISCO: 9,0-17,5 VCC no sensible a polaridad (por ejemplo, del concentrador del tanque
Rosemount 2410)

Entidad: 9,0-30,0 VCC no sensible a polaridad

A.4.3 Consumo de electricidad del bus
50 mA
A.4.4 Potencia de salida de microondas
<1 mwW
A.4.5 Terminador Tankbus integrado
Si (debe conectarse si es necesario)
A.4.6 Posibilidad de cadena tipo margarita
Si
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A.5 Especificaciones mecanicas
A.5.1 Material de la carcasa y tratamiento de la superficie

Aluminio fundido con revestimiento de poliuretano

A.5.2 Entrada de cables (conexién/prensaestopas)

Dos entradas de % - 14 NPT para prensaestopas o conductos. Junto con la entrega del
transmisor se adjunta un tapdn de metal para sellar todos los puertos no utilizados.

Opcional:
+ Adaptador de cable/conducto M20 x 1,5
+ Prensaestopas en metal (NPT de %2-14)

+ Conector Eurofast macho de 4 pines o conector Minifast macho de 4 pines tamafio A

A5.3 Peso total
Tabla A-2: Peso de la cabeza del transmisor
Cabeza del transmisor Peso
Cabeza del transmisor del Rosemount 5900C 5,1kg (11,2 Ib)

Tabla A-3: Peso con antena

Cabeza del transmisor con antena Peso
Rosemount 5900C con antena cdnica Aprox. 12 kg (26 Ib)
Rosemount 5900C con antena parabdlica Aprox. 17 kg (37 Ib)

Rosemount 5900C con antena direccional de tubo tranquilizador | Aprox. 13,5-24 kg (30-53 Ib)

Rosemount 5900C con antena para LPG/LNG, 6 in 150 psi Aprox. 30 kg (66 Ib)

Rosemount 5900C con antena para LPG/LNG, 6 in 300 psi Aprox. 40 kg (88 Ib)
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A.5.4 Antenas

Las antenas del Rosemount 5900C poseen un disefio de goteo que en algunas versiones
también incluye superficies inclinadas de teflén pulido. Se minimiza la condensacién

en la antenay la sefial del radar conserva su potencia. Esto permite una operacion

sin mantenimiento, ademas de alta precisién y confiabilidad. Siempre hay una antena
adecuada para cada tipo de tanque, abertura de tanque y aplicacién.

+ Parabdlica

+ Cobnica

+ Direccional de tubo tranquilizador
* LPG/LNG

* Tubo tranquilizador de 1in/2 in

A.5.5 Cabeza del transmisor

Se usa la misma cabeza del transmisor para todos los tipos de antena Rosemount 5900C, lo
que minimiza los requisitos de piezas de repuesto:

« El alojamiento del transmisor de compartimento doble, con sistema electrénico y
cableado separados, se puede reemplazar sin abrir el tanque

« Esta protegido contra rayos y humedad/lluvia, ademas de contar con una protecciéon
superficial contra sulfuro y atmdsferas de niebla salina

« El sistema electrénico consiste en una unidad encapsulada.

* No es necesario efectuar recalibracién
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A.6 Condiciones ambientales
A.6.1 Temperatura ambiental operativa
De -40 a +70 °C (de -40 a +158 °F). La temperatura de inicio minima es -50 °C (-58 °F)
A.6.2 Temperatura de almacenamiento
De -50 a +85 °C (de -58 a +185 °F)
A.6.3 Humedad
Humedad relativa del 0-100 %
A.6.4 Proteccion de ingreso
IP 66/67 y NEMA® 4X
A.6.5 Resistencia a las vibraciones
IEC 60770-1 nivel 1 e IACS UR E10 prueba 7
A.6.6 Telecomunicaciones
Cumple con:
FCC 15B clase Ay 15C
RED (directiva UE 2014/53/UE) ETSI EN 302372; EN 50371
IC (RSS210-5)
A.6.7 Compatibilidad electromecanica
EMC (directiva EU 2014/30/EU) EN 61326-1; EN 61326-3-1
OIML R85:2008
A.6.8 Proteccidn integrada contra transientes/relampagos
Segun IEC 61000-4-5, linea de 2 kV nivelada con la tierra. Cumple con la proteccién contra
transientes de IEEE 587 categoria By la proteccién contra descargas de IEEE 472.
A.6.9 Directiva de bajo voltaje (LVD)
LVD (directiva EU 2014/35/EU) EN/IEC 61010-1
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A.7

Rosemount 5900C con antena parabdlica

Temperatura operativa en el tanque

Maximo de +180 °C (+356 °F) con junta térica de FEP o +230 °C (+445 °F) con junta térica
Kalrez®

Rango de medicion
0,8 a40 m (2,6 a 130 ft) debajo de la brida

Posibilidad de medir entre 0,5y 50 m (1,6 a 164 ft). Es posible que se reduzca la precisién.
Para acceder a un rango de medicion mas amplio, consultar al representante local.

Rango de presion
Roscada/con abrazadera: -0,2 a 0,2 bar (-2,9 a 2,9 psig)
Soldado: -0,2 a 10 bar (-2,9 a 145 psig)

Material expuesto a la atmésfera del tanque
Antena: Material segun AISI 316/316L y EN 1.4401/1.4404
Sellado: Teflén

Junta térica: FEP o Kalrez®

Dimension de la antena
440 mm (17 in)

Tamano e instalacion de la escotilla de acceso
Abertura de 500 mm (20 in).

La antena parabdlica esta instalada en la tapa del tunel con la valvula de bola con brida.
Esta disefiada para un facil ajuste de la inclinacién y orientacién de la antena dentro de los
limites especificados.

La valvula de bola con brida flexible puede instalarse en las escotillas de acceso tanto
horizontal como inclinada sin ningun arreglo especial.

Conexién del tanque

El indicador estd unido mediante una abrazadera a un orificio de 96 mm (3,78 in) de
didmetro, o soldado en un orificio de 117 mm (4,61 in) de didmetro.
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Rosemount 5900C con antena conica

Temperatura operativa en el tanque

Max. +180 °C (+356 °F) con junta térica de Viton® o +230 °C (+445 °F) con junta térica de
Kalrez®

Rango de medicidn, precision y dimensiones del cono

Al seleccionar la dimensién de la antena cénica, generalmente se recomienda usar una
antena con el mayor didmetro posible.

Existen antenas cénicas estandar disponibles para aberturas de tanque de 4, 6y 8 in. Los
conos de 4y 6 in pueden extenderse para adaptarse a boquillas de tanque largas.

La precision de nivel maxima es de +2 mm (0,08 in) para antenas de 8 in. La precisién de las
antenas cénicas de 4y 6 in depende de las condiciones de instalacién.

Rango de medicion

Conicade 8in: 0,8 a20 m (2,6 a 65 ft) por debajo de la brida. (Posibilidad de medir entre 0,4
y 30 m (1,3 a 100 ft). Es posible que se reduzca la precision).

Cénicade 6in: 0,8 a20 m (2,6 a 65 ft) por debajo de la brida. (Posibilidad de medir entre 0,3
y 25 m (1 a 80 ft). Es posible que se reduzca la precision).

Coénicade4in: 0,8 a15m (2,6 a 50 ft) por debajo de la brida. (Posibilidad de medir entre 0,2
y 20 m (0,7 a 65 ft). Es posible que se reduzca la precision).

Material expuesto a la atmésfera del tanque
Antena: Acero inoxidable AISI 316L/EN 1.4436
Sellado: Teflén o cuarzo

Junta térica Viton® o Kalrez®
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Presién/temperatura nominal

Figura A-2: Relacion entre temperatura y presién maxima
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Rosemount 5900C con matriz de antena de tubo

tranquilizador

Temperatura operativa en el tanque
De -40 a 120 °C (de -40 a 248 °F).

Rango de medicién

0,8 a40 m (2,6 a 130 ft) debajo de la brida

El rango minimo puede ampliarse a 0,5 m (1,6 ft) con una precisién ligeramente reducida.
Para acceder a un rango de medicion mas amplio, consultar al representante local.

Rango de presion
Versioén fija: -0,2 a 2 bar (-2,9 a 29 psig) a 20 °C (68 °F).

Version de escotilla con bisagra: -0,2 a 0,5 bar (-2,9 a 7,2 psig) para tubos de 5a 8 in

-0,2 a 0,25 bar (-2,9 a 3,6 psig) para tubos de 10y 12 in

Material expuesto a la atmésfera del tanque
Antena: Sulfuro de polifenileno (PPS)

Sellado: Teflén

Junta térica: FMVQ

Brida: Material segun AISI 316/316L y EN 1.4401/1.4404

Dimensiones del tubo tranquilizador

5,6,810012in

Conexién del tanque

Patrén de orificios de 5 in segun ANSI 5 in Clase 150

Patron de orificios de 6 in segun ANSI 6 in Clase 150/DN 150 PN 16
Patrén de orificios de 8 in segun ANSI 8 in Clase 150/DN 200 PN 10
Patrén de orificios de 10 in segiin ANSI 10 in Clase 150/DN 250 PN 16
Patrén de orificios de 12 in segiin ANSI 12 in Clase 150
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A.10

Rosemount 5900C con antena para LPG/LNG

Temperatura operativa en la valvula de bola
De -55 a 90 °C (de -67 a 194 °F)

Temperatura operativa en el tanque
De -170 a 90 °C (de -274 a 194 °F)

Rango de medicion
1,2 240 m (3,9 a 130 ft) debajo de la brida

Posibilidad de medir entre 0,8 y 60 m (2,6 a 200 ft). Es posible que se reduzca la precision.
Para acceder a un rango de medicién mas amplio, consultar al representante local.

Rango de presién
-1 a 25 bar (-14,5 a 365 psig).

Nota: Es posible que las bridas tengan una presién nominal mas alta que 25 bar, pero la
presidon maxima del tanque seguira siendo 25 bar.

Sensor de presién (opcion)

Rosemount 2051, rango del sensor de presién 0-55 bar. Para otros rangos de presion,
comuniquese con la fabrica. Rosemount 2051 esta disponible con distintas certificaciones
de ubicaciones peligrosas, consultar las Certificaciones del producto.

Para obtener informacion detallada, consultar la hoja de datos del producto del
Rosemount 2051.

Material expuesto a la atmésfera del tanque
Antena y brida: Material segun AISI 316/316Ly EN 1.4401/1.4404

Sellado: Teflon

Compatibilidad de las dimensiones del tubo tranquilizador

Opciones de antena para dimensiones de tubo tranquilizador de 4 in calibre 10, 4 in calibre
40, 0 100 mm (didmetro interno de 99 mm)

Tamaiio y clasificacion de las bridas
Clase 300 de 1,5 in
Clase 150/300 de 2 in
Clase 150/300 de 3 in
Clase 150/300 de 4 in
Clase 150/300 de 6 in
Clase 150/300 de 8 in
DN 100 PN 40

DN 150 PN 40

DN 200 PN 25

DN 200 PN 40
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Sello a presién

El sello de presion incluye una funcion de doble bloque, que consta de un sello de teflony
una valvula de bola a prueba de incendios. Un sensor de presién permite la correcciéon que
se debe al vapor, para obtener el rendimiento de medicién éptimo.

Posibilidad de verificacion

Una funcién del dispositivo de referencia patentada permite verificar la medicién con

el tanque en funcionamiento. Un pin de verificacién montado en el orificio de un tubo
tranquilizador y una placa deflectora con un anillo de verificacidn en el extremo inferior del
tubo tranquilizador ofrecen ecos de referencia a distancias fijas predefinidas.
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A1 Rosemount con antenas de tubo tranquilizador
de1y2in
Temperatura operativa en el tanque

Max. +180 °C (+356 °F) con junta térica de Viton® o +230 °C (+445 °F) con junta térica de
Kalrez®

Rango de medicidn
Antena con tubo tranquilizador de 1 in: 0,2 a 3 m (0,7 a 9,8 ft) por debajo de la brida.
Antena con tubo tranquilizador de 2in: 0,2 a 12 m (0,7 a 39 ft) por debajo de la brida.

(Posibilidad de medir rangos mas largos. Para obtener mas informacién, comuniquese con
el representante local de Emerson.)

Material expuesto a la atmésfera del tanque
Antena: SST 316L
Sellado: Teflén o cuarzo

Junta térica Viton® o Kalrez®

Presion/temperatura nominal

Figura A-3: Relacion entre temperatura y presién maxima
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A.12 Planos dimensionales
Figura A-4: Dimensiones para Rosemount 5900C con antena parabélica
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Las dimensiones estan en milimetros (pulgadas).
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Figura A-5: Dimensiones para Rosemount 5900C con antena cénica
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Las dimensiones estan en milimetros (pulgadas).
Tabla A-4: Tamafiios disponibles para la antena conica
Tamaiio de la antena D B
4in/DN100 93(3,7) 150 (5,9)
6in/DN150 141 (5,6) 250(10,2)
8 in/DN200 189 (7,4) 370(14,6)
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Figura A-6: Dimensiones para Rosemount 5900C con matriz de antena de tubo tranquilizador

| 226 (8,9)

El

Las dimensiones estan en milimetros (pulgadas).

177 (7,0)

270,7 (10,7)

205 (8,1)

Tabla A-5: Tamafios disponibles para matriz de antena de tubo tranquilizador

Tamaiio de la antena D B A

5in/DN125 120 (4,7) 56 (2,2) 431 (17,0)
6in/DN150 145 (5,7) 59(2,3) 431 (17,0)
8in/DN200 189 (7,4) 65 (2,6) 441 (17,4)
10 in/DN250 243 (9,6) 73(2,9) 450(17,7)
12 in/DN300 293 (11,5) 79 (3,1) 450(17,7)
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Figura A-7: Dimensiones para Rosemount 5900C con antena de tubo tranquilizador LPG/LNG
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205 (8,1)

A. Aproximadamente 452 (17,8), segun el tipo de brida
1.302 (11,9) con transmisor de presién

Las dimensiones estan en milimetros (pulgadas).

Tabla A-6: Tamaiios disponibles para la antena de tubo fijo LPG/LNG

Tamafio de la antena D B (mm)

4 in, calibre 10 107 (4,2) 752 (29,6)
4 in, calibre 40 101 (4,0) 534 (21,0)
DN100 99 (3,9) 502 (19,8)
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Figura A-8: Dimensiones para Rosemount 5900C con antenade 1y 2in
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A. Longitud estdndar 3000 (118,1)
B. Antena con tubo tranquilizador de 1 in
C. Antena con tubo tranquilizador de 2 in

Las dimensiones estan en milimetros (pulgadas).
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A.13 Informacion para pedidos
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A.13.1

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C con antena
parabdlica

Componentes del modelo requeridos

Modelo
Cédigo Descripcion
5900C Medidor de nivel por radar
Clase de rendimiento
Cédigo Descripcion
1 +1 mm (0,04 in) de precision del instrumento
2 +2 mm (0,08 in) de precision del instrumento
Certificacion de seguridad (SIS)
Cédigo Descripcion
st Compatible con la certificacion IEC 61508 SIL 2
F Ninguna. Preparado para actualizacién de la certificacion de seguridad (SIS)
0 Ninguno

(1) Requiere Rosemount 2410 con salida andloga de 4-20 mA o salida de relé cédigo 1 o0 2.

Redundancia

Cédigo Descripcion

1 Ninguna. Electrénica de medidor de nivel por radar individual
Tankbus: Alimentaciéon y comunicacién

Cédigo Descripcion

F FOUNDATION™ Fieldbus de 2 cables con alimentacién por bus (IEC 61158)
Certificacion de ubicaciones peligrosas

Cédigo Descripcion

I Seguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

17 Seguridad intrinseca segun IECEx

I5 Seguridad intrinseca segun FM-US

16 Seguridad intrinseca segun FM-Canada

12 Seguridad intrinseca seguin INMETRO (Brasil)

IP Seguridad intrinseca segun KC (Corea del Sur)

Iw Seguridad intrinseca segun CCOE/PESO (India)
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Cédigo Descripcion

140 Seguridad intrinseca segun Japén

IM Seguridad intrinseca segun las Regulaciones Técnicas de la Unién Aduanera (EAC)

NA Ninguno

(1) No disponible con entrada para cable/conexiones de conductos cédigo E o M.

Aprobacion de tipo de transferencia de custodia

Cédigo Descripcion
0 Ninguno
Método de medicién de nivel
Cédigo Descripcion
1 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz
2 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz para instalacion en los EE. UU./Rusia
Carcasa
Cédigo Descripcion
A Alojamiento estandar, aluminio cubierto de poliuretano. IP 66/67
Entrada de cables/conexiones del conducto
Cédigo Descripcion
1 % - 14 NPT, rosca hembra. (1 tapdn incluido)
Adaptadores M20 x 1,5, rosca hembra. (Se incluyen 2 adaptadores y 1 tapén)
G Prensaestopas metalico (%2 - 14 NPT). Temperatura minima -20 °C (-4 °F). Con aprobacién ATEX/IECEx Exe.
(2 prensaestopas y 1 tapén incluido)
E Conector macho eurofast® (se incluye 1 tap6n)
M Conector macho minifast® (se incluye 1 tap6n)
Antena
Cédigo Descripcion
1P Antena parabdlica
Tamaiio de la antena
Cédigo Descripcién
F 20 in/DN 500, @=440 mm (17,3 in)
Material de la antena
Cédigo Descripcion
S Acero inoxidable AISI 316L/EN 1.4436
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Sello del tanque

Cédigo Descripcion

PF Teflén con junta térica de fluoropolimero FEP

PK Teflén con junta térica de perfluoroelastémero Kalrez®
Conexion del tanque

Cédigo Descripcion

WE Instalacién soldada

CL Instalacién roscada/con abrazadera
Opciones de antena

Cédigo Descripcion

0 Ninguno

v Reflector de verificacién de prueba de evaluacion

(1) No disponible con opciones cddigo U1.

Opciones adicionales
Certificado de seguridad

Requiere certificacion de seguridad (SIS) cédigo S.

Cédigo Descripcion

QT Certificaciéon IEC 61508 y datos de FMEDA (copia impresa)
Certificado de calibracion

Cédigo Descripcion

Q4 Certificado de calibracion (altura del tanque hasta 30 m [100 ft], copia impresa)

QL Certificado de calibracién de 40 m (altura del tanque hasta 40 m [130 ft], copia impresa)
Certificado de trazabilidad del material
No disponible para pieza de repuesto de la cabeza del transmisor.

Cédigo Descripcién

Q8 Certificacion de traceabilidad del material de la antena segiin EN 10204 3.1
Aprobacién de proteccion de sobrellenado

Cédigo Descripcion

U1 Aprobacién TUV/DIBt WHG para proteccién contra sobrellenado

u2 Aprobacién SVTI para proteccién de sobrellenado (Suiza)

(1) Requiere una o mds salidas de relé en el concentrador del tanque Rosemount 2410.
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Placa de identificacion

Cédigo Descripcion

ST Placa de identificacién de acero inoxidable grabada (la etiqueta debera enviarse junto con el pedido)
Garantia extendida del producto
Las garantias extendidas de Rosemount tienen una garantia limitada de tres o cinco afios a
partir de la fecha de envio.

Cédigo Descripcion

WR3 Garantia limitada de 3 afios

WR5 Garantia limitada de 5 afios
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A13.2

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C con antena
conica

Componentes del modelo requeridos

Modelo
Cédigo Descripcion
5900C Medidor de nivel por radar
Clase de rendimiento
Cédigo Descripcion
2 +2 mm (0,08 in) de precision del instrumento
Certificacion de seguridad (SIS)
Cédigo Descripcion
st Compatible con la certificacion IEC 61508 SIL 2
F Ninguna. Preparado para actualizacién de la certificacion de seguridad (SIS)
0 Ninguno

(1) Requiere Rosemount 2410 con salida andloga de 4-20 mA o salida de relé cédigo 1 o0 2.

Redundancia

Cédigo Descripcion

1 Ninguna. Electrénica de medidor de nivel por radar individual
Tankbus: Alimentaciéon y comunicacion

Cédigo Descripcion

F FOUNDATION™ Fieldbus de 2 cables con alimentacién por bus (IEC 61158)
Certificacion de ubicaciones peligrosas

Cédigo Descripcion

I Seguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

17 Seguridad intrinseca segun IECEx

I5 Seguridad intrinseca segun FM-US

16 Seguridad intrinseca segun FM-Canada

12 Seguridad intrinseca segun INMETRO (Brasil)

IP Seguridad intrinseca segun KC (Corea del Sur)

W Seguridad intrinseca segun CCOE/PESO (India)
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Cédigo Descripcion

140 Seguridad intrinseca segun Japén

IM Seguridad intrinseca segun las Regulaciones Técnicas de la Unién Aduanera (EAC)

NA Ninguno

(1) No disponible con entrada para cable/conexiones de conductos cédigo E o M.

Aprobacion de tipo de transferencia de custodia

Cédigo Descripcion
0 Ninguno
Método de medicién de nivel
Cédigo Descripcion
1 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz
2 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz para instalacion en los EE. UU./Rusia
Carcasa
Cédigo Descripcion
A Alojamiento estandar, aluminio cubierto de poliuretano. IP 66/67
Entrada de cables/conexiones del conducto
Cédigo Descripcion
1 % - 14 NPT, rosca hembra. (1 tapdn incluido)
Adaptadores M20 x 1,5, rosca hembra. (Se incluyen 2 adaptadores y 1 tapén)
G Prensaestopas metalico (%2 - 14 NPT). Temperatura minima -20 °C (-4 °F). Con aprobacién ATEX/IECEx Exe.
(2 prensaestopas y 1 tapén incluido)
E Conector macho eurofast® (se incluye 1 tap6n)
M Conector macho minifast® (se incluye 1 tap6n)
Antena
Cédigo Descripcion
1C Antena cénica
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Tamano de la antena

Cédigo Descripcion

4 4in /DN 100, =93 mm (3,7 in)

6 6in/DN 150, @=141 mm (5,6 in)
8 8in /DN 200, =189 mm (7,4 in)
X Especifico del cliente, consultar con la fabrica

(1) Solo para las instalaciones con propagacion libre.

Material de la antena

Cédigo Descripcion
S Acero inoxidable AISI 316/316L y acero inoxidable EN 1.4401/1.4404
X Especifico del cliente, consultar con la fabrica
Sello del tanque
Cédigo Descripcion
PV Teflén con junta térica de fluoroelastémero Viton®
PK Teflén con junta térica de perfluoroelastémero Kalrez®
Qv Cuarzo con junta térica de fluoroelastémero Viton®
QK Cuarzo con junta térica de perfluoroelastémero Kalrez®
Conexion del tanque
Cédigo Descripcion

Patrén de orificios ANSI (acero inoxidable AISI 316 L) - Cara plana

6T

Clase 150 de 6 in

8T

Clase 150 de 8 in

Patrén de orificios EN (acero inoxidable EN 1.4404) - Cara plana™

KT DN 150/PN 16

MT DN 200/PN 10

Bridas ANSI (acero inoxidable AISI 316 L) - Cara elevada
4A Clase 150 de 4 in

4B Clase 300 de 4 in

6A Clase 150 de 6 in

6B Clase 150 de 8 in

Bridas EN (acero inoxidable EN 1.4404) - Cara plana

JA DN 100 PN 16
JB DN 100 PN 40
KA DN 150 PN 16
LA DN 200 PN 16
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Cédigo Descripcion

Otros
00 Ninguna
XX Especifica del cliente, consultar con la fabrica.

(1) Brida delgada para aplicaciones no presurizadas, presién mdx. 0,2 bar (2,9 psi).

Opciones de antena

Cédigo Descripcion

0 Ninguno

1M Antena cénica extendida, longitud total 20 in (500 mm).
X Especifica del cliente, consultar con la fabrica.

(1) Requiere tamafio de antena cédigo 4 o 6.

Opciones adicionales
Certificado de seguridad

Requiere certificacidon de seguridad (SIS) cédigo S.

Cédigo Descripcion

QT Certificacion IEC 61508 y datos de FMEDA (copia impresa)

Certificado de calibracion

Cédigo Descripcion

Q4 Certificado de calibracion (copia impresa)

Certificado de trazabilidad del material

No disponible para pieza de repuesto de la cabeza del transmisor.

Cédigo Descripcion

Q8 Certificacion de traceabilidad del material de la antena seguin EN 10204 3.1

Aprobacion de proteccion de sobrellenado

Cédigo Descripcion

u1m Aprobacién TUV/DIBt WHG para proteccién contra sobrellenado

u2 Aprobacién SVTI para proteccién de sobrellenado (Suiza)

(1) Requiere una o mds salidas de relé en el concentrador del tanque Rosemount 2410.

Placa de identificacion

Cédigo Descripcion

ST Placa de identificacién de acero inoxidable grabada (la etiqueta debera enviarse junto con el pedido)

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
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Garantia extendida del producto

Las garantias extendidas de Rosemount tienen una garantia limitada de tres o cinco afios a
partir de la fecha de envio.

Cédigo Descripcion

WR3 Garantia limitada de 3 afios

WR5 Garantia limitada de 5 afios
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A.13.3

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C con matriz
de antena de tubo tranquilizador

Componentes del modelo requeridos

Modelo
Cédigo Descripcion
5900C Medidor de nivel por radar
Clase de rendimiento
Cédigo Descripcion
1 +1 mm (0,04 in) de precision del instrumento
2 +2 mm (0,08 in) de precision del instrumento
Certificacion de seguridad (SIS)
Cédigo Descripcion
st Compatible con la certificacion IEC 61508 SIL 2
F Ninguna. Preparado para actualizacién de la certificacion de seguridad (SIS)
0 Ninguno

(1) Requiere Rosemount 2410 con salida andloga de 4-20 mA o salida de relé cédigo 1 o0 2.

Redundancia

Cédigo Descripcion

1 Ninguna. Electrénica de medidor de nivel por radar individual
Tankbus: Alimentaciéon y comunicacién

Cédigo Descripcion

F FOUNDATION™ Fieldbus de 2 cables con alimentacién por bus (IEC 61158)
Certificacion de ubicaciones peligrosas

Cédigo Descripcion

I Seguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

17 Seguridad intrinseca segun IECEx

I5 Seguridad intrinseca segun FM-US

16 Seguridad intrinseca segun FM-Canada

12 Seguridad intrinseca seguin INMETRO (Brasil)

IP Seguridad intrinseca segun KC (Corea del Sur)

Iw Seguridad intrinseca segun CCOE/PESO (India)
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Cédigo Descripcion

140 Seguridad intrinseca segun Japén

IM Seguridad intrinseca segun las Regulaciones Técnicas de la Unién Aduanera (EAC)

NA Ninguno

(1) No disponible con entrada para cable/conexiones de conductos cédigo E o M.

Aprobacion de tipo de transferencia de custodia

Cédigo Descripcion
0 Ninguno
Método de medicién de nivel
Cédigo Descripcion
1 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz
2 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz para instalacion en los EE. UU./Rusia
Carcasa
Cédigo Descripcion
A Alojamiento estandar, aluminio cubierto de poliuretano. IP 66/67
Entrada de cables/conexiones del conducto
Cédigo Descripcion
1 % - 14 NPT, rosca hembra. (1 tapdn incluido)
Adaptadores M20 x 1,5, rosca hembra. (Se incluyen 2 adaptadores y 1 tapén)
G Prensaestopas metalico (%2 - 14 NPT). Temperatura minima -20 °C (-4 °F). Con aprobacién ATEX/IECEx Exe.
(2 prensaestopas y 1 tapén incluido)
E Conector macho eurofast® (se incluye 1 tap6n)
M Conector macho minifast® (se incluye 1 tap6n)
Antena
Cédigo Descripcion
1A Matriz de antenas con tubo tranquilizador
Tamaiio de la antena
Cédigo Descripcién
5 5in/DN 125, @=120 mm (4,7 in)
6 6in/DN 150, @=145 mm (5,7 in)
8 8in/DN 200, @=189 mm (7,4 in)
A 10 in/DN 250, @=243 mm (9,8 in)
B 12 in/DN 300, =293 mm (11,8 in)
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Material de la antena
Cédigo Descripcion
S Acero inoxidable (AISI 316L/EN 1.4404) y PPS (sulfuro de polifenileno)
Sello del tanque
Cédigo Descripcion
FF Instalacién de brida fija con junta térica de fluorosilicona
HH Instalacién de escotilla integrada con junta térica de fluorosilicona (acceso directo al tubo con manémetro)
Conexion del tanque
Cédigo | Descripcién
Patrén de orificios ANSI (acero inoxidable AISI 316/316 L) - Cara plana
5A Clase 150 de 5in
6A Clase 150 de 6 in
8A Clase 150 de 8 in
AA Clase 150 de 10 in
BA Clase 150 de 12in
Patron de orificios EN (acero inoxidable EN 1.4404) - Cara plana
KA DN 150 PN 16
LA DN 200 PN 10
MB DN 250 PN 16
Opciones de antena
Cédigo Descripcion
0 Ninguno
C Abrazadera bridada en acero galvanizado (para tubos tranquilizadores sin brida). Disponible para conexiones
detanquede6,8,10y12in
vih@ Reflector de verificacién de prueba de evaluacién (tamafio igual a la conexién del tanque)
(1) Requiere los cédigos de tamarfio de antena 6, 8, A o B.
(2) Requiere aprobacidn tipo transferencia de custodia cédigo 0 o R.
Opciones adicionales
Certificado de seguridad
Requiere certificacidon de seguridad (SIS) cédigo S.
Cédigo Descripcion
QT Certificacion IEC 61508 y datos de FMEDA (copia impresa)
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Certificado de calibracion

Cédigo Descripcion

Q4 Certificado de calibracién (altura del tanque hasta 30 m [100 ft], copia impresa)

QL Certificado de calibracién de 40 m (altura del tanque hasta 40 m [130 ft], copia impresa)
Certificado de trazabilidad del material
No disponible para pieza de repuesto de la cabeza del transmisor.

Cédigo Descripcion

Q8 Certificacion de traceabilidad del material de la antena segiin EN 10204 3.1
Aprobacién de proteccién de sobrellenado

Cédigo Descripcion

U1 Aprobacién TUV/DIBt WHG para proteccién contra sobrellenado

u2 Aprobacién SVTI para proteccion de sobrellenado (Suiza)

(1) Requiere una o mds salidas de relé en el concentrador del tanque Rosemount 2410.

Placa de identificacion

Cédigo Descripcién

ST Placa de identificacién de acero inoxidable grabada (la etiqueta debera enviarse junto con el pedido)
Garantia extendida del producto
Las garantias extendidas de Rosemount tienen una garantia limitada de tres o cinco afios a
partir de la fecha de envio.

Cédigo Descripcion

WR3 Garantia limitada de 3 afios

WR5 Garantia limitada de 5 afios
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A13.4

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C con antena
para LPG/LNG

Componentes del modelo requeridos

Modelo
Cédigo Descripcion
5900C Medidor de nivel por radar
Clase de rendimiento
Cédigo Descripcion
1 +1 mm (0,04 in) de precision del instrumento
2 +2 mm (0,08 in) de precision del instrumento
Certificacion de seguridad (SIS)
Cédigo Descripcion
st Compatible con la certificacion IEC 61508 SIL 2
F Ninguna. Preparado para actualizacién de la certificacion de seguridad (SIS)
0 Ninguno

(1) Requiere Rosemount 2410 con salida andloga de 4-20 mA o salida de relé cédigo 1 o0 2.

Redundancia

Cédigo Descripcion

1 Ninguna. Electrénica de medidor de nivel por radar individual
Tankbus: Alimentaciéon y comunicacién

Cédigo Descripcion

F FOUNDATION™ Fieldbus de 2 cables con alimentacién por bus (IEC 61158)
Certificacion de ubicaciones peligrosas

Cédigo Descripcion

I Seguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

17 Seguridad intrinseca segun IECEx

I5 Seguridad intrinseca segun FM-US

16 Seguridad intrinseca segun FM-Canada

12 Seguridad intrinseca seguin INMETRO (Brasil)

IP Seguridad intrinseca segun KC (Corea del Sur)

Iw Seguridad intrinseca segun CCOE/PESO (India)
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Cédigo Descripcion

140 Seguridad intrinseca segun Japén

IM Seguridad intrinseca segun las Regulaciones Técnicas de la Unién Aduanera (EAC)

NA Ninguno

(1) No disponible con entrada para cable/conexiones de conductos cédigo E o M.

Aprobacion de tipo de transferencia de custodia

Cédigo Descripcion
0 Ninguno
Método de medicién de nivel
Cédigo Descripcion
1 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz
2 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz para instalacion en los EE. UU./Rusia
Carcasa
Cédigo Descripcion
A Alojamiento estandar, aluminio cubierto de poliuretano. IP 66/67
Entrada de cables/conexiones del conducto
Cédigo Descripcion
1 % - 14 NPT, rosca hembra. (1 tapdn incluido)
Adaptadores M20 x 1,5, rosca hembra. (Se incluyen 2 adaptadores y 1 tapén)
G Prensaestopas metalico (%2 - 14 NPT). Temperatura minima -20 °C (-4 °F). Con aprobacién ATEX/IECEx Exe.
(2 prensaestopas y 1 tapén incluido)
E Conector macho eurofast® (se incluye 1 tap6n)
M Conector macho minifast® (se incluye 1 tap6n)
Antena
Cédigo Descripcion
G1 Antena de tubo tranquilizador para LPG/LNG (gas licuado) (con valvula de bola integrada, sin transmisor de
presion)
G2M Antena de tubo tranquilizador para LPG/LNG (gas licuado) (con valvula de bola integrada y transmisor de

presion)

(1) Requiere la certificacién de ubicaciones peligrosas cédigo I1, 12, 15, 16, 17, IP, I4 o IM.
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Tamaiio de la antena
Cédigo Descripcion
A 4 in calibre 10, =107 mm (4,2 in)
B 4 in calibre 40, =101 mm (4,0 in)
D DN 100, @=99 mm (3,9 in)
Material de la antena
Cédigo Descripcion
S Acero inoxidable AISI 316/316L y acero inoxidable EN1.4401/1.4404
Sello del tanque
Cédigo Descripcién
PT Sellado de teflon
Conexioén del tanque
Cédigo Descripcion
Bridas ANSI (acero inoxidable AISI 316/316 L) - Cara elevada
1BM Clase 300 de 1,5 in
2A0) Clase 150 de 2 in
2BM Clase 300 de 2in
3AM Clase 150 de 3in
3BM Clase 300 de 3in
4A Clase 150 de 4 in
4B Clase 300 de 4 in
6A Clase 150 de 6 in
6B Clase 300 de 6 in
8A Clase 150 de 8 in
8B Clase 300 de 8 in
Patrén de orificios EN (acero inoxidable EN 1.4404) - Cara elevada B1
NA DN 100 PN 40
OA DN 150 PN 40
PA DN 200 PN 25
PB DN 200 PN 40
(1) Requiere tamafio de la antena cédigo A.
Opciones de antena
Cédigo Descripcion
\Y Kit de verificacion de mediciédn con 1 pin de verificacion y 1 kit de deflectores de extremo de tubo
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Opciones adicionales
Certificado de seguridad

Requiere certificacidon de seguridad (SIS) cédigo S.

Cédigo Descripcion

QT Certificacion IEC 61508 y datos de FMEDA (copia impresa)
Certificado de calibracion

Cédigo Descripcion

Q4 Certificado de calibracién (altura del tanque hasta 30 m [100 ft], copia impresa)

QL Certificado de calibracion de 40 m (altura del tanque hasta 40 m [130 ft], copia impresa)
Certificado de trazabilidad del material
No disponible para pieza de repuesto de la cabeza del transmisor.

Cédigo Descripcion

Q8 Certificacion de traceabilidad del material de la antena seguin EN 10204 3.1
Aprobacion de proteccion de sobrellenado

Cédigo Descripcion

u1m Aprobacién TUV/DIBt WHG para proteccién contra sobrellenado

u2 Aprobacién SVTI para proteccién de sobrellenado (Suiza)

(1) Requiere una o mds salidas de relé en el concentrador del tanque Rosemount 2410.

Placa de identificacion

Cédigo Descripcion

ST Placa de identificacién de acero inoxidable grabada (la etiqueta debera enviarse junto con el pedido)
Prueba de presion hidroestatica

Cédigo Descripcion

P1 Prueba de presién hidroestatica de la antena
Garantia extendida del producto
Las garantias extendidas de Rosemount tienen una garantia limitada de tres o cinco afios a
partir de la fecha de envio.

Cédigo Descripcion

WR3 Garantia limitada de 3 afos

WR5 Garantia limitada de 5 afios
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A.13.5

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C con antena
de tubo tranquilizador de 1y 2 in

Componentes del modelo requeridos

Modelo
Cédigo Descripcion
5900C Medidor de nivel por radar
Clase de rendimiento
Cédigo Descripcion
2 +2 mm (0,08 in) de precision del instrumento
Certificacion de seguridad (SIS)
Cédigo Descripcion
st Compatible con la certificacion IEC 61508 SIL 2
F Ninguna. Preparado para actualizacién de la certificacion de seguridad (SIS)
0 Ninguno

(1) Requiere Rosemount 2410 con salida andloga de 4-20 mA o salida de relé cédigo 1 o0 2.

Redundancia

Cédigo Descripcion

1 Ninguna. Electrénica de medidor de nivel por radar individual
Tankbus: Alimentaciéon y comunicacion

Cédigo Descripcion

F FOUNDATION™ Fieldbus de 2 cables con alimentacién por bus (IEC 61158)
Certificacion de ubicaciones peligrosas

Cédigo Descripcion

I Seguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

17 Seguridad intrinseca segun IECEx

I5 Seguridad intrinseca segun FM-US

16 Seguridad intrinseca segun FM-Canada

12 Seguridad intrinseca segun INMETRO (Brasil)

IP Seguridad intrinseca segun KC (Corea del Sur)

W Seguridad intrinseca segun CCOE/PESO (India)
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Cédigo Descripcion

140 Seguridad intrinseca segun Japén

IM Seguridad intrinseca segun las Regulaciones Técnicas de la Unién Aduanera (EAC)

NA Ninguno

(1) No disponible con entrada para cable/conexiones de conductos cédigo E o M.

Aprobacion de tipo de transferencia de custodia

Cédigo Descripcion
0 Ninguno
Método de medicién de nivel
Cédigo Descripcion
1 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz
2 Tecnologia de radar FMCW de 10 GHz para instalacion en los EE. UU./Rusia
Carcasa
Cédigo Descripcion
A Alojamiento estandar, aluminio cubierto de poliuretano. IP 66/67
Entrada de cables/conexiones del conducto
Cédigo Descripcion
1 % - 14 NPT, rosca hembra. (1 tapdn incluido)
Adaptadores M20 x 1,5, rosca hembra. (Se incluyen 2 adaptadores y 1 tapén)
G Prensaestopas metalico (%2 - 14 NPT). Temperatura minima -20 °C (-4 °F). Con aprobacién ATEX/IECEx Exe.
(2 prensaestopas y 1 tapén incluido)
E Conector macho eurofast® (se incluye 1 tap6n)
M Conector macho minifast® (se incluye 1 tap6n)
Antena
Cédigo Descripcion
11M Antena de tubo tranquilizador de 1 in (placa deflectora incluida)
12 Antena de tubo tranquilizador de 2 in (placa deflectora incluida)

(1) Antena y tubo tranquilizador de 3000 mm incluidos.

Placa de antena

Codigo Descripcion Antena
2 Placa de 2 in/DN 50 1in
0 Placa de 2 % in/DN 65 1in
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Codigo Descripcion Antena
3 Placa de 3in/DN 80 1in,2in
4 Placa de 4 in/DN 100 1in,2in
6 Placa de 6 in/DN 150 2in
8 Placa de 6 in/DN 200 2in

Material de la antena
Cédigo Descripcion Antena
S Acero inoxidable AISI 316L/EN 1.4436 1in,2in
X Especifico del cliente, consultar con la fabrica 1in
Sello del tanque
Cédigo Descripcion
PV Teflén con junta térica de fluoroelastémero Viton
PK Teflén con junta térica de perfluoroelastémero Kalrez
Qv Cuarzo con junta térica de fluoroelastémero Viton
QK Cuarzo con junta térica de perfluoroelastomero Kalrez
Conexion del tanque
Cédigo | Descripcién
Bridas ANSI (acero inoxidable AISI 316/316 L) - Cara plana Antena
2A Clase 150 de 2 in Tin
2B Clase 300 de 2 in 1in
3A Clase 150 de 3in 1in,2in
3B Clase 300 de 3in 1in,2in
4A Clase 150 de 4 in 1in,2in
4B Clase 300 de 4 in 1in,2in
6A Clase 150 de 6 in 2in
8A Clase 150 de 8 in 2in
Bridas EN (acero inoxidable EN 1.4404) - Cara plana Antena
HB DN 50 PN 40 1in
IA DN 80 PN 16 1in,2in
1B DN 80 PN 40 1in,2in

Ja DN 100 PN 16 1in,2in
JB DN 100 PN 40 1in,2in
KA DN 150 PN 16 2in
LA DN 200 PN 16 2in
Otras Antena
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Cédigo | Descripcién

00 Ninguno 1in,2in

XX Especifico del cliente, consultar a la fabrica 2in

Opciones de antena

Cédigo Descripcion Antena
0 Ninguna (excluido el tubo tranquilizador) 2in
1 Tubo tranquilizador, longitud 3,0 m (9,8 ft) 1in,2in
2 Tubo tranquilizador, longitud 6,0 m (19,7 ft) 2in
3 Tubo tranquilizador, longitud 9,0 m (29,5 ft) 2in
4 Tubo tranquilizador, longitud 12 m (39,4 ft) 2in
X Especifico del cliente, consultar con la fabrica 1in
Opciones adicionales
Certificado de seguridad
Requiere certificacidon de seguridad (SIS) cédigo S.
Cédigo Descripcion
QT Certificacion IEC 61508 y datos de FMEDA (copia impresa)
Certificado de calibracion
Cédigo Descripcion
Q4 Certificado de calibracién (copia impresa)
Certificado de trazabilidad del material
No disponible para pieza de repuesto de la cabeza del transmisor.
Cédigo Descripcion
Q8 Certificacion de traceabilidad del material de la antena segiin EN 10204 3.1
Aprobacién de proteccién de sobrellenado
Cédigo Descripcion
U1 Aprobacién TUV/DIBt WHG para proteccién contra sobrellenado
u2 Aprobacién SVTI para protecciéon de sobrellenado (Suiza)

(1) Requiere una o mds salidas de relé en el concentrador del tanque Rosemount 2410.

Placa de identificacion

Cédigo Descripcién
ST Placa de identificacién de acero inoxidable grabada (la etiqueta debera enviarse junto con el pedido)
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Garantia extendida del producto

Las garantias extendidas de Rosemount tienen una garantia limitada de tres o cinco afios a

partir de la fecha de envio.

Cédigo Descripcion
WR3 Garantia limitada de 3 afios
WR5 Garantia limitada de 5 afios
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B.1

B.2

B.3

B.4

Certificaciones del producto

Rev. 8.6

Informacion sobre las directivas europeasy la
normativa UKCA

Se puede encontrar una copia de la Declaracién de conformidad de la UE/Reino Unido al
final del documento de 5900C certificaciones del producto Rosemount. En Emerson.com/
Rosemount se puede encontrar la revisidn mas reciente de la Declaracién de conformidad
de la UE/Reino Unido.

Certificacion sobre ubicaciones ordinarias

Como norma, y para determinar que el disefio cumple con los requisitos eléctricos,
mecanicos y de proteccion contra incendios basicos determinados, el transmisor ha sido
examinado y probado en un laboratorio de pruebas reconocido a nivel nacional (NRTL),
acreditado por la Administracién para la Seguridad y Salud Laboral de Estados Unidos
(OSHA). Cumple con FM 3810:2021 y CSA: C22.2 n.° 61010-1:2012.

Condiciones medioambientales

Tabla B-1: Condiciones medioambientales (ubicacién ordinaria y directiva de bajo
voltaje [LVD])

Tipo Descripcién

Ubicacion Uso en interiores o exteriores, mojado
Altitud maxima 6562 ft (2000 m)

Temperatura ambiente -40 a 158 °F (-40 a 70 °C).

Suministro eléctrico 9-32VCC, 51 mA

Fluctuaciones del voltaje de alimentacién de la Seguridad del £10 %

red eléctrica

Categoria de sobretension I

Grado de contaminacién 2

Cumplimiento de la normativa de
telecomunicaciones

Principio de medicion

Onda continua de frecuencia modulada (FMCW), 10 GHz

Potencia maxima de salida
-18 dBm (0,02 mW)

Rango de frecuencia
8,905 a 10,599 GHz
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B.6
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Los equipos de TLPR (radar de sonda de nivel del tanque) son dispositivos para
medicién de nivel en un espacio cerrado, Unicamente (es decir, tanques metalicos, de
concreto o de fibra de vidrio reforzada, o estructuras de compartimientos similares de
material atenuante equiparable).

FCC

Este dispositivo cumple con la seccién 15C de las reglas de la FCC. El funcionamiento

esta sujeto a las siguientes dos condiciones: (1) Este dispositivo no puede ocasionar
interferencia, y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, inclusive
interferencia que pudiera ocasionar un funcionamiento no deseado.

Certificado: K8C5900

IC

Este dispositivo cumple con RSS210-7.
Certificado: 2827A-5900

Este dispositivo cumple con la norma RSS de Industry Canada para dispositivos exentos de
licencia. El funcionamiento esta sujeto a las siguientes condiciones:

1. Este dispositivo no puede ocasionar interferencias.

2. Este dispositivo debe aceptar cualquier tipo de interferencia, incluso las que podrian
ocasionar un funcionamiento indeseado.

3. Lainstalacion debe ser realizada por instaladores capacitados de conformidad con
las instrucciones del fabricante.

4. El uso de este dispositivo se basa en “la ausencia de interferencia y de proteccién”.
Es decir que el usuario aceptara las operaciones de radar de gran potencia en la
misma banda de frecuencia que pueden interferir con este dispositivo o dafiarlo. Sin
embargo, serd necesario que el usuario elimine por su propia cuenta los dispositivos
que interfieran con las operaciones de licencia primaria.

5. Los dispositivos se deben instalar y funcionar en un contenedor completamente
cerrado para evitar emisiones RF, que de otro modo pueden interferir con la
navegacién aeronautica.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils
radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux conditions suivantes:

1. L'appareil ne doit pas produire de brouillage.

2. L'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si
le brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

3. L'installation doit étre effectuée par des installateurs qualifiés, en pleine conformité
avec les instructions du fabricant.

4. Ce dispositif ne peut étre exploité qu'en régime de non-brouillage et de non-
protection, c'est-a-dire que l'utilisateur doit accepter que des radars de haute
puissance de la méme bande de fréquences puissent brouiller ce dispositif ou méme
I'endommager. D'autre part, les capteurs de niveau qui perturbent une exploitation
autorisée par licence de fonctionnement principal doivent étre enlevés aux frais de
leur utilisateur.
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5. L'appareil doit étre installé et exploité dans un réservoir entierement fermé afin
de prévenir les rayonnements RF qui pourraient autrement perturber la navigation
aéronautique.

B.7 Directiva de equipo de radio (RED) 2014/53/UE y
Reglamento de equipos de radio S.I. 2017/1206

Este dispositivo cumple con ETSI EN 302 372 y EN 62479. El equipo debe instalarse segin
los requisitos de ETSI EN 302372.

B.8 Instalacion del equipo en Norteameérica

El Codigo Eléctrico Nacional® de los Estados Unidos (NEC) y el Canadian Electrical Code
(CEC) permiten el uso de equipos con marcas de divisién en zonas y de equipos con marcas
de zonas en divisiones.

Las marcas deben ser aptas para la clasificacion del area, el gas y la clase de temperatura.
Esta informacién se define claramente en los respectivos cédigos.
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B.9

Norteameérica

B.9.1 I5 Seguridad intrinseca segun EE. UU.

Certificado FM 17US0030X

Normas FM clase 3600:2018, FM clase 3610:2021, FM clase 3810:2021, ANSI/ISA
61010-1:2012, ANSI/NEMA 250:2003, ANSI/IEC 60529:2004, ANSI/UL
60079-0:2020, ANSI/UL 60079-11:2014 Ed 6.3, ANSI/UL 60079-26:2017 Ed
3

Marcas IS/1,I1,I1I/1/ABCDEFG/T4
DIP/ILIII/1/EFG/TS

CL1ZN O AEx iaIICT4 Ga

CL 1 ZN 0/1 AEx ib IIC T4 Ga/Gb
Ta =-50°Ca 80 °C-9240040-917;
Tipo 4X; IP66; IP67

Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parametros de entidad 30V 300mA 1,3W 1,1 nF 1,5 puH
Parametros FISCO 17,5V 380mA 532W 1,1 nF 1,5pH

Condiciones especificas para un uso seguro (X):

1.

5.

La cubierta contiene aluminio y se considera que presenta un riesgo potencial de
ignicién por el impacto o la fricciéon. Cuando se instale como EPL Ga, se debe tener
cuidado durante la instalacion y el uso para evitar el impacto o la friccion.

Las superficies no metalicas y la superficie del alojamiento pintado pueden,

en ciertas condiciones extremas, generar un nivel de electrostatica susceptible
de ignicién. Deben tomarse las medidas apropiadas para evitar descargas
electrostaticas.

Utilizando la caja proporcionada en la placa de identificacion, el usuario debe
marcar permanentemente el tipo de proteccién seleccionado para la instalacion
especifica. Una vez que se ha marcado el tipo de proteccion, no debe cambiarse.

Cuando se instale como Ex ib Ga/Gb, los materiales de la pared de la particién
que separan EPL Ga de EPL Gb estan construidos con diferentes materiales segin
la opcién de antena. Consulte el dibujo de control D9240040-917 para conocer el
tipo de material de cada antena. El material no debe estar sujeto a condiciones
ambientales que puedan afectar negativamente a la pared de la particién.

Las temperaturas maximas del proceso son las siguientes:

Cuando la opcién n=sello del
tanque

Tipo de junta térica

Rango de temperatura del
proceso min./max.

PV o QV

Viton®

-15°Ca+180°C

PK, FK, HK 0 QK

Kalrez®

-20°Ca+230°C

PEo QE

EPDM

-40°Ca+110°C

PBo QB

BUNA-N

-35°Ca+90 °C

PM, FF, HH 0 QM

FYMQ

-60 °Ca +155°C

PF o QF

FEP

-60 °Ca +180 °C
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B.9.2 I6 Intrinsecamente seguro segun Canada
Certificado FM17CA0016X
Normas CSA-C22.2 n.° 25-2017
CSA-C22.2 n.° 94-M91:1991 (R2011)
CSA-C22.2n.°61010-1:2012
CSA-C22.2 n.° 60529:2016
CSA-C22.2 n.° 60079-0:2019
CSA-C22.2 n.° 60079-11:2014
CSA-C22.2 n.° 60079-26:2016
Marcas IS/1ILIII/1/ABCDEFG/T4
Exia IIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
DIP/ILIII/1/EFG/T5
Ta =-50°C a 80°C
9240040-917
Tipo 4X; IP66; IP67
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parametros de entidad 30V 300 mA 1,3W 1,1 nF 1,5 uH
Parametros FISCO 17,5V 380 mA 532W 1,1 nF 1,5 pH

Condiciones especificas para un uso seguro (X):

1.

5.

La cubierta contiene aluminio y se considera que presenta un riesgo potencial de
ignicién por el impacto o la fricciéon. Cuando se instale como EPL Ga, se debe tener
cuidado durante la instalacion y el uso para evitar el impacto o la friccion.

. Las superficies no metdlicas y la superficie del alojamiento pintado pueden,

en ciertas condiciones extremas, generar un nivel de electrostatica susceptible
de ignicién. Deben tomarse las medidas apropiadas para evitar descargas
electrostaticas.

. Utilizando la caja proporcionada en la placa de identificacion, el usuario debe

marcar permanentemente el tipo de proteccién seleccionado para la instalacion
especifica. Una vez que se ha marcado el tipo de proteccion, no debe cambiarse.

Cuando se instale como Ex ib Ga/Gb, los materiales de la pared de la particién que
separan EPL Ga de EPL Gb estan construidos con diferentes materiales segun la
opcién de antena. Consultar el diagrama de control D9240040-917 para conocer
el tipo de material de cada antena. El material no debe estar sujeto a condiciones
ambientales que puedan afectar negativamente a la pared de la particidn.

Las temperaturas maximas del proceso son las siguientes:

Cuando la opcién n=sello del
tanque

Tipo de junta térica

Rango de temperatura del
proceso min./max.

PV o QV

Viton

-15°Ca +180°C

PK, FK, HK 0 QK

Kalrez

-20°Ca+230°C

PEo QE

EPDM

-40°Ca+110°C

PB o QB

BUNA-N

-35°Ca+90 °C
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Cuando la opcion n=sello del
tanque

Tipo de junta térica

Rango de temperatura del
proceso min./max.

PM, FF, HH 0 QM FVMQ -60°Ca+155°C
PF o QF FEP -60 °C a +180 °C
B.10 Europa

B.10.1

Certificado

Normas

I1 Seqguridad intrinseca segun ATEX/UKEX

FMO9ATEX0057X, FM21UKEX0110X
EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-26:2015, EN

Marcas

60529:1991+A1:2000+A2:2013

& 111 GExiallCT4 Ga
I11/2 G Ex ib IIC T4 Ga/Gb
Ta =-50 °C a 80 °C; IP66, IP67

Ui (Vmax)

Ii (Imax)

Pi

Ci

Li

Paradmetros de entidad

30V

300 mA

1,3W

1,1 nF

1,5 uH

Parametros FISCO

17,5V

380 mA

532W

1,1 nF

1,5 uH

Condiciones especificas para un uso seguro (X):

1.

5.

La cubierta contiene aluminio y se considera que presenta un riesgo potencial de
ignicién por el impacto o la friccién. Cuando se instale como EPL Ga, se debe tener
cuidado durante la instalacién y el uso para evitar el impacto o la friccién.

. Las superficies no metalicas y la superficie del alojamiento pintado pueden,

en ciertas condiciones extremas, generar un nivel de electrostatica susceptible
de ignicién. Deben tomarse las medidas apropiadas para evitar descargas
electrostaticas.

. Utilizando la caja proporcionada en la placa de identificacion, el usuario debe

marcar permanentemente el tipo de proteccion seleccionado para la instalacién
especifica. Una vez que se ha marcado el tipo de proteccién, no debe cambiarse.

. Cuando se instale como Ex ib Ga/Gb, los materiales de la pared de la particion que

separan EPL Ga de EPL Gb estan construidos con diferentes materiales segun la
opcién de antena. Consultar el diagrama de control D9240040-917 para conocer
el tipo de material de cada antena. El material no debe estar sujeto a condiciones
ambientales que puedan afectar negativamente a la pared de la particidn.

Las temperaturas maximas del proceso son las siguientes:

Cuando la opcion n=sello del
tanque

Tipo de junta térica

Rango de temperatura del
proceso min./max.

PV o QV

Viton

-15°Ca+180°C

PK, FK, HK 0 QK

Kalrez

-20°Ca+230°C

PE 0 QE

EPDM

-40°Ca+110°C

PBo QB

BUNA-N

-35°Ca+90 °C
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Cuando la opcion n=sello del
tanque

Tipo de junta térica

Rango de temperatura del
proceso min./max.

PM, FF, HH 0 QM FVMQ -60 °Ca +155°C
PF o QF FEP -60°Ca+180°C
B.11 Internacional

B.11.1

Certificado
Normas

Marcas

I7 Seguridad Intrinseca segun IECEx

IECEx FMG 09.0009X
IEC 60079-0:2017, IEC 60079-11:2011, IEC 60079-26:2014-10

ExiaIIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
Tamb =-50 °C a +80 °C; IP66, IP67

Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parametros de entidad 30V 300mA 1,3W 1,1 nF 1,5 puH
Parametros FISCO 17,5V 380mA 532W 1,1 nF 1,5pH

Condiciones especificas para un uso seguro (X):

1.

La cubierta contiene aluminio y se considera que presenta un riesgo potencial de
ignicién por el impacto o la friccién. Cuando se instale como EPL Ga, se debe tener

cuidado durante la instalacion y el uso para evitar el impacto o la friccién.

2. Las superficies no metalicas y la superficie del alojamiento pintado pueden,
en ciertas condiciones extremas, generar un nivel de electrostatica susceptible
de ignicién. Deben tomarse las medidas apropiadas para evitar descargas

electrostaticas.

3. Utilizando la caja proporcionada en la placa de identificacidn, el usuario debe
marcar permanentemente el tipo de proteccién seleccionado para la instalacion
especifica. Una vez que se ha marcado el tipo de proteccion, no debe cambiarse.

4. Cuando se instale como Ex ib Ga/Gb, los materiales de la pared de la particion
que separan EPL Ga de EPL Gb estan construidos con diferentes materiales segin
la opcién de antena. Consulte el dibujo de control D9240040-917 para conocer el
tipo de material de cada antena. El material no debe estar sujeto a condiciones
ambientales que puedan afectar negativamente a la pared de la particidn.

5. Las temperaturas maximas del proceso son las siguientes:

Cuando la opcion n=sello del Tipo de junta térica Rango de temperatura del
tanque proceso min./max.

PV o QV Viton -15°Ca+180°C

PK, FK, HK 0 QK Kalrez -20°Ca+230°C

PE o QE EPDM -40°Ca+110°C

PB o QB BUNA-N -35°Ca+90°C

PM, FF, HH o QM FYMQ -60°Ca+155°C
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Cuando la opcion n=sello del Tipo de junta térica Rango de temperatura del
tanque proceso min./max.

PFo QF FEP -60 °C a +180 °C
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B.12 Brasil
B.12.1 I2 Seguridad intrinseca segun INMETRO
Certificado UL-BR 17.0982X
Normas ABNT NBR IEC 60079-0:2020, 60079-11:2013, 60079-26:2016
Marcas Exia IIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
Tamb: -50 °C a +80 °C
1P66/1P67
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parametros de entidad 30V 300 mA 1,3W 1,1 nF 1,5 puH
Parametros FISCO 17,5V 380 mA 532W 1,1 nF 1,5 pH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Para conocer las condiciones especiales, consultar el certificado.
B.13 China
B.13.1 I3 Sequridad intrinseca segun China
Certificado GYJ21.1117X
Normas GB 3836.1 - 2010, GB 3836.4 - 2010, GB 3836.20 - 2010
Marcas ExiaIlIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parédmetros de entidad 30V 300 mA 1,3W 1,1 nF 1,5 puH
Parametros FISCO 17,5V 380 mA 532W 1,1 nF 1,5 pH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Para conocer las condiciones especiales, consultar el certificado.
B.14 Regulaciones técnicas de la Union Aduanera

(EAC)

TR CU 020/2011 “Compatibilidad electromecanica de productos técnicos”

TR CU 032/2013 “Seguridad de los equipos y recipientes que funcionan bajo presion
excesiva”

Certificado EASC RU C-US.AZ107.B.00770/19

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C

299



Certificaciones del producto Manual de referencia

Marzo 2023 00809-0109-5901
B.14.1 IM Seqguridad intrinseca segun EAC
Certificado EA3C RU C-SE.AA87.B.00528/20
Marcas 0 ExiallICT4 Ga X
Ga/Gb ExibIICT4 X
Tamb: -50 °C a + 80 °C
IP66/IP67
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Pardmetros de entidad 30V 300mA 1,3W 1,1 nF 1,5pH
Parametros FISCO 175V 380mA 532W 1,1 nF 1,5pH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Consulte el certificado para conocer las condiciones especiales.
B.14.2 Ex

TR CU 012/2011 “Seguridad de los equipos que se utilizaran en atmdsferas explosivas”

B.15 Japon
B.15.1 Certificacion 14 de Seguridad intrinseca segun Japon
Certificado CML 17JPN2301X
Marcas ExiaIIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
-50°C=<Ta<+80°C
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parédmetros FISCO 17,5V 380 mA 532W 1,1 nF 1,5 pH
Parametros de entidad 30V 300 mA 1,3W 1,1 nF 1,5 uH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Para conocer las condiciones especiales, consultar el certificado.
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B.16 Republica de Corea
B.16.1 IP Sequridad intrinseca segun Corea
Certificado 14-KB4BO-0573X
Marcas Exia IIC T4 Ga
Ex ib IIC T4 Ga/Gb
(-50°C<Ta<+80 °C)
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Pardmetros de entidad 30V 300 mA 1,3W 1,1 nF 1,5pH
Parametros FISCO 17,5V 380 mA 532W 1,1 nF 1,5 pH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Para conocer las condiciones especiales, consultar el certificado.
B.17 India
B.17.1 Certificacion Ex de India
Certificado P463068/1
Marcas Igual que IECEX (I7)
Ui (Vmax) Ii (Imax) Pi Ci Li
Parédmetros de entidad 30V 300mA 1,3W 1,1 nF 1,5 puH
Parametros FISCO 17,5V 380mA 532W 1,1 nF 1,5 pH
Condiciones especiales para un uso seguro (X):
Consulte el certificado para conocer las condiciones especiales.
B.18 Emiratos Arabes Unidos
B.18.1 Seguridad intrinseca

Certificado 20-11-28736/Q20-11-001012

Marcas Igual que IECEx (I7)
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B.19 Certificaciones adicionales
B.19.1 Certificacion de seguridad funcional (SIS)

S Seguridad funcional

Certificado ROS 1312032 C004

SIL 2 opcion 1 en 1 (1001), con relé de 4 a 20 mA o K1/K2

Normas IEC 61508:2010 partes 1-7
B.19.2 Certificacion WHG de Alemania (DIBt)

Certificado Z-65.16-500
B.19.3 Certificacion de sobrellenado de Bélgica (Vlarem)

Certificado 99/H031/13072201
B.20 Aprobaciones de patrones
B.20.1 Aprobacion de patrén segun China

Aprobacién de patrén segin CPA

Certificado 2015-L206 (5900C)
B.20.2 Aprobacion de patrén segun Kazajistan

Aprobacién de patrén segin GOST

Certificado KZ.02.02.06177-2018 N.° 14983 (5900)

KZ.02.02.04018-2014 N.° 10790 (sistema)

B.20.3 Aprobacién de patrén segun Rusia

Aprobacién de patrén segin GOST

Certificado 68312-17
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B.21 Certificaciones del producto Rosemount 2051

Extracto de las certificaciones del producto Rosemount 2051 rev.: 1,22

B.21.1 Norteamérica

IE FISCO para EE. UU.

Certificado FM16US0231X

Normas FM clase 3600 - 2011, FM clase 3610 - 2010, FM clase 3611 - 2004, FM
clase 3810 - 2005

Marcas ISCLI, DIV 1, GP A, B, C, D cuando se conecta segun el plano 02051-1009

de Rosemount (-50 °C < Ta < +60 °C); Tipo 4x

Condiciones especiales para un uso seguro (X):

El alojamiento del transmisor modelo 2051 contiene aluminio y se considera que

representa un posible riesgo de incendio por impacto o friccién. Se debe tener
cuidado durante la instalacién y el uso para evitar impactos o friccién.

IF FISCO segun Canada

Certificado 2041384

Normas Norma CSA C22.2 n.° 142 - M1987, norma CSA C22.2 n.° 213 - M1987,
norma CSA C22.2 n.° 157 - 92, norma CSA. C22.2 n.° 213 - M1987, AN-
SI/ISA 12.27.01 - 2003, CAN/CSA-E60079-0:07, CAN/CSA-E60079-11:02

Marcas Intrinsecamente seguro para clase I, divisiéon 1, grupos A, B, C,y D
cuando se conecta de acuerdo al plano de Rosemount 02051-1008. Ex ia
IIC T3C. Sello individual. Tipo de carcasa 4X

B.21.2 Europa
IA FISCO segun ATEX
Certificado BaseefaO8ATEX0129X
Normas EN60079-0:2012+A11:2013, EN60079-11:2012
Marcas & 111 G ExialIlC T4 Ga (-60 °C < Ta < +60 °C)
Ui Ii Pi Ci Li
Pardmetros FISCO 17,5V 380 mA 532W 0 pF 0 mH

Condiciones especiales para un uso seguro (X):

1. Si el equipo tiene instalado un supresor de transientes opcional de 90 V, no puede
resistir la prueba de aislamiento a 500 V con respecto a tierra; esto debe tenerse en
cuenta durante la instalacion.

2. El compartimiento podra ser de aleacién de aluminio y puede tener un acabado
de pintura protectora de poliuretano; sin embargo, se debe tener cuidado para
protegerla contra los impactos y la abrasion, cuando se encuentra en la zona 0.
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B.21.3 Internacional

IG IECEx FISCO

Certificado IECEXBAS08.0045X
Normas IEC60079-0:2011, IEC60079-11:2011
Marcas Exia IIC T4 Ga (-60°C < Ta < +60°C)
Ui Ii Pi Ci Li
Parédmetros FISCO 17,5V 380 mA 532w 0nF 0 pH

Condiciones especiales para un uso seguro (X):

1. Si el equipo tiene instalado un supresor de transientes opcional de 90 V, no puede
resistir la prueba de aislamiento a 500 V con respecto a tierra; esto debe tenerse en
cuenta durante la instalacién.

2. El compartimiento podra ser de aleacién de aluminio y puede tener un acabado
de pintura protectora de poliuretano; sin embargo, se debe tener cuidado para
protegerla contra los impactos y la abrasién, cuando se encuentra en la zona 0.

3. El equipo posee diafragmas de pared delgada. Al momento de la instalacién, el
uso y el mantenimiento, se deberdn tener en cuenta las condiciones ambientales
a las cuales estaradn expuestos los diafragmas. Deberdn seguirse especificamente
las instrucciones del fabricante para la instalacién y el mantenimiento a fin de
garantizar la seqguridad durante la vida atil estimada.
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B.22

Planos aprobados

Sequir los lineamientos de instalacién presentados en los diagramas de control del sistema
de Factory Mutual para mantener las clasificaciones certificadas para los dispositivos
instalados.

El plano siguiente se incluye en la documentacién del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C:

9240040- 917 Plano de control del sistema para la instalacién en una ubicaciéon peligrosa
del aparato intrinsecamente seguro aprobado por FM ATEX, FM IECEx, FM-US y FM-C.

Ver el CD ROM “Manuales y planos” que se envia con el medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C para obtener copias electrdnicas de los planos de control del sistema.

Los planos también estan disponibles en el sitio web de Emerson, www.Emerson.com.
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C.1

Informacion del bloque FOUNDATION™

Fieldbus

Parametros del bloque de recursos

Esta seccién contiene informacién sobre el bloque de recursos del Rosemount 5900C.

El bloque de recursos define los recursos fisicos del dispositivo. El bloque de recursos
también maneja una funcionalidad que es comun en varios bloques. El bloque no tiene
entradas o salidas enlazables.

Tabla C-1: Parametros del bloque de recursos

Nimero de |Parametro Descripcién

indice

01 ST_REV El nivel de revision de los datos estaticos asociados con el bloque funcio-
nal.

02 TAG_DESC La descripcién de usuario de la aplicacién pensada del bloque.

03 STRATEGY El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para identificar el agrupa-
miento de bloques.

04 ALERT_KEY El nimero de identificacién de la unidad de la planta.

05 MODE_BLK Los modos real, objetivo, permitido y normal del bloque:
Objetivo: El modo al que seva air.
Real: El modo en que esta el bloque actualmente.
Permitido: Modos permitidos que el objetivo puede adoptar.
Normal: El modo real mas habitual

06 BLOCK_ERR Este parametro refleja el estatus de error asociado con los componentes
de hardware o software asociados con un bloque. Es una cadena de bits,
por lo que pueden mostrarse varios errores.

07 RS_STATE Estado de la maquina de estado de aplicacién de bloque funcional.

08 TEST_RW Parametro de lectura/escritura; se usa solo para pruebas de conformidad.

09 DD_RESOURCE Cadena que identifica la etiqueta del recurso que contiene la descripcién
de dispositivo de este recurso.

10 MANUFAC_ID Numero de identificacion del fabricante: lo usa un dispositivo interfaz para
localizar el archivo DD correspondiente al recurso.

11 DEV_TYPE Numero de modelo del fabricante asociado con el recurso: lo usan disposi-
tivos interfaz para localizar el archivo DD correspondiente al recurso.

12 DEV_REV NuUmero de revision del fabricante asociado con el recurso: lo utiliza el

dispositivo de interfaz para ubicar el archivo DD para el recurso.
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Tabla C-1: Parametros del bloque de recursos (continuacion)

Nimero de |Parametro Descripcién

indice

13 DD_REV Revisién de la descripcién de dispositivo (DD) asociada con el recurso: lo
utiliza el dispositivo de interfaz para ubicar el archivo DD para el recurso.
DD_REV especifica la revision de DD minima compatible con el dispositivo
(dentro de la misma revisién del dispositivo). El proveedor puede lanzar
una DD actualizada con la DD_REVISION mas alta que la DD_REV. Esto
permite que un proveedor proporcionar un conjunto de archivos DD ac-
tualizado que sera compatible con una revision de dispositivo existente en
el campo. El host siempre puede cargar una DD_REVISION mas alta de una
DEV_REV/DEV_REVISION determinada.
Segun los requisitos de Foundation, DD_REV siempre sera 01.

14 GRANT_DENY Opciones para controlar el acceso de las computadoras host y paneles
de control locales a los pardmetros de funcionamiento, sintonizacién y de
alarma del bloque. No utilizado por el dispositivo.

15 HARD_TYPES Los tipos de hardware disponibles como ndmeros de canal.

16 RESTART Permite un reinicio manual. Son posibles varios grados de reinicio Son los
siguientes:
1 Run (Ejecucién): es el estado pasivo del parametro
2 Restart resource (Recurso de reinicio): no usado
3 Restart with defaults (Reiniciar con valores por defecto): destinado a
restablecer los parametros a los valores por defecto, es decir, su valor
antes de realizar cualquier configuracion
4 Restart processor (Reiniciar procesador): ejecuta un arranque en caliente
dela CPU

17 FEATURES (CARACTERISTICAS) | Se usa para mostrar las opciones del bloque de recursos. Las caracteristi-
cas compatibles son:
*  HARD_WRITE_LOCK_SUPPORT (SOPORTE DE BLOQUEO DE ESCRITURA

DE HARDWARE)
+  SOFT_WRITE_LOCK_SUPPORT (SOPORTE DE BLOQUEO DE ESCRITURA
DE SOFTWARE)

+  REPORT_SUPPORT (SOPORTE DE INFORME)
+  UNICODE_SUPPORT (SOPORTE DE UNICODE)
+  MULTI_BIT ALARM (ALARMA DE MULTIPLES BITS)
+  FAULT_STATE_SUPPORT (SOPORTE DE ESTADO DE FALLA)

18 FEATURES_SEL Se utiliza para seleccionar las opciones del bloque de recursos.

19 CYCLE_TYPE Identifica los métodos de ejecucién del bloque disponibles para este re-
curso.

20 CYCLE_SEL Se utiliza para seleccionar el método de ejecucién del bloque para este
recurso.
El Rosemount 5900C admite lo siguiente:
Programado: los bloques solo se ejecutan en base a la programacién del
bloque funcional.
Ejecucién del bloque: un bloque puede ejecutarse vinculdndose a la finali-
zacién de otro bloque.

21 MIN_CYCLE_T Duracién del intervalo de ciclo mas corto del que es capaz el recurso.

22 MEMORY_SIZE Memoria de configuracién disponible en el recurso vacio. Se debe revisar
antes de intentar una descarga.
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Tabla C-1: Parametros del bloque de recursos (continuacion)

Numero de
indice

Parametro

Descripcién

23

NV_CYCLE_T

Lapso minimo especificado por el fabricante para escribir copias de para-
metros no volatiles a memoria no volatil. Un cero significa que nunca

se copiara automaticamente. Al final de NV_CYCLE_T, solo los parametros
que hayan cambiado necesitan actualizarse en la memoria NVRAM.

24

FREE_SPACE

Porcentaje de memoria disponible para configuracién adicional. Cero en
un dispositivo preconfigurado.

25

FREE_TIME

Porcentaje del tiempo de procesamiento del bloque que esta libre para
procesar bloques adicionales.

26

SHED_RCAS

Duracién a la cual dejar de hacer escrituras de computadora en ubicacio-
nes RCas de bloque funcional. No se tomara una accién (shed) desde RCas
cuando SHED_ROUT =0.

27

SHED_ROUT

Duracién a la cual dejar de hacer escrituras de computadora en ubicacio-
nes ROut de bloque funcional. No se tomard una accién (shed) desde ROut
cuando SHED_ROUT = 0.

28

FAULT_STATE

Condicién establecida por la pérdida de comunicacién con un bloque de
salida, falla promovida a un bloque de salida o contacto fisico. Cuando se
configura la condicién FAIL_SAFE, los bloques funcionales de salida realiza-
ran sus acciones FAIL_SAFE.

29

SET_FSTATE

Permite iniciar manualmente la condicion FAIL_SAFE seleccionando Set.

30

CLR_FSTATE

Al escribir un valor Clear en este parametro se despejara el parametro
FAIL_SAFE del dispositivo si se ha despejado la condicién de campo.

31

MAX_NOTIFY

Cantidad maxima posible de mensajes de notificacién no confirmados.

32

LIM_NOTIFY

Cantidad maxima permitida de mensajes de notificacion de alerta no con-
firmados.

33

CONFIRM_TIME

El tiempo que el recurso esperara una confirmacion de recepcién de un in-
forme antes de volver a intentar. No se volvera a intentar si CONFIRM_TI-
ME = 0.

34

WRITE_LOCK

Cuando se selecciona la proteccién contra escritura del hardware, WRI-
TE_LOCK se convierte en un indicador de la configuracién del puente y no
esta disponible para la proteccién contra escritura del software.

Cuando la proteccién contra escritura del software esta seleccionada y
WRITE_LOCK esta configurado, no se permiten escrituras de ningun otro
lado, excepto para borrar WRITE_LOCK. La entrada del bloque continta
actualizandose.

35

UPDATE_EVT

Esta alerta es generada por cualquier cambio a los datos estaticos

36

BLOCK_ALM

La alarma del bloque se usa para todos los problemas de configuracién,
hardware, falla de conexién o del sistema en el bloque. La causa de la
alarma se introduce en el campo Subcode (Subcédigo). La primera alarma
que se active establecera el estatus Active (Activo) en el parametro Status
(Estatus). Tan pronto como la tarea de informe de alarmas elimine el esta-
tus Unreported (No informado), se puede informar otra alarma del bloque
sin eliminar el estatus Active (Activo) si el subcédigo ha cambiado.

37

ALARM_SUM

El estatus actual de la alarma, los estados no reconocidos, los estados no
informados y los estados desactivados de las alarmas asociadas con el
bloque funcional.

38

ACK_OPTION

Selecciona si las alarmas asociadas con el bloque funcional se reconoceran
automaticamente.

39

WRITE_PRI

Prioridad de la alarma generada al eliminar la proteccién contra escritura.
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Tabla C-1: Parametros del bloque de recursos (continuacion)

Nimero de |Parametro Descripcién

indice

40 WRITE_ALM Esta alerta se genera si se limpia el parametro de proteccién contra escri-
tura.

41 ITK_VER Numero de revisién importante del caso de prueba de interoperabilidad
al certificar este dispositivo como interoperable. El formato y el rango son
controlados por Fieldbus Foundation.

42 FD_VER Un parametro igual al valor de la versidn principal de la especificacién
Field Diagnostics (Diagnéstico de campo) para la que se disefi6 este dispo-
sitivo.

43 FD_FAIL_ACTIVE Este parametro refleja las condiciones de error que se detectan como
activas al seleccionarlo en esta categoria. Es una cadena de bits, por lo que

44 FD_OFFSPEC_ACTIVE pueden mostrarse varias condiciones.

45 FD_MAINT_ACTIVE

46 FD_CHECK_ACTIVE

47 FD_FAIL_MAP Este parametro asigna las condiciones que se detectaran como activas
para esta categoria de alarma. De este modo, la misma condicién puede

48 FD_OFFSPEC_MAP estar activa en todas, algunas o ninguna de las 4 categorias de alarmas.

49 FD_MAINT_MAP

50 FD_CHECK_MAP

51 FD_FAIL_MASK Este parametro permite al usuario suprimir cualquier condicién Unica o
multiple que esté activa, en esta categoria, para que no se transmita al

52 FD_OFFSPEC_MASK host a través del parametro de alarma. Un bit igual a “1” enmascarara,

53 FD MAINT MASK es decir, inhibird la transmisién de una condicién, y un bit igual a “0"

- - desenmascarara, es decir, permitira la transmisién de una condicion.

54 FD_CHECK_MASK

55 FD_FAIL_ALM Este parametro se utiliza principalmente para transmitir un cambio en
las condiciones activas asociadas, que no estan enmascaradas, para esta

56 FD_OFFSPEC_ALM categoria de alarma a un sistema host.

57 FD_MAINT_ALM

58 FD_CHECK_ALM

59 FD_FAIL_PRI Este parametro permite al usuario especificar la prioridad de esta catego-
ria de alarma.

60 FD_OFFSPEC_PRI

61 FD_MAINT_PRI

62 FD_CHECK_PRI

63 FD_SIMULATE Este parametro permite que las condiciones se proporcionen manualmen-
te cuando se habilita la simulacién. Cuando la simulacién esta inhabilitada,
tanto el valor de simulacién de diagndstico como el valor de diagnéstico
realizan un seguimiento de las condiciones reales. El puente de simulacién
es necesario para que la simulacién esté habilitada y mientras la simula-
cién esté habilitada la accién recomendada mostrara que la simulacién
estd activa.

Elementos: consultar Tabla C-2.

64 FD_RECOMMEN_ACT Este parametro es un resumen enunciado por el dispositivo de la condi-
cién o condiciones mas graves detectadas. La ayuda DD debe describir,
mediante acciones enumeradas, lo que debe hacerse para aliviar la condi-
cion o las condiciones. 0 se define como Not Initialized (No inicializado), 1
se define como No Action Required (Ninguna accion requerida), todos los
demas son definidos por el fabricante.
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Tabla C-1: Parametros del bloque de recu

rsos (continuacion)

Nimero de |Parametro Descripcién

indice

65 FD_EXTENDED_ACTIVE Un parametro o varios parametros opcionales que permiten al usuario un
mayor detalle sobre las condiciones que causan una condicién activa en
los parametros FD_*_ACTIVE.

66 FD_EXTENDED_MAP Un parametro o varios parametros opcionales que permiten al usuario un
control mas preciso de las condiciones de habilitacién que contribuyen a
las condiciones de los pardmetros FD_*_ACTIVE.

67 COMPATIBILITY_REV Este parametro se utiliza al sustituir dispositivos de campo. El valor correc-
to de este pardmetro es el valor DEV_REV del dispositivo reemplazado.

68 HARDWARE_REVISION Revisién del hardware.

69 SOFTWARE_REV Revisién del software del cédigo fuente con bloque de recursos.

70 PD_TAG Descripcién de tags PD del dispositivo.

71 DEV_STRING Este parametro se usa para cargar nuevas licencias en el dispositivo. El
valor se puede escribir, pero siempre se leera con un valor de 0.

72 DEV_OPTIONS Indica qué opciones de licencia de dispositivos diferentes estan habilita-
das.

73 OUTPUT_BOARD_SN Numero de serie de la tarjeta de salida. Para el Rosemount 5900C esto
es lo mismo que la ID del dispositivo de la etiqueta principal, que se
encuentra en la etiqueta principal adherida a la carcasa.

74 FINAL_ASSY_NUM Numero de montaje final proporcionado por el fabricante.

75 DOWNLOAD_MODE Proporciona acceso al cédigo del bloque de inicio para descargas.

0 = Sin inicializar
1 =Modo de operacién
2 = Modo de descarga

76 HEALTH_INDEX Pardmetro que representa la condicién operativa global del dispositivo,
donde 100 es perfecto y 1 significa que no funciona. El valor depende de
las alarmas PWA activas.

77 FAILED_PRI Designa la prioridad de alarma de FAILED_ALM y también se utiliza como
interruptor entre FD y PWA heredados. Si el valor es mayor o igual a 1
entonces las alertas PWA estaran activas en el dispositivo, de lo contrario
el dispositivo tendra alertas FD.

78 RECOMMENDED_ACTION Lista enumerada de acciones recomendadas mostrada con una alerta de
dispositivo.

79 FAILED_ALM Alarma que indica que el dispositivo tiene una falla que le impide funcio-
nar.

80 MAINT_ALM Alarma que indica que el dispositivo necesita mantenimiento pronto. Si se
ignora la condicidn, el dispositivo fallara con el tiempo.

81 ADVISE_ALM Alarma que indica alarmas de aviso. Estas condiciones no tienen un impac-
to directo sobre la integridad del proceso o del dispositivo.

82 FAILED_ENABLE Condiciones de alarma FAILED_ALM activadas. Corresponde bit por bit a
FAILED_ACTIVE. Un bit activo significa que la condicién de alarma corres-
pondiente estd activada y serd detectada. Un bit inactivo significa que la
condicién de alarma correspondiente esta desactivada y no serd detecta-
da.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_FAIL_MAP.
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Tabla C-1: Parametros del bloque de recursos (continuacion)

Numero de
indice

Parametro

Descripcién

83

FAILED_MASK

Mascara de FAILED_ALM. Corresponde bit por bit a FAILED_ACTIVE. Un bit
activo significa que la condicién estd enmascarada y oculta de las alarmas.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_FAIL_MASK.

84

FAILED_ACTIVE

Lista numerada de condiciones de hub de sistemas en un dispositivo.
Todos los bits abiertos pueden utilizarse segun las necesidades de cada
dispositivo.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_FAIL_ACTIVE.

85

MAINT_PRI

Designa la prioridad de alarma de MAINT_ALM

86

MAINT_ENABLE

Condiciones de alarma activadas de MAINT_ALM. Corresponde bit por bit
al parametro MAINT_ACTIVE. Un bit activo significa que la condicién de
alarma correspondiente estd activada y sera detectada. Un bit inactivo
significa que la condicién de alarma correspondiente estd desactivada y
no serd detectada.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_OFFSPEC_MAP.

87

MAINT_MASK

Mdéscara de MAINT_ALM. Corresponde bit por bit a MAINT_ACTIVE. Un bit
activo significa que la condicién estd enmascarada y oculta de las alarmas.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_OFFSPEC_MASK.

88

MAINT_ACTIVE

Lista numerada de condiciones de mantenimiento en un dispositivo.
Este parametro es la copia de solo lectura de FD_OFFSPEC_ACTIVE.

89

ADVISE_PRI

Designa la prioridad de alarma de ADVISE_ALM

90

ADVISE_ENABLE

Condiciones de alarma ADVISE_ALM activadas. Corresponde bit por bit a

ADVISE_ACTIVE. Un bit activo significa que la condicién de alarma corres-
pondiente esta activada y sera detectada. Un bit inactivo significa que la

condicién de alarma correspondiente esta desactivada y no sera detecta-
da.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_MAINT_MASK y
FD_CHECK_MASK.

91

ADVISE_MASK

Mascara de ADVISE_ALM. Corresponde bit por bit a ADVISE_ACTIVE. Un
bit activo significa que la condicién estd enmascarada y oculta de las
alarmas. Este parametro es la copia de solo lectura de FD_MAINT_MASK
y FD_CHECK_MASK.

92

ADVISE_ACTIVE

Lista enumerada de las condiciones de aviso dentro del dispositivo. Todos
los bits abiertos pueden utilizarse segun las necesidades de cada dispositi-
vo.

Este parametro es la copia de solo lectura de FD_MAINT_ACTIVE y
FD_CHECK_ACTIVE.

Tabla C-2: Elementos de FD_SIMULATE

indice |Parametro Tipo de dato |Tama- | Descripcién
fio
1 Valor de simulacién del | Cadena de bits | 4 Se puede escribir. Se utiliza para los diagndsticos cuando
diagnéstico la simulacion esta activada
2 Valor del diagnéstico Cadena de bits | 4 Diagnésticos actuales detectados por el dispositivo.
3 Habilitar 8 bits sin signo | 1 Activar/desactivar la simulacién. Dindmico, por lo que la
simulacién siempre se deshabilitard después del reinicio
de un dispositivo.
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C.2

Parametros del sistema de bloque de entrada
analdgica

Figura C-1: Bloque de entrada analégica

Al ’

A. OUT_D = Salida discreta que indica una condicién de alarma seleccionada
B. OUT = El valor y estado de la salida del bloque

El bloque funcional de entrada analdgica (AI) procesa las mediciones del dispositivo de
campo y las pone a disposicién de los demas bloques funcionales. TEl valor de la salida del
bloque Al estd expresado en unidades técnicas e incluye un estatus que indica la calidad de
la medicion. El dispositivo de medicién puede tener varias mediciones o valores derivados
disponibles en distintos canales. Usar el nimero de canal para definir la variable que
procesa el bloque de Al

El bloque AI admite alarmas, graduacion de sefales, filtrado de sefiales, calculo de estatus
de sefiales, control de modo y simulaciéon. En modo automatico, el parametro de salida
(OUT) del bloque refleja el valor y el estatus de la variable de proceso (PV). En modo
manual, el parametro OUT (SALIDA) puede configurarse manualmente. El modo manual se
refleja en el estatus de salida. Se incluye una salida discreta (OUT_D) para indicar si una
condicién de alarma seleccionada esta activa. La deteccion de alarmas se basa en el valor
OUT (SALIDA) y los limites de la alarma especificados por el usuario.

Tabla C-3 El modo Manual se refleja en el estado de salida. La muestra los parametros del
bloque MAI y sus unidades de medicién, descripciones y nimeros de indice.
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Figura C-2: Esquema del bloque de funciones analdgicas de entrada

A

r
ly
\I

B

PO PO rx - ~ITOmON®m>

. Medicién analégica

. Medicién analdgica de acceso
. CHANNEL (CANAL)

. SIMULATE (SIMULAR)
Convertir
. OUT_SCALE; XD_SCALE (FUERA DE ESCALA XD)
. FIELD_VAL (VALOR DEL CAMPO)

L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION)

IO_OPTS (OPCIONES DE E/S)

. PV_FTIME (FILTRO DE TIEMPO)

MODE (MODO)
. STATUS_OPTS (OPCIONES DE ESTATUS)
Cutoff

Filtro

PV (VARIABLE DEL PROCESO)

Cdlc. de estatus
LOW_CUT (CORTE BAJO)

HI_HI_LIM; HI_LIM; LO_LO_LIM; LO_LIM (LIM. ALTO-ALTO, LIM. ALTO, LIM. BAJO-BAJO,

LIMITE BAJO)
ALARM_HYS (HISTERESIS DE ALARMA)

Deteccion de alarma

i

OUT_D = salida discreta que sefiala una condicién de una alarma seleccionada

S.

T.

U. ALARM_TYPE (TIPO DE ALARMA)
V.
W.

OUT = valor de salida de bloqueo y estatus

Tabla C-3: Definiciones de parametros del sistema del bloque de funciones analdgicas de entrada

Numero de in- | Parametro Unidades Descripcion
dice
01 ST_REV Ninguno El nivel de revision de los datos estaticos asociados con el bloque
funcional. El valor de revisién aumentara cada vez que se modifique
el valor de un parametro estatico en el bloque.
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Tabla C-3: Definiciones de parametros del sistema del bloque de funciones analégicas de entrada (conti-

nuacion)

Ndmero de in- | Parametro Unidades Descripcion

dice

02 TAG_DESC Ninguno La descripcién de usuario de la aplicacién pensada del bloque.

03 STRATEGY Ninguno El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para identificar el agru-
pamiento de bloques. Estos datos no son revisados ni procesados
por el bloque.

04 ALERT_KEY Ninguno El nUmero de identificacién de la unidad de la planta. Esta informa-
cién se puede usar en el host para clasificar las alarmas, etc.

05 MODE_BLK Ninguno Los modos real, deseado, permitido y normal del bloque.

Obijetivo: El modo al que se va air.

Real: El modo en que esta el bloque actualmente.

Permitido: Modos permitidos que el objetivo puede adoptar.
Normal: El modo objetivo mas habitual.

06 BLOCK_ERR Ninguno Este parametro refleja el estatus de error asociado con los compo-
nentes de hardware o software asociados con un bloque. Es una
cadena de bits, por lo que pueden mostrarse varios errores.

07 PV EU de XD_SCA- | La variable del proceso utilizada en la ejecucién del bloque.

LE
08 ouT EU de El valor y el estatus de la salida del bloque.
OUT_SCALE

09 SIMULATE Ninguno Un grupo de datos con contiene el valor y el estatus actuales del
transductor, el valor y el estatus simulados del transductor y el bit de
activacién/desactivacion.

10 XD_SCALE Ninguno Los valores superior e inferior de escala, el cddigo de unidades técni-
cas y la cantidad de digitos a la derecha del punto decimal asociados
con el valor de entrada del canal.

11 OUT_SCALE Ninguno Los valores superior e inferior de escala, el cdigo de unidades técni-
cas y los digitos a la derecha del punto decimal asociados con OUT.

12 GRANT_DENY Ninguno Opciones para controlar el acceso de las computadoras host y pane-
les de control locales a los pardmetros de funcionamiento, sintoniza-
cién y de alarma del bloque. No utilizado por el dispositivo.

13 I0_OPTS Ninguno Permite la seleccién de opciones de entrada/salida para alterar la PV.
El cutoff bajo activado es la Unica opcién que puede seleccionarse.

14 STATUS_OPTS | Ninguno Permite al usuario seleccionar las opciones de procesamiento y ma-
nipulacion de datos.

15 CANAL Ninguno El valor de CHANNEL se usa para seleccionar el valor de medicion.

Se debe configurar el pardmetro CHANNEL antes de poder configu-
rar el parametro XD_SCALE.

16 L_TYPE Ninguno Tipo de linealizacién. Determina si el valor del campo se usa directa-
mente (Direct [Directo]) o si se convierte linealmente (Indirect [Indi-
recto]).

17 LOW_CUT % Si el valor del porcentaje de la entrada del transductor falla por deba-
jo de este valor, PV =0.

18 PV_FTIME Segundos La constante de tiempo en el filtro de PV de primer orden. Es el
tiempo necesario para un cambio del 63 % en el valor IN.

19 FIELD_VAL Porcentaje El valor y el estatus del bloque del transductor o desde la entrada

simulada cuando se activa la simulacién.
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Tabla C-3: Definiciones de parametros del sistema del bloque de funciones analégicas de entrada (conti-

nuacion)

Ndmero de in- | Parametro Unidades Descripcion

dice

20 UPDATE_EVT Ninguno Esta alerta es generada por cualquier cambio a los datos estaticos

21 BLOCK_ALM Ninguno La alarma del bloque se usa para todos los problemas de configu-
racién, hardware, falla de conexién o del sistema en el bloque. La
causa de la alerta se introduce en el campo Subcode (Subcédigo). La
primera alerta que se active establecerad el estatus Active (Activo) en
el pardmetro Status (Estatus). Tan pronto como la tarea de informe
de alertas elimine el estatus Unreported (No informado), se puede
informar otra alerta del bloque sin eliminar el estatus Active (Activo)
si el subcédigo ha cambiado.

22 ALARM_SUM Ninguno El resumen de alarmas se usa para todas las alarmas de proceso en
el bloque. La causa de la alerta se introduce en el campo Subcode
(Subcdédigo). La primera alerta que se active establecera el estatus
Active (Activo) en el pardmetro Status (Estatus). Tan pronto como
la tarea de informe de alertas elimine el estatus Unreported (No
informado), se puede informar otra alerta del bloque sin eliminar el
estatus Active (Activo) si el subcédigo ha cambiado.

23 ACK_OPTION Ninguno Utilizado para configurar el reconocimiento automatico de las alar-
mas.

24 ALARM_HYS Porcentaje La cantidad que el valor de alarma debe regresar dentro del limite
de alarma antes de que se elimine la condicién de la alarma activa
asociada

25 HI_HI_PRI Ninguno La prioridad de la alarma HI HI.

26 HI_HI_LIM EU de PV_SCALE | La configuracidn para el limite de alarma utilizado para detectar la
condicién de alarma HI HI.

27 HI_PRI Ninguno La prioridad de la alarma HI.

28 HI_LIM EU de PV_SCALE | La configuracién para el limite de alarma utilizado para detectar la
condicién de alarma HI.

29 LO_PRI Ninguno La prioridad de la alarma LO.

30 LO_LIM EU de PV_SCALE | La configuracién para el limite de alarma utilizado para detectar la
condicién de alarma LO.

31 LO_LO_PRI Ninguno La prioridad de la alarma LO LO.

32 LO_LO_LIM EU de PV_SCALE | La configuracién para el limite de alarma utilizado para detectar la
condicién de alarma LO LO.

33 HI_HI_ALM Ninguno Los datos de la alarma HI HI (ALTA ALTA), que incluyen un valor de la
alarma, la fecha y hora en que se produjo y su estado.

34 HI_ALM Ninguno Los datos de la alarma HI (ALTA), que incluyen un valor de la alarma,
la fecha y hora en que se produjo y su estado.

35 LO_ALM Ninguno Los datos de la alarma LO (BAJA), que incluyen un valor de la alarma,
la fecha y hora en que se produjo y su estado.

36 LO_LO_ALM Ninguno Los datos de la alarma LO LO (BAJA BAJA), que incluyen un valor de la
alarma, la fecha y hora en que se produjo y su estado.

37 OUT_D Ninguno Salida discreta para indicar una condicién de alarma seleccionada.
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Tabla C-3: Definiciones de parametros del sistema del bloque de funciones analégicas de entrada (conti-

nuacion)

Ndmero de in- | Parametro Unidades Descripcion

dice

38 ALARM_SEL Ninguno Utilizado para seleccionar las condiciones de la alarma de proceso
que provocara la configuracion del parametro OUT_D (SALIDA DIS-
CRETA).

39 STDDEV Porcentaje Desviacién estandar de la medicién.

40 CAP_STDDEV Segundos Desviacién estandar de capacidad, la mejor desviacién que se puede
conseguir.

C3

Parametros del sistema del bloques de salida
analdgica

Tabla C-4 muestra las definiciones de los parametros del sistema.

Tabla C-4: Parametros del sistema de bloques funcionales de salida analégica

(ERROR DE BLO-
QUE)

Parametro Unidades Descripcion

BKCAL_OUT (SA- | EU de PV_SCALE | El valory el estatus requeridos por la entrfada BKCAL_IN (EN-
LIDA ANALOGI- | (ESCALA PV) TRADA ANALOGICA PARA REALIMENTACION DE OTRO BLOQUE)
CA PARA REALI- de otro bloque para evitar que se produzca un efecto “windup”
MENTACION DE y ofrecer una transferencia sin interrupciones al control de bu-
OTRO BLOQUE) cle cerrado.

BLOCK_ERR Ninguno El resumen de las condiciones de error activo asociadas con

el bloque. Los errores de bloque para el bloque de salida analé-
gica son: Simulate Active (Simulacién activa), Input Failures/Pro-
cess Variable has Bad Status (Fallas de entrada/La variable de
proceso tiene un estado incorrecto), Read back Failed (Fallo de
lectura) y Out of Service (Fuera de servicio).

CAS_IN (ENTRA-

EU de PV_SCALE

El valor del punto de referencia remoto de otro bloque funcio-

LA PV)

DA EN CASCA- (ESCALA PV) nal.
DA)
I0_OPTS (OP- Ninguno Le permite seleccionar cémo se procesan las sefiales de E/S.
CIONES DE E/S) Las opciones de E/S admitidas para el bloque funcional AO son
SP_PV Track in Man (El punto de referencia hace un seguimien-
to manual de la VP), Increase to Close (Aumentar para cerrar) y
Bloques funcionales (Utilizar VP para BKCAL_OUT).
CHANNEL (CA- Ninguno Define la salida que impulsa el dispositivo de campo.
NAL)
MODE (MODO) | Ninguno Atributo enumerado utilizado para solicitar y mostrar el origen
del punto de referencia y/o la salida utilizados por el bloque.
OUT (SALIDA) EU de XD_SCALE | El valor y el estatus principales calculados por el bloque en
(ESCALA XD) modo Auto (Automatico). OUT (SALIDA) se puede ajustar ma-
nualmente en el modo Man (Manual).
PV EU de PV_SCALE | La variable del proceso utilizada en la ejecucién del bloque.
(ESCALA PV) Este valor se convierte a partir de READBACK para mostrar la
posicién del actuador en las mismas unidades que el valor del
punto prefijado.
PV_SCALE (ESCA- | Ninguno Los valores de escala altos y bajos, las unidades técnicas y el

numero de digitos a la derecha del punto decimal asociado con
la VP.
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Tabla C-4: Parametros del sistema de bloques funcionales de salida analégica (conti-
nuacion)

Parametro Unidades Descripcién
READBACK EU de XD_SCALE | La posicion medida o implicita del actuador asociada con el
(READBACK) (ESCALA XD) valor OUT (SALIDA).
SIMULATE (SI- EU de XD_SCALE | Permite la simulacién y permite introducir un valor de entrada
MULAR) (ESCALA XD) y el estatus.
SP EU de PV_SCALE | El valor de salida del bloque objetivo (punto prefijado).
(ESCALA PV)
SP_HI_LIM (VA- EU de PV_SCALE | El valor de punto prefijado mas alto permitido.
LOR MAS ALTO (ESCALA PV)
DEL PUNTO PRE-
FIJADO)
SP_LO_LIM (VA- | EU de PV_SCALE | El valor de punto prefijado mas bajo permitido.
LOR MAS BAJO (ESCALA PV)
DEL PUNTO PRE-
FIJADO)
SP_RATE_DN (IN- | UE de PV_SCALE | Inclinacién de la rampa para puntos prefijados descedentes.
CLINACION DE | (ESCALA PV) por | Cuando la inclinacién de la rampa se configura en cero, el pun-
LA RAMPA DE segundo to prefijado se usa de inmediato.
BAJADA)
SP_RATE_UP (IN- | UE de PV_SCALE | Inclinacién de rampa para puntos prefijados ascendentes.
CLINACION DE | (ESCALA PV) por | Cuando la inclinacién de la rampa se configura en cero, el pun-
LA RAMPA DE segundo to prefijado se usa de inmediato.
SUBIDA)
SP_WRK (PUNTO | EU de PV_SCALE | El punto de referencia del bloque de trabajo. Es el resultado del
PREFIJADO DE (ESCALA PV) limite de la velocidad de cambio del punto prefijado. El valor se
TRABAJO) convierte en porcentaje para obtener el valor OUT (SALIDA) del
bloque.
Informacion relacionada
Bloque de salida analégica
Bloque de salida analdgica

C.3.1 Ajustar la salida
Para establecer la salida para el bloque AO, primero se debe establecer el modo para
definir la forma en la que el bloque determina su punto de referencia. En el modo Manual,
el valor del atributo de salida (OUT) debe configurarlo el usuario manualmente y es
independiente del punto de referencia. En modo Automatic (Automatico), OUT (SALIDA)
se establece automaticamente en funcién del valor especificado por el punto de referencia
(SP) en las unidades técnicas y el atributo de opciones de E/S (I0_OPTS). Ademas, puede
limitar el SP (PUNTO DE REFERENCIA) y la velocidad a la que un cambio en el SP (PUNTO DE
REFERENCIA) se pasa a OUT (SALIDA).

En el modo Cascade (Cascada), la conexién de entrada en cascada (CAS_IN) se utiliza

para actualizar el SP. La salida de retrocalculo (BKCAL_OUT) se conecta a la entrada de
retrocalculo (BKCAL_IN) del bloque ascendente que proporciona CAS_IN (ENTRADA EN
CASCADA). De este modo, se consigue una transferencia sin interrupciones en los cambios
de modo y una proteccién contra el efecto “windup” en el bloque ascendente. El atributo
OUT (SALIDA) o un valor de lectura analégico, como la posicion de la valvula, se muestra
mediante el atributo de valor de proceso (PV) en unidades técnicas.
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Para facilitar las pruebas, se puede activar la simulacién, que permite ajustar manualmente
la retroalimentaciéon del canal. No hay deteccién de alarmas en el bloque funcional AO.

Para seleccionar la forma de procesar el SP (PUNTO DE REFERENCIA) y el valor de salida
del canal configurar las opciones de limitacién del punto prefijado, las opciones de
seguimiento y los calculos de conversion y estatus.

Bloque Measurement Transducer
(Transductores de medicion)

El bloque Measurement Transducer (Transductores de medicién) contiene los datos reales
de medicién, incluidas lecturas de nivel y de distancia. El bloque de transductores incluye
informacién sobre el tipo de sensor, las unidades técnicas y todos los pardmetros
necesarios para configurar el transmisor.

Tabla C-5: Parametros del bloque de transductores de medicién

Numero | Parametro Descripcion
de indice
1 ST _REV El nivel de revisién de los datos estaticos asociados con

el bloque funcional. El valor de revisién aumenta cada
vez que se modifica el valor de un parametro estatico en

el bloque.

2 TAG_DESC La descripcién de usuario de la aplicacién pensada del
bloque.

3 STRATEGY El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para iden-

tificar el agrupamiento de bloques. Estos datos no son
revisados ni procesados por el blogue.

4 ALERT_KEY El nimero de identificacion de la unidad de la planta.
Esta informacion se puede usar en el host para clasificar
las alarmas, etc.

5 MODE_BLK Los modos real, deseado, permitido y normal del blo-
que. Objetivo: El modo al que se va a ir “Actual” (Real):
El modo en que esta el bloque actualmente “Permitted”
(Permitido): Modos permitidos que el objetivo puede
adoptar “Normal”: El modo objetivo mas habitual.

6 BLOCK_ERR Este parametro refleja el estatus de error asociado con
los componentes de hardware o software asociados con
un bloque. Es una cadena de bits, por lo que pueden
mostrarse varios errores.

7 UPDATE_EVT Esta alerta es generada por cualquier cambio a los datos
estaticos
8 BLOCK_ALM La alarma del bloque se usa para todos los problemas

de configuracion, hardware, falla de conexién o del sis-
tema en el bloque. La causa de la alerta se introduce

en el campo Subcode (Subcédigo). La primera alerta que
se active establecerd el estatus Active (Activo) en el pa-
rametro Status (Estatus). Tan pronto como la tarea de
informe de alertas elimine el estatus Unreported (No
informado), se puede informar otra alerta del bloque
sin eliminar el estatus Active (Activo) si el subcédigo ha
cambiado.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Un directorio que especifica el nUmero y los indices de
inicio de los transductores del bloque de transductores.
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Tabla C-5: Parametros del bloque de transductores de medicion (continuacion)

Numero | Parametro Descripcion

de indice

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica el transductor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Un subcédigo de alarma del bloque de transductores.

13 COLLECTION_DIRECTORY Un directorio que especifica el nimero, indices de inicio
y las ID de elemento DD de las colecciones de datos en
cada transductor dentro de un bloque de transductores.

14 RADAR_LEVEL_TYPE

15 HOUSING_TEMPERATURE Temperatura interna de la electrénica del medidor de
nivel

16 TEMPERATURE_UNIT Unidad de medicion de temperatura

17 LEVEL Distancia desde el nivel cero (fondo del tanque) hasta la
superficie del producto

18 LENGTH_UNIT Unidad de longitud

19 LEVEL_RATE Velocidad a la que se mueve la superficie del producto

20 LEVEL_RATE_UNIT Unidad de velocidad de nivel

21 ENV_DEVICE_MODE Modo de servicio (consultar Tabla C-6)

22 DIAGN_DEVICE_ALERT Errores y advertencias para el uso del concentrador del
tanque 2410. Consultar Tabla C-15.

23 DEVICE_VERSION_NUMBER Numero de versién SW de la tarjeta PM

24 DIAGN_REVISION Revisién PM

25 SERIAL_NO ID del dispositivo de la etiqueta principal

26 STATS_ATTEMPTS Numero total de mensajes enviados a PM

27 STATS_FAILURES Numero total de mensajes fallidos a PM

28 STATS_TIMEOUTS Numero total de mensajes de tiempo de espera a PM

29 FF_DEVICE_NUMBER Numero de serie de la placa CM

30 FF_WRITE_PROTECT Estatus de proteccion contra escritura en la placa CM

31 P1451_SLAVE_STATS Estadisticas de comunicacién

32 P1451_HOST_STATS Estadisticas de comunicacién

33 DISTANCE Distancia desde el punto de referencia del tanque (nor-
malmente el lado inferior de la brida) hasta la superficie
del producto

34 SIGNAL_STRENGTH Amplitud del eco desde la superficie del producto. Un
valor alto indica una buena reflectancia de la superficie

35 SIGNAL_STRENGTH_UNI Unidad de fuerza de la sefial

36 ANTENNA_TYPE El tipo de antena del dispositivo (consultarTabla C-7)

37 TCL Longitud de la conexién del tanque. Distancia eléctrica
entre el punto de referencia del transmisor y la unidad
de microondas. Solo para antenas definidas por el usua-
rio.
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Tabla C-5: Parametros del bloque de transductores de medicion (continuacion)

Numero
de indice

Parametro

Descripcion

38

PIPE_DIAMETER

Diametro interno del tubo tranquilizador, consultar Geo-
metria del tanque.

39

HOLD_OFF_DIST

La distancia de rechazo define qué tan cerca del punto
de referencia del medidor se acepta una medicién de
nivel, consultar Geometria del tanque.

40

ANTENNA_SIZE

Tamafio de la matriz de antena del tubo tranquilizador

41

OFFSET_DIST_G

Distancia de referencia del medidor (G), consultar Geo-

metria del tanque. Utilizar la distancia de desviacién (G)
si se requiere un punto de referencia distinto al del lado
inferior de la brida del dispositivo.

42

TANK_HEIGHT_R

Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tan-
que [R]) se define como la distancia entre el punto de
referencia superior y el punto de referencia inferior (ni-
vel cero)- Consultar Geometria del tanque.

43

BOTTOM_OFFSET_DIST_C

Minimum Level Offse (C) (Compensacién de nivel mini-
ma [C]) se define como una zona muerta inferior que
amplia el rango de medidas mas alld del punto de refe-
rencia de nivel cero hasta el fondo del tanque. Consultar
Geometria del tanque.

44

CALIBRATION_DIST

La distancia de calibracion se establece por defecto en
cero. Se utilizar para ajusta la medicién de nivel de
manera que los niveles medidos coincidan con los ni-
veles medidos manualmente. Consultar Geometria del
tanque.

45

TANK_SHAPE

Tipo de tanque (consultar Forma del tanque y Tabla C-9).
Optimiza el 5900C para varias geometrias de tanque.

46

TANK_BOTTOM_TYPE

Tipo de fondo del tanque. Optimiza el Rosemount 5900C
para mediciones cercanas al fondo del tanque. Consul-
tar Tabla C-10.

47

TANK_ENVIRONMENT

Entorno del tanque. Consultar Condiciones ambientales.
Marcar las casillas de verificacién que correspondan a
las condiciones del tanque. Para lograr el mejor rendi-
miento, no se deben elegir mas de dos opciones. Con-
sultar Tabla C-11.

48

TANK_PRESENTATION

Presentacién del tanque. Consultar Tabla C-12.

49

PRODUCT_DC

Constante dieléctrica del producto

50

ENV_WRITE_PROTECT

Proteccién contra escritura

51

RM_VERSION_NUMBER

Numero de version de la tarjeta RM

52

DEVICE_MODEL

Modelo del dispositivo

53

TANK_EXPANSION_COEFF

Coeficiente de expansion de tanques

54

TANK_CALIB_AVG_TEMP

Temperatura promedio de calibracién de tanques

55

DAMPING_VALUE

Valor de amortiguacion

56

HEART_BEAT_COUNT

Este nimero deberia ser cada vez mayor. Esto indica
que el dispositivo esta funcionando.

57

DEVICE_STATUS

Estatus del dispositivo. Consultar también Estatus del
dispositivo.
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Tabla C-5: Parametros del bloque de transductores de medicion (continuacion)
Numero | Parametro Descripcion
de indice
58 DEVICE_COMMAND Comando
59 VOLUME Volumen de producto en el tanque. Un valor de 0 podria
indicar que no esta activado el calculo del volumen.
60 VOLUME_UNIT Cédigo de unidad para todos los parametros de volu-
men
61 MODEL_CODE Cédigo de modelo
62 FF_SUPPORT_INFO Informacién de soporte FF
63 FF_APPL_VERSION_NUMBER | Numero de version de CM
64 SENSOR_DIAGNOSTICS Diagndsticos del sensor
65 VAPOR_PRESSURE Presién del vapor del tanque. Datos proporcionados
desde el bloque AO.
66 VAPOR_TEMPERATURE Temperatura del vapor del tanque. Datos proporciona-
dos desde el bloque AO.
67 USER_DEFINED Valor definido por el usuario
68 TANK_TEMPERATURE Temperatura del tanque
69 PRESSURE_UNIT Unidad de presién
70 USED_HOLD_OFF Distancia de rechazo utilizada
Tabla C-6: Modo del dispositivo
VALUE ENV_DEVICE_MODE
0 Funcionamiento normal
2 Reiniciar dispositivo
3 Ajustar el dispositivo al valor por defecto de fabrica
Tabla C-7: Tipo de antena
VALUE ANTENNA_TYPE
5001 Matriz para tubo tranquilizador, versién fija
5002 Matriz para tubo tranquilizador, versién con tapa abatible
3002 Parabdlica
2001 Bocina
6001 Valvula LPG/LNG de 150 psi
6002 LPG/LNG 150 psi
6011 Vélvula LPG/LNG de 300 psi
6012 LPG/LNG 300 psi
6021 Valvula LPG/LNG de 600 psi
6022 LPG/LNG 600 psi
7041 Conica de 4 in de teflén
7042 Cénica de 4 in de cuarzo
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Tabla C-7: Tipo de antena (continuacion)

VALUE ANTENNA_TYPE

7061 Cénica de 6 in de teflén

7062 Cénica de 6 in de cuarzo

7081 Cénica de 8 in de teflén

7082 Cénica de 8 in de cuarzo

3001 Parabdlica 2930

4001 Tubo tranquilizador 2940/3940

4501 Tubo tranquilizador 2945/3945

1000 Propagacion libre definida por el usuario
1001 Tubo tranquilizador definido por el usuario
1003 Matriz para tubo tranquilizador definido por el usuario

Tabla C-8: Tamano de la antena

VALUE (VALOR) ANTENNA_SIZE (TAMANO DE LA ANTENA)
0 Tubode5in

1 Tubo de 6in

2 Tubo de 8in

3 Tubo de 10 in

4 Tubo de 12in

Tabla C-9: Forma del tanque

VALUE (VALOR) TANK_SHAPE (TAMANO DEL TANQUE)
0 Desconocido

1 Cilindro vertical

2 Cilindro horizontal

3 Esférico

4 Cubico

5 Techo flotante

Tabla C-10: Tipo de fondo del tanque

VALUE (VALOR) TANK BOTTOM_TYPE (TIPO DE FONDO DEL TANQUE)
0 Desconocido

1 Plano

2 Domo

3 Cénica

4 Inclinacién plana
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Tabla C-11: Condiciones ambientales
VALUE (VALOR) TANK_ENVIRONMENT (AMBIENTE DEL TANQUE)
2 Cambio rapido de nivel (>0,1 m/s, >4 in/s)
8 Superficie turbulenta
10 Espuma
20 Producto sélido

Tabla C-12: Presentacion del tanque
VALUE (VALOR) TANK_PRESENTATION (PRESENTACION DEL TANQUE)
0
0x00000001 Nivel por encima de la distancia min. posible
0x00000002 Permite la prediccién
0x00000004 Eco de la parte inferior siempre visible cuando el tanque esta vacio
0x00000008 El tanque contiene rebotes dobles
0x00000010 Utilizar basqueda lenta
0x00000020 Habilitar funcién de superficie doble
0x00000040 Seleccidn de la superficie inferior
0x00000080 Reservado
0x00000100 Mostrar nivel negativo como cero
0x00000200 Usar la presentacion del vacio del nivel de monotonos
0x00000400 Usar proyeccién inferior
0x00000800 Reservado
0x00001000 El nivel invalido NO estd configurado si el tanque esta vacio o es nulo
0x00002000 No configurar el nivel invalido cuando esta vacio
0x00004000 No configurar el nivel invalido cuando esta lleno
0x00008000 Reservado
0x00010000 Usar la funcién de eco adicional
0x00020000 Siempre seguir el primer eco
0x00040000 Utilizar filtros de velocidad de nivel mas duros alrededor de los rayos
0x00080000 Reservado

Tabla C-13: Constante dieléctrica del producto

VALUE (VALOR) PRODUCT_DC (CD DEL PRODUCTO)
0 Desconocido
1 Rango (<2,5)
2 Rango (<2,5-4)
3 Rango (<4-10)

4 Rango (>10)
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Tabla C-14: Estatus del dispositivo

VALUE (VALOR) DEVICE_STATUS (ESTADO DEL DISPOSITIVO)

0x00000001 Reservado

0x00000002 Ejecucién de SW

0x00000004 Advertencia del dispositivo

0x00000100 Error del dispositivo

0x00000800 BOOT Beta version used (Version beta del ARRANQUE utilizada)

0x00001000 APPL Beta version (Versién beta de la APLICACION utilizada)

0x00008000 Error de correccion de nivel

0x00010000 Medicién no valida

0x00020000 Protegido contra escritura

0x00040000 Base de datos por defecto

0x00800000 Simulacién activa

0x02000000 SIL activado

0x20000000 RM reprogramming in progress (Reprogramacién de RM en curso)
C.4.1 Alertas de dispositivos de diagnostico

Tabla C-15 muestra las condiciones transmitidas en el parametro DIAGN_DEVICE_ALERT.
Tabla C-15: Alertas del dispositivo

Valor Descripcion
No hay ninguna alarma activa
0x0008 0000 Error en la base de datos
0x0010 0000 Error de hardware
0x0020 0000 Error de configuracion
0x0040 0000 Error de software
0x1000 0000 Modo de simulacion
0x2000 0000 Escritura de software protegida
C.5 Bloque de transductor de volumen
Tabla C-16: Parametros del bloque del transductor de volumen
Numero Parametro Descripcion
de indice
1 ST _REV El nivel de revisién de los datos estaticos asociados
con el bloque funcional. El valor de revision aumenta
cada vez que se modifica el valor de un parametro
estatico en el bloque.
2 TAG_DESC IE;? descripcion de usuario de la aplicacion pensada del
oque.
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Tabla C-16: Parametros del bloque del transductor de volumen (continuacion)

Numero Parametro Descripcién

de indice

3 STRATEGY El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para
identificar el agrupamiento de bloques. Estos datos no
son revisados ni procesados por el bloque.

4 ALERT_KEY El niUmero de identificacion de la unidad de la planta.
Esta informacién se puede usar en el host para clasifi-
car las alarmas, etc.

5 MODE_BLK Los modos real, objetivo, permitido y normal del blo-
que: Objetivo: El modo al que se va a ir “Actual” (Real):
El modo en que esta el bloque actualmente “Permit-
ted” (Permitido): Modos permitidos que el objetivo
puede adoptar “Normal”: El modo objetivo mas habi-
tual.

6 BLOCK_ERR Este parametro refleja el estatus de error asociado con
los componentes de hardware o software asociados
con un bloque. Es una cadena de bits, por lo que pue-
den mostrarse varios errores.

7 UPDATE_EVT Esta alerta es generada por cualquier cambio a los
datos estaticos

8 BLOCK_ALM La alarma del bloque se usa para todos los problemas
de configuracién, hardware, falla de conexién o del
sistema en el bloque. La causa de la alerta se intro-
duce en el campo Subcode (Subcédigo). La primera
alerta que se active establecerd el estatus Active (Acti-
vo) en el parametro Status (Estatus). Tan pronto como
la tarea de informe de alertas elimine el estatus Unre-
ported (No informado), se puede informar otra alerta
del bloque sin eliminar el estatus Active (Activo) si el
subcédigo ha cambiado.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Un directorio que especifica el nUmero y los indices
de inicio de los transductores del bloque de transduc-
tores.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica el transductor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Un subcédigo de alarma del bloque de transductores.

13 COLLECTION_DIRECTORY Un directorio que especifica el nUmero, indices de ini-
cioy las ID de elemento DD de las colecciones de
datos en cada transductor dentro de un bloque de
transductores.

14 LENGTH_UNIT Igual que en el bloque del transductor de medicién

15 VOLUME_UNIT Igual que en el bloque del transductor de medicién

16 VOLUME Volumen y estatus calculados

17 VOLUME_STATUS Estatus detallado

18 NIVEL Valor de nivel utilizado

19 VOLUME_ CALC_METHOD Método de calculo del volumen usado

20 VOLUME_IDEAL_DIAMETER Didmetro para el tipo de tanque estandar predefinido

21 VOLUME_IDEAL_LENGTH Longitud para el tipo de tanque estandar predefinido
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Tabla C-16: Parametros del bloque del transductor de volumen (continuacion)

Numero Parametro Descripcién
de indice
22 VOLUME_OFFSET Permite utilizar un volumen distinto de cero para el
nivel cero. Se puede utilizar en caso de que se desee
incluir el volumen de producto por debajo del nivel
cero.
23 VOLUME_INTERPOLATE_MET- | Método de interpolacion para los niveles entre los
HOD puntos de la tabla de apareamiento
24 VOLUME_ STRAP_TA- Cantidad de puntos de la tabla de apareamiento
BLE_LENGTH
25 STRAP_LEVEL_1_30 Valores de nivel para los puntos de apareamiento 1 a
30
26 STRAP_VOLUME_1_30 Valores de volumen para los puntos de apareamiento
1a30
C.6 Parametros del bloque Register Transducer

(Transductores de registro)

El bloque Register Transducer (Transductores de registro) permite acceder a todos los
registros de la base de datos y a los registros de entrada. Esto posibilita la lectura directa
de un conjunto determinado de registros mediante el acceso a la ubicacién de memoria.

El bloque de transductores de registro solo esta disponible con el servicio avanzado.

A PRECAUCION

Debido a que el bloque de transductores de registro permite el acceso a la mayoria de los
registros, se debe manipular con cuidado y SOLO debe ser reemplazado por personal de
servicio capacitado y certificado, o bajo la guia del personal de asistencia de Emerson
Automation Solutions.

Tabla C-17: Parametros del bloque de transductores de registro

Nimero de |Parametro Descripcion
indice

1 ST_REV El nivel de revisién de los datos estaticos asociados con el bloque
funcional. El valor de revisién aumenta cada vez que se modifica el
valor de un pardmetro estatico en el bloque.

2 TAG_DESC La descripcién de usuario de la aplicacién pensada del bloque.

3 STRATEGY El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para identificar el
agrupamiento de bloques. Estos datos no son revisados ni proce-
sados por el bloque.

4 ALERT_KEY El nimero de identificacion de la unidad de la planta. Esta infor-
macion se puede usar en el host para clasificar las alarmas, etc.

5 MODE_BLK Los modos real, deseado, permitido y normal del bloque.
Objetivo: El modo al que sevaair.

Real: El modo en que esta el bloque actualmente.

Permitido: Modos permitidos que el objetivo puede adoptar.
Normal: El modo objetivo mas habitual.
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Tabla C-17: Parametros del bloque de transductores de registro (continuacion)

Nimero de | Parametro Descripcién

indice

6 BLOCK_ERR Este parametro refleja el estatus de error asociado con los compo-
nentes de hardware o software asociados con un bloque. Es una
cadena de bits, por lo que pueden mostrarse varios errores.

7 UPDATE_EVT Esta alerta es generada por cualquier cambio a los datos estaticos

8 BLOCK_ALM La alarma del bloque se usa para todos los problemas de configu-
racién, hardware, falla de conexién o del sistema en el bloque. La
causa de la alerta se introduce en el campo Subcode (Subcédigo).
La primera alerta que se active establecerd el estatus Active (Acti-
vo) en el parametro Status (Estatus). Tan pronto como la tarea de
informe de alertas elimine el estatus Unreported (No informado),
se puede informar otra alerta del bloque sin eliminar el estatus
Active (Activo) si el subcédigo ha cambiado.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Un directorio que especifica el nimero y los indices de inicio de los
transductores del bloque de transductores.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica el transductor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER Versién de tipo transductor

12 XD_ERROR Un subcédigo de alarma del bloque de transductores.

13 COLLECTION_DIRECTORY Un directorio que especifica el nUmero, indices de inicio y las ID
de elemento DD de las colecciones de datos en cada transductor
dentro de un bloque de transductores.

14 RB_PARAMETER

15-44 INP_REG_n_TYPE Describe las caracteristicas del registro de entrada n.

Indica que el valor solicitado se muestra como un punto/nimero
flotante (decimal)

INP_REG_n_FLOAT Valor de registro de entrada n mostrado como ndmero de punto
flotante

INP_REG_n_INT_DEC Valor del registro de entrada n, mostrado como nimero decimal

45-74 DB_REG_n_TYPE Describe las caracteristicas del registro de retencién n.

Indica que el valor solicitado se muestra como un punto/ndmero
flotante (decimal)

DB_REG_n_FLOAT Valor del registro de retencién n, mostrado como ndmero de pun-
to flotante.

DB_REG_n_INT_DEC Valor del registro de retencién n, mostrado como ndmero decimal

75 RM_COMMAND Define qué accién se debe realizar; leer registro de entrada/reten-
cién, reiniciar dispositivo, buscar programa completo.

76 RM_DATA

77 RM_STATUS

78 INP_SEARCH_START_NBR Numero de inicio de busqueda en el registro de entrada

79 DB_SEARCH_START_NBR Numero de inicio de busqueda en el registro de retencién
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C.7 Bloque del transductor de configuracion
avanzada

Tabla C-18: Parametros del bloque del transductor de configuracion avanzada

Numero
de indice

Parametro

Descripcién

1

ST_REV

El nivel de revisién de los datos estaticos asocia-
dos con el bloque funcional. El valor de revisién
aumenta cada vez que se modifica el valor de un
parametro estatico en el bloque.

TAG_DESC

La descripcién de usuario de la aplicacién pensada
del bloque.

ESTRATEGIA

El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para
identificar el agrupamiento de bloques. Estos da-
tos no son revisados ni procesados por el bloque.

ALERT_KEY

El niUmero de identificacién de la unidad de la plan-
ta. Esta informacién se puede usar en el host para
clasificar las alarmas, etc.

MODE_BLK

Los modos real, objetivo, permitido y normal del
bloque: Objetivo: El modo al que se va a ir “Actual”
(Real): El modo en que esta el bloque actualmente
“Permitted” (Permitido): Modos permitidos que el
objetivo puede adoptar “Normal”: El modo objetivo
mas habitual.

BLOCK_ERR

Este parametro refleja el estatus de error asociado
con los componentes de hardware o software aso-
ciados con un bloque. Es una cadena de bits, por lo
que pueden mostrarse varios errores.

UPDATE_EVT

Esta alerta es generada por cualquier cambio a los
datos estaticos

BLOCK_ALM

La alarma del bloque se usa para todos los proble-
mas de configuracion, hardware, falla de conexion
o del sistema en el bloque. La causa de la alerta

se introduce en el campo Subcode (Subcédigo). La
primera alerta que se active establecera el estatus
Active (Activo) en el parametro Status (Estatus).
Tan pronto como la tarea de informe de alertas
elimine el estatus Unreported (No informado), se
puede informar otra alerta del bloque sin eliminar
el estatus Active (Activo) si el subcédigo ha cambia-
do.

TRANSDUCER_DIRECTORY

Un directorio que especifica el nUmero y los indi-
ces de inicio de los transductores del bloque de
transductores.

10

TRANSDUCER_TYPE

Identifica el transductor.

11

TRANSDUCER_TYPE_VER

12

XD_ERROR

Un subcédigo de alarma de bloqueo del transduc-
tor.

13

COLLECTION_DIRECTORY

Un directorio que especifica el nimero, indices de
inicio y las ID de elemento DD de las colecciones
de datos en cada transductor dentro de un bloque
de transductores.
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Tabla C-18: Parametros del bloque del transductor de configuracion avanzada (conti-
nuacion)

Numero |Parametro Descripcién

de indice

14 AUTO_CONF_MEAS_FUNC Marcar la casilla para habilitar los ajustes manua-
les de los pardmetros afectados

15 USED_EXTRA_ECHO_MIN_ULLAGE Parametros y funciones para la manipulacién de
tanques vacios.

16 USED_EXTRA_ECHO_MAX_ULLAGE . L. ,

Consultar Manipulacién del tanque vacio para ob-

17 USED_EXTRA_ECHO_MIN_AMPL tener mas informacion.

18 EXTRA_ECHO_MIN_ULLAGE

19 EXTRA_ECHO_MAX_ULLAGE

20 EXTRA_ECHO_MIN_AMPL

21 USED_EMPTY_TANK_DETECTION_

AREA

22 EMPTY_TANK_DETECTION_AREA

23 USED_ECHO_TIMEOUT Parametros y funciones del rastreo de eco

24 USED_CLOSE_DIST Consultar S,eguimientq ,del eco de superficie para
obtener mas informacién.

25 USED_SLOW_SEARCH_SPEED

26 USED_FFT_MATCH_THRESH

27 USED_MULT_MATCH_THRESH

28 USED_MED_FILTER_SIZE

29 USED_MIN_UPDATE_RELATION

30 ECHO_TIMEOUT

31 CLOSE_DIST

32 SEARCH_SPEED

33 FFT_MATCH_THRESHOLD

34 MULT_MATCH_THRESHOLD

35 MED_FILTER_SIZE

36 MIN_UPDATE_RELATION

37 USED_DIST_FILTER_FACTOR Parédmetros de ajustes de filtro.

38 DIST_FILTER_FACTOR CongtlJItar Ajuste del filtro para obtener mas infor-
macion.

39 USE_LEVEL_MONITORING Una funcién que escanea continuamente la zona
superior en el tanque para detectar ecos nuevos.
Si se encuentra un eco que no esta presente en
la superficie rastreada, la funcién iniciara un salto
instantaneo al eco en la parte superior. Consultar
la Tabla C-22.

40 DOUBLE_BOUNCE_OFFSET Utilizado para la configuracién avanzada de tan-
ques horizontales cilindricos y esféricos en caso de
que multiples reflejos den lugar a una interpreta-
cién incorrecta del nivel de superficie del producto.

41 UPPER_PRODUCT_DC Constante dieléctrica del producto superior

42 TANK_PRESENTATION_2 Consultar Tabla C-12.
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Tabla C-18: Parametros del bloque del transductor de configuracion avanzada (conti-

nuacion)

Numero |Parametro Descripcién

de indice

43 AMPLITUDE_THRESHOLD Se descartan los ecos con una amplitud por debajo
del umbral de amplitud general. Utilizar este para-
metro para filtrar el ruido.

44 ATP_LENGTH Cantidad de puntos en la tabla de punto de umbral
de amplitud (ATP).

45 LENGTH_UNIT Unidad de medicién para parametros de longitud,
como nivel del producto

46 LEVEL_RATE_UNIT Unidad de medicién para parametros de velocidad
de nivel.

47 SIGNAL_STRENGTH_UNIT Unidad de medicién de la amplitud de la sefial de
medicién

48 ECHO_UPDATE Actualizar la informacién de eco en los pardmetros
49 a 51. Consultar la Tabla C-20.

49 ECHO_COMMAND Guardar eco encontrado como un eco falso regis-
trado. Borrar el eco de la lista de ecos falsos regis-
trados.

Consultar la Tabla C-21.

50 ECHO_DISTANCE Distancia hasta el eco encontrado.

51 ECHO_AMPLITUDE Amplitud de la sefial del eco encontrado.

52 ECHO_CLASS Clasificacion del eco encontrado, consultar la Tabla
c-19.

53 ECHO_FALSE Distancia hasta el eco falso registrado

54 ATP_DISTANCE Puede filtrar ecos perturbadors débiles al crear
una tabla del umbral de ruido definida por puntos
de umbral ATP y distancia ATP.

55 ATP_THRESHOLD Umbral de amplitud. Consultar ATP_DISTANCE.

Tabla C-19: Clasificacion del eco

VALOR Descripcion

0 Desconocido

1 Irrelevante

2 Superficie

3 Eco falso

4 Rebote doble

5 Superficie secundaria

6 Eco de fondo del tanque

7 Haz debajo de la superficie

8 Haz sobre la superficie

9 Pin LPG
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Tabla C-20: Actualizacion de eco

VALOR

Descripcion

0

Sin inicializar

1

Funcionamiento normal

2

Leer una sintesis de ecos encontrados

Tabla C-21: Comando Ec

o}

VALOR

Descripcion

0

Sin inicializar

1

Afadir eco falso

2

Eliminar eco falso

Tabla C-22: Usar monitorizacion de nivel

VALOR Descripcion
0 Sin inicializar
1 No

2 Si

C.8 Bloque de transductores de LPG

El bloque de transductores de LPG contiene pardmetros para la configuracién de los
calculos de LPG. También contiene pardmetros para la verificacién y el estatus de las
correcciones de LPG.

Para que sea utilizable, el bloque principal de transductores debe incluir los dispositivos de
origen adecuados para mediciones de presion y temperatura del gas.

Consultar Configuracién de LPG y Configuracién de LPG mediante DeltaV/AMS Device
Manager para obtener mas informacién sobre cémo configurar el Rosemount 5900C para
la medicién de LPG. Consultar también el ejemplo de aplicacién en Ejemplo de aplicacién.

Tabla C-23:

Parametros del bloque de transductores hibrido de LPG

Numero
de indice

Parametro

Descripcién

1

ST_REV

El nivel de revision de los datos estaticos asocia-
dos con el bloque funcional. El valor de revisién
aumenta cada vez que se modifica el valor de un
parametro estdtico en el bloque.

TAG_DESC

La descripcién de usuario de la aplicacién pensada
del bloque.

STRATEGY

El campo Strategy (Estrategia) se puede usar para
identificar el agrupamiento de bloques. Estos da-
tos no son revisados ni procesados por el bloque.

ALERT_KEY

El nimero de identificacion de la unidad de la plan-
ta. Esta informacion se puede usar en el host para
clasificar las alarmas, etc.
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Tabla C-23: Parametros del bloque de transductores hibrido de LPG (continuacion)

Numero |Parametro Descripcién

de indice

5 MODE_BLK Los modos real, deseado, permitido y normal del
bloque. Objetivo: El modo al que se va a ir “Actual”
(Real): EIl modo en que esta el bloque actualmente
“Permitted” (Permitido): Modos permitidos que el
objetivo puede adoptar “Normal”: El modo objetivo
mas habitual.

6 BLOCK_ERR Este parametro refleja el estatus de error asociado
con los componentes de hardware o software aso-
ciados con un bloque. Es una cadena de bits, por lo
que pueden mostrarse varios errores.

7 UPDATE_EVT Esta alerta es generada por cualquier cambio a los
datos estaticos

8 BLOCK_ALM La alarma del bloque se usa para todos los proble-
mas de configuracion, hardware, falla de conexiéon
o del sistema en el bloque. La causa de la alerta
se introduce en el campo Subcode (Subcédigo). La
primera alerta que se active establecera el estatus
Active (Activo) en el pardmetro Status (Estatus).
Tan pronto como la tarea de informe de alertas
elimine el estatus Unreported (No informado), se
puede informar otra alerta del bloque sin eliminar
el estatus Active (Activo) si el subcédigo ha cambia-
do.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Un directorio que especifica el nimero y los indi-
ces de inicio de los transductores del bloque de
transductores.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica el transductor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Un subcédigo de alarma de bloqueo del transduc-
tor.

13 COLLECTION_DIRECTORY Un directorio que especifica el nUmero, indices de
inicio y las ID de elemento DD de las colecciones
de datos en cada transductor dentro de un bloque
de transductores.

14 LPG_SPECIAL_CONTROL Control especial

15 LPG_CORRECTION_METHOD Método de correccién

16 LPG_NUMBER_OF_GASSES Numero de gases

17 LPG_GAS_TYPE1 Tipodegas 1

18 LPG_GAS_PERC1 Porcentaje de gas de tipo 1 en la mezcla de gases

19 LPG_GAS_TYPE2 Tipo de gas 2

20 LPG_GAS_PERC2 Porcentaje de gas de tipo 2 en la mezcla de gases

21 LPG_GAS_TYPE3 Tipo de gas 3

22 LPG_GAS_PERC3 Porcentaje de gas de tipo 3 en la mezcla de gases

23 LPG_GAS_TYPE4 Tipo de gas 4

24 LPG_NUMBER_OF_PINS Cantidad de pines de verificacién en el tubo tran-
quilizador
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Tabla C-23: Parametros del bloque de transductores hibrido de LPG (continuacion)

Numero |Parametro Descripcién

de indice

25 LPG_PIN1_CONFIGURATION Posicién nominal del pin de verificacién 1

26 LPG_PIN2_CONFIGURATION Posicién nominal del pin de verificacién 2

27 LPG_PIN3_CONFIGURATION Posicién nominal del pin de verificacién 3

28 LPG_PIN_TEMPERATURE Temperatura ambiente cuando se ingresé la posi-
cién nominal del pin de verificaciéon.

29 LPG_PIN_TEMP_EXP_PPM Coeficiente de expansién del tubo tranquilizador
con pin de verificacién

30 LPG_CORRECTION_ERROR Error de correccion

31 LPG_CORRECTION_STATUS Estatus de correccién

32 LPG_USED_GAS_PRESSURE Presién del gas

33 LPG_USED_GAS_PRESSURE_STATUS | Estatus de presién del gas

34 LPG_USED_GAS_TEMP Temperatura del gas

35 LPG_USED_GAS_TEMP_STATUS Estatus de la medicién de la temperatura del gas

36 LPG_VERIFICATION_STATE

37 LPG_VERIFICATION_FAILURES

38 LPG_VERIFICATION_WARNINGS

39 LPG_VER_PIN1_MEAS Posicién medida del pin de verificacion 1

40 LPG_VER_PIN2_MEAS Posicién medida del pin de verificacién 2

41 LPG_VER_PIN3_MEAS Posicién medida del pin de verificacién 3

42 LPG_USER_GASPRESS_VALUE

43 LPG_USER_GASTEMP_VALUE

44 LPG_VERPIN_CORRPOS_1 Posicion nominal del pin de verificacion 1

45 LPG_VERPIN_CORRPOS_2 Posicién nominal del pin de verificacién 2

46 LPG_VERPIN_CORRPOS_3 Posiciéon nominal del pin de verificacién 3

47 LPG_CORR_PPM Coeficiente de expansién del tubo

48 DEVICE_COMMAND Comando

49 LENGTH_UNIT Unidad de medicién de longitud, consultar Unida-

des admitidas

50 PRESSURE_UNIT Unidad de medicién de presién, consultar Unida-
des admitidas

51 TEMPERATURE_UNIT Unidad de medicién de temperatura, consultar
Unidades admitidas

52 SIGNAL_STRENGTH_UNIT Unidad de medicidn de fuerza de la sefial, consul-
tar Unidades admitidas
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Método de correccion

Tabla C-24: Numero de identificaciéon de varios métodos de correccién de LPG

Valor Descripcion

0 Correccion de aire

1 Un gas conocido

2 Uno o mas gases desconocidos
3 Dos gases, relacién de mezcla desconocida
4 Composicién estable

100 Método de correccién 100

101 Método de correccién 101
Tipo de gas
Tabla C-25: Numero de identificacién para varios tipos de gas
Valor Descripcion

0 Gas del usuario 0

1 Gas del usuario 1

2 Gas por defecto

3 Amoniaco

4 N-butano

5 Isobutano

6 Etileno

7 Propadieno

8 Propileno

9 Propano

10 Aire

11 Pentano

12 Isobutileno

13 Cloroetileno

14 Nitrégeno

100 Gas LPG 100

101 Gas LPG 101

102 Gas LPG 102
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Cc.9 Unidades admitidas
Cédigos de unidad
Tabla C-26: Unidades de longitud
ID Pantalla Descripcion
1010 m metro
1012 cm centimetro
1013 mm milimetro
1018 ft pies
1019 in pulgada
Tabla C-27: Unidades de velocidad de nivel
ID Pantalla Descripcion
1061 m/s metro/segundo
1063 m/h metro/hora
1067 ft/s pies/segundo
1069 in/m pulgada/minutos
1073 ft/h pies/hora
Tabla C-28: Unidades de temperatura
ID Pantalla Descripcion
1000 K Kelvin
1001 °C grados Celsius
1002 °F grados Fahrenheit
Tabla C-29: Unidades de fuerza de la sefial
ID Pantalla Descripcion
1243 mV milivoltios
Tabla C-30: Unidades de volumen
ID Pantalla Descripcion
1034 m3 metro cubico
1043 ft3 Pies ctbicos
1048 galén galén del sistema estadouni-
dense
1051 Bbl barril
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Tabla C-31: Unidades de presion

ID Pantalla Descripcion

1130 Pa Pascales

1133 kPa Kilopascales

1137 Bar Bar

1138 mBar Milibar

1140 atm Atmosferas

1141 psi Libras/pulgada cuadrada
1590 Bar G Medida de bar relativa
1597 Bar A Bar absoluto
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