Medicion de tanques Rosemount™

Configuracion del sistema

) Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

e~

Gasa|as(xxs@e|

=~ Network Connections
B This Workstation
)3, GBGLab
(] Tanks
E1Z3 Devices
LB u SYSHUB-202
B9800 HuB-101
=40 HUB-110
ATD-TKY
LT-TK1
LT-Tk2

e

-] Protocols

ROSEMOUNT

8 59005RLG - LT-TKI

Communication Antenna | Geometry | Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |

Antenna Type ;[ StlkPipe Aray Hatch

Antenna Size: |8 inch hd

Pipe Dismster:  [-01000 m

Tank Connection Length (TCL)
TCL: 0.000 m
Used TCL: 0.000 m

Hold Off Distance
Hold Off 0.000 m
Used Hold Off: 0,000 m

El

Tank ref point - Gauge

Manual de referencia
00809-0309-5100, Rev. CA
Noviembre 2020

&

EMERSON.






Medicion de tanques Rosemount™

Medicion de tanques Rosemount™

AVISO

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para conservar la sequridad personal y
la del sistema, y para lograr un funcionamiento 6ptimo del producto, asegurarse de
comprender completamente el contenido de este manual antes de instalar, usar o realizar
el mantenimiento de este producto.

Para necesidades de soporte y servicio del equipo, comunicarse con su representante local
de Emerson Process Management/Medicién de tanques Rosemount.

Version

Este manual se basa en la funcionalidad de la version 6.x de TankMaster WinSetup.

Para versiones anteriores de TankMaster, es posible que la funcionalidad descrita en este
manual no esté disponible en forma completay que la interfaz grafica del usuario (GUI)
tenga un aspecto diferente.
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Seccion 1 Introduccion

Este manual describe el procedimiento de configuracién recomendado para configurar un
sistema de medicién de tanques Rosemount™. La descripcién se basa en el uso del programa
TankMaster™ Winsetup como herramienta de configuracion.

Para cada dispositivo (medidor de nivel por radar Rosemount 59008, transmisor de temperatura
de miltiples entradas Rosemount 2240S, concentrador de tanques Rosemount 2410, etc.) hay
un manual de referencia que proporciona informacién detallada sobre cémo instalar el
dispositivo (consultar “Documentacion técnica” en la pagina 3 y la Figura 1-1 en la pagina 4). Se
describe la instalacion mecanicay el cableado, asi como el servicio y la resolucién de problemas.
Una vezinstalado el dispositivo, es necesario configurarlo. El manual de Configuracién del sistema
de medicién de tanques Rosemount lo guia a través del proceso de configuracion de un sistema de
medicion de tanques Rosemount para un funcionamiento adecuado con dispositivos de campo
y tanques.

La cartera de productos Rosemount Tank Gauging incluye un amplio rango de componentes
para crear sistemas pequenos o grandes de medicion de tanques personalizados. El sistema
incluye distintos dispositivos de campo, como medidores de nivel por radar, transmisores de
temperatura y transmisores de presién para un control completo del inventario. El conjunto de
aplicaciones del software TankMaster proporciona las herramientas necesarias para configurary
operar el sistema de medicion de tanques Rosemount.

Medicién de tanques Rosemount 1
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1.1

Informacion general del manual

El manual de Configuracion del sistema de medicién de tanques Rosemount incluye las siguientes
secciones:

Seccion 1: Introduccién
Descripcion de los distintos componentes del sistema de medicion de tanques Rosemount.
Seccion 2: Instalacion del dispositivo

Descripcion de cémo utilizar TankMaster WinSetup para instalar dispositivos en un sistema de
medicién de tanques Rosemount.

Seccion 3: Instalacion de tanques

Descripcion de cémo utilizar TankMaster WinSetup para instalar tanques y asociar dispositivos
en un sistema de medicién de tanques Rosemount.

Seccion 4: Manejo de dispositivos

Descripcion breve de las funciones basicas para cambiar la configuracién de dispositivos y de
coémo desinstalar dispositivos del espacio de trabajo de WinSetup.

Manual de referencia
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1.2

1.2.1

1.2.2

Documentacion técnica

El sistema de medicién de tanques Rosemount incluye una amplia cartera de documentacion
para el usuario. Para obtener una lista completa, consultar la pagina web de
Emerson Automation Solutions para los productos del sistema de medicion de tanques

Rosemount y de medicion de nivel Rosemount.

Manuales de referencia

m Manual de configuracién del sistema de medicién de tanques Rosemount (00809-0300-5100)
m Manual de referencia del concentrador de sistemas Rosemount 2460 (00809-0100-2460)

m Manual de referencia del concentrador de tanques Rosemount 2410 (00809-0100-2410)

m Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 5900S (00809-0100-5900)

m Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901)

m Suplemento del manual de la prueba de evaluacién del Rosemount 5900 (00809-0200-5900)
m Manual de referencia del transmisor de temperatura Rosemount 2240S (00809-0100-2240)
m Manual de referencia de la pantalla Rosemount 2230 (00809-0100-2230)

m Manual de referencia del Rosemount serie 5300 (00809-0100-4530)

m Manual de referencia del Rosemount serie 5408 (00809-0300-4408)

m Manual de referencia para la instalacion del software Rosemount TankMaster
(00809-0400-5110)

m Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinView (00809-0300-5110)
m Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinOpi (00809-0200-5110)
m Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinSetup (00809-0100-5110)

m Manual de referencia del sistema de medicion de tanques inalambrico Rosemount
(00809-0100-5200)

= Manual de referencia de la monitorizacion del techo flotante Rosemount TankMaster
(00809-0500-5100)

Hojas de datos de productos

m Hoja de datos del sistema de medicion de tanques Rosemount (00813-0100-5100)

m Hoja de datos del producto del concentrador de sistemas Rosemount 2460
(00813-0100-2460)

m Hoja de datos del producto del Rosemount 2410 (00813-0100-2410)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 5900S (00813-0100-5900)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 5900C (00813-0100-5901)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 2240S (00813-0100-2240)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 2230 (00813-0100-2230)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 5300 (00813-0100-4530)
m Hoja de datos del producto del Rosemount 5408 (00813-0100-4408)
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1.2.3 Estructura de documentos

Figura 1-1. Estructura de la documentacion del sistema y del usuario

Rosemount 2460

Medicién de tanques Rosemount
Manual de configuracién del sistema
(documento ndimero 00809-0300-5100)

m Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinSetup
(documento niimero 00809-0100-5110)

m Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinOpi
(documento nimero 00809-0200-5110)

® Manual de instalacion del software Rosemount TankMaster
(documento niimero 00809-0400-5110)

Manual de referencia del concentrador de sistemas

(documento nimero 00809-0100-2460)

Manual de referencia del Rosemount 2410
(documento ntimero 00809-0100-2410)

Manual de referencia del Rosemount 59005
(documento niimero 00809-0100-5900)
Manual de referencia del Rosemount 5900C
(documento niimero 00809-0100-5901)

Manual de referencia del Rosemount 22405
(documento nimero 00809-0100-2240)

Manual de referencia del Rosemount 2230
(documento niimero 00809-0100-2230)
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Seccion 2 Instalacion del dispositivo

2.1
2.1.1

2.1.2

Medicién de tanques Rosemount

Esta seccion describe cémo instalary configurar un sistema de medicién de tanques Rosemount
utilizando el programa de configuracién Rosemount TankMaster WinSetup.

Informacion general de configuracion del sistema

Preparaciones

Antes de instalar un sistema de medicién de tanques Rosemount debe asegurarse de que esté
disponible la siguiente informacion:

" Un plano de todos los dispositivos y tanques de campo.

" Los ID de unidad de cada dispositivo (un ID de unidad es un identificador Ginico que se le
asigna a cada dispositivo en la fabrica).

" Direcciones Modbus de dispositivos de nivel y dispositivos de tanque auxiliares (ATD).
Los dispositivos se envian con direccién por defecto que se pueden cambiar durante la
configuracion del sistema. Las direcciones Modbus se configuran en la base de datos
del concentrador de sistemas Rosemount 2460, asi como en la base de datos del
concentrador de tanques Rosemount 2410, como se describe a continuacion.

" Parametros de la geometria del tanque y distancias de referencia, como la altura de
referencia del tanque (R) y la distancia entre el nivel cero (placa de referencia) y el fondo
del tanque.

" Tipo de antena para los distintos medidores de nivel.

Procedimiento de instalacion

La instalacion y configuracion de un sistema de medicion de tanques Rosemount incluye los
siguientes pasos que se describen brevemente a continuaciony en la Figura 2-1 en la pagina 8:

1. Configuracion del protocolo de comunicacion

Especificar parametros del protocolo de comunicacion:

" El protocolo maestro Modbus gestiona la comunicacion entre una estaciéon de trabajo
de TankMaster y los dispositivos de campo, como el concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y el concentrador de tanques Rosemount 2410.

" El protocolo esclavo gestiona la comunicacion con una computadora host.
" Es posible supervisar la comunicacion con TankMaster si se registran distintos codigos
de funcion y tipos de error.

2. Preferencias

Especificar unidades de medicion, prefijos de etiquetas para tanques y dispositivos, parametros
de inventario y parametros que se muestran al visualizar los datos del tanque.
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3. Instalacion y configuracién del concentrador de sistemas Rosemount 2460

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 debe instalarse y configurarse antes de instalar
otros dispositivos, como un concentrador de tanques Rosemount 2410 y un medidor de nivel
por radar Rosemount 5900S.

Para instalar un concentrador de sistemas Rosemount 2460:

" Asignar una direccién de comunicacién Modbus

" Para cada puerto de comunicacion, configurar el protocolo y los parametros de
comunicacion adecuados

" Configurar la base de datos del tanque con la informacion acerca de los dispositivos
conectados al fieldbus

4, Instalacion y configuracion del concentrador de tanques Rosemount 2410

El concentrador de tanques Rosemount 2410 debe instalarse después del concentrador de
sistemas Rosemount 2460 antes de los otros dispositivos de campo. En caso de que no se utilice
ningun concentrador de sistemas, el concentrador de tanques puede conectarse directamente
a una estacion de trabajo TankMaster. La instalacién de un concentrador de tanques
Rosemount 2410 incluye los siguientes pasos principales:

" Especificar una etiqueta de dispositivo

" Asignar una direccién de comunicacion Modbus

" Configurar la base de datos del tanque para asignar los dispositivos a los tanques
" Configurar la pantalla local opcional

5. Instalacion y configuracion de dispositivos de campo

En un sistema de medicion de tanques Rosemount, los dispositivos de campo, como los
medidores de nivel y los transmisores de temperatura, se instalan en TankMaster Winsetup
como parte del procedimiento de instalacién del Rosemount 2410. Los dispositivos se
configuran en una etapa posterior, en la ventana Properties (Propiedades) de cada uno.

Lainstalacion y la configuracién de dispositivos incluyen los siguientes pasos:

Paso Descripcion
Comunicacion Especificar el protocolo y la direccién.
Configuracién Especificar los parametros de la geometria del tanque, los parametros
especificos del dispositivo, las posiciones del elemento de
temperatura y otros parametros segtn el tipo de dispositivo.

6 Manual de referencia
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6. Instalacion y configuracién de tanques

La instalacion de los tanques incluye los siguientes pasos:

Paso Descripcion

Escoger el tipo de tanque Seleccionar una de las opciones disponibles, como tanque de techo
fijo, techo flotante, esférico de LPG, horizontal de LPG u otro tipo de
tanque adecuado.

Especificar una etiqueta de Especificar el nombre que se va a utilizar como identificador en la

tanque ventana Workspace (Espacio de trabajo) y en otras ventanas de
TankMaster.

Seleccionar dispositivos Asociar dispositivos al tanque.

Configuracion Especificar las sefales de or(ijgen disponibles para Farémetros, como
nivel de agua libre, presion del vapory presion del liquido.

Entrada de valores Especificar un rango de valores aprobado para el nivel, el volumen

vacio y el nivel de agua libre. En caso de que no haya ningtin
instrumento de origen disponible, es posible especificar los valores
manuales que se van a utilizar.

7. Calibracion

Una vez instalado y configurado el medidor de nivel por radar Rosemount 5900, puede ser
necesario ajustar el parametro de Calibration Distance (Distancia de calibracién) para
garantizar que el nivel medido y el nivel real del producto coincidan. El ajuste debe ser realizado
durante el comisionamiento final.

Medicién de tanques Rosemount 7
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Figura 2-1. Procedimiento de instalacion del sistema de medicién de tanques Rosemount
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1. Configuracion de comunicacion
Consultar “Configuracion del protocolo de
comunicaciéon” en la pagina 10.

2. Preferencias.
Consultar “Preferencias” en la pagina 20.

3. Instalacién y configuracion del
concentrador de sistemas Rosemount 2460.
Consultar “Instalacion de un concentrador de
sistemas Rosemount 2460” en la pagina 31.

4. Instalacion y configuracion del
concentrador de tanques Rosemount 2410.
Consultar “Instalacion de un concentrador de
tanques Rosemount 2410” en la pagina 32.

v

5. Instalacion y configuracién de dispositivos.
Consultar, por ejemplo “Instalacion del
medidor de nivel por radar Rosemount 5900”
en la pagina 46 y “Instalacién de dispositivos
de tanque auxiliares” en la pagina 75.

v

6. Instalacion y configuracion de tanques.
Consultar “Instalaciéon de un tanque” en la

pagina 115.

7. Calibracién.

Consultar “Calibracion del medidor de
nivel” en la pagina 137.

Manual de referencia
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2.1.3 Uso del asistente de instalacién de dispositivos

El asistente de instalacion de dispositivos lo guiara paso por paso durante el procedimiento de
instalacion. Es posible iniciar el asistente de diferentes maneras:

r : 1. Seleccionar la carpeta Devices
[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup

— : (Dispositivos).
File View Service Tools Help
8 or h & o7 2. Hacer clic con el bot6n derecho del mouse
y escoger Install New (Instalar nuevo) en
= B2 Network Connections el ment emergente o, en el mend Service
£ & This Workstation | Expand Al (Servicio) > Devices (Dispositivos),
{1 Tanks Collapse All escoger Install New (Instalar nuevo).
=
-] Protocols Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files..

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Como alternativa, se puede usar el

[ 3 Rosemount TankMaster / WinSetup =L Siguiente método:
| View Service Tools Help
| @ o ? 1. Seleccionar el servidor donde esta

instalado el sistema.

Install Mew... Y Tark...
Logon... Device... \ 2. En el mend File (Archivo) > Install New

Lemel (Instalar nuevo), escoger Device

Esit W (Dispositivo).

E% Metwork Connections

=M This Workstation

For Help, press F1

Consultar los capitulos 2.6 a 2.11 para obtener informacién detallada acerca de cémo instalar
diferentes dispositivos.
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2.2 Configuracion del protocolo de comunicacion

Es posible conectar la estacion de trabajo de TankMaster con dispositivos de campo y
computadoras host mediante el uso de protocolos maestros y esclavos. El protocolo maestro
Modbus esta disponible como protocolo predeterminado cuando se instala el software
TankMaster de Rosemount en una estacion de trabajo de TankMaster. También se pueden
obtener protocolos opcionales, como el protocolo Modbus esclavo para la comunicacion con
sistemas host. Contactar con Emerson Automation Solutions/Rosemount Tank Gauging para
obtener mas informacion.

Un protocolo Modbus ofrece hasta ocho canales. Los protocolos Enraf y HART admiten 16
canales. Para cada canal se puede especificar el puerto de comunicacién de PC (USB/COM) al
que se va a conectar, asi como los pardmetros de comunicacion estandar, como la velocidad de
transmisién en baudios, la paridad y el nGmero de bits de parada.

Figura 2-2. Comunicacion con varios dispositivos de medicion de tanques Rosemount

1)

PROTOCOLO ESCLAVO Gateway inaldmbrico
(PLC, SCADA, DCS) 1420 de Emerson
OPC, Modbus RTU
A computadora host
Rosemount TankMaster
Computadora
HART TCP host
Ethernet
Modbus TCP Modbus RTU
Rosemount 2460 Ethernet RS232/R5485
wodwsco | | PROTOCOLO
Ethernet
Modbus RTU
TRL2/RS232/RS485
Modbus RTU (((( o
TRL2/RS485 Adaptador inaldmbrico
THUM 775 de Emerson
Rosemount 2410 Rosemount 2240S
Rosemount 59005
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2.2.1 Configuracion del canal del protocolo maestro

Esta seccion describe cdmo configurar el canal del protocolo maestro Modbus para la
comunicacion con un médem FBM 2180. El procedimiento se aplica también a otros protocolos
y modems, pero pueden ser necesarios otros ajustes de pardmetros.

Para configurar un canal de protocolo:
1. Abrir la carpeta Protocols (Protocolos) en la ventana Workspace (Espacio de trabajo).

2. Seleccionar el icono que corresponda al protocolo particular que se va a configurar (en
este ejemplo se muestra el protocolo maestro Modbus).

Rosemount TankMaster WinSetup E\@

File View Service Tools Help

8 ow i = %

=B Network Connections
EI This Workstation

[:I Tanks

[:I Devices

IE!E Protocols

T Expand All

¥~ EnrafGPUMaster 1.0

¥ 10TMaster 1.0 Disable

¥ HartMaster 1.0

Properties

------- W ModbusSlave 1.0
-2 GBG

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o
escoger Protocols|Properties (Protocolos/propiedades) en el ment Service
(Servicio).

A1 ModbusMaster Protocol Properties @

Frotocaol Channels

<7 MbMaster.1
7 MbMaster.2
7 MbMaster.3
7 MbMaster.4
7 MbMaster.5

7 MbMaster.6 Cloze

7 MbMaster.7

7 MbMaster.8 Help

4, En la ventana Protocol Properties (Propiedades de protocolo), se enumeran los canales de
protocolo disponibles. Para cada canal, el icono correspondiente indica si el canal esta
habilitado o inhabilitado.

5. Seleccionar el canal deseado.

6. Hacer clic en el boton Properties (Propiedades) para configurar el canal del protocolo.

Medicién de tanques Rosemount 11
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] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *

C jcati
emmunieaten l Folla ] ] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *
[ Enable Channel Fie Log

Channel Type [ Enable Channel

" Modbus
Channel Type
Modbus RTU Modbus TCH " Modbus RTU (Serial) (¥ Modbus TCP (Ethemet)
Port: |COM‘I (Communications Port) j
Modbus RTU Modbus TCP
Red. P°ﬂ1|None j 2
|CC'I--'I‘I (Communications Port J |P Address: 10.65.208.13
Advanced...
— [None =] ¥ Red. 2460 IP Address: |10.69.208.14

Reply Timeout: '7 The default Modbus RTU tin Port: 502

eply Timeout: {1000 ™ & chosen (1000 ms).
Betries: 3 il
Description: | Reply Timeout: (5000 ms

Betries: 3 -
™ Communication disabled in backup mode ZI
Description: |
™ Communication disabled in backup mode
0K | Cancel | appy | Heb |
7. Seleccionar la pestaiia Communication (Comunicacién). Permite configurar los

parametros que controlan la comunicacién entre los dispositivos de campo y la

estacién de trabajo TankMaster.

a. ParaModbus RTU, hacer clic en el boton Advanced (Opciones avanzadas) en caso de
que se necesite configurar los pardmetros de comunicacién:

Puerto

Velocidad de transmision en baudios

Bits de parada
Paridad
Médem

Protocolo de enlace

Tiempo de espera de respuesta
Reintentos
Descripcion

El puerto COM al que la unidad Rosemount 2180 va a
estar conectada.

4800
1
Ninguna

Escoger FBM 2180 para el m6dem de fieldbus
Rosemount 2180

FBM 2180: Ninguno

FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485: RTS/CTS

RS232: Ninguno

1000 ms

10

Texto que describe el canal configurado.

Nota

Si se interrumpe la comunicacién y el protocolo de enlace incluye DSR, no se enviaran consultas
desde el servidor de protocolo de TankMaster. Esto puede generar un tiempo de espera de consulta.

b. ParaModbus TCP, especificar la direccion IP del Rosemount 2460 al que esta conectado
el servidor TankMaster. En el caso de los concentradores de sistemas redundantes, se
puede utilizar una direccion IP distinta para el servidor de reserva. Consultar el Manual
de referencia del concentrador de sistemas Rosemount 2460 para obtener mas
informacién sobre como configurar los concentradores de sistemas redundantes.

Manual de referencia
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11.
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La pestana File Log (Registro de archivo), permite especificar el tipo de informacion que
se va aregistrary guardar en el disco (consultar también “Configuracion del archivo de
registro” en la pagina 18).

Es posible usar la casilla de verificacion Comm. disabled in backup mode
(Comunicacion deshabilitada en modo de reserva) en sistemas con servidores de
tanque redundantes. Si se activa la casilla de verificacién, ModbusMaster no enviara
consultas si el servidor de tanques local estd en modo de reserva.

Activar la casilla de verificacion Enable Channel (Habilitar canal) para activar el canal
del protocolo.

==

Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration

Communication l File Log ]

| Enable Channel

Port: |COM‘I (Communications Port) j Modem: FEM 2180 A

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion actual y cerrar la
ventana de configuracion.

El icono del canal maestro de Modbus (en este ejemplo, canal n.° 1) aparece en el
espacio de trabajo de WinSetup:

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
- - ModbusMaster 1.0

T EnrafGPUMaster 1.0
S I0TMaster 1.0
------- - ModbusSlave 1.0

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1
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Configuracion del canal del protocolo esclavo

Un protocolo esclavo permite recopilar datos de la estacion de trabajo de TankMastery
guardarlos en una computadora host.

Nota
Se debe instalar una llave de hardware para utilizar un servidor de protocolo esclavo. La
comunicacion del host debe estar habilitada.

Configuracion de comunicacion Modbus

Para configurar el canal del protocolo esclavo Modbus, se debe realizar lo siguiente:

1. Abrir la carpeta Protocols (Protocolos) en la ventana Workspace (Espacio de trabajo).
2. Seleccionar el icono del protocolo esclavo Modbus.
21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
T ModbusMaster 1.0
T EnrafGPUMaster 1.0
H 10TMaster 1.0

[ g ModbusSlave 1.0 Disable
Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o
escoger Protocols (Protocolos) > Properties (Propiedades) en el ment Service
(Servicio).

[ 21 ModbusSlave Protocol Properties &J‘
Frotocaol Channels
< MbSlave.1
7 MbSlave.2
&7 MbSlave.3
&7 MbSlave.4
s7 MbSlave.5
(g\{ MbSlave.b Cloze
&7 MbSlave.7
&7 MbSlave.8 Help

4, En la ventana Protocol Properties (Propiedades de protocolo), se enumeran los canales de

protocolo habilitados y deshabilitados.

5. Seleccionar el canal deseado.
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6. Hacer clic en el boton Properties (Propiedades) para configurar el canal del protocolo.
Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @
Communication | File Log] Tank Mapping
| Enable Channel
Port: |comz v | Modem: RS-485 -
Baud rate: |EEDD j Handshaking: | None
Stop bits: |1 j Address: 1 jl
Parity: | Even j Advanced...
Description: |Rosem0unt TankMaster channel for Modbus slave.
Cancel | Apply | Help
7. Seleccionar la pestaiia Communication (Comunicacion).
8. Activar la casilla de verificacion Enable Channel (Habilitar canal) para activar el canal
del protocolo.
9. Asegurarse de establecer los siguientes pardmetros de comunicacién:
Puerto Escoger el puerto COM al que va a estar conectada la computadora host.
Velocidad de Escoger un ajuste que coincida con el ajuste del host.
transmision en
baudios
Bits de parada Escoger un ajuste que coincida con el ajuste del host.
Paridad Escoger un ajuste que coincida con el ajuste del host.
Médem Escoger lainterfaz adecuada. Seleccionar FBM 2180 si se va a usar un

Protocolo de
enlace

Direccion

Descripcion

modem de fieldbus Rosemount 2180.

FBM 2180: Ninguno
FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR

RS485, RS232: Consultar las especificaciones del software de comunicacion
que se utiliza en el sistema host.

Establecer la direccion Modbus que va a usar la computadora host para
identificar la estacion de trabajo de TankMaster.

Texto que describe el canal configurado.

Nota

Si el protocolo de enlace incluye DSR, no se enviara ninguna consulta desde el servidor de
protocolo de TankMaster si se interrumpe la comunicacion. Esto puede generar un tiempo de

espera de consulta.

10. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion actual y cerrar la
ventana de configuracion.
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Configuracion avanzada

Para configurar tiempos de retraso y tiempos de espera, se deben seguir estos pasos:

1. En la ventana Slave Protocol Channel Configuration (Configuracién del canal del protocolo
esclavo), seleccionar la pestafia Communication (Comunicacion) y hacer clic en el boton
Advanced (Opciones avanzadas):

Advanced Communication @
Queryto Response Delay: [100 ms
Query Interval: [0 me
Read Query Timeout:  [400  ms
Wrte Response Timeout: [400  ms
Maximum Response Time: [800 ms
Backup mode: |[N0ne} j
ok | Canca | Hep |
2. Los siguientes valores predeterminados se utilizan para el protocolo esclavo Modbus
TRL2:
Retraso de consulta a respuesta 10 ms
Intervalo de consulta 100 ms
Tiempo de espera de lectura de 400 ms
consulta
Tiempo de espera de escriturade 400 ms
respuesta
Tiempo de respuesta maximo 800 ms
Modo de reserva Ninguno
3. Escoger una de las siguientes tres opciones para Backup Mode (Modo de reserva):
] Ninguno
" Write Commands Rejected (Comandos de escritura rechazados) significa que TankMaster
no acepta comandos de escritura del sistema host para registros de la base de datos del
dispositivo.
" En modo Silent (Silencioso), el protocolo esclavo Modbus no enviara respuestas a

solicitudes que genere la computadora host mientras el servidor local del tanque esté
en modo de reserva.
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Configuracion de asignacion de tanques

El protocolo esclavo permite enviar datos desde un sistema Rosemount de medicion de tanques
hasta una computadora host. En la ventana Tank Mapping (Asignacién de tanques), se puede
especificar de qué tanques se desea recolectar datos para el sistema host:

1. En la ventana Slave Protocol Channel Configuration (Configuracién del canal del protocolo
esclavo), seleccionar la pestafia Tank Mapping (Asignacion de tanques):

21 Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @

Communication ] File Log Tank Mapping

Available Tanks: Mapped Tanks:
= This Workstation/Local Servi Pos | Tank Name Server -
] = TK-2 TEA Local Server

1]
1
] 2
3

4
|
B

7

8

9

in

=
4 L 3 ’ *
0K | Cancel | apy | Heb |

2. En la lista de tanques que aparece en el panel Available Tanks (Tanques disponibles),
seleccionar los tanques a los que se va a conectar el host.

3. Hacer clicen el botén |®] para trasladar los tanques seleccionados a la lista de Mapped
Tanks (Tanques correlacionados).
Asegurarse de que los tanques aparezcan en el orden requerido por el sistema host.
Cuando el host envia una consulta, TankMaster responde enviando datos de los tanques
en el orden en el que estos aparecen en la columna Mapped Tanks (Tanques
correlacionados). Es posible cambiar facilmente la posicion de los tanques

correlacionados usando los botones (& y (& .

4, Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion actual y cerrar la
ventana.

Medicién de tanques Rosemount 17
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2.2.3 Configuracion del archivo de registro

Consultar el Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinSetup (00809-0100-5110)
para obtener mas informacién sobre cémo almacenar un registro de comunicacion en el disco.

2.2.4 Cambio de la configuracion actual del canal del protocolo

Es posible cambiar en cualquier momento la configuracion del canal. Seguir estos pasos:

1. En el espacio de trabajo de WinSetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos) y la
subcarpeta del protocolo con los canales habilitados.

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

-] Devices
Ea Protocols
ET ModbusMaster 1.0
R4 Find Devices...
4 EnrafGPUMaster 1.0
" 10TMaster 1.0 View Log...

....... = ModbusSlave 1.0 Statistics...

State...

Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Seleccionar el icono del canal.

3. Hacer clic con el botén derecho del mouse y escoger Properties (Propiedades) o, en el
menu Service (Servicio), escoger Channels (Canales) > Properties (Propiedades).

4, Escoger la pestafia adecuaday cambiar los ajustes del protocolo como se describe en las
secciones anteriores.
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2.2.5 Configuracion del servidor de protocolo

Es posible especificar qué servidores de protocolo se conectaran al iniciar TankMaster WinSetup.

Para cambiar la configuracién actual, se debe realizar lo siguiente:

1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar la carpeta Protocols (Protocolos).
2. Hacer clic con el botén derecho del mouse y escoger Configure (Configurar).
[ 31 Configure Protocol Servers Lé]‘
Server Mame Connect
DataHighwaySlave O
AsciiSlave O
Ascil T Slave O
™ Show all protocals
I Usze the settings as default for all netwark nodes
QK Cancel Help
3. En la columna Connect (Conectar), activar la casilla de verificacion de cada protocolo

que se va a conectar automaticamente cuando se inicie WinSetup.

Es posible deshabilitar un servidor de protocolo en cualquier momento mediante el comando
Disable (Deshabilitar):

1. En el espacio de trabajo de Winsetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos).

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse en el icono del servidor de protocolo
deseado y escoger Disable (Deshabilitar).
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2.3 Preferencias
2.3.1 Unidades de medicion

Especificar unidades para célculos de inventario y variables medidas, como nivel y temperatura.
Para cambiar las unidades de medicidn, se debe realizar lo siguiente:

1. Seleccionar el servidor deseado (p. €j., “This Workstation” [Esta estacion de trabajo]) en
el espacio de trabajo de WinSetup.
2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y escoger Setup (Configuracion) o, en el
menu Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuracion).
3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestana Units
(Unidades).
Server Preferences @

Ambient Air Temperature ] Inventory] Miscellaneous ]

Syztem Unitz

Level/Jllage:  |m - Wolume: m3 -

Temp: deg C - Dengity: kofm3 -

Pressure: har G - wieight: tanirm) -

0K | Cancel | apy | Heb |

4, Escoger las unidades de medicién deseadas para nivel/volumen vacio, temperatura,
presion, volumen, densidad y peso.

5. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual y cerrar la ventana.

Nota

Asegurarse de especificar las unidades de medicién deseadas antes de instalar tanques y
dispositivos nuevos.

Tener en cuenta que estos ajustes solo afectan la instalacion de tanques nuevos. Los tanques
que ya estan instalados en el espacio de trabajo de WinSetup no se veran afectados. Para cambiar
las unidades de medicidn de un tanque existente, se debe realizar lo siguiente:

1. Desinstalar el tanque.

2. Cambiar las unidades de medicion en la ventana Server Preferences/Units (Preferencias del
servidor/unidades) (o en el programa TankMaster WinOpi, escoger la opcion de mend
Setup [Configuracién] > System [Sistema] y cambiar las unidades en la ventana System
Setup [Configuracion del sistema]).

3. Instalar el tanque nuevamente.
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2.3.2 Temperatura del aire del ambiente

Para cambiar las preferencias de temperatura del aire del ambiente, se debe realizar lo siguiente:

1.

Medicién de tanques Rosemount

Seleccionar el servidor deseado (p. €j., “This Workstation” [Esta estacion de trabajo]) en
el espacio de trabajo de WinSetup.

Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y escoger Setup (Configuracién) o, en el
menu Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuracion).

En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestafia Ambient
Air Temperature (Temperatura del aire del ambiente).

Server Preferences Iﬁ

Units

l Inventory | Miscellaneous
Ambient Air Temp Source
" Manual 238 T

Device: Source: Sensor

@+ Auto |ATD-59 J |Temperature J 3 j‘

Walue Range

Mirirnurn:  |-100.0 T b airnurn; | 300.0 T

QK | Cancel Help

Escoger Auto (Automatico) cuando hay un sensor de temperatura disponible que se
puede usar para medir la temperatura del aire del ambiente. De lo contrario, seleccionar
la opcion Manual y escribir un valor para la temperatura del aire del ambiente.

= Dispositivo. Hacer clic en el botén || y seleccionar el dispositivo con el cual estd
conectado el sensor de temperatura.

m Fuente de temperatura del aire del ambiente. Seleccionar la fuente de
temperatura asociada con el dispositivo seleccionado. En los sistemas de medicion
de tanques Rosemount, el transmisor de temperatura asociado debe ser configurado
en la base de datos del tanque del concentrador de tanques Rosemount 2410
(consultar “Instalacién de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la
pagina 32 para obtener mas informacion).

= Sensor. Escoger un sensor especifico que se va a utilizar para la temperatura del aire
del ambiente.

= Rango de valores. Cuando la temperatura del aire del ambiente se introduce
manualmente, se define el rango de valores minimo a maximo.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual y cerrar la ventana.
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2.3.3 Inventario

Los calculos de gravedad local y densidad del aire del ambiente se utilizan para mediciones de
densidad automaticas. Para cambiar los ajustes del inventario, se debe realizar lo siguiente:

1. Seleccionar el servidor deseado (p. €j., “This Workstation” [Esta estacion de trabajo]) en
el espacio de trabajo de WinSetup.

2. Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y escoger Setup (Configuracién) o, en el
menu Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuracion).

3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaia
Inventory (Inventario).

Server Preferences Lth

Units | Ambient Air Temperature  Inventory Miscellaneous]

Local Gravity Calculation

Walue: Latitude:

9,8067 - 2 45,10
Elevation:
" Calculated
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
P —_| Walue Fange
o ka/m3 - Minirriurn:
0.00 kg/m3
" Manual 1.21
Baze Density: Mainmum:
(¢ Calculated  |1.21 kg/m3 10,00 kg/m3

0K | Cancel | oy | Hep

4, Gravedad local.

La gravedad local se utiliza para célculos de densidad y peso cuando hay un transmisor
de presién opcional instalado.

m Seleccionar Manual si se desea utilizar un valor especifico para la gravedad local.

m Escoger Calculated (Calculada) si se desea que la gravedad local sea calculada por
TankMaster. En este caso, se necesitara introducir la latitud y la elevacién del sitio.

5. Densidad del aire del ambiente.

La densidad del aire del ambiente se usa para calcular la densidad observaday el peso
en el aire (WIA).

m Seleccionar Manual si se desea utilizar un valor especifico de densidad del aire del
ambiente.

= Escoger Calculated (Calculada) si se desea que la densidad del aire del ambiente sea
calculada por TankMaster. El valor calculado se basa en la Base Density (Densidad de
referencia) y en la temperatura del aire del ambiente.

Consultar el Manual de referencia de TankMaster WinOpi (documento nimero 303028EN)
para obtener mas informacion sobre los calculos y parametros de inventario.

6. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar los ajustes actuales y cerrar la
ventana.
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2.3.4 Varios

Para cambiar parametros, como el tipo de tabla de capacidad del tanque o la temperatura de
referencia, se debe realizar lo siguiente:

1.

Medicién de tanques Rosemount

Seleccionar el servidor deseado (p. €j., “This Workstation” [Esta estacion de trabajo]) en
el espacio de trabajo de WinSetup.

Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y escoger Setup (Configuracién) o, en el
menu Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuracion).

En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaia
Miscellaneous (Varios).

Server Preferences @

Units AmbientAirTemperature] Inventory

TCT

Type: Raw - Max points: 1000

Digital Alarms

Max na of Alams: 100

Feference Temperature

Bef Temp: 15.0 ‘C

oK | Cancel | | Help |

Escoger el tipo de tabla de capacidad del tanque (TCT) para utilizar como ajuste
predeterminado al instalar nuevos tanques. El tipo de TCT predeterminada se
seleccionara automaticamente cuando se creen tablas de aforo para nuevos tanques.
Sin embargo, el tipo de TCT se puede cambiar cuando se especifica una tabla de aforo
en la ventana Tank Capacity Setup (Configuraciéon de capacidad del tanque),
independientemente de los ajustes de la ventana Server Preferences (Preferencias del
servidor).

Es posible escoger un tipo de TCT entre bruto, internacional y norte.

Consultar el Manual de referencia de TankMaster WinOpi (documento ndmero 303028EN)
para obtener mas informacion.

Especificar la cantidad méaxima de alarmas digitales que se van a utilizar.

Especificar la temperatura de referencia que se va a utilizar para los calculos de
inventario. Normalmente, se utiliza el valor estandar de 15 °C.

Hacer clic en el botén OK (Aceptar) para guardar los ajustes actuales y cerrar la
ventana.
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2.3.5 Establecimiento de los prefijos de las etiquetas de
identificacion

TankMaster WinSetup permite especificar prefijos predeterminados para las etiquetas de
identificaciéon que apareceran automaticamente al instalar tanques y dispositivos nuevos. Se
debe tener en cuenta que la etiqueta del tanque debe comenzar con una letra. Es posible omitir
estos prefijos si se desea usar otros.

Para especificar los prefijos de las etiquetas de identificacién, se debe realizar lo siguiente:

1. En el mend Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).

Preferences @

-mail Configuration | Setup Tank View | Tanks Visibility |

Tank: Tk-
Level Device: [TRL/ZRTG, [/ 7-

Fex RTG)

Temperature Device: (DAL TT-

o FCU-
2410 Tark Hub: HUE-

Wirelezs [775, GWD]: Wi

oK | Cancel | | Help |

2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestana Tag Prefixes (Prefijos de
etiquetas).
3. Escribir los prefijos que se van a utilizar para los nombres de los tanques y dispositivos y

hacer clic en el boton OK (Aceptar).

Es posible cambiar los prefijos en una etapa posterior, en cualquier momento. Se debera
tener en cuenta que esto no afectara los nombres de los tanques y dispositivos
existentes.
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2.3.6 Configuracion de correo electrénico

TankMaster WinSetup permite configurar un cliente de correo electrénico para las notificaciones

e informes de alarma.

Para configurar un cliente de correo electrénico, se debe realizar lo siguiente:

1. En el mend Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).

Preferences

.Tag Prefixes

Buitt-in E-mail Client General Configuration

==

| Setup Tank View | Tanks Visibility |

SMTP Server: |

Sender Address: |

[ Use Authentication

SMTF Port:

Authentication Corfiguration

— ¢
[ -

Channel Security Configuration

[ Use Channel Security

oK | Cancel | | Help |

2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestana E-mail Configuration
(Configuracion de correo electrénico).

3. Ingresar la siguiente informacion:

SMTP Server (Servidor SMTP)

Sender Address (Direccion del
remitente)

SMTP Port (Puerto SMTP)

Authentication Configuration
(Configuraciéon dela
autenticacion)

Channel Security Configuration
(Configuracion de la seguridad
del canal)

Subject (Asunto)

Medicién de tanques Rosemount

Especificar un servidor SMTP para los mensajes salientes. Debe ponerse
en contacto con su administrador de LAN o con su proveedor de
servicios de Internet (ISP) para obtener mas detalles.

La cuenta de correo electrénico que enviara correos electrénicos desde
la estacion de trabajo actual debe estar ubicada en el servidor SMTP
especificado.

Opcional. Debe ponerse en contacto con su administrador de LAN o ISP
para obtener mas detalles.

Seleccionar esta opcién e introducir un nombre de Login (Usuario) y una
Password (Contrasefia) si se requiere autenticacion en el servidor de
correo.

Debe ponerse en contacto con su administrador de LAN o ISP para
obtener mas detalles.

Seleccionar esta opcion si el cliente de correo electrénico requiere el
uso de la sequridad del canal.

Debe ponerse en contacto con su administrador de LAN o ISP para
obtener mas detalles.

Introducir un titulo para una notificacién de alarma por correo
electrénico. Este asunto solo se utiliza para notificacién de alarmay es
opcional. Este asunto no se utilizara para otros correos electrénicos
enviados desde el cliente de correo electrénico incorporado.
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2.3.7

26

Diseno de visualizacién del tanque

La pestafa Setup Tank View (Configurar visualizacién del tanque) se utiliza para especificar las
variables que se presentan en la ventana Tank View (Visualizacién del tanque); consultar el manual
de Rosemount TankMaster Winsetup para obtener mas informacion.

TankMaster WinSetup permite crear un nuevo disefio de visualizacion del tanque y guardarlo en
un disco o cargarlo en un disefio de tabla existente desde un disco.

Para crear un disefo de visualizacién del tanque, se debe realizar lo siguiente:

1. En el mend Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).
2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestafa Setup Tank View
(Configurar visualizacién del tanque).
Preferences @

'Tag Prefixes ] E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |

LCurrent Tank View Table Lapout:

|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..

Available Parameters: Selected Parameters:

Felay 3 ~

Felay 4

Temp 1

Temp 10

Temp 11

Temp12

Temp13 Move All >
Temp 14
Temp 15
Temp 16
Temp 2

Temp 3

Temp 4

Temp 5

Temp B

Temp 7

Parameters Group: | all 4

m

ke

—

oK | Cancel | Apply | Help |

3. Hacer clic en el botdn Load Table (Cargar tabla) si se desea editar un diseio de tabla
existente.
4, En el panel Available Parameters (Parametros disponibles), en el lado izquierdo de la

ventana Preferences/Setup Tank View (Preferencias/configurar visualizacién del tanque),
seleccionar el parametro que se presentara en la ventana Tank View (Visualizacién del
tanque) (consultar el manual de Rosemount TankMaster Winsetup para obtener mas
informacion).

5. Hacer clic en el boton Move (Mover) para moverlo al panel Selected Parameters
(Parametros seleccionados), en el lado derecho de la ventana Preferences/Setup Tank View
(Preferencias/configurar visualizacién del tanque).

6. Repetir los pasos 4 a 5 para cada parametro que se desea incluir.
El boton Move All (Mover todo) permite mover todas las variables de una vez al cuadro
de lista Selected Parameters (Pardmetros seleccionados).

7. Asegurarse de que todos los parametros que apareceran en la ventana Tank View
(Visualizacion del tanque) estén incluidos en el cuadro de lista Selected Parameters
(Pardmetros seleccionados) como se muestra a continuacion:

Manual de referencia



Manual de referencia Instalacion del dispositivo
00809-0309-5100, Rev. CA Noviembre 2020

Preferences @

' Tag Prefixes | E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |

LCurrent Tank View Table Lapout:

|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..

Available Parameters: Selected Parameters:
Temp12 ~ Level

Temp13 Level Rate
Temp 14 Avg Temp
Temp 15 il
Temp 16
Temp 2
Temp 3 Move All >
Temp 4
Temp 5
Temp B
Temp 7
Temp 8
Temp 9
Ullage << Remove Al
ap Temp

Lig Press
ap Press

m

Ik

—

Parameters Group: | all 4

8. Hacer clic en el boton Save As (Guardar como) si se desea guardar la tabla de
visualizacion del tanque actual para usar en el futuro.

9. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual de visualizacién del
tanquey cerrar la ventana.

Nota

Al hacer clic en el boton Apply (Aplicar) o en el bot6n OK (Aceptar), la configuracion del
parametro se guarda en el disefio de tabla que se usa actualmente en la ventana Tank View
(Visualizacion del tanque).

Para ver los parametros especificos de un tanque, hacer clic con el botén derecho del mouse y
escoger la opcion Open Tank View (Abrir visualizacion del tanque):

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN X
File View Service Tools Help
8 o ¢4 = o2
E% Metwork Connections
E| This Workstation Expand Al
-4 Tanks
. =3 ANl Tanks Uninstall
Rename
= . .
k=2 Open Tank View..  ————— 9 || = This Workstation/TK-1 - Tank View =x =R
[ Fixed Roof ;
[#-[Z] Floating Ro Ealbaies Parameter Mamne Walue Units
-[[7] Devices Tank Entry Lewvel
-] Protocols . Level Rate 0.00 mth
Hybrid Tank Setup Ao T 232 C
Tank Capacity Pl 0120 -
Tank Volume Calculation Yap Press 0.255 barlG
Properties Lig Press 1.233 bar
" L LogicalView | B Physical View
For Help, press F1 U
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2.3.8 Visibilidad del tanque

La pestafia Tanks Visibility (Visibilidad de tanques) permite configurar tanques en un servidor
remoto, a fin de hacerlos visibles en el cliente WinOpi actual.

Para especificar que los tanques sean visibles en el cliente WinOpi actual:

1. En el mend Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias) y luego la pestana
Tanks Visibility (Visibilidad de tanques):

Preferences @

‘Tag Preﬁxes] E-mail Conﬁguration] Setup Tank View Tanks Visibility |
Habilitar
———————1— [+ Enable Tank “isibility function i

Servidor de tanques

Select tank server: |AI| Servers j

Select tanks to be vizgible on thiz work station:

[ SEGOTON-01729.TKA
[ SEGOTO1-01729.TK-2
[ SEGOTO1-01723.TK-3
[ SEGOTO1-01723.TK-5
[ SEGOTOT-01729.TKx

Tanques nuevos:

.. ‘wihen a new tank is installed from this workstation, automatically make it:
visibles/ocultos

(® Vizsible on this workstation

("~ Hidden on this workstation

oK | Cancel | Apply | Help |

2. Activar la casilla de verificacion Enable Tank Visibility function (Habilitar funcién de
visibilidad del tanque).

3. En la lista desplegable Select tank server (Seleccionar servidor de tanques), seleccionar el
servidor remoto en el que se instalan los tanques.

4, En el panel Select tanks to be visible on this workstation (Seleccionar tanques para
que sean visibles en esta estacion de trabajo), marcar los tanques que se desea hacer
visibles en la estacién de trabajo actual. En la configuracién predeterminada, todos los
tanques son visibles.

5. Escoger la opcion Visible on this workstation (Visibles en esta estacion de trabajo)
para hacer que los tanques seleccionados estén visibles en la estacion de trabajo actual.

6. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion actual y cerrar la
ventana Preferences (Preferencias).
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Figura 2-3. Visibilidad de tanques habilitada para todos los tanques

= =07 Tag Prefies ] Setup Tank View Tal
=5 Tarks
- a &l Tanks [v Enable Tank isibilty function
Ll TR Select tank server [ a1 Saryvers
TE-2
Tk-3 Select tanks to be vizible on this v
L5 1R
TE-5 X SEGOTO1-01729.TKA
@ Thox [ SEGOTO-01729.TK-2

[ Fred Fioat [ SEGOTM-01729.TK-3

B sphere L5 X SEGOTM-01729.TKS

& Rhere (X SEGOTON-01723.TKX
Floating Roof

E=
T
+

+ [:l Devices

Figura 2-4. Un tanque deshabilitado de la visibilidad (TK-X)

- 307 Tag Prefixes ] Setup Tank View Tar
S Tanks
+ a all Tanks ¥ Enable Tank Visibility function
+ TK'l Select tank server [ 4l Sarvers
£ ez
Tk Select tanks to be vizible on this w
o ] SEGOTOT-01723.TK-1
¥ D Fixed Roof B¢ SEGOTO-0M729.TK-2
[:I Sphere LPG @] SEGOTOT-MY29.TE-Z
[:l Floating Roof ] SEGOTOI-M729.TES
+ oating oo [0 SEGOTON-01723TK:%
+ [:l Devices
+1-[_7] Prokocols
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Instalacion de dispositivos de campo: informacion
general

El software Rosemount TankMaster es compatible con muchos dispositivos de campo, por
ejemplo:

Concentrador de sistemas Rosemount 2460

Concentrador de tanques Rosemount 2410

Medidor de nivel por radar Rosemount 5900

Transmisor de temperatura de mdltiples entradas Rosemount 22405
Pantalla grafica de campo Rosemount 2230

Transmisor para medicion de nivel por radar Rosemount 5408

Radar por onda guiada Rosemount 5300

Transmisor de presion Rosemount 3051/3051S

Transmisor de temperatura Rosemount 644

Configuracion

Una instalacién de TankMaster incluye la configuracion del sistema de medicién de tanques
Rosemount para la comunicacion con la estacion de trabajo de TankMaster y dispositivos de
campo, y la configuracion de parametros especificos del dispositivo.

La configuracién de los medidores de nivel por radar incluye lo siguiente:

asignacion a un tanque especifico
parametros de comunicacion
parametros especificos del dispositivo
geometria del tanque

parametros del entorno del tanque

La configuracion de los dispositivos de tanque auxiliares (ATD) incluye lo siguiente:

direccién de comunicacién
asignacion de variables de medicién a dispositivos de origen

transmisor de temperatura de mdltiples entradas Rosemount 2240S u otro transmisor
de temperatura compatible

elementos de temperatura
sensor de nivel de agua
pantalla grafica de campo Rosemount 2230

otros dispositivos de campo compatibles
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2.5 Instalacion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460

A continuacion se describe brevemente como instalar y configurar un concentrador de
sistemas Rosemount 2460 en un sistema de medicion de tanques Rosemount. Consultar el
Manual de referencia del concentrador de sistemas Rosemount 2460

(documento nimero 00809-0100-2460) para obtener mas informacién sobre como
configurar el Rosemount 2460.

Para configurar un Rosemount 2460:

Medicién de tanques Rosemount

Asegurarse de que el programa Rosemount TankMaster WinSetup esté funcionando.

Habilitar y configurar un canal de protocolo para establecer la comunicacion con el
puerto adecuado en PC TankMaster.

Iniciar el asistente de instalacién en TankMaster WinSetup:
Hacer clic con el botén derecho del mouse en la carpeta Devices (Dispositivos).
Seleccionar la opcion Install New (Instalar nuevo).

Select Device [l

Device Type:
| 2460 System Hub

2460 System Hub Tag:

SvSHUE-

[ Install Dffline

Cancel | Help |

Seleccionar el tipo de dispositivo 2460 System Hub (Concentrador de sistemas 2460).

Especificar una etiqueta de nombre en el campo de entrada 2460 System Hub Tag
(Etiqueta del concentrador de sistemas 2460). Esta etiqueta se utilizara como
identificador del Rosemount 2460 en diferentes ventanas y cuadros de didlogo.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar con el asistente de instalacion.
Verificar la comunicacién con la computadora host/PC TankMaster.

Comprobar que el hosty los puertos de campo estén configurados adecuadamente. Los
puertos host se utilizan para la comunicacion con las estaciones de trabajo de
TankMaster u otros sistemas host. Los puertos de campo se utilizan para la
comunicacion con el concentrador de tanques Rosemount 2410, el medidor de nivel
por radar Rosemount 5900S y otros dispositivos de campo.

Configurar la base de datos del tanque. Asegurarse de que las direcciones de Modbus
de los dispositivos conectados estén configuradas apropiadamente. Estas direcciones
deben corresponder a los ajustes de la base de datos del concentrador de tanques
Rosemount 2410.
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Instalacion de un concentrador de tanques
Rosemount 2410

El asistente de instalacion incluye la configuracién basica de un concentrador de tanques
Rosemount 2410. Si se requiere configuracién adicional de bus principal, bus secundario, salida
de relé y célculo de densidad hibrida, tal configuracién se debe realizar por separado en la
ventana 2410 Tank Hub Properties (Propiedades del concentrador de tanques 2410); consultar el
Manual de referencia del concentrador de tanques Rosemount 2410 (00809-0100-2410).

Asistente de instalacion

Es muy importante que la base de datos del tanque del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 esté correctamente configurada antes de configurar el concentrador de
tanques Rosemount 2410. Esto asegura que el concentrador de sistemas sea capaz de
recolectar datos de los diferentes dispositivos de campo. Consultar “Instalacién de un
concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la pdgina 31 para obtener mas informacion
sobre cémo configurar el 2460.

Sequir estos pasos para iniciar el asistente de instalacién en TankMaster WinSetup:

1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices
(Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks

& 0 I
Collapse All
-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo)
0, en el menu Service (Servicio), escoger la opcion Devices (Dispositivos) > Install
New (Instalar nuevo).
Aparecera la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo).
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Tipo de dispositivo

1. De la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger la opcién 2410 Tank
Hub (Concentrador de tanques 2410).

73 Select Device x
Device Type:
|2410 Tank Hub

2410 Tag:

[HuEA

I Install Offline

Cancel | Help |
2. Escribir un nombre en el campo de entrada 2410 HUB Tag

(Etiqueta del concentrador 2410).
Esta etiqueta se utilizara como identificador del Rosemount 2410 Tank Hub en
diferentes ventanas y cuadros de didlogo.

3. Hacer clic en el boton Next (Siguiente).
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Configuracion de la comunicacion

1. Especificar si TankMaster se comunica directamente con el concentrador de tanques
Rosemount 2410 o a través de un concentrador de sistemas Rosemount 2460.

(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l

Communication

. LCommunication
" Directly Channel: Modbushd aster. 1 h

" Wia FCU

" Wia 2460 :l

(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l

Modbus Address|

Communication

Change Address LCommunication

Channel: Modbustd aster. 2

2460 Tag: SYSHUEB-201 -

Directly

Modbus Address: i jl Unit [D: 30630

Change Address on Device. .. | Werify Communication

< Back | Mext = | Cancel | Help |

2. Si el concentrador de tanques esta conectado a un concentrador de sistemas,
seleccionar el concentrador de sistemas adecuado en la lista desplegable 2460 Tag
(Etiqueta del 2460).

3. Si el concentrador de tanques se conecta directamente a un PC TankMastery no a
través de un concentrador de sistemas, especificar el canal del protocolo de
comunicacion que estd asociado al puerto de comunicacion de la estacion de trabajo
TankMaster. Comprobar qué canales estan habilitados:

a. Enelespacio de trabajo de WinSetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos)
Hacer clic con el botén derecho del mouse en el icono del protocolo ModbusMaster;
c. Escogerlaopcion Properties (Propiedades).

Para comprobar qué puerto de comunicacion estd asociado con un canal determinado:

a. Hacer clic con el botén derecho del mouse en el icono del canal;

Abrir la pestana Communication (Comunicacién) y comprobar qué puerto de
comunicacion esta seleccionado.

Consultar el capitulo “Configuracion del canal del protocolo maestro” en la pagina 11
para obtener mas informacion acerca de cdmo configurar los protocolos de comunicacién.

Manual de referencia



Manual de referencia
00809-0309-5100, Rev. CA

Instalacion del dispositivo
Noviembre 2020

Para verificar la comunicacion con el concentrador de tanques, escribir la direccion
Modbus actual y hacer clic en el botén Verify Communication (Verificar
comunicacion). El ID de la unidad aparecer3 si se introdujo la direccién Modbus
correcta (el concentrador de tanques se envia con la siguiente direccion Modbus
predeterminada: 247).

En caso de que se desee cambiar la direccion Modbus actual, o de que no se conozca la
direccion, hacer clic en el botén Change Address on Device (Cambiar direccion en el
dispositivo).

Nota

En el caso de que haya varios concentradores de tanques Rosemount 2410 conectados que
utilicen la misma direccién por defecto (247), se deberdn cambiar las direcciones para poder
usar el comando Verify (Verificar). Consultar Cémo cambiar la direccion Modbus del
Rosemount 2410 para obtener mas informacion.

Como cambiar la direccion Modbus del Rosemount 2410

d.

Medicién de tanques Rosemount

En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicacién del concentrador de
tanques 2410), hacer clic en el boton Change Address on Device... (Cambiar direccion
en el dispositivo...) para abrir la ventana Change Address (Cambiar direccion):

[8 Change Address L&J

Unit [D: 1
Set Modbus Address: o

QK | Cancel | Help |

Introducir el Unit ID (ID de la unidad) y la nueva direccién Modbus

Cuando se cambia la direccion del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como
identificador tnico del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una
etiqueta colocada en el dispositivo.

Sugerencia: Si no hay otro dispositivo conectado que use la misma direccion que el
dispositivo actual, es posible buscar el ID de la unidad escribiendo la direccién actual en
el campo Address (Direccion) de la ventana 2470 Tank Hub Communication
(Comunicacion del concentrador de tanques 2410) y haciendo clic en el botén Verify
Communication (Verificar comunicacion).

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para confirmar los ajustes de la direccién y cerrar la
ventana Change Address (Cambiar direccion).

En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicacién del concentrador de
tanques 2410), hacer clic en el boton Verify Communication (Verificar
comunicacién) para comprobar si se establece la comunicacién entre la estacién de
trabajo de TankMastery el concentrador de tanques 2410. El Unit ID (ID de la unidad)
aparecera cuando TankMaster encuentre el concentrador de tanques.

En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicacién del concentrador de
tanques 2410), hacer clic en el botén Next (Siguiente) para continuar el procedimiento
de instalacion del concentrador de tanques.
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Configuracion de la base de datos del tanque

Cada tanque esta representado por una posicion en la base de datos del tanque

Rosemount 2410. Cada dispositivo conectado al Rosemount 2410 es asignado a una posicién
de tanque. Para cada posicion de tanque, se asigna un nombre como identificador del tanque
particular. La base de datos del tanque asigna dispositivos de campo a diferentes tanques y los
identifica cada vez que recibe una solicitud de datos de medicién del concentrador de sistemas
Rosemount 2460.

1.

En la columna Device Type (Tipo de dispositivo), se enumeran todos los dispositivos
que se comunican con el tankbus. Asegurarse de que todos los dispositivos conectados
al tankbus aparezcan en la lista Device Type (Tipo de dispositivo) para verificar que la
comunicacion sea adecuada.

En la columna Tank Position (Posicién de tanque), seleccionar el nimero adecuado de
la lista desplegable de la base de datos del tanque para asignar cada dispositivo a un
tanque. El siguiente ejemploilustra dos casos diferentes; un solo tanque conectado a un
concentrador de tanques Rosemount 2410, y otro caso con tres'!) tanques conectados
aun concentrador de tanques. Tener en cuenta que las posiciones de los tanques que se
asignan a los dispositivos estan habilitadas para la edicién. Puede cambiar el nombre
del tanque y la direccion Modbus en la parte derecha de la ventana Tank Hub Tank
Database (Base de datos del tanque del concentrador de tanques).

=1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-2 L&J
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Hame Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B400FLG 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240MTT E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | 2240MTT 42878 ez 3 3 TE-3 3 103
4 | 5400 FLG 8528 ez 2 4
5 | B400FLG 94238 ez 3 5
6 | 2240 MTT 17178 ez 6
7 | MoDevice Mo 2 ==
8 | NoDevice Mo =1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 L&J
9 | MoDevice Mo
10 | Mo Device Mo
11 | Mo Device Mo 2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
12 | Mo Device Mo Device Type | Device ID Device Ta_n_k Ta_r_lk Tank Hame Level ATD
13 HoDeie o comesiod | Postion | | Posion Modbss | Mot
LY Mo Dz D 1 [5300RLG 51236 Yes _ 1 1 [Tk 1 101
15 (Rl M3 2 | 2240MTT 1337 Yes 2
L5 s Dzt o 3 | 2230GFD 1829 Yes | _ 3
4 [ Mo Device Mo Mot Configured 4
5 | MoDevice Mo Mot Configured L
b | MoDevice Mo Mot Configured b
7 | Mo Device Mo Mot Configured 7
8 | MoDevice Mo Mot Configured 8
L 9 | MoDevice Mo Mot Configured 9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with m_ax_‘l 1] characters.
13 NoDevie No  NoConigued Jronare!iotedniddise
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
3. Escribir los nombres deseados en el campo Tank Name (Nombre del tanque). Estos

nombres de tanques también se deben usar en una etapa posterior, durante la
instalacién de los tanques asociados con el concentrador de tanques 2410 actual;
consultar “Instalacion de un tanque” en la pagina 115.

(1)  Paraasignar mds de un tanque, se requiere la versién para tanques mdltiples del concentrador de tanques Rosemount 2410. Consultar la hoja
de datos del sistema de medicién de tanques Rosemount (documento niimero 00813-0100-5100) para obtener mds informacién.
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Para cada tanque, especificar una direccién Modbus en la columna Level Modbus
Address (Direccién Modbus de nivel) para asociar con el medidor de nivel. Esta debe
ser la misma direccion Modbus configurada en la base de datos de tanques del
concentrador de sistemas Rosemount 2460. La direccion Modbus de nivel se utiliza
para identificar los medidores de nivel al distribuir solicitudes de datos de medicion de
la unidad de comunicacién del concentrador de sistemas.

Los distintos dispositivos que no se utilizan para la medicion de nivel en un tanque estan
representados por un Gnico dispositivo ATD en el sistema de medicion de tanques
Rosemount.

En la posicion de tanque 1, el sistema de medicién de tanques Rosemount usa la
direccién Modbus del mismo concentrador de tanques Rosemount 2410 como la
direccion Modbus del ATD. En el ejemplo anterior, el concentrador de tanques tiene la
direccién Modbus 101. Esta direccién también se utiliza automaticamente como la
direccion Modbus del ATD.

Para las posiciones de tanque 2 a 10, se deben especificar las direcciones Modbus en la
columna ATD Modbus Address (Direccion Modbus del ATD) que se van a asociar con
los diferentes dispositivos ATD. Las direcciones Modbus del ATD deben ser las mismas
que se configuraron en la base de datos del tanque del concentrador de sistemas
Rosemount 2460.

Si el campo ATD Modbus address (Direccion Modbus del ATD) esta vacio, no hay
dispositivos ATD asignados a esa posicion de tanque particular.

Consultar “Instalacién de un concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la

pagina 31y el Manual de referencia del concentrador de sistemas Rosemount 2460
(documento nimero 00809-0100-2460) para obtener mas informacion sobre cémo se
relacionan las bases de datos de los tanques del Rosemount 2460 y del

Rosemount 2410.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalacion.
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Configuracion de la etiqueta del dispositivo
Las Level Tags (Etiquetas de nivel) y las ATD Tags (Etiquetas de ATD) se configuran
automaticamente en funcion de los nombres de los tanques en la ventana 2410 Tank Hub Tank
Database (Base de datos de tanques del concentrador de tanques 2410) y de los prefijos de
etiquetas configurados en la ventana Preferences/Tag Prefix (Preferencias/Prefijos de etiqueta);
consultar “Establecimiento de los prefijos de las etiquetas de identificacion” en la pagina 24. Sin
embargo, es posible editar la etiqueta de nivel y la etiqueta de ATD.
21 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-2 @
Device Tags:
Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag
1 TE- LT-TKA ATD-TKA
2 TE-2 LT-TK-2 ATD-TK-2
3 TK-3 LT-TK-3 ATD-TK-3
4
5 31 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 &J
[
¥
8 Device Tags:
9 Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
10 Level Tag ATD Tag
1 TE- LT-TKA ATD-TKA
The Level and ALl 2
3
4
Refresh ) [
[
¥
]
9
10
The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.
Fiefrezh Device Tags
< Back Cancel Help
1. Verificar que la TankMaster Level Tag (Etiqueta de nivel de TankMaster) sea la
correcta, o escribir una nueva.
2. Verificar que la TankMaster ATD Tag (Etiqueta de ATD de TankMaster) sea la
correcta, o escribir una nueva.
Si el campo ATD tag (Etiqueta de ATD) esta vacio e deshabilitado, no hay dispositivos
ATD asociados con esa posicién de tanque.
3. Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalacién.
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Configuracion de la pantalla local

Escoger los parametros que se van a mostrar en el panel de la pantalla integrada en el
concentrador de tanques Rosemount 2410. La pantalla alterna entre los elementos
seleccionados a una velocidad determinada por el parametro Display Toggle Time (Tiempo de

alternancia de la pantalla).

1. En el panel Units for Display (Unidades en pantalla), escoger las unidades de medicién
deseadas en las listas desplegables. Estas unidades de medicién seran usadas porla
pantalla local del concentrador 2410 cuando presente las diferentes variables de

tanques.
f51 2410 Tank Hub Local Display - HUB-1 =5
Units For Display
Lewvel: m - Level Rate: méh Temperature: DegC -
Preszzure: bar G - Drenzity: ka/m3 Wolume: m3 -
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
V¥ TkA v Level v “apor Temperature ™ Temperature 8 ™ Reference Density
v TE-2 ™ Ullage Iv Liquid Temperature ™ Temperature 9 ™ Yolume
V¥ TE-3 ™ Level Rate ™ Tark Temperature ™ Temperature 10 ™ User Defined 1
[ Tk-4 ™ Signal Strength ™ Temperature 1 ™ Temperature 11 ™ User Defined 2
[~ TKS [~ Pl ™ Temperature 2 ™ Temperature 12 ™ User Defined 3
[~ TEE ™ “apor Pressure ™ Temperature 3 ™ Temperature 13 ™ User Defined 4
[~ TE7 ™ Middle Pressure [T Temperature 4 ™ Temperature 14 ™ User Defined 5
[~ Tk-8 ™ Liquid Pressure ™ Temperature 5 ™ Temperature 15 [~ N
[~ Tk [~ Air Pressure ™ Temperature 6 ™ Temperature 16 [~ N
[~ Tk-10 [~ Air Temperature ™ Temperature 7 [ Observed Density [ NAA
Dizplay Toggle Time: |2 Seconds
Individual Tank Configuration... ‘
< Back Next > Cancel Help
2. En el panel Display Tanks (Tanques en pantalla), activar las casillas de verificacién de los

tanques que se desea presentar en la pantalla integrada del Rosemount 2410.

3. En el panel Display Tank Parameters (Parametros de tanque en pantalla), activar las casillas
de verificacién apropiadas para escoger los parametros de tanque que se desea
visualizar. Consultar la Tabla 2-1 que aparece a continuacién para obtener mas

informacion acerca de los parametros disponibles:

Medicién de tanques Rosemount
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Tabla 2-1. Se pueden presentar diferentes parametros del tanque en la pantalla local

Variable Descripcion
Nivel El nivel actual del producto del tanque que se muestra.
Distancia La distancia (volumen vacio) se mide desde el punto de referencia del

tanque hasta la superficie del producto.

indice de nivel

La velocidad a la cual la superficie del producto se desplaza cuando se
vacia o se llena el tanque.

Fuerza de la sefal

La fuerza de la sefial de medicion del medidor de nivel por radar.

Nivel de agua libre

Nivel de la superficie del agua en el fondo del tanque. Disponible cuando
se instala un sensor de nivel de agua en el tanque.

Presion del vapor

Presion del vapor del tanque.

Presién del liquido

Presion del liquido del producto.

Presion del aire

Presion del aire del ambiente.

Temperatura del aire

Temperatura del aire del ambiente.

Temperatura del vapor

Temperatura del vapor del tanque.

Temperatura del producto

Temperatura promedio del producto.

Temperatura del tanque

Temperatura promedio del producto y el vapor del tanque.

Temperatura 1, 2 ...

Valor de temperatura medido por el elemento 1, 2, etc.

Densidad observada

La densidad real del producto a la temperatura actual de este.

Densidad de referencia

Densidad a temperatura de referencia (se usa para calculos de
inventario).

Volumen

Volumen total observado.

Definidas por el usuario, de
1a5

Variables para configuracién avanzada.

Introducir el Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la pantalla). La

informacion en la pantalla local alterna entre los elementos seleccionados a una
velocidad determinada por el valor Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la

pantalla).

El concentrador de tanques puede ser configurado para mostrar diferentes parametros

para cada tanque en el Bus de Tanques. En la ventana 2470 Tank Hub Local Display
(Pantalla local del concentrador de tanques 2410) hacer clic en el botén Individual Tank
Configuration (Configuracion individual del tanque):
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Individual Tank Configuration &J
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
 TEA [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
(" TK-2 [ Ullage [v [ Temperature 9 [ Flow Rate
( TE-3 [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume
(" TE-4 [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
(" TES [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
(" [Tank Pos B] [ Wapor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5
(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
(" [Tank Poz 10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ ObservedDensity | Delta Level
QK | Cancel | Help |

Medicién de tanques Rosemount

El panel Display Tanks (Tanques en pantalla) tiene una lista de todas las posiciones de los
tanques en la base de datos de tanques. Las posiciones del tanque entre paréntesis, por
ejemplo (Tank Pos 6 [Pos. de tanque 6]), no estan configuradas en la base de datos del
tanque del Rosemount 2410.

Seleccionar la posicién del tanque deseaday escoger los parametros que se mostraran
en la pantalla. Repetir este procedimiento para cada posicién del tanque.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y volver a la pantalla
2410 Tank Hub (Concentrador de tanques 2410).

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalacion.
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Resumen de la configuracion

En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410), se muestra
informacion sobre todos los dispositivos incluidos en la base de datos del tanque
Rosemount 2410.

1.

Verificar que todas las direcciones Modbus, las etiquetas de nivel y las etiquetas de ATD
que se visualizan en la ventana 2470 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de
tanques 2410) sean correctas.

En caso de que se deseen realizar cambios, hacer clic en el botén Back (Atras) hasta que
aparezca la ventana de configuracién apropiada.

£51 2410 Tank Hub Summary - HUB-1 =5

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-1
Unit 1D: 30630
Communication: ia System Hub SYSHUB-201
Modbus Address: m
Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster, ATD

Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus
Address Address

TKA LT-TK-T 1 ATDTEA 10

W0 |~ | || e || M| =

-
=

Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster.

< Back Cancel | Help |

Al activar la casilla de verificacion Install Level and AUX devices... (Instalar
dispositivos de nivel y AUX...) los dispositivos de campo conectados al concentrador
de tanques se instalaran automaticamente en el espacio de trabajo de TankMaster,
como se muestra en la Figura 2-5 en la pagina 43. La casilla de verificacién se activa de
manera predeterminada y esta es la configuracion recomendada.

Los dispositivos deben configurarse por medio de la ventana Properties (Propiedades).
Consultar, por ejemplo “Instalacion del medidor de nivel por radar Rosemount 5900
en la pagina 46 y “Instalacién de dispositivos de tanque auxiliares” en la pagina 75.

El uso de la casilla de verificacion Install Level and AUX devices... (Instalar
dispositivos de nivel y AUX...) facilitard el procedimiento de instalacién. Sin embargo,
los dispositivos de campo (medidor de nivel y ATD) se pueden instalar en una etapa
posterior mediante el uso del asistente de instalacion de dispositivos para cada uno de
ellos; consultar “Uso del asistente de instalacién de dispositivos” en la pagina 9.

Hacer clic en el bot6n Finish (Finalizar) para confirmar la instalacion. Los dispositivos

instalados apareceran en la ventana Workspace (Espacio de trabajo), como se muestra en
la Figura 2-5 en la pagina 43.
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Figura 2-5. Los dispositivos aparecen en la ventana del espacio de trabajo de WinSetup.
{3 2410 Tank Hub Summary - HUB-1 51 Rosemount TankMaster / WinSetup =NICH X
File View Service Tools Help
Pleaze confirm: & o i Iﬂ g ?

2410 Tag: HUE-1
Unit 1D: 30630
Communication: ia System Hub SYSHUB-201

Modbus Address: m

ATD
Modbus
Address

m

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
5@
Ea Devices
- =-EJ sYsHUB-201
G0 Hug1
&g LT-TK-1

[:l Protocols T

-
=

Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster.

l

Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster
Position Level Tag Modbus ATD Tag
Address
1 TEA LT-TkA 1 ATD-TEA
2
3
4
5
]
7
8
9

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

[

< Back

Cancel Help

Configuracion avanzada

El asistente de instalacion no incluye todas las opciones de configuracién disponibles para el
concentrador de tanques Rosemount 2410. Es posible realizar una configuracién mas avanzada
a través de la ventana 2410 Tank Hub Configuration (Configuracién del concentrador de

tanques 2410):

" Pardmetros de comunicacién host para el bus principal

" Pardmetros de comunicacion y emulacién host para el bus secundario
" Relés virtuales

" Célculo de densidad hibrida

Consultar el Manual de referencia del concentradores de tanques Rosemount 2410
(00809-0100-2410) para obtener mas informacion sobre coémo configurar un concentrador de
tanques Rosemount 2410.

Medicién de tanques Rosemount
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de tanques

3 Select Device

Device Type:
2610 Tank Hub s

g r)ﬁ\
T

Resumen de la instalacién y configuracién del concentrador

2410 Tank Hub Communication - HUB-1

© ViaFty

@
© Wagig o0l SYSHUB201 =

Modbus pddess: [0 | Uri

ModbusHaster.2

D [30630

<Back Next> Cancel Help

3 | 236D 1829

N
N
N
N
N
N

10N
N
N
N
N
N
No

{5 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 =)
2410 Tank
Device Type | Device ID ATD
Wodbu
Adtos
RE L 5% 01
2 2u0m11 137

ok Next > Cancel Hebp

{5 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 =)
Device Tags:
Tank Positon | Tank Name | TankMaster | TankMastor
Level Tg | ATD Tag
1 T Rars ATDTK
2
3
0
5
G
7
8
B
10
The Leveland AL tag name wil b e s name o te device i Terkbste
Refiesh Devioe Tags
<Back Help.

Seleccionar el tipo de dispositivo
concentrador de tanques Rosemount 2410.

Configuracién de comunicacion

Escoger lamanera en que el Rosemount 2410
se conecta a la estacién de trabajo
TankMaster.

Asignar direccién y seleccionar el canal de
comunicacion.

Configuracion de la base de datos del tanque.
Asignar dispositivos a posiciones de tanque.
Especificar el nombre del tanque.

Asignar la direccion Modbus para dispositivos
de nivel y ATD.

Introducir etiquetas de nivel y etiquetas de
ATD
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T =) Configuracion de la pantalla local.
e T — Escoger las unidades de medicion deseadas
L = B N s (R C S —a—i para los diferentes pardmetros del tanque.

@ o o 7 Vo Tomtse T Torpotast I ke Seleccionar tanques y parametros.

v TK2 I Ullage: IV Liquid Temperature I Temperature 3 I Volume

v TK3 I Level Rate. I™ Tank Temperature I Temperature 10 I User Defined 1

I TR4 I Signal Strength I Temperature 1 I Temperature 11 I™ User Defined 2 . . .

F s o ey S Shatonh e Configurar el tiempo de alternancia de la
I~ TKE I Vapor Pressure. I Temperature 3 I Temperature 13 I™ User Defined 4

F i F e Dimmn  Diesmn  pUsoaaE pantalla.

I~ Tke I Liquid Pressure. I Temperature 5 I Temperature 15 I Noa

I~ Tk8 I Air Pressure I™ Temperature 6 I Temperature 16 I Noa

TR0 I Air Temperature I™ Temperature 7 I ObservedDensiy [ N/&

Incivicsal Tank Configuation.

<fack Next> Cancel Hebp

R = Verificar la configuracién.

Please confim:

Decidir si los dispositivos de campo se deben
instalar automaticamente en el espacio de

trabajo de TankMaster o no.

Tank | Tank Name | TankMaster| Level | TankMaster ATD

Position Level Tag | Modbus | ATD Tag | Modbus
1T LTk 1 ATDTKA 0
2
3
4
5
3
7
8
f]
10

¥ InstalLevel and AUX devices offine in TarkMaster.

<ok Cancel oo
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Instalacion del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900

A continuacion se describe como configurar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900
utilizando el software de configuracion TankMaster WinSetup. Se aplica tanto al

Rosemount 5900S como al Rosemount 5900C. Las imagenes de los siguientes ejemplos
mostraran el Rosemount 5900S en la mayoria de los casos, pero la funcionalidad es la misma
para el Rosemount 5900C si no se indica lo contrario.

En general, el medidor de nivel por radar Rosemount 5900 se instala en TankMaster WinSetup
como parte del procedimiento de instalacién del concentrador de tanques Rosemount 2410. En
un paso posterior, el Rosemount 5900 se configura en la ventana 5900 RLG Properties
(Propiedades de RLG 5900). Consultar “Configuracion a través de la ventana Properties
(Propiedades)” en la pagina 47. La ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900) incluye
pestafias para la configuracion basica y avanzada.

Al conectar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900 a un concentrador de tanques
Rosemount 2410 en un sistema de medicion de tanques Rosemount existente, el medidor de
nivel debe asignarse al tanque apropiado en la base de datos del concentrador de tanques. La
configuracién se realiza a través de la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900).
Para obtener mas informacion, consultar “Agregar un tanque” en la pagina 128.

Un dispositivo Rosemount 5900 se instala de una manera practica con la opcién integrada que
se incluye como parte del procedimiento de instalacion del concentrador de tanques
Rosemount 2410.

El Rosemount 5900 se puede instalar y configurar con el asistente de instalacion WinSetup
(consultar “Instalacion de un dispositivo Rosemount 5900 con el asistente de instalacion” en la
pagina 54). Este método Unicamente debe utilizarse en casos especiales, por ejemplo, cuando el
dispositivo 5900 esta conectado al tankbus en una etapa posteriory no esta disponible al
instalar el concentrador de tanques Rosemount 2410.

En la configuracion basica del medidor de nivel por radar Rosemount 5900, se incluyen los
siguientes pasos:

" Parametros de comunicacién
" Tipo de antena
" Geometria del tanque

La configuracién de un Rosemount 5900 también puede incluir lo siguiente:

" Andlisis del tanque
m Manejo de tanque vacio

Debido a las propiedades del producto, a la forma del tanque o a otras circunstancias,
posiblemente sea necesario realizar otra configuracion ademas de la configuracién bésica. Los
objetos perturbantes y las condiciones turbulentas en el tanque pueden requerir la toma de
medidas avanzadas. Las opciones de configuracién avanzada incluyen las siguientes:

" Entorno del tanque

" Forma del tanque

" Seguimiento del eco de superficie
" Ajustes de filtros

Consultar “Configuracién avanzada” en la pagina 58 para obtener mas informacion acerca de las
opciones de configuracion avanzada.
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2.7.1 Configuracion a través de la ventana Properties
(Propiedades)

El procedimiento de configuracién basica de un medidor de nivel por radar Rosemount 5900 es
sencillo y facil de realizar. Todas las opciones de configuracién estan disponibles en la ventana
Rosemount 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG de Rosemount 5900). Para una configuracién
basica del Rosemount 5900, seguir estos pasos:

1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta
Devices (Dispositivos) y seleccionar el icono del medidor de nivel por radar
Rosemount 59008.

[:] Tanks
Ea Devices
Ef—] SYSHUB-201
=46 HUB-1
: ATD-TK-1
[ ﬁ Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

| Properties |

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o
bien, en el mend Service (Servicio), seleccionar la opcion Devices[Properties
(Dispositivos/propiedades).

Respuesta: aparece la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900).

Las pestafias Communication (Comunicacién), Antenna (Antena) y Geometry (Geometria)
abarcan la configuracion basica del Rosemount 5900.
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Este campo muestra a qué concentrador de tanques Este campo muestra la posicion del tanque en la
est4 conectado el medidor de nivel por radar base de datos del concentrador de tanques

(23 59005 RLG - LT-TK-1 [l

Communication | Antenna] Geometry] Tank Shape

Environment | Advanced Configuration .

Communication

Connected to 2410 HUB: |HUB-1 04 position 1

Communication Channel: |M0dbusM aster.2

Modbus Address: 4

Unit 1D: 133
Application Yersion: 1.Co
Baot Yersion: 1.43

LChange...

&

Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.

Cancel | Apply | Help |

Seleccionar la pestafia Communication (Comunicacién). Se debe tener en cuenta que un
icono de indicador rojo significa que es necesario configurar el dispositivo.

Verificar los ajustes de comunicacion. El campo Connected to HUB (Conectado a
concentrador) indica con qué posicion del tanque estd asociado el Rosemount 5900 en
la base de datos del tanque Rosemount 2410. Por lo general, la versién de tanque
individual del Rosemount 2410 se utiliza para medidores de nivel Rosemount 5900S. En
este caso, el campo Position in 2410 HUB (Posicién en concentrador 2410) seraiguala 1,
ya que solamente hay una posicién de tanque que se utiliza en la base de datos del
concentrador de tanques.

En caso de que la versién de tanques multiples del concentrador Rosemount 2410 se
utilice para conectar varios tanques, es posible asignar el medidor de nivel a otro
tanque a través de la ventana 2470 Tank Hub Properties/Tank Database (Propiedades del
concentrador de tanques 2410/base de datos del tanque):

En el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el botéon derecho del mouse en el
icono del Rosemount 2410.

Seleccionar la opcién Properties (Propiedades), y abrir la pestafia Tank Database (Base de
datos del tanque).

Seleccionar la posicién del tanque deseada.

Consultar “Configuracion de la base de datos del tanque” en la pagina 36 para obtener
mas informacion sobre la configuracion de la base de datos del tanque de
Rosemount 2410.

Verificar que la direccién Modbus sea correcta. Para cambiar la direccion Modbus:

Hacer clic en el boton Change (Cambiar) para abrir la ventana 5900 RLG Communication
(Comunicacién de RLG 5900).

Hacer clic en el boton Change Address on Device (Cambiar direccién en el dispositivo)
para abrir la ventana Change Address (Cambiar direccion):
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[8 Change Address &J

Uit 1D: 51236
Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

e

¢. Introducir el Unit ID (ID de la unidad).
Cuando se cambia la direccion del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como
identificador Gnico del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en la etiqueta
principal del Rosemount 5900.

d. Establecerla direccion deseada en el campo de entrada Set Modbus Address
(Establecer direccion Modbus).

e. Hacerclicen OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana Change Address
(Cambiar direccién).

f.  Hacerclicen OK (Aceptar) para cerrar la ventana 5900 RLG Comunicacién (Comunicacién
de RLG 5900).

6. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900) / Communication
(Comunicacién), hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la direccién
Modbus en el registro de configuracion del 5900.

7. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestafa
Antenna (Antena):

(5159005 RLG - LT-TK-1 @
' Communication Antenna | Geomelryl Tank Shape | Environment| Advanced Conﬁguralion'\
Antenna Tppe ‘Hum j Tank ref point  Gayge
’m | :“1 :J).ii"f ﬁ
[et0 |
Tank Connection Length [TCL) R
[pom
Used TCL: 0.000 m E?S:uring
Hold Off Distance
Hold Off 0.000 m Zero level
Used Hold Oft: 0.000 m
Cancel | Apply | Help |
8. Seleccionar uno de los Antenna Types (Tipos de antena) predefinidos de manera que

Medicién de tanques Rosemount

coincida con la antena conectada con el medidor de nivel. Para antenas predefinidas, se
configura automaticamente una serie de parametros a fin de optimizar el rendimiento
de la medicion.

Para antenas no estandar, es posible escoger una de las antenas definidas por el usuario.
Sin embargo, se recomienda comunicarse con Emerson Automation Solutions/
Rosemount Tank Gauging para obtener asistencia antes de usar esta opcion avanzada.
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Los siguientes tipos de antena estan disponibles:
5900 con antena tipo bocina
m Bocina
5900 con antena parabdlica
" Parabdlica
5900 con matriz de antena para tubo tranquilizador
" Matriz para tubo tranquilizador, version fija
" Matriz para tubo tranquilizador, versién con tapa abatible
5900 con antena LPG
Segun la presion nominal de la brida, seleccionar una de las siguientes opciones:
" LPG/LNG 150 PSI + vélvula
" LPG/LNG 150 PSI
" LPG/LNG 300 PSI + valvula
" LPG/LNG 300 PSI
" LPG/LNG 600 PSI + valvula
. LPG/LNG 600
5900C con antena conica
Opciones disponibles:
" Conode 4inde PTFE
" Cono de 4 in de cuarzo
" Conode 6indePTFE
" Cono de 6in de cuarzo
" Cono de 8in de PTFE
" Cono de 8 in de cuarzo
5900C con antena de tubo cénico
Opciones disponibles:
" Tubo cénico de PTFE
" Tubo conico de cuarzo
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Diametro del tubo

Para antenas con matriz para tubo tranquilizador, LPG, y de tubo cénico!" se debe especificar el
diametro del tubo. El parametro de didmetro del tubo compensa la velocidad de propagacién de
microondas mas baja dentro de un tubo tranquilizador. Consultar también “Uso de la funcion
Calibrate (Calibrar)” en la pdgina 138 para obtener informacién sobre cémo calibrar el
dispositivo 5900 para instalaciones de tubo tranquilizador.

En el caso de las Mantenas de tubo cénico, es muy importante ingresar el didmetro exacto del
tubo en el WinSetup para evitar desviaciones en el factor de escala que pueden resultar en
lecturas de nivel inexactas. Para las antenas de tubo cénico suministradas de fabrica se
recomiendan los siguientes valores nominales como entrada en TankMaster WinSetup:

Diametro nominal del
Antena tubo

Tubo conicode 1in 30 mm

Tubo conicode 2 in 56 mm

Tamano de la antena

Para antenas con matriz para tubo tranquilizador, hay disponibles distintos tipos de tamafios de
antena: 5,6,8,10y 12in

Antena definida por el usuario (opciones avanzadas)

La opcion User Defined (Definida por el usuario) solo debe utilizarse para aplicaciones especiales
cuando se utilizan antenas no estandar:
a. Escogereltipo de antena adecuado:
m Propagacion libre definida por el usuario
m Tubo tranquilizador definido por el usuario
m Matriz para tubo tranquilizador definido por el usuario

b. Ingresarla Tank Connection Lenght (Longitud de conexion del tanque) en el campo
de entrada TCL.

c. Paraaplicaciones con tubo tranquilizador, escribir el didmetro interno del tubo
tranquilizador en el campo de entrada Pipe Diameter (Diametro del tubo).

d. Encaso de que haya interrupciones cerca de la boquilla, posiblemente sea necesario

ajustar el valor de Hold Off Distance (Distancia de rechazo). Al aumentar la distancia
de rechazo, se reduce el rango de medicion en la parte superior del tanque.

9. En la ventana 5900 RLG Properties/Antenna (Propiedades de RLG 5900/antena), hacer clic
en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracién.

Consultar el Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 59005
(00809-0100-5900) y el Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
(00809-0100-5901) para obtener mas informacion sobre la configuracion de la antena.

(1)  Solo Rosemount 5900C
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10. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestafa
Geometry (Geometria):
5900S RLG - LT-TK-1 [l
' Communication | Antenna Geometry | Tank Shape. Environment | Advanced Configuration |
Tark Distances
Tank ref point  Gauge p
Tank Reference Height [R]: |20.000 m G ref point - il
Feference Distance [G] : 0.000 m / +i Hald aff Q
R
Min Level Distance [C) : 0.000 m Measuring
range
Calibration Distance : 0.000 m
[~ "Show negative level as zero Zero level
Mote: R, G and C are positive az shown, Level : 5941 m
G and . can be positive or negative.
Cancel | Apply | Help
11. Introducir los siguientes parametros de geometria del tanque:
a. Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R]
Esta es la distancia desde la boquilla para medicién manual (punto de referencia del
tanque) hasta el nivel cero (placa de referencia) cerca del fondo del tanque.
b. Reference Distance (G) (Distancia de referencia [G])
Esta es la distancia desde el punto de referencia del medidor al punto de referencia del
tanque, que esta ubicado en el lado de la brida que se encuentra con la boquilla del
tanque.
El valor G es positivo si el punto de referencia del tanque esta ubicado por encima del
punto de referencia del medidor; de lo contrario, el valor G es negativo.
Punto de referencia del tanque
17
G>0 Punto de referencia del medidor
— —q
|
Al usar un dispositivo Rosemount 5900 con matriz de antena para tubo tranquilizador y tapa
abatible, el punto de referencia del tanque esta ubicado en la marca de medicién manual dentro
de la tapa. La marca de medicion manual también se utiliza como punto de referencia del
medidor para este tipo de antena, lo que significa que G=0.
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¢. Minimum Level Distance (C) (Distancia de nivel minima [C])
Esta se define como la distancia entre el nivel cero (punto de referencia de medicién) y
el nivel minimo para la superficie del producto. Al especificar una distancia C el rango
de medicién se puede extender hasta el fondo del tanque.

C>0: el medidor de nivel presenta valores de nivel negativos cuando la superficie del
producto esta por debajo del nivel cero.

La casilla de verificacion Show negative level values as zero (Mostrar valores de nivel
negativo como cero) permite presentar los niveles del producto por debajo del nivel
cero (placa de referencia) iguales a cero.

C=0: no se aprobaran las mediciones por debajo del nivel cero, es decir, el RLG informara
que hay un nivel no vélido si el nivel del producto esta por debajo de la placa de
referencia.

12. Introducir un valor para Calibration Distance (Distancia de calibracion).
Utilizar este parametro para calibrar el medidor de nivel de manera que los niveles del
producto medido coincidan con los niveles medidos manualmente. Es posible que sea
necesario realizar un pequefio ajuste cuando se instale el medidor si, por ejemplo, hay
una desviacién entre la altura real del tanque y la altura indicada en los planos del
mismo.

Para las aplicaciones con tubo tranquilizador, la funci6n Calibrate (Calibrar) del
programa TankMaster WinSetup es una herramienta Gtil para configurar la distancia de
calibraciony el factor de correccion. Consultar “Calibracién del medidor de nivel” en la
pagina 137 para obtener mas informacion.

13. Hacer clic en el bot6n OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana de
configuracion.

Ademas de los pasos de configuracion antes descritos, la configuracion basica del dispositivo
5900 puede incluir el uso de la funcion Tank Scan (Analisis del tanque) para verificar que no haya
objetos perturbadores en el tanque que puedan interferir con las mediciones del nivel. Ademas,
la funcion Empty Tank Handling (Manejo de tanque vacio) se puede utilizar para optimizar el
rendimiento de la medicion cerca del fondo del tanque.

Consultar la configuracién basica en el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900) y el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C (00809-0100-5901) para obtener mas informacion.

En las pestaias Tank Shape (Forma del tanque), Environment (Entorno) y Advanced Configuration
(Configuracién avanzada), hay mas opciones de configuracion disponibles. Consultar
“Configuracion avanzada” en la pagina 58.

Medicién de tanques Rosemount 53


http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900c-radar-level-gauge-reference-manual-en-81472.pdf

Instalacion del dispositivo Manual de referencia
Noviembre 2020 00809-0309-5100, Rev. CA

2.7.2 Instalacion de un dispositivo Rosemount 5900 con el
asistente de instalacion

El asistente de instalacion en TankMaster WinSetup es una herramienta que se puede utilizar
para instalar y configurar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900 y otros dispositivos.

Normalmente se instala un dispositivo Rosemount 5900 como parte del procedimiento de
instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410. Sin embargo, el asistente de
instalacién permite instalar un dispositivo Rosemount 5900 en TankMaster por separado de la
instalacion del concentrador de tanques:

1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 estan
correctamente configuradas e incluyen el nuevo medidor de nivel por radar
Rosemount 5900. Asegurarse de que se utilice la direccion Modbus correcta del
medidor de nivel (consultar “Instalacion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460” en la pagina 31 e “Instalacion de un concentrador de tanques
Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas informacion).

2. Instalary configurar el dispositivo Rosemount 5900 como se describe en “Uso del
asistente de instalacion” en la pagina 55.

3. Verificar que el Rosemount 5900 se comunica con el concentrador de tanques
Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la funcién de Device Live List (Lista de
dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos
conectados al concentrador de tanques. La lista de activos esté disponible haciendo clic
con el botén derecho del mouse en el icono de dispositivo del concentrador de tanques.

En la mayoria de los casos se recomienda aplicar el siguiente procedimiento al instalar un nuevo
medidor de nivel por radar Rosemount 5900:

1. Instalary configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460y el concentrador de
tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la direccion Modbus del medidor de nivel
correcta esta configurada para el nuevo Rosemount 5900 (consultar “Instalacién de un
concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la pagina 31y “Instalacién de un
concentrador de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas
informacion).

2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410),
seleccionar la casilla de verificacion Install Level and AUX devices (Instalar
dispositivos de nivel y AUX) para instalar automaticamente el Rosemount 5900 en el
espacio de trabajo de TankMaster.

3. Configurar el Rosemount 5900 (consultar “Configuracién a través de la ventana
Properties (Propiedades)” en la pagina 47).

Consultar también “Agregar un tanque” en la pagina 128 para obtener mas informacion sobre
como agregar tanques y dispositivos en un sistema de medicién de tanques Rosemount.
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Uso del asistente de instalacion

Para configurar un dispositivo Rosemount 5900 utilizando el asistente de instalacion de
WinSetup, realizar los siguientes pasos:

1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices
(Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@I&J
File View Service Tools Help
8 o ¢4 & o2

E% Metwork Connections

Collapse All

-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo)
0, en el mend Service (Servicio), seleccionar la opcion Devices[Install New
(Dispositivos/instalar nuevo).

Aparecera la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo):

73 Select Device x
Device Type:
|ESDDS Fadar Level Gauge
B9005 Tag:
EEE
-
Cancel | Help |
3. En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), seleccionar 59005/5900C
Radar Level Gauge (Medidor de nivel por radar 59005/5900C).
4, Introducir la etiqueta de nivel que se utilizara para identificar el dispositivo
Rosemount 5900.
5. Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para abrir la ventana 5900 RLG Communication

(Comunicacién de RLG 5900):
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10.

11.

£5] 5900 RLG Communication - LT-TK-1 =5

Communication

2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 1

LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: 1 il UnitID: |51236

< Back | Next > | Cancel | Help |

En la lista desplegable 2410 HUB Tag (Etiqueta de concentrador 2410), escoger el
concentrador de tanques al que esta conectado el medidor de nivel por radar
Rosemount 5900. Por lo general, hay un concentrador de tanques para cada tanque
equipado con un Rosemount 5900.

Ingresar la direccién Modbus para el medidor de nivel. Esta direccion debe estar
disponible en las bases de datos de tanques del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410.

Hacer clic en el boton Verify Communication (Verificar comunicacion) para verificar
que el PC TankMaster se comunica con el medidor de nivel. Una vez que se establezca el
contacto, aparecera el ID de unidad.

Controlar el campo Position in 2410 HUB (Posicion en concentrador 2410) para verificar
que el dispositivo Rosemount 5900 esté asignado a la posicién de tanque correcta en la
base de datos del tanque Rosemount 2410. Por lo general, la version de tanque
individual del concentrador de tanques Rosemount 2410 se utiliza para el medidor de
nivel Rosemount 5900. En este caso, el campo Position in 2410 HUB (Posici6n en
concentrador 2410) serdigual a 1, ya que solamente hay una posiciéon de tanque que se
utiliza en la base de datos del tanque Rosemount 2410.

En caso de que la versién de tanques multiples del concentrador de tanques
Rosemount 2410 se utilice para manejar varios tanques, el medidor de nivel se puede
asignar al tanque deseado en la ventana 2410 Tank Hub Properties/Tank Database
(Propiedades del concentrador de tanques 2410/base de datos del tanque) (en el espacio de
trabajo de WinSetup, hacer clic con el boton derecho del mouse en el icono del 2410y
escoger la opcién Properties [Propiedades]).

Consultar “Configuracion de la base de datos del tanque” en la pagina 36 para obtener
mas informacion sobre la configuracion de la base de datos del tanque 2410.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar con la configuracion del
Rosemount 5900.

Para ver descripciones de las ventanas 5900 RLG Antenna (Antena de RLG 5900) y
5900 RLG Geometry (Geometria de RLG 5900), consultar las partes pertinentes en el capitulo
“Configuracion a través de la ventana Properties (Propiedades)” en la pagina 47.
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[ 5900 RLG Summiary - LT-TK-1

Fleaze confirm:

5900 RLG tag:
Unit D
Communication:
Modbus Address:
Antenna Type:

LT-TK-1
51236

Wia 2410HUB, HUB-1, position 1, Modbush aster. 1

1
Harn

< Back

Cancel

Help

12. En la ventana 5900 RLG Summary (Resumen de RLG 5900), hacer clic en el botén Finish
(Finalizar) para verificar la configuracién y finalizar el asistente de instalacién. En caso
de que deba cambiarse alguna parte de la configuracién, hacer clic en el botén Back
(Atras) hasta que aparezca la ventana deseada.

Consultar la configuracién basica en el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900) o el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C (00809-0100-5901) para obtener mas informacion.

En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900) hay mas opciones de configuracion

disponibles. Consultar “Configuracién avanzada” en la pagina 58.
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58

Configuracion avanzada

Ademas de la configuracién bésica, hay opciones de configuracién avanzada disponibles para el
medidor de nivel por radar Rosemount 5900. Estas opciones se pueden utilizar para optimizar el
rendimiento de la medicién para determinadas aplicaciones.

Forma del tanque

Los pardmetros Tank Type (Tipo de tanque) y Tank Bottom Type (Tipo de fondo de tanque)
optimizan el dispositivo Rosemount 5900 para diversas geometrias del tanque y para
mediciones cercanas al fondo del tanque.

Para configurar el Rosemount 5900 para una forma de tanque determinada, se debe realizar lo
siguiente:

1. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestaia Tank
Shape (Forma del tanque):

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geometry Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |

Tank Type: Unknewn 4
Tank Bottom Type: | Unknown

Cancel | Apply | Help |

2. Seleccionar una opcion de tipo de tanque que sea similar al tanque real. Escoger
Unknown (Desconocido) si no hay ninguna opcioén que se aplique.

3. Seleccionar una opcion para Tank Bottom Type (Tipo de fondo de tanque) que
coincida con el tanque real. Escoger Unknown (Desconocido) si no hay ninguna opcién
que se aplique.

4. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.
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Entorno del tanque

Es posible que determinadas condiciones del tanque requieran una configuracion adicional del
medidor de nivel por radar Rosemount 5900 a fin de optimizar el rendimiento de la medicién. Al
considerar las condiciones ambientales en el tanque, el Rosemount 5900 puede compensar
condiciones como cambios rapidos de nivel, sefales de eco débiles o amplitudes de ecos de
superficie variables.

Para configurar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900 para condiciones de tanque
especiales:

1.

4,

En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestafia
Environment (Entorno):

(23 59005 RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geometry | Tank Shape Environment . Advanced Conﬁguration.

Product Condition

[ Foam

[ Turbulent Surface

[ Rapid Level Change [>0.1 més, >4"/5)
[ Solid Product

Product Dielectric Range : | Unknown -

Cancel | Apply | Help

Activar las casillas de verificacion que correspondan a las condiciones del tanque.
Usar la menor cantidad de opciones posibles. Se recomienda no utilizar mas de dos
opciones simultaneamente.

Seleccionar una opcion en la lista desplegable Product Dielectric Range (Rango
dieléctrico del producto).

Seleccionar la opcion Unknown (Desconocido) si no se conoce el rango de valores
correcto o si el contenido del tanque cambia frecuentemente.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 59005
(00809-0100-5900) y el Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 5900C
(00809-0100-5901) para obtener mas informacion.
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Pestana Advanced Configuration (Configuracion avanzada)

La pestafia Advanced Configuration (Configuracién avanzada) ofrece mas opciones de
configuracién. Dispone de las opciones siguientes:

Tank Scan (Analisis del tanque)")

Empty Tank Handling (Manejo de tanque vacio)(")

Surface Echo Tracking (Seguimiento del eco de superficie)
Filter Settings (Ajustes de filtros)

Safety Alarm (Alarma de seguridad) (se utiliza Gnicamente para sistemas de sequridad
SIL)

Figura 2-6. Ventana 5900S RLG Properties/{Advanced Configuration (Propiedades de
RLG 5900S/Configuracién avanzada)

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geomelry | Tank Shape] Environment Advanced Configuration |

Tank Scan |

Empty Tank Handling |

Surface Echo Tracking |

Filter Setting |

Safety Alarm |

Cancel Apply Help

Para obtenerinformacion sobre las caracteristicas de la pestafia Advanced Configuration
(Configuracién avanzada), consultar el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900) o el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900C (00809-0100-5901).

(1) También se puede utilizar en la configuracién bdsica.
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2.8 Instalacion de la version 2 en 1 del
Rosemount 59005

2.8.1 Generalidades

La instalacion de un medidor de nivel por radar Rosemount 5900S 2 en 1 es en mayor parte
similar a lainstalacion de un 59005 estandar. Sin embargo, una diferencia significativa es que en
la interfaz del operador de TankMaster la version 2 en 1 del Rosemount 5900S se configurara
como dos medidores separados y cada uno de ellos se asociara a su propio tanque.

Para instalar y configurar una version 2 en 1 del medidor de nivel Rosemount 5900S:

1. En Rosemount TankMaster WinSetup, configurar la base de datos del tanque del
concentrador de sistemas Rosemount 2460 afiadiendo dos medidores
Rosemount 59008S.

2. En Rosemount TankMaster WinSetup, instalar el concentrador de tanques

Rosemount 2410.

3. Configurar la nueva base de datos del tanque del concentrador de tanques:

a. Asignarlos dos medidores Rosemount 59005 a dos posiciones diferentes del tanque, es
decir, configurar los medidores primario y secundario como si estuvieran instalados en
dos tanques diferentes.

b. Asignar una direccion Modbus de nivel para cada Rosemount 5900S.

4, Asignar etiquetas para los dispositivos de nivel por radar Rosemount 5900S y el

dispositivo de tanque auxiliar) (ATD). EI ATD incluye varios dispositivos que no son de
nivel, como transmisores de temperatura, pantallas y transmisores de presion.

5. Instalar los dispositivos en el espacio de trabajo de TankMaster. El asistente de
instalacion del Rosemount 2410 lo hace automaticamente en caso de que la casilla
Install Level and AUX devices... (Instalar dispositivos de nivel y AUX...) esté seleccionada
en la ventana Rosemount 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques
Rosemount 2410).

6. Configurar los medidores de nivel y los dispositivos ATD (hacer clic con el botén derecho
del mouse en el icono del dispositivo y seleccionar Properties [Propiedades]).

7. Instalar dos nuevos tanques que se asocien a los medidores de nivel por radar
Rosemount 5900S primario y secundario.

8. Asignar un Rosemount 5900S y un ATD para el tanque primario.

9. Asignar un Rosemount 5900S para el tanque secundario. Tener en cuenta que los
tanques primarios y secundarios en el espacio de trabajo de TankMaster representan un
tanque en la vida real.

10. Configurar los tanques.

11. Abrir el espacio de trabajo de TankMaster para verificar la correcta instalacion de los
tanques y dispositivos.

(1) Eldispositivo de tanque auxiliar (ATD) se utiliza en la base de datos de tanques del concentrador de tanques Rosemount 2410 para designar
varios dispositivos como transmisores de temperatura y presién, pantallas y otros dispositivos que no son de nivel. Consultar “Instalacion
de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mds informacién sobre el concepto de
dispositivo de tanque auxiliar (ATD).
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Ejemplo de configuracion del Rosemount 5900S 2 en 1

Laversion 2 en 1 del Rosemount 59008 se instala y configura en TankMaster como un sistema de
medicién de tanques con dos tanques. Se dispone de varias opciones de configuracion:

a. Tanque primario con 59005 y ATD(") (22405, 2230 ...).

Tanque secundario con 5900S.

b. Tanque primario con 5900S y ATD (22408, 2230...).
Tanque secundario con 5900S. ATD en el tanque primario asignado al tanque
secundario (consultar el ejemplo en la Figura 2-7).

c. Tanque primario con 5900S y ATD (22408, 2230...).
Tanque secundario con 5900S y ATD redundante.

Figura 2-7. Ejemplo de un sistema Rosemount 5900S 2 en 1

Concentrador de sistemas Rosemount 2460

BASE DE DATOS DEL TANQUE

2460 System Hub - SYSHUB-201

.Communicatjon] Configuration Tank Database | Advanced|

2460
Tank

L | 1 [2410
e | 2 [2410

Rosemount 2180

Rosemount 2410

Auxiliary Inputs

Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP

Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements

@ 1 101 1 1 101 [
@ 1 01 2 51 o -
Rosemount 59005 Rosemount 22405

(2 en 1 primario)

Rosemount 2230

=

Rosemount 2240S

(asignado del tanque
Rosemount 59005 primario)

(2 en 1 secundario)

(1) Consultar “Instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mds

informacion sobre el concepto de dispositivo de tanque auxiliar (ATD).
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2.8.2

Tanque secundario —/

Tanque primario —

Instalacion y configuracién

Parainstalar y configurar la version 2 en 1 del Rosemount 59008, seqguir estos pasos:
1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

2. Configurar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460.
Debido a que la version 2 en 1 del Rosemount 5900S incluye dos medidores separados,
se deberan anadir dos direcciones de dispositivo de nivel en Tank Database (Base de
datos del tanque).

Asignar direcciones Modbus para los dispositivos de nivel Rosemount 5900S 2 en 1. Ejemplo de
direcciones primarias y secundarias para la versiéon 2 en 1 del Rosemount 5900S:

Tanque primario TK-1: direccion=1

Tanque secundario TK-1S: direccion=51

[ 2460 System Hub - SYSHUB-201
Communication | Configuration Tank Database | Advanced |
Auxili
2460 Source Field 2410 |[2410| Level | Temp  Number | VP
Tank Port| Device Tank| Device | Device | of Temp
Address| Pos | Address Address| Elements
—| 1 | 2410 < 1 101 1 1 101 6 |-
— 2 | 2410 = 1 101 2 51 ol-
3 | (none) -
4 | (none) -
" Se recomienda utilizar la direccién Modbus 50 + “X” para el dispositivo de nivel
secundario, donde “X” es la direccién del dispositivo de nivel primario.
" Para el tanque primario se asignara automaticamente al dispositivo de temperatura la

misma direccién Modbus que el concentrador de tanques Rosemount 2410.

m Para el tanque secundario no sera necesario introducir un valor en “Temp Device
Address” (Direccién de dispositivo temperatura).

No hay que configurar ninglin elemento de temperatura (Number of Temp Elements
[NGmero de elementos de temperatura] =0) para el dispositivo de temperatura
secundario.

Opcional

En el caso de que se instalen dos transmisores de temperatura en el tanque, uno asociado al
tanque primario y otro al secundario, se debera configurar Temp Device Address (Direccion del
dispositivo de temperatura) asi como Number of Temp Elements (NGmero de elementos de
temperatura) para ambos tanques. Esta configuracién es como una configuracion estandar con
un Rosemount 2410 conectado a dos tanques separados.

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address| Elements
1 2410 © 1 101 1 1 101 6\~

2 | 2410 < 1 101 2 51 02 6/~
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3. Continuar con la instalacién de un concentrador de tanques Rosemount 2410. En el
espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos), hacer clic
con el boton derecho del mouse y seleccionar File (Archivo) >Install New (Instalar

nuevo):
73 Select Device x
Device Type:
| 2410 Tank Hub
2410 Tag:
HUEB-1
-
Cancel | Help |
4, En la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo), seleccionar Device Type (Tipo de
dispositivo) 2410 Tank Hub (Concentrador de tanques 2410) y asignar una 2470 Tag
(Etiqueta 2410).
5. Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para pasar a la ventana de configuracion de la
base de datos de tanques.
6. Configurar la base de datos de tanques del concentrador de tanques:
(199 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-101 ==
2410 Tank Positions: 2410 Tank Mames and Addresses:

Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

. . . 1 | 2230GFD 167 Yes 1 1 TK-1 1 101
Medidor de nivel primario en 2 | Z240MTT 1015 Yes 1 2 [TKAS 51
TK-1 E 3 | 5300 FLG 250 Yes 1 3
Medidor de nivel secundarioen — Gl EE L 23 iz 2 d
TKA1S 5 | 3051 FT 537040173 Yes 1 5

b | MoDevice Mo Mot Configured [

7 | MoDevice Mo Mot Configured ¥

8 | MoDevice Mo Mot Configured 8

9 | MoDevice Mo Mot Configured 9

10 | NaoDevice Na Mot Configured 10

11 | Mo Device Mo Mot Configured

12 | Mo Device MNa Mot Canfigured Enter tank name with max 8 characters.

13 NoDovee DR | o enied e
! 14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,

15 | Mo Device Mo Mot Configured

16 | Mo Device Mo Mot Configured

™ Show Unit 1D

En la base de datos del tanque, el Rosemount 5900S 2 en 1 aparecera como dos medidores de
nivel separados. Los dos medidores estan asignados a diferentes posiciones del tanque y estaran
asociados a tanques distintos en el espacio de trabajo de WinSetup.

64

Manual de referencia



Manual de referencia Instalacion del dispositivo
00809-0309-5100, Rev. CA Noviembre 2020

Nombre del tanque

Asignar el mismo nombre a los dos tanques. Agregar “S” al nombre del tanque secundario, por
ejemplo:

tanque primario: TK-1

tanque secundario: TK-1S

Direccion

Asignar direcciones Modbus de nivel a los medidores.
Ejemplo:

TK-1:1

TK-1S: 51

Se recomienda utilizar la direccion Modbus 50 + “X” para el dispositivo secundario, donde “X” es
la direccion del medidor de nivel por radar primario.

Asegurarse de que estan configuradas las mismas direcciones en la base de datos de tanques del
concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques
Rosemount 2410, respectivamente.

7. Hacer clic en Next (siguiente) para pasar a la ventana Device Tags (Etiquetas del
dispositivo).
8. Verificar los valores de Level Tags (Etiquetas de nivel) para los medidores primarios y

secundarios Rosemount 59008, y ATD Tag (Etiqueta ATD) para los otros dispositivos
(transmisor de temperatura, pantalla de campo, transmisor de presién). Las etiquetas
pueden cambiarse posteriormente si es necesario.

7] 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-lOl- - [

Device Tags:

Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag
Tk LT-TkA ATD-TEA
TK15 LT-TK-15

W0 |~ | e M| =

-
=

The Level and ATD tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.

< Back | Mext > | Cancel | Help |
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66

Resumen.

En el Gltimo paso del asistente de instalacién del Rosemount 2410, comprobar que
todas las etiquetas del dispositivo y las direcciones Modbus sean correctas. Tener en
cuenta que si se utiliza un concentrador de sistemas Rosemount 2460, las direcciones
Modbus de la base de datos de tanques del Rosemount 2410 deben coincidir con las
direcciones configuradas en la base de datos de tanques del Rosemount 2460.

Asegurarse de que la casilla “Install Level and ATD devices” (Instalar dispositivos de nivel
y ATD) esta seleccionada en caso de que se quiera habilitar la instalacién automatica de
dispositivos en el area de trabajo de TankMaster. Este es el ajuste recomendado.

Nota

Si se afladen nuevos dispositivos a un concentrador de tanques Rosemount 2410 existente, la
casilla de verificacion Install Level and ATD devices (Instalar dispositivos de nivel y ATD) puede no
estar activa. Entonces tendrd que anadir los nuevos dispositivos manualmente.

Habilitar la instalacion
automdtica de tanquesy

dispositivos en el espacio de

trabajo de TankMaster

L

10.

] 2410 Tank Hub Summary - HUB—ll]l- [

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-101
Unit 1D: 1031
Communication: Directly, channel Modbush aster. 1
Modbus Address: m
Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster, ATD
Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus
Address Address
1 TEA LT-TkA 1 ATD-TEA 1
2 TEAS LT-TkAS 51
3
4
5
6
7
8
9
10
[v Install Level and ATD devices offling in T ankMaster. )

< Back | Finish | Cancel | Help |

Comprobar que los dispositivos aparecen en el espacio de trabajo de WinSetup. El
concentrador de tanques Rosemount 2410, los dos RLG Rosemount 5900S y el ATD se
instalan automaticamente en el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup si la casilla
de verificacién esta marcada en la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del
concentrador de tanques 2410).

Nota

Los iconos de los nuevos dispositivos se muestran en rojo, lo que indica que estos dispositivos se
deben configurar.

Unavez

instalados en TankMaster el concentrador de tanques y los dispositivos de nivel y ATD

asociados, se debera configurar cada dispositivo.
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Hacer clic derecho en el icono del dispositivo y seleccionar Properties (Propiedades).
Consultar las secciones “Instalacion del medidor de nivel por radar Rosemount 5900”
en la pagina 46 y “Instalacién de dispositivos de tanque auxiliares” en la pagina 75 para
obtener mas informacién.

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & &l

i
=9

=B Network Connections
- This Workstation
[ Tanks
&
- =-&F SsySHUB-201
E-100 HUB-101 Asegurarse de que el dispositivo 2410,

los dos RLG 5900S y el ATD estan
instalados en el espacio de trabajo de
TankMaster.

Los iconos rojos indican que estos
dispositivos no estan configurados

: LT-TK-1S
- Protocols

EE Devices
. =& SysHUB-201

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Calibrate...

Proof Test...
Hacer clic en la opcién
Properties (Propiedades) para
configurar un dispositivo

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Custody Transfer Config
Write Protect

= Properties

12.

Medicién de tanques Rosemount

Finalmente, cuando los dispositivos estén instalados y configurados, tendra que instalar
y configurar los dos tanques que se asociaran con el Rosemount 5900S 2 en 1.
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En la siguiente descripcién, un tanque se asociara con el medidor de nivel primario (LT-TK-1 en
este ejemplo), y el otro tanque se asociara con el medidor de nivel secundario (LT-TK-1S).

Seleccionar la carpeta Tanks (Tanques), hacer clic en el boton derecho del mouse y seleccionar la
opcion Install New (Instalar nuevo). Instalar y configurar el tanque primario primero y luego el
tanque secundario.

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o ¢4 = m?

=B Network Connections
- This Workstation

=0 Ta" Expand All
-3 Devices
SvS Collapse All Instalar los tanques

mediante el asistente de
instalacion

- Protocd Install New...
Summary Tank View...

Approved Tanks...

Para cada tanque, seleccionar Tank Type (Tipo de tanque) y asignar Tank Tag (Etiqueta de
tanque). Se recomienda utilizar el mismo nombre del tanque especificado en la base de datos de
tanques del concentrador de tanques Rosemount 2410.

71 General @
Tanque primario

Tank Type:

| Fived Roof ~|

Tank Tag:

— > [T
BASE DE DATOS DEL TANQUE
Hub Tank Database - HUB-101 3wl | O General
Tanque secundario
k Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
rice Type | Device ID Device Tank Tank | TanK Name Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus Tank Type:
to field bus |Fixed Foof j

1GFD 167 es 1 1 TEA 1 10
IMTT 1015 es 1 2 TEAS a1 —
1RLG 250 Yes 1 3 [ Tank Tag:
IRLG 23 es 2 4 | [Tks
1PT 537040179 es 1 5
Jevice Nao Mot Configured [
Jevice Na Mot Configured ¥
Jevice Na Mot Configured 8
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13. Asignar dispositivos al tanque primario TK-1:

a. Medidor de nivel primario Rosemount 5900S (LT-TK-1)

Dispositivo ATD (ATD-TK-1) en caso de que el tanque esté equipado con dispositivos
que no sean de nivel, como un transmisor de temperatura Rosemount 2240S, una

pantalla grafica de campo Rosemount 2230, un sensor de nivel de agua o un transmisor
de presién Rosemount 3051S.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

= &R SYSHUB-201
Ka
s ) Select Devices @
v 5
I~ s Please select the devices to use as data sources for your tark:

Awvailable Devices:
=-EF SYSHUB-201
=468 HUB-101

Selected Devices:

@ LK1
@ ATD-TK-1

Advanced

. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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14. Para el tanque secundario TK-1S asignar el medidor de nivel secundario 59005
(LT-TK-1S) como se muestra a continuacion:

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
EH:] SYSHUB-201
=408 HUB-101

(@ LT-TK-15) @ >

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

=-EF SYSHUB-201 (ﬁ] LT-TK-15)

|

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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Opcional: puede asignar el dispositivo ATD del tanque primario al tanque secundario
TK-1S como se muestra a continuacion. Esto le permite ver los datos de temperatura,
como la temperatura promedio, para el tanque secundario también.

ATD en tanque

Select Devices

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices:

Selected Devices:

=¥ SYSHUB-201
404 HUB-101

primario

Medidor de nivel en

|

tanque secundario

Desmarcar esta casillade
verificacion para ver el
ATD en el tanque
primario TK-1

Advanced

%—( [~ Show Only Yacant Devices )

[ Show Slave Positions

Inztall Mew Device. ..

Select Devices

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices:

=-E¥ SYSHUB-201

Selected Devices:

@ ATD-TK-1

P LT-TK-15

ATD-TK-1 asignado al

|

tanque secundario
TK-1S

Medicién de tanques Rosemount

Advanced
[~ Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

Inztall Mew Device. ..

< Back Cancel Help

| Mext = |

71



Instalacion del dispositivo

Noviembre 2020

Manual de referencia
00809-0309-5100, Rev. CA

72

16. Escoger las variables de medicion del tanque deseadas. Para el tanque primario, las
variables asociadas con el dispositivo ATD aparecen automaticamente en la ventana
Configuration (Configuracion).

Nota

Las variables de origen disponibles pueden variar segtin los dispositivos reales conectados al
concentrador de tanques Rosemount 2410.

A Configuration

i

Source and Unit
Wapor Temperature

[ATDTKANT

Wapor Pressure

[ATD-TKA WP

Liquid Prezsure

[ATD-TKALP

Free Wwater Level

|ATD-TKA Pl

Level Rate
[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR

=
j barlz -
j | bar j
J Advanced...
=
< Back

Cancel | Help |

%

Para el tanque secundario, se selecciona automaticamente “none” (ninguna) para las variables
de temperaturay presion, asi como para el Free Water Level (Nivel de agua libre). En el caso de
que el dispositivo ATD del tanque primario se asigne también al tanque secundario (ver paso 15
en pagina 71), estas variables también apareceran en la ventana de Configuration (Configuracion)

del tanque secundario.

A Configuration @
Source and Unit No hay ATD asociado con el |
Ve Tempeihne tanque secundario ‘

<hane> | r
| J A Configuration @
Wapor Pressure
|<n0ne> j Source and Unit ATDenel tanque primario
Liguid Pressure Yapor Temperature asociado con el tanque
[ <nane> =] [ATD-TKA VT = secundario
Free Wwater Level apor Pressure
|<nane> =l [ATDTKA VP | [bat =
Level Rate Liquid Prezsure
[™ Calculate in TankMaster |ATD-TK-1 I j |barG j
| LT-TKAS.LA j Free 'water Level
Advanced...
|ATD-TKA Pl |
Level Rate
< [™ Calculate in TankMaster
- [LT-TK15.LR =]
< Back Help |
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Configurar si se utilizan los valores de medicién (Automatic [Automatico]) de los

instrumentos disponibles o los valores manuales.

18.

Especificar el rango de valores de los parametros que se utilizaran en diversas ventanas

para la presentacion de datos de medicion.

Value Entry

Parameters:

|
Lewvel Rate
Ullage
Temp 16
Temp 15
Temp 14
Temp13
Temp12
Temp 11
Temp 10
Temp 9
Temp 8
Temp 7
Temp B
Temp 5
Temp 4
Temp 3
Temp 2
Temp 1
Avg Temp
Pl

ap Press
Mid Press
Lig Press

Tanque primario
Walue Source
o
* Automatic  Gauge: [LT-TK-1
" Manual
Output; |LL
Walue:  |9.409 m
Walue Fange
Minimum: {0,000 m
M awimum: | 20,000 i
Value Entry @
Tanque secundario
Yalue Source q
* Automatic  Gauge: [LT-TK-15
" Manual
Output; |LL
Walue:  |9.409 M
Walue Fange
Minimum: {0,000 m

ap Press
Mid Press
Lig Press

M agimurm: | 20.000 m

< Back Cancel Help

Nota

El cdlculo de Average Temperature (AVG Temp) (Temperatura promedio) requiere un valor de
nivel valido. En caso de que el valor Level (Nivel) no esté disponible, también faltara Average
Temperature (AVG Temp) (Temperatura promedio).

Medicién de tanques Rosemount
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19. Verificar la instalacion.
En el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup, verificar que los tanques y los
dispositivos estén instalados correctamente. Comprobar que los dos medidores

Rosemount 5900S y el ATD estan asociados a los tanques correctos. A continuacion se
muestran dos opciones:

m EIATD (transmisor de temperatura, etc.) esta asociado Gnicamente al tanque
primario

m EIATD en el tanque primario se asigna a los tanques primario y secundario

Rosemount TankMaster WinSetup
File View Service Tools Help

8 o & &l

i
=9

=B Network Connections
EI This Workstation
EIE Tanks
=23 All Tanks
2@ Tk-1 ) TK-1
. &-EF SYSHUB-201
HUB-101
& LT-TK-1
_ @ ATD-TK-1)
=@ TK-1S ) TK-1S
=-EF SYSHUB-201
=181 HUB-101
o LT-TK-1S
[ Fixed Roof
F-1 Devices
-1 Protocols

El tanque secundario
solo tiene dispositivo de
nivel

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o ¢4 &l m?

=B Network Connections
EI This Workstation
EIE Tanks
&3 All Tanks
E| TK-1
- =& sysHUB-201
HUB-101
& LT-TK-1

@ ATD-TK-1

ATD-TK-1 en el tanque E"" TK-15
primario asignado =-EF SYSHUB-201
il HUB-101

también al tanque -
& LT-TK-15

secundario
@ ATD-TK-1
-1 Fixed Roof
-0 Devices
-3 Protocols
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2.9

2.9.1

Instalacion de dispositivos de tanque auxiliares

Los dispositivos de tanque auxiliares (ATD), como el transmisor de temperatura de multiples
entradas Rosemount 2240S y la pantalla grafica de campo Rosemount 2230, se instalan,
generalmente, como parte del procedimiento de instalacion del concentrador de tanques
Rosemount 2410. Los dispositivos ATD aparecen en el espacio de trabajo de TankMastery se
configuran en la ventana 22XX ATD.

La ventana 22XX ATD incluye pestafias para la configuracién de sensores de temperatura,
pantallas graficas de campo y sensores de nivel de agua. También incluye opciones de
configuracién para asignar las salidas de los instrumentos de medicién a variables como Free
Water Level (Nivel de agua libre) y la Liquid Pressure (Presion del liquido).

Antes de iniciar la instalacion de ATD, leer los manuales de referencia para los diversos
dispositivos ATD, como el Rosemount 2240S y el Rosemount 2230, para obtener mas
informacion sobre como configurar estos dispositivos.

Como abrir la ventana Properties (Propiedades)

Para abrir la ventana 22XX ATD y configurar los dispositivos ATD, se debe realizar lo siguiente:

1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta
Devices (Dispositivos) y seleccionar el icono del dispositivo ATD.

[:l Tanks
Ea Devices
- =-EF sysHUB-201
{80 HuB-1
’ Uninstall
S LT-TK-1
D Protocols Save Database to File...
Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...
Loegging...
Write Protect
Propiedades Properties
2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o

bien, en el mend Service (Servicio), escoger Devices[Properties
(Dispositivos/propiedades) para abrir la ventana 22XX ATD.

22XX ATD - ATD-TK-1 [l
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display . Analog Input ) | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
3. La ventana del 22XX ATD tiene una serie de pestafias de configuracion para el
Rosemount 2240S y el Rosemount 2230.
4, Utilizar las pestaiias correspondientes para configurar los dispositivos ATD como se
describe en las secciones 2.9.2a 2.9.8.
5. Terminar la configuracién de ATD haciendo clic en el boton Apply (Aplicar) u OK
(Aceptar).

Medicién de tanques Rosemount
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2.9.2 Configuracion del parametro de comunicacién

La pestafia Communication (Comunicacién) permite verificar los ajustes de la comunicacion del
dispositivo. Un icono rojo significa que es necesario configurar el ATD actual.

1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaiia Communication (Comunicacién):
(23 22XX ATD - ATD-TK-1 [l
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display . Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |

Communication

Connected to 2410 HUB: |Via 2410 HUB, HUB-104, position 1

2410 Unit 1D: 1087

Communication Channel: |ModbusM aster.2

Modbus Address: 104

LChange...

?

Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.

Cancel | Apply | Help |

2. En el campo Connected to HUB (Conectado a concentrador) verificar que el dispositivo
ATD esta conectado al concentrador de tanques Rosemount 2410 correcto y asignado
ala posicion correcta en la base de datos de tanques del concentrador.

Por ejemplo, la “posicion 1” significa que el dispositivo ATD estd asignado a la posicion 1
de la base de datos de tanques en la base de datos del concentrador de tanques, la
“posicion 2” a la posicion 2 de la base de datos de tanques, etc.

Se puede comprobar la base de datos de tanques del concentrador de tanques actual
abriendo la ventana 2410 HUB Properties/Tank Database (Propiedades del concentrador de
tanques 2410/base de datos de tanques). Consultar “Instalacién de un concentrador de
tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas informacion.

3. El boton Change (Cambiar) permite cambiar la direccion Modbus del dispositivo ATD
actual en caso de que esté conectado a una version de tanques mdltiples del
concentrador de tanques.

Se debe tener en cuenta que la direccién Modbus Ginicamente se puede cambiar para
dispositivos ATD en la posicion 2 de la base de datos del tanque o una posicién superior.
Un dispositivo ATD asignado a la posicion 1 en la base de datos del concentrador de
tanques utiliza la misma direccion Modbus que el propio concentrador de tanques.
Consultar “Instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la

pagina 32 para obtener mas informacién.

4, Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.
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2.9.3 Configuracion del sensor de temperatura

La pestafia 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 22405 MTT) permite configurar
un sensor conectado al transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S.

Los campos de entrada de la pestaiia 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura
2240S MTT) estan desactivados en caso de que no haya ningin Rosemount 2240S conectado al
tankbus.

Para configurar los sensores de temperatura para un dispositivo Rosemount 22405, se debe
realizar lo siguiente:

1.

En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestafia 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de

temperatura 2240S MTT):

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Auxiliary Sensor
Communication

[¥ Use Auto Sensor Configuration

Conversion Method

| 2230 Graphical Field Display

| Analog Input |

| Average Temperature Calculation

Device Information

Unit D

[133

Application SWw Yersion: |1 AR

Boot S Yersion:

Statusz:

[1.45

|oK

Uszed Senzor Configuration

Method: PT100

J Method:

Connection:

| Supported Elements:

| Min Temperature:

| Max Temperature:

Temperature R ange
Minalue: | -200.0 *TC
MaxValue: | 2600 *C

Medicién de tanques Rosemount

Connection: |3 wires zpot with common return

[PT100

|3 wires gpot with common returmn

[16
-2000 T
2500 T

Advanced Parameter Source Configuration
2240 MTT Temperature Sensor

El dispositivo Rosemount 2240S esta equipado con un interruptor DIP para la
configuracién automatica del elemento de temperaturay el cableado. Al activar la
casilla de verificacion Use Auto Sensor Configuration (Usar configuracion
automatica del sensor), el transmisor Rosemount 2240S se configura
automaticamente segln los ajustes del interruptor DIP. Consultar el Manual de
referencia del transmisor de temperatura Rosemount 2240S (00809-0100-2240) para

obtener mas informacion.

==
_|_

En caso de que se utilice un tipo de elemento de temperatura que no coincida con la
configuracién automatica del sensor, el transmisor Rosemount 2240S se puede
configurar manualmente como se describe a continuacién.
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Configuracion manual

1. Asegurarse de que la casilla de verificacién Use Auto Sensor Configuration (Usar
configuracién automatica del sensor) no esté activada.

2. Seleccionar el método de conversién deseado definido por el usuario en el campo de
entrada Method (Método).

Nota
Para elementos de temperatura de punto, utilizar Ia opcién de sensor Pt100 a fin de obtener un
calculo correcto de la temperatura promedio.

3. Escoger, en la lista desplegable Connection (Conexién), el tipo de conexién del sensor
que se utiliza para los sensores de punto.

4, Especificar el rango de medicion del elemento de temperatura actual en los campos de
entrada Min Value (Valor min.) y Max Value (Valor max.).

[ Use Auto Sensor Configuration

Conversion Method Uszed Senzor Configuration
Method:  [PT100 = Methad: [PT100
Caonnection: |3 wires gpot with common returmn
| Supported Elements: |‘I E
| Min Temperature: -200.0 ¢

| Max Temperature: 2800 °C

Connection: |3 wires spot with commaon return

3 wires independent zpot

Temperature 4 wirez independent spot
P g h comman return

Min W alue:

Reserved
I o

MaxValue: | 260.0 *C

5. Para la conversion de temperatura definida por el usuario, como User defined table (Tabla
definida por el usuario), User Defined Formula (Férmula definida por el usuario) y User
defined individual formula (Férmula individual definida por el usuario), hacer clic en el
botdn de configuracion que corresponde al método de conversion seleccionado y
configurar los sensores de temperatura como se describe a continuacién en “Tabla de
linealizacion definida por el usuario” en la pagina 79, “Férmula definida por el usuario”
en la pagina 80y “Férmula individual definida por el usuario” en la pagina 81.

6. Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia del transmisor de temperatura Rosemount 22405
(00809-0100-2240) para obtener mas informacion sobre como configurar los sensores de
temperatura para el dispositivo Rosemount 2240S.

78 Manual de referencia


http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-2240s-multi-input-temperature-transmitter-reference-manual-en-104486.pdf

Manual de referencia
00809-0309-5100, Rev. CA

Instalacion del dispositivo
Noviembre 2020

Tabla de linealizacion definida por el usuario

Cuando se utiliza un sensor de temperatura de resistencia, los valores de resistencia eléctrica
pueden convertirse a valores de temperatura mediante el uso de una tabla de valores de
resistencia y temperatura.

Para crear una tabla de conversion:

Medicién de tanques Rosemount

En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MTT),
seleccionar el método de conversién User Defined Linearization Table (Tabla de
linealizacion definida por el usuario).

Hacer clic en el boton Configure User Defined Linearization Table (Configurar tabla
de linealizacion definida por el usuario):

{51 2240 MTT User Defined Linearization Table =5
Length of Table: Resistance [Dhm] | Temperature [C] o
,20— =] 1 0.0000 0.0000
= 2 | 0ooo 0.0000
Mote 3 0.0000 0.0000
Length of Table decides how 4 0.0000 0.0000
mary rows of the table to
actually uze, starting at the: 5 0.0000 0.0000
first row. However, all values 6 0.0000 0.0000
entered in the table are saved
inthe TTH, and can be uzed g 0.0000 0.0000
later if Length of Table iz 8 0.0000 0.0000
incremented. The value 0 q 0.0000 0.0000 j
means that no table will be
used. 2 - 40 means that the
table will be used. Camcel | Help |

Especificar el nimero de puntos de conversion en el campo de entrada Length of Table
(Extension de la tabla).

Ingresar los valores de resistencia y temperatura en las columnas Resistance [Ohm]
(Resistencia [ohmios]) y Temperature [C] (Temperatura [Grados Celsius]).

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la tabla de linealizacion en los
registros de |a base de datos del transmisor de temperatura.
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Formula definida por el usuario

En el caso de un sensor de temperatura de resistencia, la relacién entre la temperaturayla
resistencia puede especificarse mediante una férmula matematica:

R=Ry*(T+A*T+B*T2)

en la que Res laresistencia a la temperatura T, Ry es la resistencia eléctrica a cero grados Celsius,
y Ay B son constantes.

Para crear una férmula de conversion:

1. En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MTT),
escoger el método de conversion User Defined Formula (Férmula definida por el
usuario).

2. Hacer clic en el bot6n Configure User Defined Formula (Configurar formula definida

por el usuario):

51 2240 MTT User Defined Formula - ATD-TK-1 @
R=FROx(1 +AxT+BxTxT) RO:|100.00
R = Resistance in Ohm A |0.003305233541
T = Temperature in Celciug B: IW
Cancel | Help |
3. Introducir los parametros Ry, Ay B en los campos de entrada correspondientes.
4, Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar los parametros Ry, Ay B en los

registros de la base de datos del transmisor de temperatura.
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Formula individual definida por el usuario

Cuando se utiliza User Defined Individual Formula (Férmula individual definida por el usuario), se
utiliza una férmula matematica para cada elemento de temperatura individual:

R=Rg*(T+AN*T+BN*T?+C\*T°)

" R es la resistencia a la temperatura T

n R es la resistencia a cero grados Celsius

" A, By Cson las constantes individuales para cada elemento
" N es la cantidad de sensores de temperatura

Para crear una férmula de conversion individual:

1. En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MMT),
escoger el método de conversion User Defined Individual Formula (Férmula individual
definida por el usuario).

2. Hacer clic en el boton Configure User Defined Individual Formula (Configurar
formula individual definida por el usuario):

{51 2240 MTT User Defined Individual Formula =5
RO A B C -

1 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

2 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

3 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

4 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

5 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

[ 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

7 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

8 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004

9 100.00 0.003308239841 -0.00000057 7500 -0.000000000004 j

QK | Cancel | Help |

3. Introducir los pardmetros Ry, A, By C para cada elemento de temperatura individual.
4, Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la formula en los registros de la base

de datos del transmisor de temperatura.
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2.9.4 Calculo de temperatura promedio

82

En esta seccion, se proporciona una breve descripcion sobre como configurar los calculos de
temperatura promedio para un sensor de temperatura conectado al transmisor de temperatura
de mdltiples entradas Rosemount 2240S. Consultar el Manual de referencia del transmisor de
temperatura Rosemount 22405 (00809-0100-2240) para obtener mas informacion.

Para configurar un dispositivo Rosemount 2240S para los calculos de temperatura promedio, se
debe realizar lo siguiente:

1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestafia Average Temperature Calculation (Cdlculo
de temperatura promedio):

22XX ATD - ATD-TK-1 =5
2240 MTT Auxiliary Sensor . 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
Wweight
Position Exclude  Factor Hs —

Mo of Elements: '3—:| 16 ’w r 113
15| -1000.000 r 15

Sensor Type:  [Spot v | 14 [ -1000.000 m 14
13| -1000.000 r 132

Ingert Distance: IW m 12 -1000.000 r 12
11 -1000.000 r n
10| -1000.000 r 10
5 [ 1000000 r 9
5 [ 1000000 r 8
7 [ om0 - ;
& [ 1000000 r 5
5 [ om0 - !
s [ 00000 - 4
3[ 20w T 10 @i 3
2 1B m T 10 65T - -
1[0y ~ 10 3|FC

Mate 1: The insert distance is the distance that the element must be below the surface ta be Wapor Temperature: 221 °C

included in the average calculation. Liquid Temperature: 161 °C
Mote 2 The position distance iz the distance from the datum plate to the temperature element.
If the datum plate iz located below poszition 1 then all distances shall be positive.

2. No of Elements (Cantidad de elementos): seleccionar la cantidad de elementos de
temperatura utilizados. Verificar que estén habilitados los campos de entrada para las
posiciones de los elementos.

3. Sensor Type (Tipo de sensor): seleccionar el tipo de sensor que se utiliza; Spot (Punto)
o Average (Promedio).

4, Insert Distance (Insertar distancia): especificar la distancia minima entre un sensor de
temperaturay la superficie del producto para los sensores de temperatura incluidos en
el calculo de temperatura promedio.
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5. Position (Posicion): esta es la distancia desde el nivel cero hasta el elemento de
temperatura de punto.
Sise utilizan elementos de temperatura promedio, introducir la posicién donde termina
el elemento promedio.

6. Se puede excluir un elemento de temperatura del calculo de temperatura promedio al
activarla casilla de verificacion Exclude (Excluir) en la columna que esta junto al campo
Position (Posicién). Esta opcion puede ser (til en caso de que se desee excluir un
elemento de temperatura defectuoso.

7. Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuraciéon o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia del transmisor de temperatura Rosemount 2240S
(00809-0100-2240) para obtener mas informacion sobre cémo configurar el Rosemount 22405
para el calculo de la temperatura promedio.

2.9.5 Configuracion del sensor auxiliar

La pestafia 2240S MTT Auxiliary Sensor (Sensor auxiliar 22405 MTT) permite configurar un sensor
de nivel de agua conectado a un transmisor de temperatura de mdltiples entradas
Rosemount 2240S.

Sensor de nivel de agua

Esta seccidn ofrece una breve descripcion de cdémo configurar un sensor de nivel de agua
Rosemount 765 conectado a un transmisor de temperatura de multiples entradas
Rosemount 2240S. Consultar el Manual de referencia del transmisor de temperatura
Rosemount 2240S (00809-0100-2240) para obtener mas informacion.

Para configurar el sensor de nivel de agua, se debe realizar lo siguiente:

1. En laventana 22xx ATD, seleccionar la pestafia 2240S MTT Auxiliary Sensor (Sensor auxiliar
2240S MTT):
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(23 22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature C_alculation | ) 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Device Information
Uit 1D [13107
Application 5w Yersion: |1 A5
Hardware Type:
Statusz:
Update Counter: |493?
Wwater Level Sensor
Tank Ref. Point =
Level Offset (<) 0100 m z —— jEE/M l
Upper Dead Zone [UDZ): 0.000 m L1[ : Lz
Lower Dead Zone [LDZ): 0.000 m _“ 1
Active Length [LAJ: 0.500 m l
Calbration Status: (OK) T
“wiater Level: 0100 m
R L
Farmula .
Lewel Offset (41=[R-L1]-[L-L2] ||
Upper Senzor Limit [100%] = LA + % 100%
Lower Senzor Limit [0%] = *
Upper Measurement Limit = LA + ] - UDZ
Lower Measurement Limit = 3 + LDZ Zero Laval
x] 0% |||| zero water
Mote: ¥ iz negative as shown in picture =
Cancel | Apply | Help |
2. Calcular el valor de Level Offset (X) (Compensacién de nivel [X]) segln la férmula
X=(R-L1)-(L-L2).
3. Introducir el valor de compensacion de nivel obtenido en el campo de entrada Level
Offset (X) (Compensacion de nivel [X]).
4, Introducir valores para Upper Dead Zone (UDZ) (Zona muerta superior [UDZ]) y
Lower Dead Zone (LDZ) (Zona muerta inferior [LDZ]), si es necesario.
5. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion o hacer clicen el

botén OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia del transmisor de temperatura Rosemount 2240S
(00809-0100-2240) para obtener mas informacion sobre como configurar un sensor de nivel de
agua conectado a un transmisor de temperatura de multiples entradas Rosemount 2240S.
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2.9.6

Configuracion avanzada de origen de parametros

La pestafia Advanced Parameter Source Configuration (Configuracion avanzada de origen de
pardmetros) permite asignar la salida de diversos instrumentos de medicion (dispositivos de
origen) a variables de medicion del tanque, como Liquid Pressure (Presion del liquido) y Vapor
Pressure (Presion del vapor). De esta manera, las variables de medicion estan disponibles para
configuracién en la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque), como se describe en
“Instalacién de un tanque” en la pagina 115.

Para las variables de medicién de los tanques, como Level (Nivel), Vapor Temperature
(Temperatura del vapor) y Free Water Level (Nivel de agua libre), los dispositivos de origen se
asignan automaticamente y no es necesario configurarlos en la pestaiia Advanced Parameter
Source Configuration (Configuracién avanzada de origen de pardmetros).

El concentrador de tanques Rosemount 2410 admite 60 asignaciones de parametros de origen.
Se reservan seis asignaciones para cada una de las diez posiciones de la base de datos del
tanque.

Nota
Se mostrara un mensaje de advertencia en caso de que un parametro o una asignacion de origen
determinados ya se utilicen para otro tanque.

Para que un dispositivo de origen esté disponible en la pestaia Advanced Parameter Source
Configuration (Configuracién avanzada de origen de pardmetros), se debe asignar al tanque actual
en la base de datos del concentrador de tanques (consultar “Instalacién de un concentrador de
tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas informacion).

Para asignar parametros a dispositivos de origen, sequir estos pasos:

1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestafia Advanced Parameter Source Configuration
(Configuracién avanzada de origen de parametros):

22XX ATD - ATD-TK-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature C_alculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
Parameter M apping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter

[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 3) v | |Pressure B
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
[ | Lewel J | I J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J

Description of Uzer Def parameter

* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
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En la columna Parameter Mapping (Asignacion de pardmetros), seleccionar un pardmetro
de medicion del tanque.

En la columna Source Device Type/ID/No (Tipo/ID/N.° de dispositivo de origen), escoger un
dispositivo de medicién, como un transmisor de presién o cualquier otro tipo de
instrumento.

La configuracion predeterminada enumera solo los dispositivos asignados a la posicién
actual del tanque en la base de datos del concentrador de tanques. Al utilizar esta
opcion, se evita la asignacion a un dispositivo en el tanque incorrecto. Si se selecciona el
botén de radio adecuado, se pueden mostrar todos los dispositivos disponibles, o solo
los dispositivos asignados a la posicion 1 del tanque en la base de datos del

tanque 2410.

En la columna Source Parameter (Pardmetro de origen), seleccionar la variable del
transmisor que se asignara a la variable de medicién del tanque en la primera columna.

En caso de seleccionar User Defined (Definido por el usuario), se puede escribir una
descripcion en el cuadro Description of User Def parameter (Descripcion del parametro
definido por el usuario).

Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.
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Uso de un transmisor de temperatura Rosemount 644

El sistema de medicion de tanques Rosemount maneja automaticamente la asignacion de
parametros de origen para que los transmisores Rosemount 2240S proporcionen la entrada
correcta para el calculo de las variables de medicion de los tanques, como Vapor Temperature
(Temperatura del vapor) y Average Temperature (Temperatura promedio).

Para los transmisores de temperatura Rosemount 644, las variables del tanque se deben asignar
manualmente a los dispositivos de origen adecuados. La salida de cada transmisor

Rosemount 644 en el tanque se asigna a una variable de temperatura del tanque, como se
muestra en el siguiente ejemplo con tres transmisores Rosemount 644 en el tanque:

22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication | Average Temperature Calculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
@ Parameter M apping @ @
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 3) v | |Pressure B
v |Temperature1 j |E J |544 F45 7 (Mo 3) J |Temperature1 J Conﬁguracién de transmisores
de temperatura 644
v |Temperature2 j |E J |544 /547 (Mo 4) J |Temperature1 J
v |Temperature3 j |C J |544 FEB /(Mo 5) J |Temperature1 J
[ | Lewel J | I J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
1. Seleccionar Temperature 1 (Temperatura 1) en la lista Parameter Mapping (Asignacion de

parametros) para el primer transmisor de temperatura 644. Este parametro de
temperatura se asigna al elemento de temperatura en la posicién 1 del tanque.

Para el segundo y el tercer transmisor 644, seleccionar Temperature 2 (Temperatura 2) y
Temperature 3 (Temperatura 3) en la lista Parameter Mapping (Asignacion de
parametros). Estos parametros se asignan a los elementos de temperatura en las
posiciones 2y 3, respectivamente.

2. En el campo Source Device Type (Tipo de dispositivo de origen), para cada parametro
de temperatura (Temperature 1, 2, 3 [Temperatura 1, 2, 3]), seleccionar el transmisor 644
real que se utilizara como dispositivo de origen.

3. En la columna Source Parameter (Pardmetro de origen), seleccionar Temperature 1
(Temperatura 1). Esta es la designacion de pardmetros de origen de la salida de
temperatura de un transmisor de temperatura Rosemount 644.

Se debe tener en cuenta que las variables Vapor Temperature (Temperatura del vapor) y Average
Temperature (Temperatura promedio) no se asignan a los dispositivos de origen.

4, Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.
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Pantalla grafica de campo Rosemount 2230

En esta seccion, se proporciona una breve descripcion sobre como configurar una pantalla
grafica de campo Rosemount 2230.

Todos los campos de la pestafa 2230 Graphical Field Display (Pantalla grdfica de campo 2230)
estan desactivados si no hay ninguna pantalla grafica de campo conectada al tankbus, o sila
pantalla no estd asignada a la posicién actual de la base de datos de tanques del concentrador de
tanques Rosemount 2410. Los botones Configure Tank Display 2 (Configurar pantalla de
tanque 2) y Configure Tank Display 3 (Configurar pantalla de tanque 3) estan deshabilitados
si solamente un dispositivo Rosemount 2230 esta asignado a la posicién de la base de datos del
tanque actual.

Para configurar el Rosemount 2230:

1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaiia 2230 Graphical Field Display (Pantalla
grdfica de campo 2230):

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperatur
2240 MTT Auxiliary Sensor 2230 Graphical Field Display Analog Input | Advanced Parameter Soul
. Device Information
Display No: 1 Urit ID: 113

Application S Yersion: 1.44
Boot S Yersion: "I.Mi

Units For Display

Lewvel: m - Level Rate: méh - Temperature: degC -
Preszzure: bar G - Drenzity: ka/m3 - Wolume: m3 -

Common Tank Configuration

Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters

[v TK-5900_b [v Level [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
[ [Tank Pos 2) [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate

[ [Tank Pos 3) [v Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume

[ [Tank Pos 4) [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
[ [Tank Pos §) [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
[ [Tank PosB) [v “apor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
[ [Tank Pos 7) [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
[ [Tank Pos 8) [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ User Defined 5
[ [Tank Pos 9) [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
[ [Tank Pos10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ Dbserved Density [ Delta Level

Dizplay Toggle Time: |3 Seconds

Individual Tank Configuration... | | |

2. En las listas desplegables del panel Units for Display (Unidades en pantalla), seleccionar
las unidades de medida deseadas que se mostraran para las distintas variables de
medicion del tanque.

Nota
El Rosemount 2230 convierte la unidad especificada en la ventana Server Preferences (Preferencias
del servidor) (consultar “Unidades de medicién” en la pagina 20).
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En el panel Common Tank Configuration (Configuracién comdn de tanques), seleccionar
los tanques y los parametros de los tanques que se mostraran en la pantalla del
Rosemount 2230 seleccionando las casillas de verificacion apropiadas.

En el campo de entrada Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la pantalla),
introducir el tiempo de conmutacién para los parametros del tanque mostrados. Los
parametros seleccionados se mostraran para un tanque a la vez, a partir del tanque 1.

Si se utiliza una segunda pantalla grafica de campo, hacer clic en el botén Configure
Tank Display No 2 (Configurar pantalla de tanque 2) y repetir el procedimiento de
configuracion.

Si se utiliza una tercera pantalla grafica de campo, hacer clic en el boton Configure
Tank Display No 3 (Configurar pantalla de tanque 3) y repetir el procedimiento de
configuracion.

El Rosemount 2230 se puede configurar para mostrar diferentes conjuntos de
parametros para cada tanque en el tankbus. En la pestafa 2230 Graphical Field Display
(Pantalla grdfica de campo 2230) hacer clic en el botén de Individual Tank
Configuration (Configuracion individual del tanque):

(3 Individual Tank Configuration @
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
(® TK-5300 b [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
(" [Tank Pos 2] [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate
(" [Tank Pos 3] [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ wolume
(" [Tank Pos 4] [ Signal Strength [v Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
(" [Tank Po: 5] [ PwiL [v Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
(" [Tank Pos B] [v “apor Pressure [v Temperature 2 [ Temperature 13 [ User Defined 3
(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5
(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
(" [Tank Poz 10) [ air Temperature | Temperature 7 [ Observed Density | Delta Level
(] 8 | Cancel |

Seleccionar el tanque deseado y los parametros a mostrar en la pantalla del
Rosemount 2230. Repetir este procedimiento para cada tanque.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracién y volver a la ventana
22xx ATD.

Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuraciéon o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia de la pantalla Rosemount 2230 (00809-0100-2230) para
obtener mas informacién sobre como configurar una pantalla grafica de campo
Rosemount 2230.
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El concentrador de tanques Rosemount 2410 puede equiparse con una entrada analdgica que le
permite conectar instrumentos para la comunicacion 4-20 mA/HART.

1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestafia Analog Input (Entrada analdgica):
22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature Calculation | ) 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
¥ Enable
Analog Input ¥ alues
Walue Unit : bar - Status : OK
Walue : 1.446 Bar
Walue Range
Current : 15569 ma
Walue at 4 md, 0.000 Bar
Walue at 20 méb, 2000 Bar
72.3 %
Advanced
oK | Cancel | Apply | Help |
2. Asegurarse de que la casilla de verificacién Enable (Habilitar) esté seleccionada.
3. En el campo Value Unit (Unidad de valor) seleccionar una unidad adecuada que
coincida con la fuente de entrada.
4, En el panel Value Range (Rango de valores), introducir los valores de los parametros

que corresponden a los valores de entrada analégica 4 mAy 20 mA, respectivamente.
Se puede especificar cualquier valor siempre que el valor de 20 mA sea superior al de
4 mA. Para los valores de medicion fuera de los valores de rango, la entrada analégica
entra en modo de alarma.

Manual de referencia



Manual de referencia Instalacion del dispositivo
00809-0309-5100, Rev. CA Noviembre 2020

5. Utilizar el botén Advanced (Opciones avanzadas) en caso de que se quiera configurar
Filter Factor (Factor del filtro) y Current Limits (Limites de corriente).

A1 Analog Input Configuration Advanced ]
Law Current Lirnit : 3800 ma
High Current Limit : 200800 md,

Filter Factar : 0100
QK | Cancel | Apply | Help |

Filter Factor (Factor del filtro) permite suprimir las fluctuaciones falsas de la sefial de entrada
analdgica. Se puede utilizar un valorentre 0 y 1. El valor por defecto es 0,1. Un valor mas alto
significa menos filtrado.

El filtrado significa que el valor de entrada analégica presentado se calcula como el valor
promedio de las <n> Gltimas mediciones. Un factor de filtro igual a 0,1 es el promedio de las 10
Gltimas mediciones, un factor de filtro igual a 0,5 es el promedio de las 2 Gltimas mediciones y
asi sucesivamente.

Current Limits (Limites de corriente) define los limites inferiores y superiores de las corrientes
de entrada. Fuera de este rango, se indicara un error. Los limites de corriente deben
corresponder a los limites de error de los instrumentos conectados. Si, por ejemplo, un
instrumento ajusta la corriente de salida en modo de alarma a 3,8 mA, se debe establecer el
limite de error inferior en 3,8 o superior.

6. En el panel Analog Input Values (Valores de entrada analégica) verificar que el Status
(Estado) sea OK (Aceptar) y que los resultados de la medicién esperados aparezcan en
los campos Value (Valor) y Current (Corriente).

Configuracion de entrada analdgica y parametros del tanque

Para realizar una configuracién completa de la entrada analdgica es necesario realizar los
siguientes pasos:

a. Configurar la base de datos de tanques del concentrador de tanques; asociar la entrada
analdgica con el tanque en el que esta instalado el dispositivo.

b. Enlaventana Properties (Propiedades) del Rosemount 2410, seleccionar la pestaiia
Device Tags (Etiquetas de dispositivo) e instalar el dispositivo de entrada analégica en
TankMaster. Verificar que estd instalado como un dispositivo ATD.

c. Enlaventana ATD Properties|Analog Input (Propiedades de ATD/entrada analdgica),
configurar el rango de valores y las unidades.

d. Enlaventana ATD Properties|Advanced Parameter Source Configuration (Propiedades de
ATD/configuracién avanzada de origen de pardmetros), asegurarse de que el dispositivo
de entrada analogica esta asignado al parametro del tanque, al dispositivo de origeny
al parametro de origen deseados.

e. Instalar un tanque en TankMaster WinSetup y asegurarse de que el dispositivo ATD que
incluye el dispositivo de entrada analégica esté asignado como dispositivo de origen
para el tanque.

Consultar el Manual de referencia (00809-0100-2410); Apéndice C, seccién C.10) del
concentrador de tanques Rosemount 2410 para obtener una descripcion completa de c6mo
configurar la entrada analdgica para un concentrador de tanques Rosemount 2410. El manual
también incluye una descripcién sobre cémo configurar los HART esclavos para el

Rosemount 2410.
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Instalacion de un dispositivo Rosemount 5408

El transmisor de nivel por radar Rosemount 5408 se instala de una manera practica en
TankMaster WinSetup con la opcién integrada que se incluye como parte del procedimiento de
instalacion del concentrador de tanques Rosemount 2410. En un paso posterior, el

Rosemount 5408 se configura en la ventana 5408 RLT (RLT 5408). Consultar “Configuracién
mediante las propiedades del dispositivo 5408” en la pagina 93. La ventana 5408 RLT (RLT 5408)
incluye pestafias para la configuracion basica y avanzada de un transmisor Rosemount 5408.

Al conectar un Rosemount 5408 a un concentrador de tanques Rosemount 2410 en un sistema
de medicion de tanques Rosemount existente, el Rosemount 5408 debe estar asignado al
tanque adecuado enla base de datos del tanque Rosemount 2410. La configuracion se realiza en
la ventana 5408 RLT (RLT 5408). Para obtener mas informacién, consultar “Agregar un tanque”
en la pagina 128.

El Rosemount 5408 también se puede instalary configurar con el asistente de instalacion
WinSetup (consultar “Instalacion de un dispositivo Rosemount 5408 con el asistente de
instalacion” en la pagina 100). Este método Gnicamente debe utilizarse, por ejemplo, cuando el
dispositivo 5408 esta conectado al tankbus en una etapa posteriory no esta disponible al
instalar el concentrador de tanques Rosemount 2410.

En la configuracion basica del transmisor de nivel por radar Rosemount 5408, se incluyen los
siguientes pasos:

" Parametros de comunicacién
" Tipo de antena
" Geometria del tanque

Debido a las propiedades del producto, a la forma del tanque o a otras circunstancias,
posiblemente sea necesario realizar otra configuracién ademas de la configuracién basica. Es
posible que deban tomarse medidas avanzadas en caso de que haya objetos perturbadores y
condiciones turbulentas en el tanque. La herramienta de configuracion de TankMaster
WinSetup incluye opciones avanzadas para el dispositivo 5408, como las siguientes:

" Condiciones ambientales en el tanque

" Forma del tanque

Consultar “Configuracion avanzada” en la pagina 98 para obtener mas informacion sobre las
opciones de configuracién avanzada.

Para obtener mas informacién sobre como instalar y configurar un transmisor de nivel por radar
Rosemount 5408, consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5408
(00809-0300-4408).
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Configuracion mediante las propiedades del dispositivo

5408

En esta seccion, se describe el procedimiento de configuracién basica para un transmisor por

radar de la serie Rosemount 5408 utilizando la ventana 5408 RLT (RLT 5408).

Para configurar el transmisor de nivel por radar Rosemount 5408, realizar los siguientes pasos:

1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta
Devices (Dispositivos) y seleccionar el transmisor Rosemount 5408 deseado.

[—]a Devices

=] svsHus-202
=480 HuB-101

@ ATD-TK-41
LT-TK-41
B LT-Tk-42

% LT-TK-43
Lo | T-TK-44

EEI---D Protocols

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

View Diagnostic Registers...

Restart...
Legging...

Program...

Proof Test...
Restore Default Settings...

Overview...
Write Protect

Properties

2. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o

bien, en el men Service (Servicio), escoger la opcién Devices|Properties
(Dispositivos|propiedades). Aparece la ventana 5408 RLT (RLT 5408):

5 5408 RLT - LT-TK-44

Commurication | Tank Shape | Geometry | Antenna | Environment | Local Display | Advanced Configuration | Information

Communication

Connected to 2410 HUB: | HUB-101, position 4

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: 44

Unit ID: 3022
Application Version: LA8
Boot Version: 1.A8

Change...

L

Device is configured.

Cancel |

Aoply

Help

3. Seleccionar la pestaiia Communication (Comunicacion).
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Verificar la posicion de tanque. El campo Connected to HUB (Conectado a concentrador)
muestra el nombre del concentrador de tanques Rosemount 2410y la posicién de
tanque ala que esta asignada el Rosemount 5408 en la base de datos del concentrador
de tanques. La posicion de tanque indica con qué tanque estd asociado el

Rosemount 5408.

En caso de que el transmisor esté conectado a una version de tanques multiples del
dispositivo Rosemount 2410, se puede asignar a otra posicién de tanque en la ventana
2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Propiedades del concentrador de tanques
2410/base de datos del tanque), si es necesario (en el espacio de trabajo de WinSetup,
hacer clic con el botén derecho del mouse en el icono del concentrador 2410y escoger
la opcién Properties [Propiedades]).

Consultar “Configuracion de la base de datos del tanque” en la pagina 36 para obtener
mas informacién sobre como configurar la base de datos del tanque Rosemount 2410.

Verificar la direccion Modbus. Para cambiar la direccion Modbus, hacer clic en el botén
Change (Cambiar):

[8 Change Address L&J

Uit 1D: 11880
Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

Introducir el ID de unidad en el campo de entrada Unit ID (ID de unidad).
Cuando se cambia la direccién del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como
identificador tnico del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una
etiqueta colocada en el dispositivo.

Ingresar la direccion deseada en el campo de entrada Set Modbus Address (Establecer
direccion Modbus).

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana
Change Address (Cambiar direccion).

Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.

Seleccionar la pestafia Antenna (Antena).
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50 5408 RLT - LT-TK-44 X
Communication | Tank Shape | Geometry Antenna l Environment ] Local Display] Advanced Configuration | Information
Antenna Type: |Parabolic 84n. j
Mounting Type: |Nozz|e j
0.150
User Defined % -
i
0.401 ‘
- ]
0.800 1 l)
1000 - -
1.060
Upper Null Zone: 0.149 m
Used Upper Mull Zone: 0.150 m
Cancel | ooy | Heb |
8. Seleccionar Antenna Type (Tipo de antena) y tipo de montaje, si corresponde. Es

posible escoger entre tipos de antenas predefinidos o tipos definidos por el usuario para
antenas no estandar. Para las antenas predefinidas se especifican automaticamente una
serie de parametros del transmisor con el fin de optimizar el rendimiento de las
mediciones. En el caso de la antena definida por el usuario, la configuracién de la base
de datos debe introducirse manualmente.

Ingresar una longitud para Antenna Extension (Prolongador de antena) en caso de
que la antena cuente con un prolongador.

9. En caso de que haya perturbaciones cerca de la boquilla, se puede ajustar la Upper Null
Zone (Zona superior nula). Al aumentar la zona superior nula, el rango de medicion se
reduce en la parte superior del tanque.

10. Para las aplicaciones de tubo tranquilizador ingresar el Inner Diameter (Diametro
interno).

Consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5408 (00809-0300-4408) para obtener
mas informacion sobre la zona superior nula y otros parametros del transmisor.

11. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion.
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12. Seleccionar la pestafia Geometry (Geometria).
5] 5408 RLT - LT-TK-44 X
Communication ] Tank Shape Antenna | Environment | Local Display | Advanced Configuration ] Information
Reference Height (R): |20I000 m
Reference Offset (G): 0.300 m A—-I:i?l—f Reference Ofiset (+)
—
Bottom Offset (C): ’00007 m :
Iv¥ show negative level as zero
Calibration Distance: ’_01007 m
Reference Height
Zera Level
Bottom Offset l_ o
QK | Cancel Apply Help
13. Introducir los parametros de distancia del tanque.

a. Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R]) se define como la
distancia desde el punto de referencia del tanque hasta el nivel cero.

b. Reference Offset (G) (Desviacion de referencia [G]) es la distancia entre el punto de
referencia del tanque y el punto de referencia del medidor, que se encuentra en la
superficie de la brida de la boquilla en la que esta montado el medidor.

c. Bottom Offset (C) (Desviacion del fondo [C]) se define como la distancia entre el nivel
cero (punto de referencia de medicién) y el nivel minimo de la superficie del producto
(fondo del tanque). Al especificar una distancia C, el rango de medicién se puede
extender hasta el fondo del tanque.

C>0: el transmisor presenta valores de nivel negativos cuando la superficie del producto
esta por debajo del nivel cero.
Se puede activar la casilla de verificacion Show negative level values as zero (Mostrar
valores de nivel negativo como cero) para que los niveles del producto por debajo del
nivel cero (placa de referencia) se muestren como si fueran iguales a cero.
C=0: no se aprobaran las mediciones por debajo del nivel cero, es decir, el transmisor
informara que hay un nivel no valido si el nivel del producto esta por debajo de la placa
de referencia.

96 Manual de referencia



Manual de referencia
00809-0309-5100, Rev. CA

Instalacion del dispositivo
Noviembre 2020

14.

15.

16.

Ingresar un valor de Calibration Distance (Distancia de calibracion) si es necesario.
Esta variable permite ajustar la altura del tanque para que los niveles de producto
medidos se correspondan con los niveles de medicion manual. Por lo general, es
necesario realizar un ajuste menor cuando se instala el transmisor. Por ejemplo, puede
producirse una desviacién menor entre la altura real del tanquey el valor guardado en la
base de datos del transmisor si las dimensiones del tanque que figuran en los diagramas
no estan actualizadas con las dimensiones reales.

Activar la casilla de verificacién Show negative level as zero (Mostrar nivel negativo
como cero) en caso de que no querer que el transmisor muestre valores de nivel
negativos.

Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5408 (00809-0300-4408) para obtener
mas informacion sobre los diferentes pardmetros de geometria del tanque.
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Configuracion avanzada

Ademas de la configuracién bésica, hay opciones de configuracién avanzada disponibles para el
transmisor Rosemount 5408. Esta seccion proporciona una breve descripcién de algunas de
estas opciones. Para mas informacion sobre la configuracion avanzada, consultar el Manual de
referencia de la serie Rosemount 5408 (00809-0300-4408).

Forma del tanque

Los parametros Tank Shape (Forma del tanque) y Bottom Shape (Forma del fondo)
optimizan el Rosemount 5408 para varias geometrias de tanques y para mediciones cerca del
fondo del tanque. Estos parametros se configuran en la ventana Tank Shape (Forma del tanque):

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication | 11 l Geometry] Antenna ] Environment | Local Display | Advanced Configuration ] Information

Tank Shape: |\u'erh'cal Cylinder hd

Bottom Shape: i u.ll;

ottom Shape: Flat Indined - _1'I_
|
i

QK | Cancel Apply Help
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Entorno del tanque

Es posible que determinadas condiciones del producto en el tanque requieran opciones de
configuracién especiales a fin de optimizar el rendimiento de la medicion del transmisor de nivel
por radar 5408. Al configurar las condiciones del entorno en el tanque, el transmisor puede
compensar condiciones como un cambio rapido de nivel, sefiales de eco débiles, amplitudes de
ecos de superficie variables u otras fuentes similares de mediciones erréneas.

La ventana Environment (Entorno) se utiliza para optimizar el transmisor para condiciones de
tanque especiales:

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication | Tank Shape | Geometry | Antenna  Environment | | ocal Display | Advanced Corfiguration | Information

Product Type: Liquid j

Process Conditions

W Turbulent Surface

¥ Foam
Maximum Level Rate: |5 ft (2m) / hour j
Product Dielectric Range: |> 10.0 (e.g. Water Based) j

Cancel | Aoy | Heb

Para las condiciones del proceso se recomienda seleccionar el menor nimero de opciones
posible.

Consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5408 (00809-0300-4408) para obtener
mas informacion sobre la configuracion del entorno del tanque.
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Instalacion de un dispositivo Rosemount 5408 con el
asistente de instalacion

El asistente de instalacion en TankMaster WinSetup es una herramienta que se puede utilizar
para instalary configurar un transmisor de nivel por radar Rosemount 5408 y otros dispositivos.

Normalmente se instala un transmisor de nivel por radar Rosemount 5408 como parte del
procedimiento de instalacion para un concentrador de tanques Rosemount 2410. Sin embargo,
el asistente de instalacion permite instalar un dispositivo Rosemount 5408 en TankMaster por
separado de lainstalacion del concentrador de tanques:

1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 estan
correctamente configuradas e incluyen el nuevo transmisor de nivel por radar
Rosemount 5408. Asegurarse de que se utilice la direccion Modbus correcta del
medidor de nivel (consultar “Instalacion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460” en la pagina 31 e “Instalacion de un concentrador de tanques
Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas informacion).

2. Instalary configurar el dispositivo Rosemount 5408 como se describe en “Uso del
asistente de instalacion” en la pagina 101.

3. Verificar que el Rosemount 5408 se comunica con el concentrador de tanques
Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la funcién de Device Live List (Lista de
dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos
conectados al concentrador de tanques. La lista de activos esté disponible haciendo clic
con el botén derecho del mouse en el icono de dispositivo del concentrador de tanques.

En la mayoria de los casos se recomienda aplicar el siguiente procedimiento al instalar un nuevo
transmisor de nivel por radar Rosemount 5408:

1. Instalary configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460 y el concentrador de
tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la direccion Modbus del medidor de nivel
correcta esta configurada para el nuevo Rosemount 5408 (consultar “Instalacién de un
concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la pdgina 31y “Instalacion de un
concentrador de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas
informacion).

2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410),
seleccionar la casilla de verificacion Install Level and AUX devices (Instalar
dispositivos de nivel y AUX) para instalar automaticamente el Rosemount 5408 en el
espacio de trabajo de TankMaster.

3. Configurar el Rosemount 5408 (consultar “Configuracion mediante las propiedades del
dispositivo 5408~ en la pagina 93).

Consultar también “Agregar un tanque” en la pagina 128 para obtener mas informacién sobre
como agregar tanques y dispositivos en un sistema de medicion de tanques Rosemount.
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Uso del asistente de instalacion

Para configurar un dispositivo Rosemount 5408 utilizando el asistente de instalacion de
WinSetup, realizar los siguientes pasos:

1.

Medicién de tanques Rosemount

En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices

(Dispositivos).

21 Rosemount TankMaster / WinSetup

=

E] |t Z|

File View Service Tools Help

8 o & =

a3

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks

[:l Protocels

Devices
: D- Collapse All

Install New...

Program All...

Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo),
o bien, en el menu Service (Servicio), escoger Devices|Install New

(Dispositivos|instalar nuevo).
Aparecera la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo):

:l Select Device

Device Type:

|5408 Fiadar Level Transmitter [Fieldbusg]

B408 FF Tag:

LT-40

=

Cancel

| Help |

En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger 5408 Radar Level
Transmitter (Transmisor de nivel por radar 5408).

Introducir la etiqueta de nivel utilizada para el medidor de nivel por radar.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para abrir la ventana 5408 RLT Communication
(Comunicacién de RLT 5408).
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:l 5408 RLT Communication - LT-40 e

Communication

2410 HUE Tag: HUB-110 i
Position in 2410 HUB:

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: 1 il Unit ID:
Verify Communication

< Back Next = Cancel | Help |

10.

11.

En la lista desplegable 2410 HUB Tag (Etiqueta de concentrador 2410), escoger el
concentrador de tanques Rosemount 2410 al que esta conectado el transmisor de nivel
por radar 5408.

Introducir en el campo Modbus address (Direccién Modbus) la direccion que se
utilizara para el transmisor de nivel 5408. Debe tenerse en cuenta que esta direccion
debe estar almacenada en las bases de datos de tanques del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y también del concentrador de tanques Rosemount 2410.

Hacer clic en el boton Verify Communication (Verificar comunicacion) para verificar
que el PC TankMaster se comunica con el transmisor 5408. Una vez que se establezca el
contacto, aparecera el ID de unidad.

Verificar la posicion de tanque. El campo Position in 2410 HUB (Posicién en concentrador
2410) muestra la posicion de tanque a la que estd asignado el 5408 en la base de datos
del tanque 2410. La posicién de tanque indica con qué tanque esta asociado el
dispositivo 5408. En caso de que el transmisor 5408 esté conectado a una version de
tanques mdltiples del dispositivo Rosemount 2410, el transmisor 5408 se puede
asignar a otra posicion de tanque en la ventana 2410 Tank Hub Properties/Tank Database
(Propiedades del concentrador de tanques 2410/base de datos del tanque), si es necesario
(en el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el botén derecho del mouse en el
icono del concentrador 2410y escoger la opcion Properties [Propiedades]).

Consultar “Configuracion de la base de datos del tanque” en la pagina 36 para obtener
mas informacion sobre cémo configurar la base de datos del tanque 2410.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar con la configuracion del
dispositivo 5408.

Para mas informacién sobre la configuracién del Rosemount 5408, consultar
“Configuracion mediante las propiedades del dispositivo 5408” en la pagina 93 y
“Configuracion avanzada” en la pagina 98.
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12.

Medicién de tanques Rosemount

[31 5408 RLT Summary - LT-TK-2

Fleaze confirm:

B408 RLT tag:
Unit D
Communication:
Modbus Address:
Antenna Type:

LT-TK-2

11880

Wia 2410HUE, HUE-1, position 1, ModbusMaster. 1
1

Core 4"

< Back Cancel

Help

En la ventana 5408 RLT Summary (Resumen de RLT 5408), hacer clic en el botén Finish
(Finalizar) para finalizar el asistente de instalacién. En caso de que deba cambiarse la
configuracioén, hacer clic en el boton Back (Atras) hasta que aparezca la ventana

deseada.
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Instalacion de un dispositivo Rosemount 5300

El radar de onda guiada Rosemount 5300 se instala de una manera practica en TankMaster
WinSetup con la opcién integrada que se incluye como parte del procedimiento de instalacion
del concentrador de tanques Rosemount 2410. En un paso posterior, el dispositivo 5300 se
configura en la ventana 5300 GWR (GWR 5300). Consultar “Configuracién mediante las
propiedades del dispositivo 5300 en la pagina 105. La ventana 5300 GWR (GWR 5300) incluye
pestanas para la configuracién basica y avanzada de un dispositivo Rosemount 5300.

Al agregar un dispositivo Rosemount 5300 a un dispositivo Rosemount 2410 en un sistema de
medicion de tanques Rosemount existente, el dispositivo 5300 debe asignarse al tanque
adecuado en la base de datos del tanque 2410. La configuracion se realiza en la ventana 5300
GWR (GWR 5300). Para obtener mas informacion, consultar “Agregar un tanque” en la

pagina 128.

Un dispositivo Rosemount 5300 se instala de una manera practica con la opcién integrada que
se incluye como parte del procedimiento de instalacion del concentrador de tanques
Rosemount 2410.

El dispositivo 5300 también se puede instalar y configurar con el asistente de instalacion
WinSetup (consultar “Instalacion de un dispositivo Rosemount 5300 con el asistente de
instalacion” en la pagina 111). Este método Unicamente debe utilizarse en casos excepcionales,
por ejemplo, cuando el dispositivo 5300 esta conectado al tankbus en una etapa posteriory no
estd disponible al instalar el concentrador de tanques Rosemount 2410.

Los siguientes pasos de configuracién se incluyen en la configuracion basica de un radar por
onda guiada Rosemount 5300:

" Pardmetros de comunicacion
" Tipo de sonda
" Geometria del tanque

Debido a las propiedades del producto, a la forma del tanque o a otras circunstancias,
posiblemente sea necesario realizar otra configuracién ademas de la configuracién basica. Es
posible que deban tomarse medidas avanzadas en caso de que haya objetos perturbadores y
condiciones turbulentas en el tanque. La herramienta de configuracion de TankMaster
WinSetup incluye opciones avanzadas para el dispositivo 5300, como las siguientes:

" Condiciones ambientales en el tanque

Consultar “Instalacién de un tanque” en la pagina 115 para obtener mas informacién sobre las
opciones de configuracién avanzada.

Para obtener mas informacion sobre como instalar y configurar un radar por onda guiada
Rosemount 5300, consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5300
(00809-0100-4530).
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2.11.1 Configuracion mediante las propiedades del dispositivo
5300

En esta seccion, se describe el procedimiento de configuracién basica para un radar por onda
guiada Rosemount 5300 utilizando la ventana 5300 GWR (GWR 5300).

Para configurar un radar por onda guiada Rosemount 5300, realizar los siguientes pasos:

1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta
Devices (Dispositivos) y seleccionar el dispositivo Rosemount 5300.

[:l Tanks

[—]a Devices

=-EJ SYSHUB-201

=1-100 HUB-1

@ ato-Tr2
@ at0-Tr3
@ AtD-Tr4
@ ato-TrE
® L1
& 1113
& L1k
? Uninstall

EEI---D Protocols

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...
Calibrate...
Propiedades Properties
2. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o

bien, en el men( Service (Servicio), seleccionar la opcion Devices[Properties
(Dispositivos|propiedades).
Aparecera la ventana 5300 GWR (GWR 5300).
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Seleccionar la pestafia Communication (Comunicacion).
£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5
i l Probe ] Geometry | Environment
Communication

Connected to HUB: |Via HUE, HUB-1, position 4

Communication Channel: |M0dbusMaster.1

Modbus Address: 4

Unit D 51782

Application Yersion: 1.44

Baot Yersion: 1.44

LChange...
0K | Cancel | apy | Heb |
Verificar la posicion en la base de datos del tanque. El campo Connected to HUB
(Conectado a concentrador) muestra el nombre del concentrador de tanques
Rosemount 2410y la posicion de tanque a la que esta asignada el dispositivo 5300 en la
base de datos del concentrador de tanques. La posicion de tanque indica con qué
tanque esta asociado el dispositivo 5300.
En caso de que el transmisor esté conectado a una version de tanques mdltiples del
dispositivo Rosemount 2410, se puede asignar a otra posicion de tanque en la ventana
2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Propiedades del concentrador de tanques
2410/base de datos del tanque), si es necesario (en el espacio de trabajo de WinSetup,
hacer clic con el botén derecho del mouse en el icono del concentrador 2410y escoger
la opcién Properties [Propiedades]).
Consultar “Configuracion de la base de datos del tanque” en la pagina 36 para obtener
mas informacién sobre como configurar la base de datos del tanque Rosemount 2410.
Verificar la direccion Modbus. Para cambiar la direccién Modbus, hacer clic en el boton
Change (Cambiar):
[ [8 Change Address &J‘
Urit ID: [f1782
Set Modbus Address: |4— il
QK | Cancel | Help |
Introducir el ID de unidad en el campo de entrada Unit ID (ID de unidad).
Cuando se cambia la direccién del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como
identificador tnico del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una
etiqueta colocada en el dispositivo.
Ingresar la direccion deseada en el campo de entrada Set Modbus Address (Establecer
direccion Modbus).
Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana
Change Address (Cambiar direccion).
Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion.
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7. Seleccionar la pestafia Probe (Sonda).
£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5
Communication Geometry] Environment ]
Frobe Type : j
&
Frobe Length : m

Hold Off Digtance [UNZ] :

2

Hold Off Distance/UNZ

‘ ‘

Uszer Defined

Frobe Length

Megative

=
S

1350

Advanced

Frobe Angle: Probe Angle

jus)

2

3.

—_ ol

el = = of w3

= =l 2| B 2 Bl &
o o ol o) o o o

Femote Housung: -

=
o
=]
@

0K | Cancel | apy | Heb |

8. Seleccionar un tipo de sonda que corresponda a la sonda real que se utiliza en el
transmisor. Es posible seleccionar una sonda predefinida (estandar), o definida por el
usuario para sondas no estandar. Para tipos de sondas predefinidos, el rendimiento de
la medicién se optimiza especificando automaticamente diversos parametros de
dispositivos. Para una sonda definida por el usuario, los ajustes de la base de datos se
deben configurar manualmente.

Estan disponibles los siguientes tipos de sonda predefinidos (estandar):

m Cable gemelo flexible
= Individual flexible
m Coaxial

9. Probe Length (Longitud de sonda) se mide desde el punto de referencia superior
hasta el extremo de la sonda. Si se utiliza un contrapeso en el extremo de la sonda, no se
debe incluir.

10. Ajustar el valor de Hold Off Distance (UNZ) (Distancia de rechazo [UNZ]) si hay
interferencias en la parte superior del tanque. Estos problemas pueden producirse si
hay objetos perturbadores, como una boquilla angosta con paredes rugosas cerca de la
sonda. Al aumentar la distancia de rechazo, se reduce el rango de medicién.

11. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion.

Consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5300 (00809-0100-4530) para obtener
mas informacion sobre la distancia de rechazo y otros parametros de configuracién.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Seleccionar la pestafia Geometry (Geometria).

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

Communication | Probe  Geometry l Environment ]

Tank Reference Height [R] : 2500 m
Reference Distance [G] : 0000 m
Upper Reference Poirt — & i
Mounting Type : Direct Bracket - Distance Offsel [G) T - T |
Urnknowr

0.000

Tank Height [FR]

Calibration Distance : 0000 m

[v Show level below probe end as zero

Zero Reference Point

Mote: B and G are pogitive as shown. G can be positive or negative.

Cancel Apply Help

Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R]) se define como al
distancia desde el punto de referencia superior hasta el punto de referencia cero.

Reference Distance (G) (Distancia de referencia [G]) es la distancia entre el punto de
referencia superior y |a brida.

Utilizar el pardmetro de Calibration Distance (Distancia de calibracion) para ajustar
la altura del tanque de modo que los niveles medidos del producto coincidan con los
niveles medidos manualmente. Por lo general, es necesario realizar un ajuste menor
cuando se instala el dispositivo. Por ejemplo, puede producirse una desviacion menor
entre la altura real del tanque y el valor guardado en la base de datos del dispositivo si
las dimensiones del tanque que figuran en los diagramas no estan actualizadas con las
dimensiones reales.

Seleccionar un valor para Mounting Type (Tipo de montaje): Pipe Chamber (Cdmara de
tubo), Direct Bracket (Soporte directo) o Nozzle (Boquilla). Seleccionar Unknown
(Desconocido) si no hay ninguna opcién adecuada. Segun el tipo de montaje, es posible
que también sea necesario especificar otros pardmetros como Inner Diameter
(Didmetro interno) y Nozzle Height (Altura de la boquilla).

Activar la casilla de verificacién Show level below probe end as zero (Mostrar nivel
debajo del extremo de la sonda como cero) si se desea que el transmisor presente
niveles de producto cero en lugar de negativos.

Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracién o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuraciony cerrar la ventana.

Consultar el Manual de referencia de Rosemount 5300 (documento niimero 00809-0100-4530) para
obtener mas informacion sobre los diversos parametros de geometria del tanque.
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2.11.2 Configuracion avanzada

Ademas de la configuracién bésica, hay opciones de configuracién avanzada disponibles para el

radar por onda guiada Rosemount 5300. Se pueden configurar las condiciones ambientales,
como Rapid Level Change (Cambio rapido de nivel) y Dielectric constants of products
(Constantes dieléctricas de productos), ademas de la Vapor dielectric constant (Constante

dieléctrica de vapor).

La ventana 5300 GWR/Environment (GWR 5300/Entorno) se puede utilizar para optimizar el radar
por onda guiada 5300 para condiciones de tanque especiales, como se muestra a continuacién.

Para configurar los parametros del entorno para el dispositivo Rosemount 5300:

1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el icono Rosemount 5300.

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y escoger la opcion Properties
(Propiedades). Aparecera la ventana 5300 GWR (GWR 5300).

3. Seleccionar la pestaina Environment (Entorno).

1 5300 GWR - LT-TK-5

Communicaﬁon] Probe ] Geometry Environment

teazurement Mode: | Liquid Product Lewvel

[ Rapid Level Change [>0.1 mds, >4"/3)

Product Dielectric Range : 19-25 -
2800

Advanced

Wapor Dielectric Constant: 1.000
Urnknowr
Max Upper Product Thickness: 0.000

Product Distance

Product Lewvel

Product

Cancel

Apply

Help

Modo de medicion

El Rosemount 5300 esta preconfigurado segtin el modelo especificado y, por lo general, no es

necesario cambiar el modo de medicion.

Cambio rapido de nivel

Activar la casilla de verificacion Rapid Level Change (Cambio rapido de nivel) si la superficie se
mueve rapidamente hacia arriba o hacia abajo a velocidades mayores que 0,1 m/s (4 pulgadas/s).
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Constante dieléctrica/rango dieléctrico

El rango dieléctrico del producto se utiliza para configurar los umbrales de amplitud de seal
adecuados a fin de filtrar el ruido de la sefal de medicion.

En mediciones de nivel de interfaz, las constantes dieléctricas se pueden configurar para los
productos superiores y para los productos inferiores. Para Product Dielectric Range (Rango
dieléctrico del producto), escoger la opcion Unknown (Desconocido) si no se conoce el rango de
valores correcto o si el contenido del tanque cambia frecuentemente.

Para el modo de medicién Liquid Product Level (Nivel del producto liquido), introducir un valor en
Product Dielectric Range (Rango dieléctrico del producto). En algunas aplicaciones existe
vapor pesado por encima de la superficie del producto que ejerce una influencia significativa
sobre la medicion de nivel. Por ejemplo, esto puede ocurrir con el vapor de agua saturado en
condiciones de alta presién. En esos casos, se puede cambiar el valor de Vapor Dielectric
Constant (Constante dieléctrica de vapor) para compensar este efecto. Por lo general, no es
necesario cambiar este valor, ya que el efecto en el rendimiento de la medicion es muy leve para
la mayoria de los vapores. El valor por defecto es igual a 1, lo que corresponde a la constante
dieléctrica del vacio.

Para el modo de medicion Product Level and Interface Level (Nivel de producto y nivel de interfaz),
introducir un valor en Upper Product Dielectric Constant (Constante dieléctrica del
producto superior). Si la constante dieléctrica del producto inferior es significativamente
menor que la constante dieléctrica del agua, posiblemente sea necesario ajustar también el
valor de Lower Product Dielectric Range (Rango dieléctrico del producto inferior).

Consultar el Manual de referencia de la serie Rosemount 5300 (00809-0100-4530) para obtener
mas informacion sobre la configuracion del entorno del tanque.
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2.11.3

Instalacion de un dispositivo Rosemount 5300 con el
asistente de instalacion

El asistente de instalacion en TankMaster WinSetup es una herramienta que se puede utilizar
para instalary configurar un radar por onda guiada Rosemount 5300 y otros dispositivos.

Normalmente se instala un dispositivo Rosemount 5300 como parte del procedimiento de
instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410. Sin embargo, el asistente de
instalacion permite instalar un dispositivo Rosemount 5300 en TankMaster por separado de la
instalacion del concentrador de tanques:

1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 estan
correctamente configuradas e incluyen el nuevo transmisor Rosemount 5300.
Asegurarse de que se utilice la direccién Modbus correcta del medidor de nivel
(consultar “Instalaciéon de un concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la
pagina 31 e “Instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la
pagina 32 para obtener mas informacion).

2. Instalar y configurar el dispositivo Rosemount 5300 como se describe en “Uso del
asistente de instalacion” en la pagina 112.

3. Verificar que el Rosemount 5300 se comunica con el concentrador de tanques
Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la funcién de Device Live List (Lista de
dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos
conectados al concentrador de tanques. La lista de activos esté disponible haciendo clic
con el botén derecho del mouse en el icono de dispositivo del concentrador de tanques.

En la mayoria de los casos se recomienda aplicar el siguiente procedimiento al instalar un nuevo
transmisor de Rosemount 5300:

1. Instalary configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460 y el concentrador de
tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la direccion Modbus del medidor de nivel
correcta esta configurada para el nuevo Rosemount 5300 (consultar “Instalacién de un
concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la pdgina 31 e “Instalacién de un
concentrador de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32 para obtener mas
informacion).

2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410),
seleccionar la casilla de verificacion Install Level and AUX devices (Instalar
dispositivos de nivel y AUX) para instalar automaticamente el Rosemount 5300 en el
espacio de trabajo de TankMaster.

3. Configurar el Rosemount 5300 (consultar “Configuracion mediante las propiedades del
dispositivo 5300” en la pagina 105).

Consultar también “Agregar un tanque” en la pagina 128 para obtener mas informacién sobre
como agregar tanques y dispositivos en un sistema de medicion de tanques Rosemount.
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Uso del asistente de instalacion

Para configurar un dispositivo Rosemount 5300 utilizando el asistente de instalacion de
WinSetup, realizar los siguientes pasos:

1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices
(Dispositivos).
[ 21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks

& 0 I
Collapse All
-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo),
o bien, en el menu Service (Servicio), escoger Devices|Install New
(Dispositivos|instalar nuevo).

Aparecera la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo):

Select Device [l

Device Type:
| 5300 Guided Wave Radar B

R300 Tag:

LT-TK-5

Cancel | Help |
3. En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger 5300 Guide Wave
Radar (Radar por onda guiada 5300).
4, Introducir la etiqueta de nivel deseada para el transmisor.

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para abrir la ventana 5300 GWR Communication
(Comunicacién de GWR 5300).
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£51 5300 GWR Communication - LT-TK-5 =5
Communication
2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 4
LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: |4 il UnitID: |51782

< Back | Next > | Cancel Help

En lalista desplegable 2410 Tag (Etiqueta del concentrador 2410), seleccionar el
concentrador de tanques al que esta conectado el transmisor de radar.

Comprobar que la direccién Modbus es la misma que se utiliza para el transmisor en
las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del
concentrador de tanques Rosemount 2410.

Hacer clic en el boton Verify Communication (Verificar comunicacion) para verificar
que el PC TankMaster se comunica con el Rosemount 5300. Una vez que se establezca
el contacto, aparecerd el ID de unidad.

Verificar que Position in 2410 HUB (Posicion en concentrador 2410) esta en la
posicion de tanque a la que esta asignado el transmisor en la base de datos del
concentrador de tanques. La posicion de tanque indica con qué tanque esta asociado el
transmisor.

En el caso de que el Rosemount 5300 esté conectado a una version de tanques
multiples del Rosemount 2410, la posicién de los tanques puede cambiarse a través de
la ventana 2410 Tank Hub Properties/Tank Database (Propiedades del concentrador de
tanques 2410/base de datos del tanque), si es necesario (en el espacio de trabajo de
WinSetup, hacer clic con el bot6n derecho del mouse en el icono del concentrador 2410
y escoger la opcién Properties [Propiedades]). Consultar “Configuraciéon de la base de
datos del tanque” en la pagina 36 para obtener mas informacién sobre cémo configurar
la base de datos del tanque Rosemount 2410.

Hacer clic en el botdon Next (Siguiente) para continuar con la configuracion.

Para la configuracion de la ventana 5300 GWR Probe (Sonda de GWR 5300), consultar las
partes pertinentes en “Configuracion mediante las propiedades del dispositivo 5300”
en la pagina 105.

Para la configuracién de la ventana 5300 GWR Environment (Entorno de GWR 5300),
consultar las partes pertinentes en “Instalacién de un tanque” en la pagina 115.
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31 5300 GWR Summary - LT-TK-5

Fleaze confirm:

R300 GWH tag:
Unit D
Communication:

Frobe Type:

Modbus Address:

LT-TK-B

51782

Wia 2410HUE, HUE-1, position 4, Modbush aster. 1
4

Riigid Twin

< Back

Cancel

Help

13. En la ventana 5300 GWR Summary (Resumen de GWR 5300) hacer clic en el boton Finish
(Finalizar) para finalizar el asistente de instalacién. En caso de que deba cambiarse la
configuracién, hacer clic en el boton Back (Atras) hasta que aparezca la ventana

deseada.

En la ventana 5300 GWR (GWR 5300), hay mas opciones de configuracion disponibles. Consultar
“Instalacion de un tanque” en la pagina 115.
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Seccion 3 Instalacion de tanques

3.1
3.1.1

Esta seccion describe como instalary configurar tanques en un sistema de medicion de tanques
Rosemount utilizando el programa de configuracion Rosemount TankMaster WinSetup.

Instalacion de un tanque

Generalidades

Basicamente, el objetivo del procedimiento de instalacion de tanques es asociar diversos
dispositivos a los tanques adecuados. También incluye la asignacion de variables, como nivel de
agua libre y presién del vapor, a las salidas de instrumentos especificos.

Workspace @

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
Ea Tanks
B AllTanks
o3 LS
TK-2
. [B+[(] Fixed Roof
[:l Devices
[:l Protocols

" L LogicalView | B Physical View

La instalacion de un nuevo tanque es un procedimiento simple y directo cuando se utiliza el
asistente de instalacion de tanques.

Nota
Asegurarse de que haya unidades de medicion especificadas antes de instalar un tanque nuevo.
Consultar también “Unidades de medicién” en la pagina 20.

Las unidades de medicion especificadas inicamente afectan la instalacién de tanques nuevos. El
cambio de unidades de medicion no tiene ningtin efecto en los tanques que ya estan instalados
en WinSetup. Esto significa que si se desea cambiar unidades de medicion para un tanque
instalado, primero se debe desinstalar el tanquey, luego, volver a instalarse después de cambiar
las unidades de medicion en la ventana Server Preferences/Units (Preferencias del
servidor/unidades). Consultar también “Unidades de medicion” en la pagina 20.
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La instalacion de un tanque incluye los siguientes pasos:

1. Especificar un tipo de tanque: techo fijo, techo flotante, esfera, horizontal, etc.
2. Seleccionar cuales dispositivos asociar con el tanque.
3. Configurar el tanque. Para los célculos de inventario se deberdn especificar seiales de

origen para nivel de agua libre (FWL), temperatura del vapor, presién del vapory
presion del liquido. Consultar “Configuraciéon avanzada de origen de pardmetros” en la

pagina 85.

4, Especificar la entrada de las diferentes variables del tanque: valores automaticos
(medidos por un dispositivo de campo) o manuales.

Inicio del asistente de instalacion del tanque

Para iniciar el asistente de instalacion del tanque, se debe realizar lo siguiente:

3 Rosemount TankMaster / WinSetup =B

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

=3 Expand Al
(L7 Devices
Install Mew...

-] Protocols

Summary Tank View...

Approved Tanks...
" L LogicalView | B Physical View
For Help, press F1 Tank
3 Rosemount TankMaster / WinSetup =B
| View Service Tools Help
7@ = ?
Install New.. | Tank... —\
Log on.. Device...
Log off |
B Workspace
E% Metwork Connections
=B} This Workstation

En la ventana Logical View (Vista légica), seleccionar la
carpeta Tanks (Tanques).

Hacer clic con el boton derecho del mouse y
seleccionar Install New (Instalar nuevo) en el ment
emergente, o bien, en el men File (Archivo),
seleccionar Install New (Instalar nuevo) >Tank
(Tanque).

Como alternativa, se puede usar el siguiente
método:

En Logical View (Vista légica) o Physical View (Vista
ﬁsica)? seleccionar el servidor donde esta instalado el
sistema.

En el menu File (Archivo), seleccionar Install New
(Instalar nuevo) >Tank (Tanque).

Consultar “Instalacion de un tanque nuevo” en la pagina 117 para obtener mas instrucciones.
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3.1.3 Instalacion de un tanque nuevo

Para instalar y configurar un tanque utilizando el asistente de instalacion WinSetup, se debe
realizar lo siguiente:

1.
2.

Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

Iniciar el asistente de instalacion del tanque (consultar “Inicio del asistente de
instalacion del tanque” en la pagina 116 para obtener mas informacion).

71 General lg

Tank Type:
| Fived Roof ~|

Tank Tag:
[TKA

Cancel | Help |

Seleccionar el tipo de tanque adecuado. Para un sistema de medicién de tanques
Rosemount, estan disponibles las siguientes opciones:

Techo fijo

Techo flotante

Esfera

Horizontal

Esférico de LPG, horizontal de LPG

Tanque servo:
Techo fijo, techo flotante, esférico de LPG, horizontal de LPG, tanque servo esfera,
horizontal

Techo fijo HTG, techo flotante HTG, manta de techo flotante HTG

Ingresar un nombre en el campo de entrada Tank Tag (Etiqueta del tanque). Aparece
automaticamente un prefijo si se ha definido uno en la ventana Tag Prefixes (Prefijos de
etiqueta). Consultar “Establecimiento de los prefijos de las etiquetas de identificacion”
en la pagina 24. Se recomienda usar el mismo nombre que en la base de datos del
tanque del concentrador de tanques 2410. Consultar “Instalacién de un concentrador
de tanques Rosemount 2410” en la pagina 32.

Nota

La etiqueta del tanque debe comenzar con una letra.

5.

Medicién de tanques Rosemount

Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar con la instalacion del tanque.
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1. Seleccionar un

6. Asignar dispositivos de campo al tanque actual:

a. Del panel Available Devices (Dispositivos disponibles) seleccionar un dispositivo que
esté instalado en el tanque actual y hacer clic en el botén de flecha para moverlo al
panel Selected Devices (Dispositivos seleccionados).

b. Repetir este procedimiento para cada dispositivo asociado al tanque.

[31 Select Devices

=5

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices:

SYSHUB-201
1G4 HUB-101

dispositivo

& LT-TK-1

Selected Devices:

botén

L
L]

2. Hacer clic en este

3. El dispositivo aparece en el
panel Selected Devices
(Dispositivos seleccionados)

[31 Select Devices @
Please select the devices to use as data sources for your tank: /
Advanc Avvailable Devices: Selected Devices: 4. Repetirel
¥ Shey | [5.&F SYSHUB-201 & LTkt procedimiento para que
[~ Sho 51180 HUB-101 cada dispositivo se
= asocie con eltanque
1
[31 Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
Advanced
=-EF SYSHUB-201 & LT-TK-1
v Show Only Yacant Def ’ ATD-TKA
[ Show Slave Positions =
L
Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices
[ Show Slave Positions
< Back Next > Cancel Help
Nota

Se recomienda instalar los dispositivos antes de instalar los tanques. En un sistema de medicién

de tanques Rosemount, los dispositivos de campo deben instalarse como se describe en
“Procedimiento de instalacion” en la pagina 5.
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Mostrar posiciones esclavas (opciones avanzadas)

La casilla de verificacion Show Slave Positions (Mostrar posiciones esclavas) inicamente debe
utilizarse para la configuracién avanzada de tanques de dispositivos no admitidos por el sistema
de medicién de tanques Rosemount.

Un dispositivo que esté conectado al tankbus y configurado en la base de datos de tanques del
concentrador de sistemas Rosemount 2460, aparecera en el panel Available Devices (Dispositivos
disponibles) en la parte izquierda de la ventana Select Devices (Seleccionar dispositivos).

En caso de que un dispositivo que no pueda ser identificado por el sistema de medicion de
tanques Rosemount esté conectado al tankbus, se debera activar la casilla de verificacion Show
Slave Positions (Mostrar posiciones esclavas) para poder asignar este dispositivo a un tanque.

Para asociar un dispositivo “desconocido” a un tanque, se debe realizar lo siguiente:

a. Enlaventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar la casilla de verificacion
Show Slave Positions (Mostrar posiciones esclavas) para visualizar las posiciones de la base
de datos del tanque.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
5-C M - [E SYSHUB-201.05 —=&
SYSHUB-20101 | |[=
SYSHUB-201.02 =
SYSHUB-201.03

&
SYSHUB-201.04 J
SYSHUB-201.06

SYSHUB-201.07 2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

SYSHUB-201.08 R

SYSHUB-201.09 2460 Source Field 2410 2410 Level Temp MNumber VP MP LP | FWL UInl UIn2 UIn3 Uln
Tank Port| Device Tank Device Device  of Temp

SYSHUB-201.10 il Address| Pos Address Address Elements

2410
2410
{none)
{oone)

1 101 1 1 101 6 -

Advanced 1 102 1 2 102 8 -

[~ Show Only Yacant Devices

1 1 0w - LP FWL FWL UIn2 VP LP

[v Show Slave Positions I

alalalal il ea el lal el alle el

22 | {none)

b. Enlaventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar la posicion de la Slave
Database (Base de datos esclava) que corresponda al tanque donde estd instalado el
dispositivo.

En el ejemplo anterior, los dispositivos estan asignados a la posicion 5, que se identifica
como SYSHUB-201.05 en la base de datos del tanque.

c. Mover el elemento seleccionado al panel Selected Devices (Dispositivos
seleccionados) haciendo clic en el botén & .

7. Hacer clic en el boton Next (Siguiente) para continuar con la instalacion del tanque.
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8. Configurar el tanque.

La ventana Tank Configuration (Configuracion del tanque) permite habilitar variables de medicion
de tanques, como Vapor Temperature (Temperatura del vapor), Vapor Pressure (Presion
del vapor), Liquid Pressure (Presion del liquido) y Free Water Level (FWL) (Nivel de agua
libre [FWL]), para utilizarlas en los cdlculos de Observed Density (Densidad observada) y
otros parametros de inventario. Consultar el Manual de referencia de TankMaster WinOpi para
obtener mas informacion sobre los pardametros de inventario.

21 Tank Configuration - TK-1 Lth

Source and Unit
Wapor Temperature

| <NOngE: j

Wapor Pressure

| <nones j bali v

Liquid Prezsure

[ATD-TKALP | fpac  ~|
Free Wwater Level
Advanced...

|ATD-TKA Pl ~|

Level Rate
[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR ~|

< Back Cancel Help

La casilla de verificacion Calculate in TankMaster (Calcular en TankMaster) se puede utilizar para
dispositivos sin el calculo interno del valor de indice de nivel. Al activar esta casilla de
verificacion, el programa TankMaster calcula el indice de nivel.

Liquid Pressure (Presion del liquido) y Vapor Pressure (Presion del vapor) no se asignan
automaticamente a los instrumentos de medicion. Estas variables de medicion de tanque deben
asignarse a un instrumento en la ventana 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration
(ATD 22XX/Configuracién avanzada de origen de pardmetros) para que estén disponibles en la
ventana Tank Configuration (Configuracion del tanque). Consultar la Figura 3-1 en la pagina 121
para ver un ejemplo sobre como asignar la variable Liquid Pressure (Presién del liquido) a la
salida de un transmisor de presiéon Rosemount 3051S.

Consultar también “Configuraciéon avanzada de origen de pardmetros” en la pagina 85 para
obtener mas informacion sobre como asignar las variables de medicion de tanques a
dispositivos de origen.

Para abrir la ventana 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration (ATD
22XX/Configuracién avanzada de origen de paradmetros):

a. Enelespacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic con el bot6n derecho del
mouse en el icono del dispositivo ATD y seleccionar la opcion Properties (Propiedades).

b. Seleccionarla pestaiia Advanced Parameter Source Configuration (Configuracién avanzada
de origen de pardmetros).

c. Asignarlavariable de medicién del tanque adecuada a la salida de un transmisor en el
tankbus. Consultar un ejemplo en la Figura 3-1 en la pagina 121.
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Un instrumento de medicién asignado en la ventana 22XX ATD/Advanced Parameter Source
Configuration (ATD 22XX/Configuracién avanzada de origen de pardmetros) se puede seleccionar

en la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque).

Figura 3-1. Configuracion avanzada de origen de parametros

ATD 22XX|CONFIGURACION AVANZADA DE ORIGEN DE PARAMETROS

3] 22XX ATD - ATD-TK-1

Communication I
2240 MTT Awpdliary Sensor

Average Temperature Calculation
2230 Graphical Field Display

S5

2240 MTT Temperature Sensor |
Advanced Parameter Source Configuration

CONFIGURACION DEL TANQUE

P ter Mapping
Linit Source Device Type /10 /Mo Source Parameter
—» ||Liquid Pressure LI IbarG LI |3051 PT/34/MNo2) VI IPressure‘I vl |

ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI

' Show only devices configured for TCU tank position: 1

7 Show all devices.

' r Description of User Def parameter
User Def 1 desc: I
User Def 2 desc: I
User Def 3 desc: I
User Def 4 desc: I
User Def 5 desc: l—
QK I Cancel Apply Help

B e < I =

— Source and Unit

—apor Temperature

|<none> LI

—apor Pressure

|<n0ne> LI IbarG LI

—Liquid Pressure

|ATD-TRALP x| Jbas |

—Free Water Level

Advanced... |

|ATD-TKA FwiL |
—Level Rate

[~ Calculate in TankMaster

|LTTKLR |

< Back Cancel Help
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Configuracion avanzada

La ventana Advanced Tank Setup (Configuracién avanzada del tanque) permite cambiar la

asignacion de variables de medicién del tanque a la salida del medidor. Esta opcién puede

utilizarse, por ejemplo, para asignar las salidas de relé de un concentrador de tanques

Rosemount 2410 a la presentacion del estado de los relés en el programa TankMaster WinOpi.

Nota

La configuracién avanzada Gnicamente debe utilizarse cuando no hay ninguna opcién adecuada

disponible en la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque) estandar.

Para cambiar la asignacion de parametros de tanque, se debe realizar lo siguiente:

a. Hacer clicen el boton Advanced (Opciones avanzadas) en la ventana Tank
Configuration (Configuracién del tanque).
[5) Advanced Tank Setup @
Tank Input Gauge Dutput ﬂ
Dens Sample Lig Press | <default>
Aln3 ATD-TEA uif2]
Aln2 ATD-TEA Ui
Aln 1 ATD-TKA uifa
Ding ATD-TEA ]}
Din7 ATD-TEA ]}
Din6 ATD-TKA uifa
Dins ATD-TEA L]
Din4 ATD-TEA U3
Din3 ATD-TEA uif2]
Din2 ATD-TEA Ui
Din1 ATD-TEA ]}
Hin 4 ATD-TEA U3
Hin3 ATD-TEA uif2]
Hin2 ATD-TEA Ui
Hin1 ATD-TEA ]}
Relay 4 <honer
Relay 3 <honer
Relay 2 HUB-101 RO[1] -
Relay 1 HUB-101 - | RO[O] hd
Cancel | Help |
b. Para cadavariable de entrada del tanque se puede cambiar |a salida asi como el
medidor. Simplemente se debe colocar el puntero del mouse en el campo Gauge
(Medidor) o en Output (Salida) de la variable deseada de entrada del tanque (nivel,
indice de nivel, etc.) y seleccionar la opcion deseada en la lista desplegable.
c. Hacerclic en el botén OK (Aceptar) para cerrar la ventana Advanced Tank Setup
(Configuracién avanzada del tanque).

9. En la ventana Tank Configuration (Configuracion del tanque), hacer clic en el boton Next
(Siguiente) para continuar con el siguiente paso del procedimiento de instalacion del
tanque.
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10. La ventana Value Entry (Entrada de valores) le permite hacer lo siguiente:

m Escogersise deben usar valores de medicién (automaticos) de los instrumentos
disponibles o valores manuales.

m Para Level (Nivel) y Free Water Level (Nivel de agua libre), especificar el parametro
Value Range (Rango de valores) que se utilizara en diversas ventanas para la
presentacion de los datos de medicién.

[31 Value Entry @

Parameters:
- Walue Source

Lewvel Rate
Ullage
Temp 14
Temp 13 " Manual
Temp12
Temp 11
Temp 10
Temp 3 Yalue:  [11.100 m
Temp 8
Temp 7
Temp B
Temp 5
Temp 4
Temp 3

Temp 2 Minimum: 10,000 m

Temp 1

:?\\ELTemp Magimum:  [20.000 m

Wap Press i

* Automatic  Gauge: [LT-TK-1

m

Output: |LL

Walue Range

< Back et > Cancel Help

De manera predeterminada, para los parametros Free Water Level (Nivel de agua libre),
Liquid Pressure (Presion del liquido) y Vapor Pressure (Presion del vapor), el valor de Value
Source (Origen del valor) es Manual. Por lo tanto, para este tipo de instrumentos, es necesario
configurar el tanque para mediciones automaticas.

La ventana Value Entry (Entrada de valores) permite desactivar las mediciones automaticas para
parametros seleccionados en caso de que sea necesario quitar un instrumento para tareas de
mantenimiento.

Para utilizar valores manuales, se debe realizar lo siguiente:

1. Seleccionar una variable de medicion en la lista Parameters (Parametros) que se
encuentra a la izquierda de la ventana Value Entry (Entrada de valores).

2. Configurar Value Source (Origen del valor) a Manual.

3. Escribir el valor deseado en el campo de entrada Value (Valor).

Los valores manuales estan marcados en amarillo para distinguirlos de los valores automaticos.
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Los pardametros minimo y maximo de Value Range (Rango de valores) permiten adaptar la
escala de los gréficos de barras en la ventana Tank View (Visualizacién del tanque) y en otras
ventanas (en Winsetup y en WinOpi) en donde se utilizan graficos de barras para visualizar
niveles del producto.

Por ejemplo, a fin de obtener una escala correcta para los graficos de barras de nivel, el valor
maximo de Value Range (Rango de valores) para Level (Nivel), generalmente, se establece
igual a la altura de referencia del tanque (R), o al nivel méximo en la tabla de aforo, como se

muestra a continuacion:

Rango de Rango de
valores: va]ores:
Min.=0 Min.=0
Mix.=20 m Max.=12m
{51 This Workstation/TK-1 - Tank View = | 5] {51 This Workstation/TK-1 - Tank View = | 5]
Parameter Mame Walue Units Parameter Mame Walue Units
Level Level 11760 m
Level Rate 240 m/h Level Rate 240 m/h
Avg Temp 18.2 C Avg Temp 18.2 T
Pl 013z m Pl 013z m
‘Wap Press 0232 barG ‘Wap Press 0.232 barG
Liq Press 0332 barG Liq Press 0.332 barG
4. Resumen.
21 Summary LéJ
Fleaze confirm:
Tank tag: Tk Nombre del
tanque actual
Devices: ATD-TEAT, LT-TEA q
Dispositivos
asociados
< Back Cancel Help

La ventana Summary (Resumen) presenta informacion sobre la instalacién del tanque actual. Al
hacer clic en el botén Finish (Finalizar), se completa la instalacion del tanque y el tanque
aparece en el espacio de trabajo de WinSetup. Para escoger no finalizar la instalacion, hacer clicen
el boton Cancel (Cancelar). Se debe tener en cuenta que si un dispositivo se instal6 como parte
del proceso de instalacion del tanque, el dispositivo permanece instalado y aparece en el espacio
de trabajo, a pesar de que no se haya completado la instalacién del tanque.
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3.1.4

7 General =]
Tank Type:
Fined Rool -
Tank Tag
TR
Y Cancel Help
[7 Select Devices =]

Please select the devices o use as data sowces for your tank:

Awsilable Devices: Selected Devices:

£ EF sYSHUB-201
B0 HUB-101
@ AT0-TR1 =
& Tk
=
Advanced:
Install New Device.

v Show Only Vacant Devices

I~ Show Slave Boskions

<Beck Next > Cancel | Hep |

%] Tank Configuration - TK-1 ==

Seurce and Urit
Vapor Temperature

<none> -
Vapor Pressure

<nane <] [bat ~
Liouid Pressure

ATDTKALP <] [bat ~
Freewater Level

Advanced.

[ATDTEA FWL -

Level Rets
I Caleulate in TankMaster

LTTEALR -

< Beck Corcel | Hep |

3] Value Entry
Parameters: Walue Source
Level Fale & futomalic  Geuge: [LTTRA
Ullage:
Temp 14
Temp13 © Manual
Temata = Gupae T
Temp 11
Tenp 10
Temp3 Yalie: [T1100 m
Temn8 -
Temp 7
Eggg Walue Rangs
Temp 4
EQS Miimum:  [0.000
Temp 1
AngTsmu Magmum:  [20.000 "
Wap Press =

<Back Next > Canoel Help

Medicién de tanques Rosemount

Resumen de la instalacion y la configuracion de un tanque

Tipo de tanque
Seleccionar la opcién de tipo de

tanque que corresponda al tanque
real.

Seleccionar dispositivos
Asociar dispositivos con el tanque.

Configuracion del tanque

Especificar la entrada de origen para

Vapor Temperature (Temperatura

del vapor), Vapor Pressure (Presion

del vapor), Liquid Pressure (Presion

del [ UIdO )y Free Water Level (FWL)
(Nivel de agua libre [FWL]).

Entrada de valores

Realizar la configuracion para
mediciones automaticas. Si es
necesario, establecer valores
manuales y desconectar la medicion
automatica. Establecer el rango de
valores para obtener una escala
correcta de las variables de medicion
en los graficos de barras.
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Cambiar la configuracién del tanque

Una vez que un tanque estad instalado y configurado, se pueden modificar los ajustes actuales en
cualquier momento, en el cuadro de didlogo Properties (Propiedades) correspondiente. Para
abrir el cuadro de didlogo Properties (Propiedades) para un tanque, se debe realizar lo
siguiente:

1.

En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el tanque deseado.

Ea Tanks
B AllTanks

Expand &l
#]-[_] Fixed Roof Uninstall
; [#-[_] Floating Roof Rename
[:l Devices Open Tank Wiew...
[:l Protocols
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties

Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar la opcién Properties

(Propiedades) en el men( desplegable.

En la ventana Properties (Propiedades), seleccionar la pestafna correspondiente y cambiar

la configuracion actual del tanque.

Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion antes de pasarala

siguiente pestana.

oK |[[Cancel | omy |

[7] Tank Configuration - TK-1 ==
General Configuration | Value Entry
Assaciated Devices Souree and Unit
ry anor T
[7] Tank Configuration - TK-1 = ]
General | Corfiguration Valus Entry |
Parameters: | - [pa =
[7] Tank Canfiguration - TK-53 = T
neral || Configuration | Value Entry | bali
L
Terk il o "
Fised Fioof -
0 m
ply Help
G n v | teo |
| seey Help

Basicamente, las pestafias corresponden a los pasos del asistente de instalacion. Consultar
“Instalacion de un tanque” en la pagina 115 para obtener una descripcion sobre como
configurar un tanque.
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3.1.6 Desinstalar un tanque

Para quitar un tanque del espacio de trabajo de WinSetup, se debe realizar lo siguiente:

1.

Medicién de tanques Rosemount

En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el tanque que se desea quitar.

[21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@&J
File View Service Tools Help
E% Metwork Connections
E| This Workstation
S Tanks
-4 All Tanks
Expand &l
(L7 Fixed Roof Uninstall
[#-[_] Floating Roof Rename
t -[] Devices Open Tank Yiew...
Protocols
[:I Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Froperties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar la opcién Uninstall
(Desinstalar) en el ment desplegable.
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Agregar un tanque

Es muy sencillo agregar tanques nuevos a un sistema de medicién de tanques Rosemount. El
procedimiento puede variar ligeramente segtn la configuracion del sistema especificado. Se
puede resumir como se describe a continuacion en las secciones “Agregar un tanque y un
concentrador de tanques Rosemount 2410 nuevos” en la pagina 128 y “Agregar un tanque
nuevo a un Rosemount 2410 existente” en la pagina 131.

Agregar un tanque y un concentrador de tanques
Rosemount 2410 nuevos

Resumen

Para instalar un nuevo concentrador de tanques Rosemount 2410 y un nuevo tanque en un
sistema de medicién de tanques Rosemount que incluye un concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y varios dispositivos de campo se deben sequir los siguientes pasos:

1. Configurar los ajustes de comunicacién del concentrador de sistemas.

2. Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas agregando
dispositivos de campo para asociar con el tanque nuevo.

3. Instalar el nuevo concentrador de tanques Rosemount 2410y configurar la base de
datos del tanque asignando los dispositivos de campo al nuevo tanque.

4, Configurar los dispositivos de campo agregados a la base de datos del concentrador de
tanques (Rosemount 59005, Rosemount 2240S, Rosemount 30518, etc.).

5. Configurar el tanque nuevo.

Figura 3-2. Tanque y concentrador de tanques nuevos agregados al sistema

E|--- This Workstation
EI--- TK-1
=-CF SYSHUB-201

£1-408 HUB-101
------- @ atp-Tr1

- ﬂ LT-TK-1

- & SYSHUB-201

=108 HUB-102
- @ ATD-TK-2

gy LT-TK-2

Manual de referencia



Manual de referencia Instalacion de tanques
00809-0309-5100, Rev. CA Noviembre 2020

Procedimiento de instalacion

Para agregar un tanque nuevo y nuevos dispositivos de campo a un sistema de medicién de
tanques Rosemount, se debe realizar lo siguiente:

1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

2. En el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el botén derecho en el icono del
concentrador de sistemas Rosemount 2460 para abrir la ventana 2460 System Hub
(Concentrador de sistemas 2460).

. ~ , . , .
3. Seleccionar la pestana Configuration (Configuracién):
2460 System Hub - SYSHUB-201 (=5
Communication Configuration | Tank Database | Advanced
Port Modem Type Protocol Settings
1 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
2 |BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
3 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
4 BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
5 |BPM Field Port - | Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
6 |TRLZ Host Port - | 2160 Emulation 4800, 8, 1, None Advanced...
7 |TRLZ Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
8 TRL2 Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...

1 0K Cancel Apply Help

4, En caso de que el concentrador de tanques esté conectado a un puerto de fieldbus en el
concentrador de sistemas que no se haya utilizado antes de agregar el concentrador de
tanques nuevo, asegurarse de que la ventana 2460 System Hub Configuration
(Configuracion del concentrador de sistemas 2460) esté configurada adecuadamente para
el bus principal del concentrador de tanques.

Por ejemplo, posiblemente deba cambiarse la velocidad de transmisién en baudios
segun el tipo de bus de comunicacién que se utilice: RS -485 o TRL2.

Consultar “Instalacion de un concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la
pagina 31 para obtener mas instrucciones e informacién.

5. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion.

6. Seleccionar la pestafia Tank Database (Base de datos del tanque).
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2460 System Hub - SYSHUB-201

2460
Tank

Source

Field 2410 2410 Level
Port| Device |Tank Device
Add

' Communication | Configuration Tank Database | Advanced |

Auxiliary Inputs

Temp | Number = VP
Device | of Temp
Pos | Add Add El H

2410 1 101

1 1 101 6 - -

MP

LP

FWL | UInl | UIn2 | UIn3 | UIn4 | UIn5 | Relays a

2410 1 02

2 2 102 8 - -

{none)
{none)
{none)
{none)
{none)
{none)
(none)

Al e

RN R R A R

7. Configurar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas con direcciones
Modbus para el nuevo concentrador de tanques, medidor de nivel y dispositivo de
temperatura Rosemount 2410 (ATD"). Consultar “Instalacién de un concentrador de
sistemas Rosemount 2460” en la pagina 31 para obtener mas informacion.

8. Instalary configurar un concentrador de tanques Rosemount 2410 y los dispositivos de
campo conectados al tankbus, como se describe en “Instalacion de un concentrador de

tanques Rosemount 2410” en la pagina 32.

9. Instalar un tanque y asociar el nuevo concentrador de tanques al tanque, como se
describe en “Instalacion de un tanque” en la pagina 115.

El tanque y los dispositivos de campo nuevos ya estan instalados y configurados, y apareceran
en el espacio de trabajo de TankMaster.

Figura 3-3. Concentrador de tanques y tanque nuevos

El--- This Workstation
=650 K1

=-E¥ SYSHUB-201

408 HUB-101
- @ ATD-TK

- ﬂ LT-TK-1

=-E¥ SYSHUB-201

408 HUB-102
@ atD-TK2

Nuevo tanque TK-2

Nuevo concentrador de
tanques 2410y
medidor de nivel

(1) Eldispositivo de tanque auxiliar (ATD) se utiliza para designar varios dispositivos como transmisores de temperatura y presion, pantallas y

otros dispositivos que no son de nivel.
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3.2.2

Resumen

Agregar un tanque nuevo a un Rosemount 2410 existente

Para agregar un nuevo tanque a un concentrador de tanques Rosemount 2410 existente en un
sistema de medicién de tanques Rosemount que incluye un concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y varios dispositivos de campo se deben seguir los siguientes pasos:

1.

4.

Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460
agregando los dispositivos de campo instalados en el nuevo tanque.

Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de tanques Rosemount 2410
existente asignando los nuevos dispositivos de campo al tanque nuevo.

Configurar los nuevos dispositivos de campo agregados a la base de datos del

concentrador de tanques.

Configurar el tanque nuevo.

Figura 3-4. Agregar un tanque nuevo a un concentrador de tanques 2410 existente

El--- This Workstation
=50 TK-1

!

1

=-&E§ SYSHUB-201
=908 HUB-101

@ ATD-TKA

....... tﬁ LT-TE-1

-] TK-2

=& SYSHUB-201
=409 HUB-101

. @ ATD-TK-2

....... (E LT-TK-2

-0 TK-3

=& SYSHUB-2 1
408 HUB-101

@ ATD-TK-3

....... tﬁ LT-TK-3

=-E¥ SYSHUB-201
=108 HUB-101
@ ATD-TK-4

@ LT-Tk-4

Tanque nuevo

Nuevo ATD y medidor
de nivel
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Procedimiento de instalacion

En caso de que los nuevos dispositivos estén conectados a un concentrador de tanques 2410
existente, sera necesario actualizar las bases de datos de tanques del concentrador de sistemas
Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410, asi como instalary

configurar los nuevos dispositivos en TankMaster WinSetup.

1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
2. Abrir la ventana Rosemount 2460 System Hub (Concentrador de sistemas Rosemount 2460).
3. Seleccionar la pestafia Tank Database (Base de datos del tanque).

2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

' Communication | Configuration TaﬂkDatabaSE.Advanced]

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP FWL | UInl | UIn2 | UIn3  UInd
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements
1 2410 © 1 101 1 1 101 g -
2 | 2410 © 1 101 2 2 102 g
3 | 2410 © 1 101 3 3 103 g8 - -
Dispositivos nuevos | 4 [2410 ! 01 4 4 104 8 -
5 | inoned -
4, Configurar la base de datos del tanque con direcciones Modbus para el medidor de nivel

y los dispositivos ATD nuevos. Consultar “Instalacion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460” en la pagina 31.

5. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el icono del concentrador de tanques

Rosemount 2410:

Rosemount TankMaster WinSetup

Eile View Service Tools Help

8 o dh &

=B Network Connections
= 3 This Workstation
[:I Tanks
Ea Devices
£ € sysHUB-201
@ WIG-100
@-[3 Protocols

Expand All
Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...

View Diagnostic Registers...

Restart...

Logging...

Program...

Device Live List...

Manual Control of Relay...
Simulation...

Write Protect

Properties

T

6. Hacer clic con el botén derecho del mouse en la opcion Properties (Propiedades) o, en
el mend Service (Servicio), seleccionar Devices (Dispositivos) > Properties

(Propiedades).
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7. Seleccionar la pestafia Tank Database (Base de datos del tanque):
£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration | Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ‘ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes Mot Confiqured 7
8 | 2240TTM 52878 Yes Mot Configured 8
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | NoDevice Mo Mot Configured %Eter tank name withdmaxfﬁ Ej?jharlc‘-cter&
. ) e name will be used in field displays.
13 |HoDevice Mo Mot Configured The name will alzo be used as base for the
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
QK | Cancel Apply Help
8. Verificar que los nuevos dispositivos conectados al tankbus aparezcan en la columna

Device Type (Tipo de dispositivo). Los dispositivos que aparecen en la lista se
comunican correctamente en el tankbus. Los dispositivos compatibles con el sistema
de medicién de tanques Rosemount seran identificados automaticamente por el
Rosemount 2410.

9. Verificar que los nuevos dispositivos estan marcados como Not Configured (No
configurado) en la columna Tank Position (Posicion del tanque).

10. En la columna Tank Position (Posicion del tanque), asignar los nuevos dispositivos a un
tanque seleccionando el nimero correspondiente en la lista desplegable.
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£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes lot Configure = 7
8 | 2240TTH 52878 es Mot Confiqured 8
9 | MoDevice Mo 12 9
10 | Mo Device Mo ] 10
11 | Mo Device Mo 4
12 | Mo Device Mo 5 Enter tank name with max 8 characters.
13 | No Device Mo g The name wiII be uzed in field displays.
The name will alzo be used as base for the
14 | Mo Device Mo g device tags in Tankhaster, ~Se agrega la pOSiCién del
15 | Mo Device Mo 10 tanque 4.
16 | Mo Device Mo Mot Corfigured
5
QK ; | Cancel Apply Help
A
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:

Device Type | Device | Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

1 | B408FRLT 11880 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 2 | 4 a a |
5 | B408FRLT 94238 3 5
6 | 2240TTM 42878 3 / 6
7 | B408FRLT 51782 ez 4 7
8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with s 8 characters.
T3 (e RN ERER] 1o 2l e
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
0K | Cancel | apy | Heb |
11. Verificar que aparezca la nueva posicion del tanque en el panel que se encuentraala

derecha de la ventana Tank Database (Base de datos del tanque). En el ejemplo anterior,
los nuevos dispositivos estan asignados a la posicién del tanque 4; ademas, se agregé
una posicion a la lista de tanques para permitir la configuracion del nombre de tanque y
las direcciones Modbus para los nuevos dispositivos.
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£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD

connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10

2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102

3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103

4 2240TTM 17178 ez 2 | 4 TE-4 4 104 |

5 | B408FRLT 94238 ez 3 5

6 | 2240TTM 42878 ez 3 6

7 | B408FRLT 51782 ez 4 7

8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]

9 | MoDevice Mo Mot Confiqured 9

12.

13.

14.

15.

16.

Medicién de tanques Rosemount

Escribir un nombre en el campo Tank Name (Nombre del tanque). Este nombre de
tanque también se debera utilizar en una etapa posterior, al instalar el tanque que se
asociara con el concentrador de tanques actual. Consultar “Instalacién de un tanque”
en la pagina 115.

El campo Level Modbus Address (Direccién Modbus de nivel) esta habilitado para el
nuevo medidor de nivel. Especificar una direccion Modbus. Se debe tener en cuenta que
debe ser la misma direccién Modbus que estd configurada en la base de datos del
tanque del concentrador de sistemas para este medidor de nivel.

En caso de que se haya instalado un dispositivo de tanque auxiliar (ATD), como el
transmisor de temperatura de mdltiples entradas Rosemount 22405, el campo ATD
Modbus Address (Direccion Modbus del ATD) también esta habilitado.

Especificar una direccion Modbus. Se debe tener en cuenta que debe ser la misma
direccion Modbus que esta configurada en la base de datos del tanque del concentrador
de sistemas.

Para la posicion del tanque 1, la direccién Modbus del ATD se configura
automaticamente como la direccién Modbus del concentrador de tanques
Rosemount 2410. Todos los dispositivos que no son de nivel en un tanque estan
representados por un tnico dispositivo ATD en el sistema de medicion de tanques
Rosemount.

Consultar “Instalacién de un concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la
pagina 31y “Instalacion de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la
pagina 32 para obtener mas informacion sobre como configurar las bases de datos de
los tanques del concentrador de sistemas 2460 y del concentrador de tanques 2410.

Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracion de la base de datos
del tanque.

Seleccionar la pestafia Device Tags (Etiquetas de dispositivo).
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5

Communication | Configuration | Tank Databas Local Display
Device Tags:

Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag

TK-4 LT-TK-4 ATD-TE-4

W0 |~ | || e | M| =

-
=

The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.

Install Mew Devices In Tankiaster

oK | cancel | apot Help

Verificar que el valor de TankMaster Level Tag (Etiqueta de nivel de TankMaster) sea
correcto o ingresar un valor nuevo.

Verificar que el valor de TankMaster ATD Tag (Etiqueta de ATD de TankMaster) sea
correcto o ingresar un valor nuevo.

En caso de que no haya ningtin dispositivo ATD asociado con el tanque, se inhabilitara el
campo de etiqueta de ATD.

Hacer clic en el bot6n Install New Devices in TankMaster (Instalar nuevos
dispositivos en TankMaster) para instalar automaticamente los dispositivos en el
espacio de trabajo de TankMaster. Esta es la forma de instalacién recomendada de los
dispositivos de campo en TankMaster; sin embargo, los dispositivos pueden instalarse
en una etapa posterior con el asistente de instalacion. Consultar “Uso del asistente de
instalacion de dispositivos” en la pagina 9.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana de
configuracion.

Los dispositivos ahora estaran disponibles en el espacio de trabajo de TankMaster, y
cada dispositivo debe configurarse en la ventana Properties (Propiedades). Consultar, por
ejemplo, “Instalaciéon del medidor de nivel por radar Rosemount 5900” en la pagina 46
y “Instalacién de dispositivos de tanque auxiliares” en la pagina 75.

Continuar con lainstalacién del tanque, como se describe en “Instalacién de un tanque”
en la pagina 115.

El tanque y los dispositivos de campo nuevos ya estan instalados y configurados, y apareceran
en el espacio de trabajo de TankMaster.
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3.3

3.3.1

Calibracion del medidor de nivel

Por lo general, es necesario un pequeno ajuste del medidor de nivel para que los niveles de
producto medidos coincidan con los reales. Por ejemplo, es posible que se produzca una
desviacién como consecuencia de errores menores en los pardmetros de geometria del tanque,
como la altura del tanque (R) o la posicién del punto de referencia del medidor (consultar el
Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 5900S [00809-0100-5900] para
obtener mas informacion sobre la geometria del tanque).

El medidor de nivel Rosemount 5900 se puede calibrar con el pardmetro Calibration Distance
(Distancia de calibracién). Se puede ajustar manualmente en la ventana
5900S Properties/Geometry (Propiedades/geometria del 5900S).

Para los medidores Rosemount 5900 en aplicaciones de tubo tranquilizador, se puede utilizar la
funcién Calibrate (Calibrar) para que WinSetup calcule automaticamente un factor de
correccion y una distancia de calibracion optimizados, basados en los datos de mediciény en la
medicion manual en diferentes niveles de producto.

Nota

Para obtener una descripcion detallada sobre como calibrar un medidor de nivel por radar
Rosemount 59008, consultar el Manual de referencia del medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900).

Ajuste manual

Un medidor de nivel Rosemount 5900 se puede calibrar manualmente ajustando el parametro

Calibration Distance (Distancia de calibracién){"). Al comparar los valores del nivel de medicién
manual con los niveles de producto medidos por el calibrador, se puede calcular la distancia de
calibracién segun la siguiente formula:

Distancia de calibracion nueva = distancia de calibracion anterior + AL,

donde AL = nivel observado (medido manualmente) - lectura del medidor de nivel.

Cambiar la distancia de calibracion guardada en la base de
datos:

1. Seleccionar el icono del medidor de nivel en el espacio de trabajo de WinSetup.

2. Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y escoger la opcion Properties
(Propiedades).

3. Seleccionar la pestafia Geometry (Geometria).

4, Escribir el valor de Calibration Distance (Distancia de calibracién) en el campo de
entrada correspondiente y hacer clic en el boton OK (Aceptar).

Consultar “Instalacion del medidor de nivel por radar Rosemount 5900” en la pagina 46
y el Manual de referencia del Rosemount 5900S (documento nimero 00809-0100-5900)
para obtener mas informacion.

(1)  Para antenas no estandar, posiblemente también deba ajustarse la longitud de conexién del tanque (TCL).
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3.3.2 Uso de la funcion Calibrate (Calibrar)

La funcion Calibrate (Calibrar) es una herramienta que permite calcular el factor de correccién
para mediciones en tubo tranquilizadory la distancia de calibracién. Optimiza el rendimiento de
la medicion desde la superficie hasta el fondo del tanque, ya que minimiza automaticamente la
desviacion entre los niveles del producto reales y los valores de nivel medidos con el medidor.

Calibrar un medidor de nivel por radar Rosemount 59005

1. Seleccionar el icono del Rosemount 5900 en la ventana Workspace (Espacio de trabajo),
hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Calibrate (Calibrar), o bien,
seleccionar Calibrate (Calibrar) en el ment Service[Devices (Servicio/Dispositivos):

{7 Calibrate - LT-TK-1 =5

J Diff L {mm}
2

L {m}

8 % @ 1 12 13 14 15 1B 17 18 19 20

+

Tank Reference Calibration Distance Carrection Factor

W00 m | 00000 m New[000F m Oi[ 0000 ppm New:[252845  ppm

i Calibration Data... wirite new calibration data to RTG | Cancel | Help

2. Hacer clic en el bot6n Calibration Data (Datos de calibracion) para abrir la ventana
Calibration Data (Datos de calibracién). Ingresar los valores medidos manualmente y los
valores de nivel correspondientes medidos con el medidor. Hacer clic en el boton Save
Calibration Data in PC Database (Guardar datos de calibracién en la base de datos
de PC).

La ventana Calibration (Calibracién) muestra una linea recta con puntos de medicién que
representan la diferencia entre los valores de nivel medidos manualmente y los valores
de nivel medidos con el medidor de nivel. Para antenas con tubo tranquilizador, se
visualiza una linea inclinada; de lo contrario, la linea es horizontal.

3. Hacer clic en el boton Write new calibration data to RTG (Escribir nuevos datos de
calibracién en RTG) para guardar los datos de calibracion actuales.

Se calcularad una nueva distancia de calibracién y se volveran a calcular los valores de
nivel medidos por el Rosemount 5900.

Consultar el Manual de referencia del medidor de nivel por radar Rosemount 59005
(documento nimero 00809-0100-5900) para obtener mas informacién sobre como
usar la funcién Calibrar para un Rosemount 5900S.
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3.4

Capacidad del tanque

La geometria del tanque puede definirse en la Tank Capacity Table (Tabla de capacidad del
tanque) (TCT). La TCT se utiliza para convertir un nivel de producto en el volumen
correspondiente. Hay varios tipos de TCT disponibles: bruto, internacional y norte.

Para abrir la ventana Tank Capacity Setup (Configuracion de la capacidad del tanque) para un tanque
determinado, seleccionar el icono del tanque en la ventana del espacio de trabajo, hacer clic con el
botén derecho del mouse y seleccionar la opcion Tank Capacity (Capacidad del tanque):

e e

File View Service Tools Help

@ = as o as=xme

E% Metwork Connections

E| This Workstation
E@ Tanks
B ANTanks

Expand All

Uninstall
Rename

Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Velume Calculation

Properties

. Logical Yiew . Physzical Viel

For Help, press F1

Fov |3 | conoe |

100000000 FFsE
25000.000
0.000

0.000

Wolume

: 0.000
10000.000
25000.000

Consultar el Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinOpi

(documento nimero 00809-0200-5110) para obtener mas informacion sobre la ventana Tank
Capacity Setup (Configuracién de la capacidad del tanque) y cémo configurar una tabla de

capacidad del tanque.
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3.5 Entrada del tanque

La ventana Tank Entry (Entrada del tanque) se utiliza para especificar algunos parametros del
producto para los calculos de inventario. TankMaster puede utilizar datos medidos o datos
ingresados manualmente. Para abrir la ventana Tank Entry (Entrada del tanque):

1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el tanque que se desea configurar.

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

: Expand All
= Tanks C P”ﬂ" Al
B AllTanks Sl
Uninstall
Rename
TK-3 Open Tank View...
(L7 Fixed Roof
D Devices Calibrate...
-] Protocols Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
2. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar la opcion Tank Entry (Entrada
del tanque).
{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]
1000.00 kg/m3
n.ooovooo
100.0000

[ WCF: 0.99416

AWM 0.0000 %
[~ Pl 0.150 m
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

3. Para ingresar valores manuales, activar la casilla de verificacion y escribir el valor
deseado en el campo de entrada. Los valores manuales estan marcados en amarillo,
como se muestra arriba.

Consultar el Manual de referencia de Rosemount TankMaster WinOpi
(documento nimero 00809-0200-5110) para obtener mas informacién sobre como utilizar la
ventana Tank Entry (Entrada del tanque).

140 Manual de referencia


http://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-winopi-en-4886228.pdf

Manual de referencia Instalacion de tanques
00809-0309-5100, Rev. CA Noviembre 2020

3.6

Configuracion de un sistema hibrido

A continuacion se describe cémo instalar un sistema de medicién de tanques Rosemount para
realizar mediciones de densidad en linea y calculos de masa. Antes de iniciar la configuracion,
hay que asegurarse de que la base de datos de tanques del concentrador de sistemas 2460 esta
configurada como corresponde. Consultar “Instalacion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460” en la pagina 31.

Para que los célculos de masa se realicen correctamente, se debe ingresar una tabla de aforo
(también conocida como tabla de capacidad del tanque).

Consultar “Capacidad del tanque” en la pagina 139 y el Manual de referencia de Rosemount
TankMaster WinOpi (documento nimero 00809-0200-5110) para obtener mas informacion.

Un sistema hibrido de medicién de tanques Rosemount generalmente incluye dos sensores de
presion, P1y P3,y un medidor de nivel por radar Rosemount 5900S. En caso de que siempre
haya presion atmosférica en el tanque, el sensor P3 puede ser excluido. Para configurar el
sistema hibrido:

1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.

2. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el icono del servidor de
tanques (en el siguiente ejemplo: This Workstation [Esta estacién de trabajo]):

E% Metwork Connections

5
[:l Tanke Expand All
[:l Devices Collapse All
[:l Protocols Rename
Disconnect
Configure Digital Alarms
Systemn Status Overview...
Setup...
3. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Setup (Configurar) o

seleccionar la opcién de ment Service (Servicio) >Servers (Servidores) > Setup
(Configurar) para abrir la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor).

4, Seleccionar la pestafia Units (Unidades).
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Server Preferences
Ambient Air Temperature ] Inventory] Miscellaneous ]
Syztem Unitz
Level/Ullage:  |m - Wolume: m3 -
Temp: deg C - Dengity: kofm3 -
Pressure: har G - Wweight: tonim) -
0K | Cancel | oy | Hep
5. Seleccionar las unidades de medicién deseadas para Density (Densidad) y Pressure
(Presion).
6. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar los ajustes.
7. Seleccionar la pestafia Inventory (Inventario).
Server Preferences @
Units | Ambient Air Temperature  Inventory l Miscellaneous ]
Local Gravity Calculation
Latitude:
C Manual  [3.8067 50
Elevation:
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
i Walue Range
Urit: kofm3 - .
Iinimum:
0.00 ka/m3
" Manual 1.21
Base Density: b
# Caleulated [1.21 ka/m3 10.00 kg/m3
0K | Cancel | oy | Hep
8. Para la gravedad local, seleccionar el método de calculo Manual o Calculated
(Calculado). La gravedad local se utiliza como entrada para calcular la densidad
observada.
Manual: ingresar el valor de gravedad local en el campo “Value” (Valor).
Calculado: ingresar la latitud y la elevacion del sitio donde se encuentra el tanque.
9.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.
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10.

11.

12.

En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el icono del dispositivo ATD:

[:l Tanks
Ea Devices
- =-EJ sYSHUB-201
- HUB-101
’ ATD-TK-1 Uninstall
& LT-TK-1
[:l Protocols Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Write Protect

Properties

Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o
en el menu Service (Servicio) seleccionar Devices (Dispositivos) > Properties
(Propiedades) para abrir la ventana del 22XX ATD.

Seleccionar la pestaia Advanced Parameter Source Configuration (Configuracién avanzada
de origen de pardmetros).

22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication | Average Temperature Calculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
Parameter M apping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter

[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 1) v | |Pressure B
[v | Liquid Pressure x| |batG | |3051 PT/ z38041200 / (Mo 2) v | |Pressure B
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J

* Show only devices configured for tank posiion: 1

" Show all devices.

13. Verificar que los parametros Vapor Pressure (Presion del vapor) y Liquid Pressure

14.

Medicién de tanques Rosemount

(Presion del liquido) estén asignados a los sensores de presion correctos (Dispositivo
de origen).

Consultar “Configuracion avanzada de origen de parametros” en la pagina 85 para
obtener mas informacion sobre como asignar parametros del sistema a los dispositivos
de origen.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.
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15.

16.

17.

18.

144

Abrir la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque):

En Winsetup, seleccionar el icono del tanque deseado en la ventana del espacio de
trabajo.

Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o
bien, en el ment Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Properties
(Propiedades) para abrir la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque).

Ea Tanks
B2 All Tanks

Lo | TR Expand Al
Collapse All

[:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
(1 Protocols Open Tank View...

Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

Seleccionar la pestafa Configuration (Configuracion).

21 Tank Configuration - TK-1 @

General Configuration | Value Entry

Azsociated Devices Source and Unit
’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature

& LT-TK1 [<nane> |

Wapor Pressure

[ATD-TK1 WP | bz |

Liquid Prezsure

[ATD-TKLP | bz |

Free Wwater Level
| <none> j
LChange...
Level Rate
Advanced... |LT-TK-‘I.LF| j

oK |[ Cancel | amy |  Heb |

Seleccionar el pardmetro de origen y la unidad de medicién para Vapor Pressure
(Presion del vapor) y Liquid Pressure (Presion del liquido).

Abrir la ventana Tank View (Visualizacién del tanque) para verificar las mediciones
(Service [Servicio] > Tanks [Tanques] > Open Tank View [Abrir visualizacion de
tanquel]).
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19.

20.

21.

22.

23.

Medicién de tanques Rosemount

Configurar los sensores Liquid Pressure (Presion del liquido) y Vapor Pressure (Presién del
vapor). En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el icono de tanque:

Ea Tanks
B3 AllTanks
Expand All
Collapse All
-1 Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B[ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Hybrid Tank Setup
(Configuracion de tanque hibrido), o bien, en el men( Service (Servicio), seleccionar
Tanks (Tanques) > Hybrid Tank Setup (Configuracién de tanque hibrido) para abrir
la ventana Hybrid Tank Setup (Configuracién de tanque hibrido).

] Hybrid Tank Setup - "TK-1" = e =]

Yapor Pressure

R F3 Sensor Position: 20.000 m

Liquid Pressure

Aea--- Hybrid Min Level: 0.600 'm
I F1 Sensar Paosition: 0100 'm

TRV . Datum plate

Fixed Roof [ Use Ambient Air Density as Vapor Density

QK | Eancel| Qpplyl Help|

Ingresar la P1 Sensor Position (Posicion del sensor P1), es decir, la posicion central de
la membrana del sensor para el transmisor de presién del liquido.

Ingresar un valor para P3 Sensor Position (Posicion del sensor P3), es decir, |a
posicion del centro de la membrana del sensor de presién de vapor

Ingresar un valor para Hybrid Min Level (Nivel hibrido minimo). Este valor especifica
el nivel de producto mas bajo en el cual TankMaster calcula la densidad observada. Por
lo general, la precision de los sensores de presion es deficiente cuando la presion es
baja, por ejemplo, cuando los niveles del producto estan cerca de la membrana del
sensor. Por lo tanto, puede especificarse un limite por debajo del cual se “congela” el
calculo de la densidad. Por ejemplo, si el nivel hibrido minimo es igual a 0,6 metros,
TankMaster WinOpi presentara el mismo valor de densidad para niveles del producto
inferiores a 0,6 metros.
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Nota
Especificar el nivel minimo real del producto y no la distancia entre el sensor de presiény la
superficie del producto.

24. Hacer clic en el botén Apply (Aplicar) para guardar la configuracién de Hybrid Tank
Setup (Configuracién de tanque hibrido) o en el botén OK (Aceptar) para guardar la
configuracion y cerrar la ventana.

25. En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el icono de tanque:

Expand All
Collapse All
-[(7] Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B[] Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

26. Hacer clic con el boton derecho del mouse y seleccionar Tank Entry (Entrada del
tanque), o bien, en el menu Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Tank
Entry (Entrada del tanque) para abrir la ventana Tank Entry (Entrada del tanque):

{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]

iy 8414 kgim3
[0.0007000
[ioooooo
I~ VCF: 0.9903

SAW. 0.3000 %
¥ Pl 0,150 m
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

27. Asegurarse de que la Reference Density (Densidad de referencia) se mida
automaticamente, es decir, la casilla de verificacion estd desactivada.

28. Hacer clic en el boton Apply (Aplicar) para guardar la configuracion o hacer clicen el
botén OK (Aceptar) para guardar la configuracién y cerrar la ventana.
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29. En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el icono de tanque:
Ea Tanks
B AllTanks

. Expand All
K2 Collapse All
- TK-3
-] Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
30. Hacer clic con el botén derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o

bien, en el menu Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Properties
(Propiedades) para abrir la ventana Tank Configuration (Configuracién del tanque).

31. Seleccionar la pestafa Value Entry (Entrada de valores).

21 Tank Configuration - TK-1 @

General ] Configuration Value Entry

Parameters:

Avg Temp -
Pl

ap Press

Iid Pre:

Walue Source

+ Automati/ Gauge: |ATD-TK-1

" Manual
ap Temp Output: |LP
Aln3

Aln2

Alnl Walue:  [1.363 barls
Ding

Din7?
DinG

DinG Walue Range

Dind

B :n g Minirnurn: barG
n

Dini

E :: g b ainnunn; barli

Hln2 ol

m

oK |[ Cancel | amy |  Heb |

32. Asegurarse de que Value Source (Origen del valor) esté establecido en Automatic
(Automatico) para las variables de medicion Liquid Pressure (Presion del liquido) y
Vapor Pressure (Presion del vapor).

33. Hacer clic en el boton OK (Aceptar) para guardar la configuracion y cerrar la ventana.

34, Comprobar el resultado en la ventana Tank Inventory (Inventario de tanque):

a. Iniciar el programa TankMaster WinOpi.
En la ventana del espacio de trabajo de WinOpi, seleccionar el icono de tanque.

c. Enelment View (Ver), seleccionar la opcion Tank (Tanque)>Tank Inventory (Inventario
del tanque).
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Silos calculos del inventario parecen ser incorrectos, consultar el capitulo Lista de
comprobacién para la configuracién de pardmetros de inventario en el Manual de
referencia de TankMaster WinOpi (00809-0200-5110) para obtener mas informacion.
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Seccion 4

Esta seccion proporciona informacion sobre como cambiar la configuracion de los dispositivos

Manejo de dispositivos

instalados.

4.1

Una vez que un dispositivo estd instalado y configurado, se pueden modificar los ajustes
actuales en cualquier momento al abrir el cuadro de didlogo Properties (Propiedades).

Para abrir el cuadro de didlogo Properties (propiedades), se debe realizar lo siguiente:

1.

Medicién de tanques Rosemount

En la ventana Workspace (Espacio de trabajo) de WinSetup, seleccionar el dispositivo que

se desee.

Abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el icono del dispositivo.

[:l Tanks

Ea Devices

- 2-EF SYSHUB-201
=G HUB-1

[:l Protocels

Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y seleccionar la opcién Properties
(Propiedades), o bien, en el ment Service (Servicio), seleccionar la opcién
Devices|Properties (Dispositivos|propiedades).

La ventana de propiedades del dispositivo (ventana 5900S RLG Properties [Propiedades de
RLG 5900S] en este ejemplo) aparece con diferentes pestafias que permiten cambiar los

@ AtD-TKA

....... a

Cambiar la configuracion de dispositivos

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

Properties

ajustes actuales del dispositivo.
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£7] 5900 RLG Properties - LT-TK-1 =5

Communication ]Arrtenna ] Geometry] Tank Shape ] Environment | Advanced Configuration ]

Communication

Connected to HUB: |HUB-1, position 1

Communication Channel: |M0dbusM aster.1

Modbus Address: 1

Unit 1D: 51236
Application Yersion: 0E?
Baot Yersion: 0.Fo

LChange...

Cancel | Apply | Help |

Una serie de pestafias permite configurar los parametros de comunicacion, la geometria del
tanque, los pardmetros especificos del dispositivo y las opciones avanzadas.

Algunas de las pestanas hacen referencia a los pasos del asistente de instalacion de dispositivos.
También se encuentran disponibles cuadros de didlogo similares para otros tipos de
dispositivos, por ejemplo, para el concentrador de tanques Rosemount 2410.

Consultar la Seccién 2: Instalacion del dispositivo para obtener descripciones detalladas acerca
de cémo configurar diferentes dispositivos.
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4.2 Desinstalar un dispositivo

Se puede desinstalar un dispositivo en el espacio de trabajo de WinSetup en cualquier
momento. Sin embargo, antes de desinstalar el dispositivo es necesario desconectarlo del
tanque asociado.

1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el tanque deseado y hacer clic con el
botén derecho del mouse.

Ea Tanks
E-E3 All Tanks
' Expand &l
B T2 .
(L7 Fixed Roof Uninztall

[:l Floating Roof Rename
[:l Devices Open Tank Yiew...
Protocol
[:I retocols Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties
2. Seleccionar la opcion Properties (Propiedades).
[21 Tank Configuration - TK-1 ﬁ
General Configuration | Value Entry

Azsociated Devices Source and Unit

’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature

&) LT-TK-1 [<nane> =]
Wapor Pressure
[ATD-TKA WP | bz |
Liquid Prezsure
[ATD-TKALP | bz |

Free Wwater Level

|ATD-TKA Pl ~|
LChange...

Level Rate

[™ Calculate in TankMaster

Advanced... |LT-TK-1.LF| j
oK |[ cancel | ey | Hep

3. Seleccionar la pestana Configuration (Configuracion).

4, Hacer clic en el boton Change (Cambiar).
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31 Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
=-EF SYSHUB-201 @ AtD-TKA
& LT-TK-1
L
L
Advanced
QK Cancel Help
[ Show Slave Positions

En el lado derecho de la ventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar el
dispositivo (en este ejemplo, LT-TK-1) y hacer clicen el 4 |botdn de flecha. Se quitara el

dispositivo del panel Selected Devices (Dispositivos seleccionados) y pasara al panel
Available Devices (Dispositivos disponibles) en el lado izquierdo.

Hacer clic en el boton OK (Aceptar).

Abrir las carpetas Tanks (Tanques) y Devices (Dispositivos):

[™1 Rosemount TankMaster / WinSetup

Help

8 &

File View Service Tools

@ ov|[Cz d4 &

E% Metwork Connections
B8
[—]a Tanks
B2 All Tanks
| = TR

. Fixed Roof

[#-[_] Floating Roof

S+ Devices

=-EF SYSHUB-201

=110 HUB-1
- @ ATD-TK-1

SYSHUB-201

El medidor de nivel LT-TK-1

no esté asociado con el
tanque TK-1,

pero alin esta disponible en la
carpeta Devices

EEI---D Protocols

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

(Dispositivos).

Verificar que el dispositivo (en este caso, LT-TK-1) ya no esté asociado con el tanque en
la carpeta Devices (Dispositivos).
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9. Seleccionar el dispositivo y hacer clic con el botén derecho del mouse:
10.
[:l Tanks
Ea Devices

Uninstall

Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

11. Seleccionar la opcion Uninstall (Desinstalar).

Ahora se eliminara el dispositivo. Sin embargo, el tanque atin esta disponible en el
espacio de trabajo de WinSetup.

4.3 Desinstalar un tanque y los dispositivos asociados

En caso de que se desee desinstalar un tanque y sus dispositivos asociados, se debe comenzar
por desinstalar el tanque y luego proceder a la desinstalacion de los dispositivos:

1. Desinstalar el tanque como se describe en “Desinstalar un tanque” en la pagina 127.

2. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo) de WinSetup, seleccionar el dispositivo
que se desee.

Ea Devices
- =-EJ sysHUB-201

ATD-TK-1

ﬂ Uninstall
-] Protocols

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

3. Hacer clic con el bot6n derecho del mouse y escoger la opcion Uninstall (Desinstalar).

4, Repetir para cada dispositivo que se desee eliminar.
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	8. La pestaña File Log (Registro de archivo), permite especificar el tipo de información que se va a registrar y guardar en el disco (consultar también “Configuración del archivo de registro” en la página 18).
	9. Es posible usar la casilla de verificación Comm. disabled in backup mode (Comunicación deshabilitada en modo de reserva) en sistemas con servidores de tanque redundantes. Si se activa la casilla de verificación, ModbusMaster no enviará consult...
	10. Activar la casilla de verificación Enable Channel (Habilitar canal) para activar el canal del protocolo.
	11. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración actual y cerrar la ventana de configuración.
	12. El ícono del canal maestro de Modbus (en este ejemplo, canal n.° 1) aparece en el espacio de trabajo de WinSetup:


	2.2.2 Configuración del canal del protocolo esclavo
	Configuración de comunicación Modbus
	1. Abrir la carpeta Protocols (Protocolos) en la ventana Workspace (Espacio de trabajo).
	2. Seleccionar el ícono del protocolo esclavo Modbus.
	3. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o escoger Protocols (Protocolos) > Properties (Propiedades) en el menú Service (Servicio).
	4. En la ventana Protocol Properties (Propiedades de protocolo), se enumeran los canales de protocolo habilitados y deshabilitados.
	5. Seleccionar el canal deseado.
	6. Hacer clic en el botón Properties (Propiedades) para configurar el canal del protocolo.
	7. Seleccionar la pestaña Communication (Comunicación).
	8. Activar la casilla de verificación Enable Channel (Habilitar canal) para activar el canal del protocolo.
	9. Asegurarse de establecer los siguientes parámetros de comunicación:
	10. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración actual y cerrar la ventana de configuración.

	Configuración avanzada
	1. En la ventana Slave Protocol Channel Configuration (Configuración del canal del protocolo esclavo), seleccionar la pestaña Communication (Comunicación) y hacer clic en el botón Advanced (Opciones avanzadas):
	2. Los siguientes valores predeterminados se utilizan para el protocolo esclavo Modbus TRL2:
	3. Escoger una de las siguientes tres opciones para Backup Mode (Modo de reserva):

	Configuración de asignación de tanques
	1. En la ventana Slave Protocol Channel Configuration (Configuración del canal del protocolo esclavo), seleccionar la pestaña Tank Mapping (Asignación de tanques):
	2. En la lista de tanques que aparece en el panel Available Tanks (Tanques disponibles), seleccionar los tanques a los que se va a conectar el host.
	3. Hacer clic en el botón para trasladar los tanques seleccionados a la lista de Mapped Tanks (Tanques correlacionados). Asegurarse de que los tanques aparezcan en el orden requerido por el sistema host. Cuando el host envía una consulta, TankMaste...
	4. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración actual y cerrar la ventana.


	2.2.3 Configuración del archivo de registro
	2.2.4 Cambio de la configuración actual del canal del protocolo
	1. En el espacio de trabajo de WinSetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos) y la subcarpeta del protocolo con los canales habilitados.
	2. Seleccionar el ícono del canal.
	3. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Properties (Propiedades) o, en el menú Service (Servicio), escoger Channels (Canales) > Properties (Propiedades).
	4. Escoger la pestaña adecuada y cambiar los ajustes del protocolo como se describe en las secciones anteriores.

	2.2.5 Configuración del servidor de protocolo
	1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar la carpeta Protocols (Protocolos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Configure (Configurar).
	3. En la columna Connect (Conectar), activar la casilla de verificación de cada protocolo que se va a conectar automáticamente cuando se inicie WinSetup.
	1. En el espacio de trabajo de Winsetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del servidor de protocolo deseado y escoger Disable (Deshabilitar).

	2.3 Preferencias
	2.3.1 Unidades de medición
	1. Seleccionar el servidor deseado (p. ej., “This Workstation” [Esta estación de trabajo]) en el espacio de trabajo de WinSetup.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Setup (Configuración) o, en el menú Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuración).
	3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaña Units (Unidades).
	4. Escoger las unidades de medición deseadas para nivel/volumen vacío, temperatura, presión, volumen, densidad y peso.
	5. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual y cerrar la ventana.
	1. Desinstalar el tanque.
	2. Cambiar las unidades de medición en la ventana Server Preferences/Units (Preferencias del servidor/unidades) (o en el programa TankMaster WinOpi, escoger la opción de menú Setup [Configuración] > System [Sistema] y cambiar las unidades en la v...
	3. Instalar el tanque nuevamente.

	2.3.2 Temperatura del aire del ambiente
	1. Seleccionar el servidor deseado (p. ej., “This Workstation” [Esta estación de trabajo]) en el espacio de trabajo de WinSetup.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Setup (Configuración) o, en el menú Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuración).
	3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaña Ambient Air Temperature (Temperatura del aire del ambiente).
	4. Escoger Auto (Automático) cuando hay un sensor de temperatura disponible que se puede usar para medir la temperatura del aire del ambiente. De lo contrario, seleccionar la opción Manual y escribir un valor para la temperatura del aire del ambiente.
	5. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual y cerrar la ventana.

	2.3.3 Inventario
	1. Seleccionar el servidor deseado (p. ej., “This Workstation” [Esta estación de trabajo]) en el espacio de trabajo de WinSetup.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Setup (Configuración) o, en el menú Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuración).
	3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaña Inventory (Inventario).
	4. Gravedad local. La gravedad local se utiliza para cálculos de densidad y peso cuando hay un transmisor de presión opcional instalado.
	5. Densidad del aire del ambiente. La densidad del aire del ambiente se usa para calcular la densidad observada y el peso en el aire (WIA).
	6. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar los ajustes actuales y cerrar la ventana.

	2.3.4 Varios
	1. Seleccionar el servidor deseado (p. ej., “This Workstation” [Esta estación de trabajo]) en el espacio de trabajo de WinSetup.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger Setup (Configuración) o, en el menú Service (Servicio), escoger Servers (Servidores) > Setup (Configuración).
	3. En la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor), seleccionar la pestaña Miscellaneous (Varios).
	4. Escoger el tipo de tabla de capacidad del tanque (TCT) para utilizar como ajuste predeterminado al instalar nuevos tanques. El tipo de TCT predeterminada se seleccionará automáticamente cuando se creen tablas de aforo para nuevos tanques. Sin em...
	5. Especificar la cantidad máxima de alarmas digitales que se van a utilizar.
	6. Especificar la temperatura de referencia que se va a utilizar para los cálculos de inventario. Normalmente, se utiliza el valor estándar de 15 °C.
	7. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar los ajustes actuales y cerrar la ventana.

	2.3.5 Establecimiento de los prefijos de las etiquetas de identificación
	1. En el menú Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).
	2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestaña Tag Prefixes (Prefijos de etiquetas).
	3. Escribir los prefijos que se van a utilizar para los nombres de los tanques y dispositivos y hacer clic en el botón OK (Aceptar).

	2.3.6 Configuración de correo electrónico
	1. En el menú Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).
	2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestaña E-mail Configuration (Configuración de correo electrónico).
	3. Ingresar la siguiente información:

	2.3.7 Diseño de visualización del tanque
	1. En el menú Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias).
	2. En la ventana Preferences (Preferencias), seleccionar la pestaña Setup Tank View (Configurar visualización del tanque).
	3. Hacer clic en el botón Load Table (Cargar tabla) si se desea editar un diseño de tabla existente.
	4. En el panel Available Parameters (Parámetros disponibles), en el lado izquierdo de la ventana Preferences/Setup Tank View (Preferencias/configurar visualización del tanque), seleccionar el parámetro que se presentará en la ventana Tank View (V...
	5. Hacer clic en el botón Move (Mover) para moverlo al panel Selected Parameters (Parámetros seleccionados), en el lado derecho de la ventana Preferences/Setup Tank View (Preferencias/configurar visualización del tanque).
	6. Repetir los pasos 4 a 5 para cada parámetro que se desea incluir. El botón Move All (Mover todo) permite mover todas las variables de una vez al cuadro de lista Selected Parameters (Parámetros seleccionados).
	7. Asegurarse de que todos los parámetros que aparecerán en la ventana Tank View (Visualización del tanque) estén incluidos en el cuadro de lista Selected Parameters (Parámetros seleccionados) como se muestra a continuación:
	8. Hacer clic en el botón Save As (Guardar como) si se desea guardar la tabla de visualización del tanque actual para usar en el futuro.
	9. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar el ajuste actual de visualización del tanque y cerrar la ventana.

	2.3.8 Visibilidad del tanque
	1. En el menú Service (Servicio), escoger Preferences (Preferencias) y luego la pestaña Tanks Visibility (Visibilidad de tanques):
	2. Activar la casilla de verificación Enable Tank Visibility function (Habilitar función de visibilidad del tanque).
	3. En la lista desplegable Select tank server (Seleccionar servidor de tanques), seleccionar el servidor remoto en el que se instalan los tanques.
	4. En el panel Select tanks to be visible on this workstation (Seleccionar tanques para que sean visibles en esta estación de trabajo), marcar los tanques que se desea hacer visibles en la estación de trabajo actual. En la configuración predetermi...
	5. Escoger la opción Visible on this workstation (Visibles en esta estación de trabajo) para hacer que los tanques seleccionados estén visibles en la estación de trabajo actual.
	6. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración actual y cerrar la ventana Preferences (Preferencias).



	Figura 2-3. Visibilidad de tanques habilitada para todos los tanques
	Figura 2-4. Un tanque deshabilitado de la visibilidad (TK-X)
	2.4 Instalación de dispositivos de campo: información general
	2.4.1 Configuración

	2.5 Instalación de un concentrador de sistemas Rosemount 2460
	1. Asegurarse de que el programa Rosemount TankMaster WinSetup esté funcionando.
	2. Habilitar y configurar un canal de protocolo para establecer la comunicación con el puerto adecuado en PC TankMaster.
	3. Iniciar el asistente de instalación en TankMaster WinSetup:
	a. Hacer clic con el botón derecho del mouse en la carpeta Devices (Dispositivos).
	b. Seleccionar la opción Install New (Instalar nuevo).
	4. Seleccionar el tipo de dispositivo 2460 System Hub (Concentrador de sistemas 2460).
	5. Especificar una etiqueta de nombre en el campo de entrada 2460 System Hub Tag (Etiqueta del concentrador de sistemas 2460). Esta etiqueta se utilizará como identificador del Rosemount 2460 en diferentes ventanas y cuadros de diálogo.
	6. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con el asistente de instalación.
	7. Verificar la comunicación con la computadora host/PC TankMaster.
	8. Comprobar que el host y los puertos de campo estén configurados adecuadamente. Los puertos host se utilizan para la comunicación con las estaciones de trabajo de TankMaster u otros sistemas host. Los puertos de campo se utilizan para la comunica...
	9. Configurar la base de datos del tanque. Asegurarse de que las direcciones de Modbus de los dispositivos conectados estén configuradas apropiadamente. Estas direcciones deben corresponder a los ajustes de la base de datos del concentrador de tanqu...


	2.6 Instalación de un concentrador de tanques Rosemount 2410
	2.6.1 Asistente de instalación
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo) o, en el menú Service (Servicio), escoger la opción Devices (Dispositivos) > Install New (Instalar nuevo). Aparecerá la ventana Select Device (Seleccionar dis...
	Tipo de dispositivo
	1. De la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger la opción 2410 Tank Hub (Concentrador de tanques 2410).
	2. Escribir un nombre en el campo de entrada 2410 HUB Tag (Etiqueta del concentrador 2410). Esta etiqueta se utilizará como identificador del Rosemount 2410 Tank Hub en diferentes ventanas y cuadros de diálogo.
	3. Hacer clic en el botón Next (Siguiente).

	Configuración de la comunicación
	1. Especificar si TankMaster se comunica directamente con el concentrador de tanques Rosemount 2410 o a través de un concentrador de sistemas Rosemount 2460.
	2. Si el concentrador de tanques está conectado a un concentrador de sistemas, seleccionar el concentrador de sistemas adecuado en la lista desplegable 2460 Tag (Etiqueta del 2460).
	3. Si el concentrador de tanques se conecta directamente a un PC TankMaster y no a través de un concentrador de sistemas, especificar el canal del protocolo de comunicación que está asociado al puerto de comunicación de la estación de trabajo Ta...
	a. En el espacio de trabajo de WinSetup, abrir la carpeta Protocols (Protocolos)
	b. Hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del protocolo ModbusMaster;
	c. Escoger la opción Properties (Propiedades).

	a. Hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del canal;
	b. Abrir la pestaña Communication (Comunicación) y comprobar qué puerto de comunicación está seleccionado.
	4. Para verificar la comunicación con el concentrador de tanques, escribir la dirección Modbus actual y hacer clic en el botón Verify Communication (Verificar comunicación). El ID de la unidad aparecerá si se introdujo la dirección Modbus corre...


	Cómo cambiar la dirección Modbus del Rosemount 2410
	a. En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicación del concentrador de tanques 2410), hacer clic en el botón Change Address on Device... (Cambiar dirección en el dispositivo…) para abrir la ventana Change Address (Cambiar dirección):
	b. Introducir el Unit ID (ID de la unidad) y la nueva dirección Modbus Cuando se cambia la dirección del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como identificador único del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una etiqueta col...
	c. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para confirmar los ajustes de la dirección y cerrar la ventana Change Address (Cambiar dirección).
	d. En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicación del concentrador de tanques 2410), hacer clic en el botón Verify Communication (Verificar comunicación) para comprobar si se establece la comunicación entre la estación de trabajo de Tan...
	5. En la ventana 2410 Tank Hub Communication (Comunicación del concentrador de tanques 2410), hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalación del concentrador de tanques.


	Configuración de la base de datos del tanque
	1. En la columna Device Type (Tipo de dispositivo), se enumeran todos los dispositivos que se comunican con el tankbus. Asegurarse de que todos los dispositivos conectados al tankbus aparezcan en la lista Device Type (Tipo de dispositivo) para verifi...
	2. En la columna Tank Position (Posición de tanque), seleccionar el número adecuado de la lista desplegable de la base de datos del tanque para asignar cada dispositivo a un tanque. El siguiente ejemplo ilustra dos casos diferentes; un solo tanque ...
	3. Escribir los nombres deseados en el campo Tank Name (Nombre del tanque). Estos nombres de tanques también se deben usar en una etapa posterior, durante la instalación de los tanques asociados con el concentrador de tanques 2410 actual; consultar...
	4. Para cada tanque, especificar una dirección Modbus en la columna Level Modbus Address (Dirección Modbus de nivel) para asociar con el medidor de nivel. Esta debe ser la misma dirección Modbus configurada en la base de datos de tanques del conce...
	5. Los distintos dispositivos que no se utilizan para la medición de nivel en un tanque están representados por un único dispositivo ATD en el sistema de medición de tanques Rosemount.
	6. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalación.

	Configuración de la etiqueta del dispositivo
	1. Verificar que la TankMaster Level Tag (Etiqueta de nivel de TankMaster) sea la correcta, o escribir una nueva.
	2. Verificar que la TankMaster ATD Tag (Etiqueta de ATD de TankMaster) sea la correcta, o escribir una nueva. Si el campo ATD tag (Etiqueta de ATD) está vacío e deshabilitado, no hay dispositivos ATD asociados con esa posición de tanque.
	3. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalación.

	Configuración de la pantalla local
	1. En el panel Units for Display (Unidades en pantalla), escoger las unidades de medición deseadas en las listas desplegables. Estas unidades de medición serán usadas por la pantalla local del concentrador 2410 cuando presente las diferentes varia...
	2. En el panel Display Tanks (Tanques en pantalla), activar las casillas de verificación de los tanques que se desea presentar en la pantalla integrada del Rosemount 2410.
	3. En el panel Display Tank Parameters (Parámetros de tanque en pantalla), activar las casillas de verificación apropiadas para escoger los parámetros de tanque que se desea visualizar. Consultar la Tabla 2-1 que aparece a continuación para obten...




	Tabla 2-1. Se pueden presentar diferentes parámetros del tanque en la pantalla local
	4. Introducir el Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la pantalla). La información en la pantalla local alterna entre los elementos seleccionados a una velocidad determinada por el valor Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la pant...
	5. El concentrador de tanques puede ser configurado para mostrar diferentes parámetros para cada tanque en el Bus de Tanques. En la ventana 2410 Tank Hub Local Display (Pantalla local del concentrador de tanques 2410) hacer clic en el botón Individ...
	6. El panel Display Tanks (Tanques en pantalla) tiene una lista de todas las posiciones de los tanques en la base de datos de tanques. Las posiciones del tanque entre paréntesis, por ejemplo (Tank Pos 6 [Pos. de tanque 6]), no están configuradas en...
	7. Seleccionar la posición del tanque deseada y escoger los parámetros que se mostrarán en la pantalla. Repetir este procedimiento para cada posición del tanque.
	8. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y volver a la pantalla 2410 Tank Hub (Concentrador de tanques 2410).
	9. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar el procedimiento de instalación.
	Resumen de la configuración
	1. Verificar que todas las direcciones Modbus, las etiquetas de nivel y las etiquetas de ATD que se visualizan en la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410) sean correctas.
	2. Al activar la casilla de verificación Install Level and AUX devices... (Instalar dispositivos de nivel y AUX…) los dispositivos de campo conectados al concentrador de tanques se instalarán automáticamente en el espacio de trabajo de TankMaste...
	3. Hacer clic en el botón Finish (Finalizar) para confirmar la instalación. Los dispositivos instalados aparecerán en la ventana Workspace (Espacio de trabajo), como se muestra en la Figura 2-5 en la página 43.


	Figura 2-5. Los dispositivos aparecen en la ventana del espacio de trabajo de WinSetup.
	Configuración avanzada
	2.6.2 Resumen de la instalación y configuración del concentrador de tanques
	2.7 Instalación del medidor de nivel por radar Rosemount 5900
	2.7.1 Configuración a través de la ventana Properties (Propiedades)
	1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el ícono del medidor de nivel por radar Rosemount 5900S.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar la opción Devices/Properties (Dispositivos/propiedades).
	3. Seleccionar la pestaña Communication (Comunicación). Se debe tener en cuenta que un ícono de indicador rojo significa que es necesario configurar el dispositivo.
	4. Verificar los ajustes de comunicación. El campo Connected to HUB (Conectado a concentrador) indica con qué posición del tanque está asociado el Rosemount 5900 en la base de datos del tanque Rosemount 2410. Por lo general, la versión de tanque...
	a. En el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del Rosemount 2410.
	b. Seleccionar la opción Properties (Propiedades), y abrir la pestaña Tank Database (Base de datos del tanque).
	c. Seleccionar la posición del tanque deseada.
	5. Verificar que la dirección Modbus sea correcta. Para cambiar la dirección Modbus:

	a. Hacer clic en el botón Change (Cambiar) para abrir la ventana 5900 RLG Communication (Comunicación de RLG 5900).
	b. Hacer clic en el botón Change Address on Device (Cambiar dirección en el dispositivo) para abrir la ventana Change Address (Cambiar dirección):
	c. Introducir el Unit ID (ID de la unidad). Cuando se cambia la dirección del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como identificador único del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en la etiqueta principal del Rosemount 5900.
	d. Establecer la dirección deseada en el campo de entrada Set Modbus Address (Establecer dirección Modbus).
	e. Hacer clic en OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana Change Address (Cambiar dirección).
	f. Hacer clic en OK (Aceptar) para cerrar la ventana 5900 RLG Comunicación (Comunicación de RLG 5900).
	6. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900) / Communication (Comunicación), hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la dirección Modbus en el registro de configuración del 5900.
	7. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestaña Antenna (Antena):
	8. Seleccionar uno de los Antenna Types (Tipos de antena) predefinidos de manera que coincida con la antena conectada con el medidor de nivel. Para antenas predefinidas, se configura automáticamente una serie de parámetros a fin de optimizar el ren...

	Diámetro del tubo
	Tamaño de la antena
	Antena definida por el usuario (opciones avanzadas)
	a. Escoger el tipo de antena adecuado:
	b. Ingresar la Tank Connection Lenght (Longitud de conexión del tanque) en el campo de entrada TCL.
	c. Para aplicaciones con tubo tranquilizador, escribir el diámetro interno del tubo tranquilizador en el campo de entrada Pipe Diameter (Diámetro del tubo).
	d. En caso de que haya interrupciones cerca de la boquilla, posiblemente sea necesario ajustar el valor de Hold Off Distance (Distancia de rechazo). Al aumentar la distancia de rechazo, se reduce el rango de medición en la parte superior del tanque.
	9. En la ventana 5900 RLG Properties/Antenna (Propiedades de RLG 5900/antena), hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración.
	10. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestaña Geometry (Geometría):
	11. Introducir los siguientes parámetros de geometría del tanque:

	a. Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R] Esta es la distancia desde la boquilla para medición manual (punto de referencia del tanque) hasta el nivel cero (placa de referencia) cerca del fondo del tanque.
	b. Reference Distance (G) (Distancia de referencia [G]) Esta es la distancia desde el punto de referencia del medidor al punto de referencia del tanque, que está ubicado en el lado de la brida que se encuentra con la boquilla del tanque. El valor G ...
	c. Minimum Level Distance (C) (Distancia de nivel mínima [C]) Esta se define como la distancia entre el nivel cero (punto de referencia de medición) y el nivel mínimo para la superficie del producto. Al especificar una distancia C el rango de medi...
	12. Introducir un valor para Calibration Distance (Distancia de calibración). Utilizar este parámetro para calibrar el medidor de nivel de manera que los niveles del producto medido coincidan con los niveles medidos manualmente. Es posible que sea ...
	13. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana de configuración.



	2.7.2 Instalación de un dispositivo Rosemount 5900 con el asistente de instalación
	1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 están correctamente configuradas e incluyen el nuevo medidor de nivel por radar Rosemount 5900. Asegurarse de...
	2. Instalar y configurar el dispositivo Rosemount 5900 como se describe en “Uso del asistente de instalación” en la página 55.
	3. Verificar que el Rosemount 5900 se comunica con el concentrador de tanques Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la función de Device Live List (Lista de dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos conectado...
	1. Instalar y configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460 y el concentrador de tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la dirección Modbus del medidor de nivel correcta está configurada para el nuevo Rosemount 5900 (consultar “Instala...
	2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410), seleccionar la casilla de verificación Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de nivel y AUX) para instalar automáticamente el Rosemount 5900 en el esp...
	3. Configurar el Rosemount 5900 (consultar “Configuración a través de la ventana Properties (Propiedades)” en la página 47).
	Uso del asistente de instalación
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo) o, en el menú Service (Servicio), seleccionar la opción Devices/Install New (Dispositivos/instalar nuevo). Aparecerá la ventana Select Device (Seleccionar dis...
	3. En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), seleccionar 5900S/5900C Radar Level Gauge (Medidor de nivel por radar 5900S/5900C).
	4. Introducir la etiqueta de nivel que se utilizará para identificar el dispositivo Rosemount 5900.
	5. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para abrir la ventana 5900 RLG Communication (Comunicación de RLG 5900):
	6. En la lista desplegable 2410 HUB Tag (Etiqueta de concentrador 2410), escoger el concentrador de tanques al que está conectado el medidor de nivel por radar Rosemount 5900. Por lo general, hay un concentrador de tanques para cada tanque equipado ...
	7. Ingresar la dirección Modbus para el medidor de nivel. Esta dirección debe estar disponible en las bases de datos de tanques del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410.
	8. Hacer clic en el botón Verify Communication (Verificar comunicación) para verificar que el PC TankMaster se comunica con el medidor de nivel. Una vez que se establezca el contacto, aparecerá el ID de unidad.
	9. Controlar el campo Position in 2410 HUB (Posición en concentrador 2410) para verificar que el dispositivo Rosemount 5900 esté asignado a la posición de tanque correcta en la base de datos del tanque Rosemount 2410. Por lo general, la versión d...
	10. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con la configuración del Rosemount 5900.
	11. Para ver descripciones de las ventanas 5900 RLG Antenna (Antena de RLG 5900) y 5900 RLG Geometry (Geometría de RLG 5900), consultar las partes pertinentes en el capítulo “Configuración a través de la ventana Properties (Propiedades)” en l...
	12. En la ventana 5900 RLG Summary (Resumen de RLG 5900), hacer clic en el botón Finish (Finalizar) para verificar la configuración y finalizar el asistente de instalación. En caso de que deba cambiarse alguna parte de la configuración, hacer cli...


	2.7.3 Configuración avanzada
	Forma del tanque
	1. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestaña Tank Shape (Forma del tanque):
	2. Seleccionar una opción de tipo de tanque que sea similar al tanque real. Escoger Unknown (Desconocido) si no hay ninguna opción que se aplique.
	3. Seleccionar una opción para Tank Bottom Type (Tipo de fondo de tanque) que coincida con el tanque real. Escoger Unknown (Desconocido) si no hay ninguna opción que se aplique.
	4. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.

	Entorno del tanque
	1. En la ventana 5900 RLG Properties (Propiedades de RLG 5900), seleccionar la pestaña Environment (Entorno):
	2. Activar las casillas de verificación que correspondan a las condiciones del tanque. Usar la menor cantidad de opciones posibles. Se recomienda no utilizar más de dos opciones simultáneamente.
	3. Seleccionar una opción en la lista desplegable Product Dielectric Range (Rango dieléctrico del producto). Seleccionar la opción Unknown (Desconocido) si no se conoce el rango de valores correcto o si el contenido del tanque cambia frecuentemente.
	4. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.

	Pestaña Advanced Configuration (Configuración avanzada)



	Figura 2-6. Ventana 5900S RLG Properties/Advanced Configuration (Propiedades de RLG 5900S/Configuración avanzada)
	2.8 Instalación de la versión 2 en 1 del Rosemount 5900S
	2.8.1 Generalidades
	1. En Rosemount TankMaster WinSetup, configurar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 añadiendo dos medidores Rosemount 5900S.
	2. En Rosemount TankMaster WinSetup, instalar el concentrador de tanques Rosemount 2410.
	3. Configurar la nueva base de datos del tanque del concentrador de tanques:
	a. Asignar los dos medidores Rosemount 5900S a dos posiciones diferentes del tanque, es decir, configurar los medidores primario y secundario como si estuvieran instalados en dos tanques diferentes.
	b. Asignar una dirección Modbus de nivel para cada Rosemount 5900S.
	4. Asignar etiquetas para los dispositivos de nivel por radar Rosemount 5900S y el dispositivo de tanque auxiliar (ATD). El ATD incluye varios dispositivos que no son de nivel, como transmisores de temperatura, pantallas y transmisores de presión.
	5. Instalar los dispositivos en el espacio de trabajo de TankMaster. El asistente de instalación del Rosemount 2410 lo hace automáticamente en caso de que la casilla Install Level and AUX devices... (Instalar dispositivos de nivel y AUX...) esté s...
	6. Configurar los medidores de nivel y los dispositivos ATD (hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del dispositivo y seleccionar Properties [Propiedades]).
	7. Instalar dos nuevos tanques que se asocien a los medidores de nivel por radar Rosemount 5900S primario y secundario.
	8. Asignar un Rosemount 5900S y un ATD para el tanque primario.
	9. Asignar un Rosemount 5900S para el tanque secundario. Tener en cuenta que los tanques primarios y secundarios en el espacio de trabajo de TankMaster representan un tanque en la vida real.
	10. Configurar los tanques.
	11. Abrir el espacio de trabajo de TankMaster para verificar la correcta instalación de los tanques y dispositivos.

	Ejemplo de configuración del Rosemount 5900S 2 en 1
	a. Tanque primario con 5900S y ATD (2240S, 2230 ...). Tanque secundario con 5900S.
	b. Tanque primario con 5900S y ATD (2240S, 2230 ...). Tanque secundario con 5900S. ATD en el tanque primario asignado al tanque secundario (consultar el ejemplo en la Figura 2-7).
	c. Tanque primario con 5900S y ATD (2240S, 2230...). Tanque secundario con 5900S y ATD redundante.





	Figura 2-7. Ejemplo de un sistema Rosemount 5900S 2 en 1
	2.8.2 Instalación y configuración
	1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
	2. Configurar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460. Debido a que la versión 2 en 1 del Rosemount 5900S incluye dos medidores separados, se deberán añadir dos direcciones de dispositivo de nivel en Tank Database (...
	3. Continuar con la instalación de un concentrador de tanques Rosemount 2410. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos), hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar File (Archivo) >Install New (...
	4. En la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo), seleccionar Device Type (Tipo de dispositivo) 2410 Tank Hub (Concentrador de tanques 2410) y asignar una 2410 Tag (Etiqueta 2410).
	5. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para pasar a la ventana de configuración de la base de datos de tanques.
	6. Configurar la base de datos de tanques del concentrador de tanques:
	Nombre del tanque
	Dirección
	7. Hacer clic en Next (siguiente) para pasar a la ventana Device Tags (Etiquetas del dispositivo).
	8. Verificar los valores de Level Tags (Etiquetas de nivel) para los medidores primarios y secundarios Rosemount 5900S, y ATD Tag (Etiqueta ATD) para los otros dispositivos (transmisor de temperatura, pantalla de campo, transmisor de presión). Las e...
	9. Resumen. En el último paso del asistente de instalación del Rosemount 2410, comprobar que todas las etiquetas del dispositivo y las direcciones Modbus sean correctas. Tener en cuenta que si se utiliza un concentrador de sistemas Rosemount 2460, ...
	10. Comprobar que los dispositivos aparecen en el espacio de trabajo de WinSetup. El concentrador de tanques Rosemount 2410, los dos RLG Rosemount 5900S y el ATD se instalan automáticamente en el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup si la casil...
	11. Hacer clic derecho en el ícono del dispositivo y seleccionar Properties (Propiedades). Consultar las secciones “Instalación del medidor de nivel por radar Rosemount 5900” en la página 46 y “Instalación de dispositivos de tanque auxiliar...
	12. Finalmente, cuando los dispositivos estén instalados y configurados, tendrá que instalar y configurar los dos tanques que se asociarán con el Rosemount 5900S 2 en 1.

	Base de datos del tanque
	13. Asignar dispositivos al tanque primario TK-1:
	a. Medidor de nivel primario Rosemount 5900S (LT-TK-1)
	b. Dispositivo ATD (ATD-TK-1) en caso de que el tanque esté equipado con dispositivos que no sean de nivel, como un transmisor de temperatura Rosemount 2240S, una pantalla gráfica de campo Rosemount 2230, un sensor de nivel de agua o un transmisor ...
	14. Para el tanque secundario TK-1S asignar el medidor de nivel secundario 5900S (LT-TK-1S) como se muestra a continuación:
	15. Opcional: puede asignar el dispositivo ATD del tanque primario al tanque secundario TK-1S como se muestra a continuación. Esto le permite ver los datos de temperatura, como la temperatura promedio, para el tanque secundario también.
	16. Escoger las variables de medición del tanque deseadas. Para el tanque primario, las variables asociadas con el dispositivo ATD aparecen automáticamente en la ventana Configuration (Configuración).
	17. Configurar si se utilizan los valores de medición (Automatic [Automático]) de los instrumentos disponibles o los valores manuales.
	18. Especificar el rango de valores de los parámetros que se utilizarán en diversas ventanas para la presentación de datos de medición.
	19. Verificar la instalación. En el espacio de trabajo de TankMaster WinSetup, verificar que los tanques y los dispositivos estén instalados correctamente. Comprobar que los dos medidores Rosemount 5900S y el ATD están asociados a los tanques corr...



	2.9 Instalación de dispositivos de tanque auxiliares
	2.9.1 Cómo abrir la ventana Properties (Propiedades)
	1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el ícono del dispositivo ATD.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), escoger Devices/Properties (Dispositivos/propiedades) para abrir la ventana 22XX ATD.
	3. La ventana del 22XX ATD tiene una serie de pestañas de configuración para el Rosemount 2240S y el Rosemount 2230.
	4. Utilizar las pestañas correspondientes para configurar los dispositivos ATD como se describe en las secciones 2.9.2 a 2.9.8.
	5. Terminar la configuración de ATD haciendo clic en el botón Apply (Aplicar) u OK (Aceptar).

	2.9.2 Configuración del parámetro de comunicación
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña Communication (Comunicación):
	2. En el campo Connected to HUB (Conectado a concentrador) verificar que el dispositivo ATD está conectado al concentrador de tanques Rosemount 2410 correcto y asignado a la posición correcta en la base de datos de tanques del concentrador. Por eje...
	3. El botón Change (Cambiar) permite cambiar la dirección Modbus del dispositivo ATD actual en caso de que esté conectado a una versión de tanques múltiples del concentrador de tanques. Se debe tener en cuenta que la dirección Modbus únicament...
	4. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.

	2.9.3 Configuración del sensor de temperatura
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MTT):
	2. El dispositivo Rosemount 2240S está equipado con un interruptor DIP para la configuración automática del elemento de temperatura y el cableado. Al activar la casilla de verificación Use Auto Sensor Configuration (Usar configuración automátic...
	Configuración manual
	1. Asegurarse de que la casilla de verificación Use Auto Sensor Configuration (Usar configuración automática del sensor) no esté activada.
	2. Seleccionar el método de conversión deseado definido por el usuario en el campo de entrada Method (Método).
	3. Escoger, en la lista desplegable Connection (Conexión), el tipo de conexión del sensor que se utiliza para los sensores de punto.
	4. Especificar el rango de medición del elemento de temperatura actual en los campos de entrada Min Value (Valor mín.) y Max Value (Valor máx.).
	5. Para la conversión de temperatura definida por el usuario, como User defined table (Tabla definida por el usuario), User Defined Formula (Fórmula definida por el usuario) y User defined individual formula (Fórmula individual definida por el usu...
	6. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	Tabla de linealización definida por el usuario
	1. En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MTT), seleccionar el método de conversión User Defined Linearization Table (Tabla de linealización definida por el usuario).
	2. Hacer clic en el botón Configure User Defined Linearization Table (Configurar tabla de linealización definida por el usuario):
	3. Especificar el número de puntos de conversión en el campo de entrada Length of Table (Extensión de la tabla).
	4. Ingresar los valores de resistencia y temperatura en las columnas Resistance [Ohm] (Resistencia [ohmios]) y Temperature [C] (Temperatura [Grados Celsius]).
	5. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la tabla de linealización en los registros de la base de datos del transmisor de temperatura.

	Fórmula definida por el usuario
	1. En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MTT), escoger el método de conversión User Defined Formula (Fórmula definida por el usuario).
	2. Hacer clic en el botón Configure User Defined Formula (Configurar fórmula definida por el usuario):
	3. Introducir los parámetros R0, A y B en los campos de entrada correspondientes.
	4. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar los parámetros R0, A y B en los registros de la base de datos del transmisor de temperatura.

	Fórmula individual definida por el usuario
	1. En la ventana 2240S MTT Temperature Sensor (Sensor de temperatura 2240S MMT), escoger el método de conversión User Defined Individual Formula (Fórmula individual definida por el usuario).
	2. Hacer clic en el botón Configure User Defined Individual Formula (Configurar fórmula individual definida por el usuario):
	3. Introducir los parámetros R0, A, B y C para cada elemento de temperatura individual.
	4. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la fórmula en los registros de la base de datos del transmisor de temperatura.



	2.9.4 Cálculo de temperatura promedio
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña Average Temperature Calculation (Cálculo de temperatura promedio):
	2. No of Elements (Cantidad de elementos): seleccionar la cantidad de elementos de temperatura utilizados. Verificar que estén habilitados los campos de entrada para las posiciones de los elementos.
	3. Sensor Type (Tipo de sensor): seleccionar el tipo de sensor que se utiliza; Spot (Punto) o Average (Promedio).
	4. Insert Distance (Insertar distancia): especificar la distancia mínima entre un sensor de temperatura y la superficie del producto para los sensores de temperatura incluidos en el cálculo de temperatura promedio.
	5. Position (Posición): esta es la distancia desde el nivel cero hasta el elemento de temperatura de punto. Si se utilizan elementos de temperatura promedio, introducir la posición donde termina el elemento promedio.
	6. Se puede excluir un elemento de temperatura del cálculo de temperatura promedio al activar la casilla de verificación Exclude (Excluir) en la columna que está junto al campo Position (Posición). Esta opción puede ser útil en caso de que se d...
	7. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.

	2.9.5 Configuración del sensor auxiliar
	Sensor de nivel de agua
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña 2240S MTT Auxiliary Sensor (Sensor auxiliar 2240S MTT):
	2. Calcular el valor de Level Offset (X) (Compensación de nivel [X]) según la fórmula X=(R-L1)-(L-L2).
	3. Introducir el valor de compensación de nivel obtenido en el campo de entrada Level Offset (X) (Compensación de nivel [X]).
	4. Introducir valores para Upper Dead Zone (UDZ) (Zona muerta superior [UDZ]) y Lower Dead Zone (LDZ) (Zona muerta inferior [LDZ]), si es necesario.
	5. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.


	2.9.6 Configuración avanzada de origen de parámetros
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña Advanced Parameter Source Configuration (Configuración avanzada de origen de parámetros):
	2. En la columna Parameter Mapping (Asignación de parámetros), seleccionar un parámetro de medición del tanque.
	3. En la columna Source Device Type/ID/No (Tipo/ID/N.° de dispositivo de origen), escoger un dispositivo de medición, como un transmisor de presión o cualquier otro tipo de instrumento.
	4. En la columna Source Parameter (Parámetro de origen), seleccionar la variable del transmisor que se asignará a la variable de medición del tanque en la primera columna.
	5. En caso de seleccionar User Defined (Definido por el usuario), se puede escribir una descripción en el cuadro Description of User Def parameter (Descripción del parámetro definido por el usuario).
	6. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	Uso de un transmisor de temperatura Rosemount 644
	1. Seleccionar Temperature 1 (Temperatura 1) en la lista Parameter Mapping (Asignación de parámetros) para el primer transmisor de temperatura 644. Este parámetro de temperatura se asigna al elemento de temperatura en la posición 1 del tanque.
	2. En el campo Source Device Type (Tipo de dispositivo de origen), para cada parámetro de temperatura (Temperature 1, 2, 3 [Temperatura 1, 2, 3]), seleccionar el transmisor 644 real que se utilizará como dispositivo de origen.
	3. En la columna Source Parameter (Parámetro de origen), seleccionar Temperature 1 (Temperatura 1). Esta es la designación de parámetros de origen de la salida de temperatura de un transmisor de temperatura Rosemount 644.
	4. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.


	2.9.7 Pantalla gráfica de campo Rosemount 2230
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña 2230 Graphical Field Display (Pantalla gráfica de campo 2230):
	2. En las listas desplegables del panel Units for Display (Unidades en pantalla), seleccionar las unidades de medida deseadas que se mostrarán para las distintas variables de medición del tanque.
	3. En el panel Common Tank Configuration (Configuración común de tanques), seleccionar los tanques y los parámetros de los tanques que se mostrarán en la pantalla del Rosemount 2230 seleccionando las casillas de verificación apropiadas.
	4. En el campo de entrada Display Toggle Time (Tiempo de alternancia de la pantalla), introducir el tiempo de conmutación para los parámetros del tanque mostrados. Los parámetros seleccionados se mostrarán para un tanque a la vez, a partir del ta...
	5. Si se utiliza una segunda pantalla gráfica de campo, hacer clic en el botón Configure Tank Display No 2 (Configurar pantalla de tanque 2) y repetir el procedimiento de configuración.
	6. Si se utiliza una tercera pantalla gráfica de campo, hacer clic en el botón Configure Tank Display No 3 (Configurar pantalla de tanque 3) y repetir el procedimiento de configuración.
	7. El Rosemount 2230 se puede configurar para mostrar diferentes conjuntos de parámetros para cada tanque en el tankbus. En la pestaña 2230 Graphical Field Display (Pantalla gráfica de campo 2230) hacer clic en el botón de Individual Tank Configu...
	8. Seleccionar el tanque deseado y los parámetros a mostrar en la pantalla del Rosemount 2230. Repetir este procedimiento para cada tanque.
	9. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y volver a la ventana 22xx ATD.
	10. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.

	2.9.8 Entrada analógica
	1. En la ventana 22xx ATD, seleccionar la pestaña Analog Input (Entrada analógica):
	2. Asegurarse de que la casilla de verificación Enable (Habilitar) esté seleccionada.
	3. En el campo Value Unit (Unidad de valor) seleccionar una unidad adecuada que coincida con la fuente de entrada.
	4. En el panel Value Range (Rango de valores), introducir los valores de los parámetros que corresponden a los valores de entrada analógica 4 mA y 20 mA, respectivamente. Se puede especificar cualquier valor siempre que el valor de 20 mA sea superi...
	5. Utilizar el botón Advanced (Opciones avanzadas) en caso de que se quiera configurar Filter Factor (Factor del filtro) y Current Limits (Límites de corriente).
	6. En el panel Analog Input Values (Valores de entrada analógica) verificar que el Status (Estado) sea OK (Aceptar) y que los resultados de la medición esperados aparezcan en los campos Value (Valor) y Current (Corriente).
	Configuración de entrada analógica y parámetros del tanque
	a. Configurar la base de datos de tanques del concentrador de tanques; asociar la entrada analógica con el tanque en el que está instalado el dispositivo.
	b. En la ventana Properties (Propiedades) del Rosemount 2410, seleccionar la pestaña Device Tags (Etiquetas de dispositivo) e instalar el dispositivo de entrada analógica en TankMaster. Verificar que está instalado como un dispositivo ATD.
	c. En la ventana ATD Properties/Analog Input (Propiedades de ATD/entrada analógica), configurar el rango de valores y las unidades.
	d. En la ventana ATD Properties/Advanced Parameter Source Configuration (Propiedades de ATD/configuración avanzada de origen de parámetros), asegurarse de que el dispositivo de entrada analógica está asignado al parámetro del tanque, al disposit...
	e. Instalar un tanque en TankMaster WinSetup y asegurarse de que el dispositivo ATD que incluye el dispositivo de entrada analógica esté asignado como dispositivo de origen para el tanque.




	2.10 Instalación de un dispositivo Rosemount 5408
	2.10.1 Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5408
	1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el transmisor Rosemount 5408 deseado.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), escoger la opción Devices/Properties (Dispositivos/propiedades). Aparece la ventana 5408 RLT (RLT 5408):
	3. Seleccionar la pestaña Communication (Comunicación).
	4. Verificar la posición de tanque. El campo Connected to HUB (Conectado a concentrador) muestra el nombre del concentrador de tanques Rosemount 2410 y la posición de tanque a la que está asignada el Rosemount 5408 en la base de datos del concentr...
	5. Verificar la dirección Modbus. Para cambiar la dirección Modbus, hacer clic en el botón Change (Cambiar):
	a. Introducir el ID de unidad en el campo de entrada Unit ID (ID de unidad). Cuando se cambia la dirección del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como identificador único del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una etiquet...
	b. Ingresar la dirección deseada en el campo de entrada Set Modbus Address (Establecer dirección Modbus).
	c. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana Change Address (Cambiar dirección).
	6. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	7. Seleccionar la pestaña Antenna (Antena).
	8. Seleccionar Antenna Type (Tipo de antena) y tipo de montaje, si corresponde. Es posible escoger entre tipos de antenas predefinidos o tipos definidos por el usuario para antenas no estándar. Para las antenas predefinidas se especifican automátic...
	9. En caso de que haya perturbaciones cerca de la boquilla, se puede ajustar la Upper Null Zone (Zona superior nula). Al aumentar la zona superior nula, el rango de medición se reduce en la parte superior del tanque.
	10. Para las aplicaciones de tubo tranquilizador ingresar el Inner Diameter (Diámetro interno).
	11. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración.
	12. Seleccionar la pestaña Geometry (Geometría).
	13. Introducir los parámetros de distancia del tanque.

	a. Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R]) se define como la distancia desde el punto de referencia del tanque hasta el nivel cero.
	b. Reference Offset (G) (Desviación de referencia [G]) es la distancia entre el punto de referencia del tanque y el punto de referencia del medidor, que se encuentra en la superficie de la brida de la boquilla en la que está montado el medidor.
	c. Bottom Offset (C) (Desviación del fondo [C]) se define como la distancia entre el nivel cero (punto de referencia de medición) y el nivel mínimo de la superficie del producto (fondo del tanque). Al especificar una distancia C, el rango de medic...
	14. Ingresar un valor de Calibration Distance (Distancia de calibración) si es necesario. Esta variable permite ajustar la altura del tanque para que los niveles de producto medidos se correspondan con los niveles de medición manual. Por lo general...
	15. Activar la casilla de verificación Show negative level as zero (Mostrar nivel negativo como cero) en caso de que no querer que el transmisor muestre valores de nivel negativos.
	16. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.


	2.10.2 Configuración avanzada
	Forma del tanque
	Entorno del tanque

	2.10.3 Instalación de un dispositivo Rosemount 5408 con el asistente de instalación
	1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 están correctamente configuradas e incluyen el nuevo transmisor de nivel por radar Rosemount 5408. Asegurarse...
	2. Instalar y configurar el dispositivo Rosemount 5408 como se describe en “Uso del asistente de instalación” en la página 101.
	3. Verificar que el Rosemount 5408 se comunica con el concentrador de tanques Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la función de Device Live List (Lista de dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos conectado...
	1. Instalar y configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460 y el concentrador de tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la dirección Modbus del medidor de nivel correcta está configurada para el nuevo Rosemount 5408 (consultar “Instala...
	2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410), seleccionar la casilla de verificación Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de nivel y AUX) para instalar automáticamente el Rosemount 5408 en el esp...
	3. Configurar el Rosemount 5408 (consultar “Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5408” en la página 93).
	Uso del asistente de instalación
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo), o bien, en el menú Service (Servicio), escoger Devices/Install New (Dispositivos/instalar nuevo). Aparecerá la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo):
	3. En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger 5408 Radar Level Transmitter (Transmisor de nivel por radar 5408).
	4. Introducir la etiqueta de nivel utilizada para el medidor de nivel por radar.
	5. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para abrir la ventana 5408 RLT Communication (Comunicación de RLT 5408).
	6. En la lista desplegable 2410 HUB Tag (Etiqueta de concentrador 2410), escoger el concentrador de tanques Rosemount 2410 al que está conectado el transmisor de nivel por radar 5408.
	7. Introducir en el campo Modbus address (Dirección Modbus) la dirección que se utilizará para el transmisor de nivel 5408. Debe tenerse en cuenta que esta dirección debe estar almacenada en las bases de datos de tanques del concentrador de siste...
	8. Hacer clic en el botón Verify Communication (Verificar comunicación) para verificar que el PC TankMaster se comunica con el transmisor 5408. Una vez que se establezca el contacto, aparecerá el ID de unidad.
	9. Verificar la posición de tanque. El campo Position in 2410 HUB (Posición en concentrador 2410) muestra la posición de tanque a la que está asignado el 5408 en la base de datos del tanque 2410. La posición de tanque indica con qué tanque est...
	10. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con la configuración del dispositivo 5408.
	11. Para más información sobre la configuración del Rosemount 5408, consultar “Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5408” en la página 93 y “Configuración avanzada” en la página 98.
	12. En la ventana 5408 RLT Summary (Resumen de RLT 5408), hacer clic en el botón Finish (Finalizar) para finalizar el asistente de instalación. En caso de que deba cambiarse la configuración, hacer clic en el botón Back (Atrás) hasta que aparezc...



	2.11 Instalación de un dispositivo Rosemount 5300
	2.11.1 Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5300
	1. En la ventana WinSetup Workspace (Espacio de trabajo de WinSetup), abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el dispositivo Rosemount 5300.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar la opción Devices/Properties (Dispositivos/propiedades). Aparecerá la ventana 5300 GWR (GWR 5300).
	3. Seleccionar la pestaña Communication (Comunicación).
	4. Verificar la posición en la base de datos del tanque. El campo Connected to HUB (Conectado a concentrador) muestra el nombre del concentrador de tanques Rosemount 2410 y la posición de tanque a la que está asignada el dispositivo 5300 en la bas...
	5. Verificar la dirección Modbus. Para cambiar la dirección Modbus, hacer clic en el botón Change (Cambiar):
	a. Introducir el ID de unidad en el campo de entrada Unit ID (ID de unidad). Cuando se cambia la dirección del dispositivo, el ID de la unidad se utiliza como identificador único del dispositivo. El ID de la unidad se puede encontrar en una etiquet...
	b. Ingresar la dirección deseada en el campo de entrada Set Modbus Address (Establecer dirección Modbus).
	c. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para confirmar los ajustes y cerrar la ventana Change Address (Cambiar dirección).
	6. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración.
	7. Seleccionar la pestaña Probe (Sonda).
	8. Seleccionar un tipo de sonda que corresponda a la sonda real que se utiliza en el transmisor. Es posible seleccionar una sonda predefinida (estándar), o definida por el usuario para sondas no estándar. Para tipos de sondas predefinidos, el rendi...
	9. Probe Length (Longitud de sonda) se mide desde el punto de referencia superior hasta el extremo de la sonda. Si se utiliza un contrapeso en el extremo de la sonda, no se debe incluir.
	10. Ajustar el valor de Hold Off Distance (UNZ) (Distancia de rechazo [UNZ]) si hay interferencias en la parte superior del tanque. Estos problemas pueden producirse si hay objetos perturbadores, como una boquilla angosta con paredes rugosas cerca de...
	11. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración.
	12. Seleccionar la pestaña Geometry (Geometría).
	13. Tank Reference Height (R) (Altura de referencia del tanque [R]) se define como al distancia desde el punto de referencia superior hasta el punto de referencia cero.
	14. Reference Distance (G) (Distancia de referencia [G]) es la distancia entre el punto de referencia superior y la brida.
	15. Utilizar el parámetro de Calibration Distance (Distancia de calibración) para ajustar la altura del tanque de modo que los niveles medidos del producto coincidan con los niveles medidos manualmente. Por lo general, es necesario realizar un ajus...
	16. Seleccionar un valor para Mounting Type (Tipo de montaje): Pipe Chamber (Cámara de tubo), Direct Bracket (Soporte directo) o Nozzle (Boquilla). Seleccionar Unknown (Desconocido) si no hay ninguna opción adecuada. Según el tipo de montaje, es p...
	17. Activar la casilla de verificación Show level below probe end as zero (Mostrar nivel debajo del extremo de la sonda como cero) si se desea que el transmisor presente niveles de producto cero en lugar de negativos.
	18. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.


	2.11.2 Configuración avanzada
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el ícono Rosemount 5300.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger la opción Properties (Propiedades). Aparecerá la ventana 5300 GWR (GWR 5300).
	3. Seleccionar la pestaña Environment (Entorno).
	Modo de medición
	Cambio rápido de nivel
	Constante dieléctrica/rango dieléctrico

	2.11.3 Instalación de un dispositivo Rosemount 5300 con el asistente de instalación
	1. Asegurarse de que las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410 están correctamente configuradas e incluyen el nuevo transmisor Rosemount 5300. Asegurarse de que se utilice ...
	2. Instalar y configurar el dispositivo Rosemount 5300 como se describe en “Uso del asistente de instalación” en la página 112.
	3. Verificar que el Rosemount 5300 se comunica con el concentrador de tanques Rosemount 2410. Utilizar, por ejemplo, la función de Device Live List (Lista de dispositivos activos) del concentrador de tanques para ver todos los dispositivos conectado...
	1. Instalar y configurar el concentrador de sistemas Rosemount 2460 y el concentrador de tanques Rosemount 2410. Asegurarse de que la dirección Modbus del medidor de nivel correcta está configurada para el nuevo Rosemount 5300 (consultar “Instala...
	2. En la ventana 2410 Tank Hub Summary (Resumen del concentrador de tanques 2410), seleccionar la casilla de verificación Install Level and AUX devices (Instalar dispositivos de nivel y AUX) para instalar automáticamente el Rosemount 5300 en el esp...
	3. Configurar el Rosemount 5300 (consultar “Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5300” en la página 105).
	Uso del asistente de instalación
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar la carpeta Devices (Dispositivos).
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Install New (Instalar nuevo), o bien, en el menú Service (Servicio), escoger Devices/Install New (Dispositivos/instalar nuevo). Aparecerá la ventana Select Device (Seleccionar dispositivo):
	3. En la lista desplegable Device Type (Tipo de dispositivo), escoger 5300 Guide Wave Radar (Radar por onda guiada 5300).
	4. Introducir la etiqueta de nivel deseada para el transmisor.
	5. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para abrir la ventana 5300 GWR Communication (Comunicación de GWR 5300).
	6. En la lista desplegable 2410 Tag (Etiqueta del concentrador 2410), seleccionar el concentrador de tanques al que está conectado el transmisor de radar.
	7. Comprobar que la dirección Modbus es la misma que se utiliza para el transmisor en las bases de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410.
	8. Hacer clic en el botón Verify Communication (Verificar comunicación) para verificar que el PC TankMaster se comunica con el Rosemount 5300. Una vez que se establezca el contacto, aparecerá el ID de unidad.
	9. Verificar que Position in 2410 HUB (Posición en concentrador 2410) está en la posición de tanque a la que está asignado el transmisor en la base de datos del concentrador de tanques. La posición de tanque indica con qué tanque está asociado...
	10. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con la configuración.
	11. Para la configuración de la ventana 5300 GWR Probe (Sonda de GWR 5300), consultar las partes pertinentes en “Configuración mediante las propiedades del dispositivo 5300” en la página 105.
	12. Para la configuración de la ventana 5300 GWR Environment (Entorno de GWR 5300), consultar las partes pertinentes en “Instalación de un tanque” en la página 115.
	13. En la ventana 5300 GWR Summary (Resumen de GWR 5300) hacer clic en el botón Finish (Finalizar) para finalizar el asistente de instalación. En caso de que deba cambiarse la configuración, hacer clic en el botón Back (Atrás) hasta que aparezca...





	Sección 3 Instalación de tanques
	3.1 Instalación de un tanque
	3.1.1 Generalidades
	1. Especificar un tipo de tanque: techo fijo, techo flotante, esfera, horizontal, etc.
	2. Seleccionar cuáles dispositivos asociar con el tanque.
	3. Configurar el tanque. Para los cálculos de inventario se deberán especificar señales de origen para nivel de agua libre (FWL), temperatura del vapor, presión del vapor y presión del líquido. Consultar “Configuración avanzada de origen de ...
	4. Especificar la entrada de las diferentes variables del tanque: valores automáticos (medidos por un dispositivo de campo) o manuales.

	3.1.2 Inicio del asistente de instalación del tanque
	3.1.3 Instalación de un tanque nuevo
	1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
	2. Iniciar el asistente de instalación del tanque (consultar “Inicio del asistente de instalación del tanque” en la página 116 para obtener más información).
	3. Seleccionar el tipo de tanque adecuado. Para un sistema de medición de tanques Rosemount, están disponibles las siguientes opciones:
	4. Ingresar un nombre en el campo de entrada Tank Tag (Etiqueta del tanque). Aparece automáticamente un prefijo si se ha definido uno en la ventana Tag Prefixes (Prefijos de etiqueta). Consultar “Establecimiento de los prefijos de las etiquetas de...
	5. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con la instalación del tanque.
	6. Asignar dispositivos de campo al tanque actual:
	a. Del panel Available Devices (Dispositivos disponibles) seleccionar un dispositivo que esté instalado en el tanque actual y hacer clic en el botón de flecha para moverlo al panel Selected Devices (Dispositivos seleccionados).
	b. Repetir este procedimiento para cada dispositivo asociado al tanque.

	Mostrar posiciones esclavas (opciones avanzadas)
	a. En la ventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar la casilla de verificación Show Slave Positions (Mostrar posiciones esclavas) para visualizar las posiciones de la base de datos del tanque.
	b. En la ventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar la posición de la Slave Database (Base de datos esclava) que corresponda al tanque donde está instalado el dispositivo. En el ejemplo anterior, los dispositivos están asignado...
	c. Mover el elemento seleccionado al panel Selected Devices (Dispositivos seleccionados) haciendo clic en el botón .
	7. Hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con la instalación del tanque.
	8. Configurar el tanque.

	a. En el espacio de trabajo TankMaster WinSetup, hacer clic con el botón derecho del mouse en el ícono del dispositivo ATD y seleccionar la opción Properties (Propiedades).
	b. Seleccionar la pestaña Advanced Parameter Source Configuration (Configuración avanzada de origen de parámetros).
	c. Asignar la variable de medición del tanque adecuada a la salida de un transmisor en el tankbus. Consultar un ejemplo en la Figura 3-1 en la página 121.




	Figura 3-1. Configuración avanzada de origen de parámetros
	ATD 22XX/Configuración avanzada de origen de parámetros
	Configuración avanzada
	a. Hacer clic en el botón Advanced (Opciones avanzadas) en la ventana Tank Configuration (Configuración del tanque).
	b. Para cada variable de entrada del tanque se puede cambiar la salida así como el medidor. Simplemente se debe colocar el puntero del mouse en el campo Gauge (Medidor) o en Output (Salida) de la variable deseada de entrada del tanque (nivel, índic...
	c. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para cerrar la ventana Advanced Tank Setup (Configuración avanzada del tanque).
	9. En la ventana Tank Configuration (Configuración del tanque), hacer clic en el botón Next (Siguiente) para continuar con el siguiente paso del procedimiento de instalación del tanque.
	10. La ventana Value Entry (Entrada de valores) le permite hacer lo siguiente:
	1. Seleccionar una variable de medición en la lista Parameters (Parámetros) que se encuentra a la izquierda de la ventana Value Entry (Entrada de valores).
	2. Configurar Value Source (Origen del valor) a Manual.
	3. Escribir el valor deseado en el campo de entrada Value (Valor).
	4. Resumen.



	3.1.4 Resumen de la instalación y la configuración de un tanque
	3.1.5 Cambiar la configuración del tanque
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el tanque deseado.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar la opción Properties (Propiedades) en el menú desplegable.
	3. En la ventana Properties (Propiedades), seleccionar la pestaña correspondiente y cambiar la configuración actual del tanque.
	4. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración antes de pasar a la siguiente pestaña.

	3.1.6 Desinstalar un tanque
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el tanque que se desea quitar.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar la opción Uninstall (Desinstalar) en el menú desplegable.

	3.2 Agregar un tanque
	3.2.1 Agregar un tanque y un concentrador de tanques Rosemount 2410 nuevos
	Resumen
	1. Configurar los ajustes de comunicación del concentrador de sistemas.
	2. Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas agregando dispositivos de campo para asociar con el tanque nuevo.
	3. Instalar el nuevo concentrador de tanques Rosemount 2410 y configurar la base de datos del tanque asignando los dispositivos de campo al nuevo tanque.
	4. Configurar los dispositivos de campo agregados a la base de datos del concentrador de tanques (Rosemount 5900S, Rosemount 2240S, Rosemount 3051S, etc.).
	5. Configurar el tanque nuevo.




	Figura 3-2. Tanque y concentrador de tanques nuevos agregados al sistema
	Procedimiento de instalación
	1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
	2. En el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el botón derecho en el ícono del concentrador de sistemas Rosemount 2460 para abrir la ventana 2460 System Hub (Concentrador de sistemas 2460).
	3. Seleccionar la pestaña Configuration (Configuración):
	4. En caso de que el concentrador de tanques esté conectado a un puerto de fieldbus en el concentrador de sistemas que no se haya utilizado antes de agregar el concentrador de tanques nuevo, asegurarse de que la ventana 2460 System Hub Configuration...
	5. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración.
	6. Seleccionar la pestaña Tank Database (Base de datos del tanque).
	7. Configurar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas con direcciones Modbus para el nuevo concentrador de tanques, medidor de nivel y dispositivo de temperatura Rosemount 2410 (ATD). Consultar “Instalación de un concentrador de s...
	8. Instalar y configurar un concentrador de tanques Rosemount 2410 y los dispositivos de campo conectados al tankbus, como se describe en “Instalación de un concentrador de tanques Rosemount 2410” en la página 32.
	9. Instalar un tanque y asociar el nuevo concentrador de tanques al tanque, como se describe en “Instalación de un tanque” en la página 115.


	Figura 3-3. Concentrador de tanques y tanque nuevos
	3.2.2 Agregar un tanque nuevo a un Rosemount 2410 existente
	Resumen
	1. Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de sistemas Rosemount 2460 agregando los dispositivos de campo instalados en el nuevo tanque.
	2. Actualizar la base de datos del tanque del concentrador de tanques Rosemount 2410 existente asignando los nuevos dispositivos de campo al tanque nuevo.
	3. Configurar los nuevos dispositivos de campo agregados a la base de datos del concentrador de tanques.
	4. Configurar el tanque nuevo.



	Figura 3-4. Agregar un tanque nuevo a un concentrador de tanques 2410 existente
	Procedimiento de instalación
	1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
	2. Abrir la ventana Rosemount 2460 System Hub (Concentrador de sistemas Rosemount 2460).
	3. Seleccionar la pestaña Tank Database (Base de datos del tanque).
	4. Configurar la base de datos del tanque con direcciones Modbus para el medidor de nivel y los dispositivos ATD nuevos. Consultar “Instalación de un concentrador de sistemas Rosemount 2460” en la página 31.
	5. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el ícono del concentrador de tanques Rosemount 2410:
	6. Hacer clic con el botón derecho del mouse en la opción Properties (Propiedades) o, en el menú Service (Servicio), seleccionar Devices (Dispositivos) > Properties (Propiedades).
	7. Seleccionar la pestaña Tank Database (Base de datos del tanque):
	8. Verificar que los nuevos dispositivos conectados al tankbus aparezcan en la columna Device Type (Tipo de dispositivo). Los dispositivos que aparecen en la lista se comunican correctamente en el tankbus. Los dispositivos compatibles con el sistema ...
	9. Verificar que los nuevos dispositivos están marcados como Not Configured (No configurado) en la columna Tank Position (Posición del tanque).
	10. En la columna Tank Position (Posición del tanque), asignar los nuevos dispositivos a un tanque seleccionando el número correspondiente en la lista desplegable.
	11. Verificar que aparezca la nueva posición del tanque en el panel que se encuentra a la derecha de la ventana Tank Database (Base de datos del tanque). En el ejemplo anterior, los nuevos dispositivos están asignados a la posición del tanque 4; a...
	12. Escribir un nombre en el campo Tank Name (Nombre del tanque). Este nombre de tanque también se deberá utilizar en una etapa posterior, al instalar el tanque que se asociará con el concentrador de tanques actual. Consultar “Instalación de un...
	13. El campo Level Modbus Address (Dirección Modbus de nivel) está habilitado para el nuevo medidor de nivel. Especificar una dirección Modbus. Se debe tener en cuenta que debe ser la misma dirección Modbus que está configurada en la base de dat...
	14. En caso de que se haya instalado un dispositivo de tanque auxiliar (ATD), como el transmisor de temperatura de múltiples entradas Rosemount 2240S, el campo ATD Modbus Address (Dirección Modbus del ATD) también está habilitado.
	15. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración de la base de datos del tanque.
	16. Seleccionar la pestaña Device Tags (Etiquetas de dispositivo).
	17. Verificar que el valor de TankMaster Level Tag (Etiqueta de nivel de TankMaster) sea correcto o ingresar un valor nuevo.
	18. Verificar que el valor de TankMaster ATD Tag (Etiqueta de ATD de TankMaster) sea correcto o ingresar un valor nuevo. En caso de que no haya ningún dispositivo ATD asociado con el tanque, se inhabilitará el campo de etiqueta de ATD.
	19. Hacer clic en el botón Install New Devices in TankMaster (Instalar nuevos dispositivos en TankMaster) para instalar automáticamente los dispositivos en el espacio de trabajo de TankMaster. Esta es la forma de instalación recomendada de los dis...
	20. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana de configuración.
	21. Los dispositivos ahora estarán disponibles en el espacio de trabajo de TankMaster, y cada dispositivo debe configurarse en la ventana Properties (Propiedades). Consultar, por ejemplo, “Instalación del medidor de nivel por radar Rosemount 5900...
	22. Continuar con la instalación del tanque, como se describe en “Instalación de un tanque” en la página 115.

	3.3 Calibración del medidor de nivel
	3.3.1 Ajuste manual
	Cambiar la distancia de calibración guardada en la base de datos:
	1. Seleccionar el ícono del medidor de nivel en el espacio de trabajo de WinSetup.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger la opción Properties (Propiedades).
	3. Seleccionar la pestaña Geometry (Geometría).
	4. Escribir el valor de Calibration Distance (Distancia de calibración) en el campo de entrada correspondiente y hacer clic en el botón OK (Aceptar). Consultar “Instalación del medidor de nivel por radar Rosemount 5900” en la página 46 y el M...


	3.3.2 Uso de la función Calibrate (Calibrar)
	Calibrar un medidor de nivel por radar Rosemount 5900S
	1. Seleccionar el ícono del Rosemount 5900 en la ventana Workspace (Espacio de trabajo), hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Calibrate (Calibrar), o bien, seleccionar Calibrate (Calibrar) en el menú Service/Devices (Servicio/Di...
	2. Hacer clic en el botón Calibration Data (Datos de calibración) para abrir la ventana Calibration Data (Datos de calibración). Ingresar los valores medidos manualmente y los valores de nivel correspondientes medidos con el medidor. Hacer clic en...
	3. Hacer clic en el botón Write new calibration data to RTG (Escribir nuevos datos de calibración en RTG) para guardar los datos de calibración actuales.



	3.4 Capacidad del tanque
	3.5 Entrada del tanque
	1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el tanque que se desea configurar.
	2. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar la opción Tank Entry (Entrada del tanque).
	3. Para ingresar valores manuales, activar la casilla de verificación y escribir el valor deseado en el campo de entrada. Los valores manuales están marcados en amarillo, como se muestra arriba.

	3.6 Configuración de un sistema híbrido
	1. Iniciar el programa TankMaster WinSetup.
	2. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el ícono del servidor de tanques (en el siguiente ejemplo: This Workstation [Esta estación de trabajo]):
	3. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Setup (Configurar) o seleccionar la opción de menú Service (Servicio) >Servers (Servidores) > Setup (Configurar) para abrir la ventana Server Preferences (Preferencias del servidor).
	4. Seleccionar la pestaña Units (Unidades).
	5. Seleccionar las unidades de medición deseadas para Density (Densidad) y Pressure (Presión).
	6. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar los ajustes.
	7. Seleccionar la pestaña Inventory (Inventario).
	8. Para la gravedad local, seleccionar el método de cálculo Manual o Calculated (Calculado). La gravedad local se utiliza como entrada para calcular la densidad observada. Manual: ingresar el valor de gravedad local en el campo “Value” (Valor)....
	9. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	10. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo), seleccionar el ícono del dispositivo ATD:
	11. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o en el menú Service (Servicio) seleccionar Devices (Dispositivos) > Properties (Propiedades) para abrir la ventana del 22XX ATD.
	12. Seleccionar la pestaña Advanced Parameter Source Configuration (Configuración avanzada de origen de parámetros).
	13. Verificar que los parámetros Vapor Pressure (Presión del vapor) y Liquid Pressure (Presión del líquido) estén asignados a los sensores de presión correctos (Dispositivo de origen). Consultar “Configuración avanzada de origen de parámetr...
	14. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	15. Abrir la ventana Tank Configuration (Configuración del tanque):
	a. En Winsetup, seleccionar el ícono del tanque deseado en la ventana del espacio de trabajo.
	b. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Properties (Propiedades) para abrir la ventana Tank Configuration (Configuración del tanque).
	16. Seleccionar la pestaña Configuration (Configuración).
	17. Seleccionar el parámetro de origen y la unidad de medición para Vapor Pressure (Presión del vapor) y Liquid Pressure (Presión del líquido).
	18. Abrir la ventana Tank View (Visualización del tanque) para verificar las mediciones (Service [Servicio] > Tanks [Tanques] > Open Tank View [Abrir visualización de tanque]).
	19. Configurar los sensores Liquid Pressure (Presión del líquido) y Vapor Pressure (Presión del vapor). En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el ícono de tanque:
	20. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Hybrid Tank Setup (Configuración de tanque híbrido), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Hybrid Tank Setup (Configuración de tanque híbrido) para abrir...
	21. Ingresar la P1 Sensor Position (Posición del sensor P1), es decir, la posición central de la membrana del sensor para el transmisor de presión del líquido.
	22. Ingresar un valor para P3 Sensor Position (Posición del sensor P3), es decir, la posición del centro de la membrana del sensor de presión de vapor
	23. Ingresar un valor para Hybrid Min Level (Nivel híbrido mínimo). Este valor especifica el nivel de producto más bajo en el cual TankMaster calcula la densidad observada. Por lo general, la precisión de los sensores de presión es deficiente cu...
	24. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración de Hybrid Tank Setup (Configuración de tanque híbrido) o en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	25. En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el ícono de tanque:
	26. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Tank Entry (Entrada del tanque), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Tank Entry (Entrada del tanque) para abrir la ventana Tank Entry (Entrada del tanque):
	27. Asegurarse de que la Reference Density (Densidad de referencia) se mida automáticamente, es decir, la casilla de verificación está desactivada.
	28. Hacer clic en el botón Apply (Aplicar) para guardar la configuración o hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	29. En la ventana del espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el ícono de tanque:
	30. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar Tanks (Tanques) > Properties (Propiedades) para abrir la ventana Tank Configuration (Configuración del tanque).
	31. Seleccionar la pestaña Value Entry (Entrada de valores).
	32. Asegurarse de que Value Source (Origen del valor) esté establecido en Automatic (Automático) para las variables de medición Liquid Pressure (Presión del líquido) y Vapor Pressure (Presión del vapor).
	33. Hacer clic en el botón OK (Aceptar) para guardar la configuración y cerrar la ventana.
	34. Comprobar el resultado en la ventana Tank Inventory (Inventario de tanque):

	a. Iniciar el programa TankMaster WinOpi.
	b. En la ventana del espacio de trabajo de WinOpi, seleccionar el ícono de tanque.
	c. En el menú View (Ver), seleccionar la opción Tank (Tanque)>Tank Inventory (Inventario del tanque).




	Sección 4 Manejo de dispositivos
	4.1 Cambiar la configuración de dispositivos
	1. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo) de WinSetup, seleccionar el dispositivo que se desee.
	2. Abrir la carpeta Devices (Dispositivos) y seleccionar el ícono del dispositivo.
	3. Hacer clic con el botón derecho del mouse y seleccionar la opción Properties (Propiedades), o bien, en el menú Service (Servicio), seleccionar la opción Devices/Properties (Dispositivos/propiedades).
	4. La ventana de propiedades del dispositivo (ventana 5900S RLG Properties [Propiedades de RLG 5900S] en este ejemplo) aparece con diferentes pestañas que permiten cambiar los ajustes actuales del dispositivo.

	4.2 Desinstalar un dispositivo
	1. En el espacio de trabajo de WinSetup, seleccionar el tanque deseado y hacer clic con el botón derecho del mouse.
	2. Seleccionar la opción Properties (Propiedades).
	3. Seleccionar la pestaña Configuration (Configuración).
	4. Hacer clic en el botón Change (Cambiar).
	5. En el lado derecho de la ventana Select Devices (Seleccionar dispositivos), seleccionar el dispositivo (en este ejemplo, LT-TK-1) y hacer clic en el botón de flecha. Se quitará el dispositivo del panel Selected Devices (Dispositivos seleccionado...
	6. Hacer clic en el botón OK (Aceptar).
	7. Abrir las carpetas Tanks (Tanques) y Devices (Dispositivos):
	8. Verificar que el dispositivo (en este caso, LT-TK-1) ya no esté asociado con el tanque en la carpeta Devices (Dispositivos).
	9. Seleccionar el dispositivo y hacer clic con el botón derecho del mouse:
	10.
	11. Seleccionar la opción Uninstall (Desinstalar). Ahora se eliminará el dispositivo. Sin embargo, el tanque aún está disponible en el espacio de trabajo de WinSetup.

	4.3 Desinstalar un tanque y los dispositivos asociados
	1. Desinstalar el tanque como se describe en “Desinstalar un tanque” en la página 127.
	2. En la ventana Workspace (Espacio de trabajo) de WinSetup, seleccionar el dispositivo que se desee.
	3. Hacer clic con el botón derecho del mouse y escoger la opción Uninstall (Desinstalar).
	4. Repetir para cada dispositivo que se desee eliminar.
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