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ROC800-Series Remote Operations Controller

MODEL W40135 FLOW COMPUTER

POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS
Sira 05ATEX4046X

IECEx CSA 15.0053X

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—BLO TYPE

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT

BE NON—HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS

PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C
&

Ex nA IIC T4 Gc, —40°C < Tamb < +75°C

INSTRUCTIONS PROVIDED,
FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS
POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT
IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO
WATERTOWN, CT, USA W11411x0022

DOCO986A

Figure 1. ROC800-Series Label

Use this safe use instructions (SUI) document with the
ROC800-Series Remote Operations Controller Instruction
Manual (part D301217X012). For full cautions and
descriptions of installation and troubleshooting
procedures, refer to this manual. If you require training for
this product, contact your local sales office.

The ROC800-Series Remote Operations Controller (or
“ROC800”) with ATEX approval may be ordered with any
of the optional communications or /O modules listed in
the technical specifications ROC800-Series Remote
Operations Controllers (ROC800).

The certificate for this equipment includes the following
special conditions for safe use (X):

1. Ifthe optional Remote MVS sensor is being used with
this equipment, note that this sensor contains a thin
wall diaphragm. Installation, maintenance, and use
shall take into account the environmental conditions
to which the diaphragm is subjected. When installing
and maintaining the device, follow in detail the
manufacturer’s instructions to ensure safety during its
expected lifetime.

2. Install the equipmentin an IP54 or better enclosure or
equivalent location. Any enclosure shall be suitably
certified or otherwise approved for the zone of use
(Zone 2).

3. Ensure that the rated input voltage is not exceeded in
service.

Remote Automation Solutions

4. Ensure that the cable conductors used are rated 75
degrees C or higher.

b

If you install an IEC 62591 module or a FOUNDATION
Fieldbus CPU in the ROC800, do not use the USB
connector in a known hazardous area.

Declaration of Conformity

Hereby, Remote Automation Solutions declares that the
ROC800-Series products are in compliance with the
essential requirements and other relevant provisions of
European Directives 2004/108/EC (EMC), and 94/9/EC
(ATEX).

A\ cAUTION

When installing units in a hazardous area, make sure all
installation components selected are labeled for use in
such areas. Installation and maintenance must be
performed only when the area is known to be non-
hazardous. Installation or maintenance in a hazardous
area could result in personal injury or property
damage.

Always turn off the power to the ROC800 before you
attempt any type of wiring. Wiring of powered
equipment could result in personal injury or property
damage.

To avoid circuit damage when working
inside the unit, use appropriate electrostatic discharge
precautions, such as wearing a grounded wrist strap.

A\ cAuTION

Check the input power polarity before connecting
power to the ROC800.

The following tools are required for installation,
maintenance, and troubleshooting:

Personal computer running Microsoft® Windows® 2000
(with Service Pack 2), Windows XP, Windows Vista, or
Windows 7.

ROCLINK™ 800 Configuration Software.
Phillips (cross-head) screwdriver.
Flat-head screwdriver.

Integral FOUNDATION™ Fieldbus Interface

You can install a Foundation Fieldbus Interface into a
Series 2 ROC827 enclosure. For more information, see
Wiring an FFl into the ROC827 in this document.

&,
_~
~

EMERSON.

Website: www.EmersonProcess.com/Remote
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Specifications

POWER

12V dc Power Input Module:
OperatingRange: 11.25to 16 Vdc.
Input Current: 5 Amps maximum
24V dc Power Input Module:
Operating Range: 20to 30 V dc.
Input Current: 2 Amp maximum
30V dc Power Input Module:
OperatingRange: 11to 30V dc.
Input Current: 7 Amp maximum

MATERIALS

Case: Acrylonitrile Butadiene Styrene (ABS) Plastic.
Wire Channel Covers: Polypropylene Plastic.
Modules: Thermoplastic Polyester, solvent-resistant.

ENVIRONMENTAL

Operating Temp.: -40 to +75°C.
Storage Temp.: -40 to +85°C.

WEIGHT

1.65 kg for housing, backplane and CPU.
I/0 Modules: Vary from 49-60 g.

Modem Module: 113.4 g.

EIA-232 (RS-232) Module: 47.6 g.
EIA-422/485 (RS-422/485) Module: 49.9 g.
MVS Module: 61.2 g.

12V dc Power Input Module: 97.5 g.
24V dc Power Input Module: 120 g.

30V dcPower Input Module: 91 g.

APPROVALS

Evaluated to the following European Standards (EMC):
EN55011 (Emissions).
EN61000-4-2 (Electrostatic Discharge Immunity).
EN61000-4-3 (Electromagnetic Field Immunity).
EN61000-4-4 (Electrical Fast Transients Immunity).
EN61000-4-5 (Surge Immunity).
EN61000-4-6 (Conducted Immunity).

EN60079-0:2012.
EN60079-15:2010.
Certified by Sira as Model W40135.

Evaluated to the following Standards (IEC):
IEC 60079-0:2011 (6" Edition)
IEC 60079-15:2010, 4™ Edition

Product Markings for Hazardous Locations:
ExnAIICT4 Gc (-40°C< T,,,< +75°C),

@II3G ce @

Cert. No. Sira 05ATEX4046X

Relative Humidity: [EC68-2-3; 5-95% non-condensing.

Evaluated to the following European Standards (ATEX):

1. You receive the ROC800 in a box. Remove it from the
box.

2. Find a suitable location for the ROC800. Always install
the ROC800 in a user-supplied enclosure, as the ROC800
requires protection from direct exposure to rain, snow,
ice, blowing dust or debris, and corrosive atmospheres. If
the ROC800 is installed outside a building, it must be
placed in an IP54 (or better) rated enclosure.

Note: If you place the ROC800 inside an enclosure, use the
provided extension cable to locate the antenna
outside the enclosure. Seal any holes you make in
the enclosure for this purpose to ensure
maintenance of the required IP54 rating.

When choosing an enclosure, be sure to check all
clearances. Provide adequate clearance for wiring and
service. See Figure 2 and Figure 3.
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Figure 2. Side View of the ROC809
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Figure 3. Bottom View of the ROC809

3. The ROC800 housing mounts on two 35 x 7.5 mm DIN
rails. See Figure 4.
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e Mount the upper DIN rails on the ROC800.
e Mount the bottom DIN rails onto the backplane.

e Seatthe ROC800 onto the lower rail mounted to the
backplane, assuring that the lower edge of the
ROC800 is flush to the panel.

¢ Pivot the top of the ROC800 until it is flush against the
panel.

e Fasten the upper strip of DIN rail to the panel.

IT
N b

iﬁ@ @

809back.dsf
A DIN Rail Mount
Figure 4. Back of the ROC809

4. If your company has no specific grounding
requirements, install the ROC800 unit as a “floating”
(unconnected to ground) system. Otherwise, follow your
company’s specific grounding practices. However, if you
are making a connection between a grounded device and
aROC800 EIA-232 (RS-232) port, ground the ROC800
power supply.

If you must ground the equipment, observe the following
guidelines:

e When the equipment uses a DC voltage source, the
grounding system must terminate at the service
disconnect. All equipment grounding conductors-
including wire or conduit carrying the power supply
conductors—must provide an uninterrupted electrical
path to the service disconnect.

e Improper grounding or poor grounding practices can
often cause problems, such as introducing ground
loops into the system. Properly grounding the ROC
unit helps to reduce the effects of electrical noise on
the ROC unit’s operation and protects against
lightning. Install a surge protection device at the
service disconnect on DC voltage source systems to
protect the installed equipment against lightning and

N

power surges. You may also consider a telephone
surge protector for the dial-up modem
communications module.

e Apipeline with cathodic protection is not a good
ground. Do not tie common to the cathodic part of
the pipeline.

¢ The grounding installation method for the ROC800
depends on whether the pipeline has cathodic
protection. On pipelines with cathodic protection, the
ROC must be electrically isolated from the pipeline. All
earth grounds must have an earth-to-ground rod or
grid impedance of 25 ohms or less, as measured with
a ground system tester.

5. Wire the ROC800 through the terminal blocks on the
front of each module. The terminal blocks accept 12 AWG
or smaller wiring.

To connect the wire to the removable block compression
terminals:
e Bare the end ("4 inch maximum) of the wire.

e Insert the bared end into the clamp beneath the
termination screw.

e Tighten the screw.

The ROC800 should have a minimum of bare wire exposed
to prevent short circuits. Allow some slack when making
connections to prevent strain.

a. Connect the power wiring. First determine the power
requirements and review the power wiring description in
Chapter 3 of the ROC800-Series Remote Operations
Controller Instruction Manual (part D301217X012).

Verify the hook-up polarity is correct.

To make DC power supply connections:

e If appropriate, perform the backup configuration and
log data procedure.

e Optionally, install a surge protection device at the
service disconnect.

¢ Remove all other power sources from the ROC800.
e Install afuse at the input power source.

e Remove the terminal block connector from the
socket.

e Insert each bared wire end from:

o the 12-volt dc source into the clamp beneath the
appropriate BAT+ [ BAT- termination screw (see
Figure 5) OR

o the 24-volt dc source into the clamp beneath the
appropriate + [ - termination screw. The +
terminal should also have a fuse (see Figure 5) OR
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o the 11-30 volt dc source into the clamp beneath
the appropriate +/- termination screws (see Figure

Refer to Tables 1, 2, and 3 for power wiring
connections.

12 VOLT DC BATTERY BANK
FUSE 4 AC TO 12 VOLT DC POWER SUPPLY
- | 24 VOLT DC/12 VOLT DC POWER CONVERTER
OTHER 12 VOLT DC NOMINAL SOURCE
AC TO 11 TO 30 VOLT DC POWER SUPPLY

BAT

ToFF

CHG

@f@@@@@@@@@@@;

DOCO9E4A

Figure 5. 12 V dc Power Supply and BAT+ / BAT- Wiring

Screw each wire into the terminal block. Plug the
terminal block connector back into the socket.

If you are monitoring an external charge voltage (12-V
dc Power Input Module only), wire the CHG+ and
CHG- terminal block connector. Refer to Figure 6.

SOLAR +
POWER
REGULATOR

SOLAR
PANEL

*

BATTERY

Fuse 4 !

BAT
m+

FUSE
— /1

T
CHa
m+

NSNS SN

DOC0965A

Figure 6. 12 V dc Power Supply and CHG+ / CHG- Wiring

Replace all other power sources (if necessary) to the
ROC800.

b. Connect the wiring to the terminal blocks on the I/O and
communications modules. Refer to Chapters 3 and 4 of the
ROC800-Series Remote Operations Controller Instruction
Manual (part D301217X012) for wiring schematics and
explanations.

6. Pressthe wire channel covers into place over the wiring
channels, once wiring of the terminal blocks is complete.
See Figure 8.

7. To start up the ROC800, apply power to the ROC800.
The LED indicator (labeled V, on the PM-12 or PM-30

power input modules or V,, on the PM-24 power input
module) should light green to indicate that the applied
voltage is correct. Then, the STATUS indicator on the CPU
should light to indicate valid operation. Depending on the
Power Saving Mode setting (available only on the PM-12
power input module), the STATUS indicator may not
remain lit during operation. See Figure 8.

8. When startup is successful, configure the ROC800 to
meet the requirements of the application. After you
configure the ROC800 and calibrate the /O and MVS, you
can place the ROC800 into operation. Refer to the
ROCLINK 800 Configuration Software User Manual (for
ROC800-Series) (part D301250X012). When the ROC800 is
in operation it performs flow calculations. During normal
operation and use, no user adjustments on this device are
required.

9. To maintain the ROC800, periodically inspect the
wiring for signs of deterioration. The ROC800 may also
require verification of the meter, MVS, and I/O calibration.

10.If you are experiencing problems that appear to be
software related, try resetting the ROC800 with a warm
start, cold start, or follow the procedure in the Note
below.

Note: You lose all configuration and log data with a reset.
Make a backup of configuration and log data
before attempting any type of reset.

The RESET button on the front of the CPU module restores
the unit to factory defaults (see Figure 8). To use the RESET
button, remove power from the unit and firmly depress
the button for 15 seconds with a pen or stylus while
applying power. Refer to the ROCLINK 800 Configuration
Software User Manual (for ROC800-Series) (part
D301250X012) concerning warm and cold starts.

If you are experiencing problems that appear to be
hardware-related, verify the wiring. If you still experience
problems, contact your local sales office for return
authorization.

11.To disassemble the ROC800, first back up all
configuration and log data from the unit. Then remove all
power from the unit and remove all external wiring from
the modules.

12. Remove the ROC800 housing from the DIN rails by
releasing the two DIN rail catches on the top of the back of
the housing.

13.Place the ROC800 into a box for shipping or storage.
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Wiring an FFl into the ROC827

If you need to include a FOUNDATION Fieldbus Interface (FFI)
as an integral part of a Series 2 ROC827 (shown in Figure
9), wire the FFl to the ROC800 as shown in Figure 7.

EXTERNAL

SSSSS

Figure 7. ROC827 and FFI Wiring (FFl included in ROC827
Housing)

Note: This is preferred wiring method, since it ensures
that removing power from the ROC800 CPU also
removes power from the FFI.

For more information on operating the FFI, refer to the
FOUNDATION Fieldbus Interface Instruction Manual (part
D301461X012). For more information on configuring the
FFI, refer to the Field Interface Configurator User Manual
(part D301575X012). For more information on safe use
operation of the FFI, refer to Safe Use Instructions —
FounDATION Fieldbus Interface (part D3011666X012).

Table 1. 12 V DC Power Input Terminal Block Connections

Terminal Blocks

Description

Volts DC

BAT+ and BAT-

Accepts 12 volts dc nominal from an AC/DC converter or
other 12 volts dc supply.

11.25 to 16 volts dc

CHG+ and CHG- Analog Input used to monitor an external charging source. 0to 18 volts dc

AUX+ and AUX- Supplies reverse polarity protected source voltage to external | BAT+ minus 0.7 volts
devices. dc

AUXg+ and AUXgy~ Supplies switched power for external devices. BAT+ minus 0.7 volts

dc

Table 2. 24 V DC Power Input Terminal Block Connections

Terminal Blocks Description Volts DC
+and - Accepts 24 volts dc nominal from an AC/DC converter or 20to 30 volts dc
other 24 volts dc supply.
AUX+ and AUX- Supplies reverse polarity protected source voltage to external | 11.3 voltsdc

devices.
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Table 3. 30 V DC Power Input Terminal Block Connections
Terminal Blocks Description Volts DC
+and - Accepts 30 volts dc nominal from an AC/DC converter or 11to 30 volts dc
other 30 volts dc supply.
AUX+ and AUX~- Supplies reverse polarity protected source voltage (voltage BAT+ minus 0.7 volts
output follows input) to external devices. dc
AUX,,,+ and AUXq,~ Supplies switched power for external devices. BAT+ minus 0.7 volts
dc

A LED indicators on Power Input module
B Wire channel covers
C RESET button

Figure 8. ROC809 Remote Operations Controller

o
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Figure 9. ROC827 with Installed Foundation Fieldbus Interface
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For customer service and technical support,

visit www.emersonprocess.com/remote/support

Headquarters:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston, TX 77072 U.S.A.
T+12818792699 | F+1281988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Europe:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Unit 8, Waterfront Business Park
Dudley Road, Brierley Hill
Dudley UKDY5 1LX
T+441384 487200 | F+44 1384487258
www.EmersonProcess.com/Remote

North American/Latin America:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston TXUSA 77072
T+12818792699 | F+1281988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Middle East/Africa:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Emerson FZE
P.0.Box 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai U.A.E.
T+97148118100 | F+971 4 8865465
www.EmersonProcess.com/Remote

Asia-Pacific:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
1 Pandan Crescent
Singapore 128461
T+656777 8211 | F+65 6777 0947
www.EmersonProcess.com/Remote

Remote Automation Solutions

© 2005-2016 Remote Automation Solutions, a business unit of Emerson Process
Management. All rights reserved.

Remote Automation Solutions, a business unit of Emerson Process Management, shall not be
liable for technical or editorial errors in this manual or omissions from this manual. REMOTE
AUTOMATION SOLUTIONS MAKES NO WARRANTIES, EXPRESSED OR IMPLIED, INCLUDING THE
IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE WITH
RESPECT TO THIS MANUAL AND, IN NO EVENT SHALL REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS BE
LIABLE FOR ANY INCIDENTAL, PUNITIVE, SPECIAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES INCLUDING,
BUT NOT LIMITED TO, LOSS OF PRODUCTION, LOSS OF PROFITS, LOSS OF REVENUE OR USE
AND COSTS INCURRED INCLUDING WITHOUT LIMITATION FOR CAPITAL, FUEL AND POWER,
AND CLAIMS OF THIRD PARTIES.

Emerson Process Management Ltd, Remote Automation Solutions (UK), is a wholly owned
subsidiary of Emerson Electric Co. doing business as Remote Automation Solutions, a business
unit of Emerson Process Management. FloBoss, ROCLINK, ControlWave, Helicoid, and
OpenEnterprise are trademarks of Remote Automation Solutions. AMS, PlantWeb, and the
PlantWeb logo are marks owned by one of the companies in the Emerson Process Management
business unit of Emerson Electric Co. Emerson Process Management, Emerson and the Emerson
logo are trademarks and service marks of the Emerson Electric Co. All other marks are property
of their respective owners.

The contents of this publication are presented for informational purposes only. While every
effort has been made to ensure informational accuracy, they are not to be construed as
warranties or guarantees, express or implied, regarding the products or services described
herein or their use or applicability. Remote Automation Solutions reserves the right to modify
orimprove the designs or specifications of such products at any time without notice. All sales
are governed by Remote Automation Solutions’ terms and conditions which are available upon
request. Remote Automation Solutions does not assume responsibility for the selection, use or
maintenance of any product. Responsibility for proper selection, use and maintenance of any
Remote Automation Solutions product remains solely with the purchaser and end-user.
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ROC800-Serie Feld-Controller (Remote Operations

MODEL W40135 FLOW COMPUTER

POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER

PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: O TO 18 VDC 46 WATTS

PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS

PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C

Sira 05ATEX4046X @ I 3 G

IECEx CSA 15.0053X

Ex nA IIC T4 Gec, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR

EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—-USE

INSTRUCTIONS PROVIDED.

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL

FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS

(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)

POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)

FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO-BLO TYPE

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT

CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—-HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS

WATERTOWN, CT, USA W11411x0022
DOCO986A

Abbildung 1. Typenschild der Serie ROC800

Diese Anleitung zur sicheren Verwendung erganzt die
Betriebsanleitung fiir den ROC800-Serie Feld-Controller
(Remote Operations Controller) (Teil D301217X012).

In diesem Handbuch finden Sie ausfiihrliche Warnungen,

eine Installationsanleitung und Verfahren zur Problemlésung.
Sollten Sie fiir dieses Produkt eine Schulung benétigen, wenden
Sie sich bitte an Ihr 6rtliches Verkaufsbiiro.

Der ROC800 (der Feld-Controller der ROC800-Serie) verfiigt Giber
eine ATEX-Zulassung und kann mit einem der im technischen
Datenblatt Feld-Controller der ROC800-Serie (ROC800 Remote
Operations Controller) aufgeftihrten, optionalen
Kommunikations- oder I/0-Module bestellt werden.

Die Zulassung fiir dieses Gerat umfasst die folgenden speziellen
Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1.  Wenn mit diesem Gerdt der optionale externe MVS-Sensor
verwendet wird, muss beachtet werden, dass dieser Sensor
eine dinnwandige Membran enthdlt. Bei Installation,
Betrieb und Wartung sind die Umgebungsbedingungen zu
beriicksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Bei der
Gerateinstallation und -wartung sind die Anweisungen des
Herstellers genau einzuhalten, um die Sicherheit wihrend
der erwarteten Geratelebensdauer sicherzustellen.

2. Das Gerdtin einem Gehduse mit mindestens Schutzart IP54
oder an einer gleichwertigen Stelle installieren. Jedes
Gehduse muss fiir den Einsatzbereich (Zone 2)
entsprechend zertifiziert oder zugelassen sein.

3. Sicherstellen, dass die Nenneingangsspannung im Betrieb
nicht Gberschritten wird.

Remote Automation Solutions

4. Sicherstellen, dass die verwendeten Kabel fiir mindestens
75 °Causgelegt sind.
5. Beilnstallation eines IEC 62591-Moduls oder einer

FounDpATION Feldbus-CPU im ROC800 darf der USB-Anschluss
nicht in Ex-Bereichen verwendet werden.

Konformitdtserkldrung

Remote Automation Solutions erkldrt hiermit, dass die Produkte
der ROC800-Serie den grundlegenden Anforderungen und
anderen relevanten Vorschriften der EU-Richtlinien 2004/108/EG
(EMV) und 94/9/EG (ATEX) entsprechen.

A\ ACHTUNG

Wenn Geréte in einem explosionsgefdhrdeten Bereich
installiert werden, so muss darauf geachtet werden, dass alle
ausgewdhlten Installationskomponenten fiir den Einsatz in
solchen Bereichen zugelassen sind. Installations- und
Wartungsarbeiten diirfen nur dann ausgefiihrt werden, wenn
der Arbeitsbereich nicht in einer explosionsgefahrdeten Zone
liegt. Installations- und Wartungsarbeiten in einem
explosionsgefdhrdeten Bereich kdnnen zu Personen-
und/oder zu Sachschdden fiihren.

Vor der Verkabelung des Gerates stets die Spannungs-
versorgung vom ROC800 trennen. Die Verkabelung bei an
die Spannungsversorgung angeschlossenem Gerat kann zu
Personen- und/oder Sachschdden fiihren.

Um elektrische Schdden bei Arbeiten im Gerdteinneren

zu vermeiden, miissen die erforderlichen Vorsichts-
maRnahmen zur Vermeidung elektrostatischer Entladungen
eingehalten werden, zum Beispiel durch das Tragen eines
Antistatikbands.

A\ ACHTUNG

Vor dem Einschalten der Spannungsversorgung fiir den
ROC800 die Polaritdt des Eingangsstroms priifen.

Fir Installation, Wartung sowie Stérungsanalyse und
-beseitigung sind die folgenden Hilfsmittel bzw. Werkzeuge
erforderlich:

PC mit Microsoft® Windows® 2000 (mit Service Pack 2),
Windows XP, Windows Vista oder Windows 7
Konfigurationsprogramm ROCLINK™ 800
Kreuzschlitzschraubendreher

Schlitzschraubendreher

Integriertes FOUNDATION™ Feldbus-Interface

In ein Gehduse der ROC827 Serie 2 kann ein Foundation Feldbus-
Interface eingesetzt werden. Weitere Informationen siehe
Verkabelung eines FFl im ROC827 in diesem Dokument.

S

-

EMERSON.

Website: www.EmersonProcess.com/Remote
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Technische Daten 1. Der ROC800 wird in einem Karton geliefert. Das Gerat
aus dem Karton herausnehmen.

SPANNUNGSVERSORGUNG . . . "
12-VDC-Spannungsversorgungsmodul: 2. Einen geeigneten Standort fiir den ROC800 wahlen.

Betriebsbereich: 11.25 bis 16 VDC Der ROC800 muss stets in einem Gehduse
(Kundenbeistellung) installiert werden, da er vor dem

Eingangsstrom: max. 5 A \ . ’
direkten Kontakt mit Regen, Schnee, Eis, Staub, Schmutz

24-VDC-Spannungsversorgungsmodul:

Betriebsbereich: 20 bis 30 VDC und korrosiven Atmosphdren geschiitzt werden muss. Bei
Eingangsstrom: max. 2 A der Installation des ROC800 im Freien muss ein Gehduse
30-VDC-Spannungsversorgungsmodul: mit mindestens Schutzart IP54 verwendet werden.

Betriebsbereich: 11 bis 30 VDC

Eingangsstrom: max. 7 A Hinweis: Wird der ROC800 in ein Gehduse eingebaut,

die Antenne mit dem mitgelieferten

WERKSTOFFE Verlangerungskabel auRerhalb des Gehauses
Ge;héiuse: Kunststoff, ABS (Acrylonitril-Butadien-Styren) aufstellen. Alle fiir diesen Zweck angelegten
Leiterkanalabdeckungen: Kunststoff, Polypropylen Offnungen verschlieBen, um die erforderliche
Module: thermoplastisches Polyester, Schutzart IP54 zu erhalten.
|6sungsmittelbestdndig

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN Bei dgr Auswabhl des Finl?auortes alle A!)sténde priifen.

. ) i . Ausreichend Raum fiir die Kabel und fiir
Betriebstemperatur: ~40 bis +75 °C Wartungstatigkeiten freilassen. Siehe Abbildung 2 und
Lagerungstemperatur: -40 bis +85 °C Abbildung 3.

Relative Luftfeuchtigkeit: IEC68-2-3; 5-95 %
nichtkondensierend

GEWICHT
1,65 kg fiir Gehduse, Riickwand und CPU
E/A-Module: variieren zwischen 49 und 60 g q —
Modem-Modul: 113,4g | i
Modul EIA-232 (RS-232): 47,6 g
Modul EIA-422/485 (RS-422/485): 49,9 g
MVS-Modul: 61,2 g
12-VDC-Spannungsversorgungsmodul: 97,5 g
24-VDC-Spannungsversorgungsmodul: 120 g [
30-VDC-Spannungsversorgungsmodul: 91 g

ZULASSUNGEN I (L
Bewertet gemaR folgenden europdischen Normen (EMV): =

EN55011 (Emissionen) — :
EN61000-4-2 (Storfestigkeit gegen die Entladung statischer 31| f
Elektrizitdt) ROCB09SD DSF
EN61000-4-3 (Storfestigkeit gegen hochfrequente
elektromagnetische Felder) . ; .

EN61000-4-4 (Storfestigkeit gegen schnelle transiente Abbildung 2. Seitenansicht des ROC809
elektrische Stérgrofien) 244 mm

EN61000-4-5 (Storfestigkeit gegen StoBspannungen) < 960in) —————»
EN61000-4-6 (Storfestigkeit gegen leitungsgefiihrte [Jjj A
StorgroRen) e W e W G

Bewertet gemaf folgenden europdischen Normen (ATEX): ‘ ' ' ’ f
EN60079-0:2012

EN60079-15:2010 (—— |

Sira-zertifiziert als Modell W40135 191 mm
Bewertet gemdR folgenden Normen (IEC): (7,50in.)
IEC 60079-0:2011 (6. Ausgabe)
IEC60079-15:2010, 4. Ausgabe
Produktkennzeichnungen fiir explosionsgefdhrdete Bereiche:
ExnAIICT4 Gc (—40°C< T, < +75°C),

@nz (€ & rﬁiﬂs I "3 v

Zert. Nr. Sira 05ATEX4046X ROC809BT.DSF

1

W=

242 mm
(9,51in.)

LR

Abbildung 3. Ansicht des ROC809 von unten
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3. Das ROC800-Gehduse kann auf zwei DIN-Schienen
35 x 7,5 mm montiert werden. Siehe Abbildung 4.

¢ Die obere DIN-Schiene am ROC800 befestigen.

e Die untere DIN-Schiene an der Riickwand befestigen.

e DenROC800 auf die untere, an der Riickwand befestigte
Schiene setzen und die untere Kante des ROC800 mit der

Schalttafel biindig ausrichten.

e DenROC800 oben drehen, bis er mit der Schalttafel biindig

ist.
e Den oberen Streifen der DIN-Schiene an der Schalttafel
befestigen.
— — — -
= & % 1) jl]
o pe o

N

s
\H

iﬁ

809back.dsf

A DIN-Schienenmontage

Abbildung 4. Riickseite des ROC809

4, Wenn in lhrem Unternehmen keine besonderen
Erdungsanforderungen gelten, die ROC800-Einheit als System
mit potenzialfreier Masse (ohne Erdung) installieren. Andernfalls
die speziellen Erdungsverfahren lhres Unternehmens ausfiihren.
Wenn jedoch eine Verbindung zwischen einem geerdeten Gerdt
und einem ROC800 EIA-232 (RS-232)-Anschluss hergestellt wird,
muss die Spannungsversorgung des ROC800 geerdet werden.

Wenn das Gerat geerdet werden muss, sind die folgenden
Richtlinien zu beachten:

e Wenn das Gerdt mit einer Gleichspannungsquelle versorgt
wird, muss die Erdung an der Spannungseinspeisung
abgeschlossen werden. Alle Gerdteerdungsleiter -
einschlieBlich Kabel oder in Kabelrohr verlegte
Spannungsversorgungsleiter - miissen einen
ununterbrochenen elektrischen Pfad zur
Spannungseinspeisung bilden.

e UnsachgemdRe oder minderwertig ausgefiihrte Erdung
kann oft Probleme verursachen, wie z. B. Erdungsschleifen
im System. Eine gute Erdung der ROC-Einheit kann Einfliisse
durch elektrisches Rauschen auf den Betrieb der ROC-
Einheit verringern und schiitzt vor Uberspannungen. Bei
Systemen mit Gleichspannungsversorgung sollte zum
Schutz der installierten Gerate vor Blitzeinschlag und

Uberspannungen ein Uberspannungsschutzgerit an der
Spannungseinspeisung installiert werden. AuRBerdem kann
fur das Analogmodem-Kommunikationsmodul ein
Uberspannungsschutz vorgesehen werden.

e Eine Rohrleitung mit kathodischem Schutz bietet keine gute
Erdung. Die gemeinsame Masseleitung nicht an den
kathodischen Teil einer Rohrleitung anbinden.

e  Die Ausfiihrung der Erdungsinstallation fiir den ROC800 ist
davon abhidngig, ob die Rohrleitung mit einem
kathodischen Schutz ausgestattet ist. Bei Rohrleitungen mit
kathodischem Schutz muss der ROC von der Rohrleitung
elektrisch getrennt werden. Bei allen Erdungen darf die mit
einem Erdungspriifgerdt gemessene Impedanz des
Erdungsstabs oder -netzes maximal 25 Ohm betragen.

5. Den ROC800 iiber die Anschlussklemmenbldcke vorne an
jedem Modul verkabeln. Die Anschlussklemmenblécke kénnen
maximal Leiter mit einem Durchmesser von 2,05 mm (12 AWG)
aufnehmen.

Anschluss der Leiter an die abnehmbare Klemmenleiste:
e Leiterende abisolieren (maximal 6 mm [1/4in.]).

e Das abisolierte Ende in die Klemme unterhalb der
Klemmenschraube einfiihren.

e Schraube anziehen.

Um Kurzschliisse zu vermeiden, sollten die Leiter des ROC800 so
kurz wie moglich abisoliert werden. Bei der Herstellung von
Verbindungen auf Zugentlastung achten.

a. Verkabelung der Spannungsversorgung anschlieRBen. Zuerst
die erforderliche Spannungsversorgung bestimmen und die
Beschreibung fiir die Verkabelung der Spannungsversorgung in
Kapitel 3 der Betriebsanleitung fiir den ROC800-Serie Feld-Controller
(Remote Operations Controller) (Teil D301217X012) lesen.

Anschluss auf richtige Polaritdt tiberpriifen.

Anschliisse zur Gleichspannungsversorgung herstellen:

e Falls erforderlich, die Konfigurations- und Protokolldaten
sichern.

e Optional einen Uberspannungsschutz an der
Spannungseinspeisung installieren.

e  Alle anderen Spannungsquellen vom ROC800 trennen.

e Die Eingangsspannungsquelle mit einer Sicherung
absichern.

e Den Stecker des Anschlussklemmenblocks von der
Steckdose trennen.

e Die abisolierten Leiter wie folgt einflihren:

o vonder 12-Volt-Gleichspannungsquelle in die
Klemme unter der entsprechenden BAT+/BAT-
Klemmenschraube (siehe Abbildung 5) ODER

o vonder 24-Volt-Gleichspannungsquelle in die Klemme
unter der entsprechenden Klemmenschraube (+/-).
Die Plusklemme ist ebenfalls mit einer Sicherung zu
versehen (siehe Abbildung 5) ODER

o vonder 11- bis 30-Volt-Gleichspannungsquelle in die
Klemme unter den entsprechenden
Klemmenschrauben +/- (siehe Abbildung 5).
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Anschliisse der Spannungsversorgung siehe Tabelle 1, 2
und 3.

12-VOLT-DC-BATTERIEBANK
FUsE 4 NETZSPANNUNG AN 12-VOLT-DC-
SPANNUNGSVERSORGUNG
SPANNUNGSWANDLER 24 VOLT DC/12 VOLT DC
SONSTIGE SPANNUNGSQUELLE
(12 VOLT DC NOMINAL)

BAT

@f@@@@@@@@@@@;

CHG

DOC0964A

Abbildung 5. 12-V-Gleichspannungsversorgung und BAT+/BAT-
Verkabelung

e Alle Leiter im Anschlussklemmenblock festschrauben. Den
Stecker des Anschlussklemmenblocks wieder in die
Steckerleiste einsetzen.

e Wenn eine externe Ladespannung (nur 12-VDC-
Spannungsversorgungsmodul) iberwacht werden soll, die
Klemmen CHG+ und CHG- des Anschlussklemmenblocks
verkabeln. Siehe Abbildung 6.

SOLAR- ‘e SOLAR-
SPANNUNGS- | = L PANEL
REGLER
11
BATTERIE
Fuse 4 HO!
i
H) -
FUSE 4
5[» —oq/o0—— |

SSSSSSESESE

DOC0965A

Abbildung 6. 12-V-Gleichspannungsversorgung und
CHG+/CHG- Verkabelung

e Alle anderen Spannungsquellen wieder am ROC800
anschlieRen (falls erforderlich).

b. Die Verkabelung an den Anschlussklemmenblécken der E/A- und
Kommunikationsmodule anschlieRen. Verkabelungsplane und
Erlduterungen siehe Kapitel 3 und 4 der Betriebsanleitung fiir den
ROC800-Serie Feld-Controller (Remote Operations Controller) (Teil
D301217X012).

6. Wenn die Verkabelung der Anschlussklemmenblécke
abgeschlossenist, die Leiterkanalabdeckungen tiber den
Kabelkandlen schlieRen. Siehe Abbildung 8.

7. ZurInbetriebnahme des ROC800 die Spannungsversorgung
einschalten. Die LED-Anzeige (Bezeichnung Vg an den
Spannungsversorgungsmodulen PM-12 oder PM-30 oder V;, am
Spannungsversorgungsmodul PM-24) leuchtet griin, wenn die

angelegte Spannung richtig ist. Dann muss die STATUS-Anzeige
an der CPU leuchten, um einen normalen Betrieb anzuzeigen. Je
nach Energiesparmoduseinstellung (nur verfliigbarim
Spannungsversorgungsmodul PM-12) leuchtet die STATUS-
Anzeige beim Betrieb ggf. nicht weiter. Siehe Abbildung 8.

8. Wenn das System erfolgreich hochgefahren wurde, den
ROC800 entsprechend den Anforderungen der Anwendung
konfigurieren. Nach der ROC800-Konfiguration sowie E/A- und
MVS-Kalibrierung kann der ROC800 in Betrieb genommen
werden. Siehe Betriebsanleitung des ROCLINK 800
Konfigurationsprogrammis (fiir ROC800-Serie) (Teil
D301250X012). Im Betrieb fiihrt der ROC800
Durchflussberechnungen durch. Beim normalen Betrieb und
Einsatz sind fiir dieses Gerat keine Einstellungen durch den
Benutzer erforderlich.

9. Zur Wartung des ROC800 die Verkabelung regelméRig auf
Anzeichen von Verschleil8 Giberpriifen. Es kann fiir den ROC800
auRerdem erforderlich sein, die Messsystem-, MVS- und E/A-
Kalibrierung zu tiberprifen.

10. Wenn Probleme auftreten, die mdglicherweise auf die
Software zuriickzufiihren sind, den ROC800 mit einem
Warmstart, Kaltstart oder mit dem Verfahren im folgenden
Hinweis zurlicksetzen.

Hinweis: Beim Zuriicksetzen gehen alle Konfigurations- und
Protokolldaten verloren. Vor jedem Riicksetzversuch
sollten Konfigurations- und Protokolldaten gesichert
werden.

Mit der RESET-Taste auf der Vorderseite des CPU-Moduls wird
das Gerat auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt (siehe
Abbildung 8). Zur Verwendung der RESET-Taste das Gerat
ausschalten, die Taste 15 Sekunden lang mit einem Stift oder
Stylus fest gedriickt halten und das Gerét dabei wieder
einschalten. Warm- und Kaltstarts siehe Betriebsanleitung des
ROCLINK 800 Konfigurationsprogrammis (fiir ROC800-Serie)
(Teil D301250X012).

Falls Probleme auftreten, deren Ursache in der Hardware
vermutet wird, die Verkabelung priifen. Falls die Probleme
weiterhin bestehen, wenden Sie sich an lhr lokales Vertriebsbiiro,
um eine Riickgabegenehmigung zu erhalten.

11. Wenn der ROC800 zerlegt werden soll, zuerst alle
Konfigurations- und Protokolldaten vom Gerét sichern. Dann alle
Spannungsquellen vom Gerat und alle externe Verkabelung von
den Modulen entfernen.

12. Das ROC800-Gehduse von den DIN-Schienen abnehmen.
Dazu die beiden DIN-Schienenverriegelungen oben auf der
Gehduserlickseite |6sen.

13. Fiir Versand oder Lagerung den ROC800 in einen Karton legen.
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ROC800-Serie

Verkabelung eines FFlim ROC827

Wenn ein FOUNDATION Feldbus-Interface (FFI) in einen
ROC827 Serie 2 (siehe Abbildung 9) integriert werden soll,
das FFl wie in Abbildung 7 dargestellt mit dem ROC800
verkabeln.

EXTERNE
SPANNUNGS-
VERSORGUNG

SIS

|

Abbildung 7. ROC827 und FFI-Verkabelung
(FFlim ROC827-Gehduse enthalten)

Hinweis: Diese Verkabelungsmethode wird bevorzugt,
weil sie sicherstellt, dass beim Stromlosschalten
der ROC800-CPU auch das FFI stromlos
geschaltet wird.

Weitere Informationen zum Betrieb des FFl finden Sie in
der FOUNDATION Feldbus Interface-Betriebsanleitung

(Teil D301461X012). Weitere Informationen zur
Konfiguration des FFl finden Sie im Field Interface
Konfigurationshandbuch (Teil D301575X012). Weitere
Informationen zur sicheren Verwendung des FFl finden Sie
unter Anleitung zur sicheren Verwendung — FOUNDATION
Feldbus-Interface (Teil D3011666X012).

Tabelle 1. 12-VDC-Spannungsversorgungsanschliisse am Anschlussklemmenblock

Anschlussklemmen

Beschreibung

Volt DC

BAT+ und BAT-

fiir 12 Volt DC nominal von einem AC/DC-Wandler oder einer
anderen 12-V-Gleichspannungsversorgung

11,25 bis 16 Volt DC

CHG+ und CHG- Analogeingang zur Uberwachung einer externen Ladequelle 0 bis 18 Volt DC
AUX+ und AUX- verpolungsgeschiitzte Spannungsversorgung fiir externe BAT+ minus
Gerdte 0,7 Volt DC
AUXgy+ und AUXgy—~ geschaltete Spannungsversorgung fiir externe Gerdte BAT+ minus
0,7 Volt DC

Tabelle 2. 24-VDC-Spannungsversorgungsanschliisse am Anschlussklemmenblock

Anschlussklemmen Beschreibung Volt DC

+und - fiir 24 Volt DC nominal von einem AC/DC-Wandler oder einer | 20 bis 30 Volt DC
anderen 24-V-Gleichspannungsversorgung

AUX+ und AUX- verpolungsgeschiitzte Spannungsversorgung fiir externe 11,3 Volt DC
Gerdte
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Tabelle 3. 30-VDC-Spannungsversorgungsanschliisse am Anschlussklemmenblock
Anschlussklemmen Beschreibung Volt DC
+und - fiir 30 Volt DC nominal von einem AC/DC-Wandler oder einer | 11 bis 30 Volt DC
anderen 30-V-Gleichspannungsversorgung
AUX+ und AUX- verpolungsgeschiitzte Spannungsversorgung BAT+ minus
(Spannungsausgang folgt Eingang) fiir externe Gerdte 0,7 Volt DC
AUXq+ und AUXq,~ geschaltete Spannungsversorgung flir externe Gerdte BAT+ minus
0,7 Volt DC

)
a
e
L)
S
£
o

LED-Anzeigen am Spannungsversorgungsmodul
Leiterkanalabdeckungen
RESET-Taste

N o>

Abbildung 8. ROC809 Fern-Controller (Remote Operations Controller)
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Abbildung 9. ROC827 mit installiertem Foundation Feldbus-Interface
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Kundendienst und technische Unterstiitzung

finden Sie unter

WWWw.emersonprocess.com/remote/support

Hauptsitz:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston, TX 77072, USA
Tel.: +1 2818792699 |
Fax: +1 281 988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Europa:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Unit 8, Waterfront Business Park
Dudley Road, Brierley Hill
Dudley UKDY5 1LX
Tel.: +44 1384 487200 |
Fax: +44 1384 487258
www.EmersonProcess.com/Remote

Nordamerika/Lateinamerika:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston TX 77072, USA
Tel.: +1 2818792699 |
Fax: +1 281988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Naher Osten/Afrika:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Emerson FZE
P.O0.Box 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai, Vereinigte Arabische Emirate
Tel.: +9714 8118100 |
Fax: +971 4 8865465
www.EmersonProcess.com/Remote

Asien/Pazifik:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
1 Pandan Crescent
Singapore 128461
Tel.: +65 6777 8211|
Fax: +65 6777 0947
www.EmersonProcess.com/Remote
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Consignes de sécurité — série ROC800

Réf.D301201X012
Janvier 2016

Controéleur a distance série ROC800

POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS
IECEx CSA 15.0053X

EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS

MODEL W40135 FLOW COMPUTER
PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C

Sira 0BATEX4046X @ I3 G

Ex nA lIC T4 Gec, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR

INSTRUCTIONS PROVIDED.,

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS
(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)

FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—-BLO TYPE
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT
IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—-HAZARDOUS.

WATERTOWN, CT, USA W11411x0022

DOCO986A

Figure 1. Plague signalétique de la série ROC800

Utilisez les présentes consignes avec le Manuel d’instruction du
contréleur a distance de la série ROC800 (réf. D301217X012).
Consultez ce manuel pour obtenir toutes les mesures de
précaution, explications d’installation et procédures de
dépannage. Pour obtenir une formation relative a ce produit,
contactez votre bureau commercial Emerson local.

Le contréleur a distance de la série ROC800 (« ROC800 ») certifié
ATEX peut étre commandé avec n’importe laquelle des options
de communication ou n’importe lequel des modules E/S
répertoriés dans la fiche de spécifications Contréleurs a distance
de la série ROC800 (ROC800).

Le certificat de cet équipement prévoit les conditions spéciales
suivantes pour un usage en toute sécurité (X) :

1. Encas d’utilisation du capteur MVS a distance avec cet
équipement, notez que celui-ci contient une fine
membrane. L’installation, la maintenance et I'utilisation
doivent tenir compte de I’environnement auquel la
membrane est soumise. Lors de la pose et de la
maintenance de cet appareil, observez en détails les
instructions du fabricant afin de garantir la sécurité pendant
pendant sa durée de vie escomptée.

2. Installez I'’équipement dans un coffret IP54 ou de
spécification supérieure, ou dans un emplacement
équivalent. Tout coffret utilisé doit &tre accompagné d’une
certification adéquate ou approuvée pour la zone
d’utilisation (zone 2).

3. Veillez a ce que la tension nominale en entrée ne soit pas
dépassée en cours de fonctionnement.

4. Assurez-vous que les conducteurs de cable utilisés soient
spécifiés pour une température de 75 °C minimum.

Remote Automation Solutions

5. Encasd’installation d’'un module CEI 62591 ou d’une unité
centrale FOUNDATION Fieldbus sur le ROC800, n’utilisez pas
de connecteur USB au sein d’une zone a risque.

Déclaration de conformité

Par la présente, Remote Automation Solutions déclare que les
produits de la série ROC800 sont conformes aux exigences
essentielles et autres provisions applicables des directives
européennes 2004/108/CE (CEM) et 94/9/CE (ATEX).

A\ ATTENTION

Siles unités sont installées dans une zone dangereuse,
assurez-vous que les étiquettes des composants sélectionnés
autorisent leur usage dans une telle zone. L’installation et la
maintenance ne doivent étre effectuées que lorsque la zone
ne présente aucun risque. L’installation ou la maintenance
dans une zone dangereuse peuvent entrainer des blessures
ou des dégats matériels.

Interrompez toujours I’alimentation au ROC800 avant toute
intervention sur le cdblage. Toute intervention surun
équipement sous tension pourrait entrainer des blessures ou
des dégats matériels.

Pour éviter d’endommager les circuits lors d’une intervention
al’intérieur de I'unité, prenez les précautions pertinentes
concernant les décharges électrostatiques, notamment le
port d’un bracelet antistatique.

A\ ATTENTION

Vérifiez la polarité de I'alimentation en entrée avant de
raccorder le ROC800 a I’alimentation.

Les outils suivants sont nécessaires pour I'installation, la
maintenance et le dépannage :

Ordinateur personnel exécutant Microsoft® Windows® 2000
(avec Service Pack 2), Windows XP, Windows Vista, ou
Windows 7

Logiciel de configuration ROCLINK™ 800
Tournevis Phillips (cruciforme)
Tournevis a téte plate

Interface FOUNDATION™ Fielbus intégrée

Vous pouvez installer une interface Foundation Fieldbus dans un
coffret ROC827 de la série 2. Pour plus d’informations, reportez-
vous a la section Cdblage d’un FFi au sein du ROC827 de ce
document.

&

-

EMERSON.

Site : www.EmersonProcess.com/Remote
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Caractéristiques

ALIMENTATION

Module d'alimentation en entrée de 12 Vcc
Gamme de fonctionnement: 11,25a 16 Vcc
Couranten entrée : 5 A maximum

Module d'alimentation en entrée de 24 Vcc
Gamme de fonctionnement : 20 a 30 Vcc
Couranten entrée : 2 Amaximum

Module d’alimentation en entrée de 30 Vcc
Gamme de fonctionnement: 11a30 Vcc
Couranten entrée : 7 Amaximum

EQUIPEMENT
Boitier: plastique a base d’acrylonitrile-butadiene-styrene (ABS)
Caches de profilé de cablage : plastique a base de polypropyléne
Modules : polyester thermoplastique, résistant aux solvants

CONDITIONS AMBIANTES

Température de service: -40a +75 °C
Température de stockage: -40 a +85 °C
Humidité relative : CEl 68-2-3; 5-95 % hors condensation

POIDS

1,65 kg (boitier, fond de panier et unité centrale)
ModulesE/S: Varieentre49et60 g

Module de modem: 113,49

Module EIA-232 (RS-232):47,6 g

Module EIA-422/485 (RS-422/485):49,9 g
Module MVS:61,2¢

Module d’alimentation en entrée de 12Vcc 97,59
Module d’alimentation en entrée de 24Vcc 120 g
Module d’alimentation en entrée de 30 Vcc91 g

CERTIFICATIONS

Evaluation en conformité aux normes européennes suivantes
(CEM):
EN55011 (Emissions)
EN61000-4-2 (Immunité aux décharges électrostatiques)
EN61000-4-3 (Immunité aux décharges électromagnétiques)
EN61000-4-4 (Immunité aux transitoires électriques rapides)
EN61000-4-5 (Immunité aux surtensions)
EN61000-4-6 (Immunité aux perturbations par conduction)
Evaluation en conformité aux normes européennes suivantes
(ATEX):
EN60079-0:2012
EN60079-15:2010.
Certifié par Sira en tant que modele W40135
Evaluation en conformité aux normes suivantes (CEI) :
CEI60079-0:2011 (6e Edition)
CEI60079-15:2010, 4e Edition

Marquages du produit pour les zones dangereuses :
ExnAIICT4 Gc (-40°C< T, < +75°C)

@IIBG c€ @

Cert. Sira n® 05ATEX4046X

1. Le ROC800 vous est livré dans un carton. Retirez-le du carton.

2. Trouvez un emplacement convenable pour le ROC800. Le
ROC800 doit étre protégé de toute exposition directe a la pluie, a
la neige, a la glace, a des projections de poussiéres et de débris,
ainsi qu’aux atmosphéres corrosives. Installez-le donc toujours
dans un coffret fourni par I'utilisateur. Si le ROC800 est installé a
I’extérieur d’un batiment, il doit étre placé dans un coffret
offrant une protection de type IP54 ou supérieure.

Remarque : sivous placez le ROC800 a I'intérieur d’un coffret,
utilisez le cable de rallonge fourni afin de placer
I’antenne en dehors du coffret. Scellez tout orifice
percé dans le coffret a cet effet afin de préserver la
protection IP54 requise.

Lors du choix d’un coffret, assurez-vous de bien vérifier tous les
dégagements. Veillez a laisser un espace suffisant pour le
cablage et I’entretien. Voir la Figure 2 et la Figure 3.

T 7A
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Figure 2. Vue latérale du ROC809
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ROC809BT.DSF

Figure 3. Vue inférieure du ROC809

3. Le boitier ROC800 se monte sur deux rails DIN de 35 x
7,5 mm. Voir la Figure 4.

e Montez les rails DIN supérieurs sur le ROC800.
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e Montezles rails DIN inférieurs sur le fond de panier.

e Installezle ROC800 sur le rail inférieur monté sur le fond de
panier, en veillant a ce que le bord inférieur du ROC800 soit
bien appuyé contre le panneau.

e Faites pivoter le haut du ROC800 jusqu’a ce qu’il affleure le
panneau.

e  Attachez |a partie supérieure du rail DIN au panneau.

IT
\h

Eﬁ

809back.dsf

A Montage sur rail DIN
Figure 4. Dos du ROC809

4. S’ n’existe aucune spécification particuliere de mise a la
terre au sein de votre société, installez I'unité ROC800 en tant
que systéeme « flottant » (non mis a la terre). Sinon, observez les
pratiques de mise a la terre observées au sein de votre société. Si
toutefois vous effectuez une connexion entre un appareil mis ala
terre et un port EIA-232 (RS-232), mettez I’alimentation du
ROC800 a la terre.

Sivous devez mettre I’équipement a la terre, observez les
directives suivantes.

e Lorsque I’équipement fonctionne sur une source
d’alimentation CC, le systeme de mise a la terre doit se
terminer au niveau du sectionneur d’entretien. Tous les
conducteurs de mise a la terre de I'’équipement, et
notamment les fils ou les conduits reliant les conducteurs,
doivent fournir un trajet électrique jusqu’au sectionneur
d’entretien.

e Une mise ala terre incorrecte ou médiocre peut souvent
étre a I’origine de problemes tels que I'introduction de
boucles de masse au sein du systeme. La mise a la terre
correcte du ROC permet de réduire les effets de bruit
électrique lors du fonctionnement de I'unité et protege
celle-ci contre la foudre. Installez un dispositif de protection
contre les surtensions au niveau du sectionneur d’entretien
sur les systemes de source de tension CC pour offrir la
protection contre la foudre et les surtensions sur les
équipements installés. Vous pouvez également envisager
d’acquérir un dispositif de protection contre les surtensions
du téléphone pour le module de communications du
modem commuté.

N

e Une conduite dotée d’une protection cathodique ne constitue
pas une masse correcte. Ne raccordez pas le branchement
commun a la partie cathodique de la conduite.

e Laméthode d’installation d’un circuit de masse pour le
ROC800 dépend de I’existence (ou non) d’une protection
cathodique au niveau de la conduite. Sur les conduites
dotées d’une protection cathodique, le ROC doit étre
électriqguement isolé de la conduite. Toutes les prises de
terre doivent posséder une tige de mise a la terre ou une
grille d’impédance de 25 ohms ou moins, a mesurer avec un
testeur de systéme de mise a la terre.

5. Acheminez le cdblage du ROC800 via les borniers situés a
I’avant de chaque module. Les borniers sont compatibles avec un
cablage de 2,05 mm maximum.

Pour raccorder le fil aux bornes de compression amovibles des
borniers:

e  Dénudez I'extrémité du fil (6,3 mm. maximum).

e Insérez ’extrémité dénudée dans le collier situé sous la vis
de raccordement.

e Serrerlavis.

L’exposition de la partie dénudée des fils insérés du ROC800 doit
étre minimale afin d’éviter les courts-circuits. Lorsque vous
effectuez les branchements, laissez un peu de jeu afin d’éviter
toute tension.

a. Raccordez le cible d’alimentation. Déterminez dans un
premier temps les spécifications en matiére d’alimentation et
passez en revue la description du cablage d’alimentation figurant
au Chapitre 3 du Manuel d’instruction du contréleur a distance
ROC800 (réf. D301217X012).

Vérifiez que la polarité de raccordement est correcte.

Pour les raccordements d’alimentation CC:

e Procédez alasauvegarde des données de configuration et
de journalisation, si nécessaire.

e Installez, sivous le souhaitez un dispositif de protection
contre les surtensions au niveau du sectionneur d’entretien.

e Déconnectez toutes les autres sources d’alimentation du
ROC800.

e Installez un fusible au niveau de la source d’alimentation en
entrée.

e Déposez le connecteur de bornier de son support.
e Insérez chaque extrémité de fil dénudé en provenance de:

o lasource de 12 Vccdans le collier situé en dessous de la vis
de raccordement BAT+ | BAT- (consultez Figure 5) OU

o lasource de 24 Vcc dans le collier situé en dessous de la
vis de raccordement + [ -. La borne + doit également
étre dotée d’un fusible (consultez la Figure 5) OU

o lasource de 11-30 Vcc dans le collier situé sous les vis
de raccordement +/- adéquates (consultez Figure 5)
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Reportez-vous aux Tableaux 1, 2, et 3 pour connaitre les
raccordements du cablage d’alimentation.

BANC DE BATTERIE 12 Vcc
ALIMENTATION SECTEUR A 12 Vee
CONVERTISSEUR D’ALIMENTATION 24 Vcc/12 Vee
AUTRE SOURCE D’ALIMENTATION
NOMINALE DE 12 Vce
ALIMENTATION SECTEUR A 11-30 Ve

FUSE

BAT
1|+

oA F

CHG

@f@@@@@@@@@@@;

DOC0964A

Figure 5. Alimentation 12 Vcc et cGblage BAT+/BAT-

e Vissez chaque fil dans le bornier. Ré-enfichez le connecteur
de bornier de son support.

e Pour contréler une tension de charge externe (module
d’alimentation 12 Vcc en entrée uniquement), cablez les
connecteurs de bornier CHG+ et CHG-. Reportez-vous a la
Figure 6.

REGULATEUR [+ o
D'ALIMENTATION ¢ PANNEAU
SOLAIRE = SOLAIRE
*L]
BATTERIE
Fruse 4 H !
._6
i
FUSE +

SSSSSESESE

DOC0965A

Figure 6. Alimentation 12 Vcc et cGblage CHG+/CHG-

e Remplacez (au besoin) toutes les autres sources
d’alimentation reliées au ROC800.

b. Raccordez le cablage aux borniers des modules d’E/S et de
communications. Pour obtenir les schémas de cablage et des
explications, reportez-vous aux Chapitres 3 et 4 du Manuel
d’instructions du contréleur a distance de la série ROC800 (réf.
D301217X012).

6. Une fois le cdblage des borniers effectué, enfichez les caches sur
les profilés de cablage. Voir la Figure 8.

7. Pour démarrer le ROC800, mettez-le sous tension. Le témoin
a LED (étiqueté Vo, sur les modules d’alimentation en entrée
PM-12 ou PM-30 ou V,, sur le module d’alimentation en entrée
PM-24) doit s’allumer de couleur verte pour indiquer que la
tension appliquée est correcte. Le voyant d’état (STATUS) de
I’'unité centrale doit alors s’allumer pour indiquer le bon
fonctionnement de I’opération. Selon le réglage du mode
d’économie d’énergie (disponible uniquement sur le module

d’alimentation en entrée PM-12), le voyant d’état (STATUS) peut
rester ou non allumé en cours de fonctionnement. Reportez-
vous a la Figure 8.

8. Lorsque le démarrage s’effectue correctement, configurez le
ROC800 de facon a satisfaire aux spécifications de I’application.
Aprés avoir configuré le ROC800 et étalonné I'E/S et le capteur
MVS, vous pouvez mettre le ROC800 en marche. Reportez-vous
au Manuel d'utilisation du logiciel de configuration ROCLINK 800
(pour ROC800) (réf. D301250X012). Lorsqu’il fonctionne, le
ROC800 procede a des calculs de débits. Dans le cadre d’un
fonctionnement/d’une utilisation normal, aucun réglage de la
part de I'utilisateur n’est nécessaire sur cet appareil.

9. Pour maintenir le ROC800 en bon état de fonctionnement,
inspectez régulierement le cdblage afin de détecter tout signe de
détérioration. Une vérification de I’étalonnage de I'indicateur, du
capteur MVS et de I'E/S peut également étre nécessaire.

10. En cas de problemes apparemment liés au logiciel, essayez
de réinitialiser le ROC800 par le biais d’un redémarrage a froid ou
achaud, ou en observant la procédure décrite dans la remarque
ci-dessous.

Remarque: une réinitialisation entrainera la perte de toutes les
donnés de configuration et de journalisation.
Sauvegardez les données de configuration et de
consignation avant de procéder a une
réinitialisation, quelle qu’elle soit.

Le bouton de réinitialisation (RESET) situé sur la face avant du
module de I'unité centrale rétablit les paramétres par défaut
configurés en usine (reportez-vous a la Figure 8). Pour utiliser le
bouton de réinitialisation (RESET), coupez I'alimentation de
I’'unité et appuyez fermement sur le bouton pendant 15
secondes avec stylo ou un stylet tout en mettant I’'unité sous
tension. Pour les démarrages a chaud et a froid, reportez-vous au
Manuel d’utilisation du logiciel de configuration ROCLINK 800 (pour
ROC800) (réf. D301250X012).

Sivous rencontrez des problemes qui semblent liés au matériel,
vérifiez le cablage. Siles problemes persistent, contactez un
bureau de vente Emerson pour 'autorisation de retour.

11. Pour démonter le ROC800, sauvegardez dans un premier
temps toutes les données de configuration et de journalisation
de I'unité. Coupez ensuite toute alimentation de I'unité et
déconnectez tout cablage extérieur des modules.

12. Retirez le boitier du ROC800 des rails DIN en détachant les
deux attaches de rail DIN situées a I’arriére du boitier (sur le
dessus).

13. Placez le ROC800 dans une boite a des fins d’expédition ou
de stockage.
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Raccordement d’une interface FFl sur le ROC827

Pour intégrer une interface FOUNDATION Fieldbus (FFI) dans un
ROC827 de la série 2 (illustré a la Figure 9), acheminez le cablage
de la FFl au ROC800, comme illustré a la Figure 7.

ALIMENTATION
EXTERNE

(E:'::ERNET
E“

ROCB0O

SN

Doco7s4c

Figure 7. Raccordement du ROC827 et de I'interface FFl
(FFlincluse dans le boitier ROC827)

Remarque: cette méthode permettant de couper
I’alimentation a la fois de I'unité centrale du
ROC800 et de I'interface FFI constitue la méthode
de cablage recommandée.

Pour plus d’informations concernant Iutilisation de 'interface
FFI, consultez le MANUEL D’INSTRUCTIONS DE L"INTERFACE FOUNDATION
FiELDBUS (réf. D301461X012). Pour plus d’informations
concernant la configuration de I'interface FFI, consultez le
Manuel de I'utilisateur du dispositif de configuration de Iinterface
FounpaTion Fietpus (réf. D301575X012). Pour plus d’informations
concernant 'utilisation en toute sécurité de I'interface FFI,
reportez-vous aux Consignes et de sécurité — Interface FOUNDATION
Fieldbus (réf. D3011666X012).

Tableau 1. Connexions de borniers avec une alimentation de 12 Vcc en entrée

Borniers Description Vcc
BAT+ et BAT- Recoit une tension nominale de 12 Vcc en provenance d’un 11,2523 16 Vcc
convertisseur CA/CC ou d’une autre source d’alimentation 12 Vcc.
CHG+ et CHG- Entrée analogique permettant de contréler une source de charge 0a18Vcc
externe.
AUX+ et AUX- Fournit une tension source protégée par polarité inversée a des BAT+ moins 0,7 Vcc
périphériques externes.
AUXq,+ et AUXq~ Fournit une alimentation commutée aux dispositifs externes. BAT+ moins 0,7 Vcc
Tableau 2. Connexions de borniers avec une alimentation de 24 Vicc en entrée
Borniers Description Vce
+et- Recoit une tension nominale de 24 Vcc en provenance d’un 20a30Vcc
convertisseur CA/CC ou d’une autre source d’alimentation 24 Vcc.
AUX+ et AUX- Fournit une tension source protégée par polarité inversée a des 11,3 Vcc
périphériques externes.
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Tableau 3. Connexions de borniers avec une alimentation de 30 Vcc en entrée
Borniers Description Vcc

+et- Recoit une tension nominale de 30 Vcc en provenance d’un 11a30Vcc
convertisseur CA/CC ou d’une autre source d’alimentation 30 Vcc.

AUX+ et AUX- Fournit une tension source protégée par polarité inversée (la tension BAT+ moins 0,7 Vcc
en sortie suit la tension en entrée) a des périphériques externes.

AUXqy+ et AUXqy— Fournit une alimentation commutée aux dispositifs externes. BAT+ moins 0,7 Vcc

Voyants LED du module d’alimentation en entrée
Caches de profilé de cablage
Bouton de REINITIALISATION

N W >

Figure 8. Contréleur a distance ROC809
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Figure 9. ROC827 avec interface Foundation Fieldbus installée
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Pour joindre le service clientéle et bénéficier d’une

assistance technique,
consultez la page
www.emersonprocess.com/remote/support

Siege social :
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston, TX 77072 Etats-Unis
T:+12818792699 | F:+1281988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Europe:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Unit 8, Waterfront Business Park
Dudley Road, Brierley Hill
Dudley Royaume-Uni DY5 1LX
T:+441384 487200 | F:+441384 487258
www.EmersonProcess.com/Remote

Amérique du Nord/Amérique Latine :
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston TX Etats-Unis 77072
T:+12818792699 | F:+1281988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Afrique/Moyen Orient :
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Emerson FZE
Boite postale 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai E.A.U.
T:+97148118100 | F: +9714 8865465
www.EmersonProcess.com/Remote

Asie-Pacifique :
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
1 Pandan Crescent
Singapour 128461
T:+656777 8211| F: +656777 0947
www.EmersonProcess.com/Remote
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Controlador de operag6es remotas série ROC800

MODEL W40135 FLOW COMPUTER
POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER

PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C
Sira 0BATEX4046X

@ I3 G
IECEx CSA 15.0053X
Ex nA IIC T4 Gec, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED.,

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS
(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—-BLO TYPE
WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—-HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS
WATERTOWN, CT, USA W11411x0022

DOCO986A

Figura 1. Etiqueta série ROC800

Use este documento de instrugdes para um uso seguro (SUI)
com o Manual de instrugées do controlador de operagoes remotas
série ROC800 (peca D301217X012). Para obter todos os cuidados
e descri¢des relacionados aos procedimentos de instalacao e
solucdo de problemas, consulte este manual. Se for necessario
obter treinamento para este produto, entre em contato com o
escritério de vendas local.

O controlador de operagGes remotas série ROC800 (ou “ROC800”)
com a certificacdo ATEX pode ser ordenado com qualquer um

dos médulos de comunicagao ou E/S opcionais listados nas
especificacdes técnicas Controladores de operagoes remotas

série ROC800 (ROCB00).

O certificado para este equipamento inclui as seguintes
condi¢Ges especiais para uso seqguro (X):

1.

Se o sensor MVS opcional remoto esta sendo usado com
este equipamento, observe que este sensor contém um
diafragma de parede fina. Leve em consideracao as
condi¢des ambientais as quais o diafragma é submetido nos
casos de instalacdo, manutencao e uso. Ao instalar e realizar
a manutencao do dispositivo, siga em detalhe as instrucoes
do fabricante para garantir a seguranca durante a vida Gtil
prevista.

Instale o equipamento em um invélucro IP54 ou superior
ou em um local equivalente. Qualquer invélucro deve ser
devidamente certificado ou de outra forma aprovado para
a zona de utilizacdo (Zona 2).

Certifique-se de que a tensdo nominal de entrada nao seja
ultrapassada em servigo.

Certifique-se que os condutores de cabos utilizados sejam
classificados de 75°C ou superior.

Remote Automation Solutions

5. Sevocéinstalar um médulo IEC 62591 ouum
FounpATION Fieldbus CPU no ROC800, n3o use o
conector USB em uma érea classificada conhecida.

Declaragdo de conformidade

Por este documento, a Remote Automation Solutions declara
que o produto Série ROC800 esta em conformidade com os
requisitos fundamentais e outras clausulas pertinentes das
Diretivas Europeias 2004/108/CE (EMC) e 94/9/CE (ATEX).

A\ cuipADO

Para instalar unidades em um local perigoso, verifique
se todos os componentes selecionados para instalagdo tém
etiqueta para uso nestes locais. Ainstalagdo e a
manutencao s6 devem ser realizadas quando tem
conhecimento que a drea ndo é classificada. A instalagao
ou a manuten¢ao em um local perigoso pode causar lesao
pessoal ou danos a propriedade.

Sempre desligue a alimentacdo do ROC800, antes

de manusear qualquer tipo de fiagdo. A fiagdo de um
equipamento ligado pode causar lesdo pessoal ou danos
a propriedade.

Para evitar danos ao circuito ao trabalhar dentro da
unidade, tome os cuidados necessarios com a descarga
eletrostatica, tais como usar uma pulseira de aterramento.

A\ cuipADO

Verifique a polaridade da alimentagdo de entrada antes
de ligar o ROC800.

As ferramentas abaixo sdo necessarias para a instalacao,
a manutencdo e a solucdo de problemas:

Computador pessoal com Microsoft® Windows®2000
(com Service Pack 2), Windows XP, Windows Vista ou
Windows 7 instalado

Software de configuracao ROCLINK™ 800
Chave de fenda Phillips (cabeca cruzada)
Chave de fenda simples.

Interface po FiELDBUS Foundation™ integral

Vocé pode instalar uma interface Foundation Fieldbus
em um invélucro ROC827 série 2. Para mais informacoes,
consulte a secdo Cabeamento de um FFl ao ROC827 deste
documento.

S

-

EMERSON.

Website: www.EmersonProcess.com/Remote
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Especificagoes

ENERGIA

Madulo de entrada de alimentagdo 12V cc:
Faixa operacional: 11,25a 16V cc.
Corrente de entrada: Maximo 5 Amps
Mddulo de entrada de alimentagdo 24V cc:
Faixa operacional: 20230V cc.

Corrente de entrada: Maximo 2 Amps
Madulo de entrada de alimentagdo 30V cc:
Faixa operacional: 11a30V cc.

Corrente de entrada: 7 Amp méaximo

MATERIAIS

Invélucro: Plastico de acrilonitrila butadieno estireno (ABS)
Tampas dos canais de cabo: Plastico de polipropileno
Médulos: Poliéster termoplastico, resistente a solventes

AMBIENTAIS

Temp. operacional: -40 a +75°C.
Temp. de armazenamento: -40 a +85°C.
Umidade relativa: [EC68-2-3; 5-95% sem condensacdo.

PESO
1,65 kg de invélucro, backplane e CPU.
Mddulo de E/S: Varia de 49-60 g.
Médulo do modem: 113,4 g.
Médulos EIA-232 (RS-232): 47,6 g.
Médulos EIA-422/485 (RS-422/485): 49,9 g.
Médulo MVS: 61,2 .
Madulo de entrada de alimentagdo 12V cc: 97,5 g.
Mddulo de entrada de alimentagdo 24V cc: 120 g.
Mddulo de entrada de alimentagdo 30V cc: 91 g.

CERTIFICAGOES
Avaliado conforme as seguintes normas europeias (EMC):
EN55011 (EmissGes).
EN61000-4-2 (Imunidade a descarga eletrostatica).
EN61000-4-3 (Imunidade a campo eletromagnético).

EN61000-4-5 (Imunidade a surtos).
EN61000-4-6 (Imunidade a conducio).
Avaliado conforme as seguintes normas europeias (ATEX):
EN60079-0:2012.
EN60079-15:2010.
Certificado pela Sira como modelo W40135.
Avaliado conforme as seguintes normas (IEC):
IEC60079-0:2011 (6° edicao)
IEC60079-15:2010, 4° edicdo
Marcacdo de produtos para dreas classificadas:
Ex dentro da IICT4 Gc (-40°C < T, < +75°C),

€,,.C€ &

Cert. Sira N®05ATEX4046X

EN61000-4-4 (Imunidade a transientes elétricos rapidos).

1. Vocé recebe 0 ROC800 em uma caixa. Retire-o da caixa.

2. Encontre um local adequado para o ROC800. Instale
sempre 0 ROC800 em um invélucro fornecido pelo usuario,
ja que 0 ROC800 necessita de protecao contra a exposicao
direta a luz do sol, neve, gelo, poeira ou sujeira e atmosferas
corrosivas. Se 0 ROC800 estd instalado do lado de fora de
um edificio, ele deve ser colocado em um invélucro
classificado IP54 (ou superior).

Nota: Se vocé colocar o ROC800 dentro de um invélucro,
use o cabo de extensao fornecido para localizar a
antena fora do recinto. Sele todos os orificios que vocé
fizer no invélucro para esta finalidade, para garantir a
manutencao da classificacao IP54 necessaria.

Antes de escolher um invélucro, verifique todos os espacos
livres. Forneca espaco livre adequado para a fiacdo e para a
manutencao. Consulte a Figura 2 e a Figura 3.

l 4
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Figura 2. Visualizagdo lateral do ROC809
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Figura 3. Visualizagdo inferior do ROC809

3. Asmontagens do invélucro do ROC800 em dois trilhos
DIN 35 x 7,5 mm. Consulte a Figura 4.
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Monte os trilhos DIN superiores no ROC800.

Monte os trilhos DIN inferiores no backplane.

Posicione o ROC800 no trilho inferior montado no
backplane, assegurando que a borda inferior da ROC800

esteja nivelada com o painel.

Gire a parte superior do ROC800 até que ela fique alinhada
com relacdo ao painel.

Fixe a tira superior do trilho DIN ao painel.

5 %&Jl] jﬂw

N
d

IT

iﬁ ]DJ

809back.dsf

Montagem em Trilho DIN
Figura 4. Parte traseira do ROC809

4, Se a sua empresa ndo possui requisitos especificos de
aterramento, instale a unidade ROC800 como um sistema
“flutuante” (sem ligacdo a aterramento). Caso contrario, siga as
praticas de aterramento especificos da sua empresa. No entanto,
se vocé estiver fazendo uma conexao entre um dispositivo
aterrado e uma porta EIA-232 (RS-232) do ROC 800, aterre a
fonte de alimentacao do ROC800.

Se vocé deve aterrar o equipamento, observe as sequintes
diretrizes:

Quando o equipamento utiliza uma fonte de tensdo CC,

o sistema de aterramento deve terminar no interruptor

de servico. Todos os condutores de aterramento do
equipamento, incluindo fio ou conduite que levam os
condutores da fonte de alimentac¢do, deve fornecer um
caminho elétrico ininterrupto para o interruptor de servico.

O aterramento inadequado ou mas praticas de aterramento,
muitas vezes, podem causar problemas tais como a
introducao de lacos de aterramento no sistema. O
aterramento correto da unidade ROC ajuda a reduzir os
efeitos do ruido elétrico dentro da unidade ROC durante a
operacao e a proteger contra a luz. Instale um dispositivo de
protecdo contra surtos junto ao interruptor de servico nos
sistemas de fonte de voltagem CC para proteger contra
raios e surtos de tensdo o equipamento instalado. Também
pode ser considerado um protetor de surto de linha
telefonica para o médulo opcional de comunicagdo do
modem dial-up.

N

e Uma tubulagdo com protecdo catédica ndo é um bom
aterramento. Ndo junte a parte da tubulagdo comum
com a parte catédica.

e O método deinstalacdo do aterramento para 0o ROC800
depende da protecdo catddica da tubulacdo. Em
tubulagdes com protecao catédica, o ROC deve ser
eletricamente isolado da tubulac¢ao. Todos os pontos de
aterramento devem ter uma haste de aterramento ou
uma impedancia de rede de até 25 ohms, conforme
medicdo feita por um dispositivo de teste do sistema
de aterramento.

5. Conecte 0 ROC800 através dos blocos de terminais dentro
da parte frontal de cada médulo. Os blocos de terminal
aceitam fios de até 12 AWG ou menores.

Para conectar o fio aos terminais de compressao do bloco
removiveis:

e Desencape a extremidade (V4 pol. maximo) do fio.

e Insiraa parte terminal descoberta dentro da bragadeira
sob o parafuso do terminal.

e  Aperte o parafuso.

O ROC800 deve ter um minimo de fio desencapado exposto,
a fim de evitar curtos-lacos. As conexdes nao devem ficar
muito apertadas para evitar fadiga.

a. Conecte a fiacdo de alimentacdo. Primeiramente
determine os requisitos de energia e reveja a descricao do
cabeamento elétrico no Capitulo 3 do Manual de instrugées do
controlador de operagoes remotas série ROC800 (peca
D301217X012).

Verifique se a polaridade da conexdo esta correta.

Para realizar conexodes da fonte de alimentacao CC:

e Seforo caso, execute a configura¢do do backup
e procedimento de registro dos dados.

e Como opcao, instale um dispositivo de protecdo contra
surtos junto ao interruptor de servigo.

e  Remova todas as outras fontes de alimentacdo do
ROC800.

e Instale um fusivel dentro da fonte de alimentacao de
entrada.

e  Remova o conector do bloco de terminais da tomada.
e Insira cada extremidade de fio descoberto a partir:

o dafonte cc de 12 volt dentro da bragadeira por
baixo do parafuso da terminagdo BAT+ [ BAT-
apropriado (consulta Figura 5) OU

o dafonte ccde 24 volt dentro da bragadeira por
baixo do parafuso da terminacao + /- apropriado.
O terminal + deve ter também um fusivel
(consulta Figura 5) OU

o dafonte ccde 11-30 volt dentro da bragadeira por
baixo dos parafusos da terminagdo +/- (consulta
Figura 5).
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Consulte as Tabelas 1, 2, e 3 para conhecer as conexdes
do cabeamento elétrico.

BANCO DE BATERIAS CC 12 VOLT
FONTE DE ALIMENTAGAO CA PARA 12 VOLT CC
FUSE + CONVERSOR DE ENERGIA CC 24 VOLT/12 VOLT
OUTRA FONTE CC NOMINAL 12 VOLT
= FONTE DE ALIMENTAGAO CA PARA 11 PARA 30 VOLT CC

BAT

AT F

CHG

@f@@@@@@@@@@@;

DOC0964A

Figura 5. Fonte de alimentagdo de 12 V cc e cabeamento
BAT +/ BAT -

e  Aperte cada fio no bloco de terminais. Conecte o conector
do bloco de terminais dentro da tomada.

e  Sevocé estiver monitorando uma voltagem de carga
externa (Modulo de entrada de alimentagdo de 12 V cc),
conecte o conector do bloco de terminais CHG+ e CHG-.
Consulte a Figura 6.

+
REGULADOR DE | * ¢ PAINEL
ENERGIA |- | SOLAR
SOLAR
1
BATERIA
Fruse 4 H !
[
il -
FUSE 4
3 -

SSSSSESESE

DOC0965A

Figura 6. Fonte de alimentagdo 12 V cc e cabeamento CHG + / CHG -

e  Substitua todas as outras fontes de alimentacao
(se necessario) do ROC800.

b. Conecte o cabeamento ao bloco de terminais nas E/S e nos
maodulos de comunicagdo. Consulte os Capitulos 3 e 4 do Manual de
instrugoes do controlador de operagoes remotas série ROC800 (peca
D301217X012) para conhecer os esquemas de cabeamento e as
explicacoes.

6. Pressione as tampas dos canais de cabo no lugar ao longo dos
canais de fiagdo, uma vez que a fiagdo dos blocos terminais estiver
completa. Consulte a Figura 8.

7. Parainiciar o ROC800, ligue 0 ROC800. O indicador LED
(etiquetado Vg nos médulos de entrada de alimentacao
PM-12 ou PM-30 ou V;, no médulo de entrada de
alimentacao PM-24) deve emitir uma luz verde para indicar
que a voltagem aplicada é correta. Em sequida, o indicador
de STATUS no CPU deve acender para indicar uma operagao
valida. Dependendo da configuracdao do Modo de economia
de energia (disponivel somente no médulo de entrada de
alimentac¢do PM-12), o indicador de STATUS ndo pode
permanecer aceso durante a opera¢ao. Consulte a Figura 8.

8. Seainicializacdo for bem sucedida, configure o ROC800
para satisfazer as exigéncias da aplicacdo. Depois de
configurar o ROC800 e calibrar a E/S e 0 MVS, vocé pode
colocar o ROC800 em operacao. Consulte o Manual de
usudrio do software de configuragdo ROCLINK 800 (para Série
ROC800) (peca D301250X012). Quando 0 ROC800 estd em
operacao, ele executa calculos de vazao. Durante a normal
operagao e uso, Nao sao necessarios ajustes de usuario neste
dispositivo.

9. Para realizar a manuten¢ao do ROC800, inspecione
periodicamente a fiagcdo procurando por sinais de
deterioragdo. O ROC800 pode exigir também a verificacdo
do medidor, do MVS e da calibracao da E/S.

10. Se vocé tiver problemas que parecam estar relacionados
com o software, tente reinicializar o ROC800 com warm
start, cold start ou siga os procedimentos dentro da Nota
abaixo.

Nota: Vocé perdera todos os registros e dados de
configuragdo com um reset. Fagca um backup de
configuracdo e registro de dados antes de tentar
qualquer tipo de restauracio.

O botdo RESET dentro da parte frontal do médulo CPU
restaura a unidade para os padrdes de fabrica (consulte a
Figura 8). Para utilizar o botdo RESET, desligue a unidade e
aperte firmemente o botao durante 15 sequndos, com uma
caneta ou uma tipo stylus ao mesmo tempo em que religa.
Consulte o Manual de usudrio do software de configuragdo
ROCLINK 800 (para Série ROC800) (peca D301250X012)
referente a warm e cold starts.

Se vocé tiver problemas que parecam estar relacionados
com o hardware, verifique a fiacdo. Se o problema persistir,
entre em contato com a assisténcia técnica da Emerson
dentro da sua regido, para o envio da peca para reparo.

11. Para desmontar o ROC800, primeiro realize o backup
de toda a configuracdo e do registro de dados da unidade.
Entdo desligue completamente a unidade e remova todos
os cabeamentos externos.

12. Remova o invélucro do ROC800 dos trilhos DIN,
liberando os dois clipes dos trilhos DIN dentro da parte
superior e traseira do invélucro.

13. Coloque 0 ROC800 em uma caixa para transporte ou
armazenamento.
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Nota: Este é o método preferido de fiacdo, uma vez que
Cabeamento de um FFl ao ROC827 garante que o desligamento do CPU do ROC800

Se vocé precisar incluir uma Interface FOuNDATION Fieldbus (FFI) também desligue o FFI.

como uma parte integral de um ROC827 série 2 (exibido dentro
da Figura 9), conecte o FFl ao ROC800 como exibido dentro da
Figura 7.

Para obter mais informacdes sobre a operacdo do FFl,
consulte o Manual de instrugoes da interface FOUNDATION
Fieldbus (peca D301461X012). Para obter mais informagoes
sobre a configuracado do FFl, consulte o Manual do usudrio de
configuracgdo da interface do campo (peca D301575X012).
Para obter mais informacgoes sobre a operacdo o uso seguro
da FFI, consulte as Instrucoes para uso seguro - Interface
FounpaTiON Fieldbus (peca D3011666X012).

ALIMENTAGAO
EXTERNA

& R
cPU ROC800
ETHERNET 1l

S
ROC800 £ [- ]
20

k3R
——F

Figura 7. Fiagdo do ROC827 e FFI (FFl incluido no invélucro
do ROC827)

Tabela 1. Conexées do bloco de terminal de entrada de alimentacdo 12 V CC

Blocos de terminais Descricdo CCVolts
BAT+ e BAT- Aceita uma fonte cc nominal de 12 volts de um conversor CA/CC ou 11,25a 16 volts cc
outra fonte cc de 12 volts.
CHG+ e CHG- Entrada analdgica usada para monitorar uma fonte de carga externa. | 0a 18 volts cc
AUX+ e AUX- Fornece voltagem de fonte protegida de polaridade reversa a BAT+ menos 0,7 volts cc
dispositivos externos.
AUXgy+ e AUX - Fornece energia comutada para dispositivos externos. BAT+ menos 0,7 volts cc

Tabela 2. Conexées do bloco de terminal de entrada de alimentagdo 24 V CC

Blocos de terminais Descricdo CCVolts
+e- Aceita uma fonte cc nominal de 24 volts de um conversor CA/CC ou 20 a30volts cc
outra fonte cc de 24 volts.
AUX+ e AUX- Fornece voltagem de fonte protegida de polaridade reversa a 11,3 volts cc
dispositivos externos.
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Tabela 3. Conexées do bloco de terminal de entrada de alimentagédo 30 V CC
Blocos de terminais Descri¢do CCVolts

+te- Aceita uma fonte cc nominal de 30 volts de um conversor CA/CC ou 11a30volts cc
outra fonte cc de 30 volts.

AUX+ e AUX- Fornece voltagem de fonte protegida de polaridade reversa BAT+ menos 0,7 volts cc
(saida e entrada de voltagem) a dispositivos externos.

AUXg+ e AUXqy~ Fornece energia comutada para dispositivos externos. BAT+ menos 0,7 volts cc

@ vs000v009
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A Indicadores LED no médulo de entrada de alimentagdo
B Tampas dos canais de cabo
@ Botao RESET

Figura 8. Controlador de operagées remotas ROC809
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Figure 9. ROC827 com interface Foundation Fieldbus instalada
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Para servico ao cliente e suporte técnico,
visite www.emersonprocess.com/remote/support

Sedes:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston, TX 77072 E.U.A.
Telefone +1 281 8792699 | Fax +1281 988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Europa:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Unit 8, Waterfront Business Park
Dudley Road, Brierley Hill
Dudley Reino Unido DY5 1LX
Telefone +44 1384 487200 | Fax +44 1384 487258
www.EmersonProcess.com/Remote

América do Norte/América Latina:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston TX, E.U.A., 77072
Telefone +1 281 879 2699 | Fax +1 281 988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Oriente Médio/Africa:

Emerson Process Management

Remote Automation Solutions

Emerson FZE

P.0.Box 17033

Jebel Ali Free Zone - South 2

Dubai, Emirados Arabes Unidos

Telefone +9714 8118100 | Fax +971 4 8865465

www.EmersonProcess.com/Remote
Asia-Pacifico:

Emerson Process Management

Remote Automation Solutions

1 Pandan Crescent

Singapura 128461

Telefone +65 6777 8211 Fax +65 6777 0947

www.EmersonProcess.com/Remote

Remote Automation Solutions

© 2005-2016 Remote Automation Solutions, uma unidade de negdcios da Emerson
Process Management. Todos os direitos reservados.

A Remote Automation Solutions, uma unidade comercial da Emerson Process
Management, ndo se responsabiliza por erros técnicos ou editoriais presentes neste
manual, nem por omissdes deste manual. AREMOTE AUTOMATION SOLUTIONS NAO
OFERECE QUALQUER GARANTIA, EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO AS GARANTIAS
IMPLICITAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO A UM DETERMINADO FIM
RELATIVAMENTE A ESTE MANUAL E, EM NENHUMA CIRCUNSTANCIA, A REMOTE
AUTOMATION SOLUTIONS SE RESPONSABILIZARA POR QUAISQUER DANOS
INCIDENTES, PUNITIVOS, ESPECIAIS OU CONSEQUENTES, INCLUINDO, ENTRE OUTROS,
PERDA DE PRODUCAO, PERDA DE LUCRO, PERDA DE RECEITA OU CONSUMO E CUSTOS
INCORRIDOS INCLUINDO, SEM LIMITAGAO, DE CAPITAL, COMBUSTIVEL E ENERGIA, BEM
COMO RECLAMACOES DE TERCEIROS.

Emerson Process Management Ltd, Remote Automation Solutions (Reino Unido),

é uma subsidiaria de propriedade integral da Emerson Electric Co. sob o nome

de Remote Automation Solutions, uma unidade de negécios da Emerson Process
Management. FloBoss, ROCLINK, ControlWave, Helicoid, e OpenEnterprise sdo marcas
comerciais da Remote Automation Solutions. AMS, PlantWeb, e o logotipo PlantWeb
sdo marcas de propriedade de uma das empresas dentro da unidade comercial Emerson
Process Management, da Emerson Electric Co. Emerson Process Management,
Emerson, o logotipo Emerson sdo marcas comerciais e de servicos da Emerson Electric
Co. Todas as outras marcas pertencem a seus respectivos proprietarios.

O contetido desta publicagdo é apresentado apenas como informagao. Apesar do esforco
feito para assegurar a sua exatiddo, este ndo deve ser considerado como um certificado de
garantia, expressa ou implicita, com relagdo aos produtos ou servigos descritos aquiou a
sua utilizacdo ou aplicabilidade. A Remote Automation Solutions reserva-se o direito de
modificar ou melhorar os projetos ou as especificacdes desses produtos a qualquer
momento sem aviso prévio. Todas as vendas sdo regulamentadas pelos termos e
condi¢des da Remote Automation Solutions, que se encontram disponiveis mediante
solicitagdo. A Remote Automation Solutions ndo assume responsabilidade pela selecdo,
uso ou manutencao de qualquer produto. A responsabilidade pela sele¢do adequada,
uso e manutencdo de qualquer produto da Remote Automation Solutions permanece
exclusivamente com o comprador e o usuario final.
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MODEL W40135 FLOW COMPUTER
POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER
PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS
OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C

Sira O5ATEX4046X @ 036
IECEx CSA 15.0053X

Ex nA IIC T4 Ge, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED,

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE
FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS

(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—BLO TYPE

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS
WATERTOWN, CT, USA Wi1411%0022
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POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER
PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS

PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS
OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C
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MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED.

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS

(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO-BLO TYPE

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—HAZARDOUS.
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Part D301201X012

Istruzioni per I’'uso sicuro — Serie ROC800 Gennaio 2016

Controllore remoto serie ROC800

4. Verificare che i cavi conduttori utilizzati abbiano una
classificazione per 75 gradi centigradi o superiore.

MODEL W40135 FLOW COMPUTER
POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER

PM_12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS 5. Senel ROC800 siinstalla un modulo IEC 62591 o una
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS CPU FounbpArTiON Fieldbus, non utilizzare il connettore
PM—30 POWER INPUT: 11 TQ 30 VDC 76 WATTS USB in un’area pericolosa.

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C
Sira 0BATEX4046X

@ I3 G
IECEx CSA 15.0053X
Ex nA IIC T4 Gec, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED.,

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS
(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

Dichiarazione di conformita

Di sequito é riportata la dichiarazione rilasciata da Remote
Automation Solutions relativa alla conformita dei prodotti
serie ROC800 ai requisiti essenziali ed alle altre disposizioni
pertinenti della Direttiva Europea 2004/108/CE (EMC) e
94/9/CE (ATEX).

A\ ATTENZIONE

In caso diinstallazione delle unita in un’area pericolosa,
assicurarsi che tutti i componenti di installazione
selezionati riportino I'etichetta per I'uso in tali aree.
L'installazione e la manutenzione devono essere eseguite
solo sesi & certi della non pericolosita dell’area.
L’installazione o la manutenzione in aree pericolose pud
causare lesioni personali o danni alle proprieta.

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—-BLO TYPE
WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—-HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS
WATERTOWN, CT, USA W11411x0022

DOCO9B6A Spegnere sempre I’alimentazione del ROC800 prima
di qualsiasi tipo di cablaggio. Il cablaggio di un apparecchio
alimentato puo causare lesioni personali o danni alle

proprieta.

Figura 1. Etichetta serie ROC800

Utilizzare queste istruzioni per I'uso sicuro (SUI, Safe Use
Instructions) con il Manuale di istruzioni del controllore remoto
serie ROC800 (parte D301217X012). Per tutte le avvertenze e le
descrizioni delle procedure di installazione e la risoluzione dei
problemi, fare riferimento al presente manuale. Se é necessaria
formazione per questo prodotto, contattare |'ufficio vendite
locale.

Per evitare danni al circuito quando si lavora sull’unita,
adottare le precauzioni necessarie contro le scariche
elettrostatiche, indossare ad esempio un bracciale con
messa a terra.

A\ ATTENZIONE

Prima di collegare I’alimentazione al ROC800, controllare
la polarita dell’alimentazione di ingresso.

Il controllore remoto serie ROC800 (o “ROC800”) con
certificazione ATEX puo essere ordinato con qualsiasi modulo
di comunicazione o di I/O opzionale elencato nelle specifiche
tecniche Controllori remoti serie ROC800 (ROC800).

Sono necessari i seguenti strumenti per I'installazione,
Il certificato per questo apparecchio comprende le seguenti la manutenzione e la risoluzione dei problemi:
condizioni speciali per I'uso sicuro (X):
1. Se con questo apparecchio si utilizza il sensore remoto
opzionale MVS, si noti che il sensore contiene una membrana
di separazione a pareti sottili. Durante I'installazione, la
manutenzione e I'uso del dispositivo & necessario tenere in

Personal computer con sistema operativo Microsoft®
Windows® 2000 (Service Pack 2), Windows XP, Windows
Vista o Windows 7.

Software di configurazione ROCLINK™ 800.

considerazione le condizioni ambientali alle quali e sottoposta
la membrana di separazione. Per poter garantire la massima
sicurezza durante 'uso del dispositivo, le istruzioni per
I'installazione e la manutenzione rilasciate dal produttore
devono essere osservate nei minimi dettagli.

Cacciavite Phillips (punta a croce).
Cacciavite a testa piatta.

Interfaccia integrale FOUNDATION™ Fieldbus

E possibile installare un’interfaccia Foundation Fieldbus in

2. Inst.allare I'apparecchio i!" una cgstodia 0 ubicaziqne una custodia ROC827 serie 2. Per ulteriori informazioni,
equivalente con grado di protezione IP54 o superiore. consultare Cablaggio di un’interfaccia FFl in ROC827 nel
La custodia deve essere adeguatamente certificata o presente documento.
altrimenti approvata per la zona d’uso (Zona 2).

3. Durante il funzionamento assicurarsi che non venga

superata la tensione nominale di ingresso.

Remote Automation Solutions

S

-

EMERSON.

Sito Web: www.EmersonProcess.com/Remote
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Specifiche

ALIMENTAZIONE

Modulo di alimentazione diingressoa 12V c.c.:
Campo difunzionamento: da 11,25a 16V c.c.
Corrente diingresso: 5 A massimo

Modulo alimentazione diingressoa 24 V c.c.:
Campo difunzionamento: da20a30V c.c.
Corrente diingresso: 2 A massimo

Modulo alimentazione diingressoa 30V c.c.:
Campo difunzionamento: da11a30Vc.c.
Corrente diingresso: 7 A massimo

MATERIALI

Custodia: plastica ABS (acrilonitrile butadiene stirene).
Coperture cavi: polipropilene.

Moduli: poliestere termoplastico, resistente ai solventi.

SPECIFICHE AMBIENTALI

Temperatura di esercizio:da -40 a +75 °C.
Temperatura di stoccaggio: da-40 a +85 °C.
Umidita relativa: IEC68-2-3; 5-95% senza condensa.

PESO

1,65 kg per custodia, backplane e CPU.

Moduli dil/O: variabile tra 49 e 60 g.

Modulo modem: 113,4g

Modulo EIA-232 (R$-232): 47,6 g

Modulo EIA-422/485 (RS-422/485): 49,9 g

Modulo MVS: 61,2 g

Modulo di alimentazione diingressoa 12V c.c.:97,5g
Modulo di alimentazione diingressoa24Vc.c.: 120 g
Modulo di alimentazione diingressoa30V c.c.: 91 g

CERTIFICAZIONI

Valutato secondo le seguenti norme europee (EMC):
EN55011 (emissioni).
EN61000-4-2 (immunita da scariche elettrostatiche).
EN61000-4-3 (immunita da campi elettromagnetici).
EN61000-4-4 (immunita ai transitori elettrici rapidi).
EN61000-4-5 (immunita da sovratensioni).
EN61000-4-6 (immunita ai disturbi condotti).
Valutato secondo le seguenti norme europee (ATEX):
EN60079-0:2012.
EN60079-15:2010.
Certificato da Sira come Modello W40135.

Valutato in base alle seguenti norme (IEC):
IEC60079-0:2011 (6a edizione)
IEC60079-15:2010, 4a edizione

Marcature del prodotto per le aree pericolose:
ExNAIICT4 Ge(-40 °C < T, < +75 °C),

@II3G ce @

Cert. N. Sira 05ATEX4046X

1. ROCS800 viene fornito in scatola. Estrarlo dalla scatola.

2. Trovare una posizione adatta per il ROC800. Installare

sempre il ROC800 in una custodia fornita dall’'utente, poiché
richiede protezione dall’esposizione diretta a pioggia, neve,

ghiaccio, detriti e polveri volatili e atmosfere corrosive. Se il
ROC800 viene installato fuori da un edificio, deve essere
inserito in una custodia con grado di protezione IP54

(o superiore).

Nota: se siinserisce il ROC800 in una custodia, utilizzare la

prolunga fornita per posizionare I'antenna fuori dalla

custodia. Sigillare tutti i fori praticati nella custodia a
tale scopo, per garantire il mantenimento della
classificazione IP54 necessaria.

Quando si sceglie una custodia, accertarsi di controllare le
minime distanze di rispetto. Lasciare uno spazio adeguato
per il cablaggio e la manutenzione. Fare riferimento alla
Figura 2 e alla Figura 3.
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Figura 2. Vista laterale del ROC809
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ROCB809BT.DSF

Figura 3. Vista inferiore del ROC809

3. Lacustodia del ROC800 viene montata su due guide DIN

da 35 x 7,5 mm. Fare riferimento alla Figura 4.

e Montare le guide DIN superiori sul ROC800.
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Montare le guide DIN inferiori sul backplane.

Appoggiare il ROC800 sulla guida inferiore montata sul
backplane, verificando che il bordo inferiore del ROC800 sia
afilo con il pannello.

Ruotare la parte superiore del ROC800 fino a quando ¢ afilo
conil pannello.

Serrare |a striscia superiore della guida DIN al pannello.

N
d

IT

Eﬁ ]DJ

809back.dsf

Montaggio su guida DIN
Figura 4. Parte posteriore del ROC809

4. Selavostra azienda non é in possesso di requisiti di messa a
terra specifici, installare I’'unita ROC800 come sistema
“flottante” (non collegato a terra). Diversamente, sequire le
pratiche di messa a terra specifiche della vostra azienda.
Tuttavia, se si effettua un collegamento tra un dispositivo messo
aterra e una porta ROC800 EIA-232 (RS-232), mettere a terra
I’alimentazione del ROC800.

Se e necessario mettere a terra I’apparecchio, osservare le
seguenti linee guida:

Se I'apparecchio utilizza una fonte di tensione c.c., il sistema
di messa a terra deve terminare sul sezionatore di servizio.
Tutti i conduttori di messa a terra dell’apparecchio,
compresi fili o conduit contenenti i conduttori di
alimentazione, devono fornire un percorso elettrico
ininterrotto verso il sezionatore di servizio.

Una messa a terra impropria o pratiche di messa a terra
inefficienti possono causare problemi, quali I'introduzione di
circuiti di messa a terra nel sistema. Il corretto collegamento
a terra dell’'unita ROC aiuta a ridurre gli effetti del rumore
elettrico sul funzionamento dell’unita ROC e a proteggerla
dai fulmini. Installare un dispositivo di protezione da
sovratensioni al sezionatore di servizio sui sistemi con
tensione c.c. al fine di proteggere I'apparecchiatura
installata da fulmini e sbalzi di corrente. E possibile anche
considerare Iinstallazione di un dispositivo di protezione

da sovratensioni della linea telefonica per il modulo di
comunicazione modem.

N

e Una conduttura con protezione catodica non
rappresenta una buona messa a terra. Non collegare il
comune alla parte catodica della conduttura.

e Il metodo diinstallazione della messa a terra peril
ROC800 dipende dal fatto che la conduttura disponga
di una protezione catodica. Sulle condutture con
protezione catodica, il ROC deve essere isolato
elettricamente dalla conduttura. Tutti i collegamenti
di messa a terra devono essere dotati di un’impedenza
della massa o della griglia di 25 ohm o meno, misurato
con un apposito tester.

5. Collegare il ROC800 mediante le morsettiere sulla parte
anteriore di ciascun modulo. Le morsettiere accettano fili di
dimensioni 12 AWG o inferiori.

Per collegare il filo alle morsettiere a vite rimovibili:
e  Spellare I'estremita del filo (massimo 6,3 mm).

e Inserire I'estremita spellata nel morsetto sotto il
morsetto a vite.

e Serrare lavite.

IROC800 deve avere una minima parte di filo spellato
esposto per evitare cortocircuiti. Lasciare un po gioco quando
si effettuano i collegamenti, per evitare sollecitazioni
eccessive.

a. Collegare il cablaggio di alimentazione. In primo luogo
determinare i requisiti di alimentazione ed esaminare la
descrizione del cablaggio di alimentazione nel Capitolo 3 del
manuale di istruzioni del controllore remoto serie ROC800 (parte
D301217X012).

Verificare che la polarita dell’allacciamento sia corretta.

Per effettuare i collegamenti dell’alimentazione c.c.:

e  Seopportuno, effettuare la procedura di configurazione
del backup e di registrazione dei dati.

e Sesidesidera, installare un dispositivo di protezione da
sovratensione al sezionatore di servizio.

e Scollegare tutte le altre fonti di alimentazione dal
ROC800.

e Installare un fusibile sull’ingresso dell’alimentazione.
e  Rimuovere il connettore della morsettiera dalla presa.
e Inserire le estremita spellate dei fili:

o dall’alimentazione a 12V c.c. al morsetto sotto il
morsetto a vite BAT+/BAT- corrispondente (vedere
la Figure 5) OPPURE

o dallalimentazione a 24 V c.c. nel morsetto sotto il
morsetto a vite +/-; corrispondente. Il terminale +
deve inoltre essere dotato di un fusibile (vedere la
Figura 5) OPPURE

o dall’alimentazione a 11-30 V c.c. nel morsetto sotto
il morsetto a vite +/- corrispondenti (vedere la
Figura 5)
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Per le connessioni di alimentazione, fare riferimento alle
Tabelle 1,2 e 3.

BANCO BATTERIA 12 VOLT C.C.

FUSE + DA C.A. AD ALIMENTAZIONE A 12 VOLT C.C.
CONVERTITORE DI ALIMENTAZIONE 24 VOLT C.C./12 VOLT C.C.

= ALTRA FONTE NOMINALE DA 12 VOLT C.C.

DA C.A. AD ALIMENTAZIONE DA 11 A 30 VOLT C.C.

BAT

AT F

CHG

@f@@@@@@@@@@@;
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Figura 5. Cablaggio alimentazione a 12 V c.c. e BAT+/BAT-

e Awvitare ciascun filo nella morsettiera. Inserire nuovamente
il connettore della morsettiera nella presa.

e  Sesimonitora una tensione di carica esterna (solo modulo
di alimentazione diingressoa 12 V c.c.), cablare il connettore
della morsettiera CHG+ e CHG-. Fare riferimento alla Figura 6.

REGOLATORE | +
ENERGIA PANNELLO
SOLARE = SOLARE
*L
BATTERIA
O
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FUSE 4
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Figura 6. Cablaggio alimentazione a 12 V c.c. e CHG+/CHG-

e  Sostituire tutte le altre fonti di alimentazione (se necessario)
sul ROC800.

b. Collegare il cablaggio alle morsettiere sui modulidil/O e di
comunicazionie. Per schemi di cablaggio e spiegazioni fare
riferimento ai Capitoli 3 e 4 del manuale di istruzioni del controllore
remoto serie ROC800 (Part D301217X012).

6. Altermine del cablaggio delle morsettiere, spingere i coperchi
delle coperture dei cavi in posizione sopra i canali di cablaggio. Fare
riferimento alla Figura 8.

7. Perl’awvio del ROC800, alimentare il dispositivo.
L’indicatore a LED (contrassegnato con Vg, sui moduli di
alimentazione diingresso PM-12 o PM-30 o V,, sul modulo
di alimentazione di ingresso PM-24) si accende una spia
verde ad indicare che la tensione applicata é corretta. Quindi
I’indicatore di STATO sulla CPU si accende ad indicare il
funzionamento corretto. Secondo I'impostazione della
modalita di risparmio energetico (disponibile solo sul
modulo di alimentazione diingresso PM-12), I'indicatore

di STATO puo restare spento durante il funzionamento. Fare
riferimento alla Figura 8.

8. Nel casoin cui’avviamento é avvenuto in maniera
corretta, cara possibile, configurare il ROC800 in per
soddisfare i requisiti dell’applicazione. Dopo avere
configurato il ROC800 e tarato /O e MVS, sara possibile
mettere in funzione il ROC800. Fare riferimento al manuale
d’utente del software di configurazione ROCLINK 800 (per la
serie ROC800) (Parte D301250X012). Quando il ROC800 ¢ in
funzione, effettua calcoli di portata. Durante il normale
utilizzo e funzionamento, non sono necessari aggiustamenti
da parte dell’utente sul dispositivo.

9. Per effettuare la manutenzione del ROC800, ispezionare
periodicamente i cablaggi per rilevare eventuali segni di
deterioramento. Il ROC800 puo anche calibrazione I/O.

10. Se si verificano problemi apparentemente collegati al
software, provare a ripristinare il ROC800 con un awvio a
caldo, un awvio a freddo o sequire la procedura indicata nella
Nota di sequito.

Nota: con il ripristino si perdono tutti i dati di
configurazione e di registrazione. Prima di eseguire
qualsiasi tipo di ripristino, effettuare un backup dei
dati di configurazione e di registrazione.

Il pulsante RESET nella parte anteriore del modulo CPU
ripristina I’'unita sulle impostazioni predefinite in fabbrica
(fare riferimento alla Figura 8). Per utilizzare il pulsante
RESET, scollegare I’alimentazione dall’unita e tenere
premuto il pulsante per 15 secondi con una penna o una
puntina durante I’'accensione. Per gli avviamenti a caldo e a
freddo, fare riferimento al manuale utente del software di
configurazione ROCLINK 800 (per la serie ROC800)

(Part D301250X012).

Se si verificano problemi che sembrano correlati
all’hardware, verificare il cablaggio. Se il problema persiste,
contattare |'ufficio vendite locale per ricevere
I’autorizzazione alla restituzione.

11.Per smontare il ROC800, in primo luogo effettuare un
backup di tutti i dati di configurazione e di registrazione
dell’unita. Quindi scollegare I’alimentazione dall’unita e tutti
i cablaggi esterni dai moduli.

12. Rimuovere la custodia del ROC800 dalle guide DIN
sganciando i due fermi delle guide DIN sulla parte posteriore
della custodia.

13. Collocare il ROC800 in una scatola per la spedizione o
I’immagazzinaggio.
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Cablaggio di un’interfaccia Foundation Fieldbus (FFI) sul ROC827

Se e necessario includere un’interfaccia FOUNDATION Fieldbus (FFI)
come parte integrante di un ROC827 serie 2 (mostrato nella
Figura 9), cablare I'interfaccia FFl sul ROC800 come mostrato
nella Figura 7.

ALIMENTAZIONE
ESTERNA

CPU ROC800
ETHERNET 1l
S
ROC800 £ [- ]

2:l

k3R
——F

Doco7s4c

Figura 7. Cablaggio ROC827 e interfaccia FFl
(interfaccia FFl inclusa nella custodia del ROC827)

Nota: questo e il metodo di cablaggio preferito, in quanto
garantisce che lo spegnimento dell’alimentazione
della CPU del ROC800 rimuove anche
I’alimentazione dall’interfaccia FF.

Per ulteriori informazioni sull’utilizzo dell’interfaccia FF,

fare riferimento al manuale di istruzioni dell’interfaccia
FounpaTion Fieldbus (Part D301461X012). Per ulteriori
informazioni sulla configurazione dell’interfaccia FFl, fare
riferimento al manuale utente del configuratore di interfaccia
di campo (part D301575X012). Per ulteriori informazioni
sull’uso sicuro dell’interfaccia FFI, fare riferimento a Istruzioni
per 'uso sicuro - Interfaccia FOUNDATION Fieldbus (Part
D3011666X012).

Tabella 1. Collegamenti di ingresso a 12 V c.c. della morsettiera di alimentazione.

Morsettiere Descrizione Volt c.c.
BAT+ e BAT- Accetta 12 volt c.c. nominali da un convertitore c.a./c.c. o altra Da11,25a16voltc.c.
alimentazione da 12 volt c.c.
CHG+ e CHG- Ingresso analogico utilizzato per monitorare una fonte di carica Da0Oal8voltc.c.
esterna.
AUX+ e AUX- Fornisce tensione di alimentazione protetta da polarita inversa a BAT+ meno 0,7 volt c.c.
dispositivi esterni.
AUXq+ € AUXgy—~ Fornisce alimentazione commutabile per dispositivi esterni. BAT+ meno 0,7 volt c.c.
Tabella 2. Collegamenti di ingresso a 24 V c.c. della morsettiera di alimentazione.
Morsettiere Descrizione Volt c.c.
te- Accetta 24 volt c.c. nominali da un convertitore c.a./c.c. o altra Da20a30voltc.c.
alimentazione da 24 volt c.c.
AUX+ e AUX- Fornisce tensione di alimentazione protetta da polarita inversa a 11,3 voltc.c.
dispositivi esterni.
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Tabella 3. Collegamenti di ingresso a 30 V c.c. della morsettiera di alimentazione.
Morsettiere Descrizione Volt c.c.

+e- Accetta 30 volt c.c. nominali da un convertitore c.a./c.c. o altra Da11a30voltc.c.
alimentazione da 30 volt c.c.

AUX+ e AUX- Fornisce tensione di alimentazione protetta da polarita inversa BAT+ meno 0,7 volt c.c.
(la tensione di uscita segue I'ingresso) a dispositivi esterni.

AUX+ e AUXgy— Fornisce alimentazione commutata per dispositivi esterni. BAT+ meno 0,7 volt c.c.

09290

Indicatori a LED sul modulo di alimentazione diingresso
Coperture cavi

Pulsante RESET (ripristino)

N w>

Figura 8. Controllore remoto ROC809

»
»
»
2
9

W,
PWR
s
.
s
°
£
)
<
»
©
®
L
PWR %
*
(3
()
.
@
°
(]
o
.
©
T RN
ig

Figura 9. ROC827 con interfaccia Foundation Fieldbus installata
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Per il servizio clienti e il supporto tecnico,
visitare
www.emersonprocess.com/remote/support
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Tel. +1 281 8792699 | Fax +1 281 988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote
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Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
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Tel. +44 1384 487200 | Fax +44 1384 487258
www.EmersonProcess.com/Remote

Nord America/America Latina:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
6005 Rogerdale Road
Houston TX USA 77072
Tel. +1 2818792699 | Fax +1281 988 4445
www.EmersonProcess.com/Remote

Medio Oriente/Africa:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
Emerson FZE
P.0.Box 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai U.A.E.
Tel. +9714 8118100 | Fax+971 4 8865465
www.EmersonProcess.com/Remote

Asia-Pacifico:
Emerson Process Management
Remote Automation Solutions
1 Pandan Crescent
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Tel. +65 6777 8211 Fax +65 6777 0947
www.EmersonProcess.com/Remote
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ROC800-serie Remote Operations Controller

MODEL W40135 FLOW COMPUTER
POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER
PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS
OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C

Sira O5ATEX4046X @ 036
IECEx CSA 15.0053X

Ex nA IIC T4 Gc, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED.

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE
FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS

(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO-BLO TYPE

WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS
WATERTOWN, CT, USA W11411X0022

DOCO986A

Afbeelding 1. Label ROC800-serie

Gebruik dit document met instructies voor veilig gebruik samen
met de Handleiding van de ROC800-Series Remote Operations
Controller (onderdeel D301217X012). Alle aandachtspunten en
omschrijvingen met betrekking tot de installatie en het
verhelpen van storingen vindt u in deze handleiding. Neem
contact op met uw plaatselijke verkoopkantoor als u training
nodig hebt voor dit product.

De ROC800-serie Remote Operations Controller (of “ROC800”)
met ATEX-goedkeuring kan worden besteld met een van de
optionele communicatie- of /O-modules die vermeld staan in de
technische specificaties ROC800-serie Remote Operations
Controllers (ROC800).

Het certificaat voor deze apparatuur omvat de volgende speciale
omstandigheden voor veilig gebruik (X):

1. Wanneer de optionele afstandsbediende MVS-sensor met
deze apparatuur wordt gebruikt, moet u erop letten dat
deze sensor een membraan met dunne wand bevat. Bij
installatie, onderhoud en gebruik moet rekening worden
gehouden met de omgevingsomstandigheden waaraan het
membraan onderworpen zal worden. Bij het installeren en
onderhouden van het apparaat moet u de instructies van de
fabrikant nauwgezet volgen om de veiligheid gedurende de
verwachte levensduur te waarborgen.

2. Installeer de apparatuur in een behuizing met IP54-
classificatie of beter, of een gelijkwaardige locatie. De
behuizing moet voldoende gecertificeerd zijn of op andere
wijze zijn goedgekeurd voor de gebruikszone (zone 2).

3. Zorg dat de nominale ingangsspanning gedurende gebruik
niet wordt overschreden.

4. Zorg dat de gebruikte kabelgeleiders geschikt zijn voor
75 graden C of hoger.

Remote Automation Solutions

5. Indien u een IEC 62591-module of een FOUNDATION Fieldbus CPU
in de ROC800 installeert, gebruik de USB-connector dan nietin
een bekend gevaarlijk gebied.

Verklaring van overeenstemming

Remote Automation Solutions verklaart hierbij dat de ROC800-
serie producten voldoen aan de essentiéle vereisten en overige
van toepassing zijnde relevante bepalingen van de Europese
richtlijnen 2004/108/EG (EMC) en 94/9/EG (ATEX).

A rTop

Zorg als het apparaat in een gevaarlijke omgeving wordt
geinstalleerd dat alle voor de installatie gebruikte
componenten geschikt zijn voor gebruik in een dergelijke
omgeving. Installatie en onderhoud mogen alleen
plaatsvinden als de omgeving daarvoor geen gevaar
oplevert. Installatie of onderhoud in een gevaarlijke
omgeving kan leiden tot persoonlijk letsel of materiéle
schade.

Schakel altijd eerst de stroom van de ROC800 uit voor u
werkzaamheden aan de bekabeling uitvoert. Het bekabelen
van ingeschakelde apparatuur kan tot lichamelijk letsel of
schade aan het apparaat leiden.

Neem bij werkzaamheden binnen in het apparaat afdoende
maatregelen om schade aan de schakelingen door
elektrostatische ontladingen te voorkomen, zoals het dragen
van een geaarde polsband.

A rTopP

Controleer de polariteit van de ingangsstroom voordat u
stroom naar de ROC800 inschakelt.

Voor het installeren, uitvoeren van onderhoud en verhelpen van
storingen aan het apparaat zijn de volgende gereedschappen
vereist:

Personal computer met Microsoft®, Windows® 2000 (met
Service Pack 2), Windows XP, Windows Vista of Windows 7.
ROCLINK™ 800-configuratiesoftware.
Kruiskopschroevendraaier.

Bladschroevendraaier.

Integrale FounDATION™ Fieldbus Interface

In een Series 2 ROC827-behuizing kunt u een Foundation
Fieldbus Interface installeren. Zie voor meer informatie Bedrading
van een FFlin de ROC827 in dit document.

S

-

EMERSON.

Website: www.EmersonProcess.com/Remote
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Specificaties

VOEDING

12V dcstroomingangsmodule:
Bedrijfsbereik: 11,25 tot 16 Vdc.
Ingangsstroom: 5 A maximum
24V dc stroomingangsmodule:
Bedrijfsbereik: 20 tot 30 V dc.
Ingangsstroom: 2 A maximum
30V dc stroomingangsmodule:
Bedrijfsbereik: 11 tot 30V dc.
Ingangsstroom: 7 A maximum

MATERIALEN

Koffer: Acrylonitriel-butadieen-styreen (ABS).
Draadkanaalafdekkingen: Polypropyleen.
Modules: Thermoplastisch polyester,
oplosmiddelbestendig.

OMGEVING

Bedrijfstemperatuur: -40 tot +75 °C.
Opslagtemperatuur: -40 tot +85 °C.
Relatieve vochtigheid: IEC68-2-3; 5-95% niet-
condenserend.

GEWICHT

1,65 kg voor behuizing, achterbord en CPU.
I/O-modules: Variérend van 49-60 g.
Modemmodule: 113,4 ¢

EIA-232 (RS-232)-module: 47,6 g
EIA-422/485 (RS-422/485)-module: 49,9 g
MVS-module: 61,2g

12V dc stroomingangsmodule: 97,5 g

24V dcstroomingangsmodule: 120 g

30V dc stroomingangsmodule: 91 g

GOEDKEURINGEN

Geévalueerd in overeenstemming met de volgende
Europese standaarden (EMC):
EN55011 (emissies).
EN61000-4-2 (immuniteit voor elektrostatische
ontlading).

EN61000-4-3 (immuniteit voor elektromagnetisch veld).

EN61000-4-4 (immuniteit voor elektrische snelle
transiénten).

EN61000-4-5 (immuniteit voor stootspanning).
EN61000-4-6 (geleide immuniteit).

Geévalueerd in overeenstemming met de volgende
Europese standaarden (ATEX):
EN60079-0:2012.

EN60079-15:2010.
Gecertificeerd door Sira als model W40135.

Beoordeeld volgens de volgende normen (IEC):
IEC 60079-0:2011 (6e editie)
IEC60079-15:2010, 4e editie

Productmarkeringen voor gevaarlijke locaties:
EXnAIICT4 Ge(-40°C< T, < +75°C),

@..3Gce &

Certificatienr. Sira 05ATEX4046X

1. De ROC800 wordt geleverd in een doos. Haal het
apparaat uit de doos.

2. Bepaal een geschikte plaats voor de ROC800. Installeer
de ROC800 altijd in een behuizing die door de gebruiker
wordt geleverd, aangezien de ROC800 bescherming
vereist tegen regen, sneeuw, ijs, dwarrelend stof of vuil en
bijtende atmosferen. Als de ROC800 buiten wordt
geinstalleerd, moet deze in een behuizing die is
gecertificeerd volgens IP54 (of beter) geplaatst worden.

NB  AlsudeROC800 binnen een behuizing plaatst,
gebruikt u de meegeleverde verlengkabel om de
antenne buiten de behuizing te plaatsen. Dicht alle
gaten af die u voor dit doeleinde in de behuizing
maakt, om de vereiste IP54-certificering te behouden.

Controleer bij de keuze van een behuizing alle vrije ruimten.
Zorg voor voldoende ruimte voor de bekabeling en het
uitvoeren van onderhoud. Zie afbeelding 2 en afbeelding 3.
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Afbeelding 2. Zijaanzicht van de ROC809
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Afbeelding 3. Onderaanzicht van de ROC809

3. De ROC800-behuizing is te monteren op twee
35 x 7,5 mm DIN-rails. Zie afbeelding 4.
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e Monteer de bovenste DIN-rails op de ROC800.
e Monteer de onderste DIN-rails op het achterbord.

e Plaats de ROC800 op de onderste rail die op het
achterbord is gemonteerd, waarbij u ervoor zorgt dat
de onderrand van de ROC800 vlak is met het paneel.

e Draaide bovenzijde van de ROC800 totdat deze vlak
tegen het paneel aan ligt.

e Bevestig de bovenstrop van de DIN-rail aan het paneel.

IT
N b

iﬁ@ @

809back.dsf

A DIN-railmontage
Afbeelding 4. Achterzijde van de ROC809

4. Als uw bedrijf geen specifieke aardingsvereisten heeft,
installeert u de ROC800 als een “los” (niet aan aarde verbonden)
systeem. Anders volgt u de specifieke aardingsprocedures van
uw bedrijf. Als u echter een verbinding maakt tussen een geaard
apparaat en een ROC800 EIA-232 (RS-232)-poort, moet de
ROC800-voeding geaard worden.

Als u de apparatuur moet aarden, let dan op de volgende

richtlijnen:

e  Wanneer de apparatuur een gelijkspanningsbron gebruikt,
moet het aardsysteem eindigen bij de serviceafsluiter. Alle
apparatuur-aardingsgeleiders, inclusief de draad of
doorvoer met de voedingsgeleiders, moeten een niet-
onderbroken elektrisch pad bieden naar de serviceafsluiter.

e  Onjuiste aarding of slechte aardingspraktijken kunnen vaak
problemen veroorzaken, zoals het introduceren van
aardlussen in het systeem. Door een correcte aarding van
het ROC-apparaat wordt het effect van elektrische ruis
gereduceerd en wordt het ROC-apparaat beschermd tegen
blikseminslag. Installeer een overspanningsbeveiliging op
de serviceafsluiter op systemen met gelijkspanningsvoeding
om de geinstalleerde apparatuur te beschermen tegen
blikseminslag en spanningsschommelingen. U kunt ook
overwegen een telefoonoverspanningsbeveiliging te
installeren voor de optionele inbelmodem-
communicatiemodule.

N

e Een pijpleiding met kathodebescherming is geen goede
aarde. Niet verbinden met het kathodedeel van de
pijpleiding.

e Deaardingsinstallatiemethode voor de ROC800 is
afhankelijk van of de pijpleiding kathodebescherming heeft.
Op pijpleidingen met kathodebescherming moet de ROC
elektrisch worden geisoleerd van de pijpleiding. Alle
aardvoorzieningen mogen maximaal een staaf- of
roosterimpedantie van 25 ohm hebben, gemeten met een
aardingstester.

5. Bedraad de ROC800 via de aansluitblokken op de voorzijde
van elke module. De aansluitblokken aanvaarden 12 AWG of
kleinere bedrading.

Om de draad aan te sluiten op de verwijderbare
blokcompressieklemmen:

e Strip het einde (maximaal ¥4 inch) van de draad.

e Steek het gestripte einde in de klem onder de
aansluitingsschroef.

e  Draaide schroef aan.

Op de ROC800 dient zo min mogelijk ongeisoleerde ader
ontbloot te worden om kortsluiting te voorkomen. Laat de
draden bij de aansluitingen iets langer om trekbelasting te
voorkomen.

a. Sluit de voedingsbedrading aan. Bepaal eerst de
stroomvereisten en bekijk de stroombedradingsbeschrijving in
hoofdstuk 3 van de Instructiehandleiding voor de ROC800-serie
Remote Operations Controller (onderdeel D301217X012).

Controleer of de aansluitingspolariteit correct is.

Voor het maken van de gelijkstroomaansluitingen:

e Voerindien nodig de back-upconfiguratie en de
loggegevensprocedure uit.

e Installeer optioneel een overspanningsbeveiliger op de
serviceafsluiter.

e Verwijder alle andere stroombronnen van de ROC800.
e Installeer een zekering bij de ingangsstroombron.

e Verwijder de aansluitblokconnector van de houder.

e Steek het gestripte draadeinde van:

o de 12 volt gelijkstroombron in de klem onder de
betreffende BAT+/BAT- aansluitschroef (zie Afbeelding 5)
OF

o de24volt gelijkstroombron in de klem onder de
betreffende + [ - aansluitschroef. De + klem moet ook
een zekering hebben (zie afbeelding 5) OF
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o de 11-30volt gelijkstroombron in de klem onder de
betreffende +/- aansluitschroeven (zie afbeelding 5)

Zie tabel 1, 2 en 3 voor de stroombedradingsaansluitingen.

12 VOLT DC ACCUBANK
AC NAAR 12 VOLT DC VOEDING
FUSE + 24 VOLT/12 VOLT GELIJKSTROOMOMZETTER
ANDERE NOMINALE BRON 12 VOLT DC
WISSELSTROOM NAAR 11 TOT 30 VOLT DC VOEDING

BAT

ToF T

CHG

@f@@@@@@@@@@@;

DOCO9E4A

Afbeelding 5. 12 V dc stroomtoevoer en BAT+/BAT- bedrading

e  Schroef elke draad in het aansluitblok. Steek de
aansluitblokconnector weer in de houder.

e Alsueen externe ladingsspanning controleert (alleen 12 V
dc-stroomingangsmodule), bedraadt u de CHG+ en CHG-
aansluitblokconnector. Zie afbeelding 6.
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Afbeelding 6. 12 V dc stroomtoevoer en CHG+/CHG- bedrading

e Sluitalle andere stroombronnen (indien nodig) voor de
ROC800 weer aan.

b. Sluit de bedrading aan op de aansluitblokken op de I/O- en
communicatiemodules. Zie hoofdstuk 3 en 4 van de
Instructiehandleiding voor de ROC800-serie Remote Operations
Controller (onderdeel D301217X012) voor
bedradingsdiagrammen en verklaringen.

6. Druk de draadkanaalafdekkingen op de draadkanalen wanneer
de bedrading van de aansluitblokken is voltooid. Zie afbeelding 8.

7. Schakel de stroom naar de ROC800 in om de ROC800 te
starten. Het ledje (aangeduid met Vg, op de PM-12 of PM-30
stroomingangsmodule of V;, op de PM-24
stroomingangsmodule) moet groen gaan branden om aan te
geven dat de aangelegde spanning correct is. Daarna moet het
STATUS-lampje op de CPU gaan branden om een correcte
werking aan te geven. Afhankelijk van de instelling voor de
stroombesparingsmodus (alleen beschikbaar op de PM-12
stroomingangsmodule), kan het zijn dat het STATUS-lampje niet
blijft branden tijdens gebruik. Zie afbeelding 8.

8. Wanneer het opstarten succesvol is, kunt u de ROC800
configureren volgens de vereisten van de toepassing. Nadat u de
ROC800 hebt geconfigureerd en de 1/O en MVS hebt
gekalibreerd, kunt u de ROC800 in gebruik nemen. Zie de
Gebruiksaanwijzing voor de ROCLINK 800-configuratiesoftware
(voor ROC800-serie) (onderdeel D301250X012). Wanneer de
ROC800 in gebruik is, voert deze stroomberekeningen uit.
Gedurende normale werking en gebruik zijn er op dit apparaat
geen gebruikersafstellingen vereist.

9. Om de ROC800 te onderhouden moet de bedrading
periodiek worden geinspecteerd op tekenen van verslechtering.
De ROC800 kan ook verificatie van de meter, MVS, en |/O-
kalibratie vereisen.

10. Alsu problemen ervaart die verband lijken te houden met
de software, probeer de ROC800 dan te resetten met een warme
start, koude start of reset, of volg de procedure in de
onderstaande opmerking.

NB Met een reset gaan alle configuratie- en loggegevens
verloren. Maak een back-up van de configuratie- en
loggegevens voordat u probeert te resetten.

De knop RESET op de voorzijde van de CPU-module herstelt de
fabrieksinstellingen op het apparaat (zie afbeelding 8). Om de
knop RESET te gebruiken verwijdert u de stroom van het
apparaat, en drukt u de knop 15 seconden stevig in met een pen
of stylus terwijl u de stroom inschakelt. Zie de Gebruiksaanwijzing
voor ROCLINK 800-configuratiesoftware (voor ROC800-serie)
(onderdeel D301250X012) voor warme en koude starts.

Als u problemen ondervindt die met de hardware te maken lijken
te hebben, controleert u de bekabeling. Als u daarna nog steeds
problemen ondervindt, vraag dan toestemming aan het
plaatselijke verkoopkantoor voor retourzending.

11. Maak bij demontage van de ROC800 eerst een back-up van
alle configuratie- en loggegevens van het apparaat. Daarna haalt
u de stroom van het apparaat en verwijdert u alle externe
bedrading van de modules.

12. Verwijder de behuizing van de ROC800 van de DIN-rails
door de twee DIN-railvergrendelingen op de achterzijde van de
behuizing los te maken.

13. Plaats de ROC800 in een doos voor verzending of opslag.
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Bedraden van een FFl in de ROC827

Als u een FOUNDATION Fieldbus Interface (FFI) wilt opnemen
als integraal onderdeel van een Series 2 ROC827

(zie afbeelding 9), bedraadt u de FFl naar de ROC800 zoals
afgebeeld (afbeelding 7).

EXTERNE
VOEDING

SIS

|

Afbeelding 7. Bedrading van de ROC827 en FFl (FFl opgenomen in
ROC827-behuizing)

NB Dit is de bedradingsmethode met de voorkeur,
aangezien dit ervoor zorgt dat het verwijderen van
de stroom naar de CPU van de ROC800 ook de
stroom van de FFl verwijdert.

Zie voor meer informatie over het gebruik van de FFl de
Instructiehandleiding voor de FOUNDATION Fieldbus Interface
(onderdeel D301461X012). Zie voor meer informatie over
het configureren van de FFl de Gebruikshandleiding voor de
Field Interface Configurator (onderdeel D301575X012). Zie
voor meer informatie over veilig gebruik van de FFl de
Instructies voor veilig gebruik — FOUNDATION Fieldbus Interface
(onderdeel D3011666X012).

Tabel 1. Aansluitblokverbindingen 12 V dc stroomingang

Aansluitblokken Beschrijving Gelijkspanning
BAT+en BAT- Accepteert 12 V dc nominaal van een gelijkrichter of andere 11,25tot 16V dc
12 V dc -voeding.
CHG+ en CHG- Analoge ingang die wordt gebruikt om een externe Otot18Vdc
ladingsbron te controleren.
AUX+ en AUX- Levert bronspanning die is beschermd tegen omgekeerde BAT+ minus 0,7 Vdc
polariteit aan externe apparaten.
AUXq,+ en AUXgy— Levert geschakelde stroom voor externe apparaten. BAT+ minus 0,7 Vdc
Tabel 2. Aansluitblokverbindingen 24 V dc stroomingang
Aansluitblokken Beschrijving Gelijkspanning
+en- Accepteert 24 V dc nominaal van een gelijkrichter of andere 20tot30Vdc
24V dc-voeding.
AUX+ en AUX- Levert bronspanning die is beschermd tegen omgekeerde 11,3Vdc
polariteit aan externe apparaten.
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Tabel 3. Aansluitblokverbindingen 30 V dc stroomingang
Aansluitblokken Beschrijving Gelijkspanning

+en- Accepteert 30 V dc nominaal van een gelijkrichter of andere 11tot30Vdc
30V dc-voeding.

AUX+ en AUX- Levert bronspanning die is beschermd tegen omgekeerde BAT+ minus 0,7 Vdc
polariteit (spanningsuitgang volgt ingang) aan externe
apparaten.

AUXg,+ en AUXq,~ Levert geschakelde stroom voor externe apparaten. BAT+ minus 0,7 V dc

A Ledjes op stroomingangsmodule
B Draadkanaalafdekkingen
@ RESET-knop

Afbeelding 8. ROC809 Remote Operations Controller
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Afbeelding 9. ROC827 met geinstalleerde Foundation Fieldbus Interface
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Controlador de operaciones remoto serie ROC800

MODEL W40135 FLOW COMPUTER
POWER MODULE INPUT VOLTAGE AND RATED MAXIMUM POWER

PM—12 BAT: 11.25 TO 16 VDC, CHG: 0 TO 18 VDC 46 WATTS
PM—24 POWER INPUT: 20 TO 30 VDC 46 WATTS
PM—30 POWER INPUT: 11 TO 30 VDC 76 WATTS

OPERATING AMBIENT TEMP: —40 TO +75°C
Sira 0BATEX4046X

@ I3 G
IECEx CSA 15.0053X
Ex nA IIC T4 Gec, —40°C < Tamb < +75°C

MUST BE INSTALLED IN IP54 OR BETTER ENCLOSURE OR
EQUIVALENT LOCATION. INSTALL ASSEMBLY PER SAFE—USE
INSTRUCTIONS PROVIDED.,

BATTERY REPLACEMENT TYPE: REFER TO SERVICE MANUAL
FUSE REPLACEMENT: 2.5 AMP FAST—ACTING TYPE

FOUNDATION FIELDBUS INTERFACE RATINGS
(WHEN INSTALLED & EXTERNALLY POWERED PER INSTRUCTIONS)
POWER INPUT: 10 TO 30 VDC

POWER: 42 WATTS MAX (INTERFACE & DOWNSTREAM MODULES)
FUSE REPLACEMENT: 6.3 AMP SLO—-BLO TYPE
WARNING: EXPLOSION HAZARD — DO NOT
CONNECT/DISCONNECT WHILE CIRCUIT

IS LIVE UNLESS AREA IS KNOWN TO

BE NON—-HAZARDOUS.

BRISTOL, INC. dba REMOTE AUTOMATION SOLUTIONS
WATERTOWN, CT, USA W11411x0022

DOCO986A

Figura 1. Etiqueta de la serie ROC800

Use este documento de instrucciones de uso seguro (SUI) con
el Manual de instrucciones del controlador de operaciones remoto
serie ROC800 (parte D301217X012). Para conocer todas las
precauciones y las descripciones de instalacién y los

procedimientos de solucién de problemas, consulte este manual.

Si necesita una capacitacion sobre este producto, comuniquese
con su oficina de ventas local.

El controlador de operaciones remoto serie ROC800 (o “ROC800”)
con la aprobacién de ATEX se puede pedir con cualquier
comunicacién opcional o los médulos de E/S enumerados en las
especificaciones técnicas Controladores de operaciones remotos
serie ROC800 (ROC800).

El certificado para este equipo incluye las siguientes condiciones
especiales para un uso seguro (X):

1.

Si se esta usando el sensor de MVS remoto opcional con
este equipo, tenga en cuenta que este sensor contiene un
diafragma de pared delgada. Al instalar el equipo, usarlo
y darle mantenimiento, se deberan tener en cuenta las
condiciones ambientales a las cuales esta expuesto el
diafragma. Cuando instale y mantenga el dispositivo,

siga detalladamente las instrucciones del fabricante para
garantizar la seguridad durante su vida Gtil prevista.

Instale el equipo en una carcasa IP54 o de mejor calidad o
en una ubicacion equivalente. Cualquier carcasa se puede
certificar adecuadamente o se puede aprobar de otra
manera para la zona de uso (Zona 2).

Aseglrese de que el voltaje de entrada nominal no se supere
en el servicio.

Asegrese de que los conductores de cables usados se
clasifiquen para 75 °C o mas.

Remote Automation Solutions

5. Siinstala un médulo de IEC 62591 o una CPU FOUNDATION
Fieldbus en el ROC800, no use el conector USB en un
area peligrosa conocida.

Declaracién de conformidad

Por la presente, Remote Automation Solutions declara que
los productos serie ROC800 cumplen con los requisitos
esenciales y otras provisiones relevantes de las directivas
europeas 2004/108/EC (EMC) y 94/9/EC (ATEX).

A\ PRECAUCION

Alinstalar unidades en un area peligrosa, asegtirese
de que todos los componentes seleccionados para la
instalacién estén disefiados para su uso en este tipo

de entornos. La instalacién y el mantenimiento deben
llevarse a cabo solo cuando se tenga la seguridad de que el
area no es peligrosa. La instalacién o el mantenimiento en un
area peligrosa podria ocasionar lesiones personales o dafios
materiales.

Siempre apague la alimentacién a ROC800 antes

de intentar cualquier tipo de cableado. El cableado de
equipos con alimentacién conectada podria ocasionar
lesiones personales o daiios materiales.

Para evitar dafios en los circuitos al trabajar dentro de la
unidad, utilice las debidas precauciones contra descargas
electrostéticas, como el uso de una pulsera antiestatica
conectada a tierra.

A\ PRECAUCION

Revise la polaridad de la alimentaci6n de entrada antes
de la conexi6n al ROC800.

Se requieren las siguientes herramientas para la instalacion,
el mantenimiento y la solucién de problemas:

Computadora que ejecute Microsoft® Windows® 2000 (con
Service Pack 2), Windows XP, Windows Vista o Windows 7.
Software de configuracion ROCLINK™ 800.

Destornillador Phillips (cruciforme).

Destornillador de cabeza plana.

Interfaz integral FOUNDATION™ Fieldbus

Puede instalar una interfaz Foundation Fieldbus en una carcasa
serie 2 ROC827. Para obtener mas informacion, consulte
Cableado de una FFl en ROC827 en este documento.

S

-

EMERSON.

Sitio web: www.EmersonProcess.com/Remote
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Especificaciones

ALIMENTACION

Médulo de entrada de alimentacién de 12V cc:
Rango de funcionamiento: 11,25a 16 V cc.
Corriente de entrada: 5 Amps como maximo
Médulo de entrada de alimentacién de 24V cc:
Rango de funcionamiento: 20a 30V cc.
Corriente de entrada: 2 Amp como maximo
Mddulo de entrada de alimentacién de 30 V cc:
Rango de funcionamiento: 11a30V cc.
Corriente de entrada: 7 Amp como maximo

MATERIALES

Caja: Plastico acrilonitrilo butadieno estireno (ABS).
Cubiertas del canal de cable: Plastico polipropileno

CARACTERISTICAS AMBIENTALES

Temp. de operacion: -40 a +75 °C.
Temp. de almacenamiento: -40 a +85 °C.
Humedad relativa: IEC68-2-3; 5-95% sin condensacion.

PESO
1,65 kg para la carcasa, el plano posteriory la CPU.
Mddulos de E/S: Varian desde 49-60 g.
Mébdulo de médem: 113,4 g.
Médulo EIA-232 (RS-232): 47,6 .
Médulo EIA-422/485 (RS-422/485): 49,9 g.
Mdbdulo de MVS: 61,2 g.
Médulo de entrada de alimentacién de 12V cc: 97,5 g.
Médulo de entrada de alimentacién de 24V cc: 120 g.
Mbdulo de entrada de alimentacion de 30 V cc: 91 g.

APROBACIONES

Evaluado segtin las siguientes normas europeas (EMC):
EN55011 (Emisiones).
EN61000-4-2 (Inmunidad de descarga electrostética).
EN61000-4-3 (Inmunidad de campo electromagnético).
(

EN61000-4-5 (Inmunidad de sobretensién).
EN61000-4-6 (Inmunidad conducida).

Evaluado segtin las siguientes normas europeas (ATEX):
EN60079-0:2012.
EN60079-15:2010.
Certificado por Sira como Modelo W40135.

Evaluado segtin las siguientes normas (IEC):
IEC60079-0:2011 (6a edicion)
IEC60079-15:2010, 4a edicién

Marcas de productos para ubicaciones peligrosas:
EXnAIICT4 Gc(-40°C < T, < +75 °C),

@IISG.CG @

N.° de cert. Sira 05ATEX4046X

Médulos: Poliéster termoplastico, resistente a los solventes.

EN61000-4-4 (Inmunidad de transitorios rapidos eléctricos).

1. EIROCS800 se recibe en una caja. Retirelo de la caja.

2. Busque un lugar adecuado para el ROC800. Siempre
instale el ROC800 en una carcasa suministrada por el
usuario, ya que el ROC800 requiere proteccion de la
exposicion directa a la lluvia, nieve, hielo, desechos o restos
que vuelen, y atmdsferas corrosivas. Si el ROC800 esta
instalado afuera de un edificio, se debe colocar en una
carcasa con clasificacién IP54 (o mejor).

Nota: Sicoloca el ROC800 dentro de una carcasa, use el
cable de extensién provisto para ubicar la antena
afuera de la carcasa. Selle cualquier orificio que
haga en la carcasa con este fin para asegurar el
mantenimiento de la clasificacion IP54 necesaria.

Cuando elija una carcasa, asegurese de revisar todos los
espacios vacios. Proporcione suficiente espacio para el
cableado y el mantenimiento. Vea la Figura 2y la Figura 3.
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Figura 2. Vista lateral del ROC809
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Figura 3. Vista inferior del ROC809

3. Lacarcasa del ROC800 se monta sobre dos carriles DIN de
35x7,5mm. Vea la Figura 4.
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Monte los carriles DIN superiores sobre el ROC800.
Monte los carriles DIN inferiores sobre el plano posterior.
Coloque el ROC800 sobre el carril interior montado en el
plano posteriory asegUrese de que el borde inferior del

ROC800 esté al mismo nivel que el panel.

Gire la parte superior de la unidad del ROC800 hasta que se
encuentre al mismo nivel que el panel.

Ajuste la tira superior del carril DIN al panel.
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Montaje en carril DIN

Figura 4. Parte posterior del ROC809

4. Sisuempresa no tiene requisitos especificos de conexién a
tierra, instale la unidad del ROC800 como un sistema “flotante”
(no conectado a tierra). De lo contrario, siga las practicas
especificas de conexidn a tierra de su empresa. Sin embargo,

si esta haciendo una conexién entre un dispositivo con puesta a
tierray el puerto EIA-232 (RS-232) del ROC800, conecte a tierra
el suministro de alimentacién del ROC800.

Si debe conectar a tierra el equipo, tenga en cuenta las siguientes
pautas:

Cuando el equipo utiliza fuentes de voltaje de CC, el sistema
de conexion a tierra se debe terminar en el punto de
desconexion del servicio. Todos los conductos de conexion
a tierra del equipo, incluidos el cable o conducto que llevan
la alimentacion, deben proporcionar un recorrido eléctrico
ininterrumpido hasta la desconexién del servicio.

Una conexion a tierra incorrecta o practicas de conexion
deficientes, con frecuencia, pueden causar problemas,
como la introduccién de bucles de tierra en el sistema.

La puesta a tierra adecuada de la unidad de ROC contribuye
a reducir los efectos del ruido eléctrico en el funcionamiento
de la unidad de ROCYy la protege contra rayos. Instale un
dispositivo de proteccion contra sobretensiones en la
desconexion de servicio en sistemas de voltaje de CC para
proteger el equipo instalado contra rayos y sobretensiones.
También podria tener en cuenta un protector contra

N

sobretensiones telefénicas para el médulo de
comunicaciones de médem de acceso telefénico.

e Unatuberia con una proteccion catédica no es una
buena conexién a tierra. No haga una conexién comdn
hacia la parte catodica de la tuberia.

e Elmétodo de instalacion de la conexion a tierra para el
ROC800 depende de si la tuberia tiene una proteccion
catédica. En tuberias con proteccion catédica, el ROC
debe aislarse eléctricamente con respecto a la tuberia.
Todas las conexiones a tierra deben tener una varilla a
tierra o rejilla de tierra con impedancia de 25 ohmios o
menos, medida con un probador de sistemas de tierra.

5. Conecte el ROC800 a través de los bloques terminales en
la parte delantera de cada médulo. Los bloques terminales
aceptan 12 AWG o un cableado mas pequefio.

Para conectar el cable a terminales de compresién de bloque
removibles:

e  Pele el extremo del cable (1/4 de pulgada como maximo).

e Inserte el extremo pelado en el sujetador debajo del
tornillo de terminacion.

e Apriete el tornillo.

EIROC800 debe tener expuesta una cantidad minima de cable
pelado para evitar cortocircuitos. Permita que haya algo de
espacio suficiente cuando haga las conexiones para evitar la
presion.

a. Conecta el cable de alimentacién. Primero determine los
requisitos de alimentacién y revise la descripcion del
cableado de alimentacion en el Capitulo 3 del Manual de
instrucciones del controlador de operaciones remoto serie
ROC800 (parte D301217X012).

Verifique si la polaridad del enganchado es correcta.

Para hacer conexiones de suministro de alimentacion de CC:
e Siesadecuado, realice el procedimiento de datos
respaldo de configuracién y datos de registro.

e  Otraopcion es instalar un dispositivo de proteccion
contra sobretensiones en la desconexion del servicio.

e Quite todas las otras fuentes de alimentacion del ROC800.
e Instale unfusible en la fuente de alimentacién de entrada.

e  Quite al conector del bloque de terminales del
tomacorriente.

e Inserte cada extremo de cable pelado desde:

o lafuente de 12V cc hasta el sujetador debajo del
tornillo de terminacién adecuado BAT+/BAT-
(vea la Figure 5) O

o lafuente de 24V cc hasta el sujetador debajo del
tornillo de terminacion adecuado +/-. El terminal +
también debe tener un fusible (vea la Figura 5) O

o lafuente de 11-30V cc hasta el sujetador debajo de
los tornillos de terminacién adecuados +/- (veala
Figura 5)
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Consulte las Tablas 1, 2'y 3 para conocer las conexién de

cableado de alimentacion.

BAT

AT F

CHG

BANCO DE BATERIA DE 12V CC
FUSIBLE FUENTE DE ALIMENTACION DE CA A 12V CC
+| CONVERTIDOR DE ALIMENTACION DE 24 V CC/12 V CC
QS >—
OTRA FUENTE NOMINAL DE 12V CC
FUENTE DE ALIMENTACION DE CAA 11Y 30V CC

@f@@@@@@@@@@@;

DOC0964A

Figura 5. Fuente de alimentacién de 12 V cc y cableado de

BAT+/BAT-

e Atornille cada cable en el bloque de terminal. Enchufe

el conector del bloque de terminales de nuevo en el

tomacorriente.

e  Siestd monitoreando un voltaje de carga externa
(Médulo de entrada de alimentacion de 12 V cc

Gnicamente), conecte el cable del conector del bloque
de terminales de CHG+y CHG-. Consulte la Figura 6.
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FUSBLE 4
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Figura 6. Fuente de alimentacién de 12 V cc y cableado de

CHG+/CHG-

e Reemplace todas las otras fuentes de alimentacién

(si es necesario) en el ROC800.

b. Conecte el cableado a los bloques de terminales en los
mddulos de comunicaciones y de E/S. Consulte los Capitulos 3y 4
del Manual de instrucciones del controlador de operaciones remoto
serie ROC800 (parte D301217X012) para conocer los esquemas

y las explicaciones del cableado.

6. Presione las cubiertas del canal de cable sobre los canales del
cableado, una vez finalizado el cableado de los bloques de

terminales. Vea la Figura 8.

7. Paraarrancar el ROC800, conecte la alimentacion hacia
el ROC800. El indicador LED (con la etiqueta Vo en los
maddulos de entrada de alimentacion PM-12 o PM-30, o V;,
en el médulo de entrada de alimentacion PM-24) debe tener
una luz verde para indicar que el voltaje aplicado es correcto.
Luego, el indicador de ESTADO en la CPU debe estar
encendido para indicar una operacién valida. En funcién de la
configuracion del Modo de ahorro de energia (disponible
solo en el médulo de entrada de alimentacién PM-12), es
posible que el indicador de ESTADO no permanezca
encendido durante el funcionamiento. Vea la Figura 8.

8. Cuando el inicio sea correcto, configure el ROC800 para
cumplir con los requisitos de la aplicacion. Después de
configurar el ROC800 y calibrar [a E/Sy MVS, puede poner en
funcionamiento el ROC800. Consulte el Manual de usuario del
software de configuracién ROCLINK 800 (para la serie ROC800)
(parte D301250X012). Cuando el ROC800 esta en
funcionamiento realiza calculos de caudal. Durante el
funcionamiento y uso normales, no se requiere ningln ajuste
de usuario en el dispositivo.

9. Para mantener el ROC800, inspeccione periédicamente
el cableado en busca de sefales de deterioro. Es posible que
el ROC800 también requiere la verificacion de la calibracién
de E/S, MVS y medidor.

10. Si tiene problemas que parecen estar relacionados con

el software, trate de restablecer el ROC800 con un inicio en
caliente, uninicio en frio o siga el procedimiento de la nota
a continuacion.

Nota: Pierde todos los datos de registro y configuracion
con un restablecimiento. Haga un respaldo de los
datos de registro y de la configuracién antes de
realizar cualquier tipo de restablecimiento.

El botén RESET (Reinicio) en la parte delantera del médulo de
CPU restaura la unidad a las caracteristicas predeterminadas
de fabrica (vea la Figura 8). Para usar el botén RESET, quite la
alimentacion de la unidad y presione firmemente el botén
durante 15 segundos con un boligrafo o aguja mientras se
aplica la alimentacién. Consulte el Manual de usuario del
software de configuracién ROCLINK 800 (para la serie ROC800)
(parte D301250X012) con respecto a los inicios en frio y
caliente.

Sitiene problemas que parezcan estar relacionados con

el hardware, revise el cableado. Si todavia tiene problemas,
comuniquese con la oficina de ventas local para obtener
una autorizacion de devolucion.

11. Para desarmar el ROC800, primero respalde todos los
datos de registro y la configuracién de la unidad. Luego,
quite toda la alimentacién de la unidad y retire el cableado
externo de los médulos.

12. Quite la carcasa del ROC800 de los carriles DIN al
destrabar los dos sujetadores del carril DIN que se
encuentran arriba de la parte posterior de la carcasa.

13. Coloque el ROC800 en una caja para el envio o
almacenamiento.
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Cableado de una FFl en ROC827

Si necesita incluir una interfaz FounpaTion Fieldbus (FFI) como
parte integral de un ROC827 serie 2 (se muestra en la Figura 9),
conecte |a FFl al ROC800 como se muestra en la Figura 7.

ALIMENTACION
EXTERNA

© wve
cPU ROCBOO
ETHERNET 1l
ol 5
ROCB00 i[- ]
8F o |—mn-
’ELD L]

Figura 7. Cableado de ROC827 y FFI (FFl incluido en la carcasa del
ROC827)

Nota: Este es el método de cableado preferido, ya que
garantiza que quitar alimentacion de la CPU del
ROC800 también retira alimentacion de la FFI.

Para obtener mas informacion sobre el funcionamiento

de la FFI, consulte el MANUAL de instrucciones de la interfaz
Foundation Fieldbus (parte D301461X012). Para obtener mas
informacién sobre el funcionamiento de la FFI, consulte el
Manual de usuario del configurador de Field Interface (parte
D301575X012). Para obtener mas informacion sobre el
funcionamiento de uso seguro de la FFI, consulte
Instrucciones de uso sequro: INTERFAZ FOUNDATION Fieldbus (parte
D3011666X012).

Tabla 1. Conexiones del bloque de terminales de entrada de alimentacién de 12 V CC

Bloques de terminales Descripcién Voltaje CC

BAT+yBAT- Acepta 12 V cc nominal desde un convertidor de AC/DC u otra 11,25a16Vcc
fuente de 12V cc.

CHG+y CHG- Se usa la entrada analégica para monitorear una fuente de carga 0a18Vcc
externa.

AUX+y AUX- Suministra un voltaje de fuente protegida contra la polaridad BAT+ menos 0,7V cc
invertida a los dispositivos externos.

AUXgy+ y AUX gy~ Suministra una alimentacién conmutada para los dispositivos externos. BAT+ menos 0,7 V cc

Tabla 2. Conexiones del bloque de terminales de entrada de alimentacién de 24 V CC

Bloques de terminales Descripcion Voltaje CC

+y- Acepta 24 V cc nominal desde un convertidor de AC/DC u otra 20a30Vcc
fuente de 24V cc.

AUX+y AUX- Suministra un voltaje de fuente protegida contra la polaridad 11,3Vcc
invertida a los dispositivos externos.
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Tabla 3. Conexiones del bloque de terminales de entrada de alimentacion de 30 V CC

Bloques de terminales

Descripcion Voltaje CC
+y- Acepta 30 V cc nominal desde un convertidor de AC/DC u otra 11a30Vcc
fuente de 30 V cc.
AUX+y AUX- Suministra un voltaje de fuente protegida contra la polaridad BAT+ menos 0,7 V cc
invertida (la salida de voltaje sigue a la entrada) a los dispositivos
externos.
AUXg+ Yy AUXgp— Suministra una alimentacién conmutada para los dispositivos externos. BAT+ menos 0,7 V cc

ns-a8 &

()
B
A Indicadores LED en el médulo de entrada de alimentaciéon
B Cubiertas del canal de cable
C Boton RESET

Figura 8. Controlador de operaciones remoto ROC809

00,56 00cu 80 =
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o
®
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Figura 9. ROC827 con interfaz Foundation Fieldbus instalada
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